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1 Dokumantasyon verileri

1.1 Bu dokiuman igin

* Calistirmadan 6nce bu dokimani okuyunuz. Bu, guvenli ¢calisma ve arizasiz kullanim
icin 6n kosuldur.
* Bu dokimanda ve Urun tzerinde bulunan givenlik ve uyar bilgilerine dikkat ediniz.
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e Kullanim kilavuzunu her zaman Urin Uzerinde bulundurunuz ve Urinid sadece bu
kilavuz ile birlikte baska kisilere veriniz.

1.2 Resim aciklamasi

1.2.1 Uyan bilgileri

Uyarn bilgileri, trln ile galisirken ortaya cikabilecek tehlikelere karsi uyarir. Asagidaki uyari
metinleri bir sembol ile birlikte kullanihr:

A TEHLIKE! Agir viicut yaralanmalarina veya dogrudan éliime sebep olabilecek
tehlikeler icin.

A IKAZ! Agir vilcut yaralanmalarina veya dogrudan éliime sebep olabilecek tehli-
keler igin.

A DIKKAT! Hafif viicut yaralanmalarina veya maddi hasarlara yol acabilecek olasi
tehlikeli durumlar igin.

1.2.2 Dokimandaki semboller
Bu dokimanda asagidaki semboller kullaniimigtir:

Kullanmadan 6nce kullanim kilavuzunu okuyunuz

ﬂ Kullanim uyarilar ve diger gerekli bilgiler

1.2.3 Resimlerdeki semboller
Resimlerde asagidaki semboller kullaniimistir:

K | Bu sayilar, kilavuzun baslangicindaki ilgili resimlere atanmistir.

Numaralandirma, resimdeki ¢calisma adimlarinin sirasini gostermektedir ve me-
tindeki galisma adimlarindan farkli olabilir.

@ Pozisyon numaralari Genel bakis resminde kullanilir ve Uriine genel bakis
bdlimindeki agiklama numaralarina referans niteligindedir.

3

@ | Buigaret, Urtn ile galigirken dikkatinizi gekmek i¢in koyulmustur.

1.3 Uriin iizerindeki lazer bilgisi
Lazer bilgisi

~
LASER RADIATION

DO NOT STARE INTO BEAM

CLASS 2 LASER PRODUCT

Wavelength: 635 nm
Maximum output power: TmW
This product complies with

Lazer iginlari. Isina bakmayiniz. Lazer sinifi 2.

IEC 60825-1: 2007 and
21 CFR 1040.10 and 1040.11
Except for deviations pursuant
to Laser Notice NO.50,
date June 24, 2007

1.4 Uygunluk beyani

Burada tanimlanan urlnin, gegerli ydnetmeliklere ve normlara uygun oldugunu kendi
sorumlulugumuzda beyan ederiz. Bu dokimanin sonunda uygunluk beyaninin bir
kopyasini bulabilirsiniz.

Teknik dokUmantasyonlar eklidir:
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Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH | Zulassung Geréte | HiltistraBe 6 | 86916 Kaufering,
DE

1.5 Uriin bilgileri

Hilti Urdnleri profesyonel kullanicilarin kullanimi igin édngérilmustir ve sadece yetkili

personel tarafindan kullanilabilir ve bakimi yapilabilir. Bu personel, meydana gelebilecek

tehlikeler hakkinda 6zel olarak egitim gérmus olmalidir. Aletin ve ilgili yardimci gereclerin

egitimsiz personel tarafindan usuliine uygun olmayan sekilde kullaniimasi ve amaglari

disinda calistirimasi sonucu tehlikeli durumlar s6z konusu olabilir.

» Seri numarasini asagidaki tabloya aktariniz. Uriin bilgileri acente veya servis merkezini
aradiginizda sorulabilir.

Uriin bilgileri
Tip: PD-C | PD-CS
Nesil: 01

Seri numarasi:

2.1 Temel giivenlik talimatlar

DIKKAT

Olasi elektrik carpmasi veya yanma tehlikesi! Aklyl sokme sirasinda kisa devre
nedeniyle elektrik akimi, yanma ve zararli maddelerin yayilmasi gibi tehlikeli sonuclar
ortaya cikabilir.

» Urlini agmayi denemeyiniz. Akiiniin sadece Hilti servisi tarafindan degistirilme-
sini saglayiniz.

A DIKKAT
Olasi elektrik carpmasi veya yanma tehlikesi! Yagmur, ciy ve benzeri sivilarin
alete girmesi durumunda kisa devre nedeniyle elektrik akimi, yanma ve patlama gibi
tehlikeli sonuclar ortaya ¢ikabilir.
» Urtini sirekli temiz ve kuru tutunuz.
» Aletin icine nem girmemesi icin kilit kapagini kapal tutunuz.

A DiKKAT
Kisa devre, asin yuklenme ve yangin gibi tehlikeli sonuclar ortaya cikabilir!
Termik ginlar, savrulan erimig pargalar ya da kisa devre veya asir yiklenme nedeniyle
kimyasal islem ya da bunun sonucunda ortaya ¢ikan yangindan dolay olasi tehlike.

» Urlinii asin sicakliklara maruz birakmayiniz ve atese yaklastirmayiniz. igindeki
akU patlayabilir ya da zehirli maddeler aciga ¢ikabilir.

» Sadece izin verilen standart Micro USB kablolu USB gl¢ kaynagini kullaniniz.

» Yanlis kullanimda aktden sivi ¢ikigi olabilir. Bunlar ile temasi Onleyiniz. Temas
durumunda suyla yikayiniz. Bu sivi gozle temas ederse ayrica tibbi yardim aliniz.
Disari akan aku sivisi cilt tahrisine ve yanmalarina yol acabilir.
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IKAZ

Yuksek veya alcak frekansh elektromanyetik isinlar nedeniyle tehlike! Elektro-
manyetik 1sima otomatik galistirmaya neden olabilir. Bagka aletler iginlarin yayilmasi
nedeniyle olumsuz etkilenebilir.

» Aleti kalp pili taglyan kigilerin yakininda kullanmayiniz.
» Aleti tibbi cihazlarin yakininda kullanmayiniz.

» Aleti dnceden izin almadan askeri tesislerin, hava limanlarinin ve radyo astronomi
tesislerinin yakininda kullanmayiniz.

A DIKKAT
Gorlinen ve gorinmeyen isinlar ve lazer isinlar nedeniyle tehlike! Lazer isinina
bakilmasi sonucunda g6zde hasar olusabilir.

» Olciim yerini emniyete aliniz. Urlinii kurarken 1sini diger kisilere veya kendinize
yénlendirmediginizden emin olunuz.

» Dogrudan isik kaynagina bakmayiniz. Dogrudan gozle temas etmesi halinde
g6zlerinizi hemen kapatiniz ve kafanizi isin bélgesinden uzaga ceviriniz.

» Cocuklar lazer aletlerinden uzak tutunuz.

A DIKKAT
Lazerin istem disi etkinlestiriimesi nedeniyle tehlike! Olciim tusuna yanlslikla
basiimasi veya bir yazihm hatasi lazer iginini etkinlestirebilir.

» Lazerin yanliglikla etkinlegtiriimesini 6nleyiniz.

» Uriini kullanirken lazerin yanliglikla etkinlestirimis olabilecegini dikkate aliniz.
Isin ¢ikisina bakmadan dnce lazerin kapali oldugundan emin olunuz veya Urlnu
tamamen kapatiniz.

IKAZ
A Patlama tehlikesi! Yanici sivilarin, gazlarin ve tozlarn yakininda calistinimasi
tehlikelidir.

» Cevre kosullarini dikkate aliniz! Uriinii, yangin veya patlama tehlikesi olan yerlerde
kullanmayiniz.

Olasi hatali oélcimler Hatali dlgimler, calisma sicakhgi muhafaza edilmemesi,
cevredeki yuksek partikul konsantrasyonu, kirli optik, uygunsuz zeminlerde 6lguim
ve uygulama hatalar durumlarinda ortaya c¢ikabilir.

» Aleti calistirdiktan sonra ve is sirasinda her zaman dokunmatik ekrandaki bilgilere
ve uyari bildirimlerine dikkat ediniz.

» Olciim uygulamalarindan dnce (riiniin hassasiyetini kontrol ediniz.

» Uriin, sicakligin cok diisiik oldugu bir ortamdan daha sicak bir ortama getirildi-
ginde veya tam tersi oldugunda Urin kullanilmadan énce ortam sartlarina uygun
sicakliga ulasana kadar beklenmelidir.
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Hatali ayarlar nedeniyle olasi hasarlar. Ornegin; farkli uzunluktaki Olcum uzat-
masinin kullanilmasi sonucu ortaya c¢ikan hatal ayarlar hatali sonuglara ve dolayli
zararlara neden olabilir.

» Her zaman dokunmatik ekrandaki bilgilere ve uyan bildirimlerine dikkat ediniz.
» Olgumlerinizi dogru ayarlar ile yaptiginizdan emin olunuz.

Kilavuzun her bélimiinde bulunan givenlik teknigi uyarilarinin yani sira asagidaki
kurallar her zaman uygulanmahdir. Aletin ve ilgili yardimci gereclerin egitimsiz personel
tarafindan usuliine uygun olmayan sekilde kullaniimasi ve amaglar disinda ¢aligtirimasi
sonucu tehlikeli durumlar s6z konusu olabilir.

»

»

Tam guvenlik uyarilarini ve kullanim talimatlarini muhafaza ediniz.

Alet ile calisirken dikkatli olunuz, hareketlerinize dikkat ediniz ve mantikl davraniniz.
Yorgun veya ilaglarin, uyusturucunun ya da alkolin etkisi altinda oldugunuzda GrinU
kullanmayiniz. Uriiniin kullanimi sirasindaki bir anlik dikkatsizlik ciddi yaralanmalara
neden olabilir.

Hicbir emniyet tertibatini devre digi birakmayiniz ve higbir uyan ve ikaz levhasini
cikarmayiniz.

UrGiniin uygun olmayan bir bicimde acilmasi durumunda, sinif 2'yi asan lazer iginlari
yayilabilir. Uriin sadece Hilti servisi tarafindan onanimaldir.

Uriin (izerindeki manipiilasyonlara veya degisikliklere izin veriimez.

Her kullanimdan dnce Uriinin dogru ¢alisip ¢galismadigini kontrol ediniz.

Yuksek yansitma alanlarindaki kotu yansiyan zeminlerdeki dlgumler yanlis 6lum de-
gerlerine neden olabilir.

Cam veya diger nesnelerin icinden yapilan dlgtimler, 6lcim sonuglarini yaniltabilir.
Olgiim kosullarinin hizl bir sekilde degismesi durumunda (6rnegin lazer isinlarinin
onunden gegen insanlar) 6lgcum sonuglarinda yanliglik olabilir.

Uriinl glinese karsi veya baska giiclii 1sik kaynaklarina karsi konumlandirmayiniz.
Aletin ve ilgili yardimci gereglerin egitimsiz personel tarafindan usuliine uygun olmayan
sekilde kullaniimasi ve amaclar disinda calistinimasi sonucu tehlikeli durumlar s6z
konusu olabilir.

Yaralanma tehlikelerini dnlemek icin sadece Hilti tarafindan Uretilen orijinal aksesuar
ve orijinal yardimci aletler kullaniniz.

Kullanim kilavuzundaki galistirma, bakim ve onarim bilgilerine dikkat ediniz.

Gerekli talimatlar almadan veya bu dokimani okumadan trini asla kullanmayiniz.
Olciim sonuglan prensip geregi belirli cevre sartlar tarafindan olumsuz etkilenebilir.
Ornek olarak giicli manyetik veya elektromanyetik alanlar Ureten aletler, uygun
olmayan zeminlerde yapilan 6lgimler ve uygun olmayan reflektorler gosterilebilir.
Plastik kopukli malzemeler Uzerinde yapilan dlgimlerde, érnegin Styropor, Styrodor,
kar veya asir yansitici ylzeyler vb. yanlig 6lcim degerlerine neden olabilir.

2.2 Calisma yerinin gereken sekilde diizenlenmesi

>

8

Merdiven Uzerindeki calismalarda anormal duruslardan kagininiz. Guvenli bir durus
saglayiniz ve her zaman dengeli durunuz.

Olclim yapilan yeri emniyete aliniz ve Uriiniin kullanimi sirasinda lazer isininin diger
kisilere veya kendinize dogrultulmamasina dikkat ediniz.

Uriinii sadece belirtilen kullanim sinirlari igerisinde kullaniniz. Lazer iginini aynalara,
krom celigine, parlatiimig taslara vs. yénlendirmeyiniz.

Hatali dlgumleri 6nlemek igin lazer ¢gikis camini temiz tutunuz.

Ulkeye 6zgii kazalarin énlenmesi ile ilgili talimatlara dikkat ediniz.

Turkce
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2.3 Elektromanyetik uyumliuluk

Lazerli mesafe Olcme aleti ilgili yébnetmeliklerin en zorlu taleplerini yerine getirmesine
ragmen Hilti, lazerli mesafe 6lgcme aletinin ylksek 1sinlamaya maruz kalmasi nedeniyle
hatall isleme neden olabilecek arizalanma olasiligini engelleyemez. Bu veya diger emin
olmadiginiz diger durumlarda kontrol dlgtimleri yapiimaldir. Hilti ayrica bu gibi durumlarda
diger aletlerin (6rn. ucaklardaki navigasyon donanimlari) zarar gérmeyecegini garanti
etmez. Lazerli mesafe dlgme aleti A sinifina uygundur; oturma alanlarindaki bozukluklar
engellenemeyebilir.

2.4 Lazer aletleri ile guvenli calisma

>

>

»

Lazer sinifi 2 olan aletler sadece egitimli kisiler tarafindan ¢alistinimalidir.

Lazer isinlar g6z hizasina yukseltiimemelidir.

Lazer iginlarinin ayna benzeri yansitici yuzeylere denk gelmemesi igin ilgili dnlemler
alinmalidir.

Kisilerin 1sindan dogrudan etkilenmeyeceginden emin olmak i¢in saglam &nlemler
alinmalidir.

Lazer iginlar kontrol edilmemis alanlardan ¢gikmamaldir.

Kullaniimadiginda lazeri kapatiniz.

Alet ayarlarindan alet kilidini etkinlestirerek yetkisiz ve 6zellikle de ¢ocuklarin lazer
ISininI galigtirmasini onleyiniz.

Kullanilmayan lazer aletleri, izinsiz kisilerin erisiminin mimkin olmadigi yerlerde
depolanmalidir.

2.5 Genel glivenlik dnlemleri

>

Uriinii kullanmadan énce hasar olup olmadigini kontrol ediniz. Hasarlar Hilti servisinde
onarilmalidir.

Kullanmaya baglamadan 6nce glivenliginiz i¢in Grintn &n ayarlarini ve kendi yaptiginiz
ayarlari kontrol ediniz.

Uriinii bir araci siirerken veya bir makineyi kumanda ederken kullanmayiniz.

Bir dismeden sonra veya diger mekanik etkilere maruz kaldiginda triiniin hassasiyeti
kontrol edilmelidir.

Uriin, zorlu santiye kullanimlari icin tasarlanmis olmasina ragmen diger dlciim aletleri
gibi bakimi 6zenle yapiimalidir.

Uriin icine nem girmesine karsi korumali olmasina ragmen, tasima ¢antasina yerlestir-
meden Once aleti silerek kurulamaniz gerekir.

Kullanilmayan aletleri cocuklarin erisemeyecedi yerlerde muhafaza ediniz. Ur{ini
iyi tanimayan veya bu talimatlari okumamis kisilere aleti kullandirmayiniz. Aletler,
deneyimsiz kisiler tarafindan kullanilirsa tehlikelidir.

Turkcge 9
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3 Aletin tanitimi

3.1 Uriine genel bakis

@ Acma / kapatma salteri @ Olgum tuslar

10  Turkge
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(® Dokunmatik ekran (@ Kamera objektifi

(® Mikro USB konnektori, tip B Cam kapak

(® Kapak (® Tripod dislisi

® Lazer cikisi Dokiimantasyon kamerasi (PD-CS)

3.2 Usulline uygun kullanim

Belirtilen (iriin bir lazerli mesafe dlgme aletidir. Mesafeleri dlgmek icin tasarlanmistir. Ol-
cllen mesafeler érnegin yilzeylerin, hacimlerin, minimum/maksimum mesafelerin, Pisa-
gor hesaplamalarinin, sinirlarin hesaplanmasi gibi birgok fonksiyon icin kullanilabilir.

3.3 Teslimat kapsami

Lazerli mesafe 6lgme aleti, bileklikler, takim ¢antasi, kisa dlcim ucu, Micro USB kablolu
glc kaynagu.

Uriinleriniz icin izin verilen diger sistem Uriinlerini Hilti Store veya internetteki su adreste
bulabilirsiniz: www.hilti.group.

3.4 Entegre aku

Uriin icinde sabit 3220-mAh-Li-lon akii bulunmaktadir.

Lityumn iyon akii standart olarak Griinii 500 kez tam sarj olacak veya en az 2 yil dayanacak
sekilde tasarlanmigtir.

AkU bosaldiginda sarj suresi Hilti tarafindan verilen USB kablosu ve adaptdr ile yaklasik
olarak 3 saat sirmektedir.

Uyari
Sarj isleminin basinda akl neredeyse veya tamamen bos durumdaysa sarj isareti
buyuk olasilikla ancak 30 dakika sonra gorunecektir.

30°C (86°F) Uizerindeki sicakliklarda sarj suresi belirgin bir sekilde uzamaktadir. En uygun

sarj suresini elde etmek icin aleti oda sicakliginda ve dogrudan giines gérmeyen bir yerde

sarj ediniz.

Ornegin 32°C (90°F) gibi cok yiiksek dis sicakliklarda sarj siiresi uzamaktadir. Hatta sarij

islemi, aku sicakhginin glvenli bir seviyede tutulmasi icin otomatik olarak durdurulur.

Hilti tarafindan Urtnle birlikte teslim edilen USB kablosunun bir bilgisayara takiimasi

durumunda da sarj stresi uzamaktadir.

Farkl Ureticilere ati Micro USB kablolarin kullaniimasi tavsiye ediimemektedir. Eger yine

de kullaniimasi gerekiyorsa kablonun 5,0 V ve 2,1 A deg@erindeki akim kaynagina uygun

olup olmadigindan emin olunuz. Farkli treticilere ait Micro USB kablolarin kullaniimasi sarj
suresini belirgin bir sekilde uzatabilir. Hilti tarafindan verilen Micro USB kablosu yerine
surekli farkh Greticilere ait kablolarin kullaniimasi akiinin dGmrinU olumsuz etkileyebilir.

» Aleti kullanmaya baslamadan énce aklyld tamamen sarj ediniz.

» Aleti dogrudan glines 15191 gbrecek sekilde sarj etmeyiniz.

» Sarj islemi durdugunda veya fazla uzun surdiginde aklyld daha soguk bir ortamda
sarj etmeyi deneyiniz.

» Akl sarj stiresi normal degilse veya aki calisma suresi 2 saatin altina diserse Hilti
servisinizle irtibat kurunuz.

» Sarj icin sadece Hilti tarafindan Utrtnle birlikte verilen Micro USB kablosunu kullaniniz.
Kabloyu ya bir bilgisayarin USB ara birimine ya da Urlnle birlikte gelen adaptér
vasitasiyla bir prize takiniz.

» Urlinle birlikte gelen Micro USB kablosunu veya adaptérii kaybetmeniz durumunda
yedegini almak icin Hilti servisinizle irtibat kurunuz.

Turkcge 11
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IKAZ
Lazer isinlan nedeniyle yaralanma tehlikesi! Usuline uygun olmayan agma
sonucunda lazer iginlari kontrolstiz bir sekilde sizabilir.

» Onarimlarin sadece Hilti servisi tarafindan yapilmasini saglayiniz.

» Akl degisiminden sonra aletin yeniden ayarlanmasi gerektiginden Lityum Iyon ak{niin
sadece Hilti servisi tarafindan degistiriimesini saglayiniz.

3.5 Teknik veriler

3.5.1 Mesafe olcimiu

Uyari

Mesafe ve egim dl¢climiinde hassasiyet ciddi sicaklik dalgalanmalari, nem, soka
maruz kalma, disme gibi etkiler hassasiyeti etkileyebilir. Aksi belirtiimediyse alet
standart ortam kosullarina (MIL-STD-810G) gére ayarlanmis veya kalibre edilmigtir.
Mesafe dlglimleri sirasinda prensip olarak, mesafeye bagl olarak metre basina 0,02
mm hata payi da hesaba katilmalidir. Egim dl¢ctimleri igin referans aletin arka tarafidir.

PD-C

PD-CS

Calisma modlari

* Mdanferit dlgim
* Alan dlcumu

* Mdanferit dlgim
e Alan dlcumu

Mesafe olcumi hassasiyeti | £1,0 mm +1,0 mm
(20, standart sapma)
Egim 6lcuimii hassasiyeti (20, | £0,3° +0,3°

standart sapma)

Isin sapmasi

0,20 mrad ...0,45 mrad

0,20 mrad ...0,45 mrad

Hedef plakasi ile 6lcim ara- | 0 mt ...200 mt Omt ...200 mt
hgi (O ft ...656 ft) (O ft ...656 ft)
Zoom olmadan lazer nok- >2mt >2mt

tasi ve hedef gostergesi ile (>6ft—10in) >6ft—10in)
hedeflemek icin minimum

mesafe

Maksimum Zoom'da lazer >5mt >5mt
noktasi ve hedef gostergesi | (> 16 ft) (> 16 ft)

ile hedeflemek icin minimum
mesafe

3.5.2 Dokunmatik ekran

Gostergeler

Mesafelerin surekli gdsterilmesi, igsletim durumu ve

akd sarj durumu

Dokunmatik ekran caprazi 10,16 cm
(4,00 in)

3.5.3 Gic kaynagi

Lityum iyon akii entegre

Nominal gerilim 3,7V

Kapasite 3.220 mAh
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Bekleme modu siiresi

> 200 saat

Uyku modunun otomatik 20 dk.

etkinlesmesine kadar olan

siire

Normal kosullar altinda ¢ca- | = 10 saat

lisma suresi, aktif gésterge

ile

Sarj siiresi (sarj cihazi ve sarj | = 3 saat

kablosuna bagh)

Sarj cihaz giris gerilimi (In- 100V ..240V

put)

Sarj cihaz giris frekansi 50 Hz ...60 Hz

Sarj cihazi nominal akimi 0,5A

Sarj cihazi ¢ikis gerilimi 5V

Sarj akimi 10 mA ...2.100 mA

Sarj kablosunun fis standardi | Micro USB

3.5.4 Lazer
PD-C PD-CS

Lazer sinifi Gorundr, lazer sinifi 2, Gorundr, lazer sinifi 2,
IEC/EN 60825- IEC/EN 60825-
1:2007; Sinif 2 1:2007; Sinif 2
CFR 21 § 1040 (FDA) CFR 21 § 1040 (FDA)

Dalga boyu 635 nm 635 nm

Cikis gilicu <1mwW <1mW

Enerji tasarruf modunun 20 sn. 20 sn.

etkinlesmesine kadar olan

siire

3.5.5 Diger uriin 6zellikleri
PD-C PD-CS

Olciim sonuclarini kaydet- | = 3.000 =~ 7.000

mek icin dahili Flash bellegi- Uyari Uyari

nin kapasitesi

Belirtilen deger hedef fo-
tografi ile yapilan dog-
rudan olgimlerin stan-
dart sonuclarini temel alir.
Gergcek maksimum deger
fotografin sonug tirtine
ve ¢6zunurligune bagl-
dir.

Belirtilen deger hedef fo-
tografi ile yapilan dog-
rudan olgimlerin stan-
dart sonuclarini temel alir.
Gergcek maksimum deger
fotografin sonug tirtine
ve ¢Ozunurligune bagli-
dir.

Hedef kamerasinin maksi- 5,0 5,0
mum ¢oéziinurligi [Megapi-

xel]

Dokiman kamerasi [Megapi- | 5,0 5,0

xel]
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PD-C PD-CS
Bluetooth versiyonu 2.1 + EDR (3 Mbit/s) 2.1 + EDR (3 Mbit/s)
Kablosuz LAN /e Asagidaki standart
ile uyumluluk: IEEE
802.11 b/g/n Desteklenen
kanal: 1 - 11
Bluetooth yayin glcii 12,3 dBm 15,39 dBm
Kablosuz LAN yayin glicli /e 18,47 dBm
Frekans 2.400 MHz ...2.483,5 MHz| 2.400 MHz ...2.483,5 MHz
Agirhk 260 g 260 g
(9,2 ons) (9,2 ons)
Boyutlar 154 mm x 75 mm 154 mm x 75 mm
x 24 mm x 24 mm
(6,1in x3,0in x 0,9 in) (6,1in x3,0in x 0,9 in)
Koruma tiri IP54 IP54
Calisma sicakhigi -15°C ...50°C -15°C ...50°C
(5°F ...122 °F) (5°F ...122 °F)
Depolama sicakhgi -15°C ...50 °C -15°C ...50 °C
(5 °F ...122 °F) (5 °F ...122 °F)

3.6 Calisma prensibi

Alet, lazer 6lgme 1IN boyunca isinin yansitici ylizeyin temasina kadar olan mesafeyi tespit
eder. Kirmizi lazer 8lcme noktasi ile hedef acik sekilde tanimlanir. Erisim mesafesi, ortam
ISIgina yansitma kapasitesine ve dlctim hedefinin ylzey 6zelliklerine baghdir.

3.7 Ekranda gezinme

3.7.1 Calisma hazirhgi

DIKKAT
Yaralanma tehlikesi! Uriiniin yanlislikla calismaya baslamasi.

» Cihazin ayarlarinl yapmadan veya aksesuarlarn degistirmeden énce aklyu c¢ikar-
tiniz.

Bu dokimanda ve Urun tzerinde bulunan givenlik ve uyar bilgilerine dikkat ediniz.
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3.7.2 Baslangic sayfasi

Aletin baslangic sayfasi asagidaki hedeflere

iliskin baglantilar icerir:

« K Olgiim uygulamasi

« = Proje klasérii listesi, élgim uygulamasi
icinde

. fonksiyonu ‘Resimde ¢iz’, l¢ciim uygu-
lamasi icinde

« [ Alet ayarlan
(Dikkat ediniz: Olglim uygulamasi icin ayar-
lar 6lcim uygulamasi icinde ‘Uygulama
Ayarlar’ menidstnde ‘Fonksiyonlar’ aci-
lir listede bulabilirsiniz)

« [E1 sistem uygulamalar; fotograflar ve vi-
deolar igin kamerayi, fotograf ve videolarin
gOrulebildigi galeri ve bir hesap makinesi
igerir.

3.7.3 Olciim uygulamasi

Olciim uygulamasi 8lgiimlerin yapiimasindaki
ana uygulamadir. Uygulama, kismen yardim-
cilar tarafindan desteklenen 6lgim fonksiyon
seceneklerini sunar. Olclim uygulamasi élgim
sonugclarini disa aktarabileceginiz veya Blueto-
oth (PD-C ve PD-CS) ve W-LAN (PD-CS) ile
baska aletlere génderebileceginiz proje klasor-
lerine kaydeder.

Olglim uygulamasinin ana sayfasinda asagida-
kiler yer alir:

* Proje klasori listesi; Ustteki meni gubugu-
nun ortasinda yer alan aktif projeye tiklan-
masiyla goruntilenir.

» Aktif projenin sonuc listesi; en yeni so-
nugtan baslayarak tum oOlgumleri en esKkisi
listenin sonunda yer alacak sekilde krono-
lojik sirayla gésterir. Sonuca tiklanmasiyla
sonug ayrintilar gosterilir.

e Sembol - acilir menlU ‘Fonksiyonlar’ icin;
ekranin sag Ust kdsesinde bulunmaktadir.
Acilir menu tim olgum fonksiyonlarini, (bkz.
fonksiyonlara genel bakis, — Sayfa 20) liste
sonunda yer alan d6lgim uygulamasi igin
ayarlari gosteren ‘Uygulama Ayarlar’ me-
nasunu igerir.
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3.7.4 Arac¢ cubugu

Arac cubugu Olcim sirasinda goéruntdlenir.
Yardimcilari agmanizi, surekli lazer ile standart
lazer arasinda gecis yapmanizi, hedef kame-
rasini etkinlestirmenizi ve referans konumunu
degistirmenizi saglar.

3.7.5 Gezinme cubugu

Ekranin alt kenarinda her zaman asagidaki

dgeleri iceren bir gezinme ¢ubugu yer alir:

« B Fonksiyonu sonlandinr ve bir énceki
goérunuime veya son goruntilenen menuye
gider.

« [I&X: Baslangic sayfasina gider.

« Bl Tim etkin uygulamalan gdsterir ve
sonlandirir ya da secer.

3.8 Olciimleri baslatmak ve sonlandirmak icin tuslar ve semboller

Lazeri etkinlestirdikten sonra Gg¢ lastik 6lgim tustan biriyle her zaman bir dlgim baglati-
labilir. Ayrica birden fazla fonksiyonda alet konumlandirilir konumlandirilamaz ve 6lgime
hazir olur olmaz ekrandaki dlgiim tusu sembolleri ile dlgimleri baslatabilirsiniz.

Olciim baslatimadan énce mesafenin gosterildigi bir dlciimi yapmaniz durumunda
baslatmak icin goruntilenen mesafeye tiklayabilirsiniz. Alan 6lgimlerinde gortntilenen
mesafeye tiklayarak dlcimu sonlandirabilirsiniz.

Uyari
Ug élciim tusundan birine basmaniz durumunda aninda ‘Dogrudan’ fonksiyonuna
gecersiniz.

3.8.1 Olciimlerin ve fonksiyonlarin sonlandiriimasi
ile her 8lciimii veya fonksiyonu sonlandirabilirsiniz.

3.9 Egim sensori

PD-C ve PD-CS aletinde entegre edilmis egim senséri dolayh dlgimlerde hesaplamalari
destekler. Entegre edilmis egim sensoérl yatay egimi Olcer. MUmkin olan en kesin
egim Olcumlerini elde etmek icin egim sensérinin dizenli olarak ayarlanmasi gerekir.
Alet yazilmindaki dizenli ayarlamaya iligkin talimatlarn dikkate aliniz. Aleti bir sicaklik
degisimine veya bir darbeye maruz kalmasi durumunda da ayarlayiniz.

Alet hassas acI olgumlerinin yapilmasi igin tasarlanmamigtir. Bunun igin bir su terazisi
veya uygun bir hassas alet kullaniniz.

3.10 Olciim yardimlan

3.10.1 Olgiim uzatmasi PDA 72

Olclim uzatmasi PDA 72 aliminyumdan Uretilmistir ve iletken olmayan, plastik bir tuta-
maga sahiptir. Olgiim uzatmasi PDA 72 (opsiyonel aksesuar) alet tabanina vidalandiginda
dlclim uzatmasi segeneginin onaylanmasi gerektigi bir diyalog gérintilenir. Olgiim uzat-
masi PDA 72 aletin arka tarafina da vidalanabilir.

16 Turkce
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3.10.2 Kisa 6lcum uzatmasi

Urin paketi kisa bir élcim uzatmasi (8lgiim ucu) icermektedir. Olciim ucu, aletin diiz

tabani nedeniyle zor ulagsilabilen yerlerde referans noktalari elde etmek icin tasarlanmigtir.

Olciim ucu, mekansal caprazlarin dlciimlerinde veya zor ulasilan referans noktalarda

yararli olmaktadir. Olgiim hassasiyetinin — Sayfa 34 optimize edilmesine iligkin uyariy!

dikkate aliniz.

» TUm kismi olcimler icin ayni referans noktasini muhafaza edebilmeniz icin 6lgim
ucunu belirli Pisagor dlcumlerinde ve dolayli 6lcimlerde de diuzenli olarak kullaniniz.

» Olciim ucunu giivenli bir sekilde muhafaza edebilmek icin alet kilifinin tutucusuna
takiniz.

Olclim ucunun sonu orijinalde yuvarlaktir. Ancak 6lcim ucunun sirekli kullaniimasi

sonucunda u¢ asinabilir.

» Kullanma sonucunda 6lgim ucu dizlesmis ise veya olgcim ucunu kaybetmigseniz Hilti
servisiyle irtibat kurunuz.

3.10.3 Olciim uzatmasinin alet tabanina monte edilmesi

Uyan

Olclim uzatmasinin otomatik taninmasi yalnizca orijinal Hilti 8lciim uzatmasi PDA 74
(PD-C ve PD-CS icin kisa model, teslimat kapsaminda) veya orijinal Hilti 6lcim
uzatmasi PDA 72 (PD-I, PD-E, PD-C ve PD-CS i¢in uzun model, ayn satilir) alet
tabanina vidalandiginda goérilmeli ve dikkate alinmalidir.

Bagska tripodlar da kullanilabilir. Bagka bir tripodu alet tabanina vidaladiginizda ofseti
dikkatlice tespit etmeli ve manuUel olarak alete girmelisiniz.

1. Aleti devreye aliniz ve ekran kilidini aginiz.
2. Olclim uzatmasini alet tabanina vidalayiniz.

< Bir secim yapmaniz istenilecektir. Short Measurement
3. Olglim uzatmasini seciniz ve ofseti giriniz. e tEnsor

Measurement Extension Installed

Long Measurement
Extension

3.10.4 Hedef plakalari

Daha yuksek menziller ve uygun olmayan isik kosullari igin PDA 50, PDA 51 veya PDA 52
hedef plakalarinin kullanimini tavsiye ediyoruz.

Guvenilir 6lcim sonuclari elde etmek icin hedef plakalarina mimkin oldugunca dik
bicimde 6lcim yapilmalidir.

Uyari

Kesin 6lcimler elde etmek istiyorsaniz PDA 50 ve PDA 52 hedef plakalarinin kalinlig
icin Olctlen mesafelere 2 mm (0,1 in¢) degerini ekleyiniz.

Bu mesafe degderi maniel girilebilir. Olciimden &nce veya sonra [l referans ayarini
seciniz ve 0,0025 m veya '/, inclik sayisal mesafe degerini giriniz.

3.10.4.1 Hedef plakasi PDA 50

Hedef plakasi PDA 50 6zel yansitma kaplamasina sahip sert plastikten olugur. 10 m'den
daha buyuk uzakliklar s6z konusu oldugunda uygun olmayan isik ortamlarinda bu hedef
plakasini kullanmak faydal olacaktir.
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3.10.4.2 Hedef plakasi PDA 51

Hedef plakasi PDA 51 yansitma kaplamasina sahip degil ve uygun olmayan i1sik kosulla-
rinda ve kisa mesafelerde tavsiye edilir.

3.10.4.3 Hedef plakasi PDA 52

PDA 52 hedef plakasi PDA 50 ile ayni yansitma kaplamasina sahip ancak boyutu daha
buyuktir (210 x 297 mm). Bdylece daha yuksek uzakliklarda hedef plakasini hedef almak
¢ok daha kolay hale gelir.

3.11 Cok kisa mesafelerin élgimui

Alet ile standart kosullar altinda glUvenli 6lcim yapilabilecek en kisa mesafe 15 cm (ABD:
6 in¢). Ancak hedefin siyah ya da yumusak ve kadifemsi ylzey yapisi gibi yansitmayan bir
renge veya ylzeye sahip olmasi durumunda minimum mesafe 1,5 metreye kadar ¢ikabilir.
Olciim giivenilir degil ise alet higbir sonuc gdstermez.

3.12 Olciim hassasiyeti

Lazerli mesafe 6lgumunin hassasiyeti aletin referans noktasindan lazer noktasina kadar
maksimum 1,0 mm'lik sapmayla belirlenmistir. Hedef ulasilabilir degilse veya yogun
glnes 15191 bu hassasiyeti engelliyorsa hi¢cbir sonuc gdsteriimez.

Olciim hassasiyeti ‘Dolayl’, ‘Pisagor’ ve ‘Resim’ fonksiyonlar ile birlikte standart
kullanim kosullarinda ve 6zensiz tripod kullaniminda 1,0 mm'yi belirgin bir sekilde asabilir.
Sapma, 6lcim sonucu icin gerekli olan tim sonuglarin referans konumunu ne kadar
iyi muhafaza ettiginize baghdir. Kisa dlgim uzatmasinin diizenli kullanimi aleti sabit bir
baslangic noktasi etrafinda dondirmeyi kolaylastirr. Buna karsin aletin herhangi 6lgim
uzatmasi veya bir tripod ile desteklenmeden déndurilmesi kesin referans konumundan
duzenli olarak hafifce sapilmasina neden olur.

‘Resim’ fonksiyonu ile 6lcim hassasiyeti aletin hedefe tam 90 derecelik aclyla konumlan-
dinlmis olup olmamasina (dik acili, hem yatay hem de dikey) ve hedef fotografinda tespit
edilen toplam ylzeyin gercekten cephe veya oda tavani gibi duz bir alan olup olmama-
sina baghdir. Asagidaki tablo 90 derecelik acgiyla ¢cekilmemis fotograflar Gzerinde yapilan
Olcumlerdeki standart sapmalari gosterir.

Duvara dik acidan yapilmayan kayitlar nedeniyle hata

Asagidaki tabloda mesafe dlgme aletinin egim gdstergesi yardimiyla duvara karsi 90
derecelik aginin muhafaza edilmesi sart kosulmustur.

Tablodaki ylzdesel hata verileri 8lcim sonuclarinin ilgili gercek mesafeye gére sapma
oranini gostermektedir.

Sinirlamalar

* Aletlerdeki bireysel ayarlama dikkate alinmaz.

* Degerler elle yapilan élgimler igin gecerlidir.

* Tripod kullaniminda hassasiyet yaklasik olarak % 0,5 artar.

Ekran lizerinde cizilen ¢izginin ekran genisligine oranla
uzunlugu (zoom olmadan)
Duvara karsi yatay <% 30 % 30 ile % 50 arasi % 50 ile % 100
90 derecelik arasi
acidan sapma
0° % 14,5 % +2,5 % $2,2
maks. +3° % +5,2 % +3,7 % +4,9
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3.12.1 ileri diizey kullanicilar icin ‘Resim’

ileri diizey kullanicilar ‘Resim’ fonksiyonu yardimiyla gerekli dikkat gdsterildiginde ve
olcum lazer ile 90 derecelik aclyla yapildiginda yatay veya dikey bir ¢izgi boyunca mesafeyi
tespit edebilir. Bu yontemde temkinli olunmalidir ¢inkt goérunttde tespit edilen ve 90
derecelik agiyla gekilen ¢izgiden gitmeyen tUm mesafelerde hata payi daha fazladir.

3.12.2 Ust yiizeylerin élciime etkisi

PulsePower (saniyede milyonlarca vurug) temelinde gelistirilen Hilti lazer moduld, sayisiz
desenden yansiyan lazer 1sigini almak icin en iyi kosullar sunar. Bdylece en hassas
Olcumleri hesaplayabilir.

Buna ragmen aletin hedeften yeterince 1sik yansimasi alamadigi durumlar olabilir. Bu
prensibin anlasiimasi sayesinde birtakim ¢dziimler uygulanabilir. Ornegin Hilti tarafindan
aksesuar olarak saglanan hedef plakalar. Hedef plakalarinin kullanimi sayesinde hedeften
alete oldukc¢a daha fazla 1sik yansimaktadir.

Yeterli 1sik yansimasi olmayan durumlar igin isabet edilmeyen hedefler (6rnegin tavana
isabet etmeyen lazer isini gbkytztine dogru hizalanmigtir), yansima yapmayan isiltili Gst
yuzeyler, alet ile hedef arasinda sis, yagmur veya toz gibi engeller, yansima yapmayan
koyu renkli veya kadifemsi yapili Ust ylzeyler ya da kdpUk veya purtzlU Gst yUzeyler gibi
1ISIg1 absorbe eden malzemeler drnek olarak gdsterilebilir.

3.12.2.1 Piirizli ust yiizeyler

ParGzlU siva gibi purGzla Gst ylzeylerdeki dlgcimlerde lazer 1sini ortasinin kenarina goére
daha yUksek degerlendirildigi bir ortalama deger Uretilir.

3.12.2.2 Yuvarlak veya egimli Ust ylizeyler

Yuzeyler ¢cok egik bir sekilde hedeflenirse bazi durumlarda alete ¢ok az isik enerjisi veya
dik hedeflemelerde cok fazla isik enerijisi ulasabilir. Her iki durumda da hedef plakalarinin
kullanilmasi 6nerilir (PDA 50, PDA 51 veya PDA 52).

3.12.2.3 Islak veya parlak ust yluizeyler

Sakin bir gdl, bulutlar ve gékyuzindn 1sigini yansitir. Benzer bir sekilde parlak ve islak
bir Gst ylzey lazer 1sinini yansitacaktir. Hedeflenen Ust ylzey islak ve parlak ise 6lgimin
mumkin oldugunca dik acidan yapiimasi énemlidir. Aksi halde isik farkli ydne yansir ve
alete Olcum hesaplanamayacak kadar cok az isik gelir.

Kivriimig Ust yuzeyler de dlgim icin yeterli 1sigin alet ydniine yansimasini zorlastirabilir.

3.12.2.4 Saydam veya isigi1 absorbe eden ust yluzeyler

Prensip olarak sivilar, strafor, kdpukler vb. gibi 1191 geciren malzemelerde mesafe dlgimu
yapmak mumkundur. Isik bu malzemelerin igine girer ve bir 6lgim hatasi ortaya ¢ikabilir.

3.12.2.5 Alet ile 6lcim hedefi arasinda arizalar

Olciim hatalari 6rnegin cam icinden élciilmesi veya lazer kaynagi ile dlgiim hedefi arasinda
toz ve aresol gibi bagka nesnelerinin bulunmasi durumunda ortaya ¢ikabilir.
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4 Olcme uygulamasinin tanitimi

4.1 ﬁlgme uygulamasinin fonksiyonlarn ve yardimcilari

4.1.1 Fonksiyonlar

Olciim uygulamasinin ‘Fonksiyonlar’ acilir meniisiinde asagidaki fonksiyon gruplarindan

fonksiyonlar secilebilir:
Fonksiyon gruplan ve fonksiyonlar

Fonksiyon grubu Fonksiyonlar
‘Dogrudan’ ‘Dogrudan’
‘Fotograf’ * ‘Resim olarak ¢iz’

* ‘Resimden ol¢’
‘Alan ve hacim’ * ‘Dikdortgen’

* ‘Oda Hacm/’

e ‘Silindir Hacm/’
‘Dolaylr’ * ‘Dolayl’

e ‘Dikey’

* ‘Bas ustw’
¢ ‘Yansitma yok’
* ‘Min/Maks/Delta’

‘Pisagor’ * ‘Pisagor I’
* ‘Pisagor I’
* ‘Pisagor IIP
‘Trapez’ * ‘TrapeZz’
* ‘Trapez I’
‘Sistem Ayarlarr’ Olgiim uygulamasi icin ayarlar

4.1.2 Olciimlerin tetikleyici, zamanlayici ve hedef kamerasi ile desteklenmesi

Olclimiin basinda 8lciim diyalog pencerelerin-
deki kd sembolu ile (— Sayfa 16) alet listesinde
sizi mesafe dlgimlerinde destekleyen asagi-
daki yardimcilar etkinlestirebilirsiniz:

* Tetikleyiciler, mesafeler tam yatay veya di-
key olmasi ya da araliksiz bir 6lgimde en
uzun ve en kisa mesafe tespit edilmesi gere-
kiyorsa 6lgimuU otomatik olarak baglatarak
yardimci olur.

e Zamanlayici dlgcimun 6lcim tusuna bas-
tiktan 3, 5, 10 veya 15 saniye sonra tetik-
lenmesini saglar.

* Hedef kamerasi ile 6lcum hedef tespiti zor
gorulen dlcum hedeflerinin hedeflenmesini
destekler.

1
_o_

Yardimcilarin fonksiyonlar ile olasi kombinasyonlari

Fonksiyon Yardimei
v Tetikleyici Zamanlayici Hedef kamerasi
‘Dogrudan’ v v v
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Yardimci

Fonksiyon Tetikleyici Zamanlayici Hedef kamerasi
‘Resimden 6l¢’ v v v
‘Resim olarak ¢iz’ v v v
‘Alan ve hacim’ v v v
‘Dolayl’ v v v
‘Yansitma yok’ Evet, ilk dlglimde. Evet, ilk dlglimde. v

Ikinci 6lcimde degil | Ikinci dlgimde deqil

(sadece aci 6lcimu) | (sadece agi 6lgumu)
‘Min/Maks/Delta’ Uygulanamaz Uygulanamaz v
‘Pisagor’ v v v
‘“Trapez’ v v v

4.1.3 Standart lazer (basit 6lciim)

‘Standart Lazer’ modunda 6lgiim tusuna ba-
sildiginda 6lgim gerceklestirilir ve ardindan la-
zer kapanir.

O anki mod - ‘Standart Lazer’ veya ‘Surekli
Lazer’ - ana ekranin durum ¢ubugunda sem-
bol olarak g&sterilir.

4.1.4 Surekli lazer (coklu él¢iim)

‘Suirekli Lazer’ modunda lazer 8lcim tusuna
bastiktan ve 6lgUmu yaptiktan sonra acik kalir.
Boylece lazeri tekrar tekrar etkinlestirmeden
art arda hizl élgimler yapilabilir.

O anki mod - ‘Standart Lazer’ veya ‘Surekli
Lazer’ - ana ekranin durum gubugunda sem-
bol olarak gosterilir.

4.1.5 Hedef kamerasi ile destekleme

Kamera destegi ile hedefleme lazerli mesafe
Olcme aletinin blylk uzakliklarda dahi dogru
bir sekilde hizalanmasini saglar.

Hedef kamerasinin hedef gostergesini kullanmak icin minimum mesafe
Hedef kamerasi lazer noktasinin tam olarak konumlandirnimasini kolaylastirir. Bu 6zellik
gln 1siginda disarnda ya da i¢c alandaki bliylk mesafelerde bagka bir ifadeyle lazer
noktasinin zor veya hi¢ gértlmedigi durumlarda oldukga yararlidir.
Hedef kamerasi ve lazer 2 ila 3 cm'lik (yaklasik bir ing) arayla yan yana tasarlanmigtir.
Bunun bir sonucu olarak kisa mesafedeki dlcimlerde lazer noktasiyla hedef gdstergesinin
merkezi 6rtismez. Bu durum normaldir ve buna burnumuzun ucuna bir parmagimizi
getirdigimiz halde iki parmakmis gibi gériinmesini saglayan ayni yaniksama hatasi neden
olur. Lazer noktasi ile hedef gostergesi zoom kapaliyken 2 metreden (yaklasik 6,5 ayak)
itibaren veya maksimum zoom fonksiyonu ile 5 metreden (yaklasik 16 ayak) itibaren

ortusar.
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Uyari
Olciim hedef gdstergesinin merkezinden bagimsiz olarak her zaman lazer noktasin-
dan hesaplanir.

Zoom ve parlakhk

Etkin hedef kamerasinda tiklama ve kaydirma ile zoom ve parlaklik ayarlanabilir.

Zoom

Alt ekran kenarina tiklanarak zoom ayari etkinlestirilir. Ust ekran kenarinda bir cubuk o
anki buyUtme yUzdesini gosterir. Alt ekran kenarinda yatay kaydirma yaparak biyutme
ayarlanabilir.

Parlakhk

Sag ekran kenarina tiklanarak parlaklik ayari etkinlestirilir. Sag ekran kenarinda bir gubuk

o anki parlaklik ytzdesi ayarini gdésterir. Sag ekran kenarinda dikey kaydirma yaparak
hedef kamera gdrinttsunin parlakh@r ayarlanabilir.

4.1.6 Olciim referanslari
Referans konumlari

Referans konumu lazer ¢ikis camidir bagka bir ifadeyle aletin 6n kenaridir.

Referans konumu aletin arka tarafindaki tripod dislisidir.

Referans konumu aletin tabanindaki tripod diglisidir.

Lazerli mesafe dlgcme aleti farkh ¢ temas noktasinin veya 6lgim referansinin mesafelerini
Olgebilir. Lazer ¢ikis cami, alet tabani ve alet alt tarafindaki digli arasindaki gecis arag
cubugundaki ‘Ol¢cum referanslar’ menide gerceklesir.

Alet tabanina dlciim uzatmasi veya tripod vidalandiginda (Uriine genel bakista konum (9))
alet kisa veya uzun 8lgim uzatma segimini ya da farkli bir degerin girilip girilmeyecegini
iceren bir sorgu gdsterir. Secilen dlcim uzatmasi icin alet uygun olan dlcim referansini
kendi ayarlar. Baska amagclar icin (6rnegin tripod icin bir deger) yeni bir 6lcimin sonucu,
kayith bir sonug veya sayisal bir giris kullanilabilir.

Ofset ayarlan

‘Ofset Degeri’ fonksiyonu otomatik olarak tim &l¢cimleri tanimlanan bir deger kadar
arttinr veya dusurtr. Ofset degeri asagidaki secenekler ile belirlenir:

* ‘Yeni 6lcum’: Bir mesafenin dlgctlmesi.

* ‘Veri’: Kayitl 6lgcim sonucunun segilmesi.

* ‘Sayisal girig’: Sayisal girig, drnegin farkl sekilde dlgtilen mesafenin girisi.
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4.2 Olciimlerin tetikleyiciler ve zamanlayicilar ile desteklenmesi

4.2.1 Etkinlestirme ve devre disi birakma

sembolu ile sizi 6lcimlerde destekleyen te- .
tikleyiciler ve zamanlayicilar etkinlestirilir. Te- i
tikleyiciler ve zamanlayicilar farkli élgim fonk-
siyonlari ile kombine edilebilir (— Sayfa 20).
‘Standart Mod’ secenegi ile tetikleyiciler ve
zamanlayicilar devre digi birakilabilir.

4.2.2 Tetikleyici ‘Minimal’
Alet araliksiz bir 6lcimde en kisa mesafeyi yakalar.

Uyan
Bu dlctim programi 6zellikle 6lcimun bir hedef konuma tam dikey olmasi gereken
durumlarda yardimci olur.

4.2.3 Minimum mesafenin olctilmesi
1. Olgme tusuna bir kez basiniz.
< Araliksiz 6lgim baglar.
2. Olclim tusuna yeniden basiniz.
< Araliksiz 6lgim sonlanir ve araliksiz 6lgim sirasinda tespit edilen en kiiguk mesafe
goéruntdlenir.

4.2.4 Tetikleyici ‘Maksimal’
Alet araliksiz bir 6lcimde en uzun mesafeyi yakalar.

Uyari
Bu dlcim programi dlcumun &zellikle tavandaki kdse gibi zor erigilebilen alanlarda
yapllmasi gereken durumlarda yardimci olur.

4.2.5 Maksimum mesafenin ol¢ulmesi
1. Olgme tusuna bir kez basiniz.
< Araliksiz 6lgim baglar.
2. Olgiim tusuna yeniden basiniz.
< Araliksiz dlgum sonlanir ve araliksiz 6lcim sirasinda tespit edilen en buylik mesafe
goruantulenir.

4.2.6 Tetikleyici ‘Yatay’
Alet araliksiz bir 6lcimde yalnizca 0 derecelik egim ile tespit edilen degerleri yakalar.

Uyan

Bu 6lgim programi, 6zellikle 6lgimun tam olarak yatay yapilmasi gereken ancak
aleti sabit ve yatay bir sekilde hizalayacak bir tripodun mevcut olmamasi durumlarda
yararlidir.

4.2.7 Yatay mesafenin dlclilmesi

1. Olgme tusuna bir kez basiniz.
< Araliksiz 6lgim baglar.
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2. Aleti yaklasik O dereceye yonlendiriniz.
< Tam 0 derecede alet otomatik olarak bir 6lcim baglatir, araliksiz 6lgimu sonlandirir
ve yatay mesafeyi gosterir.

4.2.8 Tetikleyici ‘Dikey’
Alet araliksiz bir 6lcimde yalnizca 90 derecelik egim ile tespit edilen degerleri yakalar.

Uyari

Bu 6lcim programi, 6zellikle 6lgimun tam olarak dikey yapiimasi gereken ancak
aleti sabit ve dikey bir sekilde hizalayacak bir tripodun mevcut olmamasi durumlarda
yararldir.

4.2.9 Dikey mesafenin dlclilmesi

1. Olgme tusuna bir kez basiniz.
< Araliksiz 6lgcim baglar.
2. Aleti yaklasik +90 veya -90 dereceye yonlendiriniz.
< Tam +90 veya -90 derecede alet otomatik olarak bir dlgcim tetikler, araliksiz dlgumu
sonlandirir ve dikey mesafeyi gosterir.

4.2.10 ‘Zamanlayicr’ ile gecikmeli 6lciim

‘Zamanlayicr’ fonksiyonu ile 8lcim sirasinda alet dlcim tusuna bastiktan sonra élgimu
gecikmeli olarak yapar. MUmkun olan gecikmeler 3, 5, 10 veya 15 saniyedir.

Uyari
‘Zamanlayicr’ fonksiyonu yardimci 6lgim yéntemleri ile kombine edilemez.

4.3 ﬁlgi]m sonuglari, proje klasorlerinin yonetilmesi ve dosya disa aktarimi

4.3.1 Olciim sonuglari

Alet dlctimleri, dlctlen hedeflerin fotograflarini |
ve yapilan hesaplamalan kaydeder. Her so-
nuca bir metin notu veya bir fotograf eklenebi-
lr. = 00:02

Ortalama kamera ayarlarinda ve ortalama kul- D_
lanimda yaklasik 3000 6l¢im sonucu kaydedi-

lebilir. Bellek kapasitesi dolar dolmaz bir bil-

dirim gosterilir. Ancak proje klasérlerinde yer

acllmasi durumunda bagka sonuclarin kayde-

dilmesine izin verilir. ] - 666 m

Her sonuc bir proje klasdriine kaydedilir. So-

nuclar kronolojik sirayla gdsterilir; en yeni so-

nuc¢ her zaman ustte yer alir.

< I Default Project
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4.3.2 Olciim sonuclan géstergesi

‘Ayarlar’ menustnde secilen dIcu biriminden bagimsiz olarak élgim uygulamasi, hesap-
lanan sonuglar (¢ ondalik basamakl sayisal deger olarak gosterir.

Uyarn

Gorintulenen U¢ ondalik basamakli deger ne dogrudan ne de dolayli dlgiimler
icin gercek mesafeyi verir. Goruntllenen deger daha ¢cok mUmkin olan en dogru
hesaplamayi gésterir. Dogrudan &lcimlerde gdsterilen sonu¢ gercek degerden
+1 mm'ye kadar sapabilir.

Dolayl hesaplamalarin sonuglari dogrudan hesaplamalarin sonuclarindaki hassasi-
yete ulasmaz.

4.3.3 Proje klasorlerinin yonetilmesi

Projeler ekleyebilir ve bunlari adlandirabilirsiniz. Proje klasoéru olusturulmadiysa olgum

sonuclari ‘Varsayilan Proje’ tanimli bir klasére kaydedilir.

‘Varsayilan Proje’ klasorinU silmeniz durumunda bu klasérdeki tUm sonuglar silinir

‘Varsayilan Proje’ klas6ri yeniden olusturulur.

Proje klasorleri yeniden adlandinlabilir veya silinebilir. Aletin yeniden calistinimasindan

sonra en son kullanilan klasér goruntulenir.

Olclim sonuclari bagka bir proje klasériine tasinamaz.

» Bu nedenle élgimden énce proje icin dogru klaséru sectiginizden veya olusturdugu-
nuzdan emin olunuz.

4.3.4 Proje klasorlerinin yonetilmesine iliskin diigmeler

» Proje klasérinin dizenlenmesini ve silin-
mesini ya da bir dosyanin diga aktariimasini 5
saglayan dugmelere proje klasoérl girisinde

sola dogru kaydirdiginizda erigebilirsiniz. T New project
» Projeyi yeniden adlandirmak icin kursun ka-

lem sembolUnu kullaniniz. Default Project 2/21/2000
» Projeyi tim icerigiyle birlikte silmek i¢in ¢c6p

kutusu sembollni kullaniniz. 2/27/2000

hilti

» Mevcut projenin dosyasindaki tim sonuc-
lar diga aktarmak icin disa aktarma sembo-
[UnU kullaniniz.

» Mevcut projenin ‘Resimden 6l¢’ ve ‘Resim
olarak ¢iz’ fonksiyonu ile olusturulan her bir [ 6/9/2015
sonucun disa aktarimasi i¢in digsa aktarma
sembolinu kullaniniz.

6/2/2015

4.3.5 Dosya disa aktarimi

PD-C ve PD-CS dosyalan Bluetooth Uzerinden paylasabilir veya bunlari Gglncu taraf
uygulama yardimiyla W-LAN ile gdnderebilir. Ugclincii taraf uygulamalarinin kullanimi
kullanicinin takdirinde ve sorumlulugundadir. Ugiinci taraf uygulamalar nedeniyle islem
sartlari veya oturum konfiglrasyonlari degisebilir. Hilti sorumluluk Gstlenmez ve Gglncl
taraf uygulamalar icin destek saglamaz.
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Uyari

Mac OS X 10.5 ve daha yeni striime sahip Mac bilgisayar kullanicilari PD-C aletinden
Mac bilgisayarina dosya transferleri gerceklestirmek igin Android'in resmi transfer
yazilimini indirebilir. Bkz. https://www.android.com/filetransfer,/.

Bluetooth baglantisinin hedef aleti dosya transferi icin &nceden eslestiriimis olmahdir.

Uyari

Android tabanh bircok Bluetooth 6zellikli alet ve farkli Windows sturimune sahip
bilgisayarlar eglestirme testinden basariyla gecti. Yine de Hilti her alet ile eslestirme
yapilabilecegini garanti edemez. Apple, mesafe 6lgcme aletine Bluetooth baglantisi
ile Apple aletlerine dosya transfer etmesine izin vermemektedir.

Projeler PDF veya CSV biciminde disa aktarilabilir, ‘Resimden 6l¢’ ve ‘Resim olarak
¢iz’ fonksiyonlarinin sonucglan JPG dosyasi olarak disa aktarlir. Dosyalar mesafe
6lcme aletinin Flash bellegine de aktarilabilir. Oradan daha sonra micro USB kablosu
ile bilgisayara aktarilabilir.

4.3.6 Flash bellege aktariimis dosyalar

Uyari

PD-C ve PD-CS 2 GB'lik kayit kapasitesinin sinirnna ulasmamasi igin gereksiz
sonugclar dizenli olarak silinmelidir.

Sonu¢ dosyalarinin boyutu drnegin aciklama fotograflar icermesi nedeniyle degis-
kenlik gbstermesine ragmen standart kullanicilar mevcut bellek kapasitesi ile yakla-
sik 3000 sonug kaydedebilir.

Flash bellegindeki dosyalar PD-C ve PD-CS ile gorilmeyebilir: Mevcut yazihm Flash
bellegindeki dosyalarin gérilmesini, islenmesini veya silinmesini saglayacak bir dosya
yénetimine sahip degil.

PD-C bir micro USB kablosu ile bilgisayara baglanir baglanmaz PD-C kdk dizini Window-
s'un dosya sistemi tarafindan "Bilgisayar" altinda gorunur olmasi gerekir. Adi pdc_export
seklindedir. Bu dizin tarihe ve saate gore kronolojik olarak ya da proje veya sonu¢ adla-
rina gore dizenlenmis tum disa aktarimlar igin alt dizinler igermektedir.

» pdc_export dizinindeki klasorleri veya dosyalar bilgisayariniza kopyalayiniz.

4.4 Nokta olcumi ve alan élcumiu
Mesafe 6lgimleri nokta ve alan dlcimu olarak yapilabilir.

Nokta délcumu

Nokta dlgcimunde hedeflenen nokta icin mesafe Glgulur.

Alan olcumu

Alan élciminde Ustl cgizilen alan icin ya minimum ya da maksimum deger tespit edilir.
Alan dl¢imu verilen mesafelerin veya uzunluklarin aktariimasi ve érnegin kdse, kenar, nis
gibi mesafelerin zor dlglldigu durumlarda kullanilir.

Alan 6lcimi sirasinda mesafe neredeyse gercek zamanli olarak gosterilir. Gdstergenin
hizi hedef ylzeyin yansitma 6zelligine baghdir.

Olclimden sonra proje klasdriindeki sonug sayfasi gérintilenir.

4.5 Olciim menzili
Ortamdaki 1sik 6lcuim mengzilini etkiler.
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4.5.1 Menzilin arttiriimasi

Karanlikta, safak vaktinde veya hedef ya da alet gblgede kaldiginda yapilan élcimlerde
genelde dlguim erisim mesafesi artar.

PDA 72 6lgim uzatmasinin veya tripodun kullanimi yansiyan isinlarin aimini kolaylastirdi-
gindan biyuk mesafelerde élcim sonucunun olabilirligini yikseltmektedir.

Hedef plakalarinin kullanimi da aletin menzilini arttirmaktadir ( - Sayfa 17).

4.5.2 Dusuk menziller

GuUnes veya asir gucli yanan far 15191 gibi yiksek ortam isiklar menzili azaltabilir.

Mat, yesil, mavi veya siyah ylUzeylerin yani sira i1slak veya parlak yuzeyler de menzili
azaltabilir.

Isin yolunda nesnelerin bulunmasi ya da cam iginden 6lgim yapilmasi durumunda menzil
azalabilir veya sonu¢ dogru ¢ikmayabilir.

4.6 Kamera destegi ile 6lciim hedefinin yakalanmasi

1. "Kamera" sembollne tiklayiniz.

2. Hedefi kamera ile yakalayiniz ve hedef gdstergesi ile ortlstlriniz.

3. Olguimd tetikleyiniz.

4. Kamera destegini sonlandirmak istiyorsaniz "Kamera" sembollne yeniden tiklayiniz.

5 Haazrlik ve ayarlar

5.1 Entegre edilmis akuniin sarj edilmesi
» Aletiilk defa kullanmadan 6nce entegre edilmis akulyl tam sarj ediniz (okz. — Sayfa 11).

5.2 Acma/kapatma, bekleme modu ve kilidi acma

5.2.1 Acma

1. Acma/Kapatma salterine kisa sureli basiniz.
< 15 ile 20 saniye sonra Urun kullanima hazirdir. Kilitli ekran gorantulenir.
2. Kilidi agmak icin kilit semboliniu ekranin sag kenarindan disari dogru kaydiriniz.
< Aktif projenin dlgiim sonuclarn gorintilenir ve = ile fonksiyonlar secebilirsiniz.

5.2.2 Bekleme modu veya kapatma

Normal kullanimdan sonra mesafe dlgcme aletini kapatabilir ya da hazirda bekleme moduna
(bekleme modu) getirebilirsiniz. Alet belirli bir stre kullaniimadiginda otomatik olarak
hazirda bekleme moduna gecer.

Tam sarj edilmis bir akiyle ve Bluetooth devre disiyken alet yeniden sarj edilene kadar bir
haftadan bir aya kadar bekleme modunda kalabilir. Bu nedenle normal gunlik kullanimda
hazirda bekleme modunun kullaniimasi en uygun secenektir.

5.2.3 Bekleme modunun etkinlestirilmesi

» Acma/Kapatma salterine kisa sureli basiniz.
< Gosterge kapanir ve alet hazirda bekleme moduna gecer.

Uyan
Mesafe dlgcme aleti hazirda bekleme modunda ise dort tustan biriyle her zaman
yeniden etkinlestirilebilir.
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5.2.4 Alet kilidinin acilmasi

Uyari
Alet belirli bir stire kullanilmadiginda otomatik olarak uyku moduna gecer ve ekran
kilitlenir.

1. Aletin dort tusundan birine kisa sureli basiniz.
< Ekran acilir ve kilit semboll gorantdlenir.

2. Kilidi agmak icin kilit sembollniu ekranin sag kenarindan disari dogru kaydiriniz.
< Aletin kilidi acilmigtir.

Uyari
Uc élcim tusundan birine basmaniz durumunda aninda ‘Dogrudan’ fonksiyo-
nuna gecersiniz.

5.2.5 Kapatilmasi

Uyari
Aleti yalnizca sonraki gunlerde kullanmayacaksaniz veya akinutn uzun stre dayan-
masini istiyorsaniz kapatiniz.

1. Acma/Kapatma salterine uzun sureli basiniz.
‘Kapat’ menUsinde seciniz.
3. ‘TM’ ile onaylayiniz.

< Alet iki kere titrer ve kapanir.

N

5.3 Egim sensoriinlin ayarlanmasi

Uyari

Egim sensérinin dizenli olarak ayarlanmasi 6lcim hassasiyetine katki saglar. Bu,
Ozellikle sonuclari egim sensérinin hassasiyetine bagl olan dolayli dlctimler icin
gecerlidir.

(Dogrudan élcimlerde egim sensorinln lazerin hassasiyetine etkisi yoktur.)

1. ‘Fonksiyonlar’ menusinde ‘Ayarlar’ ve ‘Egim sensoriiniin ayarlanmasr’ segcenegini
seciniz.

Aleti ekran yukar gelecek sekilde duz bir ylizeye koyunuz.

Olclim tusuna basiniz.

Aleti zeminden kaldirmadan aksi yone dondurinuz.

Olclim tusuna basiniz.

< EQim sensoéru ayarlanmistir.

ok 0N

5.4 Bluetooth baglantisinin kurulmasi

Uyari

Mesafe 6lgcme aletini ilk defa Bluetooth tzerinden bagka bir cihaz ile baglayacaksaniz
diger cihazda Bluetooth &zelliginin ve diger cihazi baska cihazlara gérindr yapan
ayarin aktif oldugundan emin olunuz. Bu her iki islem yapilmadan mesafe 6lgme
aleti diger cihazlar ile buyuk ihtimalle baglanamayacak.

1. Baslangi¢ sayfasindaki alet ayarlarini aginiz.
2. "WIRELESS & NETWORKS" bdlimunde "Bluetooth" segenegini etkinlestiriniz.
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3. "Daha fazlasl..." segenegini seginiz.
< Uygun Bluetooth cihazlari aranacaktir.

4. Baglanti kurmak istediginiz cihazin ayarlarinda cihazin bagka cihazlar igin gértinur
oldugundan ve yeni cihazlar ile baglanti kurmasina izin verildiginden emin olunuz.
Ayrintil bilgileri muhtemelen bu cihazlarin dokiimaninda bulabilirsiniz.

2

Herhangi Bluetooth cihaz bulunamadiysa "Cihaz ara" se¢enegini seginiz.
"Mevcut cihazlar" altinda gorinur gérinmez eslestirilecek cihazi seginiz.

7. Eslesmeyi "Evet" veya "Eslestir" ile onaylayiniz.

Uyan

Lityum Iyon akiiniin calisma siiresini dosya aktarimindan sonra Bluetooth'u devre
digl birakarak uzatabilirsiniz.

5.5 W-LAN baglantisinin kurulmasi

PD-CS

1. Sistem ayarlarini aginiz.

2. KABLOSUZ VE AGLAR alanindaki W-LAN'I aginiz.

3. istediginiz adi seciniz.

5.6 Olciim uygulamasi icin ayarlar

Ayar

Tanimlama

‘Uzunluk birimi’

Mesafe 6lcUmu icin uzunluk biriminin secilmesi
Japonya icin: Japonya'da kayith aletler icin yalnizca
metrik 6lgl birimleri mevcut.

Uyari
Farkli bir birim sectikten sonra kayith 6lgim sonuglar da
yeni birime gére yeniden hesaplanir.

‘Egim birimi’ Egim igin uzunluk biriminin secilmesi
‘Sinyal sesi’ Sinyal sesinin agilmasi veya kapatiimasi
‘Titresim’ Titresimin acgilmasi veya kapatiimasi

‘Egim sensoruniin ayar-
lanmasr’

Ayarlama isleminin baslatiimasi

‘Hedef fotograf’

Hedef fotografi olusturmanin aciimasi veya kapatilmasi.
Hedef fotografi sonug ile birlikte sonug listesine kayde-
dilir ve orada gdruntdlenir.

Standart ayar: Agik

Dogrudan élcimde hedef
kamerasi icin standart ayar
(‘Dogrudan olciimde he-
def fotograf’)

Dogrudan élgiimlerde (munferit 6lcimler) hedef kame-
rasinin 6n ayar olarak kullaniminin agiimasi veya kapa-
tilmasi. "Kapall" konumda hedef kamerasi gerektiginde
etkinlestirilebilir. "Acik" konumunda hedef kamerasi her
zaman otomatik olarak etkinlestirilir.

Standart ayar: Kapali
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Ayar

Tanimlama

Kombine fonksiyonlarda
hedef kamerasi icin stan-
dart ayar (‘Dolayh 6lcimde
hedef fotograf’)

"Dogrudan" haricindeki tum dl¢gimlerde hedef kamera-
sinin 6n ayar olarak kullaniminin agiimasi veya kapatil-
masi. "Kapall" konumda hedef kamerasi, lazer noktasini
daha kolay konumlandirmak igin gerektiginde etkin-

lestirilebilir. "Acik" konumunda hedef kamerasi dlcim
hazirlandiginda her zaman otomatik olarak etkinlestirilir.

Standart ayar: Kapali

"Acik" konumunda dlgcum uygulamasinin tUm ayarlar
icin yeniden standart ayarlar etkinlestirilir.

"Acik" konumunda dlgum uygulamasinin tUm ayarlar
icin yeniden standart ayarlar etkinlestirilir.

PDF-Reports Uzerinde yer alan sol Ustteki Hilti logosunu
aciniz veya kapatiniz.

Standart ayar: Acik

PDF-Report i¢in kullanicinin kartvizitinin etkinlestiriimesi
veya devre digi birakilmasi. Kartvizitin dnceden alet ile
fotografi gcekilmis olmasi gerekir.

Standart ayar: Yok

6 Olciim uygulamasi ile calisma

6.1 ‘Dogrudan’ fonksiyonu ile dogrudan élciimler

‘Varsayilan ayarlar’

‘Varsayilan ayarlar’

‘PD-C proje disan akta-
rnm’

‘Gecgerli bir resim turu
(ip9/png) seciniz’

6.1.1 Basit, dogrudan mesafe élcimuinun uygulanmasi

1. Olglimiin uygulanacagi projeyi seciniz.

2. ‘Fonksiyonlar’ menulsinde ‘Dogrudan’ segenegini seginiz.
< Lazer etkinlestirilir ve ekranda bir 6lcUm tusu sembold belirir.

3. Alet tabanini élcimuin baglangi¢c noktasina konumlandiriniz. Bu sirada aletin sabit bir
sekilde konumlandiriimig oldugundan emin olunuz.

4. Sabit alet konumunu muhafaza ederek lazer noktasi ile dlgimin bitis noktasini
hedefleyiniz.

5. Olgiim tusu semboliine tiklayiniz veya élgiim tusuna basiniz.
< Olgiim sonlandirilir ve sonug gériintilenir.
< Bilgi sembollne tikladiginizda sonu¢ hakkindaki ayrintil bilgileri 6grenebilirsiniz.

Uyan
Kamera sembollne tiklayarak agiklama amaciyla ¢ekim yapabilirsiniz ya da
dlcimn hedef fotografini kontrol etmek i¢in sonuc listesini sola kaydirabilirsiniz.

6.1.2 Surekli 6lcim modu

Bu mod dlcim tusuna uzun basiimasiyla etkinlestirilir ve Ozellikle ‘Yatay’, ‘Dikey’,
‘Maksimal’ veya ‘Minimal’ tetikleyicilerin kullaniminda yararldir.

6.1.3 Siirekli 6lcim modunun etkinlestirilmesi

1. Sdrekli 6lcim modunu etkinlestirmek icin élgim tuslarindan birine 2 saniye boyunca
basiniz.
< Sdrekli 6lcim aktif olur olmaz sinyal sesi saniyede 2 ile 3 kere ¢calmaya baslar ve
ekranin ortasinda surekli olarak mesafe géruntulenir.
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2. Surekli 6lcimU kapatmak i¢cin ekranin ortasinda goérintilenen mesafeye tiklayiniz veya
6lcum tuslarindan birine basiniz.
< Sinyal sesi susar ve son gecerli 8lcim sonucu goéruntulenir.

Uyan
Olclim uygulamasinin ayarlarindan sinyal sesini kapatabilirsiniz.

6.2 ‘Resim’ fonksiyon ile yapilan ¢cekimlerdeki mesafelerin tespit edilmesi ve bel-
gelenmesi

iki fonksiyon entegre edilmis kamerayla yapilan ¢ekimde dogrudan mesafelerin tespit

edilmesini ve belgelenmesi saglar.

* Cekimlerdeki mesafelerin tespit ediimesi (‘Resimden 6I¢’)

* Cekimlerde gizim yapilmasi (‘Resim olarak ¢iz’)

Entegre edilmis 6n kamerasi uzak mesafelerdeki lazer noktasini yakalayacak sekilde

optimize edilmistir ve bu nedenle dar bir gorus alanina sahiptir. Daha genig alanlarin

cekimi icin ¢cekimi yapilacak nesneye olan mesafe arttinimalidir.

Entegre edilmis dokiman kamerasi (PD-CS) daha genis gorus alanina sahiptir. Bu kamera

sadece Goruntude ¢iz fonksiyonunda etkinlestirilir.

6.2.1 ‘Resimden dl¢’

Bu fonksiyon goérintl Gzerinde istenilen dgeler arasinda c¢izdiginiz gizgiler i¢in yaklagik

degerler sunar. Bu cizgiler duiz bir ylizeyde (2D), 6rnegin duvar, cephe veya tavan Uzerinde

cizilmis olmalidir.

‘Resimden ol¢’ fonksiyonu icin uygulama ornekleri:

« Ornegin duvarin Ust ucuna erisilebilecek sekilde bir merdivenin duvar yiiksekligine
oranla minimum yuUksekligini tespit etmek igin mesafenin yaklasik olarak tahmin
edilmesi

* Bir tabelanin cepheye montaji icin kullanilabilir alanin tahmin edilmesi

Lazer 1sini dik agiyla (90°) diz Ust ylzeye ydnlendirildiginde tahmin % +1 - 2'ye kadar

kesindir.

Bu fonksiyonun sonraki fonksiyona goére ‘Resim olarak ¢iz’, kisithhgr élcimde ve kayit

sirasinda dik acinin tam olmasina dikkat edilmesi gerektigidir. Alet, kayit acisinin dogru

olup olmadigini veya kayitta gértntilenen ylzeyin diz olup olmadigini tespit edemez.

Boyle bir durumda tahmin edilenle gercek 6lcim arasindaki sapma ¢ok blyuUk olurdu.

Cizgiyi cizdiginizde ve uzattiginizda gérintiden otomatik olarak hesaplanan mesafe

goruntdlenir.

6.2.1.1 Cekimlerdeki mesafenin tespit edilmesi
1. ‘Fonksiyon’ menustinde ‘Resim’ ve ‘Resimden 6l¢’ secenegini seciniz.
< Lazer etkinlestirilir.
2. Aleti hedeflenen duz ylUzeye dik gelecek sekilde hizalayiniz.
3. Bir kere 6lcUm tusuna basiniz veya hedef gostergesine tiklayiniz.
< Hedeflenen alan cekilir ve dlgtlen mesafe goruntdlenir.
4. Kursun kalem semboline tiklayiniz.
< Cizgi semboll ve metin notu semboll belirir ve bir kag saniye sonra tekrar gizlenir.

Uyan
Semboller gizlendiginde sembollerin yeniden gériinmesini saglamak igin resme
tiklayiniz.
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5. Cizgi sembolline tiklayiniz.
< Kayitta bir ¢izgi konumlandirilir.

6. Dogrunun baglangi¢ ve bitis noktasini yak-
lagik olarak konumlarina kaydiriniz.

Il

Uyan

Dogrunun baslangi¢c ve bitis noktasi
duz ylzey icinde yer almalidir. Resim,
diz ylzeye ait olmayan alanlar iceri-
yorsa bitis noktalarinin bu alanda ko-
numlandiriimasi degerlerin sapmasina
yol agar.

7. Buyutmek igin bitis noktalarina dokunarak
tutunuz ardindan bitig noktalarini tam konu-
munda birakiniz.
< Resimde konumlandirilan ¢izginin tespit

edilen uzunlugu géruntulenir.

6.2.1.2 ‘Resimden 6l¢’ - ek fonksiyonlar

» Dogrularnn eklenmesi: Sol altta "Yeni dogru" sembolini seginiz.
» Dogrunun uzatiimasi veya silinmesi: Ekrandaki dogruya dokununuz.
» YUzeyin gizilmesi: 3 veya daha fazla dogrularda son dogruyu ilk dogruyla baglayiniz.

6.2.2 Cekimlerdeki 6lciilen mesafelerin belgelenmesi (‘Resim olarak ¢iz’)
1. ‘Fonksiyonlar’ menustinde ‘Resim’ ve ‘Resim olarak ¢iz’ secenegini seciniz.
2. Olgiilen mesafelerin belgelenmesini istediginiz alani ¢ekiniz.

Uyan
Fotograf yerine galeriden bir resim de kullanabilirsiniz.

3. Cekimi kullanmak istiyorsaniz onay isaretine tiklayiniz.
< Resim devralinir ve dizenlemek tzere goruntulenir.

Uyari
Asagidaki adimlar proje klasériindeki ¢cekimi yeniden actiginizda her zaman
tekrarlayabilirsiniz.

4. Kursun kalem sembolune tiklayiniz.
< Gizgi semboll ve metin notu semboli belirir ve bir ka¢ saniye sonra tekrar gizlenir.

Uyari
Semboller gizlendiginde sembollerin yeniden gériinmesini saglamak igin resme
tiklayiniz.
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o

Cizgi semboliine tiklayiniz.

6. Mesafe verisinin kaynagini seciniz: ‘Direkt’
Olcum ile (‘Veri’ ile kayith olgim Uzeriden)
ya da ‘Sayisal giris’ yardimiyla bir degerin
girilmesi.
< Cekimde dl¢ulu bir ¢izgi konumlandirilir.

7. Dogrunun baslangi¢ ve bitis noktasini yak-
lasik olarak konumlarina kaydiriniz.

8. Buyutmek icin bitis noktalarina dokunarak
tutunuz ardindan bitig noktalarini tam konu-
munda birakiniz.
< Qimdi resmi gorebilir veya dizenleyebi-

lirsiniz.

9. Resmi kaydetmek icin JPG dosyasi olarak

disa aktariniz.

Il

6.2.2.1 Cekimlerdeki 6lclilen mesafelerin belgelenmesi - ek fonksiyonlar

Kaydedilen sunucun iglenmesi: Sol alttaki kursun kalem semboltine tiklayiniz.
Tanimlamanin metin biciminde eklenmesi: Altta ortadaki metin sembolilne tiklayiniz.
Sonucun JPG olarak disa aktariimasi: Sag alttaki sembole tiklayiniz.

Fotografa bir dogrunun eklenmesi: Sol alttaki sembole tiklayiniz.

Fotografa bir metin kutusunun eklenmesi: Sag alttaki sembole tiklayiniz.

vV v.v. v Vv

6.3 Yuzeylerin ve hacimlerin hesaplanmasi

6.3.1 Fonksiyonlar ‘Alan ve hacim’

Dokunmatik ekrandaki sembollerin destegiyle dikdértgen ve ticgen alanlar ya da dikdort-
gen prizmalarin ve silindirlerin hacimleri hesaplanabilir.

6.3.2 Dikdortgen yuzeylerin hesaplanmasi
1. ‘Fonksiyon’ menustnde ‘Alan ve hacim’ ve ‘Dikdértgen’ secenegini seginiz.
2. Genigligi 6lgtnUz.
3. Yuksekligi dl¢iiniz.
< YUzey goruntulenir.

6.3.3 Dikdortgen yuzeylerin hesaplanmasi - ek fonksiyonlar

1. Bir sonucu elde ettikten sonra toplama fonksiyonu sembollnu seginiz.
2. Diger yuzeyleri 6lciniz.

< Toplam ytzey gdruntilenir.
3. Sonucu okuyunuz.

6.3.4 Kibik hacmin hesaplanmasi

1. ‘Fonksiyonlar’ menustinde ‘Alan ve hacim’ ve ‘Oda Hacmi’ segcenegini seginiz.
2. Uzunlugu 6lginiz.
3. Genigligi 6lcuniz.
4. YUksekligi dl¢tiniz.
< Hacim gdrantulenir.

6.3.5 Silindirik hacimlerin hesaplanmasi
1. ‘Fonksiyonlar’ menustnde ‘Alan ve hacim’ ve ‘Silindir Hacmi’ segenegini seciniz.
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2. Uzunlugu 6lginiz.
3. Capi dlginiz.
< Hacim goruntdlenir.

6.4 Dolayh élcumler
6.4.1 Dolayh 6lcumler hakkinda

Uyari

‘Dolaylr’ ve ‘Pisagor’ fonksiyonlari ile yapilan dlgimlerin hassasiyeti referans konu-
munun sabit kalmasina baghdir. Bunu saglamak, aleti bir yere dayama imkani olma-
dan elde tutmak gerektiginde oldukga zordur. Alet masa veya zemin gibi sabit bir
yuzeye yerlestirildiginde daha yliksek bir hassasiyete ulasilir. Sabit bir ylizey yoksa
aleti kendi vicudunuz orta bdlgesine 6rnegin kemere sabitlemeniz faydall olabilir.
En iyi ¢6zim her zaman kisa 6lgUm uzatmasini duz sabit bir ylzeye yerlestirmektir.
Hassasiyeti en iyi sekilde arttirmak i¢in 6lgiim uzatmasinin ucu dlgim sirasinda tam
olarak ayni referans konumunu muhafaza etmelidir.

Dolayh élcimler, dogrudan élgilemeyen mesafelerin belirlenmesine yardimci olur. Mesa-
feleri dolayli olarak élgcmek igin birkac yontem mevcuttur. Grafiksel tablo her kismi 6lgim
icin hangi mesafenin gerektigini gdsterir. Gerekli tim mesafeler ve egim acilan dlgulir
Olculmez sonug¢ hesaplanir ve géruntdlenir.

Prensip olarak dolayl élgtimler ile elde edilen sonuglardan dogrudan yapilan élgtimlerdeki
hassasiyet beklenemez.

6.4.1.1 Dolayl élcumler icin direktifler

» En iyi sonuglari elde etmek icin asagidaki direktifleri dikkate aliniz.

» Geometriye dikkat ediniz (6rnegin dik acgilara ve Uggen iligkilerine).

» Tum Slcuim noktalari bir dizlemde yer aliyorsa ve uzak mesafe yerine nesneye daha
yakin bir mesafeden 6lgcim yapiyorsaniz kdseleri dikkatli bir sekilde dl¢tniz.

» EQgimli 6lcim yaparken aleti yana dogru egmeyiniz aksi halde bu élgcim hatasina neden
olabilir. Yana dogru egimlerde bir uyari gértntilenir ve dlcim yapilamaz.

» TUm dolayh 6lcimlerde, gerceklestirilen tim dlcimlerin bir dikey veya yatay diuzlemde
olmasina dikkat ediniz.

» ‘Dolaylr’ ve ‘Pisagor’ fonksiyonu icin tum dlgumlerde tam olarak ayni temas noktasini
ve ayni donme eksenini kullaniniz.

6.4.1.2 ‘Dolayl’ / ‘Pisagor’ karsilastirmasi

ilk bakista her iki fonksiyon arasinda ¢ok az fark vardir. En belirgin fark ‘Dolayl’ fonksiyon
grubunun aletin dikey egim sensdrunu kullanmasi ve dlgimlerin her birinin tek ve ayni
dikey dizlemde yapilmasi gerektigidir. ‘Pisagor’ fonksiyon grubu ise egim sensorini
kullanmaz ve bu nedenle istenilen egimde 6lgiimlerin yapilmasina izin verir.

‘Dolaylr’ fonksiyon grubu ile 6rnegin bir duvarin ytksekligi sadece iki noktanin di¢ctiimesiyle
tespit edilir: Asagi dogru zeminle duvarin birlestigi nokta ve tam diklemesine yukari dogru
duvarla tavanin birlestigi nokta.

Alet her iki 6lcimun acilarini bildiginden yuiksekligi dolayli olarak hesaplayabilir.

Pisagor fonksiyonlari ile ayni sonu¢ elde edilebilir. Egim senséri etkin olmadigindan
incelenen nesneye en az bir dikey 6lgum yapilmalidir.

‘Dolayl’ fonksiyon grubu ile yapilan dlgimlerin avantaji islemi daha az adimla basarma-
sidir. ‘Pisagor’ fonksiyon grubu ile yapilan élgiimlerin avantajl ise dogru Uzerinde en az
bir kez dikey dlcim yapilabildigi strece yatay ve capraz uzunluklarin dolayh olarak 6lcu-
lebilmesidir.
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6.4.2 ‘Dolayl’, ‘Dikey’
Bu fonksiyon tam dikey bir yapi Uzerindeki iki nokta arasindaki dikey mesafeyi élger.

Bu fonksiyon &zellikle dogrudan erisilemeyen yerlerde (6rnegin binanin kat yuksekligi)
duvardaki dikey mesafenin dlglimesi gerektiginde yararl olur.

6.4.3 Yatay mesafenin dolayh 6lcilmesi

1. ‘Fonksiyonlar’ menustinde ‘Dolaylr’ ve ‘Yatay’ secenegini seciniz.

2. Tespit edilecek mesafenin yer aldigi ayni dikey dizlem icinde 90 derecelik yapinin
dikmesine olan mesafeyi 6lglniz.
< Sonug géruntdlenir.

Uyan
EGim sensoérini dizenli olarak ayarlayiniz (— Sayfa 28). Bu, ylksek 6lgim
hassasiyetinin korunmasini saglar.

6.4.4 Dikey mesafenin dolayh olculmesi

1. ‘Fonksiyonlar’ menustinde ‘Dolayl’ ve ‘Dikey’ secenegini seciniz.

2. Aleti ekran yukar veya asagi dogru bakacak sekilde konumlandiriniz ve yana dogru
egilmesini mutlaka énleyiniz.

Uyan

Olciimiin tamaminda referans konumunun degismemesine dikkat ediniz. Kisa
Olcuim uzatmasini kullanmak yararli olur.

Bu dolayli fonksiyon sadece dikey egimlerde calisan ag¢i sensorinU kullanir.
Buna goére ekran yukari veya asagl dogru bakabilir ancak saga veya sola
dénddrtlmemelidir.  Yana dogru 5 dereceden daha fazla olan egimde egim
gOstergesi ekrandan silinir ve agi 6lgumu artik olanaksizdir.

w

Ust bitis noktasina olan mesafeyi dlgiiniiz.

Aleti referans konumunu degistirmeden alt bitis noktasi yontinde dikey olarak eginiz.
5. Alt bitis noktasina olan mesafeyi dl¢cliniz.

< Sonug goruntdlenir.

B

Uyan
EGim sensorind dizenli olarak ayarlayiniz (— Sayfa 28). Bu, ylksek 6lcim
hassasiyetinin korunmasini saglar.

6.4.5 Yatay mesafenin bas uUstu dolayh 6lculmesi

1. ‘Fonksiyonlar’ menUsinde ‘Dolayl’ ve ‘Bas ustli’ segenegdini seciniz.

2. Aleti ekran yukari veya asagi dogru bakacak sekilde konumlandiriniz ve aletin yana
dogru egilmesini mutlaka énleyiniz.

Uyan

Olciimiin tamaminda referans konumunun degismemesine dikkat ediniz. Kisa
Olctim uzatmasini kullanmak yararli olur.

Bu dolayl fonksiyon sadece dikey egimlerde calisan ac¢i sensérini kullanir.
Buna goére ekran yukari veya asagl dogru bakabilir ancak saga veya sola
doéndurilmemelidir.  Yana dogru 5 dereceden daha fazla olan egimde egim
gostergesi ekrandan silinir ve agi 6lgumu artik olanaksizdir.

3. ik bitis noktasina olan mesafeyi élciniiz.
4. Aleti referans konumunu degistirmeden ikinci bitis noktasi yéniinde dikey olarak eginiz.
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5. Mesafeyi olgunuz.
< Sonug gdruntulenir.

Uyari
Egim sensodrini dizenli olarak ayarlayiniz (— Sayfa 28). Bu, ylksek 6lgim
hassasiyetinin korunmasini saglar.

6.4.6 ‘Dolayl’, ‘Yansitma yok’

Bu fonksiyon agacin veya vincin ucu gibi neredeyse hi¢ yansitmayan bir nesnenin bitig
noktasina olan mesafeyi Olcer.

Bu 6zellik hedef noktasi yansitmadigi durumlarda mesafenin hesaplanmasini saglar.

6.4.7 Nesne yiiksekliginin sadece net bir hedef noktasi ile dolayh él¢iilmesi

1. Aleti ekran yukar veya asagl dogru bakacak sekilde konumlandiriniz ve aletin yana
dogru egilmesini mutlaka onleyiniz.

Uyan

Olciimiin tamaminda referans konumunun degismemesine dikkat ediniz. Kisa
Olcum uzatmasini kullanmak yararli olur.

Bu dolayli fonksiyon sadece dikey egimlerde calisan aci sensérund kullanir.
Buna goére ekran yukarn veya asagi dogru bakabilir ancak saga veya sola
doéndurdlmemelidir.  Yana dogru 5 dereceden daha fazla olan egimde egim
gOstergesi ekrandan silinir ve agi dlgimu artik olanaksizdir.

N

. Alt bitis noktasina olan mesafeyi dl¢cinUz.

3. Aleti referans konumunu degistirmeden Ust bitis noktasi yoniinde dikey olarak eginiz.
Hedeflenen bitis noktasi yansima yapmiyorsa hedef kamerasini etkinlestiriniz.

4. Bitig noktasina olan dlguimu baslatiniz.

< Alet bitis noktasina olan aciyi dlcer ve sonucu gdsterir.

Uyan
Egim sensérini dizenli olarak ayarlayiniz (- Sayfa 28). Bu, ylksek 8l¢im
hassasiyetinin korunmasini saglar.

6.4.8 Minimum, maksimum ve belirli bir alan dahilinde aralarindaki fark

6.4.8.1 Min/Maks/Delta

Bu fonksiyon araliksiz 6lcimu etkinlestirir. Aleti 6lcim sirasinda érnegin diz bir referans
ylzeyi boyunca kaydirdiginizda veya bir referans noktasi etrafinda déndurdigunizde
referans noktalar arasindaki maksimum ve minimum mesafeyi ya da maksimum ile
minimum arasindaki farki tespit edebilirsiniz.

6.4.8.2 Bir alan icinde minimum ile maksimum mesafe arasindaki farkin tespit
edilmesi
. ‘Min/Maks/Delta’ fonksiyonunu etkinlestiriniz.
. Aleti konumlandiriniz.
. Bir 6lcuim tusuna basiniz.
< Araliksiz 6lgcim baglar.
. Aleti bir referans ¢izgisi veya referans ylzeyi boyunca hareket ettiriniz.
. Bir 6lcim tusuna yeniden basiniz.
< Olglim sonlandirilir ve sonug gériintiilenir.

W N =

o A~
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6.5 Pisagor fonksiyonu ile élcimler

6.5.1 Fonksiyon grubu ‘Pisagor’

Uyan

ﬂ ‘Dolayl’ ve ‘Pisagor’ fonksiyonu icin tim &lcimlerde tam olarak ayni temas
noktasini ve ayni donme eksenini kullanmaniz durumunda en iyi sonuglan elde
edersiniz.

Uyan
ﬂ Pisagor fonksiyonlari 6zellikle ‘Dolayly’ grubu fonksiyonlar ile 6lglilemeyen yatay ve
dikey uzunluklarin élgulmesinde yararl olur.

6.5.2 Fonksiyon ‘Pisagor I

Bu fonksiyon, dogrunun baslangi¢ noktasina 90 derecelik aciyla yapilan 6lgiim sonucunda
dogrunun uzunlugunu dolayll olarak tespit eder. Bu fonksiyon yatay dogrularin uzunluk
tespitinde yararli olur.

6.5.3 ‘Pisagor I’ fonksiyonu ile élcim
1. Dik ac¢ili konumdan dogrunun daha yakinindaki bitis noktasina olan mesafeyi élginiz.

Uyan

Dik acili 6lgimde 90 derecelik acglyl tam korumak dnemlidir.

Olciimiin tamaminda referans konumunun degismemesine dikkat ediniz. Kisa
Olcum uzatmasini kullanmak yararli olur.

Pisagor fonksiyonlari egim sensdrinu kullanmadiklarindan alet istenilen yone
egilebilir.

2. Dogrunun daha uzaktaki bitis noktasina olan mesafeyi dl¢tiniz.
< Sonug gdruntdlenir.

6.5.4 Fonksiyon ‘Pisagor II’

Bu fonksiyon, ilgili dogruya 90 derecelik aciyla yapilan 6lcim sonucunda dogrunun
uzunlugunu dolayh olarak tespit eder.

6.5.5 ‘Pisagor II’ fonksiyonu ile 6lciim
1. Dogrunun ilk bitis noktasina olan mesafeyi 6lglniz.

Uyan

Olclimiin tamaminda referans konumunun degismemesine dikkat ediniz. Kisa
Olcum uzatmasini kullanmak yararli olur.

Pisagor fonksiyonlari egim sensdrinu kullanmadiklarindan alet istenilen yone
egilebilir.

2. Dik acil bir konumdan dogrudaki bir mesafeyi 6lciiniz. Bu noktanin, dogrunun her iki
bitis noktasinin bulundugu ayni cgizgide yer almasi gerektigini dikkate aliniz.

Uyan
Dik acili dlgimde 90 derecelik aglyl tam korumak dnemlidir.

3. Dogrunun diger bitis noktasina olan mesafeyi élgciniz.
< Sonug goruntdlenir.
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6.5.6 Fonksiyon ‘Pisagor III

Bu fonksiyon, ilgili dogrunun uzatma cizgisine 90 derecelik aciyla yapilan élgcim sonu-
cunda dogrunun uzunlugunu dolayli olarak tespit eder.

6.5.7 ‘Pisagor I’ fonksiyonu ile dlgiim

1. Dik acil bir konumdan dogrunun uzatma gizgisinde yer alan bir noktaya olan mesafeyi
Olgunlz.

Uyari

Dik acil 6lgimde 90 derecelik aglyr tam korumak dnemlidir.

Olclimiin tamaminda referans konumunun degismemesine dikkat ediniz. Kisa
Olcum uzatmasini kullanmak yararli olur.

Pisagor fonksiyonlari egim sensdrinu kullanmadiklarindan alet istenilen yone
egilebilir.

2. Dogrunun ilk bitis noktasina olan mesafeyi 6lciniz.
3. Dogrunun diger bitis noktasina olan mesafeyi dl¢liniiz.
< Sonug gdruntdlenir.

6.6 Trapez fonksiyonlari ile 6lcimler

6.6.1 Fonksiyon grubu ‘Trapez’
Egimli yUzeyin dlctlmesi icin 3 referans dlgimu yapilmalidir.

Uyari

‘Dolayl’, ‘Pisagor’ ve ‘Trapez’ fonksiyonu ile yapilan élcimlerde dogrudan dlgim-
lere gore belirgin olarak daha disik dogrulukta dlctimler elde edilir. Bunun nedeni
elle kullanimda (sabit tripod olmadan ve tam isaretlenmeyen temas ve hedef nokta-
lan) ortaya ¢ikan degisken konumlandirmalardir.

6.6.2 Fonksiyon ‘Trapez I’
Bu fonksiyon, 3 referans 6lcimu ile egimli Gst ylzeyin uzunlugunu tespit eder.

6.6.3 ‘Trapez I’ fonksiyonu ile 6lciim
1. DUz ylzeydeki bir tabandan egimli ylzeyin Ust bitisindeki hedefe dl¢im yapiniz.

Uyari
ilk ve ticlincl 6lcim, ikinci dlctim ile dlciilen dogru ile 90 derecelik aciyla kesis-
melidir. Yatay ve dikey tetikleyicinin kullanimi dlgim hassasiyetini arttirmaktadir.

2. Ik ve ticlincti dlgtimiin kesin referans noktalari arasindaki yatay mesafeyi dlgiiniiz.

3. Egimli ylzeyin alt bitisindeki bir hedefe yapilan ilk dlciimde yer alan ayni diz ylzey
Uzerindeki tabandan 6lgim yapiniz.
< Sonug¢ gorantdlenir.

6.6.4 Fonksiyon ‘Trapez I
Bu fonksiyon, 2 referans 6lcimu ile egimli Gst ylzeyin uzunlugunu tespit eder.
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6.6.5 ‘Trapez II’ fonksiyonu ile dlciim
1. DUz ylUzeydeki bir tabandan egimli ylzeyin Ust bitisindeki hedefe dl¢im yapiniz.

Uyan
Olciimiin tamaminda referans konumunun degismemesine dikkat ediniz. Kisa
OlcUm uzatmasini kullanmak yararli olur.

2. Aleti dikey olarak asagi dogru eginiz ve alt bitis noktasini hedefleyiniz.
3. EQimli ylzeyin alt bitisine dogru 6lciniz.
< Sonug¢ goruntdlenir.

7 Bakim ve onarim

7.1 Temizlik

Aletiniz santiyedeki kullanim kosullarina gére tasarlanmigtir. Toz ve su sigramalarinin

girmesine kargl koruma IP54 koruma tlrine gore uygundur.

Kamera objektifi ve lazer ¢ikis yerindeki cam kapaginin kirlenmesi 6lcim sonuglarinin

glvenirligini ve 6lcim hedefi resimlerinin netligini olumsuz etkileyebilir.

» Kirlenmig aleti yumusak ve suyla hafif nemlendirilmis bir bezle siliniz.

» Ozellikle kamera objektifi ve lazer cikis yerindeki cam kapaginin temizligine dikkat
ediniz.

» Kamera obijektifi ve lazer ¢ikis yerindeki cam kapagini temizlemek icin aleti kapatin ve
cam yuzeyini kdgelere kadar nazik ve dikkatli bir sekilde temizleyin.

7.2 Dokunmatik ekran

Alet surekli is eldiveniyle kullanilabilecek sekilde tasarlanmis dayanakli bir dokunmatik

ekrana sahiptir. Dokunmatik ekrani korumaya yonelik aksesuarin takilmasi ongorulme-

mistir. Boyle bir aksesuar kullanilabilir ancak test edilmediginden dokunmatik ekraninin

tepki 6zelligini olumsuz etkileyebilir.

» Parlamasi ve dokundugunuzda iyi tepki vermesi icin dokunmatik ekranini temiz ve
¢izmeyen bir bezle siliniz.

» Dokunmatik ekran kirildiysa aleti artik kullanmayiniz ve Hilti servisiyle irtibat kurunuz.

7.3 Egim sensoériinin ayarlanmasi

7.3.1 Ayarlama araliklari
MUmkUn olan en kesin egim o&lcimlerini elde etmek icin egim sensorinin dizenli

olarak ayarlanmasi gerekir. Alet bir sicaklik degisimine veya bir darbeye maruz kalmasi
durumunda da ayarlama gereklidir.

7.3.2 Egim sensoriinin ayarlanmasi

1. ‘Fonksiyonlar’ menusiinde ‘Ayarlar’ ve ‘Egim sensoriiniin ayarlanmasy’ secenegini
seciniz.

Aleti ekran yukari gelecek sekilde diz bir ylzeye koyunuz.

Olclim tusuna basiniz.

Aleti zeminden kaldirmadan aksi yone dénduirtniz.

Olclim tusuna basiniz.

< Egim sensoérlu ayarlanmistir.

Al

Turkgce 39

Printed: 29.11.2017 | Doc-Nr: PUB / 5311630/ 000/ 02



8 Tasima ve depolama

8.1 Tasima

» PD-C / PD-CS aletini korumak icin tasima sirasinda Hilti tarafindan saglanan takim
cantasini kullaniniz.

8.2 Depolama

» Aletiislak yerlerde depolamayiniz. Aleti depolamadan 6nce kurutunuz.

» Ekipmanin depolanmasi ve taginmasi sirasinda "Teknik veriler" altinda belirtilen sicaklik
sinin degerlerine dikkat ediniz.

» Aleti uzun sireli depoladiktan sonra veya uzun sureli nakliye sonrasi bir kontrol 6lgimu
uygulanmalidir.

9 Arniza durumunda yardim

Bu tabloda listelenmemis veya kendi basiniza gideremediginiz arizalarda litfen yetkili Hilti
Service ile irtibat kurunuz.

Ariza Olasi sebepler Co6zim
Alet baslamiyor. AkU desarj olmus. » Entegre edilmis akuyu sarj
ediniz.
AKU arizall. » Hilti servisi ile iletisim
kurunuz.

10 ROHS (Tehlikeli madde kullanimini kisitlama direktifi)

Asagidaki linkte tehlikeli maddeler tablosunu bulabilirsiniz: gr.hilti.com/r4890614.
RoHS tablosunun linkini bu dokiimanin sonunda QR kodu olarak bulabilirsiniz.

& Hilti aletleri yiuksek oranda geri ddntsumli malzemelerden Uretilmistir. Geri dénlsim
icin gerekli kosul, usuline uygun malzeme aynmidir. Cogu Ulkede Hilti, eski aletlerini
yeniden degerlendirmek Uzere geri alir. Bu konuda Hilti musteri hizmetlerinden veya satis
temsilcinizden bilgi alabilirsiniz.

g, » Elektrikli el aletlerini cope atmayiniz!

)

12 Uretici garantisi

» Garanti kosullarina iliskin sorulariniz icin lUtfen yerel Hilti is ortaginiza basvurunuz.
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13 FCC uyarisi (ABD'de gecerli)/IC uyarisi (Kanada'da gecerli)

Uyari

Bu alet testlerde B sinifi icin 6n goértlmius olan FCC yodnergelerinin bolim 15'de
bulunan sinir degerlerine uymaktadir. Bu sinir deg@erleri yerlesim yerlerindeki
kurulumlarda zararl i1ginlardan korunmayi odngormektedir. Bu tir aletler ylksek
frekanslar Uretir, kullanir ve ayni zamanda yansitabilir. Bundan dolayi eger talimatlara
uygun bir sekilde kurulmaz ve calistinimazsa radyo yayinini alma bozuklugu ortaya
cikabilir.

Fakat yine de parazitlenmeler s6z konusu olabilir. Eger bu alet radyo veya televizyonun
alisinda, aletin kapatiilmasi ve acilmasi ile tespit edilen parazitlere neden olursa asagidaki
onlemler alinmaldir:

* Anten yeniden ayarlanmali veya yeri degistirilmelidir.

* Alet ile alici arasindaki mesafe arttirnimaldir.

* Alet, alicinin kullanmadigi bir akim devresine baglanmalidir.

* Bayinize veya tecrtbeli bir radyo ve televizyon teknisyenine basvurunuz.

Uyar
Alet Uzerinde Hilti tarafindan acgikc¢a izin verilmeyen degisikliklerin veya modifikas-
yonlarin yapilmasi, kullanicinin alet kullanim haklarini sinirlandirabilir.

Bu diuzenek, FCC kurallar paragraf 15 ve ISED RSS-210 hiukUmlerine uygundur.
Calistirma asagidaki iki kosula baghdir:

* Bu alet, hasar veren manyetik alanlar olusturmamalidir.
* Bu alet, istenmeyen iglemlere neden olabilecek isin salinimlar da dahil olmak Uzere
her tlrl0 isinimi alabilmelidir.
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Hedef tespiti . . . . . . . . e 21

Kameradestedi . . . .. .. e e 27
Kilidin agilmasl . . . . . . . . e e e 28
Lazer
Standart . . ... e e e 16, 21
SUreKli . . o e e 16, 21
Lazernoktasl . . ... .. ... ... ittt ittt 14, 21
Hedef gOstergesiile drtlsme . . . . . . . . e 21
Menzil . . . . e 26
Mesafe
Olctilen minimum deger ile maksimum deger arasindaki fark . ............ 36
Yatay . .. e e 35
Mesafe olclimi
Dasit . .. e e 30
‘Min/Maks/Delta’ . . . ... ... .. . . . e 36
Ofset . . e 22
Olgiim
Dasit . .. e e 21
baslatiimasl . . . . . .. . e 16
COKIU . o e e e 21
Dolayll . . . e e 34
sonlandirilmasl . . . . . .. e e 16
Olclm hassasiyeti . . . ..ottt e e e 18, 34
Olcim hatalar . ... ... ..ttt e e e e e 19
Olcim menzili . . ...t e 26
Olcim referanslarn . ... ... ..ot e 22
L] Pty =YY 1 1F T I o 24
Bellek kapasitesi . . . . ... .. e 24
GOSterge . . . e e e e 25
OIGUM UCU .« o o e e e e e e e e e e e e e e e e e e e 17
Olcim uygulamasl . . . ..ottt e e e e e e 15
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Olciim uzatmasi

KISA . . . e e 17

5741 16
ongorllen mesafe . . . . .. ... 16
Parlaklik . . . e 21
PO A 72 16
Proje klasorii

DUGMeEler . . . . e 25

yonetimesi . . . . . . e 25

Referans ayarlan
Ofset . . e e 22

Referans KonUMU . . . . . . . . e e e 16

Standart lazer . . . . . . . e e e, 21
SUreklilazer . . . . . e 21
SUrekli OIGUM . . . . 30

‘

Tetikleyici ... ...ttt it it it i s et st sa s nn s nn s 15
devre digi birakilmasi (standartmod) .. . ... ... o 20
DIKeY . . . o 24
‘Maksimal’ . . . ... .. .. e 23
‘Minimal’® . ... ... e e 23
Yatay’ . .. ... e 23

Uygulamalar
Degistirme . . .. e e e e 16
Ustylizey etkileri . . ... ...t e 19
Y
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Dikey tetikleyiCi . . . . . . .. e 20
Hedef kKamerasl . . . . . . . . . . e 20
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Ofset . . 22

Yatay tetikleyici . . . . .. . e 20

ZamanlayiCl . . . . o e e e e 20
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DIKAOgEeN . . . e e 33
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