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ORIGINAL BEDIENUNGSANLEITUNG

PR 30-HVS Rotationslaser

Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor Inbe-
triebnahme unbedingt durch.

Bewabhren Sie diese Bedienungsanleitung im-
mer beim Gerat auf.

Geben Sie das Geriat nur mit Bedienungsanlei-
tung an andere Personen weiter.
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El Die Zahlen verweisen auf Abbildungen. Die Abbildun-
gen finden Sie am Anfang der Bedienungsanleitung.

Im Text dieser Bedienungsanleitung bezeichnet "das Ge-
rat" oder "der Rotationslaser" immer den PR 30-HVS.
"Fernbedienung" bzw. "Laserempfanger" oder "Empfan-
ger" bezeichnet immer den PRA 30 (03).

Rotationslaser El

@ Laserstrahl (Rotationsebene)
(2) Rotationskopf

(3) Handgriff

(4) Bedienfeld

(5) Grundplatte mit 5/s"-Gewinde
(8) Li-lon-Akku PRA 84

Akku-Pack einsetzen und entnehmen H
% Li-lon-Akku PRA 84

Akkufach
(3 Verriegelung

Laden im Gerat ©

(D) Netzteil PUA 81
(2 Ladebuchse

Laden ausserhalb des Gerats

Netzteil PUA 81
Auto-Batteriestecker PUA 82
LED Akkuladeaktivitat

Bedienfeld Rotationslaser H

LED Auto-Nivellierung

LED-Pfeile fur elektronische Neigungsausrichtung

(4) Taste Elektronische Neigungsausrichtung (nur in
Zusammenhang mit Neigungsmodus)

(®) Taste und LED Schockwarnfunktion

Taste und LED Neigungsmodus

(1) LED Uberwachungsmodus (nur bei vertikaler auto-
matischer Ausrichtung)

LED Akkuladezustandsanzeige

% Taste Ein/Aus

Bedienfeld PRA 30 @

% Taste Ein/Aus

Neigungseingabetaste Plus / Richtungstaste Rechts
bzw. Hoch (mit PRA 90)

(3) Einheitentaste

(4) Lautstérkentaste

(5) Neigungseingabetaste Minus / Richtungstaste Links
bzw. Runter (mit PRA 90)

@ Taste Automatisches Ausrichten / Uberwachungs-
modus (vertikal) (Doppelklick)

Detektionsfeld

(8) Markierungskerbe

(9 Anzeige

Anzeige PRA 30

@ Anzeige der Position des Empfangers relativ zur
Hohe der Laser-Ebene

(2) Batteriezustandsanzeige

(3) Lautstarkeanzeige

(4) Abstandsanzeige zur Laser-Ebene



1 Allgemeine Hinweise

1.1 Signalworter und ihre Bedeutung
GEFAHR

Flr eine unmittelbar drohnende Gefahr, die zu schweren
Korperverletzungen oder zum Tod fihrt.

WARNUNG
Flr eine mdoglicherweise gefahrliche Situation, die zu
schweren Korperverletzungen oder zum Tod flihren kann.

VORSICHT

Fur eine moglicherweise gefahrliche Situation, die zu
leichten Korperverletzungen oder zu Sachschaden fuhren
kénnte.

HINWEIS

Fur Anwendungshinweise und andere nitzliche Informa-
tionen.

1.2 Erlauterung der Piktogramme und weitere

Am Gerat

Laser Klasse 2 geméss IEC/EN 60825-1:2007

Am Geriat

CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT

:\ k"i STARE INTO BEAM
771\ 620.690nm / Po<4 85mW, 2300RPM

CLASS Il LASER PRODUCT

Laser class Il according CFR 21, § 1040 (FDA)

Ort der Identifizierungsdetails auf dem Gerat

Die Typenbezeichnung und die Serienkennzeichnung
sind auf dem Typenschild Ihres Gerates angebracht.
Ubertragen Sie diese Angaben in lhre Bedienungsan-
leitung und beziehen Sie sich bei Anfragen an unsere

Vertretung oder Servicestelle immer auf diese Angaben.

Hinweise
Symbole
Typ:
@ A A ..
Y
=
Vor Warnungvor ~ Warnung vor  Warnung vor Serien Nr.:
Benutzung allgemeiner atzenden gefahrlicher
Bedienungs- Gefahr Stoffen elektrischer
anleitung Spannung
lesen
Nur zur Materialien Nicht in den Warnung vor
Verwendung der Wieder- Strahl explosions-
in Rdumen verwertung blicken gefahrlichen
zufiihren Stoffen

2 Beschreibung

2.1 Bestimmungsgemaésse Verwendung

Der PR 30-HVS ist ein Rotationslaser mit einem rotierenden, sichtbaren Laserstrahl und einem um 90° versetzten
Referenzstrahl. Der Rotationslaser kann vertikal, horizontal und fiir Neigungen benutzt werden.

Das Gerat ist bestimmt zum Ermitteln, Ubertragen und Uberpriifen von waagrechten Héhenverlaufen, vertikalen
und geneigten Ebenen und rechten Winkeln. Beispiele fiir die Anwendung sind das Ubertragen von Meter- und
Hohenrissen, Bestimmen von rechten Winkeln bei Wéanden, vertikales Ausrichten auf Referenzpunkte oder die
Erstellung von geneigten Ebenen.

Das Gerat ist fur den professionellen Benutzer bestimmt und darf nur von autorisiertem, eingewiesenem Personal
bedient, gewartet und instand gehalten werden. Dieses Personal muss speziell Uber die auftretenden Gefahren
unterrichtet sein. Vom Gerat und seinen Hilfsmitteln kdnnen Gefahren ausgehen, wenn sie von unausgebildetem
Personal unsachgeméss behandelt oder nicht bestimmungsgemass verwendet werden.

FUr einen optimalen Einsatz des Geréts bieten wir lhnen verschiedenes Zubehdr an.

Benutzen Sie, um Verletzungsgefahren zu vermeiden, nur Original Hilti Zubeh&r und Werkzeuge.

Befolgen Sie die Angaben zu Betrieb, Pflege und Instandhaltung in der Bedienungsanleitung.

Berlicksichtigen Sie die Umgebungseinfliisse. Benutzen Sie das Gerat nicht, wo Brand- oder Explosionsgefahr besteht.



Manipulationen oder Verdnderungen am Gerét sind nicht erlaubt.

2.2 Merkmale

Mit dem Gerét kann eine Person schnell und mit hoher Genauigkeit jede Ebene nivellieren.

Die Nivellierung erfolgt automatisch nach dem Einschalten des Geréts. Der Strahl schaltet erst ein, wenn die spezifizierte
Genauigkeit erreicht ist.

LEDs zeigen den jeweiligen Betriebszustand an.

Das Gerét wird mit wiederaufladbaren Li-lon Akku-Packs betrieben, die auch wahrend des Betriebs geladen werden
kénnen.

2.3 Kombinationsméglichkeit mit der Fernbedienung/dem Laserempfénger PRA 30

Der PRA 30 ist Fernbedienung und Laserempfénger in einem. Mit ihm ist es méglich, den Rotationslaser PR 30-HVS
bequem Uber gréssere Distanzen zu bedienen. Ausserdem dient der PRA 30 auch als Laserempfanger und kann daher
dazu genutzt werden, den Laserstrahl auf grosse Distanz anzuzeigen.

2.4 Digitales Messen des Abstands

Der Laserempfanger zeigt digital den Abstand zwischen Laserebene und der Markierungskerbe an. Somit kann in
einem Arbeitsschritt millimetergenau festgestellt werden, wo man sich befindet.

2.5 Automatisches Ausrichten und Uberwachen

Mit dem PR 30-HVS und dem PRA 30 lasst sich eine Laserebene durch eine Person automatisch auf einen genauen
Punkt ausrichten. Das Geréat erkennt die jeweilige Ausrichtung (Horizontal, Neigung oder Vertikal) und verwendet
dementsprechend die Funktion Automatisches Ausrichten (Horizontal mit PRA 90 und Neigung) oder Automatisches
Ausrichten mit anschliessender Uberwachung der Ebene (Vertikal). Die Uberwachungsfunktion tiberpriift mit Hilfe des
PRA 30 automatisch in regelméssigen Abstanden die Ausrichtung der Laserebene, um etwaige Verschiebungen (z.B.
durch Temperaturschwankungen, Wind oder Sonstiges) zu verhindern. Die Uberwachungsfunktion kann deaktiviert
werden.

2.6 Digitale Neigungsanzeige mit patentierter elektronischer Neigungsausrichtung

Die digitale Neigungsanzeige kann eine Neigung bis zu 21,3 % anzeigen, wenn sich der PR 30-HVS im vorgeneigten
Zustand befindet. So lassen sich Neigungen ohne Kalkulationen erstellen und Uberprifen. Mit der elektronischen
Neigungsausrichtung l&sst sich die Genauigkeit einer Neigungsrichtung optimieren.

2.7 Schockwarnfunktion

Die Schockwarnfunktion wird erst zwei Minuten nach erfolgter Nivellierung nach Einschalten des Gerats aktiviert. Wird
innerhalb dieser 2 Minuten eine Taste gedriickt, beginnt die zweiminltige Wartezeit erneut. Wird das Gerat wéhrend
des Betriebs aus dem Niveau gebracht (Erschitterung/Stoss), schaltet es in den Warnmodus; alle LEDs blinken, der
Laser schaltet ab (Kopf rotiert nicht mehr).

2.8 Abschaltautomatik

Ist das Gerét ausserhalb des Selbstnivellierbereichs (+5°) aufgestellt oder mechanisch blockiert, so schaltet der Laser
nicht ein und die LEDs blinken.

Das Geréat kann auf Stativen mit 5/8"-Gewinde oder direkt auf einer ebenen stabilen Unterlage aufgestellt werden
(vibrationsfreil). Beim automatischen Nivellieren einer oder beider Richtungen Uberwacht das Servosystem die
Einhaltung der spezifizierten Genauigkeit. Eine Abschaltung erfolgt, wenn keine Nivellierung erreicht wird (Geréat
ausserhalb des Nivellierbereichs oder mechanische Blockierung) oder wenn das Gerat aus dem Niveau gebracht wird
(Siehe Abschnitt Schockwarnfunktion).

HINWEIS
Wenn die Nivellierung nicht erreicht werden kann, schaltet der Laser ab und alle LEDs blinken.

2.9 Lieferumfang

Rotationslaser PR 30-HVS
Laserempfanger/Fernbedienung PRA 30 (03)
Empféngerhalter PRA 80 oder PRA 83

1
1
1
1 Bedienungsanleitung



Li-lon-Akku-Pack PRA 84
Netzteil PUA 81

Batterien (AA-Zellen)
Herstellerzertifikate

Hilti Koffer

S NN = =

2.10 Betriebszustandsanzeigen

Das Gerét besitzt folgende Betriebszustandsanzeigen: LED Auto-Nivellierung, LED Akkuladezustand, LED Deaktivie-
rung Schockwarnfunktion, LED Neigungsmodus, LED Uberwachung und LED elektronische Neigungsausrichtung.

2.11 LED Anzeigen

LED Auto-Nivellierung Die griine LED blinkt. Das Gerat ist in der Nivellierphase.
Die griine LED leuchtet kon- Das Gerat ist nivelliert / ordnungsge-
stant. mass in Betrieb.
LED Deaktivierung Schockwarnfunk- Die orangefarbige LED leuch-  Die Schockwarnfunktion ist deaktiviert.
tion tet konstant.
LED Neigungsmodus Die orangefarbige LED blinkt.  Ausrichten der geneigten Ebene.

Die orangefarbige LED leuch-  Neigungsmodus ist aktiviert.
tet konstant.
LED Uberwachung Die orangefarbige LED leuch-  Das Gert ist im Uberwachungsmodus.
tet konstant. Ausrichtung auf den Referenzpunkt
(PRA 30) ist korrekt.
Die orangefarbige LED blinkt.  Das Gerét richtet die Laser-Ebene auf
den Referenzpunkt (PRA 30) aus.

LEDs elektronische Neigungsausrich-  Die orangefarbigen LED- Das Gerat ist im Modus "elektronische
tung Pfeile blinken. Neigungsausrichtung", der PRA 30
empfangt keinen Laserstrahl
Beide orangfarbige LED- Gerét ist korrekt auf den PRA 30 ausge-
Pfeile leuchten konstant richtet.
Der linke orangefarbige LED- ~ Gerat muss im Uhrzeigersinn gedreht
Pfeil leuchtet werden.
Der rechte orangefabrige Gerat muss gegen den Uhrzeigersinn
LED-Pfeil leuchtet gedreht werden
Alle LEDs Alle LEDs blinken Das Gerat wurde angestossen, hat die
Nivellierung verloren oder hat einen Feh-
ler.

2.12 Ladezustand des Li-lon-Akku-Packs wéahrend des Betriebs

LED Dauerlicht LED blinkend Ladezustand C
LED 1,2, 3, 4 - Cz75%
LED 1, 2,3 - 50% =C<75%
LED 1,2 - 25 % =C <50 %
LED 1 - 10%=C<25%
- LED 1 C<10 %

2.13 Ladezustand des Li-lon-Akku-Packs wahrend des Ladevorgangs im Gerat

LED Dauerlicht LED blinkend Ladezustand C
LED 1,2, 3, 4 - C =100 %
LED1,2,3 LED 4 75 % = C <100 %
LED 1,2 LED 3 50 % = C <75%




LED Dauerlicht LED blinkend Ladezustand C
LED 1 LED 2 25 % = C <50%
- LED 1 C<25%

2.14 Ladeaktivitdtsanzeige am Li-lon-Akku-Pack wahrend des Ladevorgangs ausserhalb des Geréts

Leuchtet die rote LED konstant, wird der Akku-Pack geladen.
Leuchtet die rote LED Akkuladeaktivitat nicht, ist der Ladevorgang abgeschlossen, oder das Ladegerét liefert keinen
Strom.

Bezeichnung Kurzzeichen
Laserempfanger/Fernbedienung PRA 30 (03)
Laserempfanger PRA 20 (02)
Empféngerhalter PRA 80
Empféngerhalter PRA 83
Héhenubertragungsgeréat PRA 81
Neigungsadapter PRA 79
Netzteil PUA 81
Auto-Batteriestecker PUA 82
Akku-Pack PRA 84
Akku-Pack PRA 84G
Vertikalwinkel PRA 770
Schnurgeristhalter PRA 750
Schnurgerlistempféangerhalter PRA 751
Fassadenadapter PRA 760
Stativ PUA 20
Kurbelstativ PA 921
Kurbelstativ PUA 30
Automatisches Stativ PRA 90
Teleskoplatten PUA 50, PUA 55

4 Technische Daten

Technische Anderungen vorbehalten!

PR 30-HVS
Reichweite Empfang (Durchmesser) mit PRA 30 (03) typisch: 2...500 m
Reichweite Fernbedienung (Durchmesser) mit PRA 30 (03) typisch: 0...150 m
Genauigkeit! auf 10 m: = 0,75 mm
Lotstrahl Kontinuierlich rechtwinklig zur Rotationsebene

1 Einfliisse wie insbesondere starke Temperaturschwankungen, Feuchtigkeit, Schock, Sturz usw. kdnnen die Genauigkeit beeinflus-
sen. Falls nicht anders angegeben, wurde das Gerat unter Standard-Umgebungsbedingungen (MIL-STD-810G) justiert bzw. kali-
briert.

2 Falltest wurde vom Stativ auf flachen Beton unter Standard-Umgebungsbedingungen (MIL-STD-810G) durchgefiihrt.



Laserklasse

Klasse 2, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007 / IEC
60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)); Maxi-
malleistung < 4,85 mW bei =z 300 U/min

Rotationsgeschwindigkeiten

600/min, 1000/min

Neigungsbereich

mit vorgeneigtem Gerat: < 21,3 %

Selbstnivellierbereich

+5°

Energieversorgung

7,4V/ 5,0 Ah Li-lon Akku-Pack

Betriebsdauer Akku-Pack

Temperatur +25 °C, Li-lon-Akku-Pack: = 25 h

Betriebstemperatur

-20...+50 °C

Lagertemperatur (trocken)

-25...+60 °C

Schutzklasse IP 66 (gemass IEC 60529); nicht im Modus "Laden
wahrend des Betriebs"

Stativgewinde %" x 18

Gewicht (inklusive PRA 84) 2,5 kg

Abmessungen (L x B x H) 200 mm x 200 mm x 230 mm

Falltesththe? 1,5m

1 Einfliisse wie insbesondere starke Temperaturschwankungen, Feuchtigkeit, Schock, Sturz usw. kdnnen die Genauigkeit beeinflus-
sen. Falls nicht anders angegeben, wurde das Gerat unter Standard-Umgebungsbedingungen (MIL-STD-810G) justiert bzw. kali-

briert.

2 Falltest wurde vom Stativ auf flachen Beton unter Standard-Umgebungsbedingungen (MIL-STD-810G) durchgefihrt.

PRA 30 (03)
Operationsbereich Detektion (Durchmesser)

mit PR 30-HVS typisch: 2...500 m

Akustischer Signalgeber 3 Lautstérken mit der Méglichkeit zur Unterdriickung
FlUssigkristall-Anzeige beidseitig

Bereich der Abstandsanzeige + 52 mm

Anzeigebereich Laser-Ebene + 0,5 mm

Lénge des Detektionsfelds 120 mm

Zentrumsanzeige von Gehduseoberkante 75 mm

Markierungskerben

auf beiden Seiten

Detektionsfreie Wartezeit vor Selbstabschaltung

15 min

Abmessungen (L x B x H)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Gewicht (inklusive Batterien)

0,25 kg

Energieversorgung

2 AA-Zellen

Batterielebensdauer Temperatur +20 °C: ca. 40 h (abhangig von der Qualitat
der Alkalimanganbatterien)

Betriebstemperatur -20...+50 °C

Lagertemperatur -25...+60 °C

Schutzklasse IP 66 (gemass IEC 60529), ausser Batteriefach

Falltesthéhe!

2m

1 Falltest wurde im Empféangerhalter PRA 83 auf flachen Beton unter Standard-Umgebungsbedingungen (MIL-STD-810G) durchge-

fuhrt.

PRA 84 Li-lon Akku-Pack

Nennspannung (normaler Modus) 7,4V
Maximalspannung (in Betrieb oder beim Laden wah- 13V
rend des Betriebs)

Nennstrom 180 mA




Ladezeit Temperatur +32 °C: 2 h 10 min (Akku-Pack 80 % gela-
den)

Betriebstemperatur -20...+50 °C

Lagertemperatur (trocken) -25...+60 °C

Ladetemperatur (auch beim Laden im Betrieb) +0...+40 °C

Gewicht 0,3 kg

Abmessungen (L x B x H)

160 mm x 45 mm x 36 mm

PUA 81 Netzteil

Netzstromversorgung 115..230 V
Netz-Frequenz 47...63 Hz
Bemessungsleistung 36 W
Bemessungsspannung 12V
Betriebstemperatur +0...+40 °C
Lagertemperatur (trocken) -25...+60 °C
Gewicht 0,23 kg

Abmessungen (L x B x H)

110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Sicherheitshinweise

5.1 Grundlegende Sicherheitsvermerke

Neben den sicherheitstechnischen Hinweisen in den
einzelnen Kapiteln dieser Bedienungsanleitung sind
folgende Bestimmungen jederzeit strikt zu beachten.

5.2 Alilgemeine Sicherheitsmassnahmen

b)

Machen Sie keine Sicherheitseinrichtungen un-
wirksam und entfernen Sie keine Hinweis- und
Warnschilder.

Seien Sie aufmerksam, achten Sie darauf, was
Sie tun, und gehen Sie mit Vernunft an die Ar-
beit mit dem Gerat. Benutzen Sie das Gerét nicht,
wenn Sie miide sind oder unter dem Einfluss von
Drogen, Alkohol oder Medikamenten stehen. Ein
Moment der Unachtsamkeit beim Gebrauch des Ge-
rats kann zu ernsthaften Verletzungen fiihren.
Halten Sie Kinder von Lasergeréten fern.

Bei unsachgeméssem Aufschrauben des Gerats
kann Laserstrahlung entstehen, die die Klasse 2
bzw. 3 Ubersteigt. Lassen Sie das Gerat nur durch
die Hilti-Servicestellen reparieren.

Arbeiten Sie mit dem Gerat nicht in explosionsge-
fahrdeter Umgebung, in der sich brennbare Fliis-
sigkeiten, Gase oder Staube befinden. Geréte er-
zeugen Funken, die den Staub oder die Dampfe
entziinden kdénnen.

(Hinweis gemass FCC §15.21): Anderungen oder Mo-
difikationen, die nicht ausdriicklich von Hilti erlaubt

wurden, kann das Recht des Anwenders einschran-
ken, das Gerét in Betrieb zu nehmen.

Wenn andere als die hier angegebenen Bedienungs-
und Justiereinrichtungen benutzt oder andere Ver-
fahrensweisen ausgefiihrt werden, kann dies zu ge-
faéhrlicher Strahlungseinwirkung fiihren.

Uberpriifen Sie das Gerit vor dem Gebrauch. Falls
das Gerat beschédigt ist, lassen Sie es durch eine
Hilti-Servicestelle reparieren.

Pflegen Sie das Gerat mit Sorgfalt. Kontrollieren
Sie, ob bewegliche Gerateteile einwandfrei funk-
tionieren und nicht klemmen, ob Teile gebrochen
oder so beschadigt sind, dass die Funktion des
Gerats beeintrachtigt ist. Lassen Sie beschadigte
Teile vor dem Einsatz des Geréts reparieren. Viele
Unfélle haben lhre Ursache in schlecht gewarteten
Geraten.

Nach einem Sturz oder anderen mechanischen
Einwirkungen miissen Sie die Genauigkeit des
Gerits liberpriifen.

Priifen Sie das Gerat vor wichtigen Messungen.
Priifen Sie die Genauigkeit mehrmals wéahrend der
Anwendung.

Wenn das Gerat aus grosser Kilte in eine war-
mere Umgebung gebracht wird oder umgekehrt,
sollten Sie das Gerét vor dem Gebrauch akklima-
tisieren lassen.

Stellen Sie bei der Verwendung mit Adaptern si-
cher, dass das Gerat fest aufgeschraubt ist.

Um Fehlmessungen zu vermeiden, miissen Sie
die Laseraustrittsfenster sauber halten.

Obwohl das Gerit fiir den harten Baustellenein-
satz konzipiert ist, sollten Sie es, wie andere op-



tische und elektrische Gerate (Feldstecher, Brille,
Fotoapparat) sorgfiltig behandeln.

q) Obwohl das Gerét gegen den Eintritt von Feuch-
tigkeit geschiitzt ist, sollten Sie das Gerét vor dem
Verstauen in dem Transportbehélter trockenwi-
schen.

r) Halten Sie die elektrischen Kontakte von Regen
oder Nasse fern.

s) Verwenden Sie das Netzteil nur am Stromnetz.

t) Stellen Sie sicher, dass das Gerét und Netzteil
kein Hinderniss bildet, das zu Sturz- oder Verlet-
zungsgefahr fiihrt.

u) Sorgen Sie fiir gute Beleuchtung des Arbeitsbe-
reichs.

v) Kontrollieren Sie Verldangerungsleitungen regel-
massig und ersetzen Sie diese, wenn sie bescha-
digt sind. Wird bei der Arbeit das Netzteil oder
Verlangerungskabel beschéadigt, dirfen Sie das
Netzteil nicht beriihren. Ziehen Sie den Netzste-
cker aus der Steckdose. Beschadigte Anschlusslei-
tungen und Verlangerungsleitungen stellen eine Ge-
féhrdung durch elektrischen Schlag dar.

w) Vermeiden Sie Korperkontakt mit geerdeten
Oberflachen wie von Rohren, Heizungen, Herden
und Kiihischrénken. Es besteht ein erhdhtes Risiko
durch elektrischen Schlag, wenn lhr Korper geerdet
ist.

X) Schiitzen Sie die Anschlussleitung vor Hitze, Ol
und scharfen Kanten.

y) Betreiben Sie das Netzteil nie in verschmutztem
oder nassem Zustand. An der Netzteiloberflache
haftender Staub, vor allem von leitfahigen Mate-
rialien, oder Feuchtigkeit kdnnen unter ungiinsti-
gen Bedingungen zu elektrischem Schlag fiihren.
Lassen Sie daher, vor allem wenn haufig leitfadhige
Materialien bearbeitet werden, verschmutzte Ge-
rate in regelmassigen Abstanden vom Hilti Service
liberpriifen.

z) Vermeiden Sie die Beriihrung der Kontakte.

5.2.1 Sorgféltiger Umgang und Gebrauch von
Akkugeraten

a) Halten Sie Akkus von hohen Temperaturen und
Feuer fern. Es besteht Explosionsgefahr.

b) Die Akkus diirfen nicht zerlegt, gequetscht, iiber
75 °C erhitzt oder verbrannt werden. Es besteht
ansonsten Feuer-, Explosions- und Verétzungsge-
fahr.

c) Vermeiden Sie das Eindringen von Feuchtigkeit.
Eingedrungene Feuchtigkeit kann einen Kurzschluss
und chemische Reaktionen verursachen und Ver-
brennungen oder Feuer zur Folge haben.

d) Bei falscher Anwendung kann Flussigkeit aus Bat-
terie/Akku austreten. Vermeiden Sie den Kontakt
damit. Bei zufélligem Kontakt mit Wasser abspii-
len. Kommt die Fliissigkeit in die Augen, spiilen
Sie diese mit viel Wasser aus und nehmen Sie

zusatzlich arztliche Hilfe in Anspruch. Austretende
FlUssigkeit kann zu Hautreizungen oder Verbrennun-
gen fihren.

e) Verwenden Sie ausschliesslich die fiir das jewei-
lige Gerédt zugelassenen Akkus. Bei der Verwen-
dung anderer Akkus oder bei Verwendung der Akkus
fur andere Zwecke besteht die Gefahr von Feuer und
Explosion.

f) Beachten Sie die besonderen Richtlinien
flir Transport, Lagerung und Betrieb von
Li-lon-Akkus.

g) Halten Sie den nicht benutzten Akku oder
das Ladegerdt fern von Biiroklammern,
Miinzen, Schliisseln, Négeln, Schrauben
oder anderen kleinen Metallgegensténden,
die eine Uberbriickung der Akku-Pack- oder
Ladekontakte  verursachen konnten. Ein
Kurzschluss zwischen den Akku-Pack- oder
Ladekontakten kann Verbrennungen oder Feuer zur
Folge haben.

h) Vermeiden Sie einen Kurzschluss am Akku. Uber-
prifen Sie vor Einsetzen des Akkus in das Gerét,
dass die Kontakte des Akkus und im Gerat frei von
Fremdkorpern sind. Werden Kontakte eines Akkus
kurzgeschlossen, besteht Feuer-, Explosions- und
Veratzungsgefahr.

i) Beschéadigte Akkus (zum Beispiel Akkus mit Ris-
sen, gebrochenen Teilen, verbogenen, zuriick-
gestossenen und/oder herausgezogenen Kontak-
ten) diirfen weder geladen noch weiter verwendet
werden.

j)  Verwenden Sie fiir den Betrieb des Geréts und das
Laden des Akku-Packs nur das Netzteil PUA 81,
den Auto-Batteriestecker PUA 82, oder weitere
vom Hersteller empfohlene Ladegerate. Es besteht
ansonsten die Gefahr das Gerat zu beschadigen. Fir
ein Ladegerat, das fur eine bestimmte Art von Akku-
Packs geeignet ist, besteht Brandgefahr, wenn es
mit anderen Akku-Packs verwendet wird.

5.3 Sachgemasse Einrichtung der Arbeitsplatze

a) Sichern Sie den Messstandort ab und achten Sie
beim Aufstellen des Geréats darauf, dass der Strahl
nicht gegen andere Personen oder gegen Sie
selbst gerichtet wird.

b) Vermeiden Sie, bei Arbeiten auf Leitern, eine ab-
normale Korperhaltung. Sorgen Sie fiir sicheren
Stand und halten Sie jederzeit das Gleichgewicht.

c) Messungen in der Nahe von reflektiereden Objekten
bzw. Oberflachen, durch Glasscheiben oder dhnliche
Materialien kdnnen das Messresultat verfalschen.

d) Achten Sie darauf, dass das Gerat auf einer ebe-
nen stabilen Auflage aufgestellt wird (vibrations-
freil).

e) Verwenden Sie das Gerét nur innerhalb der defi-
nierten Einsatzgrenzen.

f) Stellen Sie sicher, dass Ihr PR 30-HVS nur auf lhren
PRA 30 anspricht und nicht auf andere PRA 30, die
auf der Baustelle verwendet werden.



g) Befestigen Sie das Netzteil sicher, z.B. auf einem
Stativ, wenn Sie im Modus "Laden wahrend des
Betriebs" arbeiten.

h) Der Gebrauch von Produkten fiir andere als die vor-
gesehenen Anwendungen kann zu gefahrlichen Si-
tuationen flihren. Verwenden Sie Produkt, Zubehor,
Einsatzwerkzeuge usw. entsprechend diesen An-
weisungen und so, wie es fiir diesen speziellen
Produkttyp vorgeschrieben ist. Beriicksichtigen
Sie dabei die Arbeitsbedingungen und die auszu-
fiihrende Tatigkeit.

i) Das Arbeiten mit Messlatten in der Ndhe von
Hochspannungsleitungen ist nicht erlaubt.

5.3.1 Elektromagnetische Vertraglichkeit

Obwohl das Gerét die strengen Anforderungen der ein-
schlagigen Richtlinien erfiillt, kann Hilti die Mdglichkeit
nicht ausschliessen, dass das Gerat durch starke Strah-

lung gestort wird, was zu einer Fehloperation fUhren kann.
In diesem Fall oder anderen Unsicherheiten miissen Kon-
trolimessungen durchgefiihrt werden. Ebenfalls kann Hilti
nicht ausschliessen dass andere Gerate (z.B. Navigati-
onseinrichtungen von Flugzeugen) gestort werden.

5.3.2 Laserklassifizierung fiir Gerate der Laser-
Klasse 2/Class Il

Je nach Verkaufsversion entspricht das Geréat der Laser-
klasse 2 nach IEC60825-1:2007/EN60825-1:2007 und
Class Il nach CFR 21 § 1040 (FDA). Diese Geréate diir-
fen ohne weitere Schutzmassnahme eingesetzt werden.
Das Auge ist bei zufélligem, kurzzeitigem Hineinsehen in
die Laserstrahlung durch den Lidschlussreflex geschitzt.
Dieser Lidschutzreflex kann jedoch durch Medikamente,
Alkohol oder Drogen beeintrachtigt werden. Trotzdem
sollte man, wie auch bei der Sonne, nicht direkt in die
Lichtquelle hineinsehen. Laserstrahl nicht gegen Perso-
nen richten.

6 Inbetriebnahme

HINWEIS
Das Geréat darf nur mit den Hilti Akku-Packs PRA 84 oder
PRA 84G betrieben werden.

6.1 Akku-Pack einsetzen A

VORSICHT

Stellen Sie sicher, dass die Kontakte des Akkus und
die Kontakte im Gerat frei von Fremdkorpern sind,
bevor Sie den Akku in das Gerét einsetzen.

1. Schieben Sie den Akku-Pack in das Gerét.
2. Drehen Sie die Verriegelung im Uhrzeigersinn, bis
das Symbol "Verriegelung" erscheint.

6.2 Akku-Pack entfernen B

1. Drehen Sie die Verriegelung entgegen dem Uhrzei-
gersinn, bis das Symbol "Entriegelung" erscheint.

2. Ziehen Sie den Akku-Pack aus dem Gerét.

6.3 Akku-Pack laden

O A AN A

GEFAHR

Verwenden Sie nur die vorgesehenen Hilti
Akku-Packs und Hilti Netzteile, die unter "Zubehor"
aufgefiihrt sind. Das Verwenden von sichtbar
beschadigten Geraten/Netzteilen ist nicht erlaubt.

6.3.1 Erstes Laden eines neuen Akku-Packs

Laden Sie die Akku-Packs vor der ersten Inbetriebnahme
vollstandig auf.

HINWEIS

Sorgen Sie dabei fiir einen sicheren Stand des zu laden-
den Systems.

6.3.2 Erneutes Laden eines Akku-Packs

1.  Stellen Sie sicher, dass die Aussenflachen des Akku-
Packs sauber und trocken sind.

2. Fuhren Sie den Akku-Pack in das Gerét ein.
HINWEIS Li-lonen-Akku-Packs sind zu jeder Zeit
einsatzbereit, auch im teilgeladenen Zustand.

Bei eingeschaltetem Geréat wird der Ladefortschritt
durch LEDs angezeigt.

6.4 Optionen fiir das Laden des Akku-Packs

HINWEIS
Stellen Sie sicher, dass die empfohlene Temperatur beim
Laden eingehalten wird (0 bis 40°C).

GEFAHR

Das Netzteil PUA 81 darf nur innerhalb eines Gebau-
des verwendet werden. Vermeiden Sie das Eindringen
von Feuchtigkeit.

6.4.1 Laden des Akku-Packs im Gerat

1. Setzen Sie den Akku-Pack in das Akkufach (siehe
6.1).

2. Drehen Sie die Verriegelung, bis die Ladebuchse am
Akku-Pack sichtbar wird.

3. Stecken Sie den Stecker des Netzteils oder den
Auto-Batteriestecker in den Akku-Pack.
Der Akku-Pack wird geladen.

4. Zur Anzeige des Ladezustand wahrend des Ladens
schalten Sie das Gerét ein.



6.4.2 Laden des Akku-Packs ausserhalb des

Gerits A
Entnehmen Sie den Akku-Pack (siehe 6.2).
Verbinden Sie den Stecker des Netzteils oder den
Auto-Batteriestecker mit dem Akku-Pack.
Die rote LED am Akku-Pack signalisiert Ladeaktivi-
tat.

N =

6.4.3 Laden des Akku-Packs wahrend des Betriebs

GEFAHR

Der Betrieb im Modus "Laden wéhrend des Betriebs"
ist fur Aussenanwendungen und in feuchter Umgebung
nicht erlaubt.

VORSICHT

Vermeiden Sie das Eindringen von Feuchtigkeit. Ein-
gedrungene Feuchtigkeit kann einen Kurzschluss und
chemische Reaktionen verursachen und Verbrennungen
oder Feuer zur Folge haben.

1. Drehen Sie den Verschluss bis die Ladebuchse am
Akku-Pack sichtbar wird.

2. Stecken Sie den Stecker des Netzteils in den
Akku-Pack.
Das Gerat arbeitet wéhrend des Ladevorgangs und
der Akkuladezustand wird durch die LEDs am Gerat
angezeigt.

6.5 Sorgfaltiger Umgang mit Akku-Packs

Lagern Sie Akku-Packs mdglichst kiihl und trocken. La-
gern Sie Akku-Packs nie in der Sonne, auf Heizungen,
oder hinter Glasscheiben. Am Ende ihrer Lebensdauer
muissen Akku-Packs umweltgerecht und sicher entsorgt
werden.

6.6 Gerat einschalten

Driicken Sie die Taste Ein/Aus.

HINWEIS

Nach dem Einschalten startet das Gerat die automati-
sche Nivellierung. Bei vollstandiger Nivellierung wird der
Laserstrahl in Rotations- und Normalrichtung eingeschal-
tet.

6.7 LED Anzeigen
Siehe Kapitel 2, Beschreibung

6.8 Batterien in den PRA 30 einsetzen H

GEFAHR
Setzen Sie keine beschédigten Batterien ein.

GEFAHR

Mischen Sie keine neuen und alten Batterien. Verwenden
Sie keine Batterien von verschiedenen Herstellern oder
mit unterschiedlichen Typenbezeichnungen.
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HINWEIS
Der PRA 30 darf nur mit Batterien betrieben werden, die
gemass internationalen Standards hergestellt wurden.

1. Offnen Sie das Batteriefach des Laserempféngers.

2. Setzen Sie die Batterien in den Laserempfanger ein.
HINWEIS Beachten Sie beim Einsetzen die Polaritat
der Batterien!

3. Schliessen Sie das Batteriefach.

6.9 Paaren

Das Gerédt und die Fernbedienung/der Laserempfanger
sind im ausgelieferten Zustand gepaart. Weitere Laser-
empfanger desselben Typs oder automatische Stative
PRA 90 sind ohne Paarung nicht betriebsbereit. Um das
Geréat mit diesem Zubehdr zu nutzen, mussen diese auf-
einander eingestellt, also gepaart, werden. Das Paaren
von Geraten bewirkt, dass diese einander eindeutig zuge-
ordnet werden. Das Geréat und das automatische Stativ
PRA 90 empfangen so nur Signale von der gepaarten
Fernbedienung/dem Laserempfénger. Die Paarung er-
moglicht das Arbeiten neben anderen Rotationslasern
ohne die Gefahr, dass Einstellungen durch diese veran-
dert werden.

6.9.1 Paaren von Gerét und Laserempféanger

GO

1. Dricken Sie an Gerat und Laserempfanger gleich-

zeitig auf die Tasten Ein/Aus, und halten Sie sie fur
mindestens 3 Sekunden gedriickt.
Die erfolgreiche Paarung wird am Laserempfanger
durch einen Ton und am Gerét durch Blinken al-
ler LEDs signalisiert. Gleichzeitig erscheint auf dem
Display des Laserempfangers kurzzeitig das Symbol
"gepaart". Gerat und Empfanger schalten sich nach
dem Paaren automatisch aus.

2. Gepaarte Gerate wieder einschalten.

Das Symbol ,gepaart” erscheint auf dem Display.

6.9.2 Paaren von PRA 90 und Empféanger

1. Driicken Sie am Automatischen Stativ PRA 90 und

am Laserempfanger gleichzeitig auf die Tasten Ein/
Aus, und halten Sie sie fir mindestens 3 Sekunden
gedriickt.
Die erfolgreiche Paarung wird am Laserempféan-
ger durch einen Ton und am Automatischen Sta-
tiv PRA 90 durch Blinken aller LEDs signalisiert.
Gleichzeitig erscheint auf dem Display des Laser-
empfangers kurzzeitig das Symbol "gepaart". Stativ
und Empfanger schalten sich nach dem Paaren au-
tomatisch aus.

2. Gepaarte Gerate wieder einschalten.

Auf dem Display des Laserempféngers wird das
Gerét inklusive Stativ angezeigt.



7 Bedienung

oder ungewdhnlichen mechanischen Einwirkungen aus-
gesetzt war (siehe 8.6).

7.2 Gerat einschalten
Driicken Sie die Taste Ein/Aus. m
7.1 Gerét priifen HINWEIS
Priifen Sie vor wichtigen Messungen die Genauigkeit des | Nach dem Einschalten startet das Gerét die automatische

Gerits, insbesondere, nachdem es zu Boden gefallen ist | Nivellierung.

7.3 Arbeiten mit dem PRA 30

Der PRA 30 ist Laserempfénger und zugleich auch Fernbedienung. Die Fernbedienung erleichtert die Arbeit mit dem
Rotationslaser und wird benétigt, um einige Funktionen des Gerates nutzen zu kénnen. Die Anzeige des Laserstrahls
erfolgt optisch und akustisch.

7.3.1 Arbeiten mit dem Laserempfénger als Handgerat

1. Dricken Sie die Taste Ein/Aus.
2. Halten Sie den Laserempfanger mit dem Detektionsfeld direkt in die Ebene des rotierenden Laserstrahls.

7.3.2 Arbeiten mit dem Laserempféanger im Empféngerhalter PRA 80 El

Offnen Sie den Verschluss am PRA 80.

Setzen Sie den Empfénger in den Empfangerhalter PRA 80 ein.

Schliessen Sie den Verschluss am PRA 80.

Schalten Sie den Empfanger mit der Taste Ein/Aus ein.

Offnen Sie den Drehgriff.

Befestigen Sie den Empféangerhalter PRA 80 sicher an der Teleskop- oder Nivellierstange durch Schliessen des
Drehgriffs.

7. Halten Sie den Empfanger mit dem Detektionsfeld direkt in die Ebene des rotierenden Laserstrahls.

ogsw®N =

7.3.3 Arbeiten mit dem Laserempfianger im Empfangerhalter PRA 83 El

1. Driicken Sie den Empfénger schrég in die Gummihille des PRA 83, bis dieser den Empfanger vollstandig
umschliesst. Achten Sie darauf, dass sich das Detektionsfeld und die Tasten auf der Vorderseite befinden.

2. Stecken Sie den Empfanger zusammen mit Gummihdille an das Griffstiick. Die magnetische Halterung verbindet
Hiille und Griffstlick miteinander.

3. Schalten Sie den Empfanger mit der Taste Ein/Aus ein.

4.  Offnen Sie den Drehgriff.

5. Befestigen Sie den Empfangerhalter PRA 83 durch Schliessen des Drehgriffs sicher an der Teleskop- oder
Nivellierstange.

6. Halten Sie den Empfénger mit dem Detektionsfeld direkt in die Ebene des rotierenden Laserstrahls.

7.3.4 Arbeiten mit dem Hoheniibertragungsgerat PRA 81 El

Offnen Sie den Verschluss am PRA 81.

Setzen Sie den Laserempfénger in das Héhenubertragungsgerat PRA 81 ein.

Schliessen Sie den Verschluss am PRA 81.

Schalten Sie den Laserempfénger mit der Taste Ein/Aus ein.

Halten Sie den Laserempfénger mit dem Detektionsfeld direkt in die Ebene des rotierenden Laserstrahls.
Positionieren Sie den Laserempfanger so, dass die Abstandsanzeige "0" anzeigt.

Messen Sie den gewiinschten Abstand mit Hilfe des Massbandes.

NooN®N =

7.3.5 Einheiteneinstellung @
Mit der Einheitentaste kdnnen Sie die gewiinschte Genauigkeit der digitalen Anzeige einstellen (mm/cm/aus).

7.3.6 Lautstarkeeinstellung @

Beim Einschalten des Laserempféangers ist die Lautstarke auf "normal" eingestellt. Durch Driicken der Lautstérketaste
kann die Lautstérke geédndert werden. Sie kénnen zwischen den vier Optionen "Leise", "Normal", "Laut" und "Aus"
wahlen.
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Driicken Sie beim Einschalten des Laserempfangers die Taste Ein/Aus fir zwei Sekunden.

Die MenUanzeige erscheint im Anzeigefeld.

Verwenden Sie die Einheitentaste, um zwischen metrischen und anglo-amerikanischen Einheiten zu wechseln.
Verwenden Sie die Lautstarketaste, um die schnellere Folge des akustischen Signals dem Detektionsbereich
oberhalb oder unterhalb der Markierungskerbe zuzuordnen.

Wabhlen Sie mit den Richtungstasten (links/rechts) nach Bedarf weitere Punkte aus.

HINWEIS Mit den Richtungstasten (Links/Rechts) lassen sich Einstellméglichkeiten auswéhlen. Die Einheiten-
taste dient der Veranderung der jeweiligen Einstellung. Folgende Einstellmdglichkeiten gibt es: Anzeige der
Softwareversion (keine Einstellmdglichkeit), Schlafmodus PR 30-HVS (aus/an), Einheiten Neigungsmodus (%/°),
Paarung PR 30-HVS (Paarung trennen), Paarung PRA 90 (Paarung trennen), Sensitivitat Schockwarnfunktion
(Hoch/mittel/niedrig), Funkverbindung (Ein/Aus). Einstellungen, die das Geréat betreffen, werden nur wirksam,
wenn das Gerat eingeschaltet und iber Funk verbunden ist.

Schalten Sie den Laserempfanger aus, um die Einstellungen zu speichern.

HINWEIS Jede gewabhlte Einstellung gilt auch nach dem ndchsten Einschalten.

7.3.8 Doppelklick

Beim Bedienen muss der Befehl "Automatisches Ausrichten" bzw. "Uberwachung" durch Doppelklick besttigt
werden, um eine Fehlbedienung zu verhindern.

7.4 Schockwarnfunktion deaktivieren 2. Driicken Sie die Taste Deaktivierung Schockwarn-
1.

funktion.
Das konstante Leuchten der LED Deaktivierung
Schockwarnfunktion zeigt an, dass die Funktion de-
aktiviert ist.

3. Umin den Standard-Modus zurlickzukehren, schal-
ten Sie das Gerat aus und starten es erneut.

Schalten Sie das Gerat ein (siehe 7.2).
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7.5 Horizontal Arbeiten
7.5.1 Aufstellen

1. Montieren Sie das Gerat je nach Anwendung z.B. auf ein Stativ; alternativ kénnen Sie den Rotationslaser auch
auf eine Wandhalterung montieren. Der Neigewinkel der Auflageflache darf maximal + 5° sein.

2. Driicken Sie die Taste Ein/Aus.
Die LED Autonivellierung blinkt griin.
Sobald die Nivellierung erreicht ist, schaltet sich der Laserstrahl ein, rotiert, und die LED Autonivellierung leuchtet
konstant.

7.5.2 Ausrichten mit dem automatischen Stativ PRA 90

HINWEIS
Diese Funktion steht nur mit dem automatischen Stativ PRA 90 zur Verfligung.
Beim erstmaligen Gebrauch muss der Laserempfanger PRA 30 mit dem Stativ gepaart werden (siehe 6.9.2)

Mit dem optionalen automatischen Stativ PRA 90 kdnnen Sie die Hohe der Laserebene manuell oder automatisch auf
das gewiinschte Niveau einstellen.

1. Montieren Sie das Gerat auf das automatische Stativ PRA 90.
2. Schalten Sie den Rotationslaser, das automatische Stativ und den Laserempfénger ein. Richten Sie die Hohe der
Laserebene nun manuell (siehe 7.5.3) oder automatisch (siehe 7.5.4) aus.

7.5.3 Manuelles Ausrichten @ I

Driicken Sie auf dem Laserempfanger die Tasten +/- oder am PRA 90 die Pfeiltasten, um die horizontale Ebene parallel
nach oben bzw. nach unten zu verschieben.

7.5.4 Automatisches Ausrichten 3 [l

1. Halten Sie die Empféngerseite des Laserempfangers auf die gewilinschte Zielhdhe und in Richtung Bedienfeld
des PRA 90. Halten Sie den Laserempfanger wéhrend des Ausrichtens ruhig, und achten Sie auf freie Sicht
zwischen Laserempfanger und Gerat.

2. Doppelklicken Sie die Taste Automatisches Ausrichten auf dem Laserempfénger. Ein weiterer Doppelklick
beendet die Ausrichtung.

Der Doppelklick startet den Ausrichtungsprozess der Laser-Ebene, und das Stativ fahrt nach oben bzw. unten.
Wéhrenddessen ertdnt kontinuierlich ein akustisches Signal. Sobald der Laserstrahl auf das Detektionsfeld des
Laserempfénger trifft, wird der Strahl zur Markierungskerbe (Bezugsebene) hin bewegt.

Nachdem die Position erreicht ist und das Gerat sich nivelliert hat, signalisiert ein Ton von fiinf Sekunden Léange
den Abschluss des Prozesses. Zudem wird das Symbol "automatische Ausrichtung" nicht mehr angezeigt.

3. Uberpriifen Sie die Héheneinstellung auf dem Display.

4. Entfernen Sie den Laserempfanger.
HINWEIS Falls der automatische Ausrichtungsprozess nicht erfolgreich war, erténen kurze Signale, und das
Symbol "automatische Ausrichtung" erlischt.
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7.6 Vertikal Arbeiten

1.

Montieren Sie das Gerdt zum vertikalen Arbeiten auf einem entsprechendem Stativ, Fassaden- oder Schnur-
gerustadapter oder einer Wandhalterung, sodass das Bedienfeld des Geréts nach oben gerichtet ist. Alternativ
kdnnen Sie das Gerat auch auf die Gummifiisse der hinteren Griffe legen.

HINWEIS Die beste Funkverbindung zum PRA 30 bietet die Seite des Geréts, die sich rechts an das Bedienfeld
anschliesst.

HINWEIS Damit die spezifizierte Genauigkeit eingehalten werden kann, sollte das Gerét auf einer ebenen Flache
positioniert werden bzw. entsprechend genau auf dem Stativ oder anderem Zubeh&r montiert werden.

Richten Sie die vertikale Achse des Gerates mit Hilfe von Kimme und Korn in der gewiinschten Richtung aus.
Driicken Sie die Taste Ein/Aus.

Nach der Nivellierung startet das Gerat den Laserbetrieb mit einem stehenden Rotationsstrahl der senkrecht
nach unten projiziert. Dieser projizierte Punkt ist Referenzpunkt (kein Lotpunkt) und dient zur Positionierung des
Gerétes.

Richten Sie das Gerat nun so aus, dass der projizierte Laserpunkt genau auf einen Referenzpunkt (z.B. Nagel im
Schnurgerist) ausgerichtet ist.

Richten Sie die Laser-Ebene nun manuell (siehe 7.6.1) oder automatisch (siehe 7.6.2) auf den gewiinschten
zweiten Referenzpunkt aus.

Sobald Sie mit der Ausrichtung beginnen, startet der Laser automatisch mit der Rotation.

7.6.1 Manuelles Ausrichten @

1.

Driicken Sie auf dem Laserempfanger die Richtungstasten (Links/Rechts), um die vertikale Ebene manuell
auszurichten.

7.6.2 Automatisches Ausrichten und Uberwachung @

1.

2.

3.
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Halten Sie den Laserempfanger mit der Markierungskerbe auf die gewlinschte auszurichtende Stelle und in
Richtung des Gerétes.

Doppelklicken Sie die Taste Automatisches Ausrichten. Ein weiterer Doppelklick beendet die Ausrichtung.

Der Doppelklick startet den Ausrichtungsprozess der Laserebene. Wahrenddessen ertdnt kontinuierlich ein
akustisches Signal.

Sie kdnnen die Richtung des Suchprozesses durch Driicken der Taste Automatisches Ausrichten &ndern.
Sobald der Laserstrahl auf das Detektionsfeld des Laserempfangers trifft, wird der Strahl an die Markierungskerbe
(Bezugsebene) bewegt.

Nachdem die Position erreicht ist (Markierungskerbe gefunden), signalisiert ein Ton von fiinf Sekunden Lénge
den Abschluss des Prozesses.

Der Laserempfénger geht automatisch in den Uberwachungsmodus und kontrolliert in regelméssigen Absténden,
ob sich die Laser-Ebene verschoben hat. Bei einer Verschiebung wird die Laser-Ebene wieder auf die Markie-
rungsebene korrigiert, wenn dies mdglich ist. Liegt die Markierungsebene ausserhalb des Nivellierungsbereichs
von +5°, ist der direkte Sichtkontakt zwischen Gerat und Laserempfanger fir Iangere Zeit verhindert, oder ist der
Ausrichtungsprozess innerhalb von zwei Minuten nicht erfolgreich, ertdnen kurze Signale, der Laser rotiert nicht
mehr, und das Symbol "automatische Ausrichtung" erlischt. Dies signalisiert den Abbruch des automatischen
Ausrichtungsprozesses.

Doppelklicken Sie die Taste Automatisches Ausrichten zum Verlassen des Uberwachungsmodus.



7.7 Arbeiten mit Neigung
7.7.1 Aufstellen

HINWEIS
Die Neigung kann entweder manuell, automatisch oder durch die Verwendung des Neigungsadapters PRA 79 erfolgen.

HINWEIS
Neigungen kénnen am PRA 30 in % oder in ° eingestellt bzw. angezeigt werden. Zur Einstellung der gewiinschten
Einheit sei auf Kapitel 7.3.7 MenUoptionen verwiesen.

Montieren Sie je nach Anwendung das Gerét z.B. auf ein Stativ.

Positionieren Sie den Rotationslaser entweder auf der oberen oder auf der unteren Kante der Neigungsebene.
Stellen Sie sich hinter das Gerat, mit Blickrichtung auf das Bedienfeld.

Richten Sie das Gerét grob mit Hilfe der Zielkerbe am Kopf des Geréts parallel zur Neigungsebene aus. Fir eine
feinere Ausrichtung flihren Sie nach Einstellung der Neigung die elektronische Neigungsausrichtung aus (siehe
7.7.4).

5. Schalten Sie das Gerét ein, und driicken Sie die Taste Neigungsmodus. Die LED Neigungsmodus leuchtet.
Sobald die Nivellierung erreicht ist, schaltet sich der Laserstrahl ein. Der PR 30-HVS kann geneigt werden, sobald
das Symbol "Neigungsmodus" im Display des PRA 30 erscheint.

Eali ol

7.7.2 Neigung manuell einstellen @

HINWEIS

Falls das Gerat Temperaturédnderungen von ungeféhr 10 Grad misst, stoppt die Laserrotation fir circa 40 Sekunden.
In dieser Zeit korrigiert das Gerat alle durch die Temperaturdnderung mdglichen Fehler. Nach der automatischen
Korrektur stellt das Gerat die Laser-Ebene wieder auf die vorherige Neigung ein und der Laser beginnt zu rotieren.

Abhangig von der Vorneigung des Geréts, kénnen Neigungswerte bis zu 21,3 % eingegeben werden. Die Anzeige des
Laserempfangers zeigt den Neigungswinkel an.

7.7.2.1 Positive Neigungen

Die Neigungseingabetaste Plus hebt die Laserebene vor dem Gerét an und senkt sie hinter dem Gerét ab.

1. Driicken Sie die Neigungseingabetasten Plus auf der Fernbedienung.
HINWEIS Wenn Sie drei Sekunden lang keine Taste driicken, wird die zuletzt angezeigte Neigung im Gerét
eingestellt. Dabei blinkt die LED Neigungsmodus.
Die Anzeige des Laserempfanger zeigt den Neigungswinkel an.

2. Falls Sie die Werte schnell &ndern mochten, driicken Sie lange auf die Neigungseingabetaste.

7.7.2.2 Negative Neigungen

Die Neigungseingabetaste Minus senkt die Laserebene vor dem Gerat ab und hebt sie hinter dem Gerét an.

1. Driicken Sie die Neigungseingabetasten Minus auf der Fernbedienung.
HINWEIS Wenn Sie drei Sekunden lang keine Taste driicken, wird die zuletzt angezeigte Neigung im Geréat
eingestellt. Dabei blinkt die LED Neigungsmodus.
Die Anzeige des Laserempfénger zeigt den Neigungswinkel an.

2. Falls Sie die Werte schnell andern méchten, driicken Sie lange auf die Neigungseingabetaste.

7.7.3 Neigung automatisch einstellen @
Mit dieser Funktion lasst sich automatisch eine geneigte Laser-Ebene zwischen 2 Punkten erstellen und die Neigung
zwischen diesen Punkten ermitteln.
1. Stellen Sie das Gerat wie unter 7.7.1 beschrieben auf der oberen Kante der Neigungsebene auf.
2. Montieren Sie den Laserempfanger mit dem Empfangerhalter PRA 80/PRA 83 z.B. an die Teleskoplatte PUA 50.
3. Positionieren Sie den Empféanger unmittelbar vor dem Rotationslaser, richten Sie ihn auf die Hohe der Laser-Ebene
aus und fixieren Sie ihn an der Teleskoplatte.
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5.

Positionieren Sie den Empfanger mit der Teleskoplatte auf der unteren Kante der Neigungsebene, und doppelkli-
cken Sie die Taste Automatisches Ausrichten. Ein weiterer Doppelklick beendet die Ausrichtung.

Nun startet der Ausrichtungsprozess der Laser-Ebene. Wahrenddessen ertdnt kontinuierlich ein Signal. Sie
kénnen die Richtung des Suchprozesses durch Driicken der Taste Automatisches Ausrichten dndern.

Sobald der Laserstrahl auf das Detektionsfeld des Laserempféangers trifft, wird der Strahl an die Markierungs-
kerbe (Bezugsebene) bewegt. Nachdem die Position erreicht ist (Markierungskerbe gefunden), signalisiert ein
akustisches Signal von fiinf Sekunden den Abschluss des Prozesses an.

Das Symbol "automatische Ausrichtung" wird im Display des Laserempfangers nicht mehr angezeigt, und der
Empfénger geht automatisch in den normalen Modus Uber.

Auf dem Display des Laserempféngers wird die Neigung fiinf Sekunden lang angezeigt.

Lesen Sie die Neigung zwischen beiden Punkten (Standpunkte von Gerat und Laserempféanger) auf dem Display
des Laserempféangers ab.
HINWEIS Nach fiinf Sekunden erlischt die Neigungsanzeige auf dem Display des Laserempféngers.

7.7.4 Optionale elektronische Neigungsausrichtung

Nach der groben Ausrichtung des Rotationslasers und Einstellung der Neigung (wie oben beschrieben) kann die
Ausrichtung des PR 30-HVS durch die von Hilti patentierte elektronische Neigungsausrichtung optimiert werden.

1.

2.

Positionieren Sie den PRA 30 gegeniiber dem PR 30-HVS mittig am Ende der Neigungsebene. Sie kdnnen ihn
entweder ruhig halten oder mit dem PRA 80/PRA 83 fixieren.

Aktivieren Sie am PR 30-HVS die elektronische Neigungsausrichtung durch Driicken der Taste Elektronische
Neigungsausrichtung.

Wenn die Pfeile fir die elektronische Neigungsausrichtung blinken, empfangt der PRA 30 keinen Laserstrahl vom
PR 30-HVS.

Wenn der linke Pfeil aufleuchtet, richten Sie den PR 30-HVS im Uhrzeigersinn aus.

Wenn der rechte Pfeil aufleuchtet, richten Sie den PR 30-HVS gegen den Uhrzeigersinn aus.

Wenn beide Pfeile aufleuchten, ist die Ausrichtung auf den PRA 30 korrekt.

Nach erfolgreicher Ausrichtung (beide Pfeile leuchten konstant fiir 10 Sekunden) wird die Funktion automatisch
beendet.

Fixieren Sie nun den Rotationslaser am Stativ, sodass er nicht unbeabsichtigt verdreht werden kann.

Sie koénnen die elektronische Neigungsausrichtung auch durch Driicken der Taste Elektronische Neigungsaus-
richtung beenden.

HINWEIS Zwischen der groben Ausrichtung mit Hilfe von Kimme und Korn und der feinen Ausrichtung mit Hilfe
der Elektronischen Neigungsausrichtung kann es zu Abweichungen kommen. Da die elektronische Methode
genauer als die optische ist, empfiehlt es sich, stets die elektronische Neigungsausrichtung als Referenz zu
nutzen.

7.7.5 Neigung mit Hilfe des Neigungsadapters PRA 79 einstellen

HINWEIS
Stellen Sie sicher, dass der Neigungstisch richtig zwischen Stativ und Gerat montiert ist (siehe Bedienungsanleitung
PRA 79).

1.
2.

Montieren Sie je nach Anwendung z.B. den Neigungsadapter PRA 79 auf ein Stativ.
Positionieren Sie das Stativ entweder auf der oberen oder auf der unteren Kante der Neigungsebene.
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3. Montieren Sie den Rotationslaser auf den Neigungsadapter und richten Sie mit Hilfe der Zielkerbe am Kopf des
PR 30-HVS das Gerat einschliesslich des Neigungsadapters parallel zur Neigungsebene aus. Das Bedienfeld des
PR 30-HVS sollte sich auf der Gegenseite der Neigungsrichtung befinden.

4. Stellen Sie sicher, dass sich der Neigungsadapter in Ausgangsposition befindet (0°).

o

Schalten Sie das Gerét ein (siehe 7.2).
6. Dricken Sie die Taste Neigungsmodus.

Auf dem Bedienfeld des Rotationslasers leuchtet nun die LED Neigungsmodus.
Das Gerat beginnt nun mit der automatischen Nivellierung. Sobald diese abgeschlossen ist, schaltet der Laser

ein und beginnt zur rotieren.

7.  Stellen Sie den gewlinschten Neigungswinkel am Neigungsadapter ein.
HINWEIS Bei manueller Neigungseinstellung nivelliert der PR 30-HVS die Laser-Ebene einmalig und fixiert sie
anschliessend. Vibrationen, Temperaturdnderungen oder sonstige Einwirkungen, die im Laufe des Tages eintreten
kénnen, kdnnen Auswirkungen auf die Position der Laser-Ebene haben.

7.8 In den Standard-Modus zuriickkehren

Um in den Standard-Modus zurlickzukehren, schalten
Sie das Gerét aus und starten es erneut.

7.9 Schlaf-Modus

Im Schlaf-Modus kann der PR 30-HVS Strom sparen.
Der Laser wird abgeschaltet, was die Lebensdauer des
Akkus verlangert.

7.9.1 Schlaf-Modus aktivieren

1. Driicken Sie bei ausgeschaltetem PRA 30 die Taste
Ein/Aus des PRA 30 fur ca. 3 Sekunden.

2. Dricken Sie die Richtungstaste Rechts zwei mal,
um zum Menupunkt "Schlaf-Modus" zu gelangen.

3. Driicken Sie die Einheitentaste, um den Schlaf-
Modus des PR 30-HVS einzuschalten.

7.9.2 Schlaf-Modus deaktivieren

1. Dricken Sie bei ausgeschaltetem PRA 30 die Taste
Ein/Aus des PRA 30 fir ca. 3 Sekunden.

2. Driicken Sie die Richtungstaste Rechts zwei mal um
zum Menupunkt Schlaf-Modus zu gelangen.

3. Drlicken Sie die Einheitentaste, um den Schlaf-
Modus des PR 30-HVS auszuschalten.

4. Uberpriifen Sie nach der Reaktivierung des PR 30-
HVS die Lasereinstellungen, um die Arbeitsgenau-
igkeit sicherzustellen.

8 Pflege und Instandhaltung

8.1 Reinigen und trocknen

1. Staub von Austrittsfenstern wegblasen.

2. Glas nicht mit den Fingern berthren.

3. Nur mit sauberen und weichen Lappen reinigen;
wenn nétig mit reinem Alkohol oder etwas Wasser
befeuchten.

HINWEIS Zu raues Reinigungsmaterial kann das
Glas zerkratzen und damit die Genauigkeit des Ge-
rates beeintrachtigen.

HINWEIS Keine anderen Flussigkeiten verwenden,
da diese die Kunststoffteile angreifen kdnnen.

4. Trocknen Sie lhre Ausrustung unter Einhaltung der
Temperaturgrenzwerte, die in den Technischen Da-
ten angegeben sind.

HINWEIS Achten Sie speziell im Winter/Sommer
auf die Temperaturgrenzwerte, wenn Sie Ihre Aus-
rstung z.B. im Fahrzeug-Innenraum aufbewahren.

8.2 Pflege der Li-lon-Akku-Packs

HINWEIS

Ein Auffrischen der Li-lon-Akku-Packs wie bei NiCd- oder
NiMH-Akku-Packs ist nicht nétig.

HINWEIS
Eine Unterbrechung des Ladevorgangs beeintrachtigt die
Lebensdauer des Akku-Packs nicht.

HINWEIS

Der Ladevorgang kann jederzeit ohne Beeintrachtigung
der Lebensdauer gestartet werden. Einen Memory-Effekt
wie bei NiCd- oder NiMHAKku- Packs gibt es nicht.

HINWEIS

Die Akku-Packs werden am besten im voll geladenen
Zustand moglichst kihl und trocken gelagert. Die La-
gerung der Akku-Packs bei hohen Umgebungstempera-
turen (z.B. hinter Fensterscheiben) ist ungiinstig, beein-
trachtigt die Lebensdauer der Akku-Packs und erhéht die
Selbstentladerate der Zellen.

HINWEIS
Durch Alterung oder Uberbeanspruchung verlieren
Akku-Packs an Kapazitat; sie lassen sich dann nicht
mehr vollstdndig laden. Sie kdnnen mit gealterten
Akku-Packs noch arbeiten, sollten sie aber rechtzeitig
erneuern.

1. Vermeiden Sie das Eindringen von Feuchtigkeit.

2. Laden Sie die Akku-Packs vor der ersten Inbetrieb-
nahme vollsténdig auf.
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3. Laden Sie die Akku-Packs, sobald die Geréateleis-
tung deutlich nachlasst.
HINWEIS Rechtzeitiges Laden erhoht die Haltbar-
keit der Akku-Packs.
HINWEIS Bei weiterer Verwendung des Akku-Packs
wird die Entladung automatisch beendet, bevor es
zu einer Schadigung der Zellen kommen kann, und
das Gerat schaltet sich ab.

4. Laden Sie die Akku-Packs mit den zugelassenen
Hilti Ladegeraten fur Li-lon- Akku-Packs auf.

8.3 Lagern

1. Nass gewordene Geréte auspacken. Gerate, Trans-
portbehalter und Zubehdr abtrocknen (unter Beach-
tung der Betriebstemperatur) und reinigen. Ausris-
tung erst wieder einpacken, wenn sie vollig trocken
ist.

2. Fuhren Sie nach langerer Lagerung oder langerem
Transport lhrer Ausriistung vor Gebrauch eine Kon-
trollmessung durch.

3. Bitte nehmen Sie vor langeren Lagerzeiten Akkus
und Batterien aus Geréat und Laserempfanger. Durch
auslaufende Akkus und Batterien kdnnen Gerat und
Laserempfanger beschadigt werden.

8.4 Transportieren

Verwenden Sie fiir den Transport oder Versand |hrer
Ausristung entweder den Hilti Versandkoffer oder eine
gleichwertige Verpackung.

VORSICHT

Entnehmen Sie vor Transport oder Versand die Akku-
Packs und Batterien aus Geréat und Laserempfanger.

8.5 Kalibrieren durch Hilti Kalibrierservice

Wir empfehlen die regelmassige Uberpriifung des Ge-
rats durch den Hilti Kalibrierservice zu nutzen, um die
Zuverlassigkeit geméass Normen und rechtlichen Anfor-
derungen gewahrleisten zu kénnen.

Der Hilti Kalibrierservice steht lhnen jederzeit zur Verfi-
gung. Wir empfehlen Ihnen, das Gerat mindestens einmal
jahrlich kalibrieren zu lassen.

Im Rahmen des Hilti Kalibrierservice wird bestétigt, dass
die Spezifikationen des gepruften Gerats am Tag der Pri-
fung den technischen Angaben der Bedienungsanleitung
entsprechen.

Bei Abweichungen von den Herstellerangaben wird das
gebrauchte Messgeréat wieder neu eingestellt. Nach der
Justierung und Prifung wird eine Kalibrierplakette am Ge-
rat angebracht und mit einem Kalibrierzertifikat schriftlich
bestétigt, dass das Gerat innerhalb der Herstelleranga-
ben arbeitet.

Kalibrierzertifikate werden immer bendtigt fur Unterneh-
men, die nach ISO 900X zertifiziert sind.

Ein Hilti Kontakt in lhrer N&he gibt Ihnen gerne weitere
Auskunft.
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8.6 Genauigkeit priifen

HINWEIS

Um technische Spezifikationen einhalten zu kdnnen,
sollte das Gerdt regelméssig (mindestens vor jeder
grosseren/relevanten Arbeit) Uberpriift werden!

HINWEIS

Unter folgenden Bedingungen kann davon ausgegangen
werden, dass ein Gerdt nach einem Sturz einwandfrei
und mit der gleichen Genauigkeit wie vor dem Sturz
funktioniert:

Beim Sturz wurde die in den Technischen Daten angege-
bene Fallhéhe nicht tiberschritten.

Das Gerat wurde beim Sturz nicht mechanisch beschéa-
digt (z.B. Bruch des Penta Prismas).

Das Geréat generiert im Arbeitseinsatz einen rotierenden
Laserstrahl.

Das Gerat hat auch vor dem Sturz einwandfrei funktio-
niert.

8.6.1 Horizontale Haupt- und Querachse
Uberpriifen

1. Stativ ca. 20 m von einer Wand aufstellen und Sta-
tivkopf mittels Wasserwaage horizontal ausrichten.

2. Gerat auf dem Stativ montieren und den Geratekopf
mit Hilfe der Zielkerbe auf die Wand ausrichten.

3. Mit Hilfe des Empféngers einen Punkt (Punkt 1)
einfangen und an der Wand markieren.

4. Gerdt um die Gerateachse im Uhrzeigersinn um
90° drehen. Dabei darf die Hhe des Gerétes nicht
verandert werden.

5.  Mit Hilfe des Laser-Empféangers einen zweiten Punkt
(Punkt 2) einfangen und an der Wand markieren.

6. Schritte 4 und 5 noch zwei Mal wiederholen und

Punkt 3 und Punkt 4 mit Hilfe des Empfangers
einfangen und an der Wand markieren.
Bei sorgféltiger Durchfiihrung sollte der vertikale Ab-
stand der beiden markierten Punkte 1 und 3 (Haupt-
achse) bzw. Punkte 2 und 4 (Querachse) jeweils <
3 mm sein (bei 20 m). Bei grosserer Abweichung
schicken Sie das Geréat an den Hilti-Service zur Ka-
librierung.

8.6.2 Uberpriifung der vertikalen Achse

1. Gerat vertikal auf einem mdglichst flachen Boden

ca. 20 m von einer Wand aufstellen.

Die Griffe des Geréates parallel zur Wand ausrichten.

3. Geréat einschalten und den Referenzpunkt (R) auf
dem Boden markieren.

4. Mit Hilfe des Empfangers Punkt (A) am unteren
Ende der Wand markieren. Mittlere Geschwindigkeit
wahlen.

5.  Mit Hilfe des Empféngers Punkt (B) in ca. 10 m Héhe
markieren.
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6. Gerédt um 180° drehen und auf den Referenzpunkt | 8.
(R) am Boden und am unteren Markierungspunkt (A)
an der Wand ausrichten.

7. Mit Hilfe des Empféngers Punkt (C) in ca. 10 m Héhe
markieren.

Prifen Sie, ob bei sorgféltiger Durchfiihrung der
horizontale Abstand der beiden in zehn Meter Hohe
markierten Punkte (B) und (C) kleiner als 1,5 mm ist
(bei 10 m).

HINWEIS Bei grosserer Abweichung: Geréat bitte an

den Hilti-Service zur Kalibrierung senden.

9 Fehlersuche

Fehler

Mdogliche Ursache

Behebung

Anzeige zeigt Symbol

/s

Der PRA 30 ist nicht mit dem PR 30-
HVS gepaart.

Paaren Sie die Geréte (siehe Kapitel
6.9)

Anzeige zeigt Symbol Ungliltige Tasteneingabe; Befehl Driicken Sie eine gliltige Taste.
grundsétzlich nicht méglich.
Anzeige zeigt Symbol Befehl méglich, Gerat reagiert aber Schalten Sie alle Gerate ein und ge-

AN

nicht.

hen Sie in ausreichende Funkreich-
weite.

Stellen Sie sicher, dass sich zwischen
den Geraten keine Hindernisse befin-
den. Beachten Sie auch die maximale
Funkreichweite. Fur gute Funkverbin-
dung den PR 30-HVS und PRA 30 =z
10 cm Uber dem Boden positionieren.

Anzeige zeigt Symbol Gerét ist im Uberwachungsmodus. Uberpriifen Sie die Positionierung von
Erneute Ausrichtung war nicht még- PR 30-HVS und PRA 30 und ob das
lich. Sichtfeld zwischen PR 30-HVS und

PRA 30 frei ist. Starten Sie die Auto-
matische Ausrichtung erneut (siehe
Kapitel zur automatischen Ausrich-
tung und Uberwachung)

Anzeige zeigt Symbol Das Gerat ist im Schlafmodus (Gerét Gerét aktivieren (siehe Kapitel
bleibt max. 4 h im Schlafmodus). "Schlaf-Modus deaktivieren")

Sleep
Anzeige zeigt Symbol Ladezustand des PR 30-HVS Akku- Laden Sie den Akku-Pack auf, be-

I < w !

Packs ist niedrig.

nutzen Sie einen anderen Akku-Pack
oder nutzen Sie den PR 30-HVS im
Modus "Laden wéahrend des Betriebs"
(nicht fir Aussenanwendungen und in
feuchter Umgebung).
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WARNUNG

Bei unsachgemassem Entsorgen der Ausriistung kdnnen folgende Ereignisse eintreten:

Beim Verbrennen von Kunststoffteilen entstehen giftige Abgase, an denen Personen erkranken kénnen.

Batterien kénnen explodieren und dabei Vergiftungen, Verbrennungen, Verdtzungen oder Umweltverschmutzung
verursachen, wenn sie beschédigt oder stark erwérmt werden.

Bei leichtfertigem Entsorgen ermdglichen Sie unberechtigten Personen, die Ausriistung sachwidrig zu verwenden.
Dabei kénnen Sie sich und Dritte schwer verletzen sowie die Umwelt verschmutzen.

Ay

ary

Hilti-Geréte sind zu einem hohen Anteil aus wiederverwertbaren Materialien hergestellt. Voraussetzung fir eine
Wiederverwertung ist eine sachgemaésse Stofftrennung. In vielen Landern ist Hilti bereits eingerichtet, lhr Altgerét zur
Verwertung zurlickzunehmen. Fragen Sie den Hilti Kundenservice oder lhren Verkaufsberater.

Nur fur EU Lander

Werfen Sie Elektrowerkzeuge nicht in den Hausmull!

Gemass Europdischer Richtlinie iber Elektro- und Elektronik-Altgerdte und Umsetzung in nationales
Recht missen verbrauchte Elektrowerkzeuge getrennt gesammelt und einer umweltgerechten Wieder-

verwertung zugefuhrt werden.

Entsorgen Sie die Batterien nach den nationalen Vorschriften.

11 Herstellergewahrleistung Gerate

Bitte wenden Sie sich bei Fragen zu den Garantiebedin-
gungen an lhren lokalen HILTI Partner.

12 FCC-Hinweis

giiltig in USA)/IC-Hinweis

VORSICHT

Dieses Gerét hat in Tests die Grenzwerte eingehalten, die
in Abschnitt 15 der FCC-Bestimmungen fur digitale Ge-
rate der Klasse B festgeschrieben sind. Diese Grenzwerte
sehen fur die Installation in Wohngebieten einen ausrei-
chenden Schutz vor stérenden Abstrahlungen vor. Geréte
dieser Art erzeugen und verwenden Hochfrequenzen und
koénnen diese auch ausstrahlen. Sie kdnnen daher, wenn
sie nicht den Anweisungen entsprechend installiert und
betrieben werden, Stérungen des Rundfunkempfangs
verursachen.

Es kann aber nicht garantiert werden, dass bei bestimm-
ten Installationen nicht doch Stérungen auftreten kdnnen.
Falls dieses Gerat Stérungen des Radio- oder Fernseh-
empfangs verursacht, was durch Aus- und Wiederein-
schalten des Geréts festgestellt werden kann, ist der
Benutzer angehalten, die Stérungen mit Hilfe folgender
Massnahmen zu beheben:

Die Empfangsantenne neu ausrichten oder versetzen.
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Den Abstand zwischen Gerdt und Empfénger vergros-
sern.

Das Gerét an die Steckdose eines Stromkreises ansch-
liessen, der unterschiedlich ist zu dem des Empféangers.

Lassen Sie sich von Inrem Handler oder einem erfahrenen
Radio- und Fernsehtechniker helfen.

HINWEIS

Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich
von Hilti erlaubt wurden, kénnen das Recht des Anwen-
ders einschranken, das Geréat in Betrieb zu nehmen.

Diese Vorrichtung entspricht Paragraph 15 der FCC-
Bestimmungen und RSS-210 der IC.

Die Inbetriebnahme unterliegt folgenden zwei Bedingun-
gen:



Dieses Gerét sollte keine schadigende Abstrahlung er-
zeugen.

13 EG-Konformitatserklarung

Das Gerat muss jegliche Abstrahlung aufnehmen, inklu-
sive Abstrahlungen die unerwiinschte Operationen be-
wirken.

Bezeichnung: Rotationslaser
Typenbezeichnung: PR 30-HVS
Generation: 01
Konstruktionsjahr: 2013

Wir erklaren in alleiniger Verantwortung, dass dieses
Produkt mit den folgenden Richtlinien und Normen
Ubereinstimmt: bis 19. April 2016: 2004/108/EG, ab
20. April 2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/42/EG,
2006/66/EG, 1999/5/EG, EN ISO 12100, EN 300 440-2
V1.4.1, EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.

Hilti Aktiengesellschaft, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Mana-
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

06/2015

BU Measuring Systems

06/2015

Technische Dokumentation bei:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland
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ORIGINAL OPERATING INSTRUCTIONS

PR 30-HVS rotating laser

It is essential that the operating instructions
are read before the tool is operated for the
first time.

Always keep these operating instructions to-
gether with the tool.

Ensure that the operating instructions are
with the tool when it is given to other persons.

Contents Page
1 General information 23
2 Description 23
3 Accessories 26
4 Technical data 26
5 Safety instructions 28
6 Before use 30
7 Operation 31
8 Care and maintenance 38
9 Troubleshooting 39

10 Disposal 40
11 Manufacturer’s warranty - tools 41
12 FCC statement (applicable in US) / IC
statement (applicable in Canada) 41
13 EC declaration of conformity (original) 42

El These numbers refer to the illustrations. You can
find the illustrations at the beginning of the operating
instructions.

In these operating instructions, the designation “the tool”
or “the rotating laser” always refers to the PR 30-HVS.
“Remote control”, “laser receiver” or "receiver" always
refer to the PRA 30 (03).

Rotating laser Hi

@ Laser beam (plane of rotation)

(2) Rotating head

(3) Grip

(@) Control panel

(5) Base plate with 5/s" thread

(6) PRA 84 Li-lon battery

Inserting and removing the battery A

(@ PRA 84 Li-lon battery
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Battery compartment
Catch

Charging the battery in the tool E

PUA 81 AC adapter
Charging socket

Charging the battery after removal from the tool B

PUA 81 AC adapter
PUA 82 motor vehicle power adapter
(3) Charging activity LED

Rotating laser control panel H

(® On/off button

(@) Auto-leveling LED

(3) LED arrow for electronic inclination alignment

(4) Electronic inclination alignment button (only in con-
junction with inclined plane mode)

(5) Shock warning function button and LED

(6) Inclined plane mode button and LED

@ Surveillance mode LED (only with automatic vertical
alignment)

Battery charge status LED

PRA 30 control panel @

(@ On/off button

@ Inclination entry button (Plus / Right or Up arrow
button) (with the PRA 90)

@ Units button

(4) Volume button

(5) Inclination entry button (Minus / Left or Down arrow
button) (with the PRA 90:

@ Automatic alignment / surveillance mode button
(vertical) (double click)
Receiving window

(8) Marking notch
(9) Display

PRA 30 display

@ Display showing the position of the receiver relative
to the height of the laser plane

() Battery status

(3) Volume
(4) Indication of distance from laser plane



1 General information

1.1 Safety notices and their meaning

DANGER
Draws attention to imminent danger that will lead to
serious bodily injury or fatality.

WARNING
Draws attention to a potentially dangerous situation that
could lead to serious personal injury or fatality.

CAUTION

Draws attention to a potentially dangerous situation that
could lead to slight personal injury or damage to the
equipment or other property.

NOTE
Draws attention to an instruction or other useful informa-
tion.

1.2 Explanation of the pictograms and other
information

Symbols

&

Read the General Warning: Warning:
operating warning caustic electricity
instructions substances
before use.
For indoor Return Do not look Warning:
use only materials for into the explosive
recycling beam. substances

On the tool

Laser Class 2 in accordance with IEC/EN 60825-1:2007

On the tool

CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT

:\ K'{ STARE INTO BEAM
771\ 620.690nm / Po<4 85mW, 2300RPM

CLASS Il LASER PRODUCT

Laser Class Il according to CFR 21, § 1040 (FDA)

Location of identification data on the tool

The type designation and serial number can be found on
the type identification plate on the tool. Make a note of
this data in your operating instructions and always refer
to it when making an enquiry to your Hilti representative
or service department.

Type:

Generation: 01

Serial no.:

2 Description

2.1 Use of the product as directed

The Hilti PR 30-HVS is a rotating laser tool with a visible rotating laser beam and a reference beam set at 90° to the
main beam. The rotating laser can be used vertically, horizontally and for inclined planes.

The tool is designed to be used to determine, transfer and check levels, verticals, slopes and right angles. Examples of
its uses are: transferring datums and height marks, determining right angles for walls, vertical alignment on reference
points and setting out slopes.

The tool is designed for professional use and may be operated, serviced and maintained only by trained, authorized
personnel. This personnel must be informed of any special hazards that may be encountered. The tool and its ancillary
equipment may present hazards when used incorrectly by untrained personnel or when used not as directed.

Hilti supplies various accessories which allow the tool to be used with maximum efficiency.

To avoid the risk of injury, use only genuine Hilti accessories and insert tools.

Observe the information printed in the operating instructions concerning operation, care and maintenance.

Take the influences of the surrounding area into account. Do not use the appliance where there is a risk of fire or
explosion.

Modification of the tool is not permissible.
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2.2 Features

The tool makes it possible for a single person to level or align in any plane quickly and with great accuracy.

The tool levels itself automatically after switching on. The laser beam is emitted only when the specified accuracy has
been achieved.

LEDs indicate the current operating status.

The tool is powered by a rechargeable Li-ion battery which can be charged while the tool is in operation.

2.3 Combined use of the PRA 30 remote control / laser receiver

The PRA 30 is a combined remote control unit and laser receiver. It can be used to control the PR 30-HVS rotating
laser over great distances. The PRA 30 also serves as a laser receiver and can thus be used to detect and indicate the
laser beam at great distance.

2.4 Digital distance measurement display

The laser receiver displays digitally the distance between the laser plane and the marking notch. This allows the user to
determine the exact position of the receiver relative to the laser plane, with millimeter accuracy, in a single operation.

2.5 Automatic alignment and surveillance

Using the PR 30-HVS and the PRA 30, a person working alone can align the laser plane automatically with a certain
point with great accuracy. The tool detects the applicable alignment (horizontal, inclined or vertical) automatically and
uses the automatic alignment function accordingly (horizontal with the PRA 90 plus inclination) or automatic alignment
with subsequent monitoring of the plane (vertical). With the aid of the PRA 30, the surveillance function checks
alignment of the laser plane at regular intervals in order to avoid possible deviations due to temperature fluctuations,
wind or similar. The surveillance function can be deactivated.

2.6 Digital inclination display with patented electronic inclination alignment

The digital inclination display is capable of indicating an inclination of up to 21.3% when the PR 30-HVS is operating in
inclined mode. This makes it possible to set out and check slopes without having to make any calculations. Electronic
inclination alignment allows optimum inclination accuracy.

2.7 Shock warning

The shock warning function is activated two minutes after the tool has leveled itself after switching on. If a button
is pressed within these two minutes, the two-minute delay begins again. The tool switches to warning mode if it is
brought out of level while in operation (due to vibration or an impact); all LEDs begin to blink and the laser switches
off (the head stops rotating).

2.8 Automatic cut-out

The laser does not switch on and all LEDs blink if the tool is set up outside its self-leveling range (+5°) or if movement
is blocked mechanically.

The tool can be set up on a tripod with a 5/8" thread or stood directly on some other steady surface (free of vibration).
When automatic leveling is activated for one or both axes, the built-in servo system ensures that the specified accuracy
is maintained. The tool switches itself off when automatic leveling cannot be achieved (tool set up outside its leveling
range or physical impediment of the mechanism) or when knocked off level (see “Shock warning” section).

NOTE
If the correct level cannot be achieved, the laser switches itself off and all LEDs blink.

2.9 Items supplied

PR 30-HVS rotating laser

PRA 30 (03) laser receiver / remote control
PRA 80 or PRA 83 laser receiver holder
Operating instructions

PRA 84 Li-ion battery

PUA 81 AC adapter

Batteries (size AA cells)

N = = 2 4 o
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2 Manufacturer’s certificates
1 Hilti toolbox

2.10 Operating status indicators

The tool is equipped with the following operating status indicators: Auto-leveling LED, battery charge status LED,
shock warning function deactivation LED, inclined plane mode LED, surveillance mode LED and electronic inclination

alignment LED.

2.11 LED indicators
Auto-leveling LED

The green LED blinks.

The tool is in the leveling phase.

The green LED lights con-
stantly.

The tool has leveled itself / is operating
normally.

Shock warning deactivation LED

The orange LED lights con-
stantly.

The shock warning function is deactiv-
ated.

Inclined plane mode LED

The orange LED blinks.

Alignment in the sloping plane.

The orange LED lights con-
stantly.

Slope mode is active.

Surveillance mode LED

The orange LED lights con-
stantly.

The tool is in surveillance mode. Align-
ment with the reference point (PRA 30)
is correct.

The orange LED blinks.

The tool is aligning the laser plane with
the reference point (PRA 30).

Electronic inclination alignment LED

The orange LED arrows blink.

The tool is in electronic inclination align-
ment mode, the PRA 30 receives no
laser beam.

Both orange LED arrows light
constantly.

The tool is correctly aligned with the
PRA 30.

The orange LED arrow on the
left lights

The tool must be rotated in a clockwise
direction.

The orange LED arrow on the
right lights

The tool must be rotated in a counter-
clockwise direction.

All LEDs

All LEDs blink

The tool has been bumped, knocked off
level or is exhibiting some error.

2.12 Charge status of the Li-ion battery during operation

LEDs light constantly LEDs blink Charge status C
LED 1,2, 3,4 - Cz75%
LED1,2,3 - 50% =C<75%
LED 1,2 - 25 % =C <50 %
LED 1 - 10% =C<25%
- LED 1 C<10 %

2.13 Charge status of the Li-ion battery during charging while inserted in the tool

LEDs light constantly LEDs blink Charge status C
LED 1,2, 3,4 - C =100 %
LED1,2,3 LED 4 75 % = C <100 %
LED 1,2 LED 3 50% =C<75%
LED 1 LED 2 25 % =C <50 %
- LED 1 C<25%
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2.14 Battery charging activity is shown on the battery display while charging the battery outside the tool.

If the red LED lights constantly, the battery is being charged.
If the red charging activity LED does not light, then either the charging operation is complete or the charger is providing
no current.

3 Accessories

Designation Short designation
Laser receiver / remote control PRA 30 (03)
Laser receiver PRA 20 (02)
Laser receiver holder PRA 80

Laser receiver holder PRA 83

Height transfer device PRA 81

Slope adapter PRA 79

AC adapter PUA 81

Car charging connector PUA 82

Battery PRA 84

Battery PRA 84G
Vertical angle PRA 770

Batter board adapter PRA 750

Batter board receiver holder PRA 751

Facade adapter PRA 760

Tripod PUA 20

Crank tripod (elevator tripod) PA 921

Crank tripod (elevator tripod) PUA 30
Automatic tripod PRA 90
Telescopic staffs PUA 50, PUA 55

4 Technical data

Right of technical changes reserved.

PR 30-HVS

Receiving range (diameter) With PRA 30 (08) (typical): 2...500 m

Range of remote control (circle diameter) With PRA 30 (03) (typical): 0...150 m

Accuracy! at 10 m: £ 0.75 mm

Plumb beam Continuous, perpendicular to the plane of rotation

Laser class Class 2, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007 / IEC
60825-1:2007); Class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)); Max-
imum power < 4.85 mW at =z 300 r.p.m.

Speed of rotation 600/min, 1,000/min

Slope range With the tool pre-inclined: < 21.3%

Self-leveling range +5°

1 Influences such as particularly high temperature fluctuations, dampness, shock, dropping, etc. can affect accuracy. Unless stated
otherwise, the tool was adjusted or calibrated under standard ambient conditions (MIL-STD-810G).
2 The drop test was carried out from a tripod, dropping onto flat concrete under standard ambient conditions (MIL-STD-810G).
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Power source

7.4V /5.0 Ah Li-ion battery

Battery life

Temperature +25°C, Li-ion battery: 2 25 h

Operating temperature range

-20...+50°C

Storage temperature range (dry)

-25...+60°C

Protection class

IP 66 (in accordance with IEC 60529); Not in “charging

during operation” mode

Tripod thread %" x 18

Weight (incl. PRA 84) 2.5 kg

Dimensions (L x W x H) 200 mm x 200 mm x 230 mm
Drop test height? 1.5m

1 Influences such as particularly high temperature fluctuations, dampness, shock, dropping, etc. can affect accuracy. Unless stated

otherwise, the tool was adjusted or calibrated under standard ambient conditions (MIL-STD-810G).
2 The drop test was carried out from a tripod, dropping onto flat concrete under standard ambient conditions (MIL-STD-810G).

PRA 30 (03)
Detection range (area diameter)

Typical distance with PR 30-HVS: 2...500 m

Signal tone generator

3 volume levels plus mute setting

Liquid-crystal display

On both sides

Indicator range, distance from zero + 52 mm
Laser plane display range + 0.5 mm
Length of the detection area 120 mm
Casing top edge center indicator 75 mm
Marking notches On both sides
Time without detection before automatic power off 15 min

Dimensions (L x W x H)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Weight (including batteries)

0.25 kg

Power source

2 AA batteries

Battery life

Temperature +20°C: Approx. 40 h (depending on the

quality of the alkaline batteries used)

Operating temperature range

-20...+50°C

Storage temperature range

-25...+60°C

Protection class

IP 66 (in accordance with IEC 60529), except battery
compartment

Drop test height!

2m

1 The drop test was carried out using the PRA 83 receiver holder, dropped onto flat concrete under standard ambient conditions

(MIL-STD-810G).

PRA 84 Li-ion battery

Rated voltage (normal mode) 7.4V
Maximum voltage (during operation or during charging 13V
while in operation)

Rated current 180 mA

Charging time Temperature +32°C: 2 h 10 min (battery 80% charged)
Operating temperature range -20...+50°C

Storage temperature range (dry) -25...+60°C

Charging temperature range (also for charging during +0...+40°C

operation)
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Weight

0.3 kg

Dimensions (L x W x H)

160 mm x 45 mm x 36 mm

PUA 81 AC adapter

AC supply 115...230 V

AC frequency 47...63 Hz
Rated power 36 W

Rated voltage 12V

Operating temperature range +0...+40°C

Storage temperature range (dry) -25...+60°C

Weight 0.23 kg

Dimensions (L x W x H)

110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Safet

instructions

5.1 Basic information concerning safety

In addition to the information relevant to safety given
in each of the sections of these operating instructions,
the following points must be strictly observed at all
times.

5.2 General safety rules
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Do not render safety devices ineffective and do
not remove information and warning notices.
Stay alert, watch what you are doing and use
common sense when operating the tool. Don’t
use the tool when you are tired or under the influ-
ence of drugs, alcohol or medication. A moment of
inattention while operating tools may result in serious
personal injury.

Keep laser tools out of reach of children.

Failure to follow the correct procedures when open-
ing the tool may cause emission of laser radiation in
excess of class 2 or, respectively, class 3. Have the
tool repaired only at a Hilti service center.

Do not operate the tool in explosive atmospheres,
such as in the presence of flammable liquids,
gases or dust. Tools and appliances create sparks
which may ignite the dust or fumes.

(Statement in accordance with FCC §15.21):
Changes or modifications not expressly approved
by the manufacturer can void the user’s authority to
operate the equipment.

Use of setting-up / adjusting devices and equipment
or operating procedures other than those specified in
these instructions may lead to exposure to hazardous
radiation.

Check the condition of the tool before use. If the
tool is found to be damaged, have it repaired at a
Hilti service center.

Maintain the tool carefully. Check for misalign-
ment or binding of moving parts, breakage of
parts and any other condition that may affect the
tool’s operation. If damaged, have the tool re-
paired before use. Poor maintenance is the cause
of many accidents.

The user must check the accuracy of the tool
after it has been dropped or subjected to other
mechanical stresses.

Check the tool before using it forimportant meas-
uring work.

Check the accuracy of the measurements several
times during use of the tool.

When the tool is brought into a warm environment
from very cold conditions, or vice-versa, allow it
to become acclimatized before use.

If mounting on an adapter, check that the tool is
screwed on securely.

Keep the laser exit aperture clean to avoid meas-
urement errors.

Although the tool is designed for the tough condi-
tions of jobsite use, as with other optical and elec-
tronic instruments (e.g. binoculars, spectacles,
cameras) it should be treated with care.
Although the tool is protected to prevent entry
of dampness, it should be wiped dry each time
before being put away in its transport container.
Keep the electrical contacts dry (protect from rain
or dampness).

Use the AC adapter only for connecting to the AC
supply.

Check to ensure that the tool and AC adapter do
not present an obstacle that could lead to a risk
of tripping and personal injury.

Ensure that the workplace is well lit.

Check the condition of the extension cord and
replace it if damage is found. Do not touch the AC
adapter if the extension cord or AC adapter are
damaged while working. Disconnect the supply
cord plug from the power outlet. Damaged supply



2)

cords or extension cords present a risk of electric
shock.

Avoid body contact with earthed or grounded
surfaces, such as pipes, radiators, ranges and
refrigerators. There is an increased risk of electric
shock if your body is earthed or grounded.

Do not expose the supply cord to heat, oil or sharp
edges.

Never operate the AC adapter when it is dirty or
wet. Dust (especially dust from conductive ma-
terials) or dampness adhering to the surface of
the AC adapter may, under unfavorable condi-
tions, lead to electric shock. Dirty or dusty tools
should thus be checked at a Hilti Service Center
at regular intervals, especially if used frequently
for working on conductive materials.

Avoid touching the contacts.

5.2.1 Battery tool use and care

d)

Do not expose batteries to high temperatures and
keep them away from fire. This presents a risk of
explosion.

Do not disassemble, squash or incinerate batter-
ies and do not subject them to temperatures over
75°C. This presents a risk of fire, explosion or injury
through contact with caustic substances.

Avoid ingress of moisture. Moisture in the interior
of the tool may cause a short circuit and chemical
reactions resulting in burns to the skin or fire.

Under abusive conditions, liquid may leak from the
battery. Avoid contact. If contact accidentally oc-
curs, flush with water. In the event of the liquid
coming into contact with the eyes, rinse the eyes
with plenty of water and consult a doctor. Liquid
ejected from the battery may cause irritation or burns.
Use only batteries of the type approved for use
with the applicable tool. Use of other batteries or
use of the batteries for purposes for which they are
not intended presents a risk of fire and explosion.
Observe the special guidelines applicable to the
transport, storage and use of Li-ion batteries.
When not in use, keep the battery and the charger
away from paper clips, coins, keys, nails, screws
or other small metal objects that could cause a
short circuit at the battery terminals or the char-
ging contacts. A short circuit at the battery terminals
or charging contacts could result in personal injury
(burns) or fire.

Avoid short circuiting the battery terminals. Check
that the battery terminals and the terminals in the
device are free from foreign objects before inserting
the battery in the device. Short circuiting the bat-
tery terminals presents a risk of fire, explosion and
chemical burns.

Do not charge or continue to use damaged bat-
teries (e.g. batteries with cracks, broken parts,
bent or pushed-in and/or pulled-out contacts).

Use only the PUA 81 AC adapter, PUA 82 motor
vehicle power adapter or other chargers recom-
mended by the manufacturer to power the tool or
charge the battery. Failure to observe these points
may result in damage to the tool. Use of a charger
with batteries other than the specific type(s) for which
it is designed presents a risk of fire.

5.3 Proper organization of the work area

a)

e)

9)

Secure the area in which you are working and
take care to avoid directing the beam towards
other persons or towards yourself when setting
up the tool.

Avoid unfavorable body positions when working
from ladders. Make sure you work from a safe
stance and stay in balance at all times.

Readings taken in the vicinity of reflective objects or
surfaces, through panes of glass or similar materials
may produce incorrect results.

Ensure that the tool is set up on a steady, level
surface (not subject to vibration).

Use the tool only within its specified limits.

Make sure that your PR 30-HVS is responding only
to your PRA 30 and not to other PRA 30s that may
be in use on the jobsite.

When working in “charging during operation”
mode, attach the AC adapter in a secure posi-
tion, e.g. on a tripod.

Use of products for applications different from those
intended could result in hazardous situations. Use
the product and its accessories etc. in accord-
ance with these instructions and in the manner
intended for the particular type of product. Take
the working conditions and the work to be per-
formed into account.

Use of the telescopic staff in the vicinity of over-
head high voltage cables is not permissible.

5.3.1 Electromagnetic compatibility

Although the tool complies with the strict requirements
of the applicable directives, Hilti cannot entirely rule out
the possibility of the tool being subject to interference
caused by powerful electromagnetic radiation, leading
to incorrect operation. Check the accuracy of the tool
by taking measurements by other means when working
under such conditions or if you are unsure. Likewise, Hilti
cannot rule out the possibility of interference with other
devices (e.g. aircraft navigation equipment).

5.3.2 Laser classification for Laser Class 2 / Class

Il appliances

Depending on the version purchased, the tool com-
plies with Laser Class 2 in accordance with IEC825-
1:2007/EN60825-1:2007 and Class Il in accordance with
CFR 21 § 1040 (FDA). This tool may be used without
need for further protective measures. The eyelid clos-
ure reflex protects the eyes when a person looks into
the beam unintentionally for a brief moment. This eyelid
closure reflex, however, may be negatively affected by
medicines, alcohol or drugs. Nevertheless, as with the
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sun, one should not look directly into sources of bright
light. Do not direct the laser beam toward persons.

6 Before use

NOTE
The tool may be powered only by a Hilti PRA 84 or PRA
84G battery.

6.1 Fitting the battery A

CAUTION

Before inserting the battery in the power tool, check
to ensure that the battery terminals and the contacts
in the power tool are free from foreign objects.

1. Slide the battery into the appliance.
2.  Turn the catch in a clockwise direction until the
“locked” symbol appears.

6.2 Removing the battery

1. Turn the catch in a counter-clockwise direction until
the “unlocked” symbol appears.

2. Pull the battery out of the appliance.

6.3 Charging the battery

O A AN A

DANGER

Use only the Hilti batteries and Hilti AC adapters listed
under “Accessories”. Use of tools or AC adapters which
show visible signs of damage is not permissible.

6.3.1 Charging a new battery for the first time

Charge the battery fully before using it for the first time.
NOTE
Make sure the system to be charged is standing securely.

6.3.2 Recharging a battery

1. Check that the outer surfaces of the battery are
clean and dry.

2. Insert the battery in the tool.
NOTE Li-ion batteries are ready for use at any time,
even when only partly charged.
Charging progress is indicated by the LEDs when
the tool is switched on.

6.4 Options for charging the battery

NOTE
Make sure that the recommended temperature range is
observed when charging (0 to 40°C).
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DANGER
The PUA 81 AC adapter is for indoor use only. Avoid
ingress of moisture.

6.4.1 Charging the battery in the tool

1. Insert the battery in the battery compartment (see
6.1).

2. Rotate the socket cover until the charging socket on
the battery becomes visible.

3. Plug the cord from the AC adapter or motor vehicle
power adapter into the battery.
The battery will be charged.

4. Switch the tool on in order to display the charging
status while charging is in progress.

6.4.2 Charging the battery outside the tool E1

1. Remove the battery (see 6.2).

2. Connect the cord from the AC adapter or the motor
vehicle power adapter to the battery.
The red LED on the battery indicates charging activ-
ity.

6.4.3 Charging the battery while the tool is in
operation

DANGER
Operation in “charging during operation” mode is not
permissible for outdoor use or in damp surroundings.

CAUTION

Avoid ingress of moisture. Moisture in the interior of
the tool may cause a short circuit and chemical reactions
resulting in burns to the skin or fire.

1. Rotate the socket cover until the charging socket on
the battery becomes visible.

2. Plug the cord from the AC adapter into the battery.
The tool continues to operate while charging and
battery charging status is indicated by the LEDs on
the tool.

6.5 Battery use and care

Store the battery in a cool, dry place. Never store the
battery where it is exposed to direct sunlight or sources
of heat, e.g. on heaters / radiators or behind glass.
Batteries that have reached the end of their life must be
disposed of safely and correctly to avoid environmental
pollution.

6.6 Switching the tool on
Press the on/off button.
NOTE
After switching on, the tool begins to level itself automat-
ically. After completion of the leveling process, the laser



beam is switched on and begins to rotate in the normal
direction.

6.7 LED indicators
Please refer to section 2 “Description”.

6.8 Inserting batteries in the PRA 30 H

DANGER
Do not use damaged batteries.

DANGER
Do not mix old and new batteries. Do not mix batteries of
different makes or types.

NOTE

The PRA 30 may be powered only by batteries manu-
factured in accordance with the applicable international
standards.

1. Open the laser receiver battery compartment.
Insert the batteries in the laser receiver.
NOTE Check to ensure correct polarity when insert-
ing the batteries.

3. Close the battery compartment cover.

6.9 Pairing

The rotating laser and the remote control / laser receiver
are already paired when supplied. Additional laser receiv-
ers of the same type or PRA 90 automatic tripods are
not ready for use until they have been paired. The rotat-
ing laser and these accessories must be paired before
they can be used together. Pairing tools and appliances
means that they are explicitly assigned to each other.
The rotating laser and the PRA 90 automatic tripod then
receive only signals from the remote control units / laser

receivers with which they have been paired. The pairing
enables appliances to work close to other rotating lasers
without the risk that their settings will be altered by these
other lasers.

6.9.1 Pairing the rotating laser and the laser
receiver

GO

1. Press the on/off buttons on the rotating laser

and laser receiver simultaneously and keep them
pressed for at least 3 seconds.
Successful pairing is indicated by a signal tone emit-
ted by the laser receiver and all LEDs blinking on the
rotating laser. At the same time, the “Paired” symbol
appears briefly in the laser receiver display. The ro-
tating laser and the receiver switch off automatically
after pairing.

2. Switch the paired appliances on again.

The “Paired” symbol appears in the display.

6.9.2 Pairing the PRA 90 and the receiver

1. Press the on/off buttons on the PRA 90 automatic

tripod and laser receiver simultaneously and keep
them pressed for at least 3 seconds.
Successful pairing is indicated by a signal tone
emitted by the laser receiver and all LEDs blinking
on the PRA 90 automatic tripod. At the same time,
the “Paired” symbol appears briefly in the laser
receiver display. The tripod and the receiver switch
off automatically after pairing.

2. Switch the paired appliances on again.

The rotating laser with the tripod is shown in the
display on the laser receiver.

7 Operation

7.3 Working with the PRA 30

7.1 Checking the tool

Check the accuracy of the tool before using it for import-
ant tasks, especially if it has been dropped or subjected
to unusual influences or impacts etc. (see 8.6).

7.2 Switching the tool on
Press the on/off button.
NOTE
After switching on, the tool begins to level itself automat-
ically.

The PRA 30 is a combined laser receiver and remote control unit. The remote control makes working with the rotating
laser more convenient and is required in order to make use of certain functions. The laser beam is indicated by visual

and audible signals.

7.3.1 Working with the laser receiver as a hand-held unit

1. Press the on/off button.

2. Hold the laser receiver with the detection area directly in the plane of the rotating laser beam.
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7.3.2 Working with the laser receiver in the PRA 80 receiver holder El

Noo,swN =

Open the catch on the PRA 80.

Place the receiver in the PRA 80 receiver holder.

Close the catch on the PRA 80.

Switch the receiver on by pressing the on/off button.

Turn the rotating grip to the open position.

Secure the PRA 80 receiver holder on the telescopic staff or leveling staff by tightening the clamping knob.
Hold the laser receiver with the detection area directly in the plane of the rotating laser beam.

7.3.3 Working with the laser receiver in the PRA 83 receiver holder El

1.

o oA

Push the receiver into the rubber sleeve of the PRA 83 at an angle until it fully encloses the receiver. Take care to
ensure that the detection area and the buttons are facing the front.

Fit the receiver, complete with the rubber sleeve, onto the grip section. The cover and grip section are joined
together by the magnetic holder.

Switch the receiver on by pressing the on/off button.

Turn the rotating grip to the open position.

Secure the PRA 83 receiver holder on the telescopic staff or leveling staff by tightening the clamping knob.

Hold the laser receiver with the detection area directly in the plane of the rotating laser beam.

7.3.4 Working with the PRA 81 height transfer device El

N o hwN =

Open the catch on the PRA 81.

Insert the laser receiver in the PRA 81 height transfer device.

Close the catch on the PRA 81.

Switch the laser receiver on by pressing the on/off button.

Hold the laser receiver with the detection area directly in the plane of the rotating laser beam.
Position the laser receiver so that the distance display shows “0”.

Use the measuring tape to measure the desired distance.

7.3.5 Setting the measuring unit @
The “Units” button can be used to set the desired accuracy of the digital display (mm/cm/off).

7.3.6 Volume adjustment @

The laser receiver is set to “Normal” volume when switched on. The volume can be adjusted by pressing the “Volume”
button. One of four settings can be selected: “Low”, “Normal”, “High” or “Off”.
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7.3.7 Menu options @
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Press and hold the on/off button for two seconds when switching the laser receiver on.

The menu then appears in the display.

Use the “Units” button to select metric or imperial measuring units.

Use the “Volume” button to assign the more rapid signal tone to the detection area above or below the marking
notch.

Use the arrow buttons (Left / Right) to select further points as necessary.

NOTE The arrow buttons (Left / Right) can be used to select settings. The “Units” button is used to change the
applicable settings. The following settings can be made: Display software version (no adjustment possible), PR
30-HVS sleep mode (off / on), units for inclined plane mode (%/°), pairing the PR 30-HVS (pair / separate), pairing
the PRA 90 (pair / separate), sensitivity of shock warning function (high / medium / low), wireless connection (on
/ off). Settings that affect the rotating laser only become effective when the rotating laser is switched on and a
wireless connection has been established.

To save the settings, switch the laser receiver off.

NOTE Each setting that has been made becomes effective the next time the tool is switched on.

7.3.8 Double-click

When operating the tool, the “automatic alignment” and “surveillance” commands must be confirmed with a double-
click in order to avoid incorrect operation.

7.4 Deactivating the shock warning function 2. Press the “Deactivate shock warning” button.
1.

The shock warning deactivation LED lights con-
stantly, indicating that the function has been deac-
tivated.

3. To return to standard operating mode, switch the
tool off and then switch it back on again.

Switch the tool on (see 7.2).
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7.5 Working in the horizontal plane

7.5.1 Setting up
1. Set up the tool in a suitable position for the application, e.g. on a tripod. Alternatively, the rotating laser may be
mounted on a wall bracket. The angle of inclination of the surface on which it stands should not exceed + 5°.
2. Press the on/off button.
The auto-leveling LED blinks green.
The laser switches on, the beam begins to rotate and the “auto leveling” LED lights as soon as the tool has
leveled itself.

7.5.2 Alignment using the PRA 90 automatic tripod

NOTE
This function is available only with the PRA 90 automatic tripod.
When used for the first time, the PRA 30 laser receiver must be paired with the tripod (see 6.9.2).

With the optional PRA 90 automatic tripod you can set the height of the laser plane to the desired level manually or
automatically.

1. Mount the tool on the PRA 90 automatic tripod.
2. Switch on the rotating laser, the automatic tripod and the laser receiver. Set the height of the laser plane manually
(see 7.5.3) or automatically (see 7.5.4).

7.5.3 Manual alignment @

Press the +/- buttons on the laser receiver or the arrow buttons on the PRA 90 to shift the horizontal plane up or down
(parallel).

7.5.4 Automatic alignment @

1. Hold the laser receiver at the desired height with the detection area facing the PRA 90 control panel. Hold the
laser receiver still while alignment is taking place and take care to ensure that the line of sight between the laser
receiver and the tool is not obstructed.

2. Pressthe “Automatic alignment” button on the laser receiver twice in quick succession (double-click). Double-click
the button again to complete the procedure.

This double-click starts the process of bringing the laser plane into alignment, i.e. the tripod elevates or lowers
itself to the required height. A constant signal tone is emitted while this is taking place. As soon as the laser beam
strikes the detection area of the laser receiver, the beam moves to the position of the marking notch (reference
plane).

After the position has been reached and the rotating laser has leveled itself, a signal tone with a duration of 5
seconds indicates that the process is complete. The “Automatic alignment” symbol is then also no longer shown.

3. Check the height settings in the display.

4. Remove the laser receiver.
NOTE If the automatic alignment process was not successful, short signal tones are emitted and the “Automatic
alignment” symbol goes out.
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7.6 Working in the vertical plane

1. When working in the vertical plane, mount the tool on a suitable tripod, facade adapter, batter board adapter or
wall bracket, with the control panel facing upwards. Alternatively, the tool can be stood on the rubber feet on the

rear grips.
NOTE The best wireless connection with the PRA 30 is provided by the side of the tool to the right of the control
panel.
NOTE In order to ensure that the tool’s specified accuracy can be maintained, make sure that it is set up on a
level surface or mounted sufficiently level on the tripod or other accessory.
2. Use the visual sighting aids to adjust the tool so that its vertical axis is aligned in the required direction.

3.  Press the on/off button.
After the tool has leveled itself automatically, it projects a stationary laser beam vertically downwards. This
projected point is a reference point (not a plumb point) and can be used to help position the tool.

4.  Align the tool so that the projected laser point coincides exactly with a reference point (e.g. nail on a batter board).

5. Now line up the laser plane with the second reference point manually (see 7.6.1) or automatically (see 7.6.2).
The laser begins to rotate automatically as soon as you begin the alignment operation.

7.6.1 Manual alignment @
1. Press the arrow buttons (Left / Right) on the laser receiver to bring the vertical plane manually into alignment.

7.6.2 Automatic alignment and surveillance @

1. Hold the laser receiver with the marking notch at the desired alignment point and facing the rotating laser.
Double-click the “Automatic alignment” button. Double-click the button again to complete the procedure.
This double-click starts the process of bringing the laser plane into alignment. A constant signal tone is emitted
while this is taking place.
The direction of the search can be changed by pressing the “Automatic alignment” button.
As soon as the laser beam strikes the detection area of the laser receiver, the beam moves to the position of the
marking notch (reference plane).
Once the position is reached (i.e. the marking notch is found), a signal tone with a duration of 5 seconds indicates
that the process is complete.
The laser receiver switches automatically to surveillance mode and checks at regular intervals whether the laser
plane has shifted. If it is found to have shifted, the laser plane will be readjusted to the original marking plane as
far as possible. If the marking plane is outside the leveling range of +5°, direct line of sight between the rotating
laser and the laser receiver is obstructed for a long period or the alignment process is not completed successfully
within a time of 2 minutes, then short signal tones are emitted, the laser stops rotating and the “Automatic
alignment” symbol goes out. This indicates cancellation of the automatic alignment process.

3. Double-click the “Automatic alignment” button to leave surveillance mode.

7.7 Working with slopes

7.7.1 Setting up
NOTE
The slope can be set manually, automatically, or by using the PRA 79 slope adapter.
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NOTE
Inclination can be set and displayed on the PRA 30 in percent (%) or in degrees (°). For instructions on how to set the
desired unit, please refer to section 7.3.7 “Menu options”.

Set up the tool in a suitable position for the application, e.g. on a tripod.

Position the rotating laser either at the upper edge or lower edge of the inclined plane.

Position yourself behind the tool, facing the control panel.

With the aid of the target notch on the head of the tool, bring the tool roughly into alignment with the inclined
plane (parallel to the plane). For more precise adjustment, first set the inclination and then carry out electronic
inclination alignment (see 7.7.4).

5. Switch the tool on and then press the “Inclined plane mode” button. The “Inclined plane mode” LED then lights.
The laser beam switches on as soon as the tool has leveled itself. The PR 30-HVS can be inclined as soon as
“inclined plane mode” appears in the display on the PRA 30.

Hop =

7.7.2 Setting the slope manually @

NOTE

If the tool measures a change in temperature of more than 10 degrees, laser rotation stops for about 40 seconds.
During this time the tool corrects all errors that may have been caused by the temperature change. After this automatic
correction the tool resets the laser plane to the previous inclination and the laser again begins to rotate.

Depending on by how much the rotating laser is already inclined, inclination values of up to 21.3 % can be entered.
The display on the laser receiver shows the angle of inclination.

7.7.2.1 Positive inclinations

The positive inclination entry button (“Plus” button) raises the laser plane ahead of the rotating laser and lowers it
behind the rotating laser.
1. Press the positive inclination entry button (“Plus” button) on the remote control.
NOTE If no button is pressed for three seconds, the tool will be set to the most recently displayed inclination
value. The inclined plane mode LED then blinks.
The display on the laser receiver shows the angle of inclination.
2. If you wish to change the value quickly, press and hold the inclination entry button until the desired value is
reached.

7.7.2.2 Negative inclinations

The negative inclination entry button (“Minus” button) lowers the laser plane ahead of the rotating laser and raises it

behind the rotating laser.

1. Press the negative inclination entry button (“Minus” button) on the remote control.
NOTE If no button is pressed for three seconds, the tool will be set to the most recently displayed inclination
value. The inclined plane mode LED then blinks.
The display on the laser receiver shows the angle of inclination.

2. If you wish to change the value quickly, press and hold the inclination entry button until the desired value is
reached.

7.7.3 Setting the inclination (slope) automatically @

With this function you can create an inclined laser plane between 2 points automatically and determine the angle of

inclination between these points.

1. Set up the rotating laser at the top edge of the inclined plane like as described in 7.7.1.

2. Mount the laser receiver with the PRA 80/PRA 83 receiver holder, for example, on the PUA 50 telescopic staff.

3. Position the receiver immediately in front of the rotating laser, bring it into alignment with the laser plane at the
correct height, and then secure it on the telescopic staff.

4. Position the receiver on the telescopic staff at the lower edge of the inclined plane and double-click the “Automatic
alignment” button. Double-click the button again to complete the procedure.
The laser plane alignment procedure then begins. A constant signal tone is emitted while this is taking place. The
direction of the search can be changed by pressing the “Automatic alignment” button.
As soon as the laser beam strikes the detection area of the laser receiver, the beam moves to the position of the
marking notch (reference plane). Once the position is reached (i.e. the marking notch is found), a signal tone with
a duration of 5 seconds indicates that the process is complete.
The “Automatic alignment” symbol is no longer shown in the display on the laser receiver and the receiver
switches automatically to normal operating mode.
The inclination is shown in the display of the laser receiver for 5 seconds.
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5.

Read the inclination between the two points (positions of the rotating laser and the laser receiver) from the display
of the laser receiver.
NOTE After 5 seconds, the inclination value disappears from the display on the laser receiver.

7.7.4 Optional electronic inclination alignment

After aligning the rotating laser approximately and setting the slope as described above, alignment of the PR 30-HVS
can be optimized through use of Hilti’s patented electronic alignment system.

1.

2.

Position the PRA 30 centrally opposite the PR 30-HVS at the end of the inclined plane. You can either hold it still
by hand or fix it in place with the aid of the PRA 80 / PRA 83 .

Activate electronic inclination alignment on the PR 30-HVS by pressing the “Electronic inclination alignment”
button.

When the arrows for electronic inclination alignment are blinking, the PRA 30 is receiving no laser beam from the
PR 30-HVS.

When the left arrow lights, turn the PR 30-HVS clockwise.

When the right arrow lights, turn the PR 30-HVS counter-clockwise.

When both arrows light, the PRA 30 is correctly aligned.

After successful alignment (both arrows light constantly for 10 seconds), the function ends automatically.

Then secure the rotating laser on the tripod so that it cannot be inadvertently moved out of position.

You can also end electronic inclination alignment by pressing the “Electronic inclination alignment” button.
NOTE There may be deviations between the results obtained by approximate alignment with the sighting notches
and fine alignment with the aid of electronic inclination alignment. As the electronic method is more accurate
than the visual method, we recommend that electronic inclination alignment is always used as the reference.

7.7.5 Setting the inclination with the aid of the PRA 79 slope adapter
NOTE
Check that the slope adapter is fitted correctly between the tripod and the tool (please refer to the operating instructions
for the PRA 79).

1.
2.
3.

o

Set up the PRA 79 slope adapter in a suitable position for the application, e.g. on a tripod.

Position the tripod either at the upper edge or lower edge of the inclined plane.

Mount the rotating laser on the slope adapter and, with the aid of the target notch on the head of the PR 30-HVS,
adjust the tool and slope adapter so that they are parallel to the inclined plane. The control panel of the PR 30-HVS
should face away from the direction of inclination.

Make sure that the slope adapter is in the zero position (0°).

Switch the tool on (see 7.2).

Press the “Inclined plane mode” button.

The “Inclined plane mode” LED then lights on the control panel of the rotating laser.

The tool then begins automatic self-leveling. The laser switches on and begins to rotate as soon as this is
complete.

Set the slope adapter to the desired angle of inclination.

NOTE When the angle of inclination is set manually, the PR 30-HVS levels the laser plane once and then
subsequently fixes it. Vibration, changes in temperature or other influences that may occur during the course of
the day may affect the position of the laser plane.
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7.8 Returning to standard mode

To return to standard operating mode, switch the tool off
and then switch it back on again.

7.9 Sleep mode

The PR 30-HVS can save power when in sleep mode.
The laser is switched off, thereby extending battery life.

7.9.1 Activating sleep mode

1. When the PRA 30 is switched off, press and hold the
on/off button of the PRA 30 for approx. 3 seconds.

2. Press the “Right” arrow button twice to access
“Sleep mode” in the menu.

3. Press the “Units” button to activate the sleep mode
on the PR 30-HVS.

7.9.2 Deactivating sleep mode

1. When the PRA 30 is switched off, press and hold the
on/off button of the PRA 30 for approx. 3 seconds.

2. Press the “Right” arrow button twice to access
“Sleep mode” in the menu.

3. Press the “Units” button to deactivate the sleep
mode on the PR 30-HVS.

4. To ensure working accuracy, check the laser set-
tings after the PR 30-HVS has been reactivated.

8 Care and maintenance

8.1 Cleaning and drying

1. Blow dust off exit windows.

2. Do not touch the glass with the fingers.

3. Useonlyaclean, soft cloth for cleaning. If necessary,
moisten the cloth slightly with pure alcohol or a little
water.

NOTE Abrasive cleaning materials may scratch the
glass and impair the accuracy of the laser tool.
NOTE Do not use any other liquids as these may
damage the plastic components.

4. Dry the equipment, observing the maximum tem-

peratures given in the technical data.
NOTE Especially in summer and winter, take care
that the given maximum and minimum temperatures
are not exceeded, e.g. when the equipment is stored
in a motor vehicle.

8.2 Care of the Li-ion battery

NOTE
A conditioning charge (as is required with NiCd or NiMH
batteries) is not necessary with Li-ion batteries.

NOTE
Interruption of the charging procedure has no negative
effect on battery life.

NOTE

Charging can be started at any time with no negative
effect on battery life. There is no memory effect (as with
NiCd or NiMH batteries).

NOTE

For best results, batteries should be stored fully charged
in a cool dry place. Storing the battery in places subject
to high ambient temperatures (e.g. at a window) has an
adverse effect on battery life and increases the rate of
self-discharge.

NOTE

Batteries lose capacity due to aging and overstressing.
They can then no longer be fully charged. You may
continue to work with a battery that shows signs of
aging, but the battery should be replaced in good time.
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Avoid ingress of moisture.

2. Charge the battery fully before using it for the first
time.

3. Charge the battery as soon as its performance be-
gins to drop significantly.
NOTE Recharging in good time will increase the
service life of the battery.
NOTE If use of the tool continues, further battery
discharge will be stopped automatically before the
battery cells suffer damage.

4. Charge the battery with the Hilti charger approved

for use with Li-ion batteries.

8.3 Storage

1. Remove the tool from its case if it has become wet.
Dry and clean the tool, its transport container and
accessories (while observing the permissible tem-
perature range). Repack the equipment only once it
is completely dry.

2. Check the accuracy of the equipment before it is
used after a long period of storage or transportation.

3. Remove rechargeable and non-rechargeable batter-
ies from the tool or the laser receiver before storing
the units for long periods. The tool or laser re-
ceiver may suffer damage caused by leakage from
rechargeable or non-rechargeable batteries.

8.4 Transport

Use the Hilti toolbox or packaging of equivalent quality
for transporting or shipping your equipment.

CAUTION

Remove the batteries from the tool and receiver before
transport or shipping.

8.5 Calibration by the Hilti Calibration Service

We recommend that the tool is checked by the Hilti Cal-
ibration Service at regular intervals in order to verify its
reliability in accordance with standards and legal require-
ments.

Use can be made of the Hilti Calibration Service at any
time, We recommend that the tool is calibrated at least
once a year



The calibration service provides confirmation that the
tool is in conformance, on the day it is tested, with the
specifications given in the operating instructions.

In the event of deviation from the manufacturer's specific-
ation, the used tool will be readjusted. After checking and
adjustment, a calibration sticker applied to the tool and
a calibration certificate provide written verification that
the tool operates in accordance with the manufacturer’s
specification.

Calibration certificates are always required by companies
certified according to ISO 900x.

The Hilti representative in your local region will be pleased
to provide further information.

8.6 Checking accuracy

NOTE

In order to ensure compliance with the technical spe-
cifications, the tool should be checked regularly (at least
before each major / relevant job).

NOTE

After falling and suffering an impact it can be presumed
that the tool will continue to operate faultlessly, with
the accuracy it achieved prior to the impact, when the
following conditions are met:

The height of the fall did not exceed the height given in
the technical data.

The tool suffered no obvious mechanical damage from
the impact (e.g. breakage of the pentaprism).

The tool projects a rotating laser beam when in operation.
The tool operated faultlessly before the impact.

8.6.1 Checking the main and transverse horizontal
axes @
1. Set up the tripod approx. 20 m from a wall and level
the tripod head with a spirit level.

2. Mount the tool on the tripod and use the aiming
notch to aim the tool at the wall.

3. Use the receiver to catch the laser beam and mark
a point (point 1) on the wall.

4.  Pivot the tool clockwise through 90° about its own
axis. In doing so, ensure that the height of the tool
does not change.

5. Use the laser receiver to catch the laser beam and
mark a second point (point 2) on the wall.

6. Repeat steps 4 and 5 twice and mark points 3 and
4 on the wall with the aid of the laser receiver.
When this procedure is carried out carefully, the
vertical distance between the two marked points 1
and 3 (main axis) or, respectively, points 2 and 4
(transverse axis) should be less than 3 mm (at 20 m).
If the deviation is greater than this, the tool should
be returned to a Hilti Service Center for calibration.

8.6.2 Checking the vertical axis

1. Place the tool in the vertical position on a flat floor
approx. 20 m from a wall.

2. Adjust the position of the tool so that the grips are
parallel to the wall.

3. Switch the tool on and mark the reference point (R)
on the floor.

4. With the aid of the receiver, mark point (A) low on
the wall. Select medium speed.

5. With the aid of the receiver, mark point (B) at a
height of approx. 10 m.

6. Pivot the tool through 180° and realign it with the
reference point (R) on the floor and with point (A) at
the base of the wall.

7. With the aid of the receiver, mark point (C) at a
height of approx. 10 m.

8. Check the distance between points (B) and (C).
When the procedure has been carried out carefully,
the horizontal distance between the two points (B)
and (C) marked at a height of 10 meters should be
less than 1.5 mm (at 10 m).

NOTE If the deviation is greater: Please return the
tool to a Hilti Service Center for calibration.

9 Troubleshooting

Fault Possible cause

Remedy

The display shows this symbol
the PR 30-HVS.

AN’

The PRA 30 has not been paired with

Pair the tools (see section 6.9)

The display shows this symbol

O

possible.

Invalid entry; the command is not

Press a valid button.
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Fault Possible cause Remedy

The display shows this symbol The command is valid but the tool Switch on all tools and make sure
doesn’t react. they are within wireless communic-

ation range.
Check to ensure there are no obstruc-

tions between the tools. Do not ex-
ceed the maximum wireless com-
munication range. For good wireless
communication, the PR 30-HVS and
PRA 30 should be positioned = 10 cm
(4 in) above floor level.

The display shows this symbol The tool is in surveillance mode. Re- Check the positions of the PR 30-
alignment was not possible. HVS and PRA 30 and make sure that
the line of sight between the PR 30-
A HVS and PRA 30 is unobstructed. Re-
start automatic alignment (see section
on automatic alignment and surveil-
lance mode).
The display shows this symbol The tool is in sleep mode (the tool Activate the tool (see section “Deac-
will remain in sleep mode for max. tivating sleep mode”)

4h b
Sieep ours)

The display shows this symbol The state of charge of the PR 30-HVS  Charge the battery, use a different
p— battery is low. battery or use the PR 30-HVS in
“charging during operation” mode
(not suitable outdooors or in damp

conditions).

10 Disposal

WARNING

Improper disposal of the equipment may have serious consequences:

The burning of plastic components generates toxic fumes which may present a health hazard.

Batteries may explode if damaged or exposed to very high temperatures, causing poisoning, burns, acid burns or
environmental pollution.

Careless disposal may permit unauthorized and improper use of the equipment. This may result in serious personal
injury, injury to third parties and pollution of the environment.

Most of the materials from which Hilti tools or appliances are manufactured can be recycled. The materials must
be correctly separated before they can be recycled. In many countries, Hilti has already made arrangements for

taking back old tools and appliances for recycling. Ask Hilti customer service or your Hilti representative for further
information.

For EC countries only

Disposal of electric tools together with household waste is not permissible.

In observance of the European Directive on waste electrical and electronic equipment and its imple-
mentation in accordance with national law, electrical appliances that have reached the end of their life
must be collected separately and returned to an environmentally compatible recycling facility.
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Dispose of the batteries in accordance with national regulations.

11 Manufacturer’s warranty - tools

Please contact your local Hilti representative if you have
questions about the warranty conditions.

12 FCC statement (applicable in US

CAUTION

This equipment has been tested and found to comply
with the limits for a class B digital device, pursuant to
part 15 of the FCC rules. These limits are designed to
provide reasonable protection against harmful interfer-
ence in a residential installation. This equipment gen-
erates, uses and may radiate radio frequency energy.
Accordingly, if not installed and used in accordance with
the instructions, it may cause harmful interference to
radio communications.

However, there is no guarantee that interference will not
occur in a particular installation. If this equipment does
cause harmful interference to radio or television recep-
tion, which can be determined by turning the equipment
off and on, the user is encouraged to try to correct the
interference by taking the following measures:

Reorient or relocate the receiving antenna.

IC statement (applicable in Canada

Increase the separation between the equipment and re-
ceiver.

Connect the equipment to a power outlet on a circuit
different from that to which the receiver is connected.

Consult your dealer or an experienced TV/radio techni-
cian for assistance.

NOTE

Changes or modifications not expressly approved by
Hilti may restrict the user’s authorization to operate the
equipment.

This device complies with part 15 of the FCC Rules and
RSS-210 of the IC.

Operation is subject to the following two conditions:
This device should cause no cause harmful interference.

This device must accept any interference received, in-
cluding interference that may cause undesired operation.



en

13 EC declaration of conformity (original)

Designation: Rotating laser
Type: PR 30-HVS
Generation: 01
Year of design: 2013

We declare, on our sole responsibility, that this product
complies with the following directives and standards:
until 19th April 2016: 2004/108/EC, from 20th April 2016:
2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/42/EC, 2006/66/EC,
1999/5/EC, EN ISO 12100, EN 300440-2 V1.4.1,
EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.
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NOTICE ORIGINALE

PR 30-HVS Laser rotatif

Avant de mettre I'appareil en marche, lire im-
pérativement son mode d'emploi et bien res-
pecter les consignes.

Le présent mode d'emploi doit toujours ac-
compagner l'appareil.

Ne pas préter ou céder I'appareil a un autre
utilisateur sans lui fournir le mode d'emploi.
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HEl Les numéros renvoient aux illustrations. Les illustra-
tions se trouvent au début de la notice d'utilisation.
Dans le présent mode d'emploi, « I'appareil » ou « le
laser rotatif » désigne toujours le PR 30-HVS. « télécom-
mande » resp. « récepteur laser » ou « récepteur » désigne
toujours le PRA 30 (03).

Laser rotatif Hli

@ Faisceau laser (plan de rotation)
(2) Téte rotative

(3) Poignée

(4) Panneau de commande

(5) Semelle avec filetage 5/s"

(6) Accu Li-lon PRA 84

Mise en place et retrait du bloc-accu A
@ Accu Li-lon PRA 84

Compartiment de I'accu
Verrouillage

Charge dans I'appareil H

(1) Adaptateur secteur PUA 81
(D) Prise de charge

Charge hors de I'appareil &

Adaptateur secteur PUA 81
Fiche pour allume-cigare PUA 82
DEL Activité de charge du bloc-accu

Panneau de commande du laser rotatif B

% Touche Marche / Arrét

DEL Mise a niveau automatique

@ Fléches lumineuses pour le réglage électronique de
I'inclinaison

@ Touche de réglage électronique de l'inclinaison
(uniquement en rapport avec le mode Inclinaison)

Touche et DEL Avertissement de choc

(6) Touche et DEL Mode Inclinaison

@ DEL mode Surveillance (uniguement en cas de
mise & niveau automatique verticale)

DEL Etat de charge du bloc-accu

Panneau de commande PRA 30 @

% Touche Marche / Arrét

Touche d'entrée de I'inclinaison Plus / touche di-
rectionnelle Droite resp. Vers le haut (avec PRA 90)
Touche des unités

Touche de réglage du volume sonore

(5) Touche d'entrée de I'inclinaison Moins / touche di-
rectionnelle Gauche resp. Vers le bas (avec PRA
90)

@ Touche « Mise a niveau automatique » / mode Sur-
veillance (vertical) (double-clic)

Zone de détection

(8) Encoche de repére

(9 Indicateur

Ecran d'affichage du PRA 30

@ Affichage de la position du récepteur par rapport a
la hauteur du plan laser
@ Affichage de I'état de charge

(3) Affichage du volume sonore
(4) Affichage de la distance relative au plan laser
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1 Consignes générales

1.1 Termes signalant un danger et leur signification
DANGER

Pour un danger imminent qui peut entrainer de graves
blessures corporelles ou la mort.

AVERTISSEMENT

Pour attirer I'attention sur une situation pouvant présen-
ter des dangers susceptibles d'entrainer des blessures
corporelles graves ou la mort.

ATTENTION

Pour attirer I'attention sur une situation pouvant présen-
ter des dangers susceptibles d'entrainer des blessures
corporelles légéres ou des dégéats matériels.

REMARQUE
Pour des conseils d'utilisation et autres informations
utiles.

1.2 Explication des pictogrammes et autres
symboles d'avertissement

Sur I'appareil

Laser de classe 2 conformément a IEC/EN 60825-1:2007

Sur I'appareil

CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT

:\ k"i STARE INTO BEAM
771\ 620.690nm / Po<4 85mW, 2300RPM

CLASS Il LASER PRODUCT

laser class Il according CFR 21, § 1040 (FDA)

Identification de I'appareil

La désignation du modéle et le numéro de série se
trouvent sur la plaque signalétique de I'appareil. Inscrire
ces renseignements dans le mode d'emploi et toujours
s'y référer pour communiquer avec notre représentant ou
agence Hilti.

Symboles Type:
@ . . . Génération : 01
N° de série :
Lire le mode Avertisse- Avertisse- Avertisse-
d'emploi ment danger ment ment tension
avant général matiéres électrique
d'utiliser corrosives dangereuse
I'appareil
Uniquement Recyclage Ne pas Avertisse-
destiné a une des regarder ment
utilisation & matériaux directement substances
I'intérieur dans le explosives
faisceau

2 Description

2.1 Utilisation conforme a l'usage prévu

Le PR 30-HVS est un laser rotatif avec un faisceau laser rotatif visible et un faisceau de référence décalé de 90°. Le
laser rotatif peut étre utilisé verticalement, horizontalement et pour les inclinaisons.

L'appareil est congu pour déterminer, reporter et contréler des alignements horizontaux, des plans verticaux, inclinés
et des angles droits. Exemples d'application : report de repéres métriques et de reperes de hauteur, détermination
d'angles droits de mur, mise a niveau verticale selon des points de référence ou établissement de plans inclinés.
L’appareil est destiné aux utilisateurs professionnels et ne doit étre utilisé, entretenu et réparé que par du personnel
agréé, formé a cet effet. Ce personnel doit étre au courant des dangers inhérents a I'utilisation de I'appareil. L'appareil
et ses accessoires peuvent s'avérer dangereux s'ils sont utilisés de maniére incorrecte par un personnel non qualifié
ou de maniére non conforme a |'usage prévu.

Nous vous proposons différents accessoires pour une meilleure utilisation de I'appareil.

Pour éviter tout risque de blessure, utiliser uniquement les accessoires et outils Hilti d'origine.

Bien respecter les consignes concernant ['utilisation, le nettoyage et I'entretien de I'appareil qui figurent dans le
présent mode d'emploi.
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Préter attention aux influences de I'environnement de I'espace de travail. Ne pas utiliser I'appareil dans des endroits
présentant un danger d'incendie ou d'explosion.
Toute manipulation ou modification de I'appareil est interdite.

2.2 Caractéristiques

L'appareil permet a une personne de mettre rapidement a niveau n'importe quelle surface avec une grande précision.
La mise a niveau s'effectue automatiquement aprés la mise en marche de I'appareil. Le faisceau laser est mis en
marche uniquement lorsque la précision spécifiée est atteinte.

Les DEL indiquent I'état de fonctionnement actuel de I'appareil.

L'appareil est alimenté par des blocs-accus Li-lon rechargeables, qui peuvent aussi étre chargés en cours de
fonctionnement.

2.3 Possibilité de combinaison avec la télécommande/le récepteur laser PRA 30

Le PRA 30 combine les fonctions de télécommande et de laser-récepteur. Il permet notamment de commander
aisément le laser rotatif PR 30-HVS sur de trés grandes distances. De plus, comme le PRA 30 sert aussi de récepteur
laser, il peut étre utilisé pour afficher le faisceau laser sur grande distance.

2.4 Mesure numérique d'un écartement

Le récepteur laser affiche numériquement I'écartement entre le plan laser et I'encoche de repere. Il est ainsi possible
de localiser un endroit en une étape de travail au millimetre pres.

2.5 Mise a niveau automatique et controle
Avec le PR 30-HVS et le PRA 30, une seule personne suffit pour procéder a la mise a niveau automatique d'un plan
laser par rapport a un point précis. L'appareil reconnait la mise a niveau respective (horizontale, inclinaison ou verticale)
et met en ceuvre la fonction de mise a niveau automatique correspondante (horizontale avec PRA 90 et inclinaison) ou
mise a niveau automatique suivie du contréle du plan (vertical). La fonction de surveillance contréle automatiquement
le plan laser mis & niveau a des intervalles réguliers a I'aide du PRA 30, pour éviter d'éventuels décalages (par ex. du
fait de variations de température, sous I'effet du vent ou d'autres causes). La fonction de contrdle peut étre désactivée.

2.6 Affichage numérique de l'inclinaison avec réglage électronique de l'inclinaison breveté

L'affichage numérique de l'inclinaison permet d'afficher une inclinaison jusqu'a 21,3 %, si le PR 30-HVS est
préalablement incliné. Ceci permet d'établir et de contréler des inclinaisons sans calcul. Le réglage électronique de
I'inclinaison permet d'optimiser la précision d'un réglage de I'inclinaison.

2.7 Fonction d'avertissement de choc

Aprés mise en marche de I'appareil, la fonction d'avertissement de choc est seulement activée deux minutes apres
que le nivellement soit terminé. Sit6t qu'une touche est enfoncée pendant ces 2 minutes, le délai d'attente de deux
minutes est renouvelé. Si en cours de fonctionnement, I'appareil n'est plus a niveau (secousses / chocs), le mode
d'avertissement est activé ; toutes les DEL clignotent, le laser s'arréte (la téte ne tourne plus).

2.8 Dispositif d'arrét automatique

Si I'appareil est en dehors de la plage de mise a niveau automatique (+5°) ou est bloqué mécaniquement, le laser ne
se met pas en marche et les DEL clignotent.

L'appareil peut étre posé sur des trépieds avec filetage 5/8" ou directement sur un support plan et stable (sans
vibrations !). Lors de la mise a niveau automatique selon un ou deux axes, le servosystéme veille a ce que la précision
spécifiée soit respectée. L'appareil s'arréte lorsque la mise a niveau s'avére impossible (appareil hors de la plage de
mise a niveau ou blocage mécanique) ou lorsque |'appareil n'est plus a niveau (voir la section Fonction d'avertissement
de choc).

REMARQUE
Si la mise a niveau ne peut pas étre réalisée, le laser s'arréte et toutes les DEL clignotent.

2.9 Eléments livrés

1 Laser rotatif PR 30-HVS
1 Récepteur laser/Télécommande PRA 30 (03)
1 Support de récepteur PRA 80 ou PRA 83
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Mode d'emploi

Bloc-accu Li-lon PRA 84
Adaptateur secteur PUA 81
Piles (piles AA)

Certificats du fabricant
Coffret Hilti

S NN = =

2.10 Témoins lumineux de fonctionnement

L'appareil est doté des témoins lumineux de fonctionnement suivants : DEL Mise & niveau automatique, DEL Etat
de charge, DEL Désactivation de I'avertissement de choc, DEL Mode Inclinaison, DEL Surveillance et DEL Réglage

électronique de I'inclinaison.

2.11 Témoins DEL

DEL Mise a niveau automatique

La DEL verte clignote.

L'appareil est en phase de mise a ni-
veau.

La DEL verte est allumée en
continu.

L'appareil est mis a niveau / fonctionne
correctement.

DEL Désactivation de I'avertissement
de choc

La DEL orange est allumée en
continu.

La fonction d'avertissement de choc est
désactivée.

DEL Mode Inclinaison

La DEL orange clignote.

Etablissement des plans inclinés.

La DEL orange est allumée en
continu.

Le mode Inclinaison est activé.

DEL Surveillance

La DEL orange est allumée en
continu.

L'appareil est en mode Surveillance. La
mise a niveau par rapport au point de
référence (PRA 30) est correcte.

La DEL orange clignote.

L'appareil oriente le plan laser vers le
point de référence (PRA 30).

DELs Réglage électronique de I'incli-
naison

Les fleches lumineuses
orange clignotent.

L'appareil est en mode « Réglage élec-
tronique de I'inclinaison", le PRA 30 ne
regoit pas de faisceau laser

Les deux fleches lumineuses
orange sont allumées en
continu

La mise a niveau de I'appareil est cor-
recte par rapport au PRA 30.

La fleche lumineuse orange
gauche est allumée

L'appareil doit étre tourné dans le sens
des aiguilles d'une montre.

La fleche lumineuse orange
droite est allumée

L'appareil doit étre tourné dans le sens
inverse des aiguilles d'une montre

Toutes les DEL

Toutes les DEL clignotent

L'appareil a été heurté, n'est plus a ni-
veau ou présente une autre anomalie.

2.12 Etat de charge du bloc-accu Li-lon en cours de fonctionnement

DEL allumée en continu DEL clignotante Etat de charge C
DEL1,2,3,4 - Cz75%

DEL1,2,3 - 50% =C<75%
DEL 1,2 - 25 % =C <50 %
DEL 1 - 10% =C<25%

DEL 1

C<10 %

2.13 Etat de charge du bloc-accu Li-lon pendant le processus de charge dans I'appareil

DEL allumée en continu

DEL clignotante

Etat de charge C

DEL1,2,3,4

C =100 %
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DEL allumée en continu DEL clignotante Etat de charge C
DEL1,2,3 DEL 4 75 % = C <100 %
DEL 1,2 DEL 3 50% =C<75%
DEL 1 DEL 2 25 % =C <50 %
- DEL 1 C<25%

2.14 Affichage de I'activité de charge du bloc-accu Li-lon pendant le processus de charge hors de

I'appareil

Si la DEL rouge est allumée en continu, le bloc-accu est en cours de charge.
Si la DEL rouge Activité de charge du bloc-accu n'est pas allumée, le processus de charge est terminé ou le chargeur

ne fournit pas de courant.

3 Accessoires

Désignation Symbole
Récepteur laser/Télécommande PRA 30 (03)
Récepteur laser PRA 20 (02)
Support de récepteur PRA 80
Support de récepteur PRA 83
Dispositif de report de hauteur PRA 81
Adaptateur d'inclinaison PRA 79
Bloc d'alimentation au réseau PUA 81
Fiche pour allume-cigare PUA 82
Bloc-accu PRA 84
Bloc-accu PRA 84G
Angle vertical PRA 770
Support chaise PRA 750
Support de capteur pour support chaise PRA 751
Adaptateur de facade PRA 760
Trépied PUA 20
Trépied a manivelle PA 921
Trépied a manivelle PUA 30
Trépied motorisé PRA 90

Mires télescopiques

PUA 50, PUA 55

4 Caractéristiques techniques

Sous réserve de modifications techniques !

PR 30-HVS
Portée réception (diametre)

Avec PRA 30 (03) typiquement : 2...500 m

Portée de la télécommande (diamétre)

Avec PRA 30 (03) typiquement : 0...150 m

1 Des influences telles que notamment de fortes variations de température, I'humidité, des chocs, une chute, etc. sont susceptibles
d'influer sur la précision. Sauf indications différentes, I'appareil a été ajusté resp. calibré dans des conditions ambiantes standard

(MIL-STD-810G).

2 |'essai de chute a été réalisé avec le trépied sur du béton plat dans des conditions environnementales standard (MIL-STD-810G).
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Précision!

sur 10 m: £ 0,75 mm

Faisceau perpendiculaire

perpendiculaire au plan de rotation, en continu

Classe laser

Classe 2, 620-690 nm ; < 1 mW (EN 60825-1:2007 /
IEC 60825-1:2007) ; Class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)) ;
Puissance maximale < 4,85 mW a z 300 tr/min

Vitesses de rotation

600/min, 1.000/min

Zone d'inclinaison

avec |'appareil préalablement incliné : < 21,3 %

Plage de mise a niveau automatique

+5°

Alimentation électrique

Bloc-accu Li-lon 7,4 V/ 5,0 Ah

Autonomie de fonctionnement du bloc-accu

Température +25 °C, Bloc-accu Li-lon : 225 h

Température de service

-20...+50 °C

Température de stockage (a sec)

-25...+60 °C

Classe de protection

IP 66 (conformément a IEC 60529) ; pas en mode
« Charge en cours de fonctionnement »

Trépied avec filetage %" x18

Poids (PRA 84 inclus) 2,5 kg

Dimensions (L x | x H) 200 mm x 200 mm x 230 mm
Hauteur de I'essai de chute? 1,5m

1 Des influences telles que notamment de fortes variations de température, I'humidité, des chocs, une chute, etc. sont susceptibles
d'influer sur la précision. Sauf indications différentes, I'appareil a été ajusté resp. calibré dans des conditions ambiantes standard

(MIL-STD-810G).

2 |'essai de chute a été réalisé avec le trépied sur du béton plat dans des conditions environnementales standard (MIL-STD-810G).

PRA 30 (03)
Détection du rayon d'action (diametre)

typiquement avec PR 30-HVS : 2...500 m

Emetteur de signal sonore

3 intensités avec possibilité de désactivation

Indicateur a cristaux liquides

de chaque coté

Plage d'affichage de la distance + 52 mm
Zone d'affichage du plan laser + 0,5 mm
Longueur du champ de détection 120 mm
Distance du centre par rapport a la face supérieure du 75 mm

boitier

Encoches de repere

sur les deux cotés

Délai d'attente sans détection avant désactivation auto-
matique

15 min

Dimensions (L x | x H)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Poids (avec les piles)

0,25 kg

Alimentation électrique

2 cellules AA

Durée de vie de la batterie

Température +20 °C : env. 40 h (suivant la qualité des
piles alcalines au manganese)

Température de service

-20...+50 °C

Température de stockage

-25...+60 °C

Classe de protection

IP 66 (conformément a IEC 60529) hormis le comparti-
ment des piles

Hauteur de I'essai de chute’

2m

1 |'essai de chute a été réalisé dans le support de récepteur PRA 83 sur du béton plat dans des conditions environnementales stan-

dard (MIL-STD-810G).
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Bloc-accu Li-lon PRA 84

Tension nominale (mode normal) 74V

Tension maximale (en fonctionnement ou en chargeen 13V

cours de fonctionnement)

Courant nominal 180 mA

Durée de la charge Température +32 °C : 2 h 10 min (bloc-accu chargé a
80 %)

Température de service -20...+50 °C

Température de stockage (a sec) -25...+60 °C

Température de charge (aussi en mode charge en +0...+40 °C

cours de fonctionnement)

Poids 0,3 kg

Dimensions (L x | x H)

160 mm x 45 mm x 36 mm

Bloc d'alimentation PUA 81

Alimentation par secteur 115...230 V
Fréquence réseau 47...63 Hz
Puissance de mesure 36 W
Tension de mesure 12V
Température de service +0...+40 °C
Température de stockage (a sec) -25...+60 °C
Poids 0,23 kg

Dimensions (L x | x H)

110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Consignes de sécurité

5.1 Consignes de sécurité générales

En plus des consignes de sécurité figurant dans les
différentes sections du présent mode d'emploi, il im-
porte de toujours bien respecter les directives sui-
vantes.

5.2 Consignes de sécurité générales

b)

Ne pas neutraliser les dispositifs de sécurité ni en-
lever les plaquettes indicatrices et les plaquettes
d’avertissement.

Rester vigilant, surveiller ses gestes. Faire preuve
de bon sens en utilisant I'appareil. Ne pas uti-
liser appareil en étant fatigué ou aprés avoir
consommé de P’alcool, des drogues ou avoir pris
des médicaments. Un moment d’inattention lors
de I'utilisation de I'appareil peut entrainer de graves
blessures corporelles.

Tenir Pappareil laser hors de portée des enfants.

En cas de montage incorrect de I'appareil, il peut se
produire un rayonnement laser d’intensité supérieure
a celui des appareils de classe 2 ou 3. Ne faire
réparer I'appareil que par le S.A.V. Hilti.

e

9)

N'utilisez pas I'appareil dans un environnement
présentant des risques d’explosion et ou se
trouvent des liquides, des gaz ou poussiéres
inflammables. Les appareils générent des étincelles
risquant d’enflammer les poussiéres ou les vapeurs.
(Remarque conforme a FCC §15.21) : Toute modifi-
cation ou tout changement subi par I'appareil et non
expressément approuvé par Hilti peut limiter le droit
de I'utilisateur a se servir de I'équipement.

Si d'autres dispositifs d'utilisation et d'ajustage que
ceux décrits dans le présent document sont utilisés,
ou d'autres procédures sont réalisées, le faisceau
peut avoir des effets dangereux.

Avant toute utilisation, I'appareil doit étre
controlé. Si I'appareil est endommagé, le faire
réparer par le S.A.V. Hilti.

Prendre soin des outils électroportatifs. Vérifier
que les parties en mouvement fonctionnent cor-
rectement et qu’elles ne sont pas coincées. Vé-
rifier également qu'aucune piéce cassée ou en-
dommagée ne risque d'entraver le bon fonction-
nement de I'appareil. Faire réparer les parties
endommagées avant d’utiliser "appareil. De nom-
breux accidents sont dus a des appareils mal entre-
tenus.

Aprés une chute ou tout autre incident méca-
nique, il est nécessaire de vérifier la précision de
I'appareil.
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q)

50

Controler I'appareil avant de procéder a des me-
sures importantes.

Controler plusieurs fois la précision pendant I'uti-
lisation.

Lorsque I’appareil est déplacé d’un lieu trés froid
a un plus chaud ou vice-versa, le laisser atteindre
la température ambiante avant de I'utiliser.

En cas d’utilisation d’adaptateurs, vérifier que
I’appareil est toujours bien vissé.

Pour éviter toute erreur de mesure, toujours bien
nettoyer les fenétres d’émission du faisceau laser.
Bien que I'appareil soit concu pour étre utilisé
dans les conditions de chantier les plus dures,
en prendre soin comme de tout autre instrument
optique et électrique (par ex. jumelles, lunettes,
appareil photo).

Bien que P'appareil soit parfaitement étanche, il
est conseillé d'éliminer toute trace d'humidité en
I’essuyant avant de le ranger dans son coffret de
transport.

Ne pas exposer les contacts électriques a la pluie
ou a I'humidité.

Brancher le bloc d'alimentation au réseau unique-
ment au secteur.

S'assurer que l'appareil et le bloc d'alimentation
au réseau ne forment pas d'obstacle pouvant en-
trainer des chutes ou des blessures.

Veiller a ce que l'espace de travail soit bien
éclairé.

Controler réguliérement les cables de rallonge et
les remplacer s'ils sont endommageés. Si le bloc
d'alimentation au réseau ou le cable de rallonge
est endommagé pendant le travail, ne pas le tou-
cher. Débrancher la fiche de la prise. Les cordons
d'alimentation et cébles de rallonge endommagés
représentent un danger d'électrocution.

Eviter le contact physique avec des surfaces
mises a la terre tels que tuyaux, radiateurs, cui-
siniéres et réfrigérateurs. Il y a un risque élevé de
choc électrique au cas ou votre corps serait relié a la
terre.

Protéger le cable de la chaleur, de I'huile et des
arétes vives.

Ne jamais faire fonctionner le bloc d'alimentation
au réseau s'il est encrassé ou mouillé. Dans de
mauvaises conditions d'utilisation, la poussiére
collée a la surface du bloc d'alimentation au ré-
seau, surtout la poussiére de matériaux conduc-
teurs, ou I'humidité, peuvent entrainer une élec-
trocution. En cas d'interventions fréquentes sur
des matériaux conducteurs, faire controler les
appareils encrassés a intervalles réguliers par le
S.A.V. Hilti.

Eviter de toucher les contacts.

5.2.1 Utilisation et emploi soigneux des appareils

a)

e)

9)

sans fil

Ne pas exposer les accus a des températures
élevées ni au feu. |l y a risque d'explosion.

Les accus ne doivent pas étre démontés, écrasés,
chauffés a une température supérieure a 75 °C
ou jetés au feu. Sinon, il y a risque d'incendie,
d'explosion et de brdlure par I'acide.

Eviter toute pénétration d'humidité. Toute infiltra-
tion d'humidité risque de provoquer un court-circuit
ainsi que des réactions chimiques, susceptibles d'en-
trainer des brQlures ou de provoquer un incendie.

En cas d’utilisation abusive, du liquide peut sortir
de la batterie/I'accu. Eviter tout contact avec ce
liquide. En cas de contact par inadvertance, rincer
soigneusement avec de I’eau. Si le liquide rentre
dans les yeux, les rincer abondamment a I'eau et
consulter en plus un médecin. Le liquide qui sort
peut entrainer des irritations de la peau ou causer
des brdlures.

Utiliser uniquement les accus homologués pour
I'appareil concerné. En cas d'utilisation d'autres
accus ou d'utilisation des accus a d'autres fins, il y a
risque d'incendie et d'explosion.

Respecter les directives spécifiques relatives au
transport, au stockage et a l'utilisation des accus
Li-lon.

Tenir le bloc-accu ou le chargeur non utilisé a
I’écart de tous objets métalliques tels que les
agrafes, piéces de monnaie, clés, clous, vis ou
autres, qui peuvent provoquer un pontage des
contacts du bloc-accu ou du chargeur ou un
court-circuit. Un court-circuit entre les contacts du
bloc-accu ou du chargeur peut provoquer des brd-
lures ou un incendie.

Eviter tout court-circuit sur I'accu. Avant de réinsé-
rer I'accu dans I'appareil, s'assurer que les contacts
de l'accu et dans |'appareil sont exempts de corps
étrangers. Si les contacts d'un accu sont court-
circuités, il y a risque d'incendie, d'explosion et de
brdlure par acide.

Les accus endommagés (par exemple des accus
fissurés, dont certaines piéces sont cassées, dont
les contacts sont déformés, rentrés et / ou sortis)
ne doivent plus étre chargés ni utilisés.

Pour faire fonctionner I'appareil et charger le
bloc-accu, utiliser uniquement le bloc d'alimenta-
tion au réseau PUA 81, la fiche pour allume-cigare
PUA 82, ou d'autres dispositifs de charge recom-
mandés par le constructeur. Sinon, il y a risque



d'endommager |'appareil. Un chargeur approprié a
un type spécifique de bloc-accu peut engendrer un
risque d’incendie lorsqu’il est utilisé avec d’autres
blocs-accus.

5.3 Aménagement correct du poste de travail

a) Délimiter le périmétre de mesures. Lors de I’ins-
tallation de Pappareil, veiller a ne pas diriger le
faisceau contre soi-méme ni contre de tierces
personnes.

b) Lors de travaux sur une échelle, éviter toute mau-
vaise posture. Veiller a toujours rester stable et a
garder I'équilibre.

c) Les mesures réalisées a proximité de surfaces ou
d'objets réfléchissants, a travers des vitres en verre
ou tout autre matériau analogue peuvent fausser le
résultat.

d) Veiller a installer I'appareil sur un support plan et
stable (pour éviter toutes vibrations !).

e) Utiliser I'appareil uniquement dans les limites
d’application définies.

f)  Vérifier que votre PR 30-HVS réponde uniquement a
votre PRA 30 et pas a un autre PRA 30 utilisé sur le
chantier.

d) En mode « Charge en cours de fonctionnement »,
veiller a bien fixer le bloc d'alimentation au réseau,
par ex. sur un trépied.

h) L’utilisation de produits a d’autres fins que celles
prévues peut entrainer des situations dangereuses.
Utiliser le produit, les accessoires, les outils a
monter etc. conformément a ces instructions et
aux prescriptions en vigueur pour ce type de pro-

6 Mise en service

duit. Tenir également compte des conditions de
travail et du travail a effectuer.

i) llestinterdit de travailler avec des mires graduées
a proximité de lignes a haute tension.

5.3.1 Compatibilité électromagnétique

Bien que I'appareil réponde aux exigences les plus sé-
veres des directives respectives, Hilti ne peut entierement
exclure la possibilité qu'un rayonnement trés intense pro-
duise des interférences sur I'appareil et perturbe son
fonctionnement. Dans ce cas ou en cas d'autres incerti-
tudes, des mesures de contrle doivent étre effectuées
pour vérifier la précision de I'appareil. De méme, Hilti
n'exclut pas la possibilité qu'il produise des interférences
sur d'autres appareils (par ex. systémes de navigation
pour avions).

5.3.2 Classification du laser pour appareils de
classe laser 2/Class Il

Selon la version commercialisée, I'appareil est un ap-
pareil laser de classe 2 satisfaisant aux exigences des
normes |[EC60825-1:2007 / EN60825-1:2007 et Class Il
satisfaisant aux exigences de la norme CFR 21 § 1040
(FDA). Ces appareils peuvent étre utilisés sans autre me-
sure de protection. L'ceil est normalement protégé par le
réflexe de clignement des paupiéres lorsque I'utilisateur
regarde brievement, par inadvertance, dans le faisceau
laser. Ce réflexe peut néanmoins étre altéré par la prise
de médicaments, d'alcool ou de drogues. Il est malgré
tout conseillé, comme pour le soleil, d'éviter de regarder
directement dans la source lumineuse. Ne pas diriger le
faisceau laser contre des personnes.

REMARQUE
L'appareil doit uniquement étre utilisé avec les blocs-
accus Hilti PRA 84 ou PRA 84G.

6.1 Mise en place du bloc-accu H

ATTENTION

Avant d'insérer I'accu dans I'appareil, s'assurer que
les contacts de l'accu et les contacts de I'appareil
sont exempts de tout corps étranger.

1. Faire glisser le bloc-accu dans I'appareil.
Tourner le verrouillage dans le sens des aiguilles
d'une montre, jusqu'a ce que le symbole de ver-
rouillage apparaisse.

6.2 Retrait du bloc-accu H

1. Tourner le verrouillage dans le sens inverse des
aiguilles d'une montre, jusqu'a ce que le symbole
de déverrouillage apparaisse.

2.  Extraire le bloc-accu de I'appareil.

6.3 Charge du bloc-accu

A AN A

DANGER

Utiliser uniquement les blocs-accus et les blocs d'ali-
mentation Hilti prévus, spécifiés sous « Accessoires ».
L'utilisation d'appareils / blocs-accus visiblement en-
dommagés n'est pas autorisée.

6.3.1 Premiére charge d'un bloc-accu neuf
Avant la premiére mise en service, charger completement
les blocs-accus.

REMARQUE

Ce faisant, vérifier que le systeme a charger soit en
position stable.
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6.3.2 Recharge d'un bloc-accu utilisé

1. Vérifier que les surfaces extérieures du bloc-accu
sont propres et séches.

2. Insérer le bloc-accu dans I'appareil.
REMARQUE Les blocs-accus Li-lon sont toujours
préts a I'emploi, méme lorsqu'ils sont partiellement
chargés.
Lorsque I'appareil est allumé, la progression de la
charge est indiquée par le biais de DEL.

fr
- 6.4 Options de charge du bloc-accu

REMARQUE
Vérifier que la température recommandée est respectée
en cours de charge (de 0 a 40 °C).

DANGER

Le bloc d'alimentation au réseau PUA 81 doit uni-
quement étre utilisé a I'intérieur d'un batiment. Eviter
toute pénétration d'humidité.

6.4.1 Charge du bloc-accu dans I'appareil

1. Insérer le bloc-accu dans le compartiment de I'accu
(voir 6.1).

2. Tourner le dispositif de verrouillage jusqu'a ce que
la prise de charge sur le bloc-accu soit visible.

3. Brancher la fiche du bloc d'alimentation au réseau
ou la fiche pour allume-cigare dans le bloc-accu.
Le bloc-accu est en cours de charge.

4. Mettre I'appareil en marche pour afficher I'état de
charge lors du processus de charge.

6.4.2 Charge du bloc-accu hors de I'appareil B

1.  Extraire le bloc-accu (voir 6.2).
Brancher la fiche du bloc d'alimentation au réseau
ou la fiche pour allume-cigare dans le bloc-accu.
La DEL rouge sur le bloc-accu signale qu'il y a une
activité de charge.

6.4.3 Charge du bloc-accu en cours de
fonctionnement
DANGER
Le fonctionnement en mode « Charge en cours de fonc-
tionnement » n'est pas autorisé pour des utilisations a
I'extérieur et dans un environnement humide.

ATTENTION

Eviter toute pénétration d'humidité. Toute infiltration
d'humidité risque de provoquer un court-circuit ainsi que
des réactions chimiques, susceptibles d'entrainer des
brllures ou de provoquer un incendie.

1. Tourner le dispositif de fermeture de sorte que la
prise de charge sur le bloc-accu soit visible.
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2. Insérer la fiche du bloc d'alimentation dans le bloc-
accu.
L'appareil travaille pendant le processus de charge
et I'état de charge est indiqué par les DEL sur
I'appareil.

6.5 Utilisation soigneuse du bloc-accu

Stocker si possible le bloc-accu dans un endroit sec et
frais. Ne jamais conserver le bloc-accu dans un endroit
exposé au soleil, sur un appareil de chauffage ou derriére
des vitres. Une fois arrivés au terme de leur durée de ser-
vice, les blocs-accus doivent étre éliminés conformément
a la réglementation en vigueur et en toute sécurité.

6.6 Mise en marche de I'appareil

Appuyer sur l'interrupteur Marche / Arrét.

REMARQUE

Aprés la mise en marche, I'appareil se met automatique-
ment & niveau. Lorsque la mise a niveau est terminée, le
faisceau laser est mis en marche dans le sens de rotation
et normal.

6.7 Témoins DEL
Voir chapitre 2 Description

6.8 Mise en place des piles dans le PRA 30 H

DANGER
Ne pas utiliser de piles endommagées.

DANGER

Ne pas utiliser un mélange de piles neuves et anciennes.
Ne pas utiliser de piles de différentes marques ou de
types différents.

REMARQUE

Le PRA 30 doit uniquement fonctionner avec des piles
qui ont été fabriquées conformément aux normes inter-
nationales.

1. Ouvrir le compartiment des piles du récepteur laser.

2. Mettre en place les piles dans le récepteur laser.
REMARQUE Ce faisant, tenir compte de la polarité
des piles !

3.  Fermer le compartiment des piles.

6.9 Appariement

A la livraison, I'appareil et la télécommande/le récepteur
laser sont appariés. D'autres récepteurs lasers du méme
type ou trépieds motorisés PRA 90 doivent étre préa-
lablement appariés pour pouvoir étre utilisés. Pour utili-
ser |'appareil avec cet accessoire, ceux-ci doivent étre
réglés I'un par rapport a l'autre, c'est-a-dire appariés.
L'appariement des appareils assure que ceux-ci soient
réciproquement adaptés et de maniére unique. L'appareil
et le trépied motorisé PRA 90 regoivent uniquement des
signaux a partir de la télécommande/du récepteur laser
apparié(e). L'appariement permet de travailler a proximité



d'autres lasers rotatifs sans risquer que ceux-ci viennent | 2. Remettre en marche les appareils appariés.

perturber les réglages. Le symbole « Apparié » apparait a I'écran.
6.9.1 Appariement de I'appareil et du récepteur 6.9.2 Appariement du PRA 90 et récepteur
laser 1. Appuyer simultanément sur les touches Marche /

Arrét du trépied motorisé PRA 90 et du récepteur

laser, et les maintenir enfoncées pendant 3 s au

GO moins.
Si I'appariement est effectué avec succés, un signal
sonore retentit sur le récepteur laser et toutes les
DEL clignotent sur le trépied motorisé PRA 90. Un
symbole « Apparié » apparait brievement en méme
temps a I'écran du récepteur laser. Le trépied et le
récepteur laser s'arrétent ensuite automatiquement
apres I'appariement.

2. Remettre en marche les appareils appariés.
L'appareil est représenté avec le trépied a I'écran
du récepteur laser.

1. Appuyer simultanément sur les touches Marche /

Arrét de |'appareil et du récepteur laser, et les main-
tenir enfoncées pendant 3 s au moins.
Si I'appariement est effectué avec succes, un signal
sonore retentit sur le récepteur laser et toutes les
DEL clignotent sur I'appareil. Un symbole « Appa-
rié » apparait brievement en méme temps a I'écran
du récepteur laser. L'appareil et le récepteur laser
s'arrétent ensuite automatiquement apres I'apparie-
ment.

7 Utilisation

sol ou s'il a été exposé a des sollicitations mécaniques
inhabituelles (voir 8.6).

7.2 Mise en marche de I'appareil
Appuyer sur l'interrupteur Marche / Arrét.
7.1 Vérification de I'appareil REMARQUE

Avant de procéder a des mesures importantes, vérifier | Apres la mise en marche, I'appareil se met automatique-
la précision de I'appareil, en particulier s'il est tombé au | ment a niveau.

7.3 Travaux avec le PRA 30

Le PRA 30 combine les fonctions de récepteur laser et de télécommande. La télécommande facilite le travail avec
le laser rotatif et est requise pour utiliser certaines fonctions de I'appareil. Le fonctionnement du faisceau laser est
signalé optiquement et acoustiquement.

7.3.1 Travail avec un récepteur laser en tant que dispositif portatif

1. Appuyer sur l'interrupteur Marche / Arrét.
2. Tenir le récepteur laser avec le champ de détection directement dans le plan du faisceau laser rotatif.

7.3.2 Travail avec le récepteur laser dans le support de récepteur PRA 80 El

Ouvrir le dispositif de fermeture sur le PRA 80.

Installer le récepteur dans le support de récepteur PRA 80.

Fermer le dispositif de fermeture sur le PRA 80.

Mettre le récepteur en marche a I'aide de la touche Marche / Arrét.

Ouvrir la poignée tournante.

Bien fixer le support de récepteur PRA 80 sur la tige télescopique ou de mise a niveau en fermant la poignée
tournante.

7. Tenir le récepteur laser avec le champ de détection directement dans le plan du faisceau laser rotatif.

oo, wN =

7.3.3 Travail avec le récepteur laser dans le support de récepteur PRA 83 E

1. Pousser le récepteur de biais dans la housse en caoutchouc du PRA 83 jusqu'a ce que ce dernier entoure
compléetement le récepteur. Ce faisant, veiller a ce que le champ de détection et les touches se trouvent sur la
face avant.

2. Raccorder le récepteur avec la housse en caoutchouc a la poignée. La fixation magnétique maintient la housse
et la poignée ensemble.

3. Mettre le récepteur en marche a I'aide de la touche Marche / Arrét.

4. Ouvrir la poignée tournante.
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5.

6.

Bien fixer le support de récepteur PRA 83 sur la tige télescopique ou de mise a niveau en fermant la poignée
tournante.

Tenir le récepteur laser avec le champ de détection directement dans le plan du faisceau laser rotatif.

7.3.4 Travail avec le dispositif de report de hauteur PRA 81 El

Nogoh,wN =

Ouvrir le dispositif de fermeture sur le PRA 81.

Placer le récepteur laser dans le dispositif de report de hauteur PRA 81.

Fermer le dispositif de fermeture sur le PRA 81.

Mettre le récepteur laser en marche a I'aide de la touche Marche / Arrét.

Tenir le récepteur laser avec le champ de détection directement dans le plan du faisceau laser rotatif.
Positionner le récepteur laser, de sorte que I'affichage de la distance indique « 0 ».

Mesurer la distance souhaitée a I'aide du métre-ruban.

7.3.5 Réglage des unités @
La touche des unités permet de régler la précision souhaitée de |'affichage numérique (mm/cm/désactivée).

7.3.6 Réglage du volume sonore @

A la mise en marche du récepteur laser, le volume est réglé sur « normal ». Pour modifier le volume du signal sonore,
appuyer sur la touche de réglage du volume. Quatre options sont possibles : « bas », « normal », « fort » et « désactivé ».

7.3.7 Options de menu @

LB [ B — L B ] o -
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v «(Gr| |« =g 4/_‘*\* >
N ¥ | (St = A
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1 2 3 4
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A > |« /|;r\ >
5 6 7 8

A la mise en marche de I'appareil du récepteur laser, appuyer sur la touche Marche / Arrét pendant deux

secondes.

L'affichage du menu apparait dans la zone d'affichage.

Utiliser la touche des unités pour commuter entre les systémes d'unités métrique et britannique.

Utiliser la touche de réglage du volume sonore pour attribuer la séquence de signal sonore plus rapide a la plage

de détection supérieure ou inférieure.
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4. Au besoin, sélectionner d'autres points a I'aide des touches directionnelles (gauche/droite).
REMARQUE Les touches directionnelles (gauche/droite) permettent de configurer les possibilités de réglage.
La touche de réglage des unités sert a modifier le réglage courant. Les possibilités de réglage suivantes
sont disponibles : affichage de la version logicielle (pas de modification possible), mode Veille PR 30-HVS
(désactivé/activé), unités du mode Inclinaison (%/°), appariement PR 30-HVS (dissocier une paire), appariement
PRA 90 (dissocier une paire), sensibilité de I'avertissement de choc (élevée/moyenne/faible), liaison radio
(activée/désactivée). Les réglages qui concernent |'appareil deviennent seulement effectifs si I'appareil est mis
en marche et relié par radio.

5. Arréter le récepteur laser pour enregistrer les réglages.
REMARQUE Les réglages effectués sont aussi conservés aprés la mise en marche suivante.

7.3.8 Double-clic

Lors de I'utilisation, la commande « Mise a niveau automatique » resp. « Surveillance » doit étre confirmée par un
double-clic pour éviter toute erreur de commande.

7.4 Désactivation de la fonction d'avertissement de | 2. Appuyer sur la touche de désactivation de |'avertis-
choc sement de choc.

Si la DEL Désactivation de I'avertissement de choc
est allumée en continu, la fonction est désactivée.

3. Pour retourner au mode standard, arréter I'appareil
et le redémarrer.

1. Mettre I'appareil en marche (voir 7.2).

7.5 Travail horizontal
7.5.1 Installation
1. En fonction de I'application, monter I'appareil par ex. sur un trépied ; en guise d'alternative, le laser rotatif peut
aussi étre monté sur une fixation murale. L'angle d'inclinaison de la surface de charge peut étre de + 5° au
maximum.
2. Appuyer sur l'interrupteur Marche / Arrét.
La DEL Mise a niveau automatique clignote en vert.
Dés que la mise a niveau est atteinte, le faisceau laser est mis en marche et la DEL Mise a niveau automatique
est allumée en continu.

7.5.2 Mise a niveau a l'aide du trépied motorisé PRA 90
REMARQUE
Cette fonction est uniquement disponible avec le trépied motorisé PRA 90.
Lors de la premiére utilisation, le récepteur laser PRA 30 et le trépied doivent étre appariés (voir 6.9.2)

Le trépied motorisé PRA 90 disponible en option permet de régler manuellement ou automatiquement la hauteur du
plan laser en fonction du niveau souhaité.

1. Le trépied motorisé PRA 90 disponible en option permet de régler manuellement ou automatiquement la hauteur
du plan laser en fonction du niveau souhaité.

2. Mettre le laser rotatif, le trépied motorisé et le récepteur laser en marche. Orienter ensuite manuellement la
hauteur du plan laser (voir 7.5.3) ou automatiquement (voir 7.5.4).

7.5.3 Mise a niveau manuelle @ M

Appuyer sur les touches +/- du récepteur laser ou les touches fléchées sur le PRA 90, pour déplacer le plan horizontal
en paralléle vers le haut resp. le bas.

7.5.4 Mise a niveau automatique @

1. Tenir le coté récepteur du récepteur laser a la hauteur cible souhaitée et en direction du panneau de commande
du PRA 90. Tenir le récepteur laser immobile pendant la mise a niveau, et veiller a ce que le champ de vue reste
libre entre le récepteur laser et I'appareil.
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Double-cliquer sur la touche « Mise a niveau automatique » sur le récepteur laser. Double-cliquer a nouveau pour
terminer la mise a niveau.

Le double-clic démarre le processus de mise a niveau du plan laser, et le trépied se déplace vers le haut resp. le
bas. Lors de cette opération, un signal sonore retentit en continu. Sitdt que le faisceau laser atteint le champ de
détection du récepteur, le faisceau se déplace vers I'encoche de repere (plan de référence).

Une fois que la position est atteinte et que I'appareil s'est mis a niveau, un signal sonore retentit pendant
5 secondes pour confirmer la fin du processus. Aprés quoi le symbole de la mise a niveau automatique n'apparait
plus.

Controler le réglage de la hauteur a I'écran.

Retirer le récepteur laser.

REMARQUE Si le processus de mise a niveau automatique n'aboutit pas, de brefs signaux sonores retentissent
et le symbole « Mise a niveau automatique » s'éteint.

7.6 Travail a la verticale

1.

Pour le travail a la verticale, poser I'appareil sur un trépied, adaptateur ou de fixation pour fagade ou échafaudage
ou une fixation murale approprié(e), de sorte que le panneau de commande de I'appareil soit orienté vers le haut.
L'appareil peut aussi étre posé sur les pieds caoutchoutés des poignées arriére.

REMARQUE La meilleure liaison radio au PRA 30 est obtenue par le coté de |'appareil qui est raccordé a droite
du panneau de commande.

REMARQUE Pour pouvoir conserver la précision spécifiée, 'appareil doit étre positionné sur une surface plane,
respectivement monté avec précision sur le trépied ou tout autre accessoire.

Orienter I'axe vertical de I'appareil dans la direction souhaitée a I'aide d'un cran de mire et du collimateur.
Appuyer sur l'interrupteur Marche / Arrét.

Aprés la mise a niveau, |'appareil passe en mode laser avec un faisceau rotatif fixe projeté a la verticale vers le
bas. Ce point projeté est le point de référence (pas le point d'aplomb) qui sert a positionner I'appareil.

Orienter ensuite |'appareil de sorte que le point projeté soit orienté exactement sur un point de référence (p. ex.
un clou de fixation sur I'échafaudage).

Orienter ensuite manuellement le plan laser (voir 7.6.1) ou automatiquement (voir 7.6.2).

Sitét que la mise a niveau commence, le laser se met automatiquement en rotation.

7.6.1 Mise a niveau manuelle @

1.

Sur la face arriere du récepteur laser, appuyer sur les touches directionnelles (gauche/droite) pour orienter
manuellement le plan vertical.

7.6.2 Mise a niveau automatique et surveillance @

1.

Tenir le récepteur laser avec I'encoche de repére vers le point a orienter choisi et en direction de I'appareil.
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2.  Double-cliquer sur la touche « Mise a niveau automatique ». Double-cliquer a nouveau pour terminer la mise a
niveau.
Le double-clic démarre le processus de mise a niveau du plan laser. Lors de cette opération, un signal sonore
retentit en continu.
Vous pouvez modifier le sens du processus de recherche a I'aide de la touche « Mise a niveau automatique ».
Sitot que le faisceau laser atteint le champ de détection du récepteur, le faisceau se déplace vers I'encoche de
repére (plan de référence).
Une fois que la position est atteinte (encoche de repére trouvée), un signal sonore retentit pendant 5 secondes
pour confirmer la fin du processus.
Le récepteur laser passe automatiquement en mode Surveillance et vérifie a intervalles réguliers que le plan laser
ne se déplace pas. En cas de décalage, le plan laser est, dans la mesure du possible, & nouveau corrigé sur le
plan de repére. Si le plan de repeére se trouve hors de la plage de nivellement de +5°, ou que le contact visuel
direct entre I'appareil et le récepteur laser est empéché pendant un temps prolongé, ou que le processus de mise
a niveau ne s'effectue pas correctement dans un intervalle de deux minutes, deux brefs signaux sonores se font
entendre, le laser ne tourne plus, et le symbole « Mise a niveau automatique » s'éteint. Ceci confirme |'abandon
du processus de mise a niveau automatique.

3. Double-cliquer sur la touche « Mise a niveau automatique » pour quitter le mode Surveillance.

7.7 Travail en mode Inclinaison
7.7.1 Installation

REMARQUE
L'inclinaison peut se faire soit manuellement, soit automatiquement ou via I'utilisation de I'adaptateur d'inclinaison
PRA 79.

REMARQUE
Sur le PRA 30, les inclinaisons peuvent étre réglées resp. affichées en % ou en °. Pour régler I'unité souhaitée, se
reporter au chapitre 7.3.7 Options de menu.

En fonction de I'application, monter I'appareil par ex. sur un trépied.

Positionner le laser rotatif, soit sur le bord supérieur, soit sur le bord inférieur du plan d'inclinaison.

Se placer derriere I'appareil en regardant vers le panneau de commande.

A l'aide de I'encoche de visée située sur la téte de I'appareil, mettre approximativement I'appareil & niveau,
parallélement au plan d'inclinaison. Pour une mise a niveau plus précise, procéder au réglage préalable de
I'inclinaison puis au réglage électronique de l'inclinaison (voir 7.7.4).

5. Mettre I'appareil en marche puis appuyer sur la touche mode Inclinaison. La DEL Mode Inclinaison s'allume.
Deés que la mise a niveau est atteinte, le faisceau laser est mis en marche. Le PR 30-HVS peut étre incliné, sitot
que le symbole « Mode Inclinaison » apparait a I'écran du PRA 30.

Hop=

7.7.2 Réglage manuel de l'inclinaison @

REMARQUE

Si I'appareil mesure des variations de température de 10 degrés environ, la rotation du laser s'arréte pendant
40 secondes environ. Pendant ce temps, I'appareil corrige toutes les erreurs possibles induites par les variations de
température. Aprés la correction automatique, I'appareil régle a nouveau le plan laser sur I'inclinaison précédente et
le laser commence a tourner.
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Selon I'inclinaison préalable de I'appareil, il est possible d'entrer des valeurs d'inclinaison jusqu'a 21,3 %. L'afficheur
du récepteur laser indique I'angle d'inclinaison.

7.7.2.1 Inclinaisons positives

La touche d'entrée de l'inclinaison Plus reléve le plan laser devant |'appareil et I'abaisse a I'arriere de I'appareil.

1. Appuyer sur les touches d'entrée de I'inclinaison Plus sur la télécommande.
REMARQUE Si aucune touche n'est actionnée pendant trois secondes, I'inclinaison qui a été affichée en dernier
est réglée dans I'appareil. La DEL Mode Inclinaison clignote alors.
L'afficheur du récepteur laser indique I'angle d'inclinaison.

2. Siles valeurs doivent étre modifiées rapidement, appuyer longtemps sur la touche d'entrée de I'inclinaison.

7.7.2.2 Inclinaisons négatives

La touche d'entrée de l'inclinaison Moins abaisse le plan laser devant I'appareil et le reléve a I'arriere de I'appareil.

1. Appuyer sur les touches d'entrée de I'inclinaison Moins sur la télécommande.
REMARQUE Si aucune touche n'est actionnée pendant trois secondes, I'inclinaison qui a été affichée en dernier
est réglée dans I'appareil. La DEL Mode Inclinaison clignote alors.
L'afficheur du récepteur laser indique I'angle d'inclinaison.

2. Siles valeurs doivent étre modifiées rapidement, appuyer longtemps sur la touche d'entrée de l'inclinaison.

7.7.3 Réglage automatique de l'inclinaison @

Cette fonction permet de créer automatiquement un plan laser incliné entre 2 points et de déterminer I'inclinaison

entre ces deux points.

1. Placer I'appareil comme décrit sous 7.7.1 sur le bord supérieur du plan d'inclinaison.

2. Monter le récepteur laser avec le support de récepteur PRA 80/PRA 83 p. ex. sur la mire télescopique PUA 50.

3. Positionner le récepteur a proximité du laser rotatif, I'orienter a la hauteur du plan laser et le fixer a la mire
télescopique.

4. Positionner le récepteur avec la mire télescopique sur le bord inférieur du plan d'inclinaison et double-cliquer sur
la touche « Mise a niveau automatique ».. Double-cliquer a nouveau pour terminer la mise a niveau.
Le processus de mise a niveau du plan laser débute. Lors de cette opération, un signal sonore retentit en continu.
Vous pouvez modifier le sens du processus de recherche a I'aide de la touche « Mise a niveau automatique ».
Sitot que le faisceau laser atteint le champ de détection du récepteur, le faisceau se déplace vers I'encoche de
repére (plan de référence). Une fois que la position est atteinte (encoche de repére trouvée), un signal sonore
retentit pendant 5 secondes pour confirmer la fin du processus.
Le symbole « Mise a niveau automatique » n'apparait plus a I'écran du récepteur laser, et le récepteur passe
automatiquement en mode normal.
L'inclinaison est représentée a I'écran du récepteur laser pendant cing secondes.

5. Lire l'inclinaison entre les deux points (endroits ou se trouvent I'appareil et le récepteur laser) a I'écran du
récepteur laser.
REMARQUE Au bout de cing secondes, I'affichage de I'inclinaison disparait de I'écran du récepteur laser.

7.7.4 Réglage électronique de l'inclinaison en option

Apres avoir procédé a la mise a niveau approximative du laser rotatif et au réglage de l'inclinaison (comme décrit
précédemment), la mise a niveau du PR 30-HVS peut étre optimisée a |'aide du processus d'orientation électronique
breveté Hilti.
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Positionner le PRA 30 en face du PR 30-HVS au milieu, a I'extrémité du plan d'inclinaison. Il peut étre maintenu
immobile a la main ou fixé sur le PRA 80/PRA 83.

Activer le réglage électronique de I'inclinaison sur le PR 30-HVS en appuyant sur la touche de réglage électronique
de l'inclinaison.

Si les fleches pour le réglage électronique de I'inclinaison clignotent, le PRA 30 ne regoit aucun faisceau laser du
PR 30-HVS.

Si la fleche gauche s'allume, orienter le PR 30-HVS dans le sens des aiguilles d'une montre.

Si la fleche droite s'allume, orienter le PR 30-HVS dans le sens inverse des aiguilles d'une montre.

Si les deux fleches s'allument, la mise a niveau est correcte sur le PRA 30.

Une fois la mise a niveau correctement effectuée (les deux fleches sont allumées en continu pendant 10 secondes),
la fonction se termine automatiquement.

Fixer ensuite le laser rotatif au trépied, pour éviter qu'il ne puisse tourner par inadvertance.

Le réglage électronique de I'inclinaison peut aussi étre terminé en appuyant sur la touche de réglage électronique
de l'inclinaison.

REMARQUE Des écarts peuvent étre constatés entre la mise a niveau approximative a |'aide d'un cran de mire
et du collimateur et la mise & niveau affinée au moyen du réglage électronique de I'inclinaison. Etant donné que
la méthode électronique est plus précise que la méthode optique, il est préférable de toujours prendre le réglage
électronique de I'inclinaison pour référence.

7.7.5 Réglage de l'inclinaison a I'aide de I'adaptateur d'inclinaison PRA 79

REMARQUE
Vérifier que la table d'inclinaison est bien montée entre le trépied et |'appareil (voir le mode d'emploi PRA 79).

1.

En fonction de I'application, monter I'adaptateur d'inclinaison PRA 79 par ex. sur un trépied.

2. Positionner le trépied, soit sur le bord supérieur, soit sur le bord inférieur du plan d'inclinaison.

3. Monter le laser rotatif sur I'adaptateur d'inclinaison et orienter I'appareil parallelement au plan d'inclinaison a
I'aide de I'encoche de visée située sur la téte du PR 30-HVS. Le panneau de commande du PR 30-HVS doit se
trouver sur la face opposée au sens de l'inclinaison.

4. Vérifier que I'adaptateur d'inclinaison est en position de sortie (0°).

5. Mettre I'appareil en marche (voir 7.2).

6.  Appuyer sur la touche mode Inclinaison.

La DEL Mode Inclinaison s'allume sur le panneau de commande du laser rotatif.
L'appareil commence alors la mise a niveau automatique. Sitt cette opération terminée, le laser se met en
marche et commence a tourner.
7. Régler ensuite I'angle d'inclinaison souhaité sur |'adaptateur d'inclinaison.
REMARQUE En cas de réglage manuel de l'inclinaison, le PR 30-HVS procéde a une seule mise a niveau du
plan laser avant de le fixer. Les éventuelles vibrations, variations de température ou autres effets, susceptibles
de survenir au cours de la journée, peuvent influer sur la position du plan laser.

7.8 Retour au mode Standard 2. Appuyer deux fois sur la touche directionnelle Droite

Pour retourner au mode standard, arréter I'appareil et le

pour accéder au point de menu Mode Veille.
3. Appuyer sur la touche de réglage des unités pour

redémarrer.
activer le mode Veille du PR 30-HVS.
EEIModelVeille 7.9.2 Désactivation du mode Veille
Le mode Veille permet au PR 30-HVS d'économiser du | 1 Alors que le PRA 30 est arrété, appuyer sur la touche
courant. Le laser est arrété, ce qui permet de prolonger Marche / Arrét du PRA 30 pendant 3 secondes
la durée de service de I'accu/des piles. environ.

7.9.1 Activation du mode Veille
1.

2. Appuyer deux fois sur la touche directionnelle Droite
" pour accéder au point de menu Mode Veille.
Alors que le PRA 30 est arrété, appuyer surlatouche | 3, Appuyer sur la touche de réglage des unités pour

Marche / Arrét du PRA 30 pendant 3 secondes désactiver le mode Veille du PR 30-HVS.

environ. 4. Apres réactivation du PR 30-HVS, controler les ré-
glages du laser afin d'assurer la précision de son
fonctionnement.
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8 Nettoyage et entretien

8.1 Nettoyage et séchage

1. Eliminer la poussiére des ouvertures de sortie.

2. Ne pas toucher le verre avec les doigts.

3. Nettoyer uniquement avec un chiffon propre et
doux ; humidifier avec un peu d'eau ou d'alcool
pur, si besoin est.

REMARQUE Un matériel de nettoyage trop rugueux
risque de rayer le verre et par conséquent, de nuire
a la précision de I'appareil.

REMARQUE N'utiliser aucun autre liquide, car il
pourrait attaquer les pieces en plastique.

4.  Pour sécher I'équipement, veiller a respecter les
valeurs limites de température telles qu'indiquées
dans les caractéristiques techniques.

REMARQUE Veiller particulierement en hiver/été a
ne pas dépasser les valeurs limites de température,
si p. ex. I'équipement reste a l'intérieur d'un véhicule.

8.2 Entretien du bloc-accu Li-lon

REMARQUE

Contrairement aux blocs-accus NiCd ou NiMH, une re-
charge de régénération des blocs-accus Li-lon n'est pas
nécessaire.

REMARQUE
Une interruption du processus de charge ne réduit pas la
longévité du bloc-accu.

REMARQUE

Le processus de charge peut a tout moment étre démarré
sans réduire la longévité. Il n'y a pas d'effet mémoire
comme pour les blocs-accus NiCd ou NiMH.

REMARQUE

Les blocs-accus seront de préférence stockés comple-
tement chargés et, si possible, dans un endroit sec et
frais. Le stockage des blocs-accus a des températures
élevées (p. ex. derriere des vitres) est défavorable, ré-
duit la longévité des blocs-accus et augmente le taux
d'autodécharge des éléments.

REMARQUE

Les blocs-accus perdent de leur capacité par vieillisse-
ment ou sollicitation excessive ; Il ne peuvent alors plus
étre complétement chargés. Il est encore possible de
travailler avec des blocs-accus vieillis, mais ils doivent
étre renouvelés en temps voulu.

1. Eviter toute pénétration d'humidité.
Avant la premiére mise en service, charger comple-
tement les blocs-accus.

3. Charger les blocs-accus sitét que la puissance de
I'appareil est réduite.
REMARQUE La durée de vie du bloc-accu sera
d'autant plus longue s'il a été régulierement chargé.
REMARQUE En cas de prolongation de 'utilisation
de I'appareil, la décharge s'arréte automatiquement
avant que les cellules ne risquent d'étre endomma-
gées.
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4.  Charger les blocs-accus a I'aide des chargeurs Hilti
homologués pour les blocs-accus Li-lon.

8.3 Stockage

1. Sil'appareil a été mouillé, le déballer. Sécher et net-
toyer les appareils, conteneurs de transport et ac-
cessoires (en respectant la température de service).
Ne remballer le matériel qu'une fois complétement
sec.

2. Si le matériel est resté longtemps stocké ou s'il a
été transporté sur une longue distance, vérifier sa
précision (mesure de contrdle) avant de I'utiliser.

3. Avant tout dép6t prolongé, retirer les accus et les
piles de I'appareil et du récepteur laser. Des accus et
piles qui coulent risquent d'endommager I'appareil
et le récepteur laser.

8.4 Transport

Pour transporter ou renvoyer le matériel, utiliser soit le
coffret de livraison Hilti, soit tout autre emballage de
méme qualité.

ATTENTION

Avant de transporter ou d'expédier I'appareil, retirer le
bloc-accu et les piles de I'appareil et du récepteur laser.

8.5 Calibrage par le Service de calibrage Hilti

Nous recommandons de confier régulierement I'appareil
au service de calibrage Hilti, pour pouvoir garantir la fia-
bilité selon les normes applicables et les réglementations
en vigueur.

Le service de calibrage Hilti est toujours a la disposition
des utilisateurs. Nous recommandons de faire calibrer
I'appareil au moins une fois par an.

Le service de calibrage Hilti certifie qu'au jour du contréle,
les spécifications de I'appareil vérifié sont conformes
aux caractéristiques techniques figurant dans le mode
d'emploi.

En cas d'écarts avec les indications du constructeur,
I'appareil de mesure usagé est recalibré. Apres I'ajustage
et le contrdle, une plaquette de calibrage est apposée
sur 'appareil et il est certifié par écrit, au moyen d'un
certificat de calibrage, que I'appareil fonctionne dans les
plages de caractéristiques indiquées par le constructeur.
Les certificats de calibrage sont systématiquement requis
pour les entreprises qui sont certifiées ISO 900X.

Un contact Hilti local vous renseignera volontiers davan-
tage.

8.6 Controle de la précision
REMARQUE
Pour que les caractéristiques techniques soient assurées,
I'appareil doit étre régulierement controlé (au moins avant
chaque travail important/décisif) !



REMARQUE

Les conditions suivantes permettent de conclure qu'un
appareil est dans un bon état apres une chute et qu'il
fonctionne avec la méme précision qu'avant la chute :

La hauteur de chute limite stipulée dans les caractéris-
tiques n'a pas été dépassée.

L'appareil n'a pas subi de dommages mécaniques pen-
dant la chute (p. ex. prisme Penta cassé).

L'appareil génere un faisceau laser rotatif lorsqu'il est
utilisé.

L'appareil fonctionnait également bien avant la chute.

8.6.1 Controle des axes principal et transversal
horizontaux

1. Disposer le trépied a environ 20 m du mur et orienter
la téte du trépied a I'horizontale a I'aide d'un niveau
abulle.

2. Monter I'appareil sur le trépied et orienter la téte de
I"appareil vers le mur en s'aidant de I'encoche de
visée.

3. Capter un premier point (point 1) a I'aide du récep-
teur et le marquer sur le mur.

4.  Tourner I'axe de I'appareil de 90° dans le sens des
aiguilles d'une montre. Ce faisant, la hauteur de
I'appareil ne doit pas étre modifiée.

5. Capter un second point (point 2) a I'aide du récep-
teur laser et le marquer sur le mur.

9 Guide de dépannage

6. Répéter encore deux fois les étapes 4 et 5, puis

capter les point 3 et point 4 a I'aide du récepteur et
les marquer sur le mur.
Sil'opération a été effectuée avec exactitude, I'écar-
tement vertical des deux points marqués, respecti-
vement les points 1 et 3 (axe principal) ou les points 2
et 4 (axe transversal), ne doit pas étre <3 mm (pour
20 m). En cas d'écart plus important, I'appareil doit
étre envoyé au S.A.V. Hilti pour le calibrage.

8.6.2 Contrdle de I'axe vertical

1. Disposer I'appareil verticalement sur un sol aussi
plan que possible a une distance de 20 m environ
d'un mur.

2. Orienter les poignées de I'appareil parallélement au
mur.

3. Mettre I'appareil en marche et marquer le point de
référence (R) sur le sol.

4. Al'aide du récepteur, marquer le point (A) a I'extré-
mité inférieure du mur. Choisir la vitesse moyenne.

5. Al'aide du récepteur, marquer le point (B) & environ
10 m de hauteur.

6. Tourner I'appareil de 180° et I'orienter selon le point
de référence (R) sur le sol et le point de repére
inférieur (A) sur le mur.

7. Al'aide du récepteur, marquer le point (C) & environ
10 m de hauteur.

8. Vérifier sil'opération a été effectuée avec exactitude
et que I'écartement horizontal des deux points (B)
et (C) marqués a une hauteur de dix meétres est
inférieur 1,5 mm (pour 10 m).

REMARQUE En cas d'écarts plus importants : en-
voyer |'appareil au S.A.V. Hilti pour le calibrage.

Défauts Causes possibles

Solutions

Symbole affiché
PR 30-HVS.

/s

Le PRA 30 n'est pas apparié au

Apparier les appareils (voir chapitre
6.9)

Symbole affiché Entrée de touche non valide ; com- Appuyer sur une touche appropriée.
mande par principe impossible.
Symbole affiché La commande est possible, mais I'ap-  Mettre tous les appareils en marche

pareil ne réagit néanmoins pas.

AN

et vérifier la portée de radiotransmis-
sion.

S'assurer qu'il n'y a pas d'obstacles
entre les appareils. Observer égale-
ment la portée de radiotransmission
maximale. Pour une liaison radio op-
timale, positionner les PR 30-HVS et
PRA 30 a une distance = 10 cm (in)
du sol.

61




Défauts Causes possibles Solutions
Symbole affiché L'appareil est en mode Surveillance. Controler le positionnement du
Nouvelle mise a niveau impossible. PR 30-HVS et de PRA 30, et si le
champ de vue entre le PR 30-HVS et
PRA 30 est libre. Relancer la mise a
niveau automatique (voir le chapitre
« Mise a niveau automatique et
surveillance »
Symbole affiché L'appareil est en mode Veille ('appa-  Activer I'appareil (voir chapitre
reil reste max. 4 h en mode Veille). « Désactiver le mode Veille »)
Sleap
Symbole affiché L'état de charge du bloc-accu PR 30-  Charger le bloc-accu, utiliser un autre

I < w !

HVS est faible.

bloc-accu ou utiliser le PR 30-HVS

en mode « Charge en cours de fonc-
tionnement » (ne convient pas pour
une utilisation en extérieur ou dans un
environnement humide).

10 Recyclage

AVERTISSEMENT

En cas de recyclage incorrect du matériel, les risques suivants peuvent se présenter :

la combustion de piéces en plastique risque de dégager des fumées et gaz toxiques nocifs pour la santé.

Les piles abimées ou fortement échauffées peuvent exploser, causer des empoisonnements ou intoxications, des
brdlures (notamment par acides), voire risquent de polluer I'environnement.

En cas de recyclage sans précautions, des personnes non autorisées risquent d’utiliser le matériel de maniere
incorrecte, voire de se blesser sérieusement, d’infliger de graves blessures a des tierces personnes et de polluer
I’environnement.

Les appareils Hilti sont fabriqués pour une grande part en matériaux recyclables dont la réutilisation exige un tri
correct. Dans de nombreux pays, Hilti est déja équipé pour reprendre votre ancien appareil afin d'en recycler les
composants. Consulter le service clients Hilti ou votre conseiller commercial.

Pour les pays européens uniquement

Ne pas jeter les appareils électriques dans les ordures ménageres !

Conformément a la directive européenne concernant les appareils électriques et électroniques anciens
et sa transposition au niveau national, les appareils électriques usagés doivent étre collectés séparément
et recyclés de maniére non polluante.

Les piles doivent étre éliminées conformément aux réglementations nationales en vigueur.
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11 Garantie constructeur des appareils

En cas de questions relatives aux conditions de garantie,
veuillez vous adresser a votre partenaire HILTI local.

12 Déclaration FCC (valable aux Etats-Unis) / Déclaration IC (valable au Canada

ATTENTION

Cet appareil a subi des tests qui ont montré qu'il était
conforme aux limites définies pour un instrument numé-
rique de la classe B, conformément a I'alinéa 15 des
reglements FCC. Ces limites sont congues pour assu-
rer une protection suffisante contre toutes interférences
nuisibles dans les zones résidentielles. Des appareils de
ce type génerent, utilisent et peuvent donc émettre des
radiations haute fréquence. S’ils ne sont pas installés et
utilisés conformément aux instructions, ils peuvent cau-
ser des interférences nuisibles dans les réceptions de
radiodiffusion.

L'absence de telles perturbations ne peut toutefois étre
garantie dans des installations de type particulier. Si
cet appareil provoque des interférences nuisibles a la
réception radio ou télévision, ce qui peut étre constaté
en l'arrétant et en le remettant en marche, I'utilisateur est
tenu d'éliminer ces perturbations en adoptant I'une ou
I'autre des mesures suivantes :

Réorienter I'antenne de réception ou la déplacer.

Augmenter la distance entre I'appareil et le récepteur.

Raccorder I'appareil a une prise d'un circuit électrique
différent de celui sur lequel est connecté le récepteur.

Demander I'aide d’un revendeur ou d’un technicien spé-
cialisé en radio/TV.

REMARQUE

Toute modification ou tout changement subi par I'appareil
et non expressément approuvé par Hilti peut limiter le
droit de I'utilisateur a se servir de I'appareil.

Ce dispositif est conforme au paragraphe 15 des dispo-
sitions FCC et RSS-210 de IC.

La mise en service est soumise aux deux conditions
suivantes :

Cet appareil ne devrait pas générer de rayonnements
nuisibles.

L'appareil doit absorber toutes sortes de rayonnements,
y compris les rayonnements entrainant des opérations
indésirables.

13 Déclaration de conformité CE (original

Désignation : Laser rotatif
Désignation du modeéle : PR 30-HVS
Génération : 01
Année de fabrication : 2013

Nous déclarons sous notre seule et unique responsabilité
que ce produit est conforme aux directives et normes
suivantes : jusqu'au 19 avril 2016 : 2004/108/CE, a partir
du 20 avril 2016 : 2014/30/UE, 2011/65/UE, 2006/42/CE,
2006/66/CE, 1999/5/CE, EN ISO 12100, EN 300 440-2
V1.4.1, EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan
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Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Mana-
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories
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ISTRUZIONI ORIGINALI

Laser rotante PR 30-HVS

Leggere attentamente il manuale d'istruzioni
prima della messa in funzione.

Conservare sempre il presente manuale
d'istruzioni insieme allo strumento.

Se affidato a terzi, lo strumento deve essere
sempre provvisto del manuale d'istruzioni.

Indice Pagina
1 Indicazioni di carattere generale 65
2 Descrizione 65
3 Accessori 68
4 Dati tecnici 68
5 Indicazioni di sicurezza 70
6 Messa in funzione 72
7 Utilizzo 74
8 Cura e manutenzione 80
9 Problemi e soluzioni 82

10 Smaltimento 83
11 Garanzia del costruttore 83
12 Awviso FCC (valido negli USA)/Avviso IC
(valido in Canada) 83
13 Dichiarazione di conformita CE (originale) 84

H | numeri rimandano alle immagini. Le immagini si
trovano all'inizio del manuale d'istruzioni.

Nel testo del presente manuale d'istruzioni, il termine
"strumento" o "laser rotante" si riferisce sempre al PR 30-
HVS. "Telecomando" o "Ricevitore laser" o "Ricevitore"
indica sempre il PRA 30 (03).

Laser rotante €1
Raggio laser (piano di rotazione)
Testa rotante
Impugnatura
(@ Pannello di comando
Piastra di base con filettatura da 5/s"
(6) Batteria al litio PRA 84

Inserimento e rimozione della batteria

(D Batteria al litio PRA 84

Vano batteria
Dispositivo di bloccaggio
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Carica sullo strumento

(@ Alimentatore PUA 81
(2) Presa di carica

Carica all'esterno dello strumento B3

Alimentatore PUA 81
Connettore batteria da vettura PUA 82
LED dell'attivita di carica della batteria

Pannello di comando del laser rotante B

LED dell'autolivellamento

(3) Frecce LED per allineamento elettronico dell'inclina-
zione

(® Tasto allineamento elettronico dell'inclinazione (solo
contestualmente alla modalita d'inclinazione)

Tasto e LED funzione di avviso urto

(6) Tasto e LED modalita inclinazione

@ LED modalita di sorveglianza (solo per allineamento
automatico verticale)

LED dell'indicatore del livello di carica della batteria

% Tasto ON/OFF

Pannello di comando PRA 30 @

Tasto ON/OFF
Tasto di immissione inclinazione Piu / tasto direzio-
nale destro o in alto (con PRA 90)

(3 Tasto Unita

Tasto Volume

(5) Tasto di immissione inclinazione Meno / tasto dire-
zionale sinistro o in basso (con PRA 90)

(® Tasto allineamento automatico / modalita di sorve-
glianza (verticale) (doppio clic)

Range di localizzazione

(8) Tacca di marcatura

(9) Display
Display PRA 30

@ Visualizzazione della posizione del ricevitore ri-
spetto all'altezza del piano del laser
Indicatore di stato della batteria

Indicatore volume

() Visualizzazione distanza rispetto al piano laser



1 Indicazioni di carattere generale

1.1 Indicazioni di pericolo e relativo significato Sullo strumento
PERICOLO
Porre attenzione ad un pericolo imminente, che pud
essere causa di lesioni gravi o mortali. Classe laser 2 secondo IEC/EN 60825-1:2007

ATTENZIONE Sullo strumento
Situazione potenzialmente pericolosa, che pud causare
lesioni gravi o mortali. CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT

N STARE INTO BEAM

PRUDENZA %
. . . . 620-690nm / Po<4.85mW, 2300RPM
Situazione potenzialmente pericolosa, che potrebbe cau- CLASS Il LASER PRODUCT
sare lesioni lievi alle persone o danni materiali.

Laser class Il according CFR 21, § 1040 (FDA)
NOTA
Per indicazioni sull'utilizzo e altre informazioni utili. Localizzazione dei dati identificativi sullo strumento

La denominazione del modello e il numero di serie sono
riportati sulla targhetta dello strumento. Riportare questi

1.2 Simboli e segnali . . o o h
g dati sul manuale d'istruzioni ed utilizzarli sempre come

Simboli riferimento in caso di richieste rivolte al referente Hilti o
al Centro Riparazioni Hilti.
=
~
& a‘Aﬁ /&\ Modello:
Prlma Atten_zmne: Attenzione: Attenzu)_ne: Generazione: 01
dell'uso pericolo sostanze alta tensione
leggere il generico corrosive
I . .
manuae Numero di serie:
d'istruzioni
Per esclusivo | materiali Non Attenzione:
uso in vanno guardare materiali
ambienti convogliati al direttamente esplosivi
chiusi sistema di il raggio
riciclo

2 Descrizione

2.1 Utilizzo conforme

Il PR 30-HVS ¢ un laser rotante con raggio laser rotante visibile e un raggio di riferimento spostato di 90°. Il laser
rotante puo essere utilizzato verticale, orizzontale e per le inclinazioni.

Lo strumento & concepito per il rilevamento, il trasferimento e la verifica di quote (altezze) orizzontali, piani inclinati
e angoli retti. Esempi di applicazione sono il trasferimento di linee di tracciatura orizzontali e verticali, rilevamento di
angoli retti su pareti, orientamento verticale su punti di riferimento o creazione di piani inclinati.

Lo strumento & destinato ad un utilizzo di tipo professionale e deve essere utilizzato, sottoposto a manutenzione e
riparato esclusivamente da personale qualificato. Tale personale deve essere istruito specificamente sui pericoli che
possono presentarsi. Lo strumento ed i suoi accessori possono essere causa di pericoli, se utilizzati da personale non
opportunamente istruito, utilizzati in maniera non idonea o non conforme allo scopo.

Hilti fornisce una vasta gamma di accessori che consentono un impiego ottimale dello strumento.

Per evitare il rischio di lesioni, utilizzare esclusivamente accessori ed utensili originali Hilti.

Osservare le indicazioni per il funzionamento, la cura e la manutenzione dello strumento riportate nel manuale
d'istruzioni.

Tenere conto delle influenze dell'ambiente circostante. Non utilizzare lo strumento in ambienti ove esista il pericolo
d'incendio o di esplosione.

Non € consentito manipolare o apportare modifiche allo strumento.
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2.2 Caratteristiche

Lo strumento consente ad una sola persona di livellare o allineare, in modo rapido ed estremamente preciso, qualsiasi
piano.

Il livellamento avviene automaticamente dopo I'accensione dello strumento. Il raggio si accende soltanto quando viene
raggiunta la precisione specificata.

| LED indicano lo stato di esercizio.

Lo strumento viene azionato grazie a batterie ricaricabili al litio, che possono essere ricaricate anche durante il
funzionamento.

2.3 Possibilita di combinazione con il telecomando/il ricevitore laser PRA 30

Il PRA 30 e telecomando e ricevitore laser in uno. Con esso & possibile controllare il laser rotante PR 30-HVS
comodamente su grandi distanze. Inoltre, il PRA 30 serve anche da ricevitore laser e pud quindi essere usato per
visualizzare il raggio laser su grandi distanze.

2.4 Misurazione digitale della distanza

Il ricevitore laser digitale indica la distanza tra il piano laser e la tacca di marcatura. In questo modo € possibile
individuare la propria posizione in una sola fase di lavoro.

2.5 Orientamento e controllo automatico

PR 30-HVS e PRA 30 consentono di allineare un piano laser automaticamente su un punto preciso da parte di una
sola persona. Lo strumento riconosce I'allineamento (orizzontale, inclinazione o verticale) e utilizza di conseguenza
la funzione di allineamento automatico (orizzontale con PRA 90 e inclinazione) oppure allineamento automatico con
successivo controllo del piano (verticale). La funzione di sorveglianza controlla automaticamente tramite PRA 30 a
intervalli regolari I'orientamento del piano laser per evitare possibili spostamenti (ad es. a causa di oscillazioni di
temperatura, vento o altro). La funzione di sorveglianza pud essere disattivata.

2.6 Indicazione digitale dell'inclinazione con allineamento elettronico brevettato

L'indicazione digitale dell'inclinazione puo visualizzare un'inclinazione fino al 21,3% se il PR 30-HVS ¢ pre-inclinato. In
questo modo & possibile creare e verificare le inclinazioni senza calcoli. Con I'allineamento elettronico dell'inclinazione
€ possibile ottimizzare la precisione dell'allineamento dell'inclinazione.

2.7 Funzione di avviso di urto

La funzione di avviso di urto si attiva solo due minuti dopo il livellamento successivamente all'accensione dello
strumento. Se durante questi 2 minuti viene premuto un tasto, il tempo di attesa ricomincia. Se durante I'utilizzo
lo strumento viene portato fuori livello (vibrazioni / urto), avviene la commutazione in modalita "allarme"; tutti i LED
lampeggiano, il laser si spegne (la testa non ruota piu).

2.8 Spegnimento automatico

Se lo strumento viene posizionato al di fuori del campo di autolivellamento (+5°) o si verifica un blocco meccanico, il
laser non si accende e i LED lampeggiano.

Lo strumento puo essere installato su di un treppiede con filetto 5/8" oppure appoggiato direttamente su di una
superficie piana stabile (non soggetta a vibrazioni!). Con il livellamento automatico di una o entrambe le direzioni, il
servosystem sorveglia il mantenimento della precisione specificata. Lo strumento si spegne automaticamente quando
non viene raggiunto alcun livellamento (strumento al di fuori del campo di livellamento o blocco meccanico) o quando
lo strumento viene portato fuori livello (vedere paragrafo Funzione di avviso di urto).

NOTA
Se non ¢ possibile raggiungere il livellamento, il laser si spegne e tutti i LED lampeggiano.

2.9 Dotazione

Laser rotante PR 30-HVS

Ricevitore laser/Telecomando PRA 30 (03)
Supporto ricevitore PRA 80 oppure PRA 83
Manuale d'istruzioni

Batteria al litio PRA 84

Alimentatore PUA 81

- a4 a4 a4 a4
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2 Batterie (batterie tipo AA)
2 Certificati del costruttore
1 Valigetta Hilti

2.10 Visualizzazioni dello stato operativo

Lo strumento ha a disposizione le seguenti visualizzazioni dello stato operativo: LED autolivellamento, LED stato di
carica della batteria, LED disattivazione funzione avviso di urto, LED modalita inclinazione, LED sorveglianza e LED

allineamento elettronico inclinazione.

2.11 Indicatori LED
LED dell'autolivellamento

Il LED verde lampeggia.

Lo strumento & nella fase di
livellamento.

Il LED verde é costantemente
acceso.

Lo strumento ¢ livellato/correttamente in
funzione.

LED della disattivazione funzione av-
viso urto

Il LED é costantemente ac-
ceso (color arancio).

La funzione di avviso di urto ¢ disatti-
vata.

LED della modalita di inclinazione

Il LED arancione lampeggia.

Orientamento del piano inclinato.

Il LED é costantemente ac-
ceso (color arancio).

La modalita inclinazione ¢ attivata.

LED sorveglianza

Il LED é costantemente ac-
ceso (color arancio).

Lo strumento € in modalita di sorve-
glianza. L'allineamento del punto di rife-
rimento (PRA 30) & corretto.

Il LED arancione lampeggia.

L'apparecchio allinea il piano laser sul
punto di riferimento (PRA 30).

LED allineamento elettronico inclina-
zione

Le frecce LED arancioni lam-
peggiano.

Lo strumento € in modalita "allinea-
mento elettronico dell'inclinazione", il
PRA 30 non riceve raggi laser

Le due frecce LED arancioni
sono accese in modo conti-
nuo

Lo strumento ¢ correttamente allineato
con il PRA 30.

La freccia LED arancione sini-
stra si accende

Lo strumento deve essere ruotato in
senso orario.

La freccia LED destra aran-
cione si accende

Lo strumento deve essere girato in
senso antiorario

Tutti i LED

Tutti i LED lampeggiano

Lo strumento & stato urtato, ha perso il
livellamento oppure presenta un guasto.

2.12 Livello di carica della batteria al

LED con luce fissa

| litio durante I'utilizzo

LED lampeggiante

Livello di carica C

LED1,2,3, 4 - C=z75%

LED1,2,3 - 50% = C<75%
LED 1,2 - 25% = C <50%
LED 1 - 10% = C <25%

LED 1

C<10%

2.13 Livello di carica della batteria al

LED con luce fissa

| litio durante il processo di carica nello strumento

LED lampeggiante

Livello di carica C

LED 1, 2,3, 4 - C =100%

LED 1, 2,3 LED 4 75% = C < 100%
LED 1,2 LED 3 50% = C < 75%
LED 1 LED 2 25% = C <50%
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LED con luce fissa LED lampeggiante Livello di carica C
- LED 1 C<25%

2.14 Indicazione attivita di caricamento sulla batteria al litio durante il caricamento al di fuori dello
strumento

Se il LED rosso & acceso in modo continuo, significa che la batteria € in carica.

Se il LED rosso relativo all'attivita di carica della batteria non lampeggia, significa che il processo di carica & terminato,

oppure che il caricabatteria non genera corrente.

_

Denominazione Sigla
Ricevitore laser/Telecomando PRA 30 (03)
Ricevitore laser PRA 20 (02)
Supporto ricevitore PRA 80
Supporto ricevitore PRA 83
Strumento per il trasferimento di dati relativi all'altezza PRA 81
Adattatore di inclinazione PRA 79
Alimentatore PUA 81
Connettore batteria da vettura PUA 82
Batteria PRA 84
Batteria PRA 84G
Angolo verticale PRA 770
Supporto per picchetto PRA 750
Supporto per picchetto PRA 751
Adattatore per facciate PRA 760
Treppiede PUA 20
Treppiede a manovella PA 921
Treppiede a manovella PUA 30
Treppiede automatico PRA 90
Aste telescopiche PUA 50, PUA 55

4 Dati tecnici

Con riserva di modifiche tecniche.

PR 30-HVS
Portata ricevitore (diametro) tipico con PRA 30 (03): 2...500 m
Portata del telecomando (diametro) tipico con PRA 30 (03): 0...150 m
Precisione! su 10 m: £ 0,75 mm
Raggio di messa a piombo Perpendicolare continuo rispetto al piano di rotazione

1 Agenti esterni, come oscillazioni della temperatura particolarmente forti, umidita, urti, cadute, ecc. possono compromettere la pre-
cisione. Salvo diversa indicazione, lo strumento € stato messo a punto o tarato in condizioni ambientali standard (MIL-STD-810G).

2 || test di caduta & stato eseguito dal treppiede su calcestruzzo piatto in condizioni ambientali standard (MIL-STD-810G).
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Classe laser

Classe 2, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007 / IEC
60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)); Potenza
massima < 4,85 mW con z 300 giri/min

Velocita di rotazione

600/min, 1.000/min

Campo di inclinazione

con strumento pre-inclinato: < 21,3 %

Campo di autolivellamento

+5°

Alimentazione

7,4 V/ 5,0 Ah batteria al litio

Durata batteria in esercizio

Temperatura +25 °C, Batteria al litio: 225 h

Temperatura d'esercizio

-20...+50 °C

Temperatura di magazzinaggio (asciutto)

-25...+60 °C

Classe di protezione

IP 66 (secondo IEC 60529); non in modalita "Carica
durante I'esercizio"

Filettatura treppiede %" x 18

Peso (incluso PRA 84) 2,5 kg

Dimensioni (L x P x H) 200 mm x 200 mm x 230 mm
Altezza test di caduta? 1,5m

1 Agenti esterni, come oscillazioni della temperatura particolarmente forti, umidita, urti, cadute, ecc. possono compromettere la pre-
cisione. Salvo diversa indicazione, lo strumento € stato messo a punto o tarato in condizioni ambientali standard (MIL-STD-810G).

2 || test di caduta & stato eseguito dal treppiede su calcestruzzo piatto in condizioni ambientali standard (MIL-STD-810G).

PRA 30 (03)
Campo operativo di rilevamento (diametro)

tipico con PR 30-HVS: 2...500 m

Segnalazione acustica

3 altoparlanti con possibilita di disattivazione

Display a cristalli liquidi

su entrambi i lati

Campo dell'indicatore di distanza + 52 mm
Area di visualizzazione piano laser +0,5mm
Lunghezza del campo di rilevamento 120 mm
Indicazione centrale bordo superiore alloggiamento 75 mm

Tacche di marcatura

su entrambi i lati

Tempo di attesa senza rilevamento prima dello spegni-
mento automatico

15 min

Dimensioni (L x P x H)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Peso (batterie incluse)

0,25 kg

Alimentazione

2 batterie di tipo AA

Durata della batteria

Temperatura +20 °C: ca. 40 h (a seconda della qualita
delle batterie alcalino-manganese)

Temperatura d'esercizio

-20...+50 °C

Temperatura di magazzinaggio

-25...+60 °C

Classe di protezione

IP 66 (secondo IEC 60529), escluso vano batterie

Altezza test di caduta’

2m

1|l test di caduta & stato eseguito sul supporto del ricevitore PRA 83 su calcestruzzo piatto in condizioni ambientali standard (MIL-

STD-810G).

Batteria al litio PRA 84

Tensione nominale (modalita normale) 74V
Tensione massima (in esercizio o in fase di caricamento 13V
durante |'esercizio)

Corrente nominale 180 mA
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Tempo di carica

Temperatura +32 °C: 2 h 10 min (batteria carica all'80

%
Temperatura d'esercizio —22)... +50 °C
Temperatura di magazzinaggio (asciutto) -25...+60 °C
Temperatura di carica (anche per il caricamento du- +0...+40 °C
rante I'esercizio)
Peso 0,3 kg

Dimensioni (L x P x H)

160 mm x 45 mm x 36 mm

Alimentatore PUA 81

Alimentazione di corrente della rete 115..230V
Frequenza di rete 47...63 Hz
Potenza nominale 36 W
Tensione nominale 12V
Temperatura d'esercizio +0...+40 °C
Temperatura di magazzinaggio (asciutto) -25...+60 °C
Peso 0,23 kg

Dimensioni (L x P x H)

110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Indicazioni di sicurezza

5.1 Note fondamentali sulla sicurezza

Oltre alle indicazioni di sicurezza riportate nei singoli
capitoli del presente manuale d'istruzioni, & necessa-
rio attenersi sempre e rigorosamente alle disposizioni
riportate di seguito.

5.2 Misure generali di sicurezza

b)
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Non disattivare i dispositivi di sicurezza e non
rimuovere alcuna etichetta con indicazioni e av-
vertenze.

E importante concentrarsi su cid che si sta fa-
cendo e maneggiare con attenzione lo strumento
durante le operazioni di lavoro. Non utilizzare lo
strumento in caso di stanchezza o sotto I'effetto
di droghe, bevande alcoliche o medicinali.Anche
solo un attimo di disattenzione durante I'uso dello
strumento potrebbe provocare lesioni gravi.

Tenere gli strumenti laser fuori dalla portata dei
bambini.

Se lo strumento non viene aperto in modo corretto,
€ possibile che vengano emessi raggi laser superiori
allaclasse 2 0 3. Fare eseguire eventuali riparazioni
dello strumento solamente dal Centro Riparazioni
Hilti.

Evitare di lavorare con lo strumento in ambienti
soggetti a rischio di esplosioni nei quali si trovino
liquidi, gas o polveri infiammabili.Gli strumenti pro-

9)

ducono scintille che possono far infiammare la pol-
vere 0 i gas.

(Avvertenza secondo FCC §15.21): le modifiche o i
cambiamenti apportati allo strumento eseguiti senza
espressa autorizzazione da parte di Hilti possono li-
mitare il diritto dell'operatore di utilizzare lo strumento
stesso.

Se vengono utilizzati dispositivi di controllo e regola-
zione o altre procedure diversi da quelli indicati qui,
sussiste il rischio di generare raggi pericolosi.
Controllare lo strumento prima dell'uso. Nel caso
in cui si riscontrino danneggiamenti, fare eseguire
la riparazione presso un Centro Riparazioni Hilti.
Effettuare accuratamente la manutenzione dello
strumento. Verificare che le parti mobili dello stru-
mento funzionino perfettamente e non s'incep-
pino, che non ci siano pezzi rotti o danneggiati al
punto tale da limitare la funzione dello strumento
stesso. Far riparare le parti danneggiate prima
d'impiegare lo strumento.Molti incidenti sono pro-
vocati da una manutenzione scorretta degli stru-
menti.

Dopo una caduta o in seguito ad altre sollecita-
zioni di natura meccanica, controllare la preci-
sione di funzionamento dello strumento.
Controllare lo strumento prima di eseguire misu-
razioni importanti.

Controllare ripetutamente la precisione dello stru-
mento durante il suo utilizzo.

Se lo strumento viene portato da un ambiente
molto freddo in un ambiente caldo o viceversa,



€ necessario lasciarlo acclimatare prima dell'uti-
lizzo.

n) Se si utilizzano adattatori, accertarsi che lo stru-
mento sia saldamente avvitato.

o) Per evitare errori di misurazione, mantenere sem-
pre pulite le finestre di uscita del laser.

p) Sebbene lo strumento sia stato concepito per
I'utilizzo in condizioni gravose in cantiere, de-
v'essere maneggiato con la massima cura, come
altri strumenti ottici ed elettrici (binocoli, occhiali,
macchine fotografiche).

q) Sebbene lo strumento sia protetto da eventuali
infiltrazioni di umidita, dovrebbe sempre essere
asciugato prima di essere riposto nell'apposito
contenitore utilizzato per il trasporto.

r) Tenere lontani i contatti elettrici da pioggia o
umidita.

s) Utilizzare I'alimentatore collegandolo solo alla
rete di alimentazione elettrica.

t) Accertarsi che lo strumento e I'alimentatore non
siano d'intralcio, per evitare il pericolo di cadute
o di lesioni.

u) Fare in modo che I'area di lavoro sia ben illumi-
nata.

v) Controllare regolarmente i cavi di prolunga e so-
stituirli qualora risultassero danneggiati. Non toc-
care l'alimentatore, se quest'ultimo o il cavo di
prolunga sono stati danneggiati durante il lavoro.
Estrarre la spina dalla presa. Se i cavi di alimen-
tazione e di prolunga sono danneggiati sussiste il
pericolo di scossa elettrica.

w) Evitare il contatto del corpo con superfici con
messa a terra, come tubi, radiatori, fornelli e
frigoriferi. Sussiste un maggior rischio di scosse
elettriche nel momento in cui il corpo € collegato a
terra.

x) Proteggere il cavo di alimentazione da calore, olio
e spigoli vivi.

y) Non utilizzare I'alimentatore se & sporco o ba-
gnato. In circostanze sfavorevoli, la polvere even-
tualmente presente sulla superficie dell'alimen-
tatore, soprattutto se proveniente da materiali
conduttori, oppure l'umidita, possono causare
scosse elettriche. Pertanto, soprattutto se ven-
gono lavorati frequentemente materiali condut-
tori, far controllare ad intervalli regolari gli attrezzi
sporchi presso un Centro Riparazioni Hilti.

z) Evitare di toccare i contatti.

5.2.1 Utilizzo conforme e cura degli strumenti a
batteria

a) Tenere le batterie lontane da alte temperature e
dal fuoco. Sussiste il pericolo di esplosione.

b) Le batterie non devono essere smontate, schiac-
ciate, riscaldate a temperature superiori a 75 °C

o bruciate. In caso contrario, sussiste il pericolo di
incendio, di esplosione e di corrosione.

c) Evitare l'infiltrazione di umidita nella batteria. L'in-
filtrazione di umidita pud provocare un cortocircuito
e reazioni chimiche, con conseguente rischio d'in-
cendio e di ustione.

d) In caso di impiego errato possono verificarsi fuoriu-
scite di liquido dalla batteria / batteria ricaricabile.
Evitare il contatto con questo liquido. In caso
di contatto casuale, sciacquare con acqua. Se il
liquido entra in contatto con gli occhi, risciac-
quare abbondantemente con acqua e consultare
un medico. Il liquido fuoriuscito pud causare irrita-
zioni cutanee o ustioni.

e) Utilizzare batterie esclusivamente omologate per
lo strumento in uso. In caso di utilizzo di altre
batterie o di batterie per altri scopi sussiste il rischio
di incendio ed esplosione.

f) Rispettare le particolari direttive per il trasporto,
la conservazione e I'azionamento delle batterie al
litio.

g) Tenere la batteria non utilizzata o il caricabat-
teria lontani da graffette, monete, chiavi, chiodi,
viti o da altri oggetti di metallo di piccole dimen-
sioni che potrebbero causare un collegamento
tra i contatti della batteria o del caricabatteria. Un
eventuale cortocircuito tra i contatti della batteria o
del caricabatteria potra dare origine a ustioni o ad
incendi.

h) Evitare di cortocircuitare la batteria. Prima di in-
serire la batteria nello strumento, controllare che sui
contatti della batteria e nello strumento non siano
presenti corpi estranei. Se i contatti di una batteria
entrano in cortocircuito, sussiste il pericolo di incen-
dio, di esplosione e di corrosione.

i) Le batterie danneggiate (ad esempio batterie cric-
cate, con parti rotte, con contatti piegati, arretrati
e/o sporgenti) non devono essere ricaricate né
utilizzate.

j) Per il funzionamento dello strumento e ricari-
care la batteria, utilizzare solamente I'alimenta-
tore PUA 81, il connettore batteria da vettura
PUA 82, oppure altri caricabatterie raccomandati
dal produttore. In caso contrario sussiste il pericolo
di danneggiare lo strumento. Se un caricabatteria,
concepito per un determinato tipo di batterie, viene
utilizzato con altre batterie, sussiste il pericolo di
incendio.

5.3 Corretto allestimento dell'area di lavoro

a) Proteggere I'area di misurazione e, durante I'in-
stallazione dello strumento, accertarsi che il rag-
gio non venga indirizzato contro altre persone o
contro I'operatore stesso.

b) Evitare di assumere posture anomale quando si
lavora sulla scala. Cercare di tenere una posizione
stabile e di mantenere sempre I'equilibrio.

c) Le misurazioni in prossimita di oggetti o superfici
riflettenti, attraverso vetri o materiali simili possono
falsare il risultato della misurazione.
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d) Accertarsi che lo strumento venga sempre col-
locato su una superficie stabile ed in piano (non
soggetta a vibrazioni).

e) Utilizzare lo strumento solamente nell'ambito
delle limitazioni d'impiego previste.

f)  Accertarsi che PR 30-HVS comunichi esclusivamente
con il PRA 30 e non con altri PRA 30 utilizzati in
cantiere.

g) Fissare I'alimentatore con sicurezza, ad es. su un
treppiede, se si lavora in modalita "Caricamento
durante I'esercizio".

h) L'impiego di prodotti per usi diversi da quelli consen-
titi potra dar luogo a situazioni di pericolo. Utilizzare il
prodotto, gli accessori, gli utensili, ecc. in confor-
mita con le presenti istruzioni e secondo quanto
previsto per questo tipo specifico di prodotto. A
tale scopo, valutare le condizioni di lavoro e il
lavoro da eseguire.

i)  Non é consentito lavorare con pertiche telescopi-
che in prossimita di cavi dell'alta tensione.

5.3.1 Compatibilita elettromagnetica

Sebbene il prodotto soddisfi i rigidi requisiti delle nor-
mative in materia, Hilti non pud escludere la possibilita
che lo strumento venga danneggiato a causa di una forte
irradiazione, che potrebbe essere causa di un malfunzio-
namento. In questi casi o in caso di dubbio & necessario
eseguire delle misurazioni di controllo. Allo stesso modo,
Hilti non pud neanche escludere che altri strumenti (ad
es. dispositivi di navigazione di velivoli) possano essere
disturbati.

5.3.2 Classificazione laser per apparecchi di classe
laser 2/Class Il

A seconda della versione di vendita, lo strumento &
di classe laser 2 secondo IEC60825-1:2007/EN60825-
1:2007 e Class Il secondo CFR 21 § 1040 (FDA). Questi
strumenti possono essere utilizzati senza ulteriori misure
di protezione. |l riflesso incondizionato di chiusura delle
palpebre & sufficiente a proteggere I'occhio da un'acci-
dentale esposizione al raggio laser di breve durata. Tale
riflesso puo essere tuttavia pregiudicato dall'assunzione
di medicinali, alcolici o droghe. Ciononostante, come per
la luce del sole, si dovrebbe evitare di guardare diretta-
mente verso la fonte di luce. Non indirizzare il raggio laser
verso altre persone.

6 Messa in funzione

NOTA
Lo strumento puo essere azionato esclusivamente con le
batterie Hilti PRA 84 o PRA 84G.

6.1 Inserimento della batteria

PRUDENZA

Prima di inserire la batteria nell'attrezzo, accertarsi
che i contatti della batteria e i contatti presenti sul-
I'attrezzo siano privi di corpi estranei.

1. Inserire I'accumulatore nello strumento.
2. Ruotare il blocco in senso orario finché non compa-
rira il simbolo "bloccaggio".

6.2 Rimuovere la batteria H

1. Ruotare il bloccaggio in senso antiorario finché non
comparira il simbolo "Sblocco".
2. Estrarre la batteria dallo strumento.

6.3 Ricarica della batteria

O A AN A

PERICOLO

Utilizzare solo le batterie Hilti e gli alimentatori
Hilti previsti allo scopo, elencati nel paragrafo
"Accessori". L'utilizzo di  strumenti/alimentatori

visibilmente danneggiati non € consentito.
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6.3.1 Prima carica di una nuova batteria

Prima della messa in funzione iniziale dello strumento,
caricare completamente le batterie.

NOTA

A tale scopo cercare una superficie di appoggio sicura
per il sistema da ricaricare.

6.3.2 Ricarica di una batteria

1. Accertarsi che le superfici esterne della batteria
siano pulite e asciutte.

2. Introdurre la batteria nello strumento.
NOTA Le batterie al litio sono pronte in qualsiasi
momento, anche se solo parzialmente cariche.
Con lo strumento acceso, il livello di carica viene
visualizzato mediante i LED.

6.4 Opzioni per la ricarica della batteria

NOTA
Accertarsi di mantenere la temperatura raccomandata
durante la carica (da 0 a 40 °C).

PERICOLO

L'alimentatore PUA 81 dev'essere utilizzato sola-
mente all'interno di un edificio. Evitare l'infiltrazione
di umidita nella batteria.



6.4.1 Ricarica della batteria all'interno dello
strumento

1. Inserire la batteria nel vano apposito (vedere 6.1).
Ruotare la chiusura finché non diventa visibile la
presa di carica sulla batteria.

3. Inserire la spina dell'alimentatore o il connettore
batteria da auto nella batteria.
La batteria viene caricata.

4.  Pervisualizzare il livello di carica durante il processo
di carica, accendere lo strumento.

6.4.2 Ricarica della batteria al di fuori dello
strumento A

Estrarre la batteria (vedere 6.2).

Collegare il connettore dell'alimentatore o il connet-

tore batteria da vettura alla batteria.

Il LED rosso sulla batteria indica I'attivita di carica.

N =

6.4.3 Ricarica della batteria durante I'esercizio

PERICOLO

Il funzionamento in modalita "Caricamento durante I'e-
sercizio" non & ammesso in applicazioni esterne e in
ambienti umidi.

PRUDENZA

Evitare l'infiltrazione di umidita nella batteria. L'in-
filtrazione di umidita pud provocare un cortocircuito e
reazioni chimiche, con conseguente rischio d'incendio e
di ustione.

1. Ruotare la chiusura finché non diventa visibile la
presa di carica sulla batteria.

2. Inserire il connettore dell'alimentatore nella batteria.
Lo strumento lavora durante la carica e i LED sullo
strumento stesso visualizzano lo stato di carica della
batteria.

6.5 Utilizzo conforme delle batterie

Conservare le batterie in un luogo il pit possibile fresco e
asciutto. Non lasciare mai le batterie al sole, su caloriferi
o dietro alle finestre. Al termine della durata utile della
batterie, € necessario smaltirle in modo eco-compatibile
e sicuro.

6.6 Accensione dello strumento

Premere il tasto ON/OFF.

NOTA

Dopo I'accensione, lo strumento inizia il livellamento au-
tomatico. In caso di livellamento completato, il raggio
laser viene acceso in direzione della rotazione e normale.

6.7 Indicatori LED
Vedere il capitolo 2 "Descrizione"

6.8 Inserire le batterie nel PRA 30 H

PERICOLO
Non utilizzare batterie danneggiate.

PERICOLO

Non utilizzare contemporaneamente batterie nuove e
vecchie. Non utilizzare batterie di marche diverse op-
pure di tipo diverso.

NOTA
I PRA 30 puod essere azionato soltanto con batterie
prodotte secondo gli standard internazionali.

1. Aprire il vano batterie del ricevitore laser.

2. Inserire le batterie nel ricevitore laser.
NOTA Attenzione alla polarita delle batterie durante
I'inserimento!

3. Chiudere il vano batterie.

6.9 Abbinamento

Lo strumento e il telecomando/il ricevitore laser ven-
gono forniti abbinati. Altri ricevitori laser dello stesso tipo
o treppiede automatici PRA 90 non sono pronti all'uso
senza abbinamento. Per usare lo strumento con que-
sti accessori, occorre prima effettuare I'abbinamento.
L'abbinamento di strumenti consiste nell'assegnare tali
strumenti reciprocamente. Lo strumento e il treppiede
automatico PRA 90 ricevono cosi soltanto i segnali del te-
lecomando/del ricevitore laser abbinato. L'abbinamento
consente di lavorare vicino ad altri laser rotanti senza
correre il rischio che essi modifichino le impostazioni.

6.9.1 Abbinamento di strumento e ricevitore laser

o

1. Premere contemporaneamente sullo strumento e

sul ricevitore laser i tasti on/off e tenerli premuti per
almeno 3 secondi.
Il corretto abbinamento viene segnalato sul rice-
vitore laser con un segnale acustico e sullo stru-
mento con tutti i LED lampeggianti. Al contempo,
sul display del ricevitore laser appare brevemente
il simbolo "abbinato". Strumento o e ricevitore si
spengono automaticamente dopo I'abbinamento.

2. Riaccensione degli attrezzi abbinati.

Sul display compare il simbolo "abbinato".

6.9.2 Abbinamento di PRA 90 e ricevitore

1. Premere sul treppiede automatico PRA 90 e sul

ricevitore laser al contempo i tasti on/off e tenerli
premuti almeno 3 secondi.
Il corretto abbinamento viene segnalato sul ricevi-
tore laser con un segnale acustico e sul treppiede
automatico PRA 90 con tutti i LED lampeggianti.
Al contempo, sul display del ricevitore laser ap-
pare brevemente il simbolo "abbinato". Treppiede e
ricevitore si spengono automaticamente dopo I'ab-
binamento.

2. Riaccensione degli attrezzi abbinati.

Sul display del ricevitore laser viene visualizzato lo
strumento con il treppiede.
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7 Utilizzo

dute o se esposto a particolari sollecitazioni meccaniche
(vedere 8.6).

7.2 Accensione dello strumento
Premere il tasto ON/OFF.

7.1 Controllo dello strumento NOTA

Prima di eseguire importanti misurazioni, controllare la | Dopo I'accensione, lo strumento inizia il livellamento au-
precisione dello strumento, soprattutto in seguito a ca- | tomatico.

7.3 Lavorare con il PRA 30

Il PRA 30 ¢ sia ricevitore laser che telecomando. Il telecomando facilita il lavoro con il laser rotante ed & necessario
per poter utilizzare alcune funzioni dello strumento. L'indicazione del raggio laser € ottica e acustica.

7.3.1 Lavorare con il ricevitore laser come strumento portatile

1.
2.

Premere il tasto ON/OFF.
Tenere il ricevitore laser con il campo di rilevamento direttamente nel piano del raggio laser rotante.

7.3.2 Lavorare con il ricevitore laser nel supporto ricevitore PRA 80 E1

oo

7.

Aprire la chiusura del PRA 80.

Inserire il ricevitore nel supporto ricevitore PRA 80.

Chiudere la chiusura del PRA 80.

Accendere il ricevitore con il tasto ON/OFF.

Aprire I'impugnatura girevole.

Fissare il supporto ricevitore PRA 80 in modo sicuro all'asta telescopica o di livellamento chiudendo I'impugnatura
girevole.

Tenere il ricevitore con il campo di rilevamento direttamente sul piano del raggio laser rotante.

7.3.3 Lavorare con il ricevitore laser nel supporto ricevitore PRA 83 El

1.

6.

Premere il ricevitore obliguamente nel rivestimento in gomma del PRA 83 finché il ricevitore non sia completamente
avvolto. Fare attenzione che il campo di rilevamento e i tasti si trovino sulla parte anteriore.

Inserire il ricevitore con il rivestimento in gomma sull'impugnatura. Il supporto magnetico unisce involucro e
impugnatura.

Accendere il ricevitore con il tasto ON/OFF.

Aprire I'impugnatura girevole.

Fissare il supporto ricevitore PRA 83 all'asta telescopica o di livellamento in modo sicuro chiudendo I'impugnatura
girevole.

Tenere il ricevitore con il campo di rilevamento direttamente sul piano del raggio laser rotante.

7.3.4 Lavorare con lo strumento di trasferimento di quote PRA 81 E1

No o, wN =

Aprire la chiusura del PRA 81.

Inserire il ricevitore laser nel dispositivo di trasferimento di quote PRA 81.

Chiudere la chiusura del PRA 81.

Accendere il ricevitore laser con il tasto on/off.

Tenere il ricevitore laser con il campo di rilevamento direttamente nel piano del raggio laser rotante.
Posizionare il ricevitore laser in modo tale che I'indicatore di distanza indichi "0".

Misurare la distanza desiderata con il metro a nastro.

7.3.5 Impostazione dell'unita di misura @
Con il tasto Unita & possibile impostare la precisione desiderata per il display digitale (mm/cm/off).

7.3.6 Impostazione del volume B

Accendendo il ricevitore laser, il volume €& impostato su "normale". Premendo il tasto corrispondente & possibile
modificare il volume. E possibile scegliere tra quattro opzioni "Silenzioso", "Normale", "Forte" e "Off".
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7.3.7 Opzioni del menu @
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1. All'accensione del ricevitore laser premere il tasto ON/OFF per due secondi.
I menu viene visualizzato sul display.

2. Utilizzare i tasti unitari per commutare tra unita di misura metriche e anglo-americane.

3.  Utilizzare il tasto del volume per assegnare una sequenza piu rapida del segnale acustico al campo di rilevamento
al di sopra della tacca di marcatura.

4. Con i tasti direzionali (sinistra/destra), scegliere i punti successivi in base a necessita.
NOTA Con i tasti direzionali (sinistra/destra) & possibile selezionare le possibilita di impostazione. Il tasto unitario
serve per modificare l'impostazione corrispondente. Sono disponibili le seguenti possibilita di impostazione:
visualizzazione della versione software (nessuna possibilita di impostazione), modalita stand-by PR 30-HVS
(off/on), unita modalita inclinazione (%/°), abbinamento PR 30-HVS (separare abbinamento), abbinamento
PRA 90 (separare abbinamento), sensibilita funzione avviso di urto (alto/medio/basso), collegamento radio
(on/off). Le impostazioni che interessano lo strumento diventano efficaci soltanto con lo strumento acceso e
collegato via radio.

5. Spegnere il ricevitore laser per salvare le impostazioni.
NOTA Ogni impostazione selezionata vale anche per I'accensione successiva.

7.3.8 Doppio clic
Durante il controllo, il comando "allineamento automatico" o "sorveglianza" deve essere confermato con un doppio
clic per evitare errori.

7.4 Disattivare la funzione di avviso di urto 2. Premere il tasto "Disattivazione funzione di avviso
di urto".
Il LED della disattivazione funzione di avviso di urto
costantemente acceso indica che la funzione in que-
stione & disattivata.

3. Pertornare alla modalita standard, spegnere lo stru-
mento e riavviarlo.

1. Accendere lo strumento (vedere 7.2).
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7.5 Lavori in orizzontale
7.5.1 Installazione

1. Montare lo strumento a seconda dell'applicazione, ad es. su un treppiede; in alternativa & possibile montare il
laser rotante anche su supporto da parete. L'angolo di inclinazione della superficie di appoggio pud essere al
massimo di + 5°.

2. Premere il tasto ON/OFF.

Il LED dell'autolivellamento lampeggia (verde).
Non appena viene raggiunto il livellamento, il raggio laser si accende, ruota e il LED dell'autolivellamento &
costantemente acceso.

7.5.2 Allineamento con treppiede automatico PRA 90

NOTA
Questa funzione ¢ disponibile soltanto con il treppiede automatico PRA 90.
Al primo utilizzo, il ricevitore laser PRA 30 deve essere abbinato al treppiede (vedere 6.9.2)

Con il treppiede automatico opzionale PRA 90 & possibile impostare manualmente o automaticamente I'altezza del
piano laser sul livello desiderato.

1. Montare lo strumento sul treppiede automatico PRA 90.
2. Accendere il laser rotante, il treppiede automatico e il ricevitore laser. Ora allineare manualmente ['altezza del
piano laser (vedere 7.5.3) oppure automaticamente (vedere 7.5.4).

7.5.3 Orientamento manuale @

Premere sul ricevitore laser i tasti +/- oppure sul PRA 90 i tasti freccia per spostare il piano orizzontale parallelamente
verso l'alto o verso il basso.

7.5.4 Allineamento automatico [ il

1. Tenere il lato del ricevitore laser all'altezza desiderata del bersaglio e in direzione del pannello di comando del
PRA 90. Durante l'allineamento, tenere fermo il ricevitore laser e verificare che vi sia libera visuale tra ricevitore e
strumento.

2. Fare doppio clic sul tasto dell'allineamento automatico sul ricevitore laser. Con un altro doppio clic si termina
I'allineamento.

Il doppio clic avvia il processo di allineamento del piano laser e il treppiede si sposta in alto o in basso. Nel
frattempo viene emesso in modo continuo un segnale acustico. Non appena il raggio laser incontra il campo di
rilevamento del ricevitore laser, il raggio viene spostato verso la tacca di marcatura (piano di riferimento).

Dopo aver raggiunto la posizione ed effettuato il livellamento, un segnale acustico di cinque secondi indica la
conclusione del processo. Inoltre, il simbolo "allineamento automatico" non viene piu visualizzato.

3. Verificare I'impostazione dell'altezza sul display.

4. Rimuovere il ricevitore laser.
NOTA Se il processo di allineamento automatico non riesce, vengono emessi brevi segnali e scompare il simbolo
"allineamento automatico".
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7.6 Lavorare sul piano verticale

1.

Montare lo strumento per i lavori in verticale su un treppiede corrispondente, un adattatore per facciate o per
picchetti oppure su un supporto da parete, di modo che il pannello di comando dello strumento sia orientato
verso l'alto. In alternativa & possibile posizionare lo strumento sui piedini in gomma dell'impugnatura posteriore.
NOTA Il migliore collegamento radio verso il PRA 30 & dato dal lato dello strumento che si collega a destra al
pannello di comando.

NOTA Perché possa essere rispettata la precisione specificata, lo strumento deve essere posizionato su una
superficie piana o0 montato con precisione sul treppiede o su un altro accessorio.

Orientare |'asse verticale dello strumento tramite tacca e mirino nella direzione desiderata.

Premere il tasto ON/OFF.

Dopo il livellamento lo strumento avvia il funzionamento laser con un raggio rotante fisso che proietta verticalmente
verso il basso. Questo punto proiettato € un punto di riferimento (nessun punto di saldatura) e serve per posizionare
lo strumento.

A questo punto, orientare lo strumento in modo tale che il punto laser proiettato sia allineato con precisione sul
punto di riferimento (ad es. chiodo nel picchetto).

Allineare il piano laser manualmente (vedere 7.6.1) oppure automaticamente (vedere 7.6.2) sul secondo punto di
riferimento desiderato.

Non appena si inizia |'allineamento, il laser avvia automaticamente la rotazione.

7.6.1 Orientamento manuale @

1.

Premere i tasti direzionali sul ricevitore laser (sinistra/destra) per allineare manualmente il piano verticale.

7.6.2 Allineamento automatico e controllo @

1.

3.

Tenere il ricevitore laser con la tacca di marcatura nel punto da allineare desiderato e in direzione dello strumento.
Fare doppio clic sul tasto dell'allineamento automatico. Con un altro doppio clic si termina I'allineamento.

Il doppio clic avvia il processo di allineamento del piano laser. Nel frattempo viene emesso in modo continuo un
segnale acustico.

La direzione del processo di ricerca si pud modificare premendo il tasto di allineamento automatico.

Non appena il raggio laser incontra il campo di rilevamento del ricevitore laser, il raggio viene spostato verso la
tacca di marcatura (piano di riferimento).

Dopo aver raggiunto la posizione (tacca di marcatura trovata), un segnale acustico di cinque secondi indica la
conclusione del processo.

Il ricevitore laser passa automaticamente alla modalita di sorveglianza e controlla a intervalli regolari se il piano
laser si & spostato. In caso di spostamento, il piano laser viene nuovamente riportato sul piano della tacca,
se possibile. Se piano della tacca € al di fuori dell'area di livellamento di +5°, se il contatto visivo diretto tra
apparecchio e ricevitore laser & ostacolato per un tempo eccessivo, oppure se il processo di allineamento non e
stato effettuato correttamente entro due minuti, vengono emessi brevi segnali, il laser non ruota piu e il simbolo
"allineamento automatico" scompare. Questo indica I'annullamento del processo di allineamento automatico.

Facendo doppio clic sul tasto di allineamento automatico si abbandona la modalita di sorveglianza.
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7.7 Lavori con inclinazione

7.7.1 Installazione

NOTA
L'inclinazione puo essere impostata manualmente, automaticamente o utilizzando I'adattatore di inclinazione PRA 79.

NOTA
Le inclinazioni possono essere visualizzate o impostate sul PRA 30 con valori in % o in °. Per impostare I'unita
desiderata si rimanda al capitolo 7.3.7 opzioni del menu.

Montare lo strumento come richiesto dall'applicazione, ad es. su un treppiede.

Posizionare il laser rotante sopra il bordo superiore o inferiore del piano inclinato.

Posizionarsi dietro lo strumento guardando verso il pannello di comando.

Allineare grossolanamente lo strumento parallelo al piano di inclinazione tramite la tacca di bersaglio sulla testa
dello strumento. Per affinare I'allineamento, dopo aver impostato I'inclinazione, eseguire I'allineamento elettronico
dell'inclinazione (vedere 7.7.4).

5. Accendere lo strumento, quindi premere il tasto modalita di inclinazione. Si accende il LED della modalita di
inclinazione.

Non appena viene raggiunto il livellamento, il raggio laser si accende. Il PR 30-HVS pud essere inclinato non
appena compare il simbolo "modo inclinazione" sul display del PRA 30.

Eali ol

7.7.2 Regolazione manuale dell'inclinazione @

NOTA

Se lo strumento misura oscillazioni di temperatura di ca. 10 gradi, la rotazione laser si arresta per circa 40 secondi.
In questo intervallo lo strumento corregge tutti i possibili errori dovuti alle oscillazioni della temperatura. Dopo una
correzione automatica, lo strumento reimposta il piano laser sull'inclinazione precedente e il laser inizia a ruotare.

A seconda della pre-inclinazione dello strumento € possibile immettere valori di inclinazione fino a 21,3%. Il display
del ricevitore laser indica I'angolo di inclinazione.

7.7.2.1 Inclinazioni positive

Il tasto di immissione dell'inclinazione Piu solleva il piano laser davanti allo strumento e lo abbassa dietro lo strumento.
1. Premere i tasti di immissione dell'inclinazione Piu sul telecomando.
NOTA Se non si premono tasti per tre secondi, sullo strumento viene visualizzata I'ultima inclinazione visualizzata.
In questo caso lampeggia il LED modalita inclinazione.
Il display del ricevitore laser indica I'angolo di inclinazione.
2. Se si desidera modificare rapidamente i valori, premere a lungo il tasto di immissione dell'inclinazione.

7.7.2.2 Inclinazioni negative

Il tasto di immissione dell'inclinazione Meno abbassa il piano laser davanti allo strumento e lo solleva dietro lo

strumento.

1. Premere i tasti di immissione dell'inclinazione Meno sul telecomando.
NOTA Se non si premono tasti per tre secondi, sullo strumento viene visualizzata I'ultima inclinazione visualizzata.
In questo caso lampeggia il LED modalita inclinazione.
Il display del ricevitore laser indica I'angolo di inclinazione.

2. Se si desidera modificare rapidamente i valori, premere a lungo il tasto di immissione dell'inclinazione.

7.7.3 Impostazione automatica dell'inclinazione @
Con questa funzione & possibile creare automaticamente un piano laser inclinato tra 2 punti e calcolare I'inclinazione
tra questi punti.
1. Impostare lo strumento come descritto sotto 7.7.1 sul bordo superiore del piano inclinato.
2. Montare il ricevitore laser con il supporto ricevitore PRA 80/PRA 83 ad es. sull'asta telescopica PUA 50.
3. Posizionare il ricevitore subito davanti al laser rotante, orientarlo sull'altezza del piano laser e fissarlo all'asta
telescopica.
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5.

Posizionare il ricevitore con |'asta telescopica sul bordo inferiore del piano inclinato, quindi fare doppio clic sul
tasto per I'allineamento automatico. Con un altro doppio clic si termina I'allineamento.

A questo punto inizia il processo di allineamento del piano laser. Nel frattempo viene emesso in modo continuo
un segnale acustico. La direzione del processo di ricerca si pud modificare premendo il tasto di allineamento
automatico.

Non appena il raggio laser incontra il campo di rilevamento del ricevitore laser, il raggio viene spostato verso
la tacca di marcatura (piano di riferimento). Dopo aver raggiunto la posizione (tacca di marcatura trovata), un
segnale acustico di cinque secondi segnala la conclusione del processo.

Il simbolo "allineamento automatico" non viene piu visualizzato sul display del ricevitore laser e il ricevitore passa
automaticamente alla modalita normale.

Sul display del ricevitore laser viene visualizzata I'inclinazione per cinque secondi.

Leggere l'inclinazione tra i due punti (punti fissi dello strumento e del ricevitore laser) sul display del ricevitore
laser.
NOTA Dopo cinque secondi sul display del ricevitore laser scompare l'indicazione dell'inclinazione.

7.7.4 Allineamento opzionale elettronico dell'inclinazione

Dopo un allineamento grossolano del laser rotante e I'impostazione dell'inclinazione (come descritto sopra), € possibile
ottimizzare I'allineamento del PR 30-HVS tramite il sistema di allineamento elettronico brevettato Hilti.

1.

2.

Posizionare il PRA 30 contrapposto al PR 30-HVS centralmente alla fine del piano di inclinazione. Questo pud
essere tenuto fermo oppure fissato con PRA 80/PRA 883.

Attivare sul PR 30-HVS I'allineamento elettronico dell'inclinazione premendo il tasto per I'allineamento elettronico
dell'inclinazione.

Se le frecce per I'allineamento elettronico dell'inclinazione lampeggiano, il PRA 30 non riceve raggi laser dal
PR 30-HVS.

Se si accende la freccia sinistra, allineare il PR 30-HVS in senso orario.

Se si accende la freccia destra, allineare il PR 30-HVS in senso antiorario.

Se si accendono entrambe le frecce, I'allineamento sul PRA 30 ¢ corretto.

Una volta eseguito correttamente I'allineamento (entrambe le frecce rimangono accese per 10 secondi), la
funzione viene terminata automaticamente.

Fissare il laser rotante al treppiede, in modo che non possa essere ruotato accidentalmente.

E possibile terminare I'allineamento elettronico dell'inclinazione anche premendo il tasto corrispondente.

NOTA Potrebbero esservi differenze tra I'allineamento grossolano tramite tacca e mirino e I'allineamento fine
tramite sistema elettronico per I'allineamento dell'inclinazione. Dal momento che il metodo elettronico € piu
preciso di quello ottico, si raccomanda di usare come riferimento I'allineamento dell'inclinazione.

7.7.5 Impostare l'inclinazione tramite I'adattatore di inclinazione PRA 79

NOTA

Accertarsi che il piano di inclinazione sia montato correttamente tra treppiede e strumento (vedere manuale d'istruzioni
PRA 79).

1. Montare ad es. I'adattatore di inclinazione PRA 79 su un treppiede a seconda dell'applicazione.

2. Posizionare il treppiede sopra il bordo superiore o inferiore del piano inclinato.

3. Montare il laser rotante sull'adattatore di inclinazione e orientare lo strumento e I'adattatore di inclinazione

parallelamente al piano di inclinazione tramite la tacca di bersaglio sulla testa del PR 30-HVS. Il pannello di
comando del PR 30-HVS deve trovarsi sulla parte opposta della direzione di inclinazione.
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4. Accertarsi che I'adattatore di inclinazione si trovi in posizione di partenza (0°).

o

Accendere lo strumento (vedere 7.2).
6. Premere il tasto per la modalita di inclinazione.

Sul pannello di comando del laser rotante lampeggiano ora i LED della modalita di inclinazione.
Lo strumento inizia quindi con il livellamento automatico. Al termine del livellamento automatico, il laser si

accende e inizia a ruotare.

7. Impostare I'angolo di inclinazione desiderato sull'adattatore di inclinazione.
NOTA In caso di impostazione manuale dell'inclinazione, il PR 30-HVS prima livella il piano laser, poi lo fissa. Le
vibrazioni, le alterazioni di temperatura e altri eventuali agenti esterni durante la giornata possono incidere sulla

posizione del piano laser.

7.8 Tornare in modalita standard

Per tornare alla modalita standard, spegnere lo strumento
e riavviarlo.

7.9 Modalita stand-by

Nella modalita stand-by, il PR 30-HVS pu6 risparmiare
energia. Il laser si spegne, prolungando cosi la durata
della batteria.

7.9.1 Attivare la modalita stand-by

1. Con lo strumento spento, premere il tasto on/off del
PRA 30 per ca. 3 secondi.

2. Premere il tasto direzionale destro due volte per
raggiungere la voce del menu "Modalita stand-by".

3. Premere il tasto unitario per attivare la modalita
stand-by del PR 30-HVS.

7.9.2 Disattivazione della modalita stand-by

1. Conlo strumento spento, premere il tasto on/off del
PRA 30 per ca. 3 secondi.

2. Premere il tasto direzionale destro due volte per
raggiungere la voce del menu "Modalita stand-by".

3. Premere il tasto unitario per disattivare la modalita
stand-by del PR 30-HVS.

4. Dopo la riattivazione del PR 30-HVS verificare le
impostazioni laser per garantire una maggiore pre-
cisione di lavoro.

8 Cura e manutenzione

8.1 Pulizia ed asciugatura

1. Rimuovere la polvere dalle feritoie di scarico.

2. Non toccare le lenti con le dita.

3.  Pulire utilizzando unicamente un panno morbido e
pulito; se necessario, inumidire leggermente il panno
con alcol puro o acqua.

NOTA Un materiale di pulizia troppo ruvido pud
graffiare il vetro compromettendo la precisione dello
strumento.

NOTA Non utilizzare altri liquidi, poiché potrebbero
risultare aggressivi per le parti in plastica.

4. Asciugare |'attrezzatura rispettando i limiti di tem-
peratura indicati sui dati tecnici.

NOTA Prestare attenzione ai limiti di temperatura
soprattutto in inverno/estate se si conserva I'attrez-
zatura ad esempio all'interno di veicoli.

8.2 Cura della batteria al litio

NOTA
Non € necessario rinnovare la batteria al litio né quella al
NiCd o NiMH.

NOTA
L'eventuale interruzione del processo di ricarica non pre-
giudica la durata della batteria.

NOTA

Il processo di ricarica pud essere avviato in qualunque
momento, senza pregiudicare la durata della batteria.
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L'effetto memoria, tipico delle batterie al NiCd o al NiMH,
non & presente in queste batterie.

NOTA

Le batterie si conservano al meglio se vengono riposte
completamente cariche in un luogo il piu possibile fresco
e asciutto. La conservazione delle batterie a temperature
ambiente elevate (ad es. dietro una finestra) € sfavorevole,
pregiudica la durata delle batterie ed aumenta la velocita
di scaricamento delle celle.

NOTA

A causa dell'invecchiamento o di sollecitazioni ecces-
sive, le batterie perdono capacita; a questo punto non
si riescono pil a ricaricare completamente. E possibile
lavorare anche con batterie vecchie, ma vanno sostituite
puntualmente.

1.  Evitare l'infiltrazione di umidita.

2. Prima della messa in funzione iniziale dello stru-
mento, caricare completamente le batterie.

3.  Caricare la batteria non appena si evince una caduta
di potenza dello strumento.
NOTA Con una carica puntuale si aumenta la durata
della batteria.
NOTA Qualora si continuasse ad utilizzare la batte-
ria, lo scaricamento della batteria verrebbe comple-
tato automaticamente, prima che le celle possano
essere danneggiate, e lo strumento si spegne.



4. Ricaricare le batterie con il caricabatteria Hilti ap-
provato per le batterie al litio.

8.3 Magazzinaggio

1. Togliere gli strumenti dai loro imballaggi se sono
bagnati. Asciugare gli strumenti, i contenitori per il
trasporto e gli accessori (rispettando la temperatura
di esercizio) e pulirli. Riporre tutta I'attrezzatura nel
relativo imballaggio solo quando € completamente
asciutta.

2. Dopo un lungo periodo di magazzinaggio o un lungo
periodo di trasporto, eseguire una misurazione di
controllo per verificare la precisione dello strumento.

3. Prima di lunghi periodi di inattivita, rimuovere bat-
terie e accumulatori dallo strumento e dal ricevitore
laser. In caso di perdite dalle batterie o accumu-
latori, sussiste il rischio di danneggiamento dello
strumento e del ricevitore laser.

8.4 Trasporto

Per il trasporto o la spedizione dello strumento utilizzare
la valigetta di spedizione Hilti oppure un altro imballaggio
equivalente.

PRUDENZA

Prima del trasporto o della spedizione, estrarre I'accu-
mulatore e le batterie dallo strumento e dal ricevitore
laser.

8.5 Calibrazione da parte del Servizio di
calibrazione Hilti

Si consiglia di usufruire del Servizio di calibrazione Hilti
per un controllo regolare degli strumenti, affinché possa
essere garantita la loro affidabilita ai sensi delle norme e
dei requisiti di legge.

Il Servizio di calibrazione Hilti & sempre a vostra disposi-
zione. Vi raccomandiamo di far eseguire la calibrazione
dello strumento almeno una volta I'anno.

Il Servizio di calibrazione Hilti conferma che, il giorno della
prova, le specifiche dello strumento controllato erano
conformi ai dati tecnici riportati nel manuale d'istruzioni.
In caso di differenze rispetto ai dati del produttore, lo
strumento di misura usato viene reimpostato. Dopo la
regolazione e il controllo, viene apposto sullo strumento
un adesivo di calibrazione ed un certificato di calibrazione
che conferma per iscritto la conformita dello strumento
rispetto alle indicazioni fornite dal costruttore.

| certificati di calibrazione sono sempre necessari per le
aziende certificate ISO 900X.

Il rivenditore Hilti pit vicino sapra fornire ulteriori informa-
zioni.

8.6 Verifica della precisione

NOTA
Per agire in conformita alle specifiche tecniche, lo stru-
mento dev'essere sottoposto ad un regolare controllo
(perlomeno prima di eseguire lavori rilevanti/di notevole
entita)!

NOTA

Alle seguenti condizioni € possibile pensare che uno stru-
mento, a seguito di una caduta, funzioni senza problemi
e con la stessa precisione come prima della caduta:

La caduta & avvenuta da un'altezza non superiore a quella
indicata nei Dati tecnici.

Lo strumento non & stato danneggiato meccanicamente
durante la caduta (ad es. rottura del prisma Penta).

Lo strumento genera un raggio laser rotante durante il
lavoro.

Lo strumento funzionava correttamente anche prima della
caduta.

8.6.1 Verifica dell'asse orizzontale principale e
trasversale

1. Posizionare il treppiede a circa 20 m da una parete
e orientare la testa del treppiede orizzontalmente
tramite la livella a bolla d'aria.

2. Montare lo strumento sul treppiede e orientare la
testa dello strumento verso la parete tramite la tacca
di bersaglio.

3. Tramite il ricevitore, scegliere un punto (punto 1) e
segnarlo sulla parete.

4.  Ruotare lo strumento sull'asse di 90° in senso orario.
Durante tale operazione non dev'essere modificata
|'altezza dello strumento.

5. Tramite il ricevitore laser, scegliere un secondo
punto (punto 2) e segnarlo sulla parete.

6. Ripetere i passi 4 e 5 ancora due volte e rilevare il

punto 3 e il punto 4 con il ricevitore e segnarli sulla
parete.
Per un'esecuzione accurata, la distanza verticale
dei due punti contrassegnati 1 e 3 (asse principale)
o i punti 2 e 4 (asse trasversale) deve essere <
3 mm (@ 20 m). In caso di differenze maggiori,
inviare lo strumento al Centro Riparazioni Hilti per la
calibrazione.

8.6.2 Verifica dell'asse verticale [l [

1. Posizionare lo strumento verticale su un pavimento
possibilmente piano a circa 20 m da una parete.

2. Orientare le impugnature dello strumento parallela-
mente alla parete.

3. Accendere lo strumento e segnare il punto di riferi-
mento (R) sul pavimento.

4. Tramite il ricevitore, segnare il punto (A) sull'estre-
mita inferiore della parete. Scegliere una velocita
media.

5. Tramite il ricevitore, segnare il punto (B) ad un'al-
tezza di circa 10 m.

6. Ruotare lo strumento di 180° e orientarlo sul punto
di riferimento (R) sul pavimento e sul punto di mar-
catura inferiore (A) alla parete.

7. Tramite il ricevitore, segnare il punto (C) ad un'al-
tezza di circa 10 m.
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8. Verificare se dopo un'esecuzione accurata, la di-
stanza orizzontale dei due punti contrassegnati al-
I'altezza di dieci metri (B) e (C) & inferiore a 1,5 mm

(per 10 m).

NOTA In caso di scostamento maggiore: inviare lo
strumento al Centro Riparazioni Hilti per la calibra-

zione.

9 Problemi e soluzioni

Problema

Possibile causa

Soluzione

Il display visualizza il simbolo

/s

Il PRA 30 non € abbinato con il
PR 30-HVS.

Abbinare gli strumenti (vedere capi-
tolo 6.9)

Il display visualizza il simbolo

S

Comando non valido; non & possibile
eseguire il comando.

Premere un tasto valido.

Il display visualizza il simbolo

AN

Comando possibile, ma lo strumento
non reagisce.

Accendere tutti gli strumenti e posi-

zionarli entro una portata sufficiente.
Accertarsi che non vi siano ostacoli

tra gli strumenti. Rispettare anche la
portata massima. Per un buon colle-
gamento radio, posizionare il PR 30-
HVS e il PRA 30 = 10 cm al di sopra
del fondo.

Il display visualizza il simbolo

AN

Lo strumento € in modalita di sorve-
glianza. Non é stato possibile seguire
un nuovo allineamento.

Verificare il posizionamento del

PR 30-HVS e del PRA 30 e se il
campo visivo tra PR 30-HVS e

PRA 30 ¢ libero. Avviare di nuovo
I'allineamento automatico (vedere il
capitolo sull'allineamento automatico
e la sorveglianza)

Il display visualizza il simbolo

Sleep

Lo strumento € in modalita stand-
by (lo strumento rimane in modalita
stand-by per max. 4 h).

Attivare lo strumento (vedere il ca-
pitolo "Disattivazione della modalita
stand-by")

Il display visualizza il simbolo
X

Il livello di carica della batteria del PR
30-HVS ¢ basso.

Caricare la batteria, usare un'altra
batteria oppure usare il PR 30-HVS
nella modalita "Carica durante I'eser-
cizio" (non per applicazioni esterne o
in ambienti umidi).
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10 Smaltimento

ATTENZIONE

Uno smaltimento non conforme dei componenti potrebbe comportare i seguenti inconvenienti:

Durante la combustione di parti in plastica vengono prodotti gas tossici che possono causare problemi di salute.

Le batterie possono esplodere se sono danneggiate o notevolmente surriscaldate e, di conseguenza, possono causare
avvelenamenti, ustioni, corrosione o inquinamento.

Uno smaltimento sconsiderato puod far si che persone non autorizzate utilizzino I'attrezzatura in modo improprio,
provocando gravi lesioni a se stessi oppure a terzi, e inquinando |'ambiente.

Gli strumenti e gli attrezzi Hilti sono in gran parte realizzati con materiali riciclabili. Condizione essenziale per il

riciclaggio € che i materiali vengano accuratamente separati. In molte nazioni, Hilti si & gia organizzata per provvedere
al ritiro dei vecchi strumenti / attrezzi ed al loro riciclaggio. Per informazioni al riguardo, contattare il Servizio Clienti

Hilti oppure il proprio referente Hilti.

Solo per Paesi UE

Non gettare le apparecchiature elettriche tra i rifiuti domestici.

Secondo la Direttiva Europea /CE sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche e la sua

attuazione in conformita alle norme nazionali, le apparecchiature elettriche esauste devono essere
raccolte separatamente, al fine di essere reimpiegate in modo ecocompatibile.

Smaltire le batterie secondo le prescrizioni nazionali vigenti in materia.

11 Garanzia del costruttore

In caso di domande relative alle condizioni della garanzia,
rivolgersi al rivenditore HILTI piu vicino.

12 Avviso FCC (valido negli USA)/Avviso IC (valido in Canada

PRUDENZA

Questo strumento € stato testato ed e risultato conforme
ai valori limite stabiliti nel capitolo 15 delle direttive FCC
per gli strumenti digitali di classe B. Questi valori limite
prevedono, per l'installazione in abitazioni, una suffi-
ciente protezione da irradiazioni di disturbo. Gli strumenti
di questo genere producono, utilizzano e possono an-
che emettere radiofrequenze. Pertanto, se non vengono
installati ed azionati in conformita alle relative istruzioni,
possono provocare disturbi nella radioricezione.

Non é tuttavia possibile garantire che, in determinate in-
stallazioni, non si possano verificare fenomeni di disturbo.
Nel caso in cui questo strumento provochi disturbi di ra-
dio / telericezione, evento determinabile spegnendo e
riaccendendo lo strumento, I'operatore € invitato ad eli-
minare le anomalie di funzionamento con l'ausilio dei
seguenti provvedimenti:

Reindirizzare o sostituire I'antenna di ricezione.

Aumentare la distanza tra strumento e ricettore.

Collegare lo strumento alla presa di un circuito elettrico
diverso da quello del ricevitore.

Chiedere aiuto al rivenditore oppure ad un tecnico radio-
televisivo.

NOTA

Le modifiche o i cambiamenti apportati allo strumento
eseguiti senza espressa autorizzazione da parte di Hilti
possono limitare il diritto dell'operatore di utilizzare lo
strumento stesso.

Questo dispositivo & conforme al paragrafo 15 delle di-
sposizioni FCC e RSS-210 di IC.

La messa in funzione presuppone le due seguenti condi-
zioni:



Questo strumento non deve generare alcuna irradiazione
nociva.

Lo strumento deve assorbire tutte le radiazioni, comprese
quelle che potrebbero innescare operazioni indesiderate.

13 Dichiarazione di conformita CE (originale

Denominazione: Laser rotante

Modello: PR 30-HVS
Generazione: 01
Anno di progettazione: 2013

Sotto nostra unica responsabilita, dichiariamo che
questo prodotto & stato realizzato in conformita alle
seguenti direttive e norme: fino al 19 aprile 2016:
2004/108/EG, a partire dal 20 aprile 2016: 2014/30/EU,
2011/65/EU, 2006/42/CE, 2006/66/CE, 1999/5/CE,
EN ISO 12100, EN 300 440-2 V1.4.1, EN 301 489-1
V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.
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MANUAL ORIGINAL

Laser rotatorio PR 30-HVS

Lea detenidamente el manual de instruccio-
nes antes de la puesta en servicio.

Conserve el manual de instrucciones siempre
cerca de la herramienta.

En caso de traspaso a terceros, la
herramienta siempre se debe entregar junto
con el manual de instrucciones.
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Hl Los numeros hacen referencia a las ilustraciones. Las
ilustraciones se encuentran al principio del manual de
instrucciones.

En este manual de instrucciones, los términos «la herra-
mienta» o «el laser rotatorio» se refieren siempre al PR 30-
HVS. «Control a distancia» y «receptor laser» o «receptor»
se refieren siempre al PRA 30 (03).

Laser rotatorio El

Rayo laser (plano de rotacion)
Cabezal rotatorio
Empunadura

Panel de control

(5) Placa base con rosca de 5/s"

(6) Bateria de lon-Litio PRA 84

Insercion y extraccion de la bateria H
(D Bateria de lon-Litio PRA 84

Compartimento para la bateria
Bloqueo

Carga en la herramienta E

(D) Bloque de alimentacion PUA 81
(@ Hembrilla de carga

Carga fuera de la herramienta E1

Blogue de alimentacién PUA 81
Conector de bateria para automoévil PUA 82
LED de actividad de carga de la bateria

Panel de control del laser rotatorio H

% Tecla de encendido/apagado

LED de autonivelacion

@ Flechas LED para el ajuste electrénico de la inclina-
cién

@ Tecla de ajuste electrénico de la inclinacion (solo
en combinacion con el modo de inclinacién)

(®) Tecla y LED de la funcion de advertencia de cho-
que

@ Tecla y LED del modo de inclinacién

@ LED del modo de supervisién (solo con alineacién
automatica vertical)

LED de indicacion del estado de carga de la bateria

Panel de control del PRA 30 @

Tecla de introduccion de inclinacion Mas/tecla de
direccion Derecha o Arriba (con PRA 90)

(3) Tecla de unidades

(4) Tecla de volumen

(5) Tecla de introduccién de inclinacién Menos/tecla
de direccion Izquierda o Abajo (con PRA 90)

@ Tecla de alineaciéon automatica/modo de supervi-
sién (vertical) (doble clic)

Campo de deteccion

(8) Muesca de marcado

(9 Pantalla

% Tecla de encendido/apagado

Pantalla del PRA 30

@ Indicador de la posicion del receptor respecto a la
altura del plano del laser

@ Indicador del estado de la bateria

Indicador del volumen

(4) Indicador de distancia hasta el plano del laser
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1 Indicaciones generales

1.1 Senales de peligro y su significado

PELIGRO
Término utilizado para un peligro inminente que puede
ocasionar lesiones graves o incluso la muerte.

En la herramienta

Laser de clase 2 segun IEC/EN 60825-1:2007

ADVERTENCIA
Término utilizado para una posible situacion peligrosa
que puede ocasionar lesiones graves o la muerte.

En la herramienta

CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT
PRECAUCION

Término utilizado para una posible situacion peligrosa
que puede ocasionar lesiones o dafios materiales leves.

:\ k'i STARE INTO BEAM
771\ 620.690nm / Po<4 85mW, 2300RPM

CLASS Il LASER PRODUCT

Laser de clase Il conforme a CFR 21, § 1040 (FDA)

INDICACION
Término utilizado para indicaciones de uso y demas
informacion de interés.

Ubicacion de los datos identificativos de la herra-
mienta.

La denominacion del modelo y la identificacion de se-
rie aparecen indicadas en la placa de identificacion de
la herramienta. Anote estos datos en el manual de ins-
trucciones e indiquelos siempre que consulte a nuestros
representantes o al Departamento de Servicio Técnico.

1.2 Explicacion de los pictogramas y otras
indicaciones

Simbolos
4
[

Modelo:

Generacion: 01

Leer el Advertencia Advertencia Advertencia
manual de de peligro en de de tension
instruccio- general sustancias eléctrica N.2 de serie:
nes antes del corrosivas peligrosa
uso
&S /2
Utilizar solo Recoger los No mirar el Advertencia
en interiores materiales haz de luz de
para su materiales
reutilizacion explosivos

2 Descripcion

2.1 Uso conforme a las prescripciones

El PR 30-HVS es un laser rotatorio con rayo laser visible y giratorio y rayo de referencia desplazado 90°. El laser
rotatorio se puede utilizar en vertical, en horizontal e inclinado.

La herramienta esta disefiada para determinar, transferir y comprobar recorridos de alturas horizontales, planos
verticales e inclinados y angulos rectos. Un ejemplo de aplicacion es la transferencia de marcas métricas y trazados
de altura, la determinacion de angulos rectos en paredes, la alineacién vertical sobre puntos de referencia o la
realizacion de planos inclinados.

Esta herramienta ha sido disefiada para el usuario profesional y solo debe ser manejada, mantenida y reparada por
personal autorizado y formado adecuadamente. Este personal debe estar especialmente instruido en lo referente a
los riesgos de uso. La herramienta y sus dispositivos auxiliares pueden conllevar riesgos para el usuario en caso de
manejarse de forma inadecuada por personal no cualificado o utilizarse para usos diferentes a los previstos.
Disponemos de una amplia gama de accesorios para una aplicacion 6ptima de la herramienta.

A fin de evitar el riesgo de lesiones, utilice exclusivamente accesorios y herramientas originales de Hilti.

Siga las indicaciones relativas al manejo, cuidado y mantenimiento que se describen en el manual de instrucciones.
Tenga en cuenta las condiciones ambientales. No utilice la herramienta en lugares donde exista peligro de incendio o
explosion.
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No esta permitido efectuar manipulaciones o modificaciones en la herramienta.

2.2 Caracteristicas

Esta herramienta permite al usuario nivelar cualquier plano con rapidez y precision.

La nivelacioén se realiza automaticamente tras la conexién de la herramienta. El rayo no se conecta hasta que se haya
alcanzado la precision especificada.

Los LED indican el estado de funcionamiento correspondiente.

La herramienta funciona con baterias recargables de lon-Litio, que también pueden recargarse durante el funciona-
miento.

2.3 Opcion de uso combinado con el control a distancia/receptor laser PRA 30

El PRA 30 comprende el control a distancia y el receptor laser en una sola herramienta. Permite un manejo comodo
del laser rotatorio PR 30-HVS en distancias mas grandes. Asimismo, el PRA 30 también hace las veces de receptor
laser, por lo que puede utilizarse para mostrar el rayo laser a gran distancia.

2.4 Medicion digital de la distancia

El receptor laser muestra digitalmente la distancia entre el plano del laser y la muesca de marcado. De este modo, en
un paso de trabajo puede determinarse con precisién milimétrica el punto en el que se encuentra la herramienta.

2.5 Supervision y alineacién automatica

Con el PR 30-HVS y el PRA 30, una persona puede alinear de forma automatica un plano del laser sobre un
punto concreto. La herramienta reconoce la alineacion correspondiente (horizontal, inclinada o vertical) y utiliza, en
cada caso, la funcion de alineacion automatica (horizontal con el PRA 90 e inclinada) o la alineacion automatica
con supervision posterior del plano (vertical). La funcién de supervision comprueba automaticamente a intervalos
regulares con ayuda del PRA 30 la alineacién del plano del laser, con el fin de evitar posibles desplazamientos (p. €j.
debidos a oscilaciones de temperatura, viento u otros factores). La funcion de supervision se puede desactivar.

2.6 Indicacion digital de la inclinacion con alineacion electrénica de la inclinacion patentada

La indicacion digital de la inclinacion puede mostrar una inclinacion de hasta un 21,3 % si el PR 30-HVS se encuentra
en estado inclinado. Esto permite crear y comprobar inclinaciones sin necesidad de realizar calculos. Con la alineacién
electrénica de la inclinacion se puede optimizar la precisién de una alineacion inclinada.

2.7 Funcion de advertencia de choque

La funcién de advertencia de choque no se activa hasta dos minutos después de haberse realizado la nivelacion
tras conectar la herramienta. Si en el transcurso de estos dos minutos se pulsa una tecla, se reinicia el tiempo de
espera de dos minutos. Si la herramienta se desnivela durante el funcionamiento (sacudida/golpe), pasa al modo de
advertencia; todos los LED parpadean y el laser se desconecta (el cabezal deja de girar).

2.8 Desconexion automatica

Si la herramienta se encuentra fuera de la zona de nivelacién (+ 5°) o esta bloqueada mecanicamente, el laser no se
enciende y los LED parpadean.

La herramienta se puede colocar sobre un tripode con una rosca de 5/8" o apoyarse directamente sobre una superficie
lisa y estable (sin vibraciones). Durante la nivelacién automatica de una o ambas direcciones, el servosistema
comprueba que se mantenga la precision especificada. La desconexion se produce cuando no se alcanza ninguna
nivelacion (herramienta fuera de la zona de nivelacion o bloqueo mecénico) o bien si la herramienta se desnivela
(véase el apartado «Funcién de advertencia de choque»).

INDICACION
Si no se puede alcanzar la nivelacion, el laser se desconecta y todos los LED parpadean.

2.9 Suministro

Léser rotatorio PR 30-HVS

Receptor laser/control a distancia PRA 30 (03)
Soporte de receptor PRA 80 o PRA 83
Manual de instrucciones

Bateria de lon-Litio PRA 84

- A a g
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Bloque de alimentacion PUA 81
Pilas (celdas AA)

Certificados del fabricante
Maletin Hilti

“ NN =

2.10 Indicadores del estado de funcionamiento
La herramienta dispone de los siguientes indicadores del estado de funcionamiento: LED de autonivelacién, LED del

estado de carga de la bateria, LED de desactivacion de la funcién de advertencia de choque, LED del modo de

inclinacion, LED de supervision y LED de alineacioén electrénica de la inclinacion.

2.11 Indicadores LED

LED de autonivelacion

El LED verde parpadea.

La herramienta se encuentra en fase de
nivelacion.

El LED verde permanece en-
cendido.

La herramienta esté nivelada / funciona
correctamente.

LED de desactivacion de la funcién
de advertencia de choque

El LED naranja permanece
encendido.

La funcién de advertencia de choque
esta desactivada.

LED del modo de inclinacion

El LED naranja parpadea.

Alineacion del plano inclinado.

El LED naranja permanece
encendido.

El modo de inclinacion esté activado.

LED de supervision

El LED naranja permanece
encendido.

La herramienta esta en el modo de su-
pervision. La alineacién en el punto de
referencia (PRA 30) es correcta.

El LED naranja parpadea.

La herramienta esté alineando el plano
laser en el punto de referencia (PRA 30).

Luces LED de la alineacion electré-
nica de la inclinacion

Las flechas LED naranjas par-
padean.

La herramienta se encuentra en modo
de «alineacion electronica de la inclina-
cién»; el PRA 30 no recibe ningun rayo
laser.

Las dos flechas LED naranjas
estan iluminadas de forma
permanente.

La herramienta esta bien alineada en el
PRA 30.

La flecha LED naranja de la
izquierda esta encendida.

Hay que girar la herramienta en sentido
horario.

La flecha LED naranja dere-
cha esta encendida.

Hay que girar la herramienta en sentido
antihorario.

Todos los LED

Todos los LED parpadeando.

La herramienta ha recibido un golpe, ha
perdido la nivelacion o tiene un error.

2.12 Estado de carga de la bateria de lon-Litio durante el funcionamiento

LED permanente LED parpadeante Estado de carga C
LED 1,2, 3, 4 - Cz75%
LED1,2,3 - 50% =C<75%
LED 1,2 - 25 % =C <50 %
LED 1 - 10%=C<25%
- LED 1 C<10%

2.13 Estado de carga de la bateria de lon-Litio durante el proceso de carga en la herramienta

LED permanente LED parpadeante Estado de carga C
LED1,2,3,4 - C =100 %
LED 1, 2,3 LED 4 75 % =C <100 %
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LED permanente LED parpadeante Estado de carga C
LED 1,2 LED 3 50% =C<75%
LED 1 LED 2 25 % =C <50 %

- LED 1 C<25%

2.14 Indicador de la actividad de carga de la bateria de lon-Litio durante el proceso de carga fuera de la

herramienta

Si el LED rojo permanece encendido de forma continua, significa que la bateria se esta cargando.
Si no se ilumina el LED rojo de la actividad de carga de la bateria, significa que el proceso de carga ha terminado o

que el cargador no suministra corriente.

3 Accesorios

Denominacién

Abreviatura

Receptor laser/control a distancia PRA 30 (03)
Receptor laser PRA 20 (02)
Soporte de receptor PRA 80
Soporte de receptor PRA 83
Transmisor de altura PRA 81
Adaptador de inclinaciéon PRA 79
Blogue de alimentacion PUA 81
Conector de bateria para el automovil PUA 82
Bateria PRA 84
Bateria PRA 84G
Angulo vertical PRA 770
Soporte de replanteo PRA 750
Soporte del receptor de replanteo PRA 751
Adaptador de fachada PRA 760
Tripode PUA 20
Tripode con manivela PA 921
Tripode con manivela PUA 30
Tripode automatico PRA 90

Reglas telescopicas

PUA 50, PUA 55

4 Datos técnicos

Reservado el derecho a introducir modificaciones técnicas.

PR 30-HVS
Alcance de recepcion (diametro)

Normalmente con PRA 30 (03): 2...500 m

Alcance del control a distancia (diametro)

Normalmente con PRA 30 (03): 0...150 m

1 Algunas circunstancias como las fluctuaciones fuertes de temperatura, la presencia de humedad, golpes, caidas, etc., pueden
afectar a la precision de la herramienta. Si no se indica lo contrario, la herramienta ha sido ajustada y calibrada atendiendo a unas

condiciones del entorno normales (MIL-STD-810G).

2la prueba de caida se ha llevado a cabo desde el tripode sobre hormigén plano en condiciones del entorno normales (MIL-STD-

810G).
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Precision!

A10m: £ 0,75 mm

Rayo de plomada

Angulo recto constante respecto al plano de rotacién

Clase de laser

Clase 2, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007/IEC
60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 [FDA]); potencia
maxima < 4,85 mW a = 300 rpom

Velocidades de rotacion

600/min, 1.000/min

Intervalo de inclinacién

Con la herramienta inclinada: < 21,3 %

Zona de nivelacion

EEI5R

Suministro de energia

Bateria de lon-Litio de 7,4 V/5,0 Ah

Autonomia de funcionamiento de la bateria

Temperatura +25 °C, Bateria de lon-Litio: 225 h

Temperatura de funcionamiento

-20...+50 °C

Temperatura de almacenamiento (en lugar seco)

-25...+60 °C

Clase de proteccién

IP 66 (seguin IEC 60529); no en el modo «Carga durante
el funcionamiento»

Rosca del tripode %" x 18

Peso (incluido PRA 84) 2,5 kg

Dimensiones (L x An x Al) 200 mm x 200 mm x 230 mm
Altura de la prueba de caida? 1,5m

1 Algunas circunstancias como las fluctuaciones fuertes de temperatura, la presencia de humedad, golpes, caidas, etc., pueden
afectar a la precision de la herramienta. Si no se indica lo contrario, la herramienta ha sido ajustada y calibrada atendiendo a unas

condiciones del entorno normales (MIL-STD-810G).

2la prueba de caida se ha llevado a cabo desde el tripode sobre hormigén plano en condiciones del entorno normales (MIL-STD-

810G).

PRA 30 (03)
Deteccion de la zona de operacion (diametro)

Normalmente con PR 30-HVS: 2...500 m

Emisor de sefal acustica

3 intensidades de sonido con la posibilidad de silenciar

Pantalla de cristal liquido

A ambos lados

Rango del indicador de distancia + 52 mm
Area de indicacion del plano del laser £ 0,5 mm
Longitud del campo de deteccion 120 mm
Indicador del centro del borde superior de la carcasa 75 mm

Muescas de marcado

A ambos lados

Tiempo de espera sin detecciones antes de la autodes-
conexion

15 min

Dimensiones (L x An x Al)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Peso (pilas incluidas)

0,25 kg

Suministro de energia

2 células AA

Vida util de la bateria

Temperatura +20 °C: Aprox. 40 h (en funcion de la cali-
dad de las pilas alcalinas de manganeso)

Temperatura de funcionamiento -20...+50 °C

Temperatura de almacenamiento -25...+60 °C

Clase de proteccion IP 66 (seguin IEC 60529), excepto compartimento para
pilas

Altura de la prueba de caida’ 2m

11a prueba de caida se ha llevado a cabo en el soporte del receptor PRA 83, sobre hormigén liso y en condiciones del entorno nor-

males (MIL-STD-810G).
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Bateria de lon-Litio PRA 84

Tension nominal (modo normal) 74V

Tension maxima (en funcionamiento o al cargar durante 13V

el funcionamiento)

Corriente nominal 180 mA

Tiempo de carga Temperatura +32 °C: 2 h 10 min (bateria cargada al
80 %)

Temperatura de funcionamiento -20...+50 °C

Temperatura de almacenamiento (en lugar seco) -25...+60 °C

Temperatura de carga (también durante el funciona- +0...+40 °C

miento)

Peso 0,3 kg

Dimensiones (L x An x Al)

160 mm x 45 mm x 36 mm

Bloque de alimentacion PUA 81

Suministro de corriente 115..230V
Frecuencia de red 47...63 Hz
Potencia de referencia 36 W
Tension de referencia 12V
Temperatura de funcionamiento +0...+40 °C
Temperatura de almacenamiento (en lugar seco) -25...+60 °C
Peso 0,23 kg

Dimensiones (L x An x Al)

110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Indicaciones de seguridad

5.1 Observaciones basicas de seguridad

Ademas de las indicaciones técnicas de seguridad
que aparecen en los distintos capitulos de este ma-
nual de instrucciones, también es imprescindible
cumplir estrictamente las siguientes disposiciones.

5.2 Medidas de seguridad generales

a) No anule ninguno de los dispositivos de seguridad
ni quite ninguna de las placas de indicacion y de
advertencia.

b) Permanezca atento, preste atencion durante el
trabajo y utilice la herramienta con prudencia.
No utilice la herramienta eléctrica si esta can-
sado, ni tampoco después de haber consumido
alcohol, drogas o medicamentos. Un momento de
descuido al utilizar la herramienta podria conllevar
serias lesiones.

c) Los nifios no deben estar cerca de las herramien-
tas laser.

d) Si el atornillado de la herramienta no se realiza con-
forme a lo prescrito, puede generarse rayos laser
que superen la clase 2 o 3. Unicamente el depar-

tamento del servicio técnico Hilti esta autorizado
para reparar la herramienta.

e) No utilice la herramienta en un entorno con peli-
gro de explosion, en el que se encuentren com-
bustibles liquidos, gases o material en polvo. Las
herramientas producen chispas que pueden llegar a
inflamar los materiales en polvo o vapores.

f) Indicacion conforme a FCC §15.21: los cambios o
ampliaciones no autorizados expresamente por Hilti
pueden restringir el derecho del usuario a poner la
herramienta en funcionamiento.

g) Si se utiliza algin ajuste o manejo distinto a los
aqui recogidos, o se lleva a cabo un procedimiento
distinto, podria producirse una radiacién peligrosa.

h) Compruebe la herramienta antes de su utilizacion.
Si presentara dafos, acuda al departamento del
servicio técnico de Hilti para que la reparen.

i) Cuide sus herramientas adecuadamente. Com-
pruebe si las piezas moviles de la herramienta
funcionan correctamente y sin atascarse, y si
existen piezas rotas o deterioradas que pudieran
afectar al funcionamiento de la herramienta. En-
cargue la reparacion de las piezas defectuosas
antes de usar la herramienta. Muchos accidentes
son consecuencia de un mantenimiento inadecuado
de la herramienta.
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Compruebe la precision de la herramienta des-
pués de sufrir una caida u otros impactos meca-
nicos.

Compruebe la herramienta antes de efectuar me-
diciones importantes.

Compruebe la precision varias veces durante su
aplicacion.

Si la herramienta pasa de estar sometida a un
frio intenso a un entorno mas calido o viceversa,
aclimatela antes de empezar a utilizarla.

Si utiliza adaptadores, asegurese de que la herra-
mienta esté bien atornillada.

Para evitar errores de medicién, mantenga limpio
el cristal del orificio de salida del laser.

Si bien la herramienta esta disefiada para un uso
en condiciones duras de trabajo, como lugares de
construccion, debe tratarla con sumo cuidado,
al igual que las demas herramientas opticas y
eléctricas (prismaticos, gafas, camara fotogra-
fica, etc.).

Aunque la herramienta esta protegida contra la
humedad, séquela con un pafo antes de introdu-
cirla en el contenedor de transporte.

Mantenga los contactos eléctricos protegidos de
la lluvia o la humedad.

Utilice el bloque de alimentacion tunicamente co-
nectado a la red de alimentacién eléctrica.
Asegurese de que tanto la herramienta como el
bloque de alimentacion no constituyan obstacu-
los que puedan suponer riesgo de lesiones o
caidas.

Procure que haya una buena iluminacion en la
zona de trabajo.

Inspeccione regularmente los alargadores y sus-
titayalos en caso de que estuvieran danados. Si
se dana el bloque de alimentacién o el alargador
durante el trabajo, evite tocar el bloque de alimen-
tacion. Extraiga el enchufe de red de la toma de
corriente. Los cables de conexion y los alargadores
dafiados son un peligro porque pueden ocasionar
una descarga eléctrica.

Evite el contacto corporal con superficies que
tengan puesta a tierra, como pueden ser tubos,
calefacciones, cocinas y frigorificos. El riesgo a
quedar expuesto a una descarga eléctrica es mayor
si su cuerpo tiene contacto con el suelo.

Proteja el cable de conexién del calor, aceite y
cantos afilados.

No utilice nunca el bloque de alimentacion si esta
sucio o mojado. El polvo adherido a la superfi-
cie del bloque de alimentacién, sobre todo el de
los materiales conductivos, o la humedad pueden
producir descargas eléctricas bajo condiciones
desfavorables. Por lo tanto, lleve a revisar periodi-
camente al servicio técnico de Hilti la herramienta
sucia, sobre todo si se ha usado con frecuencia
para cortar materiales conductivos.

Evite tocar los contactos.

5.2.1 Manipulacion y utilizacion segura de las

a)

€)

9)

herramientas alimentadas por bateria

=

Mantenga las baterias alejadas de altas tempera-
turas y fuego. Existe peligro de explosion.

Las baterias no se deben destruir, comprimir, ca-
lentar por encima de 75 °C ni quemar. En caso
contrario existe peligro de abrasién, fuego y explo-
sion.

Evite la penetracion de humedad. La humedad
puede provocar un cortocircuito y reacciones quimi-
cas y, como consecuencia, quemaduras o fuego.

El uso inadecuado de la pila/bateria puede provocar
fugas de liquido. Evite el contacto con este liquido.
En caso de contacto accidental, enjuague el area
afectada con abundante agua. En caso de con-
tacto con los ojos, aclarelos con agua abundante
y consulte de inmediato a su médico. El liquido de
la bateria puede irritar la piel o producir quemaduras.
Utilice exclusivamente las baterias permitidas
para la herramienta en cuestion. Si se utilizan
otras baterias o si estas se utilizan para otros fines,
existe peligro de incendio y explosion.

Tenga en cuenta las directivas especiales en ma-
teria de transporte, almacenamiento y manejo de
las baterias de lon-Litio.

Cuando no utilice la bateria o el cargador, guarde-
los separados de clips, monedas, llaves, clavos,
tornillos o demas objetos metalicos que pudie-
ran puentear sus contactos. El cortocircuito de los
contactos de la bateria o del cargador puede causar
quemaduras o incendios.

Evite que se produzcan cortocircuitos en la ba-
teria. Antes de insertar la bateria en la herramienta,
compruebe que los contactos de la misma estén
libres de cuerpos extrafios. Si se produce un corto-
circuito en los contactos de la bateria, existe peligro
de causticacion, fuego y explosion.

Las baterias danadas (p. ej., baterias con grietas,
piezas rotas o contactos doblados, metidos hacia
dentro o extraidos) no deben cargarse ni seguir
utilizandose.

Para manejar la herramienta y cargar la bate-
ria utilice inicamente el bloque de alimentacién
PUA 81, el conector de bateria para automovil
PUA 82 u otros cargadores recomendados por el
fabricante. De lo contrario, existe riesgo de dafar
la herramienta. La carga de baterias en un cargador
destinado a otro tipo de baterias puede provocar
incendios.



5.3 Organizacion segura del lugar de trabajo

a) Asegure la posicion del medidor laser y com-
pruebe que el rayo no esta orientado hacia Ud. u
otras personas al colocar la herramienta.

b) Durante el trabajo con los conductores, procure
no adoptar posturas forzadas. Procure que la
postura sea estable y manténgase siempre en
equilibrio.

c) Las mediciones efectuadas cerca de objetos o su-
perficies reflectantes, a través de lunas de cristal o
de materiales similares pueden alterar el resultado
de la medicion.

d) Asegurese de que la herramienta descansa sobre
una base lisa y estable (exenta de vibraciones).

e) Utilice la herramienta solo dentro de los limites
de aplicacion definidos.

f) Asegurese de que la herramienta PR 30-HVS solo
reacciona ante su PRA 30 y no con las demas PRA 30
que se utilicen en la obra.

g) Al trabajar en modo «Carga durante el funciona-
miento», fije el bloque de alimentacion de forma
segura, por ejemplo sobre un tripode.

h) El uso de productos para aplicaciones distintas a
las previstas puede resultar peligroso. Utilice el pro-
ducto, accesorios, utiles, etc., de acuerdo con
estas instrucciones y de la manera indicada es-
pecificamente para este tipo de producto. Para
ello, tenga en cuenta las condiciones de trabajo y
la tarea que se va a realizar.

i) No se permite trabajar con reglas de nivelacién
cerca de cables de alta tension.

5.3.1 Compatibilidad electromagnética

Si bien la herramienta cumple los estrictos requisitos de
las Directivas pertinentes, Hilti no puede excluir la posi-
bilidad de que la herramienta se vea afectada por una ra-
diacioén intensa que pudiera ocasionar un funcionamiento
inadecuado. En este caso o ante otras irregularidades,
deben realizarse mediciones de control. Hilti tampoco
puede excluir la posibilidad de que otros aparatos resul-
ten afectados (p. €j., los dispositivos de navegacion de
los aviones).

5.3.2 Clasificacion de laser para herramientas de la
clase 2/Class Il

En funcion de la versién adquirida, la herramienta
corresponde a la clase de laser 2 conforme a
IEC60825-1:2007/EN60825-1:2007 y a la clase Il segin
CFR 21 § 1040 (FDA). Estas herramientas se pueden
utilizar sin ninguna medida de proteccién adicional. El
reflejo de cierre del parpado actia de proteccion para
los ojos en caso de dirigir la vista hacia el rayo laser de
forma breve y casual. No obstante, este reflejo de cierre
del parpado puede verse afectado negativamente por la
influencia de medicamentos, alcohol o drogas. Al igual
que no se debe mirar directamente al sol, tampoco debe
mirarse hacia la fuente de luz. No apunte con el rayo
laser hacia terceras personas.

6 Puesta en servicio

INDICACION
La herramienta Unicamente se debe accionar con las
baterias Hilti PRA 84 o PRA 84G.

6.1 Insercion de la bateria B

PRECAUCION

Antes de insertar la bateria en la herramienta, asegu-
rese de que los contactos de la bateriay los contactos
de la herramienta estén libres de cuerpos extranos.

1. Inserte la bateria en la herramienta.
2. Gire el bloqueo en sentido horario hasta que apa-
rezca el simbolo de «bloqueo».

6.2 Extraccion de la bateria A

1. Gire el bloqueo en sentido antihorario hasta que
aparezca el simbolo de «desbloqueo».

2. Extraiga la bateria de la herramienta.

6.3 Carga de la bateria

/NN

PELIGRO
Utilice unicamente las baterias y los bloques
de alimentacion de Hilti que figuran en el
apartado «Accesorios». No esta permitido el uso de
herramientas/bloques de alimentaciéon visiblemente
dafados.

e

6.3.1 Primera carga de una bateria nueva

Cargue por completo las baterias antes de la primera
puesta en servicio.
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INDICACION
Al hacerlo, asegurese de que el sistema que va a cargar
estd apoyado de forma segura.

6.3.2 Nueva carga de una bateria

1. Asegurese de que las superficies externas de la
bateria estan limpias y secas.

2. Introduzca la bateria en la herramienta.
INDICACION Las baterias de lon-Litio estan listas
para funcionar en cualquier momento, incluso con
un estado de carga parcial.

Con la herramienta encendida, el progreso de la
carga se indica por medio de los LED.

6.4 Opciones de carga de la bateria

INDICACION
Asegurese de que se respeta la temperatura recomen-
dada durante la carga (0 hasta 40 °C).

PELIGRO
El bloque de alimentacién PUA 81 solo puede utili-
zarse dentro de un edificio. Evite la penetracion de
humedad.

6.4.1 Carga de la bateria en la herramienta

1. Cologue la bateria en el compartimento correspon-
diente (véase 6.1).

2. Gire el bloqueo hasta que la hembrilla de carga de
la bateria quede visible.

3. Inserte el conector del bloque de alimentacién o el
conector de bateria para automovil en la bateria.
La bateria se carga.

4. Para visualizar el estado de carga durante este
proceso, solo hay que encender la herramienta.

6.4.2 Carga de la bateria fuera de la herramienta E1

1. Extraiga la bateria (véase 6.2).
Una el conector del bloque de alimentacion o el
conector de bateria para automovil con la bateria.
El LED rojo de la bateria sefializa que hay actividad
de carga.

6.4.3 Carga de la bateria durante el funcionamiento
PELIGRO

El funcionamiento en modo «Carga durante el funciona-
miento» no esta permitido para el uso en el exterior ni en
entornos humedos.

PRECAUCION

Evite la penetracion de humedad. La humedad puede
provocar un cortocircuito y reacciones quimicas y, como
consecuencia, quemaduras o fuego.
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1.  Gire el cierre hasta que la hembrilla de carga de la
bateria quede visible.

2. Inserte el conector del bloque de alimentacién en la
bateria.
La herramienta trabaja durante el proceso de carga
y el estado de carga de la bateria se indica en la
herramienta por medio de los LED.

6.5 Trato cuidadoso de las baterias

Guarde las baterias en un lugar lo mas fresco y seco po-
sible. No guarde nunca las baterias en un lugar expuesto
al sol, sobre un radiador o detras de una luna de cristal.
Al finalizar su vida util, las baterias deben eliminarse de
forma adecuada y segura respetando el medio ambiente.

6.6 Conexion de la herramienta

Pulse la tecla de encendido/apagado.

INDICACION

Tras el encendido, la herramienta comienza la nivelaciéon
automatica. Una vez completada la nivelacién, el rayo
laser se conecta en la direccién normal y de rotacion.

6.7 Indicadores LED
Véase el capitulo 2, «Descripcién»

6.8 Colocacion de pilas en el PRA 30 H

PELIGRO
No utilice pilas deterioradas.

PELIGRO
No mezcle pilas nuevas con otras usadas. No utilice pilas
de varios fabricantes o con denominaciones de modelo
diferentes.

INDICACION
Solo esta permitido utilizar el PRA 30 con pilas fabricadas
de acuerdo con los niveles de calidad internacionales.

1. Abra el compartimento para pilas del receptor laser.
2. Inserte las pilas en el receptor laser.
INDICACION Respete la polaridad de las pilas al
colocarlas.
3. Cierre el compartimento para pilas.

6.9 Emparejamiento

La herramienta y el control a distancia/el receptor laser
estan emparejados en el estado predeterminado. Otros
receptores laser del mismo modelo o los tripodes auto-
maticos PRA 90 no estén listos para funcionar si no se
emparejan. Para utilizar la herramienta con esos acce-
sorios deben ajustarse de manera consecutiva: empare-
jarse. El emparejamiento de herramientas consigue que
estas se coordinen entre si de manera univoca. De esta
manera, la herramienta y el tripode automatico PRA 90
solo reciben sefales del control a distancia o del recep-
tor laser emparejado. El emparejamiento permite trabajar



junto a otros laseres rotatorios sin el riesgo de que estos | 2.  Conecte de nuevo las herramientas emparejadas.

cambien los ajustes. En la pantalla aparece el simbolo de «empareja-

miento».

6.9.1 Emparejamiento de herramienta y receptor
laser 6.9.2 Emparejamiento de PRA 90 y receptor

1. Pulse las teclas de encendido/apagado del tripode
automatico PRA 90 y del receptor laser simultanea-

GO mente y manténgalas pulsadas durante al menos
3 segundos.
El emparejamiento correcto se indica mediante una
sefal acustica en el receptor laser y mediante el par-
padeo de todos los LED en el tripode automatico
PRA 90. Al mismo tiempo, en la pantalla del receptor
laser se muestra brevemente el simbolo «empare-
jado». Después del emparejamiento, el tripode y el
receptor se apagan de manera automatica.

2. Conecte de nuevo las herramientas emparejadas.
En la pantalla del receptor laser se muestra la herra-
mienta con el tripode.

1. Pulse las teclas de encendido/apagado en la herra-

mienta y el receptor laser simultdneamente y man-
téngalas pulsadas durante al menos 3 segundos.
El emparejamiento correcto se indica mediante una
sefal acustica en el receptor laser y mediante el
parpadeo de todos los LED en la herramienta. Al
mismo tiempo, en la pantalla del receptor laser
se muestra brevemente el simbolo «emparejado».
Después del emparejamiento, la herramienta y el
receptor se apagan de manera automatica.

7 Manejo

haber caido al suelo o de haber estado expuesta a in-
fluencias mecanicas poco habituales (véase 8.6).

7.2 Conexién de la herramienta

Pulse la te(}la de encendido/apagado.

7.1 Comprobacion de la herramienta INDICACION

Compruebe la precision de la herramienta antes de ha- | Tras el encendido, la herramienta comienza la nivelacion
cer mediciones importantes, especialmente después de | automatica.

7.3 Procedimiento de trabajo con el PRA 30
El PRA 30 comprende el receptor laser y, al mismo tiempo, el control a distancia. El control a distancia facilita el

trabajo con el laser rotatorio y desde él pueden emplearse ciertas funciones de la herramienta. La activacién del rayo
laser se indica de forma 6ptica y acustica.

7.3.1 Procedimiento de trabajo con el receptor laser como herramienta de mano

1. Pulse la tecla de encendido/apagado.
2. Sujete el receptor laser con el campo de deteccion directamente en el plano del rayo laser rotatorio.

7.3.2 Procedimiento de trabajo con el receptor laser en el soporte de receptor PRA 80 El
1 Abra el cierre del PRA 80.
2. Coloque el receptor en el soporte de receptor PRA 80.
3. Cierre el PRA 80.
4. Conecte el receptor con la tecla de encendido/apagado.
5. Abra la empufiadura giratoria.
6. Fije el soporte de receptor PRA 80 de forma segura a la barra telescopica o de nivelacién cerrando la empunadura
giratoria.
7. Sujete el receptor con el campo de deteccion directamente en el plano del rayo laser rotatorio.

7.3.3 Procedimiento de trabajo con el receptor laser en el soporte de receptor PRA 83 El
1. Incline el receptor e introduzcalo en la funda de goma del PRA 83 hasta que esta lo envuelva por completo.
Asegurese de que el campo de deteccion y las teclas queden en la parte delantera.
2. Encaje el receptor junto con la funda de goma en la empufiadura. El soporte magnético une entre si la funda y la
empufadura.
Conecte el receptor con la tecla de encendido/apagado.
Abra la empufiadura giratoria.

>
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5.  Fije el soporte del receptor PRA 83 de forma segura a la barra telescopica o de nivelacién cerrando la empufiadura
giratoria.
6. Suijete el receptor con el campo de deteccion directamente en el plano del rayo laser rotatorio.

7.3.4 Procedimiento de trabajo con el transmisor de altura PRA 81 E1

Abra el cierre del PRA 81.

Coloque el receptor laser en el transmisor de altura PRA 81.

Cierre el PRA 81.

Conecte el receptor laser con la tecla de encendido/apagado.

Sujete el receptor laser con el campo de deteccién directamente en el plano del rayo laser rotatorio.
Ubique el receptor laser de forma que el indicador de distancia muestre «0».

Mida con la cinta métrica la distancia deseada.

Nooh,wND =

7.3.5 Ajuste de unidades @
Mediante la tecla de unidades puede ajustar la precisién deseada de la pantalla digital (mm/cm/apagado).

7.3.6 Ajuste del volumen @

Al encender el receptor laser, el volumen esté ajustado a «normal». Puede modificarse pulsando la tecla de volumen.
Las cuatro opciones de configuracion son «bajo», «normal», «alto» y «desconectado».

7.3.7 Opciones de menu @
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El menu aparece en la pantalla.

la muesca de marcado en la zona de deteccion.
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Al encender el receptor laser, mantenga pulsada la tecla de encendido/apagado durante dos segundos.

Utilice la tecla de unidades para cambiar entre unidades métricas y angloamericanas.
Utilice la tecla de volumen para asignar la secuencia rapida de la sefal acUstica a la parte superior o inferior de




4.  Sies necesario, seleccione otros puntos con las teclas de direccion (izquierda/derecha).
INDICACION Con las teclas de direccion (izquierda/derecha) se pueden seleccionar distintas posibilidades de
configuracion. La tecla de unidades permite modificar la configuracion correspondiente. Existen las siguientes
posibilidades de configuracion: indicador de la version del software (sin posibilidad de configuracion), modo de
suspension de PR 30-HVS (apagado/encendido), modo de inclinacién de unidades (%/°), emparejamiento de
PR 30-HVS (eliminacion del emparejamiento), emparejamiento de PRA 90 (eliminacion del emparejamiento), sen-
sibilidad de la funcion de advertencia de choque (elevada/media/baja), radiocomunicacién (encendida/apagada).
Los ajustes que conciernen a la herramienta solo se ponen en marcha si la herramienta esta encendida y
conectada por radiocomunicacion.

5. Apague el receptor laser para guardar los ajustes.
INDICACION Todos los ajustes seleccionados se mantendran en el siguiente encendido.

7.3.8 Doble clic

Durante el manejo, la orden de «Alineacion automatica» y de «Supervision» deben confirmarse con un doble clic para
evitar errores en el manejo.

7.4 Desactivacion de la funcion de advertencia de 2. Pulse la tecla de desactivacion de la funcién de
choque advertencia de choque.
Si el LED de desactivacion de la funcién de adver-
tencia de choque permanece encendido de forma
constante, indica que la funcion esta desactivada.
3. Para regresar al modo de servicio estandar debe
apagar y volver a encender la herramienta.

1. Encienda la herramienta (véase 7.2).

7.5 Procedimiento de trabajo en horizontal

7.5.1 Emplazamiento

1. Dependiendo de la aplicacién, monte la herramienta, p. €j., sobre un tripode; también puede montar el laser
rotatorio sobre un soporte mural. El angulo de inclinacién de la superficie de contacto puede ascender como
maximo a + 5°.

2. Pulse la tecla de encendido/apagado.
El LED de autonivelacién parpadea en verde.
Una vez lograda la nivelacion, se conecta el rayo laser, comienza a rotar y el LED de autonivelacion se ilumina
de manera constante.

7.5.2 Alineacion con el tripode automatico PRA 90

INDICACION
Esta funcion solo estéa disponible con el tripode automatico PRA 90.
Al usarlo por primera vez, hay que emparejar el receptor laser PRA 30 con el tripode (véase el apartado 6.9.2).

Con el tripode automatico opcional PRA 90 puede ajustar la altura del plano del laser de forma manual o automatica
en el nivel deseado.

1. Cologue la herramienta sobre el tripode automatico PRA 90.
2. Conecte el laser rotatorio, el tripode automatico y el receptor laser. Ajuste la altura del plano del laser ahora, de
forma manual (véase 7.5.3) o automatica (véase 7.5.4).

7.5.3 Alineaciéon manual @

Pulse las teclas +/- en el receptor laser o las teclas de direccién en el PRA 90 para desplazar los planos horizontales
en paralelo hacia arriba o hacia abajo.

7.5.4 Alineacion automatica @

1. Fije el lateral del receptor laser a la altura objetivo deseada y en la direccion del panel de control del PRA 90.
Sostenga sin realizar movimientos el receptor laser durante la alineacion y procure que haya visibilidad entre el
receptor laser y la herramienta.
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Haga doble clic en la tecla de Alineacion automatica del receptor laser. Al hacer doble clic nuevamente se finaliza
la alineacién.

Un doble clic inicia el proceso de alineacion del plano del laser y el tripode se desplaza hacia arriba o hacia
abajo. Mientras tiene lugar suena constantemente una sefial acustica. En el momento en que el rayo laser se
encuentra con el receptor laser en el campo de deteccion, el rayo se mueve hacia la muesca de marcado (plano
de referencia).

Una vez alcanzada la posicién y nivelada la herramienta, la finalizacién del proceso se indica por medio de un
pitido de cinco segundos de duracién. Asimismo, ya no se muestra el simbolo de la «Alineacién automatica».

Compruebe el ajuste de la altura en la pantalla.

Retire el receptor laser.

INDICACION En caso de que el proceso de alineacion no salga bien, suenan sefiales cortas y desaparece el
simbolo de «Alineacién automatica».

7.6 Procedimiento de trabajo en vertical
1.

Para los trabajos verticales, monte la herramienta sobre el tripode adecuado, sobre un adaptador de fachadas o
de replanteo, o bien sobre un soporte mural, de manera que el panel de control de la herramienta esté dirigido
hacia arriba. De manera alternativa, puede apoyar la herramienta sobre los pies de goma de la empufiadura
trasera.

INDICACION La mejor conexién por radio para el PRA 30 se consigue por el lateral de la herramienta, que se
conecta por la derecha al panel de control.

INDICACION Para poder mantener la precision especificada, es necesario ubicar la herramienta sobre una
superficie plana, o bien montarla sobre el tripode u otro accesorio.

Alinee el eje vertical de la herramienta en direccién deseada con ayuda de la ranura y el punto de mira.

Pulse la tecla de encendido/apagado.

Tras la nivelacion, la herramienta inicia el funcionamiento del laser con un rayo rotatorio fijo proyectado
verticalmente hacia abajo. Este punto proyectado es el punto de referencia (no el punto de plomada) y permite
ubicar la herramienta.

Ahora, alinee la herramienta de modo que el punto laser proyectado esté ajustado con precision a un punto de
referencia (p. €j., el clavo en una cuerda para replanteo de medidas).

Alinee el plano del laser ahora de forma manual (véase 7.6.1) o automatica (véase 7.6.2) al segundo punto de
referencia deseado.

En el momento en que empiece la alineacion, el laser empieza a girar de forma automatica.

7.6.1 Alineacién manual @

1.

Pulse las teclas de direccion (izquierda/derecha) en el receptor laser para alinear de forma manual los planos
verticales.

7.6.2 Supervision y alineacion automatica @

1.

Mantenga el receptor laser con la muesca de marcado en la posicién deseada para la alineacién y en direccién
a la herramienta.
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2. Haga doble clic en la tecla de Alineaciéon automatica. Al hacer doble clic nuevamente se finaliza la alineacion.
Al'hacer doble clic se inicia el proceso de alineacion del plano del Iaser. Mientras tiene lugar suena constantemente
una sefial acustica.

Puede modificar el sentido del proceso de busqueda pulsando la tecla de Alineacién automatica.

En el momento en que el rayo laser se encuentra con el receptor laser en el campo de deteccién, el rayo se
mueve hacia la muesca de marcado (plano de referencia).

Una vez alcanzada la posicién (muesca de marcado localizada), la finalizacién del proceso se indica por medio
de un pitido de cinco segundos de duracion.

El receptor laser pasa automaticamente al modo de supervisiéon y controla a intervalos regulares si el plano del
laser se ha desplazado. En tal caso, y siempre que sea posible, el plano del laser vuelve a corregirse hasta el
plano de marcado. Si el plano de marcado queda fuera del rango de nivelacion de + 5°, se impide el contacto
visual directo entre la herramienta y el receptor laser durante un tiempo mas largo; o si el proceso de alineacion
no es correcto pasados dos minutos, suenan sefales cortas, el laser deja de girar y el simbolo de «Alineacién
automatica» se apaga. De esta manera se indica la cancelacion del proceso de alineacién automatica.

3. Haga doble clic en la tecla de Alineaciéon automatica para salir del modo de supervision.

7.7 Procedimiento de trabajo con inclinacion

7.7.1 Emplazamiento

INDICACION

La inclinacion puede alcanzarse de forma manual, automatica o mediante la utilizacion del adaptador de inclinacion
PRA 79.

INDICACION
En el PRA 30, las inclinaciones se pueden mostrar y ajustar en % o en °. Para ajustar la unidad deseada, dirijase al
capitulo 7.3.7, Opciones del menu.

Dependiendo de la aplicacion, monte la herramienta, p. €j., en un tripode.

Coloque el laser rotatorio sobre el borde superior o bien sobre el borde inferior del plano de inclinacién.
Coloéquese detras de la herramienta, con la direccion de vision hacia el panel de control.

Con ayuda de la muesca objetivo del cabezal de la herramienta, alinéela aproximadamente en posicién paralela
al plano de inclinacion. Para obtener una alineacion mas precisa, active la alineacién electronica de la inclinaciéon
después de ajustar la inclinacion (véase 7.7.4).

5. Conecte la herramienta y pulse la tecla del modo de inclinacion. El LED del modo de inclinacion se enciende.
Una vez lograda la nivelacion, se conecta el rayo laser. El PR 30-HVS se puede inclinar en cuanto se muestra el
simbolo del «Modo de inclinacion» en la pantalla del PRA 30.

Eal s

7.7.2 Ajuste manual de la inclinacion @ [

INDICACION
Si la herramienta mide una modificacién de temperatura de unos 10 grados, la rotacion del laser se detiene durante
aprox. 40 segundos. Durante ese tiempo, la herramienta corrige todos los fallos posibles debidos a la modificacién
de la temperatura. Después de la correccién automatica, la herramienta coloca el plano del laser de nuevo en la
inclinacion previa y el laser empieza a girar.
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En funcién de la inclinacion previa de la herramienta, se pueden introducir valores de inclinacién de hasta el 21,3 %.
El indicador del receptor laser muestra el angulo de inclinacion.

7.7.2.1 Inclinaciones positivas

La tecla de introducciéon de inclinacion Mas eleva el nivel del plano del laser antes de la herramienta y lo disminuye
después de la herramienta.

1.

2.

Pulse la tecla de introduccion de inclinacion Mas en el control a distancia.

INDICACION Si no pulsa ninguna tecla durante tres segundos, se ajusta en la herramienta la Gltima inclinacion
mostrada. Al hacerlo, se enciende el LED del modo de inclinacion.

El indicador del receptor laser muestra el angulo de inclinacion.

Si quiere modificar los valores con rapidez, pulse de manera prolongada la tecla de introduccion de inclinacion.

7.7.2.2 Inclinaciones negativas

La tecla de introduccion de inclinacion Menos baja el nivel del plano del laser antes de la herramienta y lo eleva
después de la herramienta.

1.

2.

Pulse la tecla de introduccion de inclinacion Menos en el control a distancia.

INDICACION Si no pulsa ninguna tecla durante tres segundos, se ajusta en la herramienta la Gltima inclinacién
mostrada. Al hacerlo, se enciende el LED del modo de inclinacion.

El indicador del receptor laser muestra el angulo de inclinacion.

Si quiere modificar los valores con rapidez, pulse de manera prolongada la tecla de introduccion de inclinacion.

7.7.3 Ajuste automatico de la inclinacion @

Con esta funcion, se puede crear de forma automatica un plano de laser inclinado entre dos puntos y determinar la
inclinacion entre dichos puntos.

1.

2.
3.
4

5.

Coloque la herramienta como se explica a continuacién 7.7.1 sobre el borde superior del plano de inclinacién.
Coloque el receptor laser con el soporte del receptor PRA 80/PRA 83 sobre, p. €j., la regla telescopica PUA 50.
Situe el receptor justo antes del laser rotatorio, alinéelo a la altura del plano del laser y fijelo a la regla telescopica.
Coloque el receptor con la regla telescopica en el borde inferior del plano de inclinacién y haga doble clic en la
tecla de Alineacién automatica. Al hacer doble clic nuevamente se finaliza la alineacion.

Ahora se inicia el proceso de alineacion del plano del laser. Mientras tiene lugar, suena constantemente una
sefal. Puede modificar el sentido del proceso de busqueda pulsando la tecla de Alineacion automatica.

En el momento en que el rayo laser se encuentra con el receptor laser en el campo de deteccion, el rayo se
mueve hacia la muesca de marcado (plano de referencia). Una vez alcanzada la posicion (muesca de marcado
localizada), la finalizacion del proceso se indica por medio de una sefial acUstica de cinco segundos.

En la pantalla del receptor laser ya no aparece el simbolo de «Alineacion automatica» y el receptor pasa
automaticamente al modo normal.

En la pantalla del receptor laser se muestra la inclinacién durante cinco segundos.

Lea la inclinacién entre ambos puntos (de la herramienta y del receptor laser) en la pantalla del receptor laser.
INDICACION Transcurridos cinco segundos, el indicador de la inclinacién desaparece de la pantalla del receptor
laser.

7.7.4 Alineacion electronica opcional de la inclinacién

Tras alinear de manera aproximada el laser rotatorio y ajustar la inclinacién (tal como se describe mas arriba) es
posible optimizar la alineacién del PR 30-HVS mediante la alineacién electrénica de la inclinacion patentada por Hilti.
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Situe el PRA 30 frente al PR 30-HVS centrado al final del plano de inclinacion. Puede sujetarlo sin permitir que
se mueva o bien fijarlo con el PRA 80/PRA 83.

En el PR 30-HVS, active la alineacion electrénica de la inclinacion pulsando la tecla correspondiente.

Si las flechas de la alineacion electrénica de la inclinacion parpadean, el PRA 30 no recibe ningun rayo laser del
PR 30-HVS.

Si la flecha izquierda se ilumina, ajuste el PR 30-HVS en sentido horario.

Si la flecha derecha se ilumina, ajuste el PR 30-HVS en sentido antihorario.

Si se encienden las dos flechas, la alineacién es correcta en el PRA 30.

Una vez realizada la alineacién correctamente (ambas flechas permanecen encendidas durante diez segundos),
la funcion finaliza automaticamente.

Ahora, fije el laser rotatorio al tripode, de manera que no pueda girar de manera involuntaria.

Puede finalizar también la alineacion electrénica de la inclinaciéon pulsando la tecla correspondiente.
INDICACION Entre la alineacion aproximada, realizada con ayuda de la ranura y el punto de mira, y la alineacién
precisa, realizada con ayuda de la alineacién electrénica de la inclinacién, pueden producirse desviaciones.
Puesto que el método electrénico es mas preciso que el dptico, se recomienda utilizar siempre como referencia
la alineacion electrénica de la inclinacion.

7.7.5 Ajuste de la inclinacién con ayuda del adaptador de inclinacion PRA 79

INDICACION
Asegurese de que la mesa de inclinacion estd montada correctamente entre el tripode y la herramienta (véase el
manual de instrucciones PRA 79).

1.

Dependiendo de la aplicacién, monte, p. €j., el adaptador de inclinacion PRA 79 sobre un tripode.

2. Posicione el tripode sobre el borde superior o bien sobre el borde inferior del plano de inclinacién.

3. Monte el laser rotatorio sobre el adaptador de inclinacion y alinee la herramienta, incluido el adaptador de
inclinacion, en paralelo al plano de inclinacién con ayuda de la muesca objetivo situada en el cabezal del
PR 30-HVS. El panel de control del PR 30-HVS deberia encontrarse en el lado opuesto de la direccion de
inclinacion.

4. Asegurese de que el adaptador de inclinaciéon se encuentra en la posicion de salida (0°).

5. Encienda la herramienta (véase 7.2).

6. Pulse la tecla del Modo de inclinacion.
En el panel de control del laser rotatorio se ilumina ahora el LED del modo de inclinacion.
La herramienta comienza ahora con la nivelacion automatica. En cuanto haya concluido, el laser se conecta y
empieza a rotar.

7. Introduzca el angulo de inclinacion deseado en el adaptador de inclinacion.
INDICACION Con el ajuste manual de la inclinacién, el PR 30-HVS nivela el plano del laser una vez y lo fija a
continuacion. Las vibraciones, las modificaciones de temperatura u otros efectos que puedan producirse a lo
largo de la jornada, pueden afectar a la posicion del plano del laser.

7.8 Regreso al modo de servicio estandar 2. Pulse dos veces las tecla de direccion Derecha para

Para regresar al modo de servicio estandar debe apagar
y volver a encender la herramienta.

ir al punto del menu «Modo de reposo».
3. Pulse la tecla de unidades para poner en marcha el
modo de reposo del PR 30-HVS.

7.9 Modo de reposo 7.9.2 Desactivacion del modo de reposo

El PR 30—H}/S puede ahorrar energia en el modo de | 1, Con el PRA 30 apagado, pulse la tecla de encen-
reposo. El laser se apaga, por lo que la duracion de la dido/apagado durante aprox. tres segundos.
bateria se alarga. 2. Pulse dos veces las tecla de direccion Derecha para

ir al punto del menu «Modo de reposo».

7.9.1 Activacion del modo de reposo 3. Pulselatecla de unidades para desconectar el modo
1. Con el PRA 30 apagado, pulse la tecla de encen- de reposo del PR 30-HVS.
dido/apagado durante aprox. tres segundos. 4. Tras la reactivacién del PR 30-HVS, compruebe
el ajuste del laser para asegurar la precision del
trabajo.
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8 Cuidado y mantenimiento

8.1 Limpieza y secado

1. Elimine el polvo de las ventanas de salida soplando.
2. No toque el cristal con los dedos.

3. En la limpieza, utilice solo pafios limpios y suaves.
En caso necesario, humedézcalos con alcohol puro
0 con un poco de agua.

INDICACION Un material de limpieza muy aspero
podria arafar el cristal, con la consecuente pérdida
de precision de la herramienta.

INDICACION No utilice ninguna otra clase de li-
quido, ya que podria afectar a las piezas de plastico.
Seque su equipo respetando los valores limite de
temperatura que se indican en los datos técnicos.
INDICACION Preste especial atencién en
invierno/verano a los valores limite de temperatura
en caso de conservar su equipo, por ejemplo, en el
interior de un vehiculo.

8.2 Cuidado de las baterias de lon-Litio

INDICACION
No es necesario refrescar las baterias de lon-Litio, como
sucede con las de NiCd o NiMH.

INDICACION
Una interrupcion del proceso de carga no reduce la vida
util de la bateria.

INDICACION

El proceso de carga puede reiniciarse en cualquier mo-
mento sin que disminuya la vida util. No existe un efecto
memoria como ocurre con las baterias de NiCd o NiMH.

INDICACION

Las baterias deben guardarse en un estado de carga
completa, a ser posible en un lugar fresco y seco. No
se recomienda guardar las baterias a una temperatura
ambiente alta (por ejemplo, detras de ventanas), ya que
reduce su vida Util y propicia la descarga automatica de
las celdas.

INDICACION

Las baterias pierden capacidad a causa del envejeci-
miento o del uso excesivo; entonces ya no pueden
cargarse completamente. Puede seguir trabajando con
baterias viejas, pero deberia sustituirlas en el momento
oportuno.

1. Evite la penetracion de humedad.
Cargue por completo las baterias antes de la primera
puesta en servicio.

3. Cargue las baterias en cuanto el rendimiento de la
herramienta disminuya claramente.
INDICACION Una carga efectuada a tiempo
aumenta la durabilidad de las baterias.
INDICACION Si se sigue utilizando la bateria, la
descarga finaliza automaticamente antes de que
las celdas resulten dafadas, y la herramienta se
desconecta.
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4. Cargue la bateria con cargadores Hilti autorizados
para baterias de lon-Litio.

8.3 Alimacenamiento

1. Desempaquete las herramientas que se hayan hu-
medecido. Seque las herramientas, el contenedor
de transporte y los accesorios (teniendo en cuenta
la temperatura de servicio) y limpielos. No vuelva
a empaquetar el equipo hasta que esté completa-
mente seco.

2. Lleve a cabo una medicién de control antes de su
utilizacién si la herramienta ha estado almacenada
0 ha sido transportada durante un periodo prolon-
gado.

3.  En caso de tiempos de almacenamiento prolonga-
dos, extraiga las baterias y las pilas de la herra-
mienta y del receptor laser. La herramienta y el
receptor laser pueden dafnarse a causa de los derra-
mes de las baterias y de las pilas.

8.4 Transporte

Para el transporte o el envio de su equipo, utilice el
maletin de envio Hilti o un embalaje equivalente.
PRECAUCION

Antes del transporte o envio, saque las baterias y las
pilas de la herramienta y del receptor laser.

8.5 Calibracion por medio del servicio de calibrado
de Hilti

Se recomienda encargar una inspeccién periodica de la
herramienta al servicio de calibrado de Hilti para que
quede garantizada la fiabilidad conforme a las normas y
requisitos legales pertinentes.

El servicio de calibrado de Hilti esta a su disposicion en
todo momento. Le recomendamos que encargue calibrar
la herramienta al menos una vez al afio.

Dentro de las directrices del servicio de calibrado, Hilti
garantiza que las especificaciones de la herramienta ins-
peccionada se correspondan con los datos técnicos del
manual de instrucciones en el dia concreto de la inspec-
cion.

En caso de diferencias respecto a las especificaciones
del fabricante, se volvera a configurar de nuevo la herra-
mienta de medicion. Una vez realizado el ajuste y la
comprobacion, en la herramienta se coloca un distintivo
de calibrado en el que se certifica que la herramienta
funciona conforme a las especificaciones del fabricante.
Los certificados de calibrado son indispensables para
empresas que se rigen por la normativa ISO 900X.
Cualquier persona de contacto de Hilti de su zona le
proporcionara mas informacién con mucho gusto.

8.6 Comprobacion de la precision

INDICACION
A fin de poder cumplir las especificaciones técnicas, la
herramienta deberia revisarse regularmente (como mi-



nimo antes de cada trabajo de gran volumen o relevan-
cia).

INDICACION

Bajo las siguientes condiciones se puede partir de la
base de que una herramienta funcionara perfectamente
después de una caida y con la misma precisién que
antes:

Durante la caida no se ha sobrepasado la altura indicada
en los datos técnicos.

La herramienta no se ha dafiado mecanicamente durante
la caida (p. €j., rotura del pentaprisma).

La herramienta genera un rayo laser rotatorio durante la
operacion de trabajo.

La herramienta también funcionaba perfectamente antes
de la caida.

8.6.1 Comprobacion de los ejes horizontales
principal y transversal

1. Cologue el tripode aproximadamente a 20 m de
una pared y alinee el cabezal de este en posicion
horizontal con un nivel de burbuja de aire.

2. Monte la herramienta sobre el tripode y alinee el
cabezal de la herramienta con la pared por medio
de la muesca.

3. Capture un punto (punto 1) con ayuda del receptor
y marquelo en la pared.

4.  Gire la herramienta 90° en torno a su eje en sentido
horario. Al hacerlo no puede modificarse la altura de
la herramienta.

5. Capture un segundo punto (punto 2) con ayuda del
receptor de laser y marquelo en la pared.

6. Repitalos pasos 4y 5 otras dos veces para capturar
el punto 3 y el punto 4 con ayuda del receptor y
marcarlos en la pared.

Si se ha procedido correctamente, la distancia verti-
cal entre los puntos 1 y 3 marcados (eje principal) o
los puntos 2 y 4 (eje transversal) deberia ser <3 mm
(en 20 m). Si la distancia es mayor, envie la herra-
mienta al servicio técnico de Hilti para su calibracion.

8.6.2 Comprobacion de los ejes verticales

1. Coloque la herramienta en posicién vertical sobre
un suelo lo més plano posible a unos 20 m de una
pared.

2. Alinee las empufiaduras de la herramienta en posi-
cién paralela a la pared.

3. Conecte la herramienta y marque el punto de refe-
rencia (R) sobre el suelo.

4. Con ayuda del receptor marque el punto (A) en el
extremo inferior de la pared. Seleccione la velocidad
media.

5. Con ayuda del receptor marque el punto (B) a una
altura aproximada de 10 m.

6. Gire la herramienta 180° y alinéela con el punto
de referencia (R) del suelo y el punto de marcado
inferior (A) de la pared.

7. Con ayuda del receptor marque el punto (C) a una
altura aproximada de 10 m.

8. Compruebe si se ha procedido correctamente y la
distancia horizontal entre ambos puntos marcados
(B) y (C) a una altura de diez metros es inferior a
1,5 mm (en 10 m).

INDICACION Si la distancia es mayor: envie la
herramienta al servicio técnico de Hilti para su cali-
bracién.

9 Localizacion de averias

Fallo Posible causa

Solucién

El indicador muestra un simbolo
PR 30-HVS.

/s

El PRA 30 no esta emparejado con el

Empareje las herramientas (véase el
capitulo 6.9).

El indicador muestra un simbolo

O

no es posible.

Entrada de tecla no valida; la orden

Pulse una tecla valida.

El indicador muestra un simbolo

AN

reacciona.

Orden posible, pero la herramienta no

Conecte todas las herramientas y ve-
rifique que dispone de suficiente al-
cance por radiocomunicacion.
Asegurese de que no hay obstacu-
los entre las herramientas. Tenga en
cuenta el alcance maximo para la ra-
diocomunicacién. Para conseguir una
buena radiocomunicacién, coloque el
PR 30-HVS y el PRA 30 a una distan-
cia =z 10 cm sobre el suelo.
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Fallo Posible causa Solucién

El indicador muestra un simbolo  La herramienta esta en el modo de Compruebe el posicionamiento del
supervision. La nueva alineacion no PR 30-HVS y del PRA 30y que el
fue posible. campo de vision entre ambos esté

A libre. Inicie de nueve la alineacién

automatica (véase el capitulo para
la alineacion y la supervisién automa-
ticas).
El indicador muestra un simbolo  La herramienta se encuentra en modo  Activacion de la herramienta (véase el
de reposo (la herramienta permanece  capitulo «Desactivacion del modo de

un maximo de 4 h en modo de re- reposo»).
Sleep pOs0).
El indicador muestra un simbolo  El estado de carga de la bateria del Cargue la bateria, utilice otra bateria
= PR 30-HVS es bajo. o utilice el PR 30-HVS en modo de

«Carga durante el funcionamiento»
(no apto para usos en el exterior ni en
entornos humedos).

10 Reciclaje

ADVERTENCIA

Una eliminacion no reglamentaria del equipamiento puede tener las siguientes consecuencias:

Si se queman las piezas de plastico se generan gases téxicos que pueden afectar a las personas.

Si las pilas estan dafadas o se calientan en exceso pueden explotar y ocasionar intoxicaciones, incendios,
causticaciones o contaminacién del medio ambiente.

Si se realiza una evacuacion imprudente, el equipo puede caer en manos de personas no autorizadas que hagan
un uso inadecuado del mismo. Esto generaria el riesgo de provocar lesiones al usuario o a terceros, asi como la
contaminacion del medio ambiente.

Ay

&

Gran parte de las herramientas Hilti estan fabricadas con materiales reutilizables. La condicion para dicha reutilizacion
es una separacion de materiales adecuada. En muchos paises, Hilti ya dispone de un servicio de recogida de la
herramienta usada. Péngase en contacto con el Servicio de Atencion al Cliente de Hilti o con su asesor de ventas.

Solo para paises de la Union Europea.

No desechar las herramientas eléctricas junto con los desperdicios domésticos

De acuerdo con la directiva europea sobre residuos de aparatos eléctricos y electronicos, asi como
su traslado a la legislacién nacional, las herramientas eléctricas usadas se someteran a una recogida
selectiva y a una reutilizacién compatible con el medio ambiente.

Deseche las pilas conforme a la normativa nacional.
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11 Garantia del fabricante de las herramientas

Si tiene alguna consulta acerca de las condiciones de la
garantia, pongase en contacto con su sucursal local de
Hilti.

12 Indicaciéon FCC (valida en EE. UU.

PRECAUCION

Esta herramienta ha cumplido en las pruebas realiza-
das los valores limite que se estipulan en el apartado
15 de la normativa FFC para herramientas digitales de
la clase B. Estos valores limite implican una proteccion
suficiente ante radiaciones por averia en instalaciones
situadas en zonas habitadas. Las herramientas de este
tipo generan y utilizan altas frecuencias, y pueden, por
tanto, emitirlas. Por esta razén pueden provocar anoma-
lias en la recepcion radiofénica si no se han instalado
y puesto en funcionamiento segun las especificaciones
correspondientes.

No puede garantizarse la ausencia total de anomalias
en instalaciones especificas. En caso de que esta herra-
mienta produzca perturbaciones en la recepcion de ra-
dio o television (se puede comprobar desconectando
y volviendo a conectar la herramienta), el usuario de-
bera solventar estas anomalias aplicando las medidas
siguientes:

Reoriente o cambie de lugar la antena de recepcion.

Aumente la distancia entre la herramienta y el receptor.

Conecte la herramienta a una toma de corriente de un
circuito distinto al del receptor.

Consulte a su proveedor o a un técnico de radio y
television.

INDICACION

Las modificaciones o ampliaciones no autorizadas ex-
presamente por Hilti pueden restringir el derecho del
usuario a poner la herramienta en funcionamiento.

Este dispositivo esta sujeto al parrafo 15 de las disposi-
ciones FCC y RSS-210 de la indicacién IC.

La puesta en servicio esta sujeta a las dos condiciones
siguientes:

Esta herramienta no debe generar ninguna radiacion
nociva para la salud.

La herramienta debe absorber cualquier tipo de radia-
cioén, incluso las que provocan operaciones no deseadas.

13 Declaracion de conformidad CE (original)

Denominacion: Laser rotatorio

Denominacioén del mo- PR 30-HVS
delo:

Generacion: 01
Afio de fabricacion: 2013

Garantizamos que este producto cumple las siguientes
normas y directrices: Hasta el 19 de abril de 2016:
2004/108/CE, a partir del 20 de abril de 2016:
2014/30/UE, 2011/65/UE, 2006/42/CE, 2006/66/CE,
1999/5/CE, EN ISO 12100, EN 300440-2 V1.4.1,
EN 301 489-1V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

|/
/

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

<
~
|

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Mana-
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

06/2015

BU Measuring Systems

06/2015

Documentacion técnica de:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland

105



MANUAL ORIGINAL

Laser rotativo PR 30-HVS

Antes de utilizar a ferramenta, por favor leia
atentamente o manual de instrugées.

Conserve o manual de instrucées sempre
junto da ferramenta.

Entregue a ferramenta a outras pessoas ape-
nas juntamente com o manual de instrucgoes.
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2 Descrigéo 107
3 Acessorios 110
4 Caracteristicas técnicas 110
5 Normas de seguranca 112
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8 Conservacdo e manutencdo 122
9 Avarias possiveis 124
10 Reciclagem 125
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12 Declaragdo FCC (aplicavel nos
EUA)/Declaracéo IC (aplicavel no Canadd)
13 Declaracéo de conformidade CE (Original)

125
126

Il Estes nimeros referem-se a figuras. Pode encontrar
as figuras no inicio do manual de instrucdes.

Neste manual de instrugdes, o termo '"ferramenta" ou
"laser rotativo" refere-se sempre ao PR 30-HVS. "Con-
trolo remoto", "receptor laser" ou "receptor" referem-se
sempre ao PRA 30 (03).

Laser rotativo

@ Raio laser (plano de rotagéo)
% Cabega rotativa
Punho
(@ Painel de controlo
(5) Placa base com rosca 5/s"
(6) Bateria de ides de litio PRA 84

Encaixar e retirar a bateria A
(D Bateria de ides de litio PRA 84

Compartimento da bateria
Travamento
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Carregar na ferramenta ©

(D Moédulo de rede PUA 81
(2) Tomada de carga

Carregar fora da ferramenta 21

Médulo de rede PUA 81
Carregador de isqueiro PUA 82
LED para actividade de carregamento da bateria

Painel de controlo do laser rotativo B

% Tecla Ligar/Desligar

LED para nivelamento automatico

(3) Setas LED para alinhamento electrénico da inclina-
cao

(® Tecla do alinhamento electronico da inclinagio
(apenas em conjunto com o modo de inclinagéo)

Tecla e LED da funcéo de aviso de choque

(6) Tecla e LED do modo de inclinagéo

@ LED do modo de monitorizagéo (apenas com ali-
nhamento vertical automatico)

LED para indicagdo do estado de carga da bateria

Painel de controlo PRA 30 @

% Tecla Ligar/Desligar

Tecla "Mais" de introducédo da inclinacdo/Tecla
de direccdo "Para a direita" ou "Para cima" (com
PRA 90)

@ Tecla de unidades

Tecla de volume

(5) Tecla "Menos" de introdugdo da inclinagéo/Tecla
de direccdo "Para a esquerda" ou "Para baixo"
(com PRA 90)

@ Tecla de alinhamento automatico/Modo de monito-
rizagéo (vertical) (duplo clique)

(@ Campo de detecgdo

Entalhe marcador

(9) Visor grafico

Visor grafico do PRA 30

@ Indicagao da posicdo do receptor em relacéo a al-
tura do plano do laser
(@ Indicagéo de estado da bateria

(3) Indicagao do volume
(4) Indicag&o da distancia ao plano do laser



1 Informacoes gerais

1.1 Indicacoes de perigo e seu significado

PERIGO
Indica perigo iminente que pode originar acidentes pes-
soais graves ou até mesmo fatais.

AVISO
Indica uma situagao potencialmente perigosa que pode
causar graves ferimentos pessoais, até mesmo fatais.

CUIDADO

Indica uma situagé@o potencialmente perigosa que pode
originar ferimentos ligeiros ou danos na ferramenta ou
noutros materiais.

NOTA
Indica instrugdes ou outras informagdes Uteis.

1.2 Significado dos pictogramas e outras notas

Na ferramenta

Laser da classe 2 de acordo com a norma IEC/EN
60825-1:2007

Na ferramenta

CAUTIO

LASER RADIATION - DO NOT

STARE INTO BEAM

620-690nm / Po<4.85mW, >300RPM
CLASS Il LASER PRODUCT

Laser class Il according CFR 21, § 1040 (FDA)

Localizacao da informacgao na ferramenta

A designagdo e o nimero de série da sua ferramenta
constam da placa de caracteristicas. Anote estes da-
dos no seu manual de instrugdes e faga referéncia a

Simbolos estas indicagbes sempre que necessitar de qualquer
peca/acessorio para a ferramenta.
A /A Tie
Leiao Perigo geral Perigo: Perigo: = .
manual de substancias electricidade Geragao: 01
instrugdes corrosivas
antes de . .
Utilizar Numero de série:
aparelho.

&3

AN

Apenas para Recicle os N&o olhe Aviso:
utilizag&o no materiais fixamente substancias
interior de para o raio explosivas

edificios laser

2 Descricao

2.1 Utilizacao correcta

O PR 30-HVS é um laser rotativo constituido por um raio laser visivel em rotagédo e um raio de referéncia desviado

90°. O laser rotativo pode ser utilizado na vertical, na horizontal e para inclinagdes.

A ferramenta foi concebida para a determinacéo, transferéncia e verificagdo de alinhamentos horizontais, planos
verticais e inclinados e angulos rectos. Exemplos de aplicacdo séo a transferéncia de planos de referéncia e de altura,
a determinagéao de angulos rectos no caso de paredes, o alinhamento vertical com pontos de referéncia ou a definigao

de planos inclinados.

A ferramenta foi concebida para uso profissional e sé deve ser utilizada, mantida e reparada por pessoal autorizado
e devidamente credenciado. Estas pessoas deveréo ser informadas sobre os potenciais perigos que a ferramenta
representa. A ferramenta e seu equipamento auxiliar podem representar perigo se usados incorrectamente por

pessoas nao qualificadas ou se usados para fins diferentes daqueles para os quais foram concebidos.
Colocamos a sua disposi¢ao uma vasta gama de acessorios.

Para evitar ferimentos, use apenas acessorios e instrumentos originais Hilti.

Leia as instrugdes contidas neste manual sobre utilizagao, conservagao e manutengéo da ferramenta.
Considere as influéncias ambientais. Nao utilize a ferramenta onde possa existir risco de incéndio ou explosao.
Né&o é permitida a modificagdo ou manipulagéo da ferramenta.
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2.2 Caracteristicas

Esta ferramenta permite que uma pessoa nivele qualquer plano rapidamente e com elevada preciséo.

O nivelamento é efectuado automaticamente depois de se ligar a ferramenta. O raio liga-se logo que seja alcancada
a preciséo especificada.

LEDs indicam o estado de funcionamento correspondente.

A ferramenta utiliza baterias de ides de litio recarregaveis, que também podem ser carregadas durante o funciona-
mento.

2.3 Possibilidade de combinacao com a unidade de controlo remoto/o receptor laser PRA 30

O PRA 30 é controlo remoto e receptor laser em um. Permite operar o laser rotativo PR 30-HVS de forma confortavel
a grandes distancias. Para além disso, o PRA 30 também serve como receptor laser e, por isso, pode ser utilizado
para visualizar o raio laser a grande distancia.

2.4 Medicao digital da distancia

O receptor laser indica, em forma digital, a distancia entre o plano do laser e o entalhe marcador. Assim, é possivel
determinar a respectiva posigdo com precisdo milimétrica num passo de trabalho.

2.5 Alinhamento e monitorizacao automaticos

Com o PR 30-HVS e o PRA 30, uma pessoa consegue alinhar automaticamente com precisdo um plano do laser a
um determinado ponto. A ferramenta detecta o alinhamento actual (horizontal, inclinado ou vertical) e utiliza, de forma
correspondente, a fungdo Alinhamento Automatico (horizontal com PRA 90 e inclinagdo) ou Alinhamento Automatico
com monitorizagao do plano (vertical). A fungcdo de monitorizagao verifica automaticamente a intervalos regulares,
com ajuda do PRA 30, o alinhamento do plano do laser, de modo a evitar eventuais desvios (devido, por exemplo, a
variagdes de temperatura, ao vento ou outras causas). A fungao de monitorizagéo pode ser desactivada.

2.6 Indicacao digital da inclinagdo com o alinhamento electrénico da inclinacdo patenteado

A indicagao digital da inclinagdo pode indicar uma inclinacéo até 21,3%, caso o PR 30-HVS este inclinado. Deste
modo é possivel estabelecer e comprovar inclinagdes sem a necessidade de efectuar calculos. Com o alinhamento
electrénico da inclinagao é possivel optimizar a precisdo de um sentido da inclinagéo.

2.7 Funcao de aviso de choque

A fungdo de aviso de choque s6 é activada dois minutos depois de efectuado o nivelamento depois de se ligar a
ferramenta. Se durante esses 2 minutos for pressionada uma tecla, o periodo de espera de dois minutos recomega.
Se a ferramenta sair do nivel durante o funcionamento (vibragdo/choque), muda para o modo de aviso; todos os LEDs
piscam, o laser desliga-se (a cabeca deixou de rodar).

2.8 Desactivacao automatica

O raio laser nao liga e os LEDs piscam quando a ferramenta é montada fora da sua faixa de nivelamento automatico
(£5°) ou quando a rotagao bloqueou mecanicamente.

A ferramenta pode ser montada sobre tripés com rosca 5/8'" ou directamente sobre uma base plana e estavel (ndo
sujeita a vibragdes!). Durante o nivelamento automatico de uma ou de ambas as direc¢des, o sistema servo verifica
a conformidade com a preciséo especificada. A ferramenta desliga-se quando é impossivel conseguir o nivelamento
(a ferramenta foi montada fora da sua faixa de nivelamento ou bloqueou mecanicamente) ou quando a ferramenta sai
do nivel durante o funcionamento (consultar o capitulo "Fungao de aviso de choque").

NOTA
Quando o nivelamento nao puder ser alcangado, o raio laser desliga e todos os LEDs piscam.

2.9 Incluido no fornecimento

Laser rotativo PR 30-HVS

Receptor laser/Controlo remoto PRA 30 (03)
Suporte de receptor PRA 80 ou PRA 83
Manual de instrugdes

Bateria de ides de litio (Li-lon) PRA 84
Médulo de rede PUA 81

- A A a4 A
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2 Pilhas (tipo AA)
2 Certificados do fabricante
1 Mala Hilti

2.10 Indicadores do estado de funcionamento

A ferramenta possui os seguintes indicadores do estado de funcionamento: LED para nivelamento automatico, LED
para estado de carga da bateria, LED para desactivagéo da fun¢ao de aviso de choque, LED para modo de inclinagéo,

LED para monitorizagdo e LED para alinhamento electrénico da inclinagéo.

2.11 Indicadores (LED)
LED para nivelamento automatico

O LED verde pisca.

A ferramenta encontra-se na fase de
nivelamento.

O LED verde esta sempre
aceso.

A ferramenta esta nivelada/a funcionar
correctamente.

LED para desactivagao da fungao de
aviso de choque

O LED cor-de-laranja esta
sempre aceso.

A fungéo de aviso de choque estéa de-
sactivada.

LED para modo de inclinagéo

O LED laranja pisca.

Alinhamento do plano inclinado.

O LED cor-de-laranja esta
sempre aceso.

Modo de inclinagao esta activado.

LED para monitorizagéo

O LED cor-de-laranja esta
sempre aceso.

A ferramenta esta no modo de moni-
torizagéo. O alinhamento ao ponto de
referéncia (PRA 30) esta correcto.

O LED laranja pisca.

A ferramenta alinha o plano do laser ao
ponto de referéncia (PRA 30).

LEDs para alinhamento electrénico da
inclinagéo

As setas LED laranja piscam.

A ferramenta encontra-se no modo "ali-
nhamento electronico da inclinagdo", o
PRA 30 nao recebe qualquer raio laser.

Ambas as setas LED laranja

estao continuamente acesas.

A ferramenta esta correctamente ali-
nhada ao PRA 30.

A seta LED laranja esquerda
acende.

A ferramenta deve ser rodada no sen-
tido dos ponteiros do relégio.

A seta LED laranja direita
acende.

A ferramenta deve ser rodada no sen-
tido contrario ao dos ponteiros do reld-

gio.

Todos os LEDs

Todos os LEDs piscam

Foi dado um toque na ferramenta, esta
perdeu o nivelamento ou esta com al-
gum erro.

2.12 Estado de carga da bateria de ides de litio durante o funcionamento

LED permanentemente aceso LED a piscar Estado de carga C
LED 1,2, 3, 4 - Cz75%
LED1,2,3 - 50% = C < 75%
LED 1,2 - 25% = C < 50%
LED 1 - 10% = C <25%

- LED 1 C<10%

2.13 Estado de carga da bateria de ides de litio durante o processo de carregamento na ferramenta

LED permanentemente aceso LED a piscar Estado de carga C
LED 1,2, 3, 4 - C =100%
LED1,2,3 LED 4 75% = C < 100%
LED 1,2 LED 3 50% = C < 75%
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LED permanentemente aceso LED a piscar Estado de carga C
LED 1 LED 2 25% = C <50%
- LED 1 C<25%

2.14 Indicacdo da actividade de carregamento na bateria de ides de litio durante o processo de
carregamento fora do aparelho

Se o LED vermelho estiver continuamente aceso, a bateria esta a ser carregada.

Se o LED vermelho da actividade de carregamento da bateria ndo acender, o processo de carregamento esta

concluido ou o carregador néo fornece corrente.

3 Acessodrios

Designacao Sigla
Receptor laser/Controlo remoto PRA 30 (03)
Receptor laser PRA 20 (02)
Suporte do receptor PRA 80
Suporte do receptor PRA 83
Transferidor de cotas PRA 81
Adaptador de inclinagao PRA 79
Médulo de rede PUA 81
Carregador de isqueiro PUA 82
Bateria PRA 84
Bateria PRA 84 G
Angulo vertical PRA 770
Suporte para cangalhos PRA 750
Suporte do receptor para cangalhos PRA 751
Adaptador para fachadas PRA 760
Tripé PUA 20
Tripé de manivela PA 921
Tripé de manivela PUA 30
Tripé automatico PRA 90
Escalas telescépicas PUA 50, PUA 55

4 Caracteristicas técnicas

Reservamo-nos o direito de proceder a alteragdes técnicas!

PR 30-HVS
Alcance da recepgao (diametro) com PRA 30 (03), tipicamente: 2...500 m
Alcance do controlo remoto (diametro) com PRA 30 (03), tipicamente: 0...150 m
Precisao! a10m: + 0,75 mm
Raio de prumo sempre perpendicular ao plano de rotagéo

1 Influéncias como variagdes muito grandes da temperatura, humidade, choque, queda, etc., podem afectar a precisédo. A ferra-
menta foi ajustada ou calibrada, salvo indicacdo em contrario, sob condicées ambientais normalizadas (MIL-STD-810G).

2 0 ensaio de queda foi realizado a partir do tripé sobre betéao plano sob condigées ambientais normalizadas (MIL-STD-810G).
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Classe laser

Classe 2, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007/IEC
60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)); poténcia
maxima < 4,85 mW a z 300 rpm

Velocidades de rotagao

600/min, 1 000/min

Faixa de inclinagdes

com ferramenta inclinada: < 21,3 %

Amplitude de nivelamento automatico

+5°

Alimentagao eléctrica

Bateria de ides de litio (Li-lon) 7,4 V//5,0 Ah

Autonomia da bateria

Temperatura +25 °C, Bateria de ides de litio (Li-lon): =
25h

Temperatura de funcionamento

-20...+50 °C

Temperatura de armazenamento (em lugar seco)

-25...+60 °C

Classe de proteccao

IP 66 (de acordo com IEC 60529); ndo no modo "Carre-
gar durante o funcionamento"

Rosca do tripé %" x 18

Peso (incluindo o PRA 84) 2,5 kg

Dimensdes (C x L x A) 200 mm x 200 mm x 230 mm
Altura do ensaio de queda? 1,5m

1 |nfluéncias como variagbes muito grandes da temperatura, humidade, choque, queda, etc., podem afectar a preciséo. A ferra-
menta foi ajustada ou calibrada, salvo indicagdo em contréario, sob condigées ambientais normalizadas (MIL-STD-810G).

2 0 ensaio de queda foi realizado a partir do tripé sobre betéo plano sob condigées ambientais normalizadas (MIL-STD-810G).

PRA 30 (03)
Faixa de utilizagao da deteccéo (diametro)

com PR 30-HVS, tipicamente: 2...500 m

Emissor de sinais acusticos

3 volumes com possibilidade de supressao

Visor de cristal liquido

Em ambos os lados

Faixa da indicagao da distancia +52 mm
Faixa de indicagéo do plano do laser +0,5 mm
Comprimento do campo de deteccao 120 mm
Indicagéo do centro a partir do bordo superior da car- 75 mm

caga

Entalhes marcadores

Em ambos os lados

Tempo de espera sem detecgdes antes da desactiva-
Gao automatica

15 min

Dimensdes (C x L x A)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Peso (incluindo pilhas)

0,25 kg

Alimentagao eléctrica

2 pilhas AA

Vida Util das pilhas

Temperatura +20 °C: aprox. 40 h (depende da quali-
dade das pilhas alcalinas)

Temperatura de funcionamento

-20...+50 °C

Temperatura de armazenamento

-25...+60 °C

Classe de proteccdo

IP 66 (de acordo com IEC 60529), exceptuando o com-
partimento das pilhas

Altura do ensaio de queda’

2m

10 ensaio de queda foi realizado dentro do suporte de receptor PRA 83 sobre betéo plano sob condi¢gdes ambientais normalizadas

(MIL-STD-810G).
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Bateria de i6es de litio (Li-lon) PRA 84

Tensao nominal (modo normal) 7,4V

Tensado maxima (em funcionamento ou ao carregar du- 13V

rante o funcionamento)

Corrente nominal 180 mA

Tempo de carregamento Temperatura +32 °C: 2 h 10 min (bateria 80% carre-
gada)

Temperatura de funcionamento -20...+50 °C

Temperatura de armazenamento (em lugar seco) -25...+60 °C

Temperatura de carga (também no carregamento em +0...+40 °C

funcionamento)

Peso 0,3 kg

Dimensdes (C x L x A)

160 mm x 45 mm x 36 mm

Maédulo de rede PUA 81

Alimentagao pela rede eléctrica 115...230 V
Frequéncia 47...63 Hz
Poténcia nominal 36 W
Tensao nominal 12V
Temperatura de funcionamento +0...+40 °C
Temperatura de armazenamento (em lugar seco) -25...+60 °C
Peso 0,23 kg

Dimensoes (C x L x A)

110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Normas de seguranca

5.1 Informacao basica no que se refere as normas

de seguranca

Além das regras especificamente mencionadas em
cada capitulo deste manual de instrucées, deve ob-
servar sempre os pontos a seguir indicados.

5.2 Medidas gerais de seguranca

b)

d)
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Nao torne os equipamentos de seguranca inefi-
cazes nem retire avisos e informacées.

Esteja alerta, observe o que esta a fazer, e tenha
prudéncia ao trabalhar com a ferramenta. Nao
use a ferramenta se estiver cansado ou sob a
influéncia de drogas, alcool ou medicamentos.
Um momento de distraccdo ao operar a ferramenta
pode causar ferimentos graves.

Mantenha as criancas afastadas dos aparelhos
laser.

Uma abertura incorrecta da ferramenta pode originar
a emisséo de radiagao laser que exceda a Classe 2 ou
3. Caso necessite de reparacao, faca-o somente
num Centro de Assisténcia Técnica Hilti.

e

Nao opere com a ferramenta em ambientes ex-
plosivos ou na proximidade de liquidos ou gases
inflamaveis. Ferramentas produzem faiscas que po-
dem provocar a ignigao de p6 e vapores.

(Indicacao de acordo com FCC §15.21): Alteracbes
ou modificagdes a ferramenta que ndo sejam expres-
samente aprovadas pela Hilti podem limitar o direito
do utilizador em operar com esta ferramenta.

Se forem utilizados outros dispositivos de comando
e de ajuste que os indicados ou efectuados outros
procedimentos, pode ocorrer exposicao perigosa ao
feixe.

Verifique a ferramenta antes de a utilizar. Se cons-
tatar danos, a ferramenta devera ser reparada
num Centro de Assisténcia Técnica Hilti.

Garanta uma manutencao regular da sua ferra-
menta. Verifique se as partes moveis da ferra-
menta funcionam perfeitamente e nao emperram,
se ha pecas quebradas ou danificadas, que pos-
sam influenciar o funcionamento da ferramenta.
Pecas danificadas devem ser reparadas antes da
utilizacao da ferramenta. Muitos acidentes sao cau-
sados por ferramentas com manutengao deficiente.

Se a ferramenta sofreu uma queda ou foi sub-
metida a qualquer outra forca mecanica, devera
verificar a sua precisao.



)

2)

Verifique a ferramenta antes de efectuar medi-
coes importantes.

Verifique a precisao varias vezes durante a utili-
zacao.

Quando existem consideraveis diferencas de
temperatura, permita que a ferramenta se adapte
a temperatura ambiente antes de iniciar a sua
utilizacao.

Quando utilizar adaptadores, certifique-se de que
a ferramenta esta completamente fixa.

Para evitar medigoes inexactas, mantenha as ja-
nelas de saida do laser limpas.

Embora a ferramenta tenha sido concebida para
trabalhar sob arduas condi¢des nas obras, esta
deve ser manuseada com cuidado, a semelhanca
do que acontece com qualquer outro equipa-
mento Optico e eléctrico (como, por exemplo,
binéculos, 6culos, maquina fotografica).

Embora na sua concepcéao se tenha prevenido a
entrada de humidade, a ferramenta deve ser limpa
antes de ser guardada na mala de transporte.

Os contactos eléctricos nao devem ser expostos
a chuva nem a humidade.

Utilize o médulo de rede apenas na rede eléctrica.
Posicione a ferramenta de forma que o moédulo
de rede néo represente risco de tropecao.
Assegure-se de que o local esta bem iluminado.
Verifique as extens6es de cabo regularmente. Se
estiverem danificadas, deverao ser substituidas.
Se danificar o médulo de rede ou o cabo enquanto
trabalha, nao toque no médulo de rede. Desligue
a maquina da corrente.Linhas de conexao e exten-
sbes danificadas representam um risco de choque
eléctrico.

Evite o contacto do corpo com superficies ligadas
a terra, como, por exemplo, canos, radiadores,
fogoes e frigorificos. Existe um risco elevado de
choque eléctrico se o corpo estiver em contacto com
aterra.

Nao exponha o cabo de alimentacao a calor, 6leo
ou arestas afiadas.

Nunca utilize o médulo de rede se este estiver hu-
mido ou sujo. Humidade ou sujidade na superfi-
cie do médulo de rede dificultam o seu manuseio
e, sob condi¢coes desfavoraveis, podem causar
choques eléctricos. Deste modo, as ferramentas
utilizadas frequentemente para trabalhar materi-
ais condutores e consequentemente muito sujas,
devem ser verificadas num Centro de Assisténcia
Técnica Hilti a intervalos regulares.

Evite tocar nos contactos da bateria.

5.2.1 Utilizacao e manutencao de ferramentas com

a)

bateria

Mantenha as baterias afastadas de temperaturas
elevadas e do fogo. Existe risco de exploséo.

e)

9)

As baterias ndo podem ser desmanteladas, es-
magadas, aquecidas acima dos 75 °C ou incine-
radas. Caso contrario, existe risco de fogo, explosdo
ou queimadura por acido caustico.

Evite a entrada de humidade. A humidade infil-
trada pode provocar um curto-circuito e reacgoes
quimicas e originar queimaduras ou um incéndio.
Utilizagdes inadequadas podem provocar derrame
do liquido da pilha/bateria. Evite o contacto com
este liquido. No caso de contacto acidental, en-
xague imediatamente com agua. Em caso de con-
tacto do liquido com os olhos, lave-os abundan-
temente com agua e procure auxilio médico. O
liquido derramado pode provocar irritagdes ou quei-
maduras da pele.

Utilize exclusivamente as baterias aprovadas
para a respectiva ferramenta. A utilizacdo de
outras baterias ou a utilizagdo das baterias para
outras finalidades pode originar risco de fogo e
exploséo.

Observe as regras especificas sobre transporte,
armazenagem e utilizacdo de baterias de ides de
litio.

Quando a bateria ou o carregador nao estiver em
uso, mantenha-os afastados de outros objectos
de metal, como, por exemplo, clipes, moedas,
chaves, pregos, parafusos, ou outros pequenos
objectos metalicos que possam ligar em ponte
os contactos da bateria ou do carregador. Um
curto-circuito entre os contactos da bateria ou do
carregador pode causar queimaduras ou incéndio.
Evite curto-circuitar os terminais da bateria. Antes
de encaixar a bateria na ferramenta, verifique que os
contactos na bateria e na ferramenta estéo livres de
corpos estranhos. Se os contactos de uma bateria
forem curto-circuitados, existe risco de incéndio,
exploséo e de corrosao.

Baterias danificadas (por exemplo, com fissuras,
pecas partidas, contactos dobrados, empurrados
para tras e/ou puxados para fora) ndao podem ser
carregadas nem continuar a ser utilizadas.

Para operar a ferramenta e carregar a bateria
utilize apenas o médulo de rede PUA 81, o car-
regador de isqueiro PUA 82 ou outros carregado-
res recomendados pelo fabricante. Caso contra-
rio, existe o perigo de a ferramenta se danificar. Num
carregador adequado para um determinado tipo de
bateria existe perigo de incéndio se for utilizado para
outras baterias.

5.3 Organizacao do local de trabalho

a)

b)

Demarque a area de medicao. Evite apontar o raio
nadireccao de outras pessoas ou ha sua direccao
enquanto estiver a preparar o equipamento.
Evite posicoes perigosas se trabalhar sobre uma
escada. Mantenha uma posicao de trabalho se-
gura e equilibrada.

Medic¢des na proximidade de objectos ou superfi-
cies reflectores(as), através de vidros ou materiais
semelhantes podem falsear o resultado.
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d) Certifique-se de que a ferramenta é montada
numa superficie plana/regular (ndo sujeita a vi-
bracées!).

e) Nao exceda os limites definidos para esta ferra-
menta.

f) Certifique-se de que o seu PR 30-HVS s6 responde
ao seu PRA 30 e ndo a outros PRA 30 que possam
estar a ser utilizados na obra.

g) Fixe bem o médulo de rede sobre um tripé, por
exemplo, quando trabalha no modo "Carregar
durante o funcionamento".

h) A utilizagdo de produtos para fins diferentes dos
preconizados pode resultar em situagdes perigosas.
Utilize o produto, os acessérios, os utensilios,
etc., de acordo com estas instrucoes e da forma
prevista para este tipo especial de produto. Tome
também em consideracao as condi¢coes de tra-
balho e o trabalho a ser efectuado.

i) Nao é permitido trabalhar com escalas de medi-
cao na proximidade de linhas de alta tensao.

5.3.1 Compatibilidade electromagnética

Embora a ferramenta esteja de acordo com todas as di-
rectivas e regulamentacdes obrigatdrias, a Hilti ndo pode
excluir totalmente a hipétese de a ferramenta poder so-
frer mau funcionamento devido a interferéncias causadas
por radiacdo muito intensa. Nestas circunstancias, de-
vera fazer medi¢cdes comprovativas. A Hilti também néo
pode excluir totalmente a hipétese de outros equipamen-
tos poderem sofrer interferéncias (p. ex., equipamentos
de navegagao aérea).

5.3.2 Classificacao laser para aparelhos da
Classe 2/Class Il

Conforme a versdo comercializada, a ferramenta cor-
responde a um laser da classe 2, segundo as normas
IEC 60825-1:2007/EN 60825-1:2007, e de Class Il, se-
gundo as normas CFR 21 § 1040 (FDA). Esta ferramenta
pode ser utilizada sem que seja necessario o recurso a
outras medidas de protecgao especiais. O reflexo auto-
matico de fechar a palpebra protege os olhos do raio
laser, caso alguém olhe inadvertidamente para este. No
entanto, este reflexo pode ser influenciado negativa-
mente pelo uso de medicamentos, alcool ou drogas. Tal
como acontece com o sol, deve evitar-se olhar direc-
tamente para a fonte de luz. N&o dirija o raio laser na
direccédo de pessoas.

6 Antes de iniciar a utilizacao

NOTA
A ferramenta s6 pode ser operada com as baterias Hilti
PRA 84 ou PRA 84 G.

6.1 Encaixar a bateria A

CUIDADO
Antes de inserir a bateria na ferramenta, certifique-se
de que os contactos da bateria e os contactos na
ferramenta estao livres de corpos estranhos.

1. Empurre a bateria para dentro da ferramenta.
2. Rode o travamento no sentido dos ponteiros do
relégio até surgir o simbolo "travamento".

6.2 Retirar a bateria

1. Rode o travamento no sentido contrario ao dos
ponteiros do reldgio até surgir o simbolo "destrava-
mento".

2. Retire a bateria da ferramenta.

6.3 Carregar a bateria

O A AN A

PERIGO

Use apenas as baterias e moédulos de rede Hilti indi-
cados em "Acessorios". Nao é permitida a utilizagao de
ferramentas/modulos de rede visivelmente danificados.
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6.3.1 Primeiro carregamento de uma bateria nova
As baterias devem ser completamente carregadas antes
da primeira utilizagao.

NOTA
Ao fazé-lo, providencie uma posicao segura do sistema
a carregar.

6.3.2 Novo carregamento de uma bateria

1. Certifique-se de que as superficies exteriores da
bateria estédo limpas e secas.

2. Introduza a bateria na ferramenta.
NOTA As baterias de ides de litio estdo operacio-
nais em qualquer momento, mesmo parcialmente
carregadas.
Na ferramenta ligada, o progresso de carregamento
é indicado através de LEDs.

6.4 Opcoées para carregar a bateria

NOTA
Assegure-se de que a temperatura recomendada (0 a
40 °C) é mantida durante a carga.

PERIGO
O médulo de rede PUA 81 s6 pode ser utilizado dentro
de um edificio. Evite a entrada de humidade.



6.4.1 Carregar a bateria na ferramenta

1. Coloque a bateria no respectivo compartimento
(consultar 6.1).

2.  Rode o travamento até que a tomada de carga na
bateria fique visivel.

3. Encaixe aficha do médulo de rede ou do carregador
de isqueiro na bateria.
A carregar a bateria.

4. Ligue a ferramenta para indicar o estado de carga
durante o carregamento.

6.4.2 Carregar a bateria fora da ferramenta &

1.  Retire a bateria (consultar 6.2).
Ligue a ficha do médulo de rede ou do carregador
de isqueiro a bateria.
O LED vermelho na bateria sinaliza actividade de
carregamento.

6.4.3 Carregar a bateria durante o funcionamento

PERIGO

A operagdo no modo "Carregar durante o funciona-
mento" ndo é permitida para utilizagbes em exteriores
e em ambiente himido.

CUIDADO

Evite a entrada de humidade. A humidade infiltrada
pode provocar um curto-circuito e reacgdes quimicas e
originar queimaduras ou um incéndio.

1. Rode o fecho até que a tomada de carga na bateria
fique visivel.

2. Encaixe a ficha do médulo de rede na bateria.
A ferramenta trabalha durante o processo de car-
regamento e o estado de carga do acumulador é
indicado através dos LEDs na ferramenta.

6.5 Utilizacao da bateria e sua manutencao

Guarde as baterias em local fresco e seco. Nunca guarde
baterias em locais em que estas possam estar sujeitas
a exposig¢ao solar, em cima de radiadores ou por tras
de um vidro. Baterias no final da sua vida util devem
ser recicladas de acordo com as normas em vigor, para
evitar poluicdo ambiental.

6.6 Ligar a ferramenta

Prima a tecla Ligar/Desligar.

NOTA

A ferramenta inicia o nivelamento automatico depois de
ter sido ligada. Quando o nivelamento estiver concluido,
o raio laser ¢ ligado no sentido da rotagdo e no sentido
normal.

6.7 Indicadores (LED)
Consultar o capitulo 2, "Descrigéo".

6.8 Colocar as pilhas no PRA 30 H

PERIGO
Nao utilize pilhas danificadas.

PERIGO
Né&o misture pilhas novas com pilhas usadas. Nao misture
pilhas de fabricantes diferentes ou de diferentes tipos.

NOTA
O PRA 30 s6 pode ser operado com pilhas produzidas
de acordo com normas internacionais.

1. Abra o compartimento das pilhas do receptor laser.
2. Coloque as pilhas no receptor laser.
NOTA Ao inserir, preste aten¢@o a polaridade das
pilhas!
3. Feche o compartimento das pilhas.

6.9 Emparelhamento

A ferramenta e o controlo remoto/receptor laser
encontram-se emparelhados quando sdo fornecidos.
Outros receptores laser do mesmo tipo ou tripés
automaticos PRA 90 ndo ficam operacionais sem
emparelhamento. Para utilizar a ferramenta com este
acessorio, estes devem estar configurados uns para os
outros, ou seja, emparelhados. O emparelhamento de
aparelhos faz com que estes sejam atribuidos um ao
outro de forma Unica. A ferramenta e o tripé automatico
PRA 90 recebem apenas sinais do controlo remoto
emparelhado/do receptor laser. O emparelhamento
permite que se trabalhe junto a outros lasers rotativos
sem o perigo de as definicbes serem alteradas por
estes.

6.9.1 Emparelhamento de ferramenta e receptor
laser

co

1. Prima simultaneamente as teclas Ligar/Desligar na
ferramenta e no receptor laser durante pelo menos
3 segundos.
O emparelhamento bem sucedido é sinalizado acus-
ticamente no receptor laser e com um piscar de
todos os LEDs na ferramenta. Em simultaneo, o
simbolo "emparelhado" surge brevemente no visor
do receptor laser. Depois do emparelhamento, a
ferramenta e o receptor desligam-se automatica-
mente.

2. Voltar a ligar aparelhos emparelhados.
Surge no visor o simbolo "emparelhado".
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6.9.2 Emparelhamento de PRA 90 e receptor 2. Voltar a ligar aparelhos emparelhados.
1.

No visor do receptor laser, é exibida a ferramenta,

Prima simultaneamente as teclas Ligar/Desligar do . . -
incluindo tripé.

tripé automatico PRA 90 e do receptor laser durante
pelo menos 3 segundos.

O emparelnamento bem-sucedido ¢é sinalizado
acusticamente no receptor laser e com um piscar
de todos os LEDs no tripé automatico PRA 90.
Em simultaneo, o simbolo "emparelhado" surge
brevemente no visor do receptor laser. Depois do
emparelhamento, o tripé e o receptor desligam-se
automaticamente.

ter sofrido uma queda ou ter estado exposta a forcas
mecanicas ndo habituais (consultar 8.6).

7.2 Ligar a ferramenta
Prima a tecla Ligar/Desligar.

7.1 Verificar a ferramenta NOTA

Verifique a precisdo da ferramenta antes de efectuar | A ferramenta inicia o nivelamento automatico depois de
medicdes importantes, especialmente depois de esta | ter sido ligada.

7.3 Trabalhar com o PRA 30

O PRA 30 é receptor laser e controlo remoto num s6. O controlo remoto simplifica o trabalho com o laser rotativo e
necessario para se tirar proveito de algumas fungdes da ferramenta. A indicagao do raio laser ocorre de forma 6ptica
e acustica.

7.3.1 Trabalhar com o receptor laser como ferramenta manual

1.
2.

Prima a tecla Ligar/Desligar.
Coloque o receptor laser com o campo de detecgéo directamente no plano do raio laser em rotacgéo.

7.3.2 Trabalhar com o receptor laser no suporte de receptor PRA 80 E1

NoO o ,wN =

Abra o fecho no PRA 80.

Insira o receptor no suporte PRA 80.

Feche o fecho no PRA 80.

Ligue o receptor através da tecla Ligar/Desligar.

Abra o punho rotativo.

Fixe bem o suporte de receptor PRA 80 a vara telescopica ou de nivelamento fechando o punho rotativo.
Coloque o receptor com o campo de detecgéo directamente no plano do raio laser em rotagao.

7.3.3 Trabalhar com o receptor laser no suporte de receptor PRA 83 E1

1.

oo s

Prima o receptor obliquamente para dentro do invélucro de borracha do PRA 83 até que este envolva por
completo o receptor. Preste atencédo para que o campo de detecgéo e as teclas se encontrem na face dianteira.
Encaixe o receptor em conjunto com o invélucro de borracha na pega de fixagdo. O suporte magnético une o
invélucro a peca de fixagao.

Ligue o receptor através da tecla Ligar/Desligar.

Abra o punho rotativo.

Fixe bem o suporte de receptor PRA 83 a vara telescopica ou de nivelamento fechando o punho rotativo.
Coloque o receptor com o campo de detecgéo directamente no plano do raio laser em rotagéo.

7.3.4 Trabalhar com o transferidor de cotas PRA 81 Bl

oorw®h =

Abra o fecho no PRA 81.

Insira o receptor laser no transferidor de cotas PRA 81.

Feche o fecho no PRA 81.

Ligue o receptor laser com a tecla Ligar/Desligar.

Coloque o receptor laser com o campo de detecgéo directamente no plano do raio laser em rotagéo.
Posicione o receptor laser de modo que a indicacdo da distancia mostre "0".
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7. Efectue a medigao da distancia pretendida com ajuda da fita métrica.

7.3.5 Definicdo das unidades @
Através da tecla de unidades pode definir a preciséo pretendida da indicagéo digital (mm/cm/desligado).

7.3.6 Ajuste do volume @

Ao ligar o receptor laser, o volume esta ajustado para "normal". O volume pode ser alterado premindo a tecla de
volume. Pode escolher entre as quatro opg¢des "Baixo", "Normal", "Alto" e "Desligado".

7.3.7 Opgoes de menu @
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1. Ao ligar o receptor laser, prima a tecla Ligar/Desligar durante dois segundos.
No visor surge a indicagdo do menu.

2. Use atecla de unidades para alternar entre unidades métricas e anglo-americanas.

3. Use a tecla de volume para atribuir a sequéncia mais rapida do sinal acustico a faixa de deteccdo acima ou
abaixo do entalhe marcador.

4.  Seleccione pontos adicionais com as teclas de direcgao (para a esquerda/para a direita), se necessario.
NOTA E possivel seleccionar possibilidades de ajuste com as teclas de direcgo (para a esquerda/para a direita).
A tecla de unidades destina-se a alterar a configuragdo actual. Existem as seguintes possibilidades de ajuste:
Indicagéo da versao do software (sem possibilidade de ajuste), Modo de descanso PR 30-HVS (desligado/ligado),
Unidades do modo de inclinagédo (%/°), Emparelhamento PR 30-HVS (separar emparelhamento), Emparelhamento
PRA 90 (separar emparelhamento), Sensibilidade da fungao de aviso de choque (alta/intermédia/baixa), Ligagao
radio (ligar/desligar). Os ajustes que se refiram a ferramenta s6 se tornam eficazes quando esta estiver ligada e
conectada através de radio.

5. Desligue o receptor laser para guardar as definicoes.
NOTA Cada definigao escolhida também é valida ap6s a activacdo seguinte.

7.3.8 Duplo clique

Durante a operagéo, o comando "Alinhamento automatico" ou "Monitorizagao" deve ser confirmado com um duplo
clique, para evitar um erro do utilizador.
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7.4 Desactivar a funcéo de aviso de choque 2. Prima a tecla para desactivagéo da funcéo de aviso

. de choque.
1. Ligue a ferramenta (consultar 7.2).
‘gu ¢ Y ) O facto de o LED para desactivagdo da fungéo de

aviso de choque estar sempre aceso indica que a
fungao esta desactivada.

3. Para regressar ao modo predefinido, desligue e
volte a ligar a ferramenta.

7.5 Trabalhar no plano horizontal
7.5.1 Montagem
1. Monte a ferramenta de acordo com a aplicagéo desejada, por exemplo, num tripé Em alternativa, também pode
montar o laser rotativo num suporte de parede. O angulo de inclinagéo da superficie de apoio nao pode exceder
+5°.
2. Prima a tecla Ligar/Desligar.
O LED para nivelamento automatico verde pisca.
Logo que seja alcangado o nivelamento, o raio laser liga-se, roda e o LED para nivelamento automatico esta
permanentemente aceso.

7.5.2 Alinhamento com o tripé automatico PRA 90

NOTA
Esta fungéo esta apenas disponivel com o tripé automatico PRA 90.
Na primeira utilizagéo, o receptor laser PRA 30 deve ser emparelhado com o tripé (consultar 6.9.2).

Com o tripé automatico opcional PRA 90, é possivel ajustar a altura do plano do laser manual ou automaticamente
para o nivel pretendido.

1. Monte a ferramenta no tripé automatico PRA 90.
2. Ligue o laser rotativo, o tripé automatico e o receptor laser. Alinhe agora a altura no plano do laser manualmente
(consultar 7.5.3) ou automaticamente (consultar 7.5.4).

7.5.3 Alinhamento manual @

No receptor laser, prima as teclas +/- ou as teclas de seta no PRA 90 para deslocar o plano horizontal paralelamente
para cima ou para baixo.

7.5.4 Alinhamento Automatico @

1. Cologue o lado receptor do receptor laser na altura de mira pretendida e na direccdo do painel de controlo
do PRA 90. Mantenha o receptor laser quieto durante o alinhamento e tome atengéo para que a vista entre o
receptor laser e a ferramenta esteja desimpedida.

2. Faca duplo clique na tecla de alinhamento automatico no receptor laser. Um segundo duplo clique termina o
alinhamento.

O duplo clique inicia o processo de alinhamento do plano do laser e o tripé desloca-se para cima ou para baixo.
Ao mesmo tempo soa um sinal acustico continuo. Assim que o raio laser incide no campo de deteccdo do
receptor laser, o raio € movimentado na direc¢do do entalhe marcador (plano de referéncia).

Depois de a posicao ser atingida e a ferramenta se tenha nivelado, a conclusdo do processo é sinalizada
acusticamente durante cinco segundos. Para além disso, o simbolo "alinhamento automatico" deixa de ser
exibido.
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Verifique o ajuste da altura no visor.

Retire o receptor laser.

NOTA Caso o processo de alinhamento automatico nao tenha sido bem sucedido, soam sinais acusticos curtos
e apaga-se o simbolo "alinhamento automatico".

7.6 Trabalhar no plano vertical

1.

Para trabalhar num plano vertical, monte a ferramenta num tripé, adaptador para fachadas ou para cangalhos
correspondente ou em um suporte de parede de forma a que o painel de comando da ferramenta fique voltado
para cima. Em alternativa, pode colocar a ferramenta nos pés de borracha dos punhos traseiros.

NOTA A melhor ligagéo radio ao PRA 30 é oferecida pelo lado da ferramenta a direita do painel de controlo.
NOTA Para que a precisao especificada possa ser respeitada, dever-se-a posicionar a ferramenta sobre uma
superficie plana ou, com a mesma precisao, sobre um tripé ou outro acessorio.

Alinhe o eixo vertical da ferramenta no sentido pretendido, com ajuda da vista frontal e traseira.

Prima a tecla Ligar/Desligar.

Depois de concluido o nivelamento, a ferramenta inicia o funcionamento laser com um raio rotativo parado que
se projecta na perpendicular para baixo. Este ponto projectado é ponto de referéncia (ndo ponto de prumo) e
serve para o posicionamento da ferramenta.

Alinhe agora a ferramenta, de forma a que o ponto laser esteja alinhado com exactiddo para um ponto de
referéncia (por ex. prego no cangalho).

Alinhe agora o plano de laser manualmente (consultar 7.6.1) ou automaticamente (consultar 7.6.2) para o segundo
ponto de referéncia pretendido.

Assim que iniciar o alinhamento, o laser inicia automaticamente a rotacéo.

7.6.1 Alinhamento manual @

1.

No receptor laser, prima as teclas de direcgao (para a esquerda/para a direita), para ajustar manualmente o plano
vertical.

7.6.2 Alinhamento e monitorizacdo automaticos @

1.

2.

Coloque o receptor laser com o entalhe marcador na posigéo de alinhamento pretendida e na direcgéo da
ferramenta.

Faca duplo clique na tela Alinhamento Automatico. Um segundo duplo clique termina o alinhamento.

O duplo clique inicia o processo de alinhamento do plano laser. Ao mesmo tempo soa um sinal acustico continuo.
Pode alterar a direccdo do processo de busca premindo a tecla de Alinhamento automatico.

Assim que o raio laser incide no campo de detecgéo do receptor laser, o raio € movimentado na direcgéao do
entalhe marcador (plano de referéncia).

Depois de a posicdo ser atingida (entalhe marcador encontrado), a conclusédo do processo é sinalizada
acusticamente durante cinco segundos.

O receptor laser entra automaticamente no modo de monitorizagao e controla, a intervalos regulares, se o plano
do laser se deslocou. No caso de um deslocamento, o plano do laser é corrigido de novo no plano de marcacéo,
se tal for possivel. Se o plano de marcacéo se situar fora da faixa de nivelamento em +5°, se o contacto visual
directo entre a ferramenta e o receptor laser estiver impedido durante um periodo de tempo mais prolongado ou
se 0 processo de alinhamento nao for bem sucedido dentro de dois minutos, soam sinais acusticos curtos, o
laser deixa de rodar e o simbolo "alinhamento automatico" apaga-se. Isto sinaliza a interrupgéo do processo de
alinhamento automatico.
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t
3. Faca duplo clique na tela Alinhamento Automatico para abandonar o modo de monitorizagéo.

7.7 Trabalhar com inclinacao

7.7.1 Montagem

NOTA
A inclinagdo pode ser definida manualmente, automaticamente ou através da utilizagdo do adaptador de inclinagéo
PRA 79.

NOTA
As inclinagbes podem ser ajustadas ou exibidas no PRA 30 em % ou em °. Para o ajuste da unidade pretendida,
consulte o capitulo 7.3.7 Opgbes de menu.

Monte a ferramenta de acordo com a aplicagdo desejada, por exemplo, num tripé.

Posicione o laser rotativo ou sobre a aresta superior ou sobre a inferior do plano inclinado.

Coloque-se por trés da ferramenta, na direcgdo de visualizagdo do painel de controlo.

Alinhe a ferramenta paralelamente ao plano inclinado com ajuda do entalhe de mira na cabega da ferramenta. Para
um alinhamento mais fino, execute o alinhamento electronico da inclinacdo segundo a definicao da inclinagao
(consultar 7.7.4).

5. Ligue a ferramenta e prima a tecla Modo de inclinagédo. O LED para o modo de inclinagdo acende.

Logo que seja atingido o nivelamento, o raio laser liga. O PR 30-HVS pode ser inclinado assim que surgir o
simbolo "Modo de inclinagéo" no visor do PRA 30.

Hon

7.7.2 Ajustar a inclinagdo manualmente @

NOTA

Caso a ferramenta mega variagdes de temperatura de cerca de 10 graus, a rotagao do laser para durante aproxima-
damente 40 segundos. Durante este tempo, a ferramenta corrige todos os erros possiveis causados pela variagéo de
temperatura. Apds a correcgao automatica, a ferramenta ajusta os planos de laser para a inclinagdo anterior e o laser
inicia a rodar.

Dependendo da inclinagéo para a frente da ferramenta, poderao ser introduzidos valores de inclinagéo até 21,3%. O
visor do receptor laser indica o angulo de inclinagéo.

7.7.2.1 Inclinagbes positivas

A tecla de introdugao da inclinacdo "Mais" ergue o plano do laser na dianteira da ferramenta e rebaixa-o na traseira

da ferramenta.

1. Prima a tecla de introdugéo da inclinagdo "Mais" no controlo remoto.
NOTA Se durante trés segundos nédo premir qualquer tecla, é ajustada na ferramenta a Gltima inclinagéo indicada.
Ao mesmo tempo, o LED Modo de inclinagéo pisca.
O visor do receptor laser indica o angulo de inclinagéo.

2. Se desejar modificar rapidamente os valores, prima continuamente a tecla de introducéo da inclinagéo.

7.7.2.2 Inclinag6es negativas

A tecla de introducéo da inclinagéo "Menos" rebaixa o plano do laser na dianteira da ferramenta e ergue-o na traseira
da ferramenta.
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2.

Prima a tecla de introdugéo da inclinagao "Menos" no controlo remoto.

NOTA Se durante trés segundos ndo premir qualquer tecla, é ajustada na ferramenta a ultima inclinagdo indicada.
Ao mesmo tempo, o LED Modo de inclinagéo pisca.

O visor do receptor laser indica o angulo do receptor laser.

Se desejar modificar rapidamente os valores, prima continuamente a tecla de introdugao da inclinagéo.

7.7.3 Ajustar a inclinagdo automaticamente @

Esta fungéo permite criar automaticamente um plano do laser adequado entre 2 pontos e determinar a inclinagao
entre estes pontos.

1.
2.
3.

5.

Coloque a ferramenta como descrito em 7.7.1 na aresta superior do plano inclinado.

Monte o receptor laser com o suporte de receptor PRA 80/PRA 83, na escala telescépica PUA 50, por exemplo.
Posicione o receptor directamente a frente do laser rotativo, alinhe-o com a altura do plano do laser e fixe-o na
escala telescopica.

Posicione o receptor com a escala telescopica na aresta inferior do plano inclinado e faga duplo clique na tecla
Alinhamento Automatico. Um segundo duplo clique termina o alinhamento.

Inicia-se entdo o processo de alinhamento do plano laser. Ao mesmo tempo soa um sinal acustico continuo.
Pode alterar a direccdo do processo de busca premindo a tecla Alinhamento Automatico.

Assim que o raio laser incide no campo de detecg@o do receptor laser, o raio € movimentado na direccdo
do entalhe marcador (plano de referéncia). Depois de a posigcéo ser atingida (entalhe marcador encontrado), a
conclusao do processo € sinalizada acusticamente durante cinco segundos.

O simbolo "alinhamento automatico" deixa de ser exibido no visor do receptor laser e o receptor passa
automaticamente para o modo normal.

A inclinagao é exibida durante cinco segundos no visor do receptor laser.

Leia a inclinagéo entre ambos os pontos (posigdes da ferramenta e do receptor laser) no visor do receptor laser.
NOTA Apos cinco segundos, a indicagao da inclinagéo no visor do receptor laser apaga-se.

7.7.4 Alinhamento da inclinagao electronico opcional

Apos o alinhamento aproximado do laser rotativo e o ajuste da inclinagdo (como descrito acima), o alinhamento do
PR 30-HVS pode ser optimizado através do alinhamento electronico patenteado pela Hilti.

1.

2.

Posicione o PRA 30 centrado na extremidade do plano inclinado, frente ao PR 30-HVS. Pode simplesmente
segurd-lo ou fixa-lo com o PRA 80/PRA 83.

Active o alinhamento electrénico da inclinagdo no PR 30-HVS premindo a tecla Alinhamento electrénico da
inclinacéo.

Se as setas para o alinhamento electrénico da inclinagcdo piscarem, o PRA 30 ndo esta a receber nenhum raio
laser do PR 30-HVS.

Se a seta esquerda acender, alinhe o PR 30-HVS no sentido dos ponteiros do relégio.

Se a seta direita acender, alinhe o PR 30-HVS no sentido contrario ao dos ponteiros do relégio.

Se acenderem ambas as setas, o alinhamento no PRA 30 esta correcto.

Apods um alinhamento bem sucedido (ambas as setas acendem continuamente durante 10 segundos), a fungéo
termina automaticamente.

Fixe agora o laser rotativo ao tripé, de forma a que nao possa ser rodado inadvertidamente.
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6. Pode também terminar o alinhamento electrénico da inclinagéo premindo a tecla Alinhamento electronico da

inclinacéo.

NOTA Podem existir divergéncias entre o alinhamento aproximado com ajuda da vista frontal e traseira e o
alinhamento preciso com ajuda do alinhamento electronico da inclinagéo. Visto que o método electronico € mais
preciso que o optico, recomenda-se a utilizagdo do alinhamento electrénico da inclinagdo como referéncia.

7.7.5 Ajustar a inclinacdo com ajuda do adaptador de inclinacao PRA 79

NOTA

Certifique-se de que o adaptador de inclinagéo esta montado correctamente entre o tripé e a ferramenta (consultar o

manual de instrugdes do PRA 79).

1. Monte de acordo com a aplicagio desejada, por exemplo o adaptador de inclinagdo PRA 79 num tripé.

2. Posicione o tripé ou sobre a aresta superior ou sobre a inferior do plano inclinado.

3. Monte o laser rotativo no adaptador de inclinagcdo e alinhe a ferramenta, incluindo o adaptador de inclinagéo,
paralelamente ao plano inclinado com ajuda do entalhe de mira na cabega do PR 30-HVS. O painel de controlo
do PR 30-HVS deve encontrar-se do lado contrério do sentido da inclinagéo.

4. Certifique-se de que o adaptador de inclinagéo se encontra na posicao de partida (0°).

o

Ligue a ferramenta (consultar 7.2).
6. Prima a tecla Modo de inclinagéo.

Sobre o painel de controlo do laser rotativo acende agora o LED para modo de inclinagéo.
A ferramenta inicia agora o nivelamento automatico. Logo que esta esteja concluida, o laser liga-se e comega a

girar.

7. Ajuste o angulo de inclinagéo pretendido no adaptador de inclinagao.
NOTA Durante o ajuste manual da inclinagéo, o PR 30-HVS nivela o plano de laser uma vez, fixando-o em
seguida. Vibragoes, variagdes de temperatura ou outras for¢as ocorridas durante o dia podem ter consequéncias

na posi¢ao do plano de laser.

7.8 Regressar ao modo predefinido

Para regressar ao modo predefinido, desligue e volte a
ligar a ferramenta.

7.9 Modo de descanso

O PR 30-HVS pode poupar energia no modo de des-
canso. O laser desliga-se, prolongando desta forma a
vida util da bateria.

7.9.1 Activar o modo de descanso

1. Com o PRA 30 desligado, prima a tecla
Ligar/Desligar do PRA 30 durante aprox.
3 segundos.

2. Primaduas vezes a tecla de seta direita para aceder
ao menu "Modo de descanso".

3. Prima a tecla de unidades para ligar o modo de
descanso do PR 30-HVS.

7.9.2 Desactivar o modo de descanso

1. Com o PRA 30 desligado, prima a tecla
Ligar/Desligar do PRA 30 durante aprox.
3 segundos.

2. Primaduas vezes a tecla de seta direita para aceder
ao menu Modo de descanso.

3. Prima a tecla de unidades para desligar o modo de
descanso do PR 30-HVS.

4. Para garantir a precisdo de trabalho, verifique as
definigdes do laser depois da reactivagdo do PR 30-
HVS.

8 Conservacao e manutencao

8.1 Limpeza e secagem

1. Sopre o pé das janelas de saida.

2. Nao toque no vidro com os dedos.

3. Limpe apenas com um pano limpo e macio; se
necessario, humedeca ligeiramente o pano com um
pouco de alcool puro ou agua.

NOTA Um produto de limpeza demasiado aspero
pode riscar o vidro, afectando deste modo a preci-
sdo da ferramenta.

NOTA Nao utilize qualquer outro liquido que possa
danificar os componentes plasticos.
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4. Seque 0 seu equipamento tendo em atencéo e cum-
prindo os valores de temperatura que se encontram
indicados nas Caracteristicas técnicas.

NOTA Tenha especialmente atencdo aos valores
de temperatura no Inverno/Verao se guardar o seu
equipamento dentro de um veiculo.



8.2 Conservacao das baterias de ides de litio

NOTA

Ao contrario das baterias NiCd ou NiMH, n&o é necessa-
rio efectuar um condicionamento das baterias de ides de
litio.

NOTA
Uma interrupgéo do carregamento néo condiciona a vida
util da bateria.

NOTA

O carregamento pode ser iniciado a qualquer momento,
sem condicionar a vida util. Nao existe efeito meméria
como nas baterias de NiCd ou NiMH.

NOTA

A melhor forma de guardar as baterias é completamente
carregadas em local fresco e seco. Deixar as baterias
expostas a temperaturas ambientes elevadas (por tras
de um vidro, por exemplo) é inadequado, condiciona a
vida util e aumenta o ritmo de descarga espontanea das
células.

NOTA

As baterias perdem capacidade devido a envelhecimento
ou sobrecarga; neste caso, deixam de poder ser carre-
gadas completamente. Ainda pode continuar a trabalhar
com baterias envelhecidas, devera no entanto substitui-
las atempadamente.

1.  Evite a entrada de humidade.
As baterias devem ser completamente carregadas
antes da primeira utilizagéo.

3. Carregue as bateria, logo que seja notada uma
quebra no desempenho da ferramenta.
NOTA O carregamento atempado aumenta a vida
util das baterias.
NOTA Se se continuar a utilizar a bateria, o carrega-
mento para automaticamente, antes que a descarga
possa danificar as células, e a ferramenta desliga-
se.

4. Carregue as baterias com os carregadores Hilti
aprovados para baterias de ides de litio.

8.3 Armazenamento

1. Retire as ferramentas da mala se verificar que es-
tao molhadas. As ferramentas, as respectivas malas
de transporte e os acessorios devem ser limpos e
secos (tendo em atencdo a temperatura de fun-
cionamento). Coloque novamente o equipamento
dentro da mala/caixa, apenas se este estiver com-
pletamente seco.

2. Verifique a precisdo do equipamento antes de o
utilizar, ap6és um longo periodo de armazenamento
ou transporte.

3. Remova as baterias e pilhas da ferramenta e do
receptor laser antes de os armazenar durante perio-
dos prolongados. Se as baterias e pilhas perderem
liquido, podem danificar a ferramenta e o receptor
laser.

8.4 Transportar

Use a mala Hilti ou outra embalagem equivalente para o
transporte e envio da ferramenta.

CUIDADO

Remova as baterias e pilhas da ferramenta ou do receptor
laser antes de os transportar ou enviar.

8.5 Calibrar através do Servico de Calibracao Hilti

Recomendamos que a ferramenta seja testada periodica-
mente através do Servigo de Calibragéo Hilti, de forma a
garantir a sua precisédo, segundo as normas e de acordo
com as exigéncias legais.

O Servico de Calibragao Hilti esta a sua disposi¢gédo em
qualquer altura. Recomendamos-lhe mandar calibrar a
ferramenta pelo menos uma vez por ano.

O Servigo de Calibragao Hilti confirma que as especifica-
¢oes da ferramenta, a data em que é testada, estdo em
conformidade com as caracteristicas técnicas indicadas
no manual de instrugdes.

Se se verificarem desvios relativamente aos dados do
fabricante, o aparelho de medigdo usado serd nova-
mente ajustada. Posteriormente, é colada uma etiqueta
de calibracdo na ferramenta, confirmando-se através de
um certificado de calibragdo que a mesma funciona de
acordo com as indicagdes do fabricante.

Os certificados de calibragdo séo exigidos a empresas
certificadas pela norma ISO 900X.

Contacte um Centro Hilti nas suas proximidades para
obter mais informacdes.

8.6 Verificar a precisao

NOTA

Para poder satisfazer especificagdes técnicas, a ferra-
menta deveria ser verificada regularmente (no minimo
antes de cada trabalho maior/relevante)!

NOTA

Sob as seguintes condigbes pode partir-se do principio
de que a ferramenta funciona de forma perfeita e com a
mesma preciséo apds uma queda como antes da queda:

Na queda nao foi excedida a altura de queda indicada
nas Caracteristicas técnicas.

A ferramenta ndo sofreu danos mecéanicos com a queda
(quebra do prisma pentagonal, por exemplo).

A ferramenta gera um raio laser em rotagédo no modo de
operacao.

A ferramenta também funcionou de forma perfeita antes
da queda.

8.6.1 Verificar os eixos principais horizontal e
transversal

1. Montar o tripé a uma distancia de aprox. 20 m de
uma parede e nivele a cabega de tripé com a ajuda
de um nivel de bolha.

2. Montar a ferramenta num tripé e alinhar a cabecga
da ferramenta com a ajuda do entalhe de mira na
direcgdo de uma parede.
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3. Capturar um ponto (Ponto 1) com a ajuda do recep-
tor e marca-lo na parede.

4. Rodar a ferramenta 90° em torno do préprio eixo
no sentido dos ponteiros do relégio. A altura da
ferramenta nao pode ser alterada.

5. Capturar um segundo ponto (Ponto 2) com a ajuda
do receptor laser e marcéa-lo na parede.

6.

Voltar arepetir duas vezes os passos 4 e 5 e capturar
os pontos 3 e 4 com a ajuda do receptor e marca-los
na parede.

Se o procedimento tiver sido executado com cui-
dado, a distancia vertical dos dois pontos 1 e 3
(eixo principal) ou dos pontos 2 e 4 (eixo transver-
sal) marcados deveria ser inferior a 3 mm (a 20 m)
para cada. No caso de desvios maiores, envie a
ferramenta para o Centro de Assisténcia Técnica
Hilti para ser calibrado.

8.6.2 Verificagdo do eixo vertical [l [B

1.

Montar a ferramenta na vertical, sobre um chao
0 mais nivelado possivel, a aprox. 20 m de uma
parede.

Alinhar os punhos da ferramenta para ficarem para-
lelos com a parede.

Ligar a ferramenta e marcar o ponto de referéncia
(R) no chao.

Com a ajuda do receptor, marcar o ponto (A) na ex-
tremidade inferior da parede. Escolher a velocidade
média.

Com a ajuda do receptor, marcar o ponto (B) a uma
altura de aprox. 10 m.

Rodar a ferramenta 180° e alinha-la com o ponto
de referéncia (R) no chao e no ponto de marcacgéo
inferior (A) na parede.

Com a ajuda do receptor, marcar o ponto (C) a uma
altura de aprox. 10 m.

Verificar se procedimento foi executado com cui-
dado, a distancia horizontal dos dois pontos (B) e
(C) marcados a uma altura de dez metros deveria
ser inferior a 1,5 mm (a 10 m).

NOTA Se o desvio for superior: enviar a ferramenta
para o Centro de Assisténcia Técnica Hilti para que
seja calibrada.

9 Avarias possiveis

Falha

Causa possivel

Solucao

Indicagao exibe simbolo

o PR 30-HVS.

/s

O PRA 30 néo estd emparelhado com

Emparelhe as ferramentas (consulte o
capitulo 6.9).

Indicagao exibe simbolo

O

cipio.

Introdugéo invélida através do te-
clado; comando impossivel por prin-

Prima uma tecla vélida.

Indicagao exibe simbolo

nao reage.

AN

Comando possivel, mas a ferramenta

Ligue todas as ferramentas e
coloque-se dentro do alcance radio.
Certifique-se de que néo existem
obstaculos entre as ferramentas.
Considere também o alcance radio
maximo. Para obter boas ligagdes
radio, posicione o PR 30-HVS e o
PRA 30 a pelo menos 10 cm do chao.

Indicagao exibe simbolo

A

alinhamento.

A ferramenta esta no modo de moni-
torizacéo. N&o foi possivel um novo

Verifique o posicionamento de PR 30-
HVS e PRA 30 e se o campo de visdo
entre PR 30-HVS e PRA 30 esta livre.
Volte a iniciar o alinhamento automa-
tico (consulte o capitulo relativo ao
alinhamento e monitorizagao automa-
ticos).

Indicagao exibe simbolo

Sleap

A ferramenta encontra-se em modo
de descanso (a ferramenta perma-
nece no maximo 4 h no modo de des-
canso).

Activar a ferramenta (consulte o ca-
pitulo "Desactivar o modo de des-
canso").
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Falha Causa possivel Solucao

Indicagéo exibe simbolo O estado de carga da bateria PR 30-  Carregue a bateria, utilize uma ou-

HVS é baixo. tra bateria ou utilize o PR 30-HVS no
£ modo "Carregar durante o funciona-
mento" (ndo em utilizagdes no exte-

rior e ambientes humidos).

10 Reciclagem

AVISO

A reciclagem incorrecta do equipamento pode ter graves consequéncias:

a combustao de componentes plasticos pode gerar fumos téxicos que representam um perigo para a saude.

Se danificadas ou expostas a temperaturas muito elevadas, as pilhas/baterias podem explodir, originando queimadu-
ras por acido, intoxicagao e poluicdo ambiental.

Uma reciclagem incorrecta (ou auséncia desta) permite que pessoas ndo autorizadas/habilitadas utilizem o equipa-
mento para fins diferentes daqueles para os quais foi concebido. Consequentemente, podem ferir-se a si proprias ou
a terceiros ou causar poluigédo ambiental.

As ferramentas Hilti s&o, em grande parte, fabricadas com materiais reciclaveis. Um pré-requisito para a reciclagem

€ que esses materiais sejam devidamente separados. A Hilti ja iniciou em muitos paises a recolha da sua ferramenta

usada para fins de reaproveitamento. Para mais informagdes dirija-se ao Servigo de Clientes Hilti local ou ao vendedor.
Apenas para paises da UE

Nao deite ferramentas eléctricas no lixo doméstico!

De acordo com a directiva europeia relativa aos residuos de equipamentos eléctricos e electronicos
e a correspondente transposicao para as leis nacionais, as ferramentas eléctricas usadas devem ser
recolhidas separadamente, sendo encaminhadas para um reaproveitamento ecoldgico.

Recicle as baterias de acordo com as regulamentag¢des nacionais em vigor.

11 Garantia do fabricante - Ferramentas

Em caso de duvidas quanto as condigdes de garantia,
contacte o seu parceiro HILTI local.

12 Declaracao FCC (aplicavel nos EUA)/Declaracao IC (aplicavel no Canada)

CUIDADO
Esta ferramenta foi testada e declarada dentro dos limites
estipulados para equipamentos digitais da Classe B, de

No entanto, ndo é absolutamente garantido que nao
ocorram interferéncias numa instalagéo particular. Caso
esta ferramenta provoque interferéncias na recepgéo de

acordo com a Parte 15 das Regras FCC. Estes limites
correspondem a um nivel de protecgao razoavel contra
interferéncias prejudiciais em instalagbes residenciais.
Estas ferramentas geram, usam e podem irradiar energia
de radiofrequéncia e, se ndo forem instaladas e utilizadas
segundo estas instrugdes, podem causar interferéncias
prejudiciais nas comunicagdes radio.

radio ou de televiséo, o que podera ser verificado ao ligar
e desligar esta ferramenta, a solugéo sera tentar corrigir
essa interferéncia da seguinte forma:

Reorientar ou deslocar a antena receptora.
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Aumentar a distancia entre a ferramenta e o receptor.

Ligar o equipamento a uma tomada num circuito diferente
daquele a que o receptor esta ligado.

Consulte o seu agente comercial ou um técnico de radio
e televisdo experimentado.

NOTA

Alteracdes ou modificagdes a ferramenta que néo se-
jam expressamente aprovadas pela Hilti podem limitar o
direito do utilizador em operar com esta ferramenta.

Este dispositivo estd de acordo com a Parte 15 das
especificagdes FCC e RSS-210 do IC.

A utilizagdo estd sujeita as duas seguintes condigdes:

Esta ferramenta nao deve produzir interferéncia prejudi-
cial.

A ferramenta tem de aceitar qualquer interferéncia, in-
cluindo interferéncias que podem causar funcionamentos
indesejados.

13 Declaracao de conformidade CE (Original)

Designagao: Laser rotativo
Tipo: PR 30-HVS
Geragao: 01
Ano de fabrico: 2013

Declaramos sob nossa exclusiva responsabilidade
que este produto cumpre as seguintes normas ou
documentos normativos: até 19 de Abril de 2016:
2004/108/CE, a partir de 20 de Abril de 2016:
2014/30/UE, 2011/65/UE, 2006/42/CE, 2006/66/CE,
1999/5/CE, EN ISO 12100, EN 300440-2 V1.4.1,
EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.
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OORSPRONKELIJKE GEBRUIKSAANWIJZING

PR 30-HVS Rotatielaser

Lees de handleiding voor het eerste gebruik
beslist door.

Bewaar deze handleiding altijd bij het appa-
raat.

Geef het apparaat alleen samen met de hand-
leiding aan andere personen door.

Inhoud Pagina
1 Algemene opmerkingen 128
2 Beschrijving 128
3 Toebehoren 131
4 Technische gegevens 131
5 Veiligheidsinstructies 133
6 Inbedrijfneming 135
7 Bediening 137
8 Verzorging en onderhoud 143
9 Foutopsporing 145

10 Afval voor hergebruik recyclen 145
11 Fabrieksgarantie op de apparatuur 146

12 FCC-aanwijzing (van toepassing in de USA)
/1C-aanwijzing (van toepassing in Canada) 146
13 EG-conformiteitsverklaring (origineel) 147

Il Deze nummers verwijzen naar afbeeldingen. De afbeel-
dingen zijn te vinden aan het begin van de handleiding.
In de tekst van deze handleiding wordt met "het appa-
raat" of "de rotatielaser" altijd de rotatielaser PR 30-HVS
bedoeld. Met "afstandsbediening" resp. "laserontvanger"
of "ontvanger" wordt altijd de laserontvanger PRA 30 (03)
bedoeld.

Rotatielaser €l

Laserstraal (rotatieviak)
Rotatiekop

Handgreep

(4) Bedieningspaneel

@ Grondplaat met 5/s"-schroefdraad
(®) Li-ion-accu PRA 84

Accu-pack aanbrengen en verwijderen H

Li-ion-accu PRA 84
Batterijvak

@ Vergrendeling
Opladen in het apparaat ©

Netvoeding PUA 81
Oplaadaansluiting

Opladen buiten het apparaat B

Netvoeding PUA 81
Auto-laadsnoer PUA 82
(3) LED acculaadactiviteit

Bedieningspaneel rotatielaser H

% Aan/uit-toets

LED automatische waterpasinstelling

LED-pijlen voor elektronische hellingsuitrichting

(4) Toets elektronische hellingsuitrichting (alleen in
combinatie met hellingsmodus)

(5) Toets en LED schokwaarschuwingsfunctie

(6) Toets en LED hellingsmodus

(1) LED bewakingsmodus (alleen bij verticale automati-
sche uitrichting)

LED acculaadtoestandaanduiding

Bedieningspaneel PRA 30 @

Aan/uit-toets
Hellingsinvoertoets Plus / richtingstoets Rechts
resp. Hoog (met PRA 90)

Eenhedentoets

(4) Volumetoets

@ Hellingsinvoertoets Min / richtingstoets Links resp.
Omlaag (met PRA 90)

@ Toets automatisch uitrichten/bewakingsmodus (ver-
ticaal) (dubbele klik)
Detectieveld

(8) Markeerkerf
(9) Display
Display PRA 30

@ Aanduiding van de positie van de ontvanger t.o0.v.
de hoogte van het laserviak

% Indicatie batterijtoestand
Volume-aanduiding

(@) Afstandsaanduiding tot het laserviak
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1 Algemene opmerkingen

1.1 Signaalwoorden en hun betekenis Op het apparaat

GEVAAR

Voor een direct dreigend gevaar dat tot ernstig letsel of
tot de dood leidt. Laserklasse 2 overeenkomstig IEC/EN 60825-1:2007

WAARSCHUWING Op het apparaat
Voor een eventueel gevaarlijke situatie die tot ernstig
letsel of tot de dood kan leiden. CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT

ATTENTIE K e s
Voor een eventueel gevaarlijke situatie die tot licht letsel CLASS 11 LASER PRODUCT
of tot materiéle schade kan leiden.

Laser class Il according CFR 21, § 1040 (FDA)
AANWIJZING
Voor gebruikstips en andere nuttige informatie. Plaats van de identificatiegegevens op het apparaat
De typeaanduiding en het seriekenmerk staan op het
typeplaatje van uw apparaat. Neem deze gegevens over
in uw handleiding en geef ze altijd door wanneer u onze
vertegenwoordiging of ons servicestation om informatie
vraagt.

OAAA -

Generatie: 01

1.2 Verklaring van de pictogrammen en overige
aanwijzingen
Symbolen

Vo66r het Waarschu- Waarschu- Waarschu-
gebruik de wing voor wing voor wing voor
handleiding algemeen bijtende gevaarlijke Serienr.:
lezen gevaar stoffen elektrische
spanning
Y o N
Alleen voor Materialen Niet in de Waarschu-
gebruik afvoeren straal kijken wing voor
binnen voor explosieve
recycling stoffen

2 Beschrijving

2.1 Gebruik volgens de voorschriften

De PR 30-HVS is een rotatielaser met een roterende, zichtbare laserstraal en, in een hoek van 90° daarop, een
referentiestraal. De rotatielaser kan verticaal, horizontaal en voor schuine hoeken worden gebruikt.

Het apparaat is bestemd voor het vaststellen, overdragen en controleren van horizontale hoogteverlopen, verticale en
hellende vlakken en rechte hoeken. Voorbeelden voor het gebruik zijn het aanbrengen van meet- en hoogtelijnen, het
bepalen van rechte hoeken op wanden, verticaal uitrichten op referentiepunten of het creéren van hellende viakken.
Het apparaat is bestemd voor de professionele gebruiker en mag alleen door geautoriseerd, vakkundig geschoold
personeel bediend, onderhouden en gerepareerd worden. Dit personeel moet speciaal op de hoogte zijn gesteld
van de mogelijke gevaren. Het apparaat en de bijbehorende hulpmiddelen kunnen gevaar opleveren als ze door
ongeschoolde personen op ondeskundige wijze of niet volgens de voorschriften worden gebruikt.

Voor een optimaal gebruik van het apparaat bieden wij u verschillende toebehoren.

Gebruik ter voorkoming van letsel alleen originele Hilti toebehoren en apparaten.

Neem de specificaties in de handleiding betreffende het gebruik, de verzorging en het onderhoud in acht.

Houd rekening met de omgevingsinvloeden. Gebruik het apparaat niet op plaatsen waar het risico van explosie en
brand bestaat.

Aanpassingen of veranderingen aan het apparaat zijn niet toegestaan.
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2.2 Kenmerken

Met het apparaat kan een persoon snel en met een grote nauwkeurigheid elk viak waterpas stellen.

De nivellering vindt automatisch plaats na het inschakelen van het apparaat. De straal wordt pas ingeschakeld wanneer
de gespecificeerde nauwkeurigheid bereikt is.

De LED's geven de actuele modus aan.

Het apparaat werkt met oplaadbare Li-ion accu-packs, die ook tijdens het gebruik kunnen worden opgeladen.

2.3 Combinatiemogelijkheid met de afstandsbediening/de laserontvanger PRA 30

De PRA 30 is een afstandsbediening en laserontvanger in een. Hiermee is het mogelijk de PR 30-HVS rotatielaser
gemakkelijk vanaf grote afstanden te bedienen. Daarnaast dient de PRA 30 ook als laserontvanger en kan worden
gebruikt om de laserstraal op grote afstand zichtbaar te maken.

2.4 Digitaal meten van de afstand

De laserontvanger toont digitaal de afstand tussen het laservlak en de markeerkerf van de laserontvanger. Zodoende
kan in een stap tot op de millimeter nauwkeurig worden vastgesteld waar de laserontvanger zich bevindt.

2.5 Automatisch uitrichten en controleren

Met de PR 30-HVS en de PRA 30 kan een persoon eenvoudig een laservlak op een exact punt uitrichten. Het apparaat
herkent de betreffende uitrichting (horizontaal, neiging of verticaal) en gebruikt vervolgens de functie automatisch
uitrichten (horizontaal met PRA 90 en neiging) of automatisch uitrichten met aansluitende bewaking van het vlak
(verticaal). Het uitgerichte laservlak wordt met behulp van de controlefunctie van de PRA 30 automatisch met
regelmatige intervallen gecontroleerd, om eventuele verschuivingen (bijv. door temperatuurschommelingen, wind e.d.)
te voorkomen. De bewakingsfunctie kan worden uitgeschakeld.

2.6 Digitale hellingsaanduiding met gepatenteerde elektronische hellingsuitrichting

De digitale hellingshoekaanduiding kan een hellingshoek tot 21,3% aanduiden, als de PR 30-HVS zich al in een hel-
lingshoek bevindt. Zo kunnen zonder berekeningen hellingen worden uitgezet en gecontroleerd. Met de elektronische
hellingsuitrichting kan de nauwkeurigheid van een helling worden geoptimaliseerd.

2.7 Schokwaarschuwingsfunctie

De schokwaarschuwingsfunctie wordt na het inschakelen van het apparaat pas twee minuten na het uitvoeren van het
waterpas stellen geactiveerd. Als binnen deze twee minuten op een toets wordt gedrukt, begint de wachttijd van twee
minuten opnieuw. Als het apparaat tijdens het gebruik uit het waterpasviak wordt gebracht (schudden / stoten), dan
schakelt het in de waarschuwingsmodus; alle LED’s knipperen, de laser schakelt uit (kop draait niet meer).

2.8 Automatische uitschakeling

Wanneer het apparaat buiten het zelf instelbare bereik (£5°) is opgesteld of mechanisch is geblokkeerd, dan schakelt
de laser niet in en knipperen de LED’s.

Het apparaat kan op statieven met 5/8"-schroefdraad of direct op een vlakke stabiele ondergrond worden opgesteld
(trillingvrij!). Bij het automatisch nivelleren van één of beide richtingen bewaakt het servosysteem de handhaving van
de gespecificeerde nauwkeurigheid. Het apparaat wordt uitgeschakeld wanneer het zichzelf niet waterpas kan stellen
(apparaat buiten het instelbare bereik of mechanisch geblokkeerd) of wanneer het apparaat uit zijn ingestelde viak
wordt gebracht (zie schokwaarschuwing).

AANWIJZING
Wanneer het apparaat zichzelf niet waterpas kan stellen, schakelt de laser uit en knipperen alle LED's.

2.9 Standaard leveringsomvang

1 Rotatielaser PR 30-HVS

1 Laserontvanger/afstandsbediening PRA 30
(03)

Ontvangerhouder PRA 80 of PRA 83
Handleiding

Li-ion accu-pack PRA 84

Netvoeding PUA 81

- A g o
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2 Batterijen (AA-cellen)
2 Fabriekscertificaten
1 Hilti-koffer

2.10 Indicatoren van de bedrijfsstatus

Het apparaat heeft de volgende statusaanduidingen: LED automatische waterpasinstelling, LED acculaadtoestand,
LED deactivering schokwaarschuwingsfunctie, LED hellingshoekmodus, LED bewaking en LED elektronische hellings-

hoekuitrichting.

2.11 LED indicaties
LED automatische waterpasinstelling

De groene LED knippert.

Het apparaat is bezig waterpas te stel-
len.

De groene LED brandt con-
stant.

Het apparaat is goed ingesteld / werkt
correct.

LED deactivering schokwaarschu-
wingsfunctie

De oranje LED brandt con-
stant.

De schokwaarschuwingsfunctie is gede-
activeerd.

LED hellingshoekmodus

De oranje LED knippert.

Uitrichten van een hellend viak.

De oranje LED brandt con-
stant.

Hellingsmodus is geactiveerd.

LED bewaking

De oranje LED brandt con-
stant.

Het apparaat staat in de controlemodus.
Uitrichting op het referentiepunt (PRA
30) is correct.

De oranje LED knippert.

Het apparaat richt het laservlak op het
referentiepunt (PRA 30) uit.

LED's elektronische hellingsuitrichting

De oranje LED-pijlen knippe-
ren.

Het apparaat bevindt zich in de modus
"elektronische hellingsuitrichting", de
PRA 30 ontvangt geen laserstraal

Beide oranje LED-pijlen bran-
den constant

Het apparaat is correct op de PRA 30
uitgericht.

De linker oranje LED-pijl
brandt

Het apparaat moet rechtsom worden
gedraaid.

De rechter oranje LED-pijl
brandt

Het apparaat moet linksom worden ge-
draaid

Alle LED's

Alle LED's knipperen

Het apparaat werd aangestoten, is de
waterpasinstelling kwijt of heeft een sto-
ring.

2.12 Laadtoestand van het Li-ion accu-pack tijdens het gebruik

LED brandt permanent

LED knipperend

Laadtoestand C

LED1,2,3, 4 - C=z75%

LED 1, 2,3 - 50% = C <75%
LED 1,2 - 25% = C <50%
LED 1 - 10% = C <25%

LED 1

C<10%

2.13 Laadtoestand van het Li-ion accu-pack tijdens het opladen in het apparaat

LED brandt permanent

LED knipperend

Laadtoestand C

LED 1, 2,3, 4 - C =100%

LED 1, 2,3 LED 4 75 % = C <100 %
LED 1,2 LED 3 50% = C < 75%
LED 1 LED 2 25% = C <50%
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LED brandt permanent

LED knipperend

Laadtoestand C

LED 1

C<25%

2.14 Laadtoestand van het Li-ion accu-pack tijdens het opladen in het apparaat

Als de rode LED constant brandt, wordt het accu-pack geladen.
Als de rode LED acculaadactiviteit niet brandt, is het laden voltooid of levert het laadapparaat geen stroom.

3 Toebehoren

Omschrijving Afkorting
Laserontvanger/afstandsbediening PRA 30 (03)
Laserontvanger PRA 20 (02)
Ontvangerhouder PRA 80
Ontvangerhouder PRA 83
Baak PRA 81
Hellingsadapter PRA 79
Netvoeding PUA 81
Auto-laadsnoer PUA 82
Accu-pack PRA 84
Accu-pack PRA 84G
Verticale hoek PRA 770
Bouwplanadapter PRA 750
Bouwplankontvangerhouder PRA 751
Geveladapter PRA 760
Statief PUA 20
Krukstatief PA 921
Krukstatief PUA 30
Automatisch statief PRA 90

Telescopische meetlatten

PUA 50, PUA 55

4 Technische gegevens

Technische wijzigingen voorbehouden!

PR 30-HVS

Reikwijdte ontvangst (diameter)

met PRA 30 (03) typisch: 2...500 m

Reikwijdte afstandsbediening (diameter)

met PRA 30 (03) typisch: 0...150 m

Nauwkeurigheid’ op 10 m: £ 0,75 mm
Loodstraal Continu haaks op het rotatieviak
Laserklasse Klasse 2, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007 / IEC

60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)); Maxi-
maal vermogen < 4,85 mW bij =z 300/min

1 Invioeden zoals met name grote temperatuurschommelingen, vochtigheid, schokken, vallen, enz. kunnen de nauwkeurigheid bein-
vloeden. Tenzij anders vermeld, is het apparaat onder standaard omgevingsomstandigheden (MIL-STD-810G) afgesteld resp. gekali-

breerd.

2 De valtest is van het statief op een vlakke betonnen vloer onder standaard omgevingsomstandigheden (MIL-STD-810G) uitgevoerd.
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Rotatiesnelheden

600/min, 1.000/min

Hellingsbereik

met apparaat al onder een hoek: < 21,3 %

Bereik van de zelfnivellering

+5°

Energievoorziening

7,4V/ 5,0 Ah Li-ion accu-pack

Gebruiksduur accu-pack

Temperatuur +25 °C, Li-ion accu-pack: 225 h

Bedrijfstemperatuur

-20...+50 °C

Opslagtemperatuur (droog)

-25...+60 °C

Veiligheidsklasse

IP 66 (overeenkomstig IEC 60529); niet in de modus
"Laden tijdens gebruik"

Schroefdraad van het statief %" x 18

Gewicht (inclusief PRA 84) 2,5 kg

Afmetingen (L x B x H) 200 mm x 200 mm x 230 mm
Valtesthoogte? 1,5m

1 Invioeden zoals met name grote temperatuurschommelingen, vochtigheid, schokken, vallen, enz. kunnen de nauwkeurigheid bein-
vloeden. Tenzij anders vermeld, is het apparaat onder standaard omgevingsomstandigheden (MIL-STD-810G) afgesteld resp. gekali-

breerd.

2 De valtest is van het statief op een vlakke betonnen vloer onder standaard omgevingsomstandigheden (MIL-STD-810G) uitgevoerd.

PRA 30 (03)
Werkingsgebied detectie (diameter)

kenmerkend voor PR 30-HVS: 2...500 m

Zoemer 3 volumes met de mogelijkheid om deze te onderdruk-
ken

LCD-display Aan beide kanten

Bereik van de afstandsaanduiding + 52 mm

Weergavebereik van het laserviak + 0,5 mm

Lengte van het detectieveld 120 mm

Centrumindicatie van bovenkant behuizing 75 mm

Markeerkerven

Aan beide kanten

Detectievrije wachttijd voor zelfuitschakeling

15 min

Afmetingen (L x B x H)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Gewicht (inclusief batterijen)

0,25 kg

Energievoorziening

2 AA-batterijen

Levensduur batterijen

Temperatuur +20 °C: circa 40 h (afhankelijk van de
kwaliteit van de alkali-mangaanbatterijen)

Bedrijfstemperatuur

-20...+50 °C

Opslagtemperatuur

-25...+60 °C

Veiligheidsklasse

IP 66 (overeenkomstig IEC 60529), behalve batterijvak

Valtesthoogte!

2m

1 De valtest is in de ontvangerhouder PRA 83 op een vlakke betonnen vloer onder standaard omgevingsomstandigheden (MIL-STD-

810G) uitgevoerd.

PRA 84 Li-ion accu-pack

Nominale spanning (normale modus) 7,4V

Maximale spanning (in gebruik of bij het opladen tijdens 13V

het gebruik)

Nominale stroom 180 mA

Laadtijd Temperatuur +32 °C: 2 h 10 min (accu-pack 80% op-

geladen)
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Bedrijfstemperatuur

-20...+50 °C

Opslagtemperatuur (droog) -25...+60 °C
Laadtemperatuur (ook bij het opladen tijdens gebruik) +0...+40 °C
Gewicht 0,3 kg

Afmetingen (L x B x H)

160 mm x 45 mm x 36 mm

PUA 81 Netvoeding

Netstroomvoeding 115..230 V
Netfrequentie 47...63 Hz
Nominaal vermogen 36 W
Nominale spanning 12V
Bedrijfstemperatuur +0...+40 °C
Opslagtemperatuur (droog) -25...+60 °C
Gewicht 0,23 kg

Afmetingen (L x B x H)

110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Veiligheidsinstructies

5.1 Essentiéle veiligheidsnotities

Naast de technische veiligheidsinstructies in de af-
zonderlijke hoofdstukken van deze handleiding moe-
ten de volgende bepalingen altijd strikt worden opge-
volgd.

5.2 Algemene veiligheidsmaatregelen

Maak geen veiligheidsinrichtingen on-
klaar en verwijder geen instructie- en
waarschuwingsopschriften.

Wees alert, let goed op wat u doet en ga met
verstand te werk bij het gebruik van het apparaat.
Gebruik het apparaat niet wanneer u moe bent
of onder invioed bent van drugs, alcohol of me-
dicijnen. Een moment van onoplettendheid bij het
gebruik van het apparaat kan tot ernstig letsel leiden.
Zorg ervoor dat kinderen niet in aanraking komen
met laserapparaten.

Wanneer het apparaat op een ondeskundige manier
wordt geopend kan er laserstraling ontstaan die ster-
ker is dan klasse 2 resp. 3. Laat het apparaat door
een Hilti-servicestation repareren.

Werk niet met het gereedschap in een explo-
sieve omgeving waarin zich brandbare vloeistof-
fen, gassen of stof bevinden. Apparaten veroorza-
ken vonken die het stof of de dampen tot ontsteking
kunnen brengen.

(Aanwijzing volgens FCC §15.21): Veranderingen of
modificaties die niet uitdrukkelijk door Hilti toege-
staan zijn, kunnen het recht van de gebruiker beper-
ken om het apparaat in bedrijf te nemen.

9)

Als andere dan de hier genoemde bedienings- of
afstelapparaat wordt gebruikt, of als anders te werk
wordt gegaan, kan dit leiden tot gevaarlijke straling.
Controleer het apparaat alvorens het te gebrui-
ken. Laat het apparaat ingeval van beschadiging
repareren in een Hilti-servicestation.

Ga zorgvuldig met het apparaat om. Controleer
of bewegende delen van het gereedschap correct
functioneren en niet vastklemmen en of onder-
delen gebroken of zodanig beschadigd zijn dat
de werking van het apparaat nadelig wordt bein-
vioed. Laat beschadigde delen repareren voordat
u het apparaat gebruikt. Veel ongevallen hebben
hun oorzaak in slecht onderhouden apparaten.

Na een val of andere mechanische invioeden dient
u de precisie van het apparaat te controleren.
Controleer het apparaat voor belangrijke metin-
gen.

Controleer tijdens het gebruik meerdere malen de
precisie.

Wanneer het apparaat vanuit een zeer koude in
een warme omgeving wordt gebracht, of om-
gekeerd, dient u het apparaat voor gebruik op
temperatuur te laten komen.

Zorg er bij het gebruik van adapters voor dat het
apparaat stevig vastgeschroefd is.

Om foutieve metingen te voorkomen, moet het
uitgangsvenster van de laser schoon worden ge-
houden.

Ook al is het apparaat gemaakt voor zwaar ge-
bruik op bouwplaatsen, toch dient het, evenals
andere optische en elektrische apparaten (bijv.
veldkijkers, brillen, fotoapparaten), zorgvuldig te
worden behandeld.

Hoewel het apparaat beschermd is tegen het bin-
nendringen van vocht, dient u het droog te maken
alvorens het in de transportcontainer te plaatsen.
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2)

De elektrische contacten uit de buurt van regen
en vocht houden.

Gebruik de netvoeding alleen voor het elektrici-
teitsnet.

Zorg ervoor dat het apparaat en de netvoeding
geen obstakel vormen dat ertoe kan leiden dat
mensen vallen en letsel oplopen.

Zorg voor een goede verlichting van het werkge-
bied.

Controleer de verlengsnoeren regelmatig en ver-
vang deze in geval van beschadiging. Wordt de
netvoeding of het verlengsnoer tijdens de werk-
zaamheden beschadigd, dan mag u het niet aan-
raken. Haal de stekker uit het stopcontact. Be-
schadigde voedings- en verlengsnoeren houden het
risico van een elektrische schok in.

Voorkom aanraking van het lichaam met geaarde
opperviakken, bijvoorbeeld van buizen, verwar-
mingen, fornuizen en koelkasten. Er bestaat een
verhoogd risico door een elektrische schok wanneer
uw lichaam geaard is.

Bescherm het snoer tegen hitte, olie en scherpe
randen.

Gebruik de netvoeding nooit in vuile of natte toe-
stand. Vocht of stof dat zich aan het opperviak
van de netvoeding hecht, met name van geleidend
materiaal, kan onder ongunstige omstandigheden
tot een elektrische schok leiden. Laat daarom
verontreinigde apparaten, met name wanneer er
vaak geleidend materiaal wordt bewerkt, regel-
matig controleren door de Hilti-service.

Raak de contacten niet aan.

5.2.1 Gebruik en onderhoud van

d)
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accugereedschappen

Stel de accu's niet bloot aan hoge temperaturen
of aan vuur. Er is sprake van explosiegevaar.

De accu's mogen niet uit elkaar genomen, in-
eengedrukt, tot boven de 75 °C worden verhit
of verbrand. Anders bestaat er gevaar voor vuur,
verbranding door bijtend zuur en explosie.
Voorkom dat er vocht binnendringt. Binnengedron-
gen vocht kan kortsluiting en chemische reacties
veroorzaken en brandwonden of brand tot gevolg
hebben.

Bij een verkeerd gebruik kan er vloeistof uit de bat-
terij/accu komen. Voorkom contact. Spoel bij on-
voorzien contact met water af. Komt de vioeistof
in de ogen, spoel deze dan met veel water uit en
neem contact op met een arts. Gelekte accuvloei-
stof kan tot huidirritaties en verbrandingen leiden.
Gebruik uitsluitend de voor uw apparaat goedge-
keurde accu's. Bij het gebruik van andere accu's of
het gebruik van accu's voor andere doeleinden is er
kans op brand en bestaat er explosiegevaar.

Neem de bijzondere richtlijnen voor het transport,
de opslag en het gebruik van Li-ion-accu's in acht.

Houd de gebruikte accu of het laadapparaat uit
de buurt van paperclips, munten, sleutels, spij-
kers, schroeven of andere kleine metalen voor-
werpen, die een kortsluiting van de accu-pack of
laadcontacten zouden kunnen veroorzaken. Een
kortsluiting tussen de accu-pack of laadcontacten
kan leiden tot brand of verbrandingen.

Voorkom kortsluiting van de accu. Controleer al-
vorens de accu in het apparaat te plaatsen of de
contacten van de accu en het apparaat vrij zijn. Wor-
den de contacten van een accu kortgesloten, dan
bestaat het risico van vuur, verbranding door bijtend
zuur en explosie.

Beschadigde accu's (bijvoorbeeld accu's met
scheuren, gebroken onderdelen, verbogen,
ingedrukte en/of uitgetrokken contacten) mogen
niet geladen en ook niet meer worden gebruikt.
Gebruik voor het apparaat en het opladen van
het accu-pack alleen de netvoeding PUA 81, het
auto-laadsnoer PUA 82 of andere door de fabri-
kant aanbevolen laadapparaten. Anders bestaat
het gevaar het apparaat te beschadigen. Voor een
laadapparaat dat voor een bepaald type accu-pack
geschikt is, bestaat brandgevaar wanneer deze met
andere accu-packs worden gebruikt.

5.3 Correcte inrichting van het werkgebied

a)

Zet het gebied waar u metingen verricht af en let
er bij het opstellen van het apparaat op dat de
straal niet op andere personen of op uzelf wordt
gericht.

Wanneer u op ladders werkt, neem dan geen
ongewone lichaamshouding aan. Zorg ervoor dat
u stevig staat en altijd in evenwicht bent.
Metingen in de buurt van reflecterende objecten resp.
oppervlakken en door ruiten of soortgelijke materia-
len kunnen leiden tot een verkeerd meetresultaat.
Let er op dat het apparaat op een effen, stabiel
opperviak wordt geplaatst (zonder trillingen!).
Gebruik het apparaat alleen binnen de gedefini-
eerde grenzen.

Controleer of uw PR 30-HVS alleen op uw PRA 30
reageert en niet op een andere PRA 30 die eventueel
op de bouwplaats gebruikt wordt.

Zorg voor een stevige bevestiging van de net-
voeding, bijv. aan een statief, als u het apparaat
oplaadt tijdens het gebruik.

Het gebruik van producten voor andere dan de voor-
ziene toepassingen kan tot gevaarlijke situaties lei-
den. Gebruik het product, de toebehoren, de inzet-
gereedschappen en dergelijke in overeenstem-
ming met deze aanwijzingen en op de manier die
voor dit speciale producttype is voorgeschreven.
Let daarbij op de arbeidsomstandigheden en de
uit te voeren werkzaamheden.

Het werken met meetlatten in de buurt van hoog-
spanningsleidingen is niet toegestaan.

5.3.1 Elektromagnetische compatibiliteit

Hoewel het apparaat voldoet aan de strenge eisen van
de betreffende voorschriften, kan Hilti de mogelijkheid



niet uitsluiten dat het apparaat door sterke straling wordt
gestoord, hetgeen tot een foute bewerking kan leiden. In
dit geval of wanneer u niet zeker bent, dienen controle-
metingen te worden uitgevoerd. Eveneens kan Hilti niet
uitsluiten dat andere apparaten (bijv. navigatietoestellen
van vliegtuigen) gestoord worden.

6 Inbedrijfneming

5.3.2 Laserclassificatie voor apparaten van de
laserklasse 2/Class Il

Afhankelijk van de variant voldoet het apparaat aan de la-
serklasse 2 overeenkomstig IEC60825-1:2007/EN60825-
1:2007 en Class Il overeenkomstig CFR 21 § 1040 (FDA).
Deze apparaten kunnen zonder verdere beveiligings-
maatregelen worden gebruikt. Wanneer iemand toevallig
gedurende een kort ogenblik in de laserstraal kijkt, wor-
den de ogen beschermd door de reflex van het sluiten
van het ooglid. Deze reflex van het sluiten van het ooglid
kan echter worden beinvloed door het gebruik van me-
dicijnen, alcohol of drugs. Toch mag men, evenals bij de
zon, niet direct in de lichtbron kijken. Richt de laserstraal
niet op personen.

AANWIJZING
Het apparaat mag alleen met het Hilti accu-pack PRA 84
of PRA 84G worden gebruikt.

6.1 Het accu-pack aanbrengen

ATTENTIE

Controleer alvorens de accu in het apparaat te plaat-
sen of de contacten van de accu en de contacten in
het apparaat schoon zijn.

1. Schuif het accu-pack in het apparaat.
2. Draai de vergrendeling rechtsom tot het vergrende-
lingssymbool verschijnt.

6.2 Accu-pack verwijderen

1. Draai de vergrendeling linksom tot het ontgrende-
lingssymbool verschijnt.

2. Trek het accu-pack uit het apparaat.

6.3 Het accu-pack opladen

0 A AN A

GEVAAR

Gebruik uitsluitend de Hilti accu-packs en Hilti
voedingsapparaten die onder "Toebehoren" zijn
vermeld. Het gebruik van zichtbaar beschadigde
apparaten/netvoedingen is niet toegestaan.

6.3.1 Eerste keer opladen van een nieuw accu-
pack
Laad de accu-packs voor het eerste gebruik volledig op.
AANWIJZING
Zorg er daarbij voor dat het op te laden systeem veilig is
geplaatst.

6.3.2 Opnieuw laden van een accu-pack

1. Zorg ervoor dat de buitenvlakken van het accu-pack
schoon en droog zijn.

2. Breng het accu-pack in het apparaat aan.
AANWIJZING Li-ion accu-packs zijn altijd gebruiks-
klaar, ook wanneer ze ten dele zijn opgeladen.
Wanneer het apparaat is ingeschakeld, wordt de
voortgang van het opladen aangegeven door LED's.

6.4 Opties voor het opladen van het accupack

AANWINZING
Zorg ervoor dat de aanbevolen temperatuur bij het opla-
den in acht wordt genomen (0 tot 40 °C).

GEVAAR
De netvoeding PUA 81 mag alleen "binnenshuis" wor-
den gebruikt. Voorkom dat er vocht binnendringt.

6.4.1 Opladen van het accu-pack in het apparaat

1. Plaats het accu-pack in het batterijvak (zie 6.1).

2. Draai de vergrendeling totdat de laadaansluiting van
het accu-pack zichtbaar wordt.

3. Sluit de stekker van de netvoeding of het
auto-laadsnoer aan op het accu-pack.
Het accu-pack wordt opgeladen.

4.  Schakel het apparaat in om de laadtoestand tijdens
het opladen weer te geven.

6.4.2 Opladen van het accu-pack buiten het
apparaat A
Verwijder het accu-pack (zie 6.2).
2. Verbind de stekker van de netvoeding of het
auto-laadsnoer met het accu-pack.
De rode LED van het accu-pack geeft laadactiviteit
aan.

Y
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6.4.3 Opladen van het accu-pack tijdens het
gebruik

GEVAAR

Het is niet toegestaan om het accu-pack tijdens het

gebruik van het apparaat buitenshuis of in een vochtige

omgeving op te laden.

ATTENTIE

Voorkom dat er vocht binnendringt. Binnengedrongen
vocht kan kortsluiting en chemische reacties veroorzaken
en brandwonden of brand tot gevolg hebben.

1. Draai de sluiting totdat de laadaansluiting van het
accu-pack zichtbaar wordt.

2. Steek de stekker van de netvoeding in het accu-
pack.
Het apparaat werkt tijdens het opladen en de laad-
toestand van de accu wordt door de LED's op het
apparaat weergegeven.

6.5 Zorgvuldige omgang met het accu-pack

Sla accu-packs zo koel en droog mogelijk op. Bewaar
accu-packs nooit in de zon, op een verwarming of achter
een raam. Wanneer de levensduur verstreken is, dienen
accu-packs op een milieuvriendelijke en veilige wijze te
worden afgevoerd.

6.6 Apparaat inschakelen

Druk op de aan/uit-toets.
AANWIJZING

Na het inschakelen start het apparaat de automatische
waterpasinstelling. Bij volledige nivellering schakelt de
laserstraal in de rotatie- en in de normale richting in.

6.7 LED indicaties
Zie hoofdstuk 2, Beschrijving

6.8 Batterijen in de PRA 30 aanbrengen H

GEVAAR
Gebruik geen beschadigde batterijen.

GEVAAR

Geen oude en nieuwe batterijen samen in het apparaat
aanbrengen. Gebruik geen batterijen van verschillende
producenten of met verschillende typeaanduidingen.

AANWIJZING

De PRA 30 mag alleen met batterijen worden gebruikt
die overeenkomstig internationale standaarden geprodu-
ceerd zijn.
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Open het batterijvak van de laserontvanger.

2. Breng de batterijen in de laserontvanger aan.
AANWIJZING Let bij het aanbrengen op de polariteit
van de batterijen!

3. Sluit het batterijvak.

6.9 Pairen

Het apparaat en de afstandsbediening/de laserontvanger
worden gepaird geleverd. Andere laserontvangers van
hetzelfde type of het automatische statief PRA 90 zijn
zonder pairing niet klaar voor gebruik. Om het apparaat
met dit accessoire te kunnen gebruiken, moeten deze
op elkaar worden ingesteld, ofwel gepaird. Het pairen
van apparaten bewerkstelligt dat de apparaten eenduidig
met elkaar worden gepaird. Het apparaat en het auto-
matische statief PRA 90 ontvangen zo alleen signalen
van de gepairde afstandsbediening/laserontvanger. De
pairing maakt het mogelijk om naast andere rotatiela-
sers te werken, zonder dat instellingen hierdoor worden
gewijzigd.

6.9.1 Pairen van apparaat en laserontvanger

o

1. Druk de Aan/Uit- toetsen van het apparaat en de la-
serontvanger gelijktijdig in en houd deze ten minste
3 seconden ingedrukt.
De succesvolle pairing wordt op de laserontvanger
door een geluidssignaal en op het apparaat door
het knipperen van alle LED's aangegeven. Tegelij-
kertijd verschijnt op het display van de laseront-
vanger korte tijd het pairing-symbool. Apparaat en
ontvanger schakelen na het pairen automatisch uit.
2. De gepairde apparaten weer inschakelen.
Het symbool "gepaird" verschijnt op het display.

6.9.2 Pairen van PRA 90 en ontvanger

1. Druk de aan-/uit-toetsen van het automatische sta-

tief PRA 90 en laserontvanger gelijktijdig in en houd
deze ten minste 3 seconden ingedrukt.
De succesvolle pairing wordt op de laserontvanger
door een geluidssignaal en op het automatische
statief PRA 90 door het knipperen van alle LED's
aangegeven. Tegelijkertijd verschijnt op het display
van de laserontvanger korte tijd het pairing-symbool.
Statief en ontvanger schakelen na het pairen auto-
matisch uit.

2. De gepairde apparaten weer inschakelen.

Op het display van de laserontvanger wordt het
apparaat inclusief statief aangegeven.



7 Bediening

7.1 Apparaat controleren

Controleer voor belangrijke metingen de nauwkeurigheid
van het apparaat, met name nadat het op de grond is

7.3 Werken met de PRA 30

gevallen of aan ongebruikelijke mechanische invioeden
blootgesteld is geweest (zie 8.6).

7.2 Apparaat inschakelen
Druk op de aan/uit-toets.
AANWNZING
Na het inschakelen start het apparaat de automatische
waterpasinstelling.

De PRA 30 is een afstandsbediening en laserontvanger in een. De afstandsbediening vergemakkelijkt het werken
met de rotatielaser en is nodig om sommige functies van het apparaat te kunnen gebruiken. De aanduiding van de

laserstraal vindt optisch en akoestisch plaats.

7.3.1 Werken met de laserontvanger als los apparaat
1. Druk op de aan/uit-toets.

2. Houd de laserontvanger met het detectievenster direct in het viak van de roterende laserstraal.

7.3.2 Werken met de laserontvanger in de ontvangerhouder PRA 80 El

Open de sluiting van de PRA 80.

Plaats de ontvanger in de ontvangerhouder PRA 80.
Sluit de sluiting van de PRA 80.

Schakel de ontvanger in met de aan/uit-toets.

Open de draaigreep.

[

sluiten.

Bevestig de ontvangerhouder PRA 80 stevig aan de telescoop- of nivelleerstang door de draaihandgreep te

7. Houd de ontvanger met het ontvangstveld direct in het vlak van de roterende laserstraal.

7.3.3 Werken met de laserontvanger in de ontvangerhouder PRA 83 E
1. Druk de ontvanger schuin in de rubber behuizing van de PRA 83, tot deze de ontvanger volledig omsluit. Let erop
dat het ontvangstveld en de toetsen zich aan de voorzijde bevinden.
2. Maak de ontvanger samen met de rubber behuizing vast aan de handgreep. De magnetische houder verbindt de

behuizing en de handgreep met elkaar.
3. Schakel de ontvanger in met de aan/uit-toets.
4.  Open de draaigreep.

5. Bevestig de ontvangerhouder PRA 83 door sluiten van de draaihandgreep stevig aan de telescoop- of nivelleer-

stang.

6. Houd de ontvanger met het ontvangstveld direct in het vlak van de roterende laserstraal.

7.3.4 Werken met de baak PRA 81 Bl

Open de sluiting van de PRA 81.

Plaats de laserontvanger in de baak PRA 81.

Sluit de sluiting van de PRA 81.

Schakel de laserontvanger met de aan/uit-toets in.

NooN®N =

7.3.5 Eenhedeninstelling @

Houd de laserontvanger met het detectievenster direct in het vlak van de roterende laserstraal.
Positioneer de laserontvanger zodanig, dat de afstandsaanduiding "0" aangeeft.
Meet de gewenste afstand met behulp van het meetlint.

Met de eenhedentoets kan de gewenste nauwkeurigheid van de digitale weergave worden ingesteld (mm / cm / uit).

7.3.6 Volume-instelling @

Bij het inschakelen van de laserontvanger is het volume op "normaal" ingesteld. Door een druk op de volumetoets kan
het volume worden gewijzigd. Er kan worden gekozen uit de 4 opties "Zacht", "Normaal", "Luid" en "Uit".
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7.3.7 Menu-opties @
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Druk bij het inschakelen van de laserontvanger de aan/uit-toets twee seconden in.

De menuweergave verschijnt op het display.

Gebruik de eenhedentoets om tussen metrische en anglo-amerikaanse eenheden te wisselen.

Gebruik de volumetoets om de snelle opeenvolging van het akoestische signaal voor het detectiebereik boven of
onder de markeerkerft in te stellen.

Selecteer met de richtingstoetsen (links/rechts) indien nodig meer punten.

AANWIJZING Met de richtingstoetsen (Links/Rechts) kunnen de instelmogelijkheden worden geselecteerd. De
eenhedentoets dient voor het veranderen van de betreffende instelling. De volgende instelmogelijkheden zijn
mogelijk: Weergave van de softwareversie (geen instelmogelijkheid), slaapmodus PR 30-HVS (uit/aan), eenheden
hellingshoekmodus (%/°), pairing PR 30-HVS (pairing verbreken), pairing PRA 90 (pairing verbreken), gevoeligheid
schokwaarschuwingsfunctie (hoog/middel/laag), radiografische verbinding (aan/uit). Instellingen die het apparaat
betreffen worden alleen effectief als het apparaat ingeschakeld is en radiografisch verbonden is.

Schakel de laserontvanger uit om de instellingen op te slaan.

AANWIJZING De geselecteerde instellingen zijn ook van toepassing na de volgende inschakeling.

7.3.8 Dubbelklikken

Bij het bedienen moet het commando "Automatisch uitrichten" resp. "Bewaking" door dubbelklikken worden bevestigd,
om een verkeerde bediening te verhinderen.

7.4 Schokwaarschuwingsfunctie deactiveren 2. Druk op de toets voor deactivering van de schok-
1.

waarschuwingsfunctie.
Het constant branden van de LED deactivering
schokwaarschuwingsfunctie geeft aan dat de func-
tie gedeactiveerd is.

3.  Om terug te keren naar de standaardmodus, het
apparaat uitschakelen en opnieuw starten.

Schakel het apparaat in (zie 7.2).
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7.5 Horizontaal werken

7.5.1 Opstellen
1. Monteer het apparaat afhankelijk van het gebruik op bijv. een statief; u kunt de rotatielaser ook aan een
wandhouder monteren. De hellingshoek van het draagvlak mag maximaal + 5° zijn.
2. Druk op de aan/uit-toets.
De LED automatische waterpasinstelling knippert groen.
Zodra de waterpasinstelling is voltooid wordt de laserstraal ingeschakeld, roteert hij en brandt de LED automati-
sche waterpasinstelling constant.

7.5.2 Uitrichten met het automatische statief PRA 90

AANWIJZING
Deze functie is alleen beschikbaar met het automatische statief PRA 90.
Bij het eerste gebruik moet de laserontvanger PRA 30 met het statief worden gepaird (zie 6.9.2)

Met het optionele automatische statief PRA 90 kan de hoogte van het laserviak handmatig of automatisch op het
gewenste niveau worden ingesteld.

1. Monteer het apparaat op het automatische statief PRA 90.
2. Schakel de rotatielaser, het automatische statief en de laserontvanger in. Richt de hoogte van het laservlak nu
handmatig (zie 7.5.3) of automatisch (zie 7.5.4) uit.

7.5.3 Handmatig uitrichten @

Druk op de laserontvanger de toetsen +/- of op de PRA 90 de pijltoetsen in, om het horizontale vlak naar boven resp.
naar beneden te verschuiven.

7.5.4 Automatisch uitrichten 3 [

1. Houd de ontvangerzijde van de laserontvanger op de gewenste doelhoogte en in de richting van het bedienings-
paneel van de PRA 90. Houd de laserontvanger tijdens het uitrichten rustig en let erop dat u vrij zicht hebt tussen
de laserontvanger en het apparaat.

2. Dubbelklik op de toets Automatisch uitrichten op de laserontvanger. Door nogmaals dubbelklikken wordt de
uitrichting beéindigd.

Na het dubbelklikken start het uitrichtingsproces van het laserviak, en het statief beweegt omhoog of omlaag.
Gedurende het uitrichtproces klinkt een voortdurend akoestisch signaal. Zodra de laserstraal op het ontvangstveld
van de PRA schijnt, wordt de straal naar de markeerkerf (referentieviak) bewogen.

Nadat de positie is bereikt en het apparaat is ingesteld, geeft een geluidssignaal van vijf seconden aan dat het
proces is afgesloten. Bovendien wordt het symbool van de automatische uitrichting niet meer weergegeven.

3. Controleer de hoogte-instelling op het display.

4. Verwijder de laserontvanger.
AANWIJZING Als het automatische uitrichtingsproces niet succesvol was, klinken korte signalen en dooft het
signaal van het automatisch uitrichten.
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7.6 Verticaal werken

1.

Plaats het apparaat voor verticaal werken op een passend statief, geveladapter of bouwplankadapter of
wandhouder, zodat het bedieningspaneel van het apparaat naar boven gericht is. Als alternatief kunt u het
apparaat ook op de rubbervoeten van de achterste handgrepen leggen.

AANWIJZING De beste radiografische verbinding met de PRA 30 biedt de zijde van het apparaat die rechts op
het bedieningspaneel aansluit.

AANWIJZING Om de gespecificeerde nauwkeurigheid te bereiken, moet het apparaat op een horizontaal
vlak worden gepositioneerd resp. overeenkomstig nauwkeurig op het statief of andere toebehoren worden
gemonteerd.

Richt de verticale as van het apparaat met behulp van vizier en korrel in de gewenste richting uit.

Druk op de aan/uit-toets.

Na de nivellering projecteert het apparaat een vaste laserstraal loodrecht naar beneden. Deze geprojecteerde
punt is het referentiepunt (geen loodpunt) en dient ter positionering van het apparaat.

Richt het apparaat nu zo uit dat de geprojecteerde laserpunt exact op een referentiepunt (bijv. een nagel in de
bouwplank) uitgerust is.

Richt de hoogte van het laservlak nu handmatig (zie 7.6.1) of automatisch (zie 7.6.2) op het gewenste tweede
referentiepunt uit.

Zodra u met de uitrichting begint, gaat de laser automatisch draaien.

7.6.1 Handmatig uitrichten @

1.

Druk op de laserontvanger de richtingstoetsen (links/rechts) in, om het verticale vlak handmatig uit te richten.

7.6.2 Automatisch uitrichten en controleren @

1.

2.

3.
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Houd de laserontvanger met de markeerkerf op de gewenste uit te richten plaats en in de richting van het
apparaat.

Dubbelklik op de toets automatisch uitrichten. Door nogmaals dubbelklikken wordt de uitrichting beéindigd.

Met een dubbelklik start het uitrichtproces van het laservlak. Gedurende het uitrichtproces klinkt een voortdurend
akoestisch signaal.

U kunt de richting van het zoekproces wijzigen door de toets "Automatisch uitrichten" in te drukken.

Zodra de laserstraal op het ontvangstveld van de laserontvanger schijnt, wordt de straal naar de markeerkerf
(referentievlak) bewogen.

Nadat de positie is bereikt (markeerkerf gevonden) en het apparaat is ingesteld, geeft een geluidssignaal van vijf
seconden aan dat het proces is afgesloten.

De laserontvanger gaat automatisch naar de bewakingsmodus en controleert in regelmatige afstanden of het
laservlak verschoven is. Bij een verschuiving wordt het laserviak weer op het markeringsvlak verschoven, wanneer
dit mogelijk is. Als het markeringsvlak buiten het nivelleringsbereik van +5° ligt, als het directe zichtcontact tussen
het apparaat en de laserontvanger gedurende langere tijd verhinderd is of als de uitrichtingsprocedure binnen
twee minuten niet is gelukt, klinken korte geluidssignalen. De laser draait niet meer en het symbool "automatische
uitrichting" dooft. Dit geeft het afbreken van de automatische uitrichtingsprocedure aan.

Dubbelklik op de toets automatisch uitrichten om de bewakingsmodus te verlaten.



7.7 Werken met hellingen

7.7.1 Opstellen

AANWIJZING
De hellingshoek kan handmatig, automatisch of met behulp van de hellingadapter PRA 79 worden ingesteld.

AANWIJZING
Hellingshoeken kunnen op de PRA 30 in % of in °® worden ingesteld resp. aangegeven. Zie voor het instellen van de
gewenste eenheid de menu-opties in hoofdstuk 7.3.7.

Monteer, indien nodig, het apparaat bijv. op een statief.

Positioneer de rotatielaser op de bovenste of op de onderste rand van het hellende viak.

Ga achter het apparaat staan, met de blik in de richting van het bedieningspaneel.

Richt het apparaat met behulp van de doelkerf op de kop van het apparaat parallel aan het hellende vlak uit. Voor
een nauwkeurigere uitrichting na de instelling van de hellingshoek de elektronische hellingsuitrichting uitvoeren
(zie 7.7.4).

5. Het apparaat inschakelen en de toets hellingshoekmodus indrukken. De LED hellingshoekmodus gaat branden.
Zodra de nivellering afgerond is, wordt de laserstraal ingeschakeld. De PR 30-HVS kan worden gekanteld zodra
het symbool "hellingshoekmodus" op het display van de PRA 30 verschijnt.

Eali ol

7.7.2 Hellingshoek handmatig instellen @

AANWIJZING

Als het apparaat temperatuurveranderingen van ongeveer 10 graden meet, stopt de laserrotatie gedurende circa 40
seconden. Gedurende deze tijd corrigeert het apparaat alle mogelijke storingen als gevolg van de temperatuurveran-
dering. Na de automatische correctie stelt het apparaat het laserviak weer op de vorige hellingshoek in en begint de
laser te draaien.

Afhankelijk van de ingestelde hellingshoek van het apparaat kunnen hellingshoeken tot 21,3% worden ingevoerd. De
aanduiding van de laserontvanger geeft de hellingshoek aan.

7.7.2.1 Positieve hellingshoeken

De hellingshoekinvoertoets Plus brengt het laservlak voor het apparaat omhoog en laat het laserviak achter het

apparaat zakken.

1. Druk de hellingshoekinvoertoets Plus op de afstandsbediening in.
AANWIJZING Wanneer drie seconden lang geen toets wordt ingedrukt, wordt de laatst weergegeven hellingshoek
in het apparaat ingesteld. De LED hellingshoekmodus knippert.
De aanduiding van de laserontvanger geeft de hellingshoek aan.

2. Houd de hellingshoekinvoertoets ingedrukt om de waarden sneller te veranderen.

7.7.2.2 Negatieve hellingshoeken

De hellingshoekinvoertoets Minus laat het laserviak voor het apparaat zakken en brengt het laservlak achter het

apparaat omhoog.

1. Druk de hellingshoekinvoertoets Minus op de afstandsbediening in.
AANWIJZING Wanneer drie seconden lang geen toets wordt ingedrukt, wordt de laatst weergegeven hellingshoek
in het apparaat ingesteld. De LED hellingshoekmodus knippert.
De aanduiding van de laserontvanger geeft de hellingshoek aan.

2. Houd de hellingshoekinvoertoets ingedrukt om de waarden sneller te veranderen.

7.7.3 Hellingshoek automatisch instellen @
Met deze functie kan automatisch een gekanteld laservlak tussen 2 punten tot stand worden gebracht en de
hellingshoek tussen deze punten worden bepaald.
1.  Stel het apparaat zoals onder 7.7.1 beschreven op de bovenste rand van het hellende viak in.
2. Monteer de laserontvanger met de ontvangerhouder PRA 80/PRA 83 bijv. op de telescoopplaat PUA 50.
3. Positioneer de ontvanger direct voor de rotatielaser, richt hem t.o.v. de hoogte van het laservlak uit en fixeer hem
op de telescoopplaat.
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5.

Positioneer de ontvanger met de telescoopplaat op de onderste rand van het hellend vlak en dubbelklik op de
toets automatisch uitrichten. Door nogmaals dubbelklikken wordt de uitrichting beéindigd.

Nu start het uitrichtproces van het laservlak. Gedurende het uitrichtproces klinkt een voortdurend akoestisch
signaal. U kunt de richting van het zoekproces wijzigen door de toets "Automatisch uitrichten" in te drukken.
Zodra de laserstraal op het ontvangstveld van de laserontvanger schijnt, wordt de straal naar de markeerkerf
(referentievlak) bewogen. Nadat de positie is bereikt (markeerkerf gevonden), geeft een geluidssignaal van vijf
seconden aan dat het proces is afgesloten.

Het symbool "automatische uitrichting" wordt niet meer weergegeven op het display van de laserontvanger en
de ontvanger gaat automatisch op de normale modus over.

Op het display van de laserontvanger wordt gedurende vijf seconden de hellingshoek aangegeven.

Lees de hellingshoek tussen de beide punten (standpunten van het apparaat en de laserontvanger) op het display
van de laserontvanger af.
AANWIJZING Na vijf seconden verdwijnt de hellingsaanduiding op het display van de laserontvanger.

7.7.4 Optionele elektronische hellingsuitrichting

Na het grof uitrichten van de rotatielaser en het instellen van de hellingshoek (zoals hierboven beschreven) kan het
uitrichten van de PR 30-HVS door het gepatenteerde Hilti elektronische hellingsuitrichting worden geoptimaliseerd.

1.

2.

Positioneer de PRA 30 centraal aan het einde van het hellend vlak tegenover de PR 30-HVS. U kunt hem zelf
vasthouden of met de PRA 80/PRA 83 fixeren.

Activeer de elektronische hellingsuitrichting van de PR 30-HVS door het indrukken van de toets elektronische
hellingsuitrichting.

Als de pijlen voor de elektronische hellingsuitrichting knipperen, ontvangt de PRA 30 geen laserstraal van de
PR 30-HVS.

Als de linker pijl knippert, de PR 30-HVS rechtsom verdraaien.

Als de rechter pijl knippert, de PR 30-HVS linksom verdraaien.

Als beide pijlen branden, is de uitrichting op de PRA 30 correct.

Na een succesvolle uitrichting (beide pijlen branden constant gedurende 10 seconde) wordt de functie automatisch
beéindigd.

Fixeer de rotatielaser nu op het statief, zodat het niet abusievelijk kan worden verdraaid.

U kunt de elektronische hellingsuitrichting ook activeren door het indrukken van de toets elektronische hellings-
uitrichting.

AANWIJZING Tussen de grove uitrichting met behulp van vizier en korrel en de fijne uitrichting met behulp van
de elektronische hellingsuitrichting kunnen afwijkingen optreden. Omdat de elektronische methode exacter is
dan de optische, wordt geadviseerd altijd de elektronische hellingsuitrichting als referentie te gebruiken.

7.7.5 Hellingshoek met behulp van de hellingsadapter PRA 79 instellen

AANWIJZING
De hellingstafel moet correct tussen het statief en het apparaat gemonteerd zijn (zie handleiding PRA 79).

1.
2.
3.

Monteer de hellingsadapter PRA 79 afhankelijk van het gebruik op bijv. een statief.

Positioneer het statief op de bovenste of op de onderste rand van het hellende vlak.

Monteer de rotatielaser op de hellingsadapter en richt het apparaat met behulp van de doelkerf op de kop van
de PR 30-HVS inclusief de hellingsadapter parallel aan het hellende vlak uit. Het bedieningspaneel van de PR
30-HVS moet zich aan de tegenovergestelde zijde van de hellingsrichting bevinden.

Zorg ervoor dat de hellingsadapter zich in de uitgangspositie bevindt (0°).
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5. Schakel het apparaat in (zie 7.2).
6. Druk op de knop hellingshoekmodus.

Op het bedieningspaneel van de rotatielaser gaat nu de LED hellingshoekmodus branden.
Het apparaat begint nu met de automatische waterpasinstelling. Zodra deze voltooid is, wordt de laser ingescha-

keld en begint deze te draaien.

7.  Stel nu de gewenste hellingshoek op de hellingsadapter in.
AANWIJZING Bij de handmatige instelling van de hellingshoek nivelleert de PR 30-HVS het laservlak eenmalig
en fixeert dit vervolgens. Trillingen, temperatuurveranderingen of andere invioeden die gedurende de dag kunnen
optreden kunnen van invioed zijn op de positie van het laservlak.

7.8 Naar de standaardmodus terugkeren

Om terug te keren naar de standaardmodus, het apparaat
uitschakelen en opnieuw starten.

7.9 Slaapmodus

In de slaapmodus kan de PR 30-HVS stroom besparen.
De laser wordt uitgeschakeld en zo wordt de levensduur
van de batterij verlengd.

7.9.1 Slaapmodus activeren

1. Druk bij uitgeschakelde PRA 30 de aan/uit-toets van
de PRA 30 gedurende circa 3 seconden in.

2. Druk de richtingstoets rechts 2 keer in om naar het
menupunt "Slaapmodus" te gaan.

3. Druk de eenhedentoets in om de slaapmodus van
de PR 30-HVS in te schakelen.

7.9.2 Slaapmodus deactiveren

1. Druk bij uitgeschakelde PRA 30 de aan/uit-toets van
de PRA 30 gedurende circa 3 seconden in.

2. Druk de richtingstoets rechts 2 keer in om naar het
menupunt "Slaapmodus" te gaan.

3. Druk de eenhedentoets in om de slaapmodus van
de PR 30-HVS uit te schakelen.

4. Controleer na het weer activeren van de PR 30-HVS
de laserinstellingen, om de nauwkeurigheid van het
werk te waarborgen.

8 Verzorging en onderhoud

8.1 Reinigen en drogen

1. Blaas het stof van de optische lenzen.

2. Het glas niet met de vingers aanraken.

3. Alleen met schone en zachte doeken reinigen; zo
nodig met zuivere alcohol of wat water bevochtigen.
AANWIJZING Door te ruw reinigingsmateriaal kan
het glas bekrast raken en de nauwkeurigheid van
het apparaat nadelig worden beinvioed.
AANWIJZING Geen andere vloeistoffen gebruiken
omdat deze de kunststof delen kunnen aantasten.

4. Droog de uitrusting met inachtneming van de tem-
peratuurgrenzen die in de Technische gegevens zijn
aangegeven.

AANWIJZING Met name in de winter en zomer de
temperatuurgrenzen in acht nemen wanneer u de
uitrusting bijv. in een voertuig bewaart.

8.2 Verzorging van het Li-ion accu-pack
AANWIJZING

Het is niet nodig om het Li-ion accu-pack een opfrislading
te geven, zoals bij NiCd of NiMH accu-packs.

AANWIJZING
Wanneer het laden wordt onderbroken, beinvloedt dit de
levensduur van het accu-pack niet.

AANWIJZING

Het laden kan op ieder moment worden gestart zonder
dat de levensduur wordt beinvloed. Er is geen sprake van
een memory-effect, zoals bij NiCd of NiMH accu-packs.

AANWIJZING

De accu-packs kunnen het best volledig geladen en zo
koel en droog mogelijk worden bewaard. Het is ongunstig
om het accu-pack te bewaren bij hoge omgevingstempe-
raturen (bijv. achter ruiten). Hierdoor wordt de levensduur
van het accu-pack en het zelfontladingspercentage van
de cellen beinvioed.

AANWIJZING

Door veroudering of overbelasting verliezen accu-packs
capaciteit; ze kunnen in dat geval niet meer volledig
worden geladen. Ondanks dat u met oude accu-packs
nog kunt werken, dienen ze op tijd te worden vervangen.

1. Voorkom dat er vocht binnendringt.

2. Laad de accu-packs voor het eerste gebruik volledig
op.

3. Laad de accu-packs op, zodra de prestaties van het
apparaat duidelijk minder worden.
AANWIJZING Tijdig opladen verhoogt de levens-
duur van de accu-packs.
AANWIJZING Bij verder gebruik van het accu-pack
wordt het ontladen automatisch beéindigd voordat
er cellen kunnen worden beschadigd en wordt het
apparaat uitgeschakeld.

4. Laad de accu-packs op met de goedgekeurde Hilti-
laadapparaten voor Li-ion accu-packs.
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8.3 Opslaan

1. Apparaten die nat zijn geworden, dienen te worden
uitgepakt. Apparaten, transportcontainers en toebe-
horen moeten worden gedroogd (met inachtneming
van de bedrijfstemperatuur) en gereinigd. De appa-
ratuur pas weer inpakken als alles helemaal droog
is.

2. Voer wanneer de apparatuur gedurende langere tijd
is opgeslagen of getransporteerd véo6r gebruik een
controlemeting uit.

3.  Neem accu's en batterijen uit het apparaat en de la-
serontvanger wanneer deze voor langere tijd worden
opgeslagen. Lekkende accu's en batterijen kunnen
het apparaat en de laserontvanger beschadigen.

8.4 Transporteren

Gebruik voor het transport of de verzending van uw
uitrusting de kartonnen verzenddoos van Hilti of een
gelijkwaardige verpakking.

ATTENTIE

Verwijder voor het transport of het verzenden de accu-
packs en batterijen uit het apparaat en de laserontvanger.

8.5 Kalibreren door Hilti Kalibratieservice

Wij raden aan het apparaat regelmatig te laten controleren
door de Hilti Kalibratieservice om de betrouwbaarheid
overeenkomstig de normen en wettelijke eisen te kunnen
garanderen.

De Hilti Kalibratieservice staat te allen tijde tot uw be-
schikking. Wij adviseren om het apparaat minstens een-
maal per jaar te laten kalibreren.

In het kader van de Hilti Kalibratieservice wordt bevestigd
dat de specificaties van het gecontroleerde apparaat op
de dag van keuring overeenkomen met de technische
gegevens van de handleiding.

Bij afwijkingen van de fabrieksgegevens wordt het ge-
bruikte meetapparaat weer opnieuw ingesteld. Na ijking
en keuring wordt een kalibratieplaatie op het apparaat
aangebracht en met een kalibratiecertificaat schriftelijk
bevestigd dat het apparaat conform de fabrieksgege-
vens werkt.

Kalibratiecertificaten zijn altijd vereist bij ondernemingen
die volgens ISO 900X gecertificeerd zijn.

Een Hilti-vestiging in uw omgeving geeft u graag meer
informatie.

8.6 Nauwkeurigheid controleren

AANWIJZING

Om aan de technische specificaties te kunnen blijven
voldoen, moet het apparaat regelmatig (minstens voor
ieder groter/kritisch project) worden gecontroleerd!
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AANWIJZING

Onder de volgende omstandigheden kan worden aan-
genomen, dat een apparaat na een val correct en met
dezelfde nauwkeurigheid als voor de val werkt:

Bij de val is de in de Technische gegevens aangegeven
valhoogte niet overschreden.

Het apparaat is bij de val niet mechanisch beschadigd
(bijv. breuk van de pentaprisma).

Het apparaat zendt bij het gebruik een roterende laser-
straal uit.

Het apparaat heeft ook voor de val correct gewerkt.

8.6.1 Horizontale hoofd- en dwarsas controleren

1. Statief circa 20 m van een wand opstellen en de
statiefkop m.b.v. waterpas horizontaal uitrichten.

2. Apparaat op het statief monteren en de apparaatkop
met behulp van de doelkerf op de wand uitrichten.

3.  Met behulp van de ontvanger een punt (punt 1)
bepalen en dit punt op de wand markeren.

4. Apparaat 90° rechtsom om de apparaatas draaien.
Daarbij mag de hoogte van het apparaat niet veran-
derd worden.

5. Met behulp van de laserontvanger een tweede punt
(punt 2) bepalen en dit punt op de wand markeren.

6. Stappen 4 en 5 nog twee maal herhalen en punt 3

en punt 4 met behulp van de ontvanger opvangen
en op de wand markeren.
Bij zorgvuldige uitvoering moet de verticale af-
stand tussen de beide gemarkeerde punten 1 en
3 (hoofdas) resp. punten 2 en 4 (dwarsas) steeds
< 3 mm zijn (op 20 m). Bij grotere afwijkingen het
apparaat voor kalibratie naar Hilti Service zenden.

8.6.2 Controle van de verticale as

1. Apparaat verticaal op een zo vlak mogelijke bodem
circa 20 m van een wand opstellen.

2. De handgrepen van het apparaat parallel aan de
wand uitrichten.

3. Apparaat inschakelen en het referentiepunt (R) op
de vloer markeren.

4. Met behulp van de ontvanger punt (A) aan de on-
derkant van de wand markeren. Middelste snelheid
selecteren.

5. Met behulp van de ontvanger punt (B) op circa 10 m
hoogte markeren.

6. Apparaat 180° draaien en op het referentiepunt (R)
op de vloer en op het onderste markeringspunt (A)
op de wand uitrichten.

7.  Met behulp van de ontvanger punt (C) op circa 10 m
hoogte markeren.

8. Bij zorgvuldige uitvoering moet de horizontale af-
stand tussen de beide op tien meter hoogte gemar-
keerde punten (B) en (C) kleiner dan 1,5 mm zijn (bij
10 m).

AANWIJZING Bij een grotere afwijking: Het appa-
raat voor kalibratie naar Hilti Service zenden.



9 Foutopsporing

Fout

Mogelijke oorzaak

Oplossing

Display toont symbool

N’

De PRA 30 is niet met de PR 30-HVS
gepaird.

De apparaten pairen (zie hoofdstuk
6.9)

Display toont symbool

S

Ongeldige toetsinvoer; Opdracht niet
mogelijk.

Druk een geldige toets in.

Display toont symbool

AN

Opdracht mogelijk, apparaat reageert
echter niet.

Schakel alle apparaten in en beweeg

binnen het ontvangstbereik.

Controleer dat zich tussen de appa-
raten geen hindernissen bevinden.

Neem ook het maximale radiografi-

sche bereik in acht. Voor een goede
zendverbinding de PR 30-HVS en

PRA 30 = 10 cm van de vloer plaat-

sen.

Display toont symbool

A

Het apparaat staat in de controle-
modus. Opnieuw uitrichten was niet
mogelijk.

De positionering van PR 30-HVS en
PRA 30 controleren en of het zicht-
veld tussen PR 30-HVS en PRA 30 vrij
is. Start de automatische uitrichting
opnieuw (zie het hoofdstuk over de
automatische uitrichting en bewaking)

Display toont symbool

Sleap

Het apparaat staat in de slaapmodus
(apparaat blijft max. 4 uur in de slaap-
modus).

Apparaat activeren (zie hoofdstuk
"Slaapmodus deactiveren")

Display toont symbool
X

Laadtoestand van het PR 30-HVS
accu-pack is gering.

Laad het accu-pack op, gebruik

een ander accu-pack of gebruik de
PR 30-HVS in de modus "Laden
tijdens het gebruik" (niet voor gebruik
buitenshuis en in een vochtige
omgeving).

10 Afval voor hergebruik recyclen

WAARSCHUWING

Wanneer de uitrusting op ondeskundige wijze wordt afgevoerd kan dit tot het volgende leiden:
bij het verbranden van kunststofonderdelen ontstaan giftige verbrandingsgassen, waardoor er personen ziek kunnen

worden.

Batterijen kunnen ontploffen en daarbij, wanneer ze beschadigd of sterk verwarmd worden, vergiftigingen, brandwon-
den (door brandend zuur) of milieuvervuiling veroorzaken.
Wanneer het apparaat niet zorgvuldig wordt afgevoerd, bestaat de kans dat onbevoegde personen de uitrusting op
ondeskundige wijze gebruiken. Hierbij kunnen zij zichzelf en derden ernstig letsel toebrengen en het milieu vervuilen.

145



€3

Hilti-apparaten zijn voor een groot deel vervaardigd van materiaal dat kan worden gerecycled. Voor hergebruik is een
juiste materiaalscheiding noodzakelijk. In veel landen is Hilti er al op ingesteld om uw oude apparaat voor recycling
terug te nemen. Vraag hierover informatie bij de klantenservice van Hilti of bij uw verkoopadviseur.

Alleen voor EU-landen

Geef elektrisch gereedschap niet met het huisvuil mee!

Overeenkomstig de Europese richtlijn inzake oude elektrische en elektronische apparaten en de toe-
passing daarvan binnen de nationale wetgeving, dient gebruikt elektrisch gereedschap gescheiden te
worden ingezameld en te worden afgevoerd naar een recyclingbedrijf dat voldoet aan de geldende

milieu-eisen.

bt

Voer de batterijen af volgens de nationale voorschriften.

11 Fabrieksgarantie op de apparatuur

Neem bij vragen over de garantievoorwaarden contact
op met uw lokale HILTI dealer.

12 FCC-aanwijzing (van toepassing in de USA) / IC-aanwijzing (van toepassing in

Canada)

ATTENTIE

In testen voldeed dit apparaat aan de grenswaarden die
in sectie 15 van de FCC-voorschriften voor digitale appa-
raten van klasse B zijn vastgelegd. Deze grenswaarden
voorzien in een toereikende bescherming tegen storende
straling bij de installatie in woongebieden. Dit soort appa-
raten genereert en gebruikt hoge frequenties en kan deze
frequenties ook uitstralen. Daardoor kunt u, wanneer u
bij de installatie en het gebruik niet volgens de voor-
schriften te werk gaat, storingen van de radio-ontvangst
veroorzaken.

Er kan echter niet worden gegarandeerd dat zich bij
bepaalde installaties geen storingen kunnen voordoen.
Indien dit apparaat storingen bij de radio- of televisie-
ontvangst veroorzaakt, wat kan worden vastgesteld door
het uit- en vervolgens weer in te schakelen, is de gebrui-
ker verplicht de storingen door middel van de volgende
maatregelen op te heffen:

De ontvangstantenne in de juiste stand brengen of ver-
plaatsen.
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De afstand tussen het apparaat en de ontvanger vergro-
ten.

Het apparaat op een stopcontact van een stroomketen
aansluiten die niet overeenkomt met het circuit van de
ontvanger.

Vraag uw leverancier of een ervaren radio- of televisie-
technicus om hulp.

AANWIJZING

Veranderingen of modificaties die niet uitdrukkelijk door
Hilti zijn toegestaan, kunnen het recht van de gebruiker
om het apparaat in bedrijf te nemen beperken.

Dit apparaat komt overeen met paragraaf 15 van de
FCC-bepalingen en RSS-210 van de IC.

Voor de ingebruikneming moet aan de twee volgende
voorwaarden zijn voldaan:

Dit apparaat mag geen schadelijke straling veroorzaken.

Het apparaat moet iedere straling opnemen, met inbegrip
van de straling die ongewenste bewerkingen veroorzaakt.



13 EG-conformiteitsverklaring (origineel)

Omeschrijving: Rotatielaser
Type: PR 30-HVS
Generatie: 01
Bouwjaar: 2013

Als de uitsluitend verantwoordelijken voor dit product
verklaren wij dat het voldoet aan de volgende voorschrif-
ten en normen: tot 19 april 2016: 2004/108/EG, vanaf
20 april 2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/42/EG,
2006/66/EG, 1999/5/EG, EN ISO 12100, EN 300 440-2
V1.4.1, EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.
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ORIGINAL BRUGSANVISNING

PR 30-HVS Rotationslaser

Laes brugsanvisningen grundigt igennem, in-
den instrumentet tages i brug.

Opbevar altid brugsanvisningen sammen med
instrumentet.

Sarg for, at brugsanvisningen altid felger med
ved overdragelse af instrumentet til andre.

Indholdsfortegnelse side
1 Generelle anvisninger 149
2 Beskrivelse 149
3 Tilbehgr 152
4 Tekniske specifikationer 152
5 Sikkerhedsanvisninger 154
6 Ibrugtagning 156
7 Betjening 157
8 Rengering og vedligeholdelse 163
9 Fejlsagning 165

10 Bortskaffelse 165

11 Producentgaranti - Produkter 166

12 FCC-erkleering (gaelder i USA) / IC-erkleering
(geelder i Canada) 166

13 EF-overensstemmelseserkleering (original) 167

Hl Tallene henviser til billeder. Billederne finder du i til-
leegget til brugsanvisningen.

| denne brugsanvisning betegner »instrumentet« eller ro-
tationslaseren altid PR 30-HVS. "Fjernbetjening" eller "la-
sermodtager" eller "modtager" betegner altid lasermod-
tager PRA 30 (03).

Rotationslaser El

Rotationshoved
Handtag
(@ Anvendelsesomrade

(5) Grundplade med 5/s" gevind
(6) Lithium-ion-batteri PRA 84

% Laserstrale (rotationsniveau)

Isaetning og udtagning af batteri A

@ Lithium-ion-batteri PRA 84

Batterirum
Lasemekanisme
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Opladning i instrumentet H

@ Stremforsyning PUA 81
(2 Ladebesning

Opladning uden for instrumentet E1

Stremforsyning PUA 81
Billader PUA 82
Lysdiode for batteriopladningsaktivitet

Rotationslaserens betjeningspanel H

Teend/sluk-tast
Lysdiode for automatisk nivellering

(3) LED-pile til elektronisk haeldningsjustering

(4) Tast til elektronisk haeldningsjustering (kun i forbin-
delse med haeldningstilstand)

@ Tast og lysdiode for stadvarselsfunktion

Tast og lysdiode for heeldningstilstand

(7) LED-overvagningstilstand (kun ved lodret automa-
tisk justering)

Lysdiode for batteriladetilstandsvisning

Betjeningspanel PRA 30 @

% Teend/sluk-tast

Tast til heeldningsangivelse Plus / piletast Hajre el-
ler Op (med PRA 90)

(3) Enhedstast

(4) Lydstyrketast

(5) Tast til haeldningsangivelse Minus / piletast Venstre
eller Ned (med PRA 90)

@ Tasten Automatisk justering / Overvagningstilstand
(lodret) (dobbeltklik)

Detektionsfelt

(8) Markeringsmaerke

(9 Visning

Display PRA 30

@ Visning af modtagerens position i relation til laser-
planets hgjde

(2) Batteritilstandsindikator

(3) Lydstyrkevisning

(4) Afstandsvisning i forhold til laserplanet



1 Generelle anvisninger

1.1 Signalord og deres betydning Pa instrumentet
FARE 2
Star ved en umiddelbart truende fare, der kan medfare
alvorlige kveestelser eller deden. Laser, klasse 2 iht. IEC/EN 60825-1:2007

ADVARSEL P& instrumentet
Advarer om en potentielt farlig situation, der kan forarsage
alvorlige personskader eller daden. CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT

FORSIGTIG K v s
Advarer om en potentielt farlig situation, der kan forarsage CLASS Il LASER PRODUCT
lettere personskader eller materielle skader.

Laser class Il according CFR 21, § 1040 (FDA)

BEMZERK
Star ved anvisninger om brug og andre nyttige oplysnin- | Placering af identifikationsoplysninger pa instrumen-
ger. tet

Typebetegnelse og serienummer fremgar af instrumen-
tets typeskilt. Skriv disse oplysninger i brugsanvisningen, m

1:2 Forklaring af piktogrammer og yderligere og henvis til disse, nar du henvender dig til vores kunde-

anvisninger )
9 service eller veerksted.
Symboler
Type:
6
2 .
i sx Generation: 01
Lees brugs- Generel fare Advarsel om Advarsel om
anvisningen aetsende farlig Serienummer:
for brug stoffer elektrisk
spaending
Kun til Send Undgé at se Advarsel om
anvendelse materialer til ind i laseren eksplosions-
indenders genvinding farlige

stoffer

2 Beskrivelse

2.1 Bestemmelsesmaessig anvendelse

PR 30-HVS er en rotationslaser med en roterende, synlig laserstréle og en referencestrale, der er forskudt 90°.
Rotationslaseren kan anvendes lodret, vandret og til haeldninger.

Instrumentet er beregnet til beregning, overfarsel og kontrol af vandrette hgjdeforlab, lodrette og haeldende flader
samt rette vinkler. Eksempler pa anvendelsesformal er overfersel af meter- og hejderids, bestemmelse af rette vinkler
pa veegge, lodret justering af referencepunkter eller udarbejdelse af haeldende flader.

Instrumentet er beregnet til professionel brug og mé& kun betjenes, efterses og vedligeholdes af autoriseret og
instrueret personale. Dette personale skal i seerdeleshed informeres om de potentielle farer, der er forbundet med
brugen. Der kan opsta farlige situationer ved anvendelse af instrumentet og det tilhgrende udstyr, hvis det anvendes
af personer, der ikke er blevet undervist i dets brug, eller hvis det ikke anvendes korrekt i henhold til forskrifterne i
denne brugsanvisning.

Hilti ferer diverse tilbehgr med henblik pa en optimal udnyttelse af instrumentet.

Brug kun originalt Hilti-tilbeher og -veerktej for at undga ulykker.

Overhold forskrifterne i denne brugsanvisning med hensyn til drift, pleje og vedligeholdelse.

Tag hensyn til pavirkning fra omgivelserne. Brug ikke fiernbetjeningen, hvis der er risiko for brand eller eksplosion.
Det er ikke tilladt at modificere eller tilfaje ekstra dele til instrumentet.
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2.2 Egenskaber

Med instrumentet kan en enkelt person hurtigt foretage nivelleringer med stor preecision.

Nivelleringen sker automatisk, sa snart du teender for instrumentet. Stralen aktiveres farst, nar den angivne ngjagtighed
er néet.

Lysdioder viser den aktuelle driftstilstand.

Instrumentet anvender genopladelige lithium-ion-batterier, som ogsa kan oplades under brugen.

2.3 Kan kombineres med fjernbetjeningen/lasermodtageren PRA 30

PRA 30 fungerer bade som fjernbetjening og lasermodtager. Med den er det muligt at betjene rotationslaseren
PR 30-HVS nemt og bekvemt over lzengere afstande. Endvidere fungerer PRA 30 ogsa som lasermodtager og kan
derfor anvendes til at vise laserstralen over lzengere afstande.

2.4 Digital maling af afstand

Lasermodtageren viser afstanden mellem laserplan og markeringsmaerke digitalt. P4 den made kan man i én
arbejdsgang millimeterpreecist fastsla, hvor man befinder sig.

2.5 Automatisk justering og overvagning

Med PR 30-HVS og PRA 30 kan et laserplan automatisk rettes mod et ngjagtigt punkt af én person. Instrumentet
registrerer den aktuelle orientering (vandret, heeldning eller lodret) og anvender i overensstemmelse hermed funktionen
Automatisk justering (vandret med PRA 90 og heeldning) eller Automatisk justering med efterfalgende overvagning af
planet (lodret). Overvagningsfunktionen kontrollerer ved hjeelp af PRA 30 med regelmaessige mellemrum automatisk
laserplanets justering for at forhindre eventuelle forskydninger (f.eks. som falge af temperaturudsving, vind eller andet).
Overvagningsfunktionen kan deaktiveres.

2.6 Digital haeldningsvisning med patenteret elektronisk hzeldningsjustering

Den digitale hzeldningsvisning kan vise en heeldning pa op til 21,3 %, nér PR 30-HVS befinder sig i fremadhaeldende
tilstand. P& den made er det muligt at oprette og kontrollere hzeldninger uden kalkulationer. Med den elektroniske
haeldningsjustering er det muligt at optimere ngjagtigheden af en hzeldningsjustering.

2.7 Stedvarsel

Nar instrumentet er blevet taendt, gar der to minutter efter gennemfarelse af nivelleringen, fer stedadvarselsfunktionen
aktiveres. Hvis der trykkes pa en knap inden for disse to minutter, starter ventetiden pa& to minutter forfra. Hvis
instrumentet under brugen bringes ud af niveau (rystelse/stad), skifter instrumentet til advarselstilstand; alle lysdioder
blinker, laseren slukkes (hovedet roterer ikke mere).

2.8 Automatisk slukning

Hvis instrumentet er blevet opstillet uden for selvnivelleringsomradet (+5°) eller er blevet blokeret mekanisk, slar
laseren ikke til, og lysdioderne blinker.

Instrumentet kan opstilles pa stativer med 5/8" gevind eller direkte pa et stabilt underlag (uden vibrationer!). Ved
automatisk nivellering i en eller begge retninger overvager servosystemet, at den specificerede ngjagtighed overholdes.
Instrumentet frakobles, hvis der ikke foretages nogen nivellering (instrumentet er uden for nivelleringsomradet, eller der
foreligger en mekanisk blokering), eller hvis instrumentet kommer ud af niveau (se afsnittet om stedvarselsfunktionen).

BEMARK
Hvis nivelleringen ikke kan opnas, slukker laseren, og alle lysdioder blinker.

2.9 Leveringsomfang

rotationslaser PR 30-HVS
lasermodtager/fiernbetjening PRA 30 (03)
modtagerholder PRA 80 eller PRA 83
brugsanvisning

Li-lon-batteri PRA 84

stremforsyning PUA 81

batterier (AA-celler)

N = = = a4 o
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2 producentcertifikater
1 Hilti-kuffert

2.10 Visninger af driftstilstand

Instrumentet har fglgende driftstilstandsvisninger: Lysdiode for automatisk nivellering, lysdiode for batteriladetilstand,
lysdiode for deaktivering af stadvarselsfunktion, lysdiode for haeldningstilstand, lysdiode for overvagning og lysdiode

for elektronisk haeldningsjustering.

2.11 Lysdiodeindikatorer

Lysdiode for automatisk nivellering

Den gregnne lysdiode blinker.

Instrumentet befinder sig i nivellerings-
fasen.

Den grgnne lysdiode lyser
konstant.

Instrumentet er nivelleret / korrekt i drift.

Lysdiode for deaktivering af stedvar-
selsfunktion

Den orange lysdiode lyser
konstant.

Stedvarselsfunktionen er deaktiveret.

Lysdiode for haeldningstilstand

Den orange lysdiode blinker.

Justering af den heeldende flade.

Den orange lysdiode lyser
konstant.

Heeldningstilstand er aktiveret.

Lysdiode for overvagning

Den orange lysdiode lyser
konstant.

Instrumentet er i overvagningstilstand.
Justeringen efter referencepunktet (PRA
30) er korrekt.

Den orange lysdiode blinker.

Instrumentet justerer laserplanet efter
referencepunktet (PRA 30).

Lysdioder for elektronisk haeldnings-
justering

De orange lysdiodepile blin-
ker.

Instrumentet er i tilstanden "elektronisk
hezeldningsjustering", PRA 30 modtager
ikke nogen laserstrale

De to orange lysdiodepile ly-
ser konstant

Instrumentet er justeret korrekt efter i
forhold til PRA 30.

Den venstre orange lysdio-
depil lyser

Instrumentet skal drejes med uret.

Den hgjre orange lysdiodepil
lyser

Instrumentet skal drejes mod uret.

Alle lysdioder

Alle lysdioder blinker

Der blev stedt til instrumentet, instru-
mentet har mistet sin nivellering, eller
instrumentet har en fejl.

2.12 Ladetilstand for lithium-ion-batterier under brugen

Lysdiode lyser

Lysdiode blinker

Ladetilstand C

Lysdiode 1, 2, 3, 4

C=z75%

Lysdiode 1, 2, 3

50% =C<75%

Lysdiode 1, 2

25 % =C <50 %

Lysdiode 1

10%=C<25%

Lysdiode 1

C<10%

2.13 Ladetilstand for lithium-ion-batterier under opladning i instrumentet

Lysdiode lyser

Lysdiode blinker

Ladetilstand C

Lysdiode 1, 2, 3, 4

C =100 %

Lysdiode 1, 2, 3 Lysdiode 4 75 % =C <100 %
Lysdiode 1, 2 Lysdiode 3 50 % =C <75%
Lysdiode 1 Lysdiode 2 25 % = C <50%

- Lysdiode 1 C<25%
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2.14 Ladeaktivitetsindikator pa lithium-ion-batteriet under opladning uden for instrumentet

Hvis den rade lysdiode lyser konstant, oplades batteriet.

Hvis den rade lysdiode for batteriopladningsaktivitet ikke lyser, er opladningen afsluttet, eller laderen leverer ingen

strem.

3 Tilbehar

Betegnelse Kort betegnelse
Lasermodtager/Fjernbetjening PRA 30 (03)
Lasermodtager PRA 20 (02)
Modtagerholder PRA 80
Modtagerholder PRA 83
Hgjdeoverferselsinstrument PRA 81
Heeldningsadapter PRA 79
Strgmforsyning PUA 81
Billader PUA 82
Batteri PRA 84
Batteri PRA 84G
Lodret vinkel PRA 770
Galgeholder PRA 750
Galgemodtagerholder PRA 751
Facadeadapter PRA 760
Stativ PUA 20
Stativ med handsving PA 921
Stativ med handsving PUA 30
Automatisk stativ PRA 90

Teleskopstadier

PUA 50, PUA 55

4 Tekniske specifikationer

Ret til tekniske aendringer forbeholdes!

PR 30-HVS

Raekkevidde Modtagelse (diameter)

med PRA 30 (03) typisk: 2...500 m

Raekkevidde, fiernbetjening (diameter)

med PRA 30 (03) typisk: 0...150 m

Preecision’ over 10 m: = 0,75 mm
Lodstréle Kontinuerligt retvinklet i forhold til rotationsfladen
Laserklasse Klasse 2, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007 / IEC

60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)); Maks.
ydelse < 4,85 mW ved z 300 o/min

Rotationshastigheder

600/min, 1.000/min

Heeldningsomrade

med fremadhzaeldende instrument: < 21,3 %

Selvnivelleringsomrade

+5°

1 Pavirkninger som f.eks. store temperaturudsving, fugt, sted, fald, osv. kan have indflydelse pa preecisionen. Medmindre andet
fremgar, er instrumentet justeret eller kalibreret under omgivende standardbetingelser (MIL-STD-810G).
2 Faldtesten blev udfart fra stativ ned pa flad beton under almindelige omgivende betingelser (MIL-STD-810G).
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Energiforsyning

7,4V/ 5,0 Ah Li-lon batteri

Driftstid, batteri

Temperatur +25 °C, Lithium-ion-batteri: =2 25 h

Arbejdstemperatur

-20...+50 °C

Opbevaringstemperatur (ter)

-25...+60 °C

Kapslingsklasse

IP 66 (iht. IEC 60529); ikke i tilstanden "Opladning un-
der drift"

Gevind til stativ %" x 18

Veaegt (inklusive PRA 84) 2,5 kg

Mal (L x B x H) 200 mm x 200 mm x 230 mm
Faldtesthgjde? 1,5m

1 Pavirkninger som f.eks. store temperaturudsving, fugt, sted, fald, osv. kan have indflydelse pa preecisionen. Medmindre andet
fremgar, er instrumentet justeret eller kalibreret under omgivende standardbetingelser (MIL-STD-810G).

2 Faldtesten blev udfert fra stativ ned pa flad beton under almindelige omgivende betingelser (MIL-STD-810G).

PRA 30 (03)
Funktionsomrade ved detektering (diameter)

med PR 30-HVS typisk: 2...500 m

Akustisk signalgiver

3 lydstyrker med mulighed for undertrykkelse

LCD-display

Tosidet

Omréde for afstandsvisning £ 52 mm
Visningsomrade for laserplanet £0,5mm
Detektionsfeltets laengde 120 mm
Visning af centrum fra overkanten af huset 75 mm
Markeringsmazerker Pa begge sider
Detektionsfri ventetid fer automatisk slukning 15 min

Mal (L x B x H)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Veegt (inklusive batterier)

0,25 kg

Energiforsyning

2 AA-cellebatterier

Batterilevetid

Temperatur +20 °C: ca. 40 h (afhaengigt af kvaliteten af
alkalimangan-batterierne)

Arbejdstemperatur

-20...+50 °C

Opbevaringstemperatur

-25...+60 °C

Kapslingsklasse

IP 66 (iht. IEC 60529), undtagen batterirum

Faldtesthgjde’

2m

1 Faldtesten blev udfert i modtagerholderen PRA 83 ned pa fladt beton under almindelige omgivende betingelser (MIL-STD-810G).

PRA 84 lithium-ion-batteri

Nominel speending (normal tilstand) 7,4V
Maks. spaending (i drift eller ved opladning under brug) 13V
Nominel strem 180 mA

Opladningstid Temperatur +32 °C: 2 h 10 min (batteri 80 % opladet)
Arbejdstemperatur -20...+50 °C

Opbevaringstemperatur (ter) -25...+60 °C

Opladningstemperatur (ogsé ved opladning under brug)  +0...+40 °C

Veegt 0,3 kg

Mal (L x B x H)

160 mm x 45 mm x 36 mm
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PUA 81 stramforsyning

Elforsyning 115...230 V
Netfrekvens 47...63 Hz
Nominel effekt 36W
Nominel speending 12V
Arbejdstemperatur +0...+40 °C
Opbevaringstemperatur (ter) -25...+60 °C
Veegt 0,23 kg

110 mm x 50 mm x 32 mm

Mal (L x B x H)

5 Sikkerhedsanvisninger

5.1 Grundlaeggende sikkerhedsforskrifter

Ud over de sikkerhedstekniske forskrifter i de enkelte
afsnit i denne brugsanvisning skal falgende retnings-
linjer altid overholdes.

5.2 Generelle sikkerhedsforanstaltninger
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Undlad at deaktivere sikkerhedsanordninger og
fjerne advarselsskilte af nogen art.

Det er vigtigt at vaere opmarksom, se, hvad man
laver, og bruge instrumentet fornuftigt. Man ber
ikke bruge instrumentet, hvis man er treet, har
nydt alkohol eller er pavirket af medicin eller eu-
foriserende stoffer. Fa sekunders uopmaerksomhed
ved brug af instrumentet kan medfgre alvorlige per-
sonskader.

Opbevar laseren utilgaengeligt for born.

Der kan forekomme hgijere straling end klasse 2 eller
3, hvis de korrekte procedurer ikke overholdes, nar
kabinettet &bnes. Fjernbetjeningen ma kun repare-
res af Hiltis kundeservice.

Brug ikke instrumentet i eksplosionstruede om-
givelser, hvor der er braendbare vaesker, gasser
eller stav. Instrumenter kan sla gnister, der kan an-
taende stov eller dampe.

(Se FCC §15.21): A£ndringer eller modifikationer, som
ikke udtrykkeligt er godkendt af Hilti som veerende
i overensstemmelse med geeldende regler, kan be-
greense brugerens ret til at anvende instrumentet.
Hvis der anvendes andre betjenings- og justerings-
anordninger end angivet her eller andre metoder, kan
det medfare farlige stralepavirkninger.

Kontrollér fjernbetjeningen fer brug. Hvis fijern-
betjeningen er beskadiget, skal den sendes til
reparation hos Hilti.

Instrumentet ber vedligeholdes omhyggeligt.
Kontrollér, om bevagelige dele fungerer korrekt
og ikke sidder fast, og om delene er braekket eller
beskadiget, sdledes at instrumentets funktion
pavirkes. Fa beskadigede dele repareret, inden

instrumentet tages i brug. Mange uheld skyldes
darligt vedligeholdte instrumenter.

Hvis instrumentet har veeret tabt eller udsat for
anden mekanisk pavirkning, skal dets ngjagtighed
testes.

Kontrollér instrumentet for vigtige malinger.
Kontrollér ngjagtigheden flere gange under brug.
Hvis instrumentet flyttes fra en meget lav tempe-
ratur ind i varmere omgivelser, eller omvendt, skal
det have tid til at akklimatisere, inden det tages i
brug.

Ved brug af adaptere/holdere skal det kontrolle-
res, at instrumentet er skruet ordentligt pa.

For at undga ungjagtige malinger skal laserstra-
levinduerne altid holdes rene.

Selv om fjernbetjeningen er konstrueret til den
kreevende anvendelse pa en byggeplads, skal den
behandles forsigtigt som ethvert andet optisk og
elektrisk instrument (kikkert, briller, kamera).
Selvom instrumentet er modstandsdygtigt over
for fugt, bor det tarres af, sa det er tart, inden det
laegges i transportbeholderen.

De elektriske kontakter ma ikke komme i nzerhe-
den af regn eller vand.

Brug kun stremforsyningen i lysnettet.

Soerg for, at instrumentet og stremforsyningen
ikke anbringes, sa der er risiko for fald eller per-
sonskader.

Serg for god belysning pa arbejdspladsen.
Kontrollér jeevnligt forleengerledningerne, og ud-
skift dem, hvis de er beskadigede. Hvis strom-
forsyningen eller forleengerledningen bliver be-
skadiget under arbejdet, ma du ikke rere ved
stremforsyningen. Traek stikket ud. Beskadigede
elledninger og forleengerledninger medfarer fare for
at fa elektrisk stad.

Undga kropskontakt med jordforbundne overfla-
der som f.eks. ror, radiatorer, komfurer og kele-
skabe. Hvis din krop er jordforbundet, ages risikoen
for elektrisk sted.

Beskyt tilslutningsledningen mod varme, olie og
skarpe genstande.

Anvend aldrig stremforsyningen, hvis den er snav-
set eller vadt. Hvis der sidder stov, farst og frem-



mest fra ledende materialer, pa stremforsynin-
gens overflade, eller den er fugtig, er der under
uheldige omstaendigheder risiko for at fa elek-
trisk sted. Lad derfor jeevnligt Hilti kontrollere
snavsede maskiner, iseer hvis de ofte bruges til at
save i elektrisk ledende materialer.

2) Undga at bergre kontakterne.

5.2.1 Omhyggelig omgang med og brug af
batteridrevne instrumenter

a) Hold batterier pa sikker afstand af hgje tempera-
turer og ild. Der er eksplosionsfare.

b) Batterierne ma ikke adskilles, klemmes, opvar-
mes til over 75 °C eller braendes. | modsat fald er
der fare for brand, eksplosion og eetsning.

c¢) Undga indtreengning af fugt. Indtreengende fugt
kan medfare kortslutning og kemiske reaktioner samt
forarsage forbreendinger eller brand.

d) Huvis batteriet anvendes forkert, kan der labe veeske
ud af batteriet/akkuen. Undga at komme i kontakt
med denne veeske. Hvis det alligevel skulle ske,
skylles med vand. Hvis du far vaeske i gjnene, skal
du skylle med rigeligt vand, og sege leege. Batte-
riveeske kan give hudirritation eller forbraendinger.

e) Anvend altid kun batterier, som er godkendt til det
pagaldende maskinen. Ved anvendelse af andre
batterier eller ved anvendelse af batterierne til andre
formal er der fare for brand og eksplosion.

f) Laees de saerlige retningslinjer for transport, opbe-
varing og brug af lithium-ion-batterier.

g) Nar batteri og lader ikke er i brug, skal de holdes
langt vaek fra papirclips, moenter, nggler, sem,
skruer og andre sma metalgenstande, som kan
kortslutte batteriets eller laderens kontakter. Hvis
batteriets eller laderens kontakter kortsluttes, kan det
medfere forbreendinger eller brand.

h) Undga, at batteriet kortsluttes. Kontrollér, at bat-
terikontakterne og instrumentet er rene og fri for
fremmedlegemer, for du saetter batteriet i instrumen-
tet. Hvis kontakterne til batteriet kortsluttes, er der
risiko for brand, eksplosion og eetsning.

i) Defekte batterier (for eksempel batterier med rev-
ner, gdelagte dele, bgjede, tilbagesldede og/eller
afrevne kontakter) ma ikke genoplades og gen-
bruges.

j)  Anvend kun stremforsyningen PUA 81, billaderen
PUA 82 eller andre ladere godkendt af produ-
centen til drift af instrumentet og opladning af
batteriet. | modsat fald er der fare for at beska-
dige instrumentet. Hvis en lader, der er beregnet til

en bestemt type batterier, anvendes til andre typer
batterier, er der fare for brand.

5.3 Formalstjenlig indretning af arbejdspladserne

a) Seorg for at sikre det sted, hvor instrumentet be-
nyttes. Serg ved opstilling af instrumentet for, at
stralen ikke er rettet mod andre personer eller
mod dig selv.

b) Undga at sta i akavede stillinger, nar du arbejder
pa en stige. Serg for at have et sikkert fodfzeste,
og hold balancen.

c) Malinger i neerheden af reflekterende objekter eller
overflader, gennem glasruder eller lignende materia-
ler kan forfalske maleresultatet.

d) Serg for, at instrumentet er opstillet med god
stotte og pa et jeevnt, stabilt underlag (vibrations-
frit).

e) Anvend kun instrumentet inden for de definerede
driftsgraenser.

f) Kontrollér, at din PR 30-HVS reagerer pa din PRA 30
og ikke pa andre PRA 30-enheder, der anvendes pa
byggepladsen.

g) Ved arbejde i tilstanden "Opladning under brug"
skal stremforsyningen fastgeres sikkert, f.eks. pa
et stativ.

h) 1 tilfeelde af anvendelse af produkter til formal, som
ligger uden for det fastsatte anvendelsesomrade, kan
der opsta farlige situationer. Brug produktet, tilbe-
hor, indsatsveerktgj osv. iht. disse anvisninger, og
sadan som det kreeves for denne specielle pro-
dukttype. Tag hensyn til arbejdsforholdene og det
arbejde, der skal udferes.

i) Arbejde med malestokke i nzerheden af hgjspzen-
dingsledninger er ikke tilladt.

5.3.1 Elektromagnetisk kompatibilitet

Selv om fjernbetjeningen opfylder de strenge krav i geel-
dende direktiver, kan Hilti ikke udelukke muligheden for,
at fiernbetjeningen forstyrres af steerk straling, hvilket
kan medfere en fejl. Hvis det er tilfeeldet eller i tilfeelde
af usikkerhed, skal der foretages kontrolmalinger. Hilti
kan ligeledes ikke udelukke, at andre instrumenter (f.eks.
navigationsudstyr i fly) forstyrres.

5.3.2 Laserklassifikation for instrumenter i
laserklasse 2/Class Il

Alt efter den solgte version opfylder instrumentet kravene
i laserklasse 2 iht. IEC60825-1:2007/EN60825-1:2007 og
klasse Il iht. CFR 21 § 1040 (FDA). Disse instrumen-
ter kan betjenes uden yderligere beskyttelsesforanstalt-
ninger. Jjenlagets lukkerefleks beskytter gjet, hvis man
kommer til at kigge kortvarigt ind i laserstralen. Medicin,
alkohol eller narkotika kan dog forringe gjets lukkerefleks.
Dog ber man, ligesom med solen, undga at kigge direkte
ind i lyskilden. Undlad at pege pa andre personer med
laserstralen.
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BEMZERK
Instrumentet ma kun anvendes sammen med Hilti batte-
rierne PRA 84 eller PRA 84G.

6.1 Iseetning af batteri A

FORSIGTIG

Kontrollér, at batteriets kontakter og kontakterne i in-
strumentet er fri for fremmedlegemer, inden du saetter
batteriet i instrumentet.

1. Skub batteriet ind i instrumentet.
2. Drej lasemekanismen med uret, indtil lasesymbolet
vises.

6.2 Udtagning af batteri &

1. Drej lasemekanismen mod uret, indtil oplasnings-
symbolet vises.
2. Treek batteriet ud af maskinen.

6.3 Opladning af batteri

A A A

FARE

Brug kun de Hilti-batterier og -stremforsyninger, der
er angivet i afsnittet "Tilbeher". Anvendelse af synligt
defekte instrumenter/stramforsyninger er ikke tilladt.

6.3.1 Farste opladning af et batteri

Lad batterierne helt op fer farste ibrugtagning.
BEMZERK
Sergiden forbindelse for, at det system, der skal oplades,
star sikkert.

6.3.2 Genopladning af et batteri

1. Kontroller, at batteriets udvendige overflader er rene
og terre, for du saetter det i laderen.

2. Seet batteriet i instrumentet.
BEMARK Lithium-ion-batterier er altid klar til brug,
ogsa nér de kun er delvist opladet.
Nar instrumentet er taendt, vises opladningens forlgb
med lysdioder.

6.4 Muligheder for opladning af batteriet

BEMZARK
Kontrollér, at den anbefalede temperatur overholdes ved
opladningen (0 til 40 °C).
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FARE
Stremforsyningen PUA 81 ma kun anvendes inden-
dors (i bygninger). Undga indtraengning af vand.

6.4.1 Opladning af batteriet i instrumentet

1. Seet batteriet i batterirummet (se 6.1).

2. Drej lasemekanismen, indtil ladebgsningen pa bat-
teriet bliver synlig.

3. Seet stikket fra stremforsyningen eller billaderen i
batteriet.
Batteriet oplades.

4. Teend instrumentet, hvis du vil have vist ladetilstan-
den under opladningen.

6.4.2 Opladning af batteriet uden for
instrumentet 1
Tag batteriet ud (se 6.2).
2. Seet stikket fra stremforsyningen eller billaderen i
batteriet.
Den rgde lysdiode pa batteriet angiver opladnings-
aktivitet.

e

6.4.3 Opladning af batteriet under brug

FARE
Det er ikke tilladt at anvende apparatet i tilstanden "Op-
ladning under brug" udenders og i fugtige miljger.

FORSIGTIG

Undga indtraengning af fugt. Indtreengende fugt kan
medfare kortslutning og kemiske reaktioner samt forar-
sage forbraendinger eller brand.

1.  Drej lasemekanismen, indtil ladebasningen pa bat-
teriet bliver synlig.

2. Seet stikket fra stramforsyningen i batteriet.
Instrumentet arbejder under opladningen, og batte-
riladetilstanden angives med lysdioderne pa instru-
mentet.

6.5 Korrekt handtering af batteriet

Opbevar batterier keligt og tert. Opbevar ikke batterier
i direkte sollys, pa radiatorer eller i et vindue. Nar bat-
terierne ikke laengere kan anvendes, skal de bortskaffes
miljgmaessigt forsvarligt og sikkert.

6.6 Tilslutning af instrumentet

Tryk pa teend/sluk-tasten.

BEMARK

Nér instrumentet er blevet taendt, starter instrumentet den
automatiske nivellering. Efter endt nivellering aktiveres
laserstralen i rotations- og normalretning.

6.7 LED-visning
Se kapitel 2, Beskrivelse



6.8 Iszetning af batterier i PRA 30 H

FARE
Brug aldrig beskadigede batterier.

FARE

Bland aldrig nye og gamle batterier. Undgé at bruge
batterier af forskellige meerker eller med forskellige type-
betegnelser.

BEMZERK
PRA 30 ma kun anvendes med batterier, som er fremstillet
i overensstemmelse med internationale standarder.

1. Abn lasermodtagerens batterirum.
Seet batterierne i lasermodtageren.
BEMZRK Vzer opmaerksom pa batteriernes polari-
tet ved iseetning!

3.  Luk batterirummet igen.

6.9 Parring

Instrumentet og fijernbetjeningen/lasermodtageren er
parret ved levering. Andre lasermodtagere af samme
type eller automatiske stativer PRA 90 er ikke klar til
drift, for de er blevet parret. For at anvende instrumentet
med dette tilbeher skal disse indstilles i forhold til
hinanden, dvs. parres. Parringen af instrumenter
betyder, at disse knyttes entydigt sammen. Instrumentet
og det automatiske stativ PRA 90 modtager derved kun
signaler fra den parrede fjernbetjening/lasermodtageren.
Parringen ger det muligt at arbejde ved siden af andre

7 Betjening

7.1 Kontrol af maskine

Kontrollér instrumentets nejagtighed far vigtige malinger,
hvis det har veeret udsat for et fald, eller hvis det har

7.3 Arbejde med hgjdeoverferingsinstrumentet PRA 30

rotationslasere, uden at der er risiko for, at indstillinger
bliver aendret af disse.

6.9.1 Parring af instrument og lasermodtager

co

1. Tryk samtidig pa teend/sluk-knappen pa hhv. instru-
ment og lasermodtager, og hold dem inde i mindst
3 sekunder.
En vellykket parring angives pa lasermodtageren af
en tone og pa instrumentet ved, at alle lysdioder
blinker. Samtidig vises symbolet "parret" kortvarigt
pa lasermodtagerens display. Instrument og modta-
ger slukker automatisk efter parringen.

2. Teend de parrede instrumenter igen.
Symbolet "parret" vises pa displayet.

6.9.2 Parring af PRA 90 og modtager

1. Tryk samtidig pa teend/sluk-tasten p& hhv. det au-

tomatiske stativ PRA 90 og pa lasermodtageren, og
hold dem inde i mindst 3 sekunder.
En vellykket parring angives pa lasermodtageren af
en tone og pa det automatiske stativ PRA 90 ved, at
alle lysdioder blinker. Samtidig vises symbolet "par-
ret" kortvarigt pa lasermodtagerens display. Stativ
og modtager slukker automatisk efter parringen.

2. Teend de parrede instrumenter igen.

P& lasermodtagerens display vises instrumentet in-
klusive stativ.

veeret udsat for useedvanlige mekaniske pavirkninger (se
8.6).

7.2 Tilslutning af instrumentet
Tryk péa teend/sluk-tasten.
BEMZERK
Nar instrumentet er blevet teendt, starter instrumentet
den automatiske nivellering.

PRA 30 fungerer bade som fijernbetjening og lasermodtager. Fjernbetjeningen letter arbejdet med rotationslaseren og
er ngdvendig for at kunne bruge visse af instrumentets funktioner. Laserstralen vises optisk og akustisk.

7.3.1 Arbejde med lasermodtageren som handholdt instrument

1. Tryk pa teend/sluk-tasten.

2. Hold modtageren, sa detektionsfeltet befinder sig direkte i den roterende laserstrales plan.

7.3.2 Arbejde med lasermodtageren i modtagerholderen PRA 80 El

Abn Iasemekanismen pa PRA 80.

Saet modtageren i modtagerholderen PRA 80.
Luk lasemekanismen pa PRA 80.

Teend modtageren med taend/sluk-tasten.
Lasn drejegrebet.

oo,r N =

Monter modtagerholderen PRA 80 sikkert pa teleskopstangen eller nivelleringsstangen ved at spaende drejegrebet.
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7. Hold lasermodtageren, sa detektionsfeltet befinder sig direkte i den roterende laserstrales plan.

7.3.3 Arbejde med lasermodtageren i modtagerholderen PRA 83 El
1. Tryk modtageren skrat ind i gummikappen pa PRA 83, indtil denne omslutter modtageren helt. Segrg for, at
detektionsfeltet og tasterne befinder sig pa forsiden.
2. Seet modtageren sammen med gummikappen pa grebsdelen. Den magnetiske holder forbinder kappe og
grebsdel.
Teend modtageren med taend/sluk-tasten.
Lasn drejegrebet.
Monter modtagerholderen PRA 83 sikkert pa teleskopstangen eller nivelleringsstangen ved at spaende drejegrebet.
Hold lasermodtageren, sa detektionsfeltet befinder sig direkte i den roterende laserstrales plan.

o os®

7.3.4 Arbejde med hgjdeoverferingsinstrumentet PRA 81 El

Abn lukkemekanismen p& PRA 81.

Indsaet lasermodtageren i hgjdeoverferselsinstrumentet PRA 81.

Luk lukkemekanismen pa PRA 81.

Teend for lasermodtageren med taend/sluk-tasten.

Hold modtageren, s& detektionsfeltet befinder sig direkte i den roterende laserstréles plan.
Positionér lasermodtageren, sa afstandsvisningen viser "0".

Mal den enskede afstand med malebandet.

NN~

7.3.5 Enhedsindstilling @
Med enhedstasten kan du indstille den gnskede ngjagtighed for det digitale display (mm / cm / off).

7.3.6 Lydstyrkeindstilling @

Nar lasermodtageren teendes, er lydstyrken indstillet til "normal”. Hvis du trykker pa lydstyrketasten, kan du aendre
lydstyrken. Du kan veelge mellem fire indstillinger: "Lav", "Normal", "Hgj" og "Fra".

7.3.7 Menupunkter @

L E — LB =) L& — LB [ ]
Vienu NVienu vienu Nienu
«@Or| |fagr| |«=3»
-))] v S0 versions:
o) A | | Pz
) A =
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-
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1. Hold teend/sluk-tasten inde i to sekunder, nér lasermodtageren teendes.
Menuvisningen vises i displayet.

2. Anvend enhedstasten til at skifte mellem metriske og angloamerikanske enheder.

3. Anvend lydstyrketasten til at tildele den hurtigste tonesekvens til detektionsomradet over eller under markerings-
maeerket.

4. Veelg efter behov flere punkter med piletasterne (venstre/hgijre).
BEMARK Med piletasterne (venstre/hgjre) kan du veelge indstillingsmuligheder. Enhedstasten anvendes til at
eendre den pageeldende indstilling. Der er fglgende indstillingsmuligheder: Visning af softwareversion (ingen
indstillingsmulighed), hviletilstand for PR 30-HVS (fra/til), enheder for heeldningstilstand (%/°), parring af PR 30-
HVS (oples parring), parring af PRA 90 (oples parring), felsomhed for stedvarselsfunktion (hgj/mellem/lav), tradlgs
forbindelse (Til/Fra). Indstillinger, som vedrarer instrumentet, er kun aktive, ndr instrumentet er teendt og forbundet
via den tradlgse forbindelse.

5.  Sluk lasermodtageren for at gemme indstillingerne.
BEMZRK Nar du har valgt en indstilling, er den ogsa valgt, nzeste gang du teender.

7.3.8 Dobbeltklik

Ved betjening skal kommandoen "Automatisk justering" eller "Overvagning" bekreeftes med et dobbeltklik for at
forhindre fejlbetjening.

7.4 Deaktivering af stadvarselsfunktion 2. Tryk pa tasten for deaktivering af stg@dvarselsfunk-
tion.
Hvis lysdioden for deaktivering af stedvarselsfunk-
tionen lyser konstant, angiver det, at funktionen er
deaktiveret.

3. Hvis du gnsker at returnere til standardtilstand, skal
du slukke instrumentet og teende det igen.

1. Teend instrumentet (se 7.2).

7.5 Horisontalt arbejde
7.5.1 Opstilling
1. Monter afheengigt af opgavens art f.eks. instrumentet pa et stativ. Alternativt kan du ogséd montere rotationslaseren
pa en vaegholder. Stettefladens heeldningsvinkel ma hejst veere + 5°.
2. Tryk pa teend/sluk-tasten.
Lysdioden for automatisk nivellering blinker grent.
Sa snart nivelleringen er gennemfert, aktiveres laserstralen, og lysdioden for automatisk nivellering lyser konstant.

7.5.2 Justering med det automatiske stativ PRA 90

BEMARK
Denne funktion er kun til rddighed med det automatiske stativ PRA 90.
Ved ferste ibrugtagning skal lasermodtageren PRA 30 parres med stativet (se 6.9.2)

Med det automatiske stativ PRA 90, der f&s som ekstratilbeher, kan du indstille hgjden af laserplanet manuelt eller
automatisk til det enskede niveau.

1. Monter instrumentet pa det automatiske stativ PRA 90.
2. Teend rotationslaseren, det automatiske stativ og lasermodtageren. Juster nu hgjden af laserplanet manuelt (se
7.5.3) eller automatisk (se 7.5.4).

7.5.3 Manuel justering @

Tryk pa tasterne +/- pa& lasermodtageren eller pa piletasterne pa PRA 90 for at flytte det vandrette plan parallelt op
eller ned.

7.5.4 Automatisk justering @

1. Hold modtagersiden af lasermodtageren i den enskede malhgjde og i retning af betjeningspanelet pa PRA 90. Hold
lasermodtageren rolig under justeringen, og serg for, at der er frit udsyn mellem lasermodtager og instrument.

2. Dobbeltklik pa tasten Automatisk justering pa lasermodtageren. Med endnu et dobbeltklik afsluttes justeringen.
Dobbeltklikket starter justeringsprocessen for laserplanet, og stativet karer op eller ned. Mens denne star pa,
hares hele tiden et akustisk signal. Nar laserstralen rammer lasermodtagerens detektionsfelt, bevaeges stralen
hen imod markeringsmeerket (referenceplan).

Nar positionen er opnéet, og instrumentet er nivelleret, angiver en tone pa fem sekunder, at processen er afsluttet.
Endvidere vises symbolet for "automatisk justering" ikke laengere.
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3.
4,

Kontrollér hgjdeindstillingen pa displayet.

Fjern lasermodtageren.

BEMARK Hvis den automatiske justeringsproces ikke lykkedes, hares korte signaler, og symbolet for "automatisk
justering" slukkes.

7.6 Vertikalt arbejde

1.

Monter i forbindelse med lodrette opgaver instrumentet pa et passende stativ, facade- eller galgeadapter eller
en vaegholder, sd instrumentets betjeningsfelt peger opad. Alternativt kan du ogsa leegge instrumentet pa de
bageste grebs gummifedder.

BEMZRK Den bedste tradlgse forbindelse til PRA 30 giver den side af instrumentet, som stader til betjeningsfeltet
fra hgjre.

BEMZRK For at den specificerede ngjagtighed kan overholdes, bear instrumentet placeres pa et plant underlag
eller monteres tilsvarende preecist pa stativet eller andet tilbeher.

Juster instrumentets lodrette akse i den @nskede retning ved hjeelp af keerv og korn.

Tryk pa teend/sluk-tasten.

Efter nivelleringen starter instrumentet laserdriften med en stationzer rotationsstrale, som projiceres lodret nedad.
Det projicerede punkt er referencepunkt (ikke lodpunkt) og anvendes til positionering af instrumentet.

Juster nu instrumentet, s& det projicerede laserpunkt er justeret preecist pa et referencepunkt (f.eks. sem i galgen).
Juster nu laserplanet manuelt (se 7.6.1) eller automatisk (se 7.6.2) til det valgte andet referencepunkt.

Sa snart du begynder justeringen, starter laseren automatisk at rotere.

7.6.1 Manuel justering @

1.

Tryk péa piletasterne (venstre/hgjre) pa lasermodtageren for at justere det lodrette plan manuelt.

7.6.2 Automatisk justering og overvagning @

1.
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Hold lasermodtageren med markeringsmeerket pa det sted, du ensker at justere, og i retning af instrumentet.
Dobbeltklik pa tasten Automatisk justering. Med endnu et dobbeltklik afsluttes justeringen.

Dobbeltklikket starter justeringsprocessen for laserplanet. Mens denne stér pa, hares hele tiden et akustisk signal.
Du kan gendre retning for segeprocessen ved at trykke pé tasten Automatisk justering.

Nar laserstralen rammer lasermodtagerens detektionsfelt, beveeges strélen hen imod markeringsmeerket (refe-
renceplan).

Nar positionen er opnaet (markeringsmeerket er fundet), angiver en tone pa fem sekunder, at processen er
afsluttet.

Lasermodtageren skifter automatisk til overvagningstilstand og kontrollerer med regelmaessige mellemrum, om
laserplanet har forskudt sig. Ved en forskydning korrigeres laserplanet igen til markeringsplanet, hvis dette er
muligt. Hvis markeringsplanet ligger uden for nivelleringsomradet pa +5°, er den direkte synskontakt mellem
instrument og lasermodtager forhindret i lsengere tid, eller hvis justeringsprocessen ikke lykkes i lgbet af to
minutter, hgres en raekke korte signaler, laseren roterer ikke laengere, og symbolet "automatisk justering"
forsvinder. Dette angiver, at den automatiske justeringsproces er blevet afbrudt.



3.

Dobbeltklik pa tasten Automatisk justering for at forlade overvagningstilstanden.

7.7 Arbejde med heeldninger
7.7.1 Opstilling

BEMARK
Heeldningen kan ske enten manuelt, automatisk eller ved hjeelp af heeldningsadapteren PRA 79.

BEMARK
Pa PRA 30 kan haeldninger indstilles og vises i % eller i °. Oplysninger om indstilling af den gnskede enhed finder du i
kapitel 7.3.7 Menuindstillinger.

Eali ol

Monter afhaengigt af opgavens art f.eks. instrumentet pa et stativ.

Positionér rotationslaseren enten pa haeldningsplanets averste kant eller nederste kant.

Stil dig bag instrumentet, med blikket rettet mod betjeningspanelet.

Juster instrumentet groft ved hjeelp af malmeerket pd hovedet af instrumentet, s det er parallelt med heeld-
ningsplanet. For at opna en finere justering skal du efter indstilling af heeldningen foretage den elektroniske
heeldningsjustering (se 7.7.4).

Teend apparatet, og tryk pa tasten for haeldningstilstand. Lysdioden for haeldningstilstand lyser.

Sa snart nivelleringen er gennemfert, aktiveres laserstralen. PR 30-HVS kan heeldes, s& snart symbolet "Heeld-
ningstilstand" vises pa displayet pa PRA 30.

7.7.2 Manuel indstilling af hzeldning @

BEMARK

Hvis instrumentet méaler temperatureendringer pa ca. 10 grader, standser laserrotationen i ca. 40 sekunder. | dette
tidsrum korrigerer instrumentet alle potentielle fejl som falge af temperatureendringen. Efter den automatiske korrektion
indstiller instrumentet igen laserplanet til den forudgéende heeldning, og laseren begynder at rotere.

Afheengigt af instrumentets fremadheeldning, kan der indtastes haeldningsveerdier pa op til 21,3 %. Displayet pa
lasermodtageren angiver haeldningsvinklen.

7.7.2.1 Positive haeldninger
Tasten til haeldningsangivelse Plus haever laserplanet for instrumentet og seenker det bag instrumentet.

1.

2.

Tryk pa tasten til heeldningsangivelse Plus pa fiernbetjeningen.

BEMZRK Huvis der ikke trykkes p& nogen taster i tre sekunder, indstilles den senest viste hzeldning i instrumentet.
Lysdioden for heeldningstilstand blinker.

Displayet pa lasermodtageren angiver haeldningsvinklen.

Hvis du vil eendre veerdierne hurtigt, skal du holde tasten til haeldningsangivelse inde.

7.7.2.2 Negative hzldninger
Tasten til heeldningsangivelse Minus seenker laserplanet far instrumentet og haever det bag instrumentet.
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2.

Tryk pa tasten til haeldningsangivelse Minus pa fiernbetjeningen.

BEM/RK Hvis der ikke trykkes pa nogen taster i tre sekunder, indstilles den senest viste haeldning i instrumentet.
Lysdioden for heeldningstilstand blinker.

Displayet pa lasermodtageren angiver haeldningsvinklen.

Hvis du vil eendre veerdierne hurtigt, skal du holde tasten til haeldningsangivelse inde.

7.7.3 Automatisk indstilling af haeldning @

Med denne funktion er det muligt automatisk at skabe et haeldende laserplan mellem 2 punkter og beregne hzeldningen
mellem disse punkter.

1.
2.
3.

4,

5.

Anbring instrumentet som beskrevet under 7.7.1 pa heeldningsplanets gverste kant.

Monter lasermodtageren sammen med modtagerholderen PRA 80/PRA 83 pa f.eks. teleskopstadie PUA 50.
Placer modtageren umiddelbart foran rotationslaseren, indstil den til laserplanets hgjde, og fastger den pa
teleskopstadien.

Placer modtageren med teleskopstadien pa haeldningsplanets nederste kant, og dobbeltklik pa tasten Automatisk
justering. Med endnu et dobbeltklik afsluttes justeringen.

Nu starter justeringsprocessen for laserplanet. Mens denne star pa, heres hele tiden et signal. Du kan aendre
retning for sggeprocessen ved at trykke pa tasten Automatisk justering.

Nar laserstralen rammer lasermodtagerens detektionsfelt, bevaeges stralen hen imod markeringsmeerket (refe-
renceplan). Nar positionen er opnaet (markeringsmeerket er fundet), angiver et akustisk signal pa fem sekunder,
at processen er afsluttet.

Symbolet for "automatisk justering" vises ikke leengere i lasermodtagerens display, og modtageren skifter
automatisk til normal tilstand.

P& lasermodtagerens display vises hzeldningen i fem sekunder.

Aflzes haeldningen mellem de to punkter (placering af instrument og lasermodtager) pé lasermodtagerens display.
BEMZRK Efter fem sekunder forsvinder visningen af haeldningen pé lasermodtagerens display.

7.7.4 Elektronisk hzeldningsjustering (ekstratilbehar)

Efter den grove justering af rotationslaseren og indstilling af haeldningen (som beskrevet ovenfor) kan justeringen af
PR 30-HVS optimeres med den af Hilti patenterede elektroniske haeldningsjustering.

1.

2.

3.
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Placer PRA 30 over for PR 30-HVS centreret for enden af haeldningsplanet. Du kan enten holde den stille eller
fiksere den med PRA 80/PRA 83.

Aktivér den elektroniske heeldningsjustering pa PR 30-HVS ved at trykke péa tasten Elektronisk heeldningsjustering.
Nar pilene for den elektroniske haeldningsjustering blinker, modtager PRA 30 ikke nogen laserstrale fra PR 30-HVS.
Nar den venstre pil lyser, justerer du PR 30-HVS med uret.

Nar den hgjre pil lyser, justerer du PR 30-HVS mod uret.

Nar begge pile lyser, er justeringen pa PRA 30 korrekt.

Efter udfert justering (begge pile lyser konstant i 10 sekunder) afsluttes funktionen automatisk.

Fastger nu rotationslaseren pé stativet, s& den ikke kan drejes utilsigtet.

Du kan ogsa afslutte den elektroniske haeldningsjustering ved at trykke pa tasten Elektronisk haeldningsjustering.
BEMARK Der kan veere afvigelser mellem den grove justering ved hjeelp af keerv og korn og den fine justering
ved hjeelp af den elektroniske heeldningsjustering. Da den elektroniske metode er mere preecis en den optiske,
anbefales det, altid at anvende den elektroniske haeldningsjustering som reference.



7.7.5 Indstilling af hzeldning ved hjeelp af heeldningsadapteren PRA 79

BEMARK

Kontrollér, at haeldningsbordet er monteret korrekt mellem stativ og instrument (se brugsanvisning PRA 79).

1. Monter haeldningsadapteren PRA 79 pa et stativ alt efter formalet.

2. Positionér stativet enten pa heeldningsplanets gverste kant eller nederste kant.

3. Monter rotationslaseren pa haeldningsadapteren, og indstil ved hjeelp af malmaerket pa hovedet af PR 30-HVS
instrumentet inklusive haeldningsadapteren parallelt med hzeldningsplanet. Betjeningspanelet pa PR 30-HVS bar

veere placeret modsat haeldningsretningen.

4. Kontrollér, at haeldningsadapteren er i udgangsposition (0°).

o

Teend instrumentet (se 7.2).
6. Tryk pa knappen for heeldningstilstand.

Pa rotationslaserens betjeningspanel lyser nu lysdioden for heeldningstilstand.
Instrumentet begynder nu den automatiske nivellering. S& snart denne er afsluttet, aktiveres laseren og begynder

at rotere.

7. Indstil den gnskede haeldningsvinkel pa haeldningsadapteren.
BEMARK Ved manuel haeldningsindstilling nivellerer PR 30-HVS laserplanet én gang og fikserer det derefter.
Vibrationer, temperaturaendringer og lignende pavirkninger, som kan forekomme i lgbet af dagen, kan have

indvirkning pa laserplanets placering.

7.8 Skift tilbage i standardtilstand

Hvis du gnsker at returnere til standardtilstand, skal du
slukke instrumentet og teende det igen.

7.9 Sleep-funktion

| Sleep-funktionen kan PR 30-HVS spare strom. Laseren
slukkes, hvilket forlaenger batteriets levetid.

7.9.1 Aktivering af Sleep-funktion

1. Hold teend/sluk-tasten pa PRA 30 inde i ca. 3 se-
kunder, mens PRA 30 er slukket.

2. Tryk to gange pa hgjre piletast for at komme til
menupunktet "Sleep Mode".

3. Tryk pad enhedstasten for at
Sleep-funktionen for PR 30-HVS.

aktivere

7.9.2 Deaktivering af Sleep-funktion

1. Hold teend/sluk-tasten pa PRA 30 inde i ca. 3 se-
kunder, mens PRA 30 er slukket.

2. Tryk to gange pa hgjre piletast for at komme til
menupunktet "Sleep Mode".

3. Tryk pa enhedstasten for at

Sleep-funktionen for PR 30-HVS.

Kontrollér laserindstillingerne efter genaktivering af

PR 30-HVS for at sikre, at den fortsat arbejder

preecist.

deaktivere

»

8 Renggring og vedligeholdelse

8.1 Rengering og afterring

1. Pust stev af udgangsabningerne.

2. Undlad at bergre glasset med fingrene.

3. Der ma kun anvendes rene og blgde klude; de kan
om ngdvendigt veedes med ren alkohol eller lidt
vand.

BEM/ZERK For rat renggringsmateriale kan ridse
glasset og dermed nedseette instrumentets ngjag-
tighed.

BEMARK Undlad at anvende andre veesker, da de
kan angribe plastdelene.

4.  Tor udstyret under overholdelse af temperaturgraen-
sevaerdierne, som fremgar af de tekniske data.
BEMZ/RK Veer specielt opmaerksom pa tempera-
turgraenseveerdierne om vinteren/sommeren, hvis
du opbevarer dit udstyr f.eks. i bilen.

8.2 Vedligeholdelse af lithium-ion-batterier

BEMARK
Vedligeholdelsesopladning af lithium-ion-batterier som
ved NiCd- og NiMH-batterier er ikke ngdvendigt.

BEMARK
Afbrydelse af opladningen nedsaetter ikke batteriets le-
vetid.

BEMZAERK

Opladningen kan pabegyndes til enhver tid uden at ned-
seette levetiden. Der er ikke nogen hukommelseseffekt
som ved NiCd- og NiMH-batterier.

BEMARK

Batterier skal i fuldt opladet tilstand s& vidt muligt op-
bevares koligt og tert. Opbevaring af batterier ved hgje
omgivende temperaturer (f.eks. i et vindue) er uhensigts-
maessig, nedseetter batteriernes levetid og forgger batte-
ricellernes selvafladningshastighed.

BEMARK

Batterier mister kapacitet i forbindelse med aldring eller
overbelastning; derefter kan de ikke leengere lades fuld-
steendig op. Du kan fortsat arbejde med gamle batterier,
men ber sgrge for at skifte dem ud i god tid.
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_daJi

-

Undga indtreengning af vand.

Lad batterierne helt op fer ferste ibrugtagning.

3. Oplad batterierne, s& snart instrumentets ydelse
falder maerkbart.
BEMARK Rettidig opladning eger batteriernes
holdbarhed.
BEMARK Hvis du fortseetter med at bruge batteriet,
standses afladningen automatisk, for battericellerne
tager skade, og instrumentet slukkes.

4. Oplad batterierne med de godkendte Hilti-ladere til

lithium-ion-batterier.

N

8.3 Opbevaring

1. Instrumenter, der er blevet vade, ber pakkes ud.

Tor og renger instrumenter, transportbeholdere og

tilbeher (under overholdelse af driftstemperaturen).

Udstyret ma farst pakkes ned igen, nar det er helt

tort.

Hvis instrumentet har ligget ubrugt hen i laengere

tid eller er blevet transporteret langt, skal der gen-

nemfgres en kontrolmaling, inden det tages i brug
igen.

3. Tag batterier ud af instrument og lasermodtager,
hvis de ikke skal bruges i leengere tid. Laekkende
batterier kan beskadige instrument og lasermodta-
ger.

8.4 Transport

Til transport eller forsendelse af udstyret ber der benyttes
enten en Hilti-forsendelseskasse eller tilsvarende egnet
emballage.

FORSIGTIG

Tag batterierne ud af instrumentet og lasermodtageren
for transport eller forsendelse.

8.5 Kalibrering af Hilti kalibreringsservice

Det anbefales regelmaessigt at f& kontrolleret instrumen-
tet hos Hilti kalibreringsservice, sa der er sikkerhed for,
at standarderne og de lovmaessige krav kan opfyldes.
Hilti kalibreringsservice er altid til radighed. Vi anbefaler,
at instrumentet kalibreres mindst én gang om aret.

Hilti kalibreringsservice bekraefter, at specifikationerne for
det kontrollerede instrument pa dagen for afprevningen
svarer til de tekniske angivelser i brugsanvisningen.

Ved afvigelser fra producentens angivelser skal det
brugte méleinstrument indstilles igen. Efter justering og
kontrol seettes en kalibreringsmaerkat pa instrumentet,
og det bekreeftes skriftligt med et kalibreringscertifikat,
at det arbejder inden for producentens angivelser.
Kalibreringscertifikater kraeves altid til virksomheder, der
er certificeret iht. ISO 900X.

Neermeste Hilti-repreesentant giver dig gerne yderligere
oplysninger.

8.6 Kontrollér ngjagtigheden

BEMARK

For at kunne overholde de tekniske specifikationer ber
instrumentet kontrolleres regelmaessigt (mindst fer alle
sterre/vigtige opgaver)!
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BEMARK

Under felgende betingelser kan man ga ud fra, at et
instrument efter et fald er fejlfrit og arbejder med samme
ngjagtighed som for faldet:

Den angivne faldhgjde i de tekniske data blev ikke over-
skredet ved faldet.

Instrumentet blev ikke mekanisk beskadiget ved faldet,
f.eks. brud pa Penta-prismet.

Instrumentet genererer en roterende laserstréle, nar den
er i gang.

Instrumentet fungerede ogsa fejlfrit fer faldet.

8.6.1 Kontrol af vandret hoved- og tvaerakse I

1. Opstil et stativ ca. 20 m fra en vaeg, og juster
stativhovedet i vater ved hjeelp af et vaterpas.

2. Monter instrumentet pa stativet, og juster instru-
menthovedet i forhold til veeggen ved hjeelp af mal-
meerket.

3. Indfang et punkt (punkt 1) ved hjeelp af modtageren,
og marker dette pa vaeggen.

4.  Drej instrumentet 90° i urets retning omkring instru-
mentaksen. Instrumentets hgjde ma ikke aendres i
den forbindelse.

5. Indfang et andet punkt (punkt 2) ved hjeelp af laser-
modtageren, og marker dette p& vaeggen.

6. Gentag trin 4 og 5 to gange endnu, og indfang punkt

3 og 4 ved hjeelp af modtageren, og marker disse
pa veeggen.
Hvis denne proces gennemfgres omhyggeligt, ber
den lodrette afstand mellem de to markerede
punkter 1 og 3 (hovedakse) og punkterne 2 og
4 (tveerakse) veere < 3 mm (ved 20 m). Ved
starre afvigelse skal instrumentet sendes til Hiltis
kundeservice med henblik pa kalibrering.

8.6.2 Kontrol af den lodrette akse

1.  Opstil instrumentet lodret pa et sa plant underlag
som muligt ca. 20 m fra en vaeg.

2. Juster instrumentets greb, s& de er parallelle med
vaeggen.

3. Teend instrumentet, og marker referencepunktet (R)
pa jorden.

4.  Marker punktet (A) pa den nederste ende af vaeggen
ved hjeelp af modtageren. Veelg moderat hastighed.

5. Marker punktet (B) i ca. 10 m hgjde ved hjeelp af
modtageren.

6. Dreje instrumentet 180°, og juster det efter refe-
rencepunktet (R) pa jorden og efter det nederste
markeringspunkt (A) pa vaeggen.

7. Marker punktet (C) i ca. 10 m hgjde ved hjeelp af
modtageren.

8. Kontroller - hvis processen er udfgrt omhyggeligt -
om den vandrette afstand mellem de to punkter (B)
og (C) i ti meters hgjde er mindre end 1,5 mm (ved
10 m).

BEMZAERK Ved storre afvigelse: Send instrumentet
til kalibrering hos Hilti kundeservice.



9 Fejlsagning

Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

Displayet viser symbolet

/s

PRA 30 er ikke parret med PR 30-
HVS.

Sorg for at parre instrumenterne (se
kapitel 6.9)

Displayet viser symbolet

O

Ugyldig indtastning; Kommandoen er
ikke mulig.

Tryk pa en gyldig tast.

Displayet viser symbolet

AN

Kommando mulig, men instrumentet
reagerer ikke.

Teend alle instrumenter, og ga inden
for tilstreekkelig rackkevidde af den
tradlgse forbindelse.

Kontrollér, at der ikke befinder sig
nogen forhindringer mellem instru-
menterne. Vaer ogsa opmaerksom pa
den maksimale fiernbetjeningsraekke-
vidde. Placer PR 30-HVS og PRA 30
= 10 cm (") fra jorden af hensyn til en
god tradles forbindelse.

Displayet viser symbolet

AN

Instrumentet er i overvagningstilstand.

Ny justering var ikke mulig.

Kontrollér placeringen af PR 30-HVS
og PRA 30, og om synsfeltet mellem
PR 30-HVS og PRA 30 er frit. Start
den automatiske justering igen (se
kapitlet om automatisk justering og
overvagning)

Displayet viser symbolet

Sleap

Instrumentet er i sleep-funktion (in-
strumentet forbliver maks. 4 h i sleep-
funktion).

Aktivering af instrument (se kapitlet
"Deaktivering af Sleep-funktion")

Displayet viser symbolet
X

£

Ladetilstanden for PR 30-HVS batte-
riet er for lav.

Oplad batteriet, brug et andet batteri,
eller anvend PR 30-HVS i tilstanden

"Opladning under drift" (ikke til uden-
ders opgaver og i fugtige omgivelser).

10 Bortskaffelse

ADVARSEL

Hvis udstyret ikke bortskaffes korrekt, kan der ske falgende:

Ved afbreending af plastikdele kan der opsta giftig reggas, som man kan blive syg af at indande.

Ved beskadigelse eller kraftig opvarmning kan batteriet eksplodere og dermed forarsage forgiftning, forbreending,
getsning eller forurening af miljget.

Ved en skadeslas bortskaffelse kan udstyret havne i haenderne pé ukyndige personer, som ikke ved, hvordan udstyret
handteres korrekt. Dette kan medfere, at du selv eller andre kommer slemt til skade, eller at miljget forurenes.
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Sterstedelen af de materialer, som anvendes ved fremstillingen af Hilti-produkter, kan genbruges. Materialerne skal
sorteres, for de kan genbruges. | mange lande findes der allerede ordninger, hvor Hilti samler sine brugte produkter

ind til genbrug. Yderligere oplysninger far du hos Hilti-kundeservice eller din lokale Hilti-konsulent.

Kun for EU-lande

Elveerktgj ma ikke bortskaffes som almindeligt affald!

I henhold til Radets direktiv om bortskaffelse af elektriske og elektroniske produkter og geeldende national
lovgivning skal brugte maskiner indsamles separat og bortskaffes pa en made, der skaner miljget mest

muligt.

Bortskaffelse af batterier skal ske i overensstemmelse med de nationale forskrifter.

11 Producentgaranti - Produkter

Hvis du har spergsmal vedrgrende garantibetingelserne,
bedes du henvende dig til din lokale HILTI-partner.

12 FCC-erklaering

FORSIGTIG

Denne fiernbetjening er blevet testet og fundet i overens-
stemmelse med greenserne for klasse B digitalt udstyr,
jf. afsnit 15 i FCC-reglerne. Disse graenser er fastlagt for
at sikre rimelig beskyttelse mod skadelige forstyrrelser
i beboelsesomrader. Udstyr af denne type frembringer,
bruger og kan udsende radiofrekvensenergi. Hvis det ikke
installeres og anvendes i overensstemmelse med brugs-
anvisningen, kan det medfere skadelige forstyrrelser af
radiokommunikationen.

Der er imidlertid ingen garanti for, at forstyrrelser ikke
kan opsta i specifikke installationer. Hvis dette instru-
ment medfarer forstyrrelse af radio- eller tv-modtagere,
hvilket kan konstateres ved at teende og slukke for in-
strumentet, opfordres brugeren til at forsgge at eliminere
forstyrrelserne ved hjeelp af falgende foranstaltninger:

Drej eller flyt modtagerantennen.

Forgg afstanden mellem instrumentet og modtageren.
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IC-erklaering

geelder i Canada

Tilslut instrumentet til en anden stikkontakt eller stram-
kreds end den, modtageren er sluttet til.

Seg rad og vejledning hos forhandleren eller en erfaren
radio/tv-tekniker.

BEMZAERK

/Andringer eller modifikationer, som ikke udtrykkeligt er
godkendt af Hilti som veerende i overensstemmelse med
geeldende regler, kan begraense brugerens ret til at an-
vende instrumentet.

Denne foranstaltning opfylder paragraf 15 i
FCC-erklaeringen og RSS-210 i IC-erkleeringen.

Far ibrugtagningen geelder falgende to betingelser:
Dette instrument ma ikke udsende skadelig straling.

Instrumentet skal optage enhver straling, herunder stra-
ling, som medfgrer ugnskede situationer.



13 EF-overensstemmelseserklaering (original)

Betegnelse: Rotationslaser
Typebetegnelse: PR 30-HVS
Generation: 01
Produktionsar: 2013

Vi erkleerer som eneansvarlige, at dette produkt
er i overensstemmelse med fglgende direktiver og
standarder: indtil 19. april 2016: 2004/108/EF, fra 20.
april 2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/42/EU,
2006/66/EF, 1999/5/EF, EN ISO 12100, EN 300 440-2
V1.4.1, EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.
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BRUKSANVISNING | ORIGINAL

PR 30-HVS Rotationslaser

Las noga igenom bruksanvisningen innan du
anvander verktyget/instrumentet.

Forvara alltid bruksanvisningen tillsammans
med verktyget/instrumentet.

Se till att bruksanvisningen féljer med verk-
tyget/instrumentet, om detta lamnas till en
annan anvandare.

Innehallsférteckning Sidan
1 Allmén information 169
2 Beskrivning 169
3 Tillbehor 172
4 Teknisk information 172
5 Sékerhetsforeskrifter 174
6 Fore start 176
7 Drift 177
8 Skotsel och underhall 184
9 Fels6kning 185

10 Avfallshantering 186
11 Tillverkarens garanti 187

12 FCC-anvisning (galler i USA)/IC-anvisning
(géller i Kanada) 187
13 Fdrsékran om EU-konformitet (original) 187

H Siffrorna hénvisar till bilderna. Bilderna hittar du i borjan
av bruksanvisningen.

| texten i denna bruksanvisning syftar "instrumentet"
eller "rotationslasern" alltid p4 PR 30-HVS. "Fjarrkon-
troll", "lasermottagare" eller "mottagare" syftar alltid pa
PRA 30 (03).

Lutningslaser

Laserstréle (rotationsplan)
Rotationshuvud

(3) Handtag

(4) Kontrollpanel

(5) Bottenplatta med 5/s"-génga
(6) Litiumjonbatteri PRA 84
Sétta i och ta ur batterier A

Litiumjonbatteri PRA 84
Batterifack
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® Las
Ladda i instrumentet E

Natdel PUA 81
Laddningskontakt

Ladda utanfdr instrumentet E1

Auto-batterikontakt PUA 82
@ Lysdiod for batteriladdningsstatus

% Natdel PUA 81

Kontrollpanel for rotationslaser B

% Knapp P&/Av

Lysdiod autonivellering

Lysdiodspilar fér elektronisk lutningsinrikining

(4) Knapp for elektronisk lutningsinriktning (endast till-
sammans med lutningslage)

(5) Knapp och lysdiod stétvarningsfunktion

(6) Knapp och lysdiod lutningslige

(@) Lysdiod &vervakningslage (endast vid vertikal auto-
matisk inriktning)

Lysdiod for batteriladdningsstatusvisning

Kontrollpanel PRA 30 @

Pé&/av-knapp
Lutningsinmatningsknapp plus/pilknapp hdger resp.
upp (med PRA 90)

Enhetsknapp

(4) Volymknapp

@ Lutningsinstallningsknapp minus/pilknapp vénster
resp. ner (med PRA 90)

@ Knapp for automatisk inriktning/6vervakningslage
(vertikal) (dubbelklickning)

(7) Detekteringsfalt

Markeringsskara

®

Display
Display PRA 30

@ Indikering fér mottagarens position i forhallande till
laserplanets hojd

% Laddningsindikering
Volymindikering

@ Avstandsvisning for laserplan



1 Allman information

1.1 Riskindikationer och deras betydelse Pa instrumentet

FARA

Anger 6verhdngande risker som kan leda till svara per-
sonskador eller dédsolycka. Laserklass 2 enligt IEC/EN 60825-1:2007

VARNING Pa instrumentet
Anger en potentiell risksituation som skulle kunna leda till
allvarlig personskada eller dédsolycka. CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT

FORSIKTIGHET K e s
Anger situationer som kan vara farliga och leda till skador CLASS 11 LASER PRODUCT
pa person eller utrustning.

Laser class Il according CFR 21, § 1040 (FDA)

OBSERVERA ) ] ] o .
Anvands for viktiga anméarkningar och annan praktisk | Hé@r hittar du identifikationsdata pa verk-
information. tyget/instrumentet

Typbeteckningen och serienumret finns pa instrumentets
typskylt. Skriv in dessa uppgifter i bruksanvisningen sa
att du alltid kan ange dem om du vander dig till var
Symboler representant eller verkstad.

©AAA-

Generation: 01

1.2 Forklaring av illustrationer och fler anvisningar

Las bruksan- Varning for Varning for Varning for

visningen allmén fara fratande farlig

fore amnen elspanning Serienr:
anvéndning
@ P
[

Endast for Léamna Titta inte in i Varning foér

anvandning material till strélen explosiva

inomhus atervinning &mnen

2 Beskrivning

2.1 Korrekt anvandning

PR 30-HVS ar en rotationslaser med roterande synlig laserstrale och en referensstrale som ar installd pa 90°.
Rotationslasern kan anvéndas vertikalt, horisontellt och lutande.

Instrumentet &r avsett for bestdmning, éverféring och kontroll av vagrata hojdforlopp, vertikala och lutande plan och
rata vinklar. Exempel pa anvandningsomraden &r 6verféring av meter- och héjdmarkeringar, bestdmning av rata vinklar
for véggar, vertikal utséattning av referenspunkter och framstélining av lutande plan.

Instrumentet &r avsett fér yrkesméassig anvandning och far endast anvéndas, underhdllas och startas av aukto-
riserad, utbildad personal. Personalen maste vara sarskilt informerad om de eventuella risker som kan uppsta.
Verktyget/instrumentet och dess tillbehdr kan utgéra en risk om de anvands pa ett felaktigt satt av outbildad personal
eller inte anvénds enligt féreskrifterna.

Vi tillhandahaller tillbehér som hjélper dig att fa ut s& mycket som majligt av instrumentet.

For att undvika skador bor du endast anvéanda originaltillbehdr och verktyg fran Hilti.

Observera de rad betraffande anvandning, skotsel och underhall som ges i bruksanvisningen.

Ta hansyn till omgivningen. Anvand inte instrumentet i utrymmen dar brand- eller explosionsrisk foreligger.
Instrumentet far inte &ndras eller byggas om pa nagot sétt.

2.2 Egenskaper
Med detta instrument kan en person snabbt nivellera varje nivd med hég precision.
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Nivellering sker automatiskt nar instrumentet har kopplats pa. Strélen kopplas pa forst nar angiven precision har
uppnatts.

Lysdioder visar aktuell driftstatus.

Instrumentet drivs med ett uppladdningsbart litiumjonbatteri som kan laddas &ven medan instrumentet anvands.

2.3 Kan kombineras med fjarrkontrollen/lasermottagaren PRA 30

PRA 30 ar bade fjarrkontroll och lasermottagare. Med hjélp av den kan du bekvamt anvanda rotationslasern PR 30-
HVS o6ver storre avstand. Dessutom fungerar PRA 30 som lasermottagare och den kan darfor anvandas for att se
laserstralen pa stort avstand.

2.4 Digital avstandsmaétning

Lasermottagaren visar digitalt avstandet mellan laserplanet och markeringsskaran. Darmed kan du i ett enda arbetssteg
bestdmma din position med millimeterprecision.

2.5 Automatisk riktning och 6vervakning

Med PR 30-HVS och PRA 30 kan ett laserplan automatiskt riktas in p& en exakt punkt utan att mer dn en person
behdver vara nérvarande. Instrumentet kdnner av inriktningen (horisontell, lutning eller vertikal) och anvander med
ledning av detta funktionen fér automatisk inriktning (horisontell med PRA 90 och lutning) eller automatisk inriktning
med paféljande dvervakning av nivan (vertikal). Overvakningsfunktionen kontrollerar med hjalp av PRA 30 automatiskt
och regelbundet laserplanets inriktning for att férhindra férskjutningar (t.ex. genom temperatursvéangningar, vind eller
annat). Overvakningsfunktionen kan avaktiveras.

2.6 Digital lutningsindikering med patenterad elektronisk lutningsinriktning

Den digitala lutningsindikeringen kan visa en lutning p& upp till 21,3 % om PR 30-HVS befinner sig i framétlutat lage.
P4 sa sétt kan lutningar genereras och kontrolleras utan berakningar. Med elektrisk lutningsinriktning kan du optimera
precisionen pa en lutningsriktning.

2.7 Stotvarningsfunktion

Nér instrumentet kopplas till aktiveras stétvarningsfunktionen forst tvd minuter efter fullbordad nivellering. Om en
knapp trycks in innan dessa tva minuter har gatt, borjar vantetiden pa nytt. Om instrumentet under drift flyttas fran sin
niva (skakning/st6t) kopplas det 6ver till varningslaget: alla lysdioder blinkar och lasern kopplas fran (huvudet roterar
inte langre).

2.8 Automatisk avsténgning

Om instrumentet placeras utanfor sjalvnivelleringsomradet (£5°) eller blockeras mekaniskt kopplas lasern inte till och
lysdioderna blinkar.

Instrumentet kan antingen stéllas pa stativ med 5/8"-gangor eller direkt pa ett stabilt och jamnt underlag som &r
fritt fran vibrationer. Vid sjélvinriktning i den ena eller bada riktningarna uppratthaller servosystemet den angivna
noggrannheten. Instrumentet stdngs av om ingen nivellering uppnas (instrumentet &r utanfor nivelleringsomradet eller
mekaniskt sparrat) eller om instrumentet bringas ur planet (se avsnittet om stétvarningsfunktion).

OBSERVERA
Om nivellering inte kan uppnés stangs lasern av och alla lysdioder blinkar.

2.9 Leveransinnehall

Rotationslaser PR 30-HVS
Lasermottagare/fiarrkontroll PRA 30 (03)
Mottagarhallare PRA 80 eller PRA 83
Bruksanvisning

Litiumjonbatteripaket PRA 84

Nétdel PUA 81

AA-batterier

Tillverkarcertifikat

Hilti-verktygslada

“ NN 2 A
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2.10 Visning av driftstatus

Instrumentet har foljande indikatorer for driftstatus: Lysdiod for autoinriktning, lysdiod for batteriladdningsniva, lysdiod
for avaktivering av stétvarningsfunktion, lysdiod for lutningslage, lysdiod fér dvervakning och lysdiod for elektronisk

lutningsinriktning.

2.11 Lysdiodsindikeringar
Lysdiod autonivellering

Den gréna lysdioden blinkar.

Instrumentet ar i nivelleringsfasen.

Den gréna lysdioden lyser
med fast sken.

Instrumentet &r nivellerat resp. i korrekt
drift.

Lysdiod avaktivering stétvarnings-
funktion

Den orangeférgade lysdioden
lyser med fast sken.

Stétvarningsfunktionen &r avaktiverad.

Lysdiod lutningslage

Den orangeférgade lysdioden
blinkar.

Inriktning av lutad niva.

Den orangeféargade lysdioden
lyser med fast sken.

Lutningslége har aktiverats.

Lysdiod fér dvervakning

Den orangeférgade lysdioden
lyser med fast sken.

Instrumentet ar i dvervakningslége. In-
riktningen mot referenspunkten (PRA 30)
ar korrekt.

Den orangefargade lysdioden
blinkar.

Instrumentet riktar in laserplanet mot
referenspunkten (PRA 30).

Lysdioder for elektronisk lutningsin-
riktning

De orangefargade lysdiodspi-
larna blinkar.

Instrumentet &r i 1aget "Elektronisk lut-
ningsinriktning", och PRA 30 tar inte
emot nagon laserstréle

Béda de orangefargade lys-
diodspilarna lyser med fast
sken

Instrumentet ar korrekt inriktat mot PRA
30.

Den vénstra orangefargade
lysdiodspilen lyser

Instrumentet ska vridas medsols.

Den hégra orangefargade
lysdiodspilen lyser

Instrumentet ska vridas motsols

Alla lysdioder

Alla lysdioder blinkar

Instrumentet har fatt en stot, har forlorat
sin nivellering eller s har ett annat fel
intraffat.

2.12 Laddningsstatus for litiumjonbatteripaketet under drift

Lysdiod fast sken Lysdiod blinkande Laddningsstatus C
Lysdiod 1, 2, 3, 4 - C=z75%

Lysdiod 1, 2, 3 - 50% =C<75%
Lysdiod 1, 2 - 25 % =C <50 %
Lysdiod 1 - 10%=C<25%

Lysdiod 1

C<10 %

2.13 Laddningsstatus for litiumjonbatteripaketet under laddning i instrumentet

Lysdiod fast sken Lysdiod blinkande Laddningsstatus C
Lysdiod 1, 2, 3, 4 - C =100 %

Lysdiod 1, 2, 3 Lysdiod 4 75 % = C <100 %
Lysdiod 1, 2 Lysdiod 3 50% =C<75%
Lysdiod 1 Lysdiod 2 25 % =C <50 %

- Lysdiod 1 C<25%
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2.14 Visning av laddningsaktiviteten pa litiumjonbatteripaketet under laddning utanfor instrumentet

Om den réda lysdioden lyser med fast sken laddas batteripaketet.
Om den réda lysdioden for batteriladdning inte lyser betyder det antingen att laddningen &r klar eller att batteriladdaren

inte levererar nagon strom.

Beteckning Symbol
Lasermottagare/fjarrkontroll PRA 30 (03)
Lasermottagare PRA 20 (02)
Mottagarhéllare PRA 80
Mottagarhéllare PRA 83
Hojdoverforingsverktyg PRA 81
Lutningsadapter PRA 79
Natdel PUA 81
Auto-batterikontakt PUA 82
Batteri PRA 84
Batteri PRA 84G
Vertikalvinkel PRA 770
Utstakningshallare PRA 750
Mottagarhéllare fér konstruktionsytmarkering PRA 751
Fasadadapter PRA 760
Stativ PUA 20
Vevstativ PA 921
Vevstativ PUA 30
Automatiskt stativ PRA 90

Avvagningsstang

PUA 50, PUA 55

4 Teknisk information

Med reservation for tekniska &ndringar!

PR 30-HVS
Mottagningsrackvidd (diameter)

Typiskt med PRA 30 (03): 2...500 m

Fjarrkontrollens rackvidd (diameter)

Typiskt med PRA 30 (03): 0...150 m

Precision! pa 10 m: £ 0,75 mm
Lodstrale Hela tiden i rat vinkel mot rotationsytan
Laserklass Klass 2, 620-690 nm, < 1 mW (EN 60825-1:2007 / IEC

60825-1:2007), class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)), Maximal
effekt < 4,85 mW vid = 300 varv/min

Rotationshastigheter

600/min, 1 000/min

Lutningsomrade

med framétlutande instrument: < 21,3 %

Sjalvnivelleringsomrade

£5°

1 paverkan som t.ex. starka temperatursvangningar, fuktighet, stétar, fall etc. kan paverka precisionen. Om inget annat anges juste-
ras och kalibreras instrumentet under standardméassiga omgivningsforhallanden (MIL-STD-810G).

2 Falltest har utférts frén stativ pa platt betong under standardmassiga omgivningsférhallanden (MIL-STD-810G).

172



Energiférsorjning

7,4 V/5,0 Ah litiumjonbatteri

Livslangd for batteri

Temperatur +25 °C, Litiumjonbatteripaket: 2 25 h

Drifttemperatur

-20...+50 °C

Férvaringstemperatur (torrt)

-25...+60 °C

Kapslingsklass

IP 66 (enligt IEC 60529), €j i laget "Laddning under
drift"

Stativganga %" x 18

Vikt (inklusive PRA 84) 2,5 kg

Matt (L x B x H) 200 mm x 200 mm x 230 mm
Falltesth6jd? 1,5m

1 paverkan som t.ex. starka temperatursvangningar, fuktighet, stétar, fall etc. kan paverka precisionen. Om inget annat anges juste-
ras och kalibreras instrumentet under standardmassiga omgivningsforhallanden (MIL-STD-810G).

2 Falltest har utférts frén stativ pa platt betong under standardmassiga omgivningsférhallanden (MIL-STD-810G).

PRA 30 (03)
Arbetsomrade for detektering (diameter)

Typiskt med PR 30-HVS: 2...500 m

Akustisk signalgivare

3 ljudvolymer med mdjlighet till ddmpning

LCD-display bada sidor
Omréde for avstandsvisning + 52 mm
Indikeringsomrade laserplan + 0,5 mm
Detektionsféltets langd 120 mm
Centrumindikering pa héljets 6verkant 75 mm

Markeringsskaror

pa bada sidor

Detektionsfri vantetid fore sjélvavstangning

15 min

Matt (L x B x H)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Vikt (inklusive batterier)

0,25 kg

Energiférsérjning

2 AA-batterier

Batteriets livstid

Temperatur +20 °C: ca 40 h (beroende pa de alkaliska
brunstensbatteriernas kvalitet)

Drifttemperatur -20...+50 °C

Férvaringstemperatur -25...+60 °C

Skyddstyp IP 66 (enligt IEC 60529), yttre batterifack
Falltesthojd’ 2m

1 Falltest har utférts i mottagarhallare PRA 83 pé platt betong under standardmassiga omgivningsforhallanden (MIL-STD-810G).

PRA 84 litiumjonbatteri

Mérkspénning (normalt 1age) 7,4V

Maxspanning (i drift eller vid laddning under drift) 13V

Markstrom 180 mA

Laddningstid Temperatur +32 °C: 2 h 10 min. (batteripaket 80 % lad-
dat)

Drifttemperatur -20...+50 °C

Férvaringstemperatur (torrt) -25...+60 °C

Laddningstemperatur (dven vid laddning under drift) +0...+40 °C

Vikt 0,3 kg

Matt (L x B x H)

160 mm x 45 mm x 36 mm
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PUA 81 nétdel

Nétstromforsorjning 115...230 V

Nétfrekvens 47...63 Hz

Markeffekt 36 W

Mérkspanning 12V

Drifttemperatur +0...+40 °C
Férvaringstemperatur (torrt) -25...+60 °C

Vikt 0,23 kg

Matt (L x B x H) 110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Sakerhetsforeskrifter

5.1 Grundldggande sakerhetsforeskrifter verktyget ater anvands. Manga olyckor orsakas av
Forutom de sikerhetstekniska anvisningarnaibruks- | daligt skotta verktyg.
anvisningens olika kapitel maste féljande foreskrifter | ) Om du har tappat instrumentet, eller om det har
id foli utsatts for annan mekanisk paverkan, maste dess
alltid foljas. L
precision provas.
5.2 Allménna sakerhetsatgérder K ‘lzﬁ:lig:Irl::getine::ggrlnstrumentet innan du genomfor

) Kontrollera fértlopande precisionen under
anvandningen.

m) Lét alltid instrumentet anta omgivningens tempe-
ratur innan du anvander det, om det har flyttats
fran stark kyla till ett varmare utrymme eller om-

a) Séakerhetsanordningarna far inte inaktiveras och vint.
anvisnings- och varningsskyltarna far inte tas | ) vid anvindning med adapter, se till att instrumen-
bort. B B B tet ar ordentligt fastskruvat.
b) Var uppmérksam, ha kontroll ver det d_u goéroch | ) For att undvika felmitning maste man alltid halla
anvénd verktyget med férnuft. Anvénd inte verk- laserfonstret rent.
tyget nér du &r trott eller om du &r paverkad av | 1) Aven om instrumentet &r konstruerat fér anvind-
droger, alkohol eller mediciner. Under anvéndning ning pa byggplatser bér det hanteras med var-
av elverktyg kan &ven en kort stunds bristande upp- samhet, i likhet med andra optiska och elektriska
mérksamhet leda till allvarliga kroppsskador. instrument (kikare, glaségon eller kamera).
c) Se till att barn inte befinner sig néra laserinstru- ) Instrumentet &r skyddat mot fukt men bér dnda
mentet. . o torkas av innan det placeras i transportviskan.
d) Om instrumentet skruvas isar pa ett felaktigt satt 1 Hall elkontakter borta fran regn och vita.
kan de laserstralar som skickas ut overstiga klass | ¢ Anyand nitkabeln bara fér anslutning till elnétet.
2 r espfak'tlve 3,' Lat endast_auktonserad personal t) Kontrollera att instrumentet och kabeln inte ligger
fran Hilti-service reparera instrumentet. i vigen sa att nagon kan snava och skada sig.
e) A.nvan-d lnte__elverkt-yget ! omgivningar med explo- u) Se till att det finns tillrackligt med ljus pa arbets-
sionsrisk dar det finns bréannbara vétskor, gaser platsen.
eII;e"r céan;m. InstrltlJm?nten genererar gnistor som kan v) Kontrollera foérlangningskablarna regelbundet
antancda damm efler angor. P ) och byt ut dem om de &dr skadade. Om nétkabeln
f)  (Anvisning enligt FCC §15.21): Andringar som inte eller forlangningskabeln skadas under arbetet
har godkénts av Hilti kan begransa anvandarens ratt ska du inte réra vid den. Dra ut elkontakten.
att anvénda utrg'stnmgen. ) ) . Skadade nétkablar och forlangningskablar utgdr en
g) Om andra mandver- och justeringsanordningar an- risk for elstotar.
vands an de som namns har eI_Ier OT a}ndra proce- w) Undvik kroppskontakt med jordade ytor som ror,
durer utfors, kan det leda till farlig stralningseffekt. viirmeelement, spisar och kylskap. Det finns en
h) Kontrollera instrumentet innan du anvéander det. stérre risk for el,stétar om din kropp &r jordad.
g)m ql‘letlﬁ(y"e vara skagat ‘La frJagot satt_, lamna in X) Skydda kabeln fran hetta, olja och vassa kanter.
. et ti o' tis serviceverkstad for reparation. " y) Anvand aldrig en natkabel som ar bl6t eller smut-
i L_lnderhall verktyget noggrant. K_ontrollgra atE ror- sig. Om natkabeln ar tackt med damm av ledande
liga komponenter fung(_erar felfritt och inte karvar material eller om den &r fuktig riskerar du att fa en
och att ko_mponenter inte har brustit eIIer_ ska- elektrisk stot. Lat darfor Hilti-service kontrollera
dats. Se till att skadade delar repareras innan
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instrumentet med jamna mellanrum, framfér allt
om du ofta arbetar med ledande material.
z) Undvik att rora vid kontakterna.

5.2.1 Omsorgsfull hantering och anvandning av
sladdlésa elverktyg

a) Hall batterierna borta fran hoga temperaturer och
eld. Explosionsrisk féreligger

b) Batterier far inte demonteras, klammas, hettas
upp Over 75 °C eller brénnas. Brand-, explosions-
och skaderisk foreligger.

c) Se till att batterierna inte utsatts for fukt. Intrang-
ande fukt kan orsaka kortslutning och kemiska reak-
tioner samt leda till brannskador eller eldsvada.

d) Vid felaktig anvandning kan syra rinna ut ur batteriet.
Undvik kontakt med vatskan. Vid oavsiktlig kon-
takt, skoélj med vatten. Om du far syra i 6gonen
bor du skolja 6gonen med rikligt med vatten och
dessutom kontakta lakare. Syran fran batteriet kan
medfdra hudirritation eller brannskador.

e) Anvand endast batterier som ar godkdnda for
verktyget. Vid anvandning av andra batterier, eller
anvandning av de godkénda batterierna till andra
andamal an det avsedda, foreligger fara for brand
och explosion.

f) Observera de sérskilda féreskrifterna fér trans-
port, férvaring anvandning av litiumjonbatterier.

g) Batterier eller laddare som inte anviands far
inte forvaras tillsammans med héaftklamrar,
mynt, nycklar, spik, skruvar eller andra sma
metallféremal som kan Kkortsluta kontakterna.
En kortslutning mellan batteriets eller laddarens
kontakter kan orsaka brand.

h) Undvik att kortsluta batteriet. Innan du satter in
batteriet i instrumentet bor du kontrollera att bade
batteriets och verktygets kontakter &r fria fran smuts
och andra hinder. Om batteriets kontakter kortsluts
foreligger risk for brand, explosion eller fratskador.

i) Skadade batterier (t.ex. med repor, brustna delar,
bojda, stukade och/eller utdragna kontakter) far
varken laddas eller fortsdtta anvandas.

) Vid anvandning av instrumentet och laddning av
batteriet bér du endast anvanda natdelen PUA
81, auto-batterikontakten PUA 82 eller andra bat-
teriladdare som rekommenderas av tillverkaren.
Annars kan instrumentet skadas. Brandrisk kan upp-

std om en laddare som &r avsedd for en viss typ av
batterier anvands for andra batterityper.

5.3 Atgérder for att gora arbetsplatsen saker

a) Sakra arbetsomradet och se till att stralen inte
riktas mot andra personer eller mot dig sjalv nar
instrumentet monteras.

b) Undvik att sta i en onaturlig position vid arbete pa
stege. Se till att hela tiden sta stadigt och halla
balansen.

c) Matningar i narheten av reflekterande féremal eller
ytor samt genom glasskivor eller liknande material
kan ge felaktiga métresultat.

d) Se till att instrumentet &r uppstallt pa ett stabilt
(vibrationsfritt) underlag.

e) Anvand endast instrumentet inom det definierade
driftsomradet.

f) Kontrollera att PR 30-HVS endast reagerar pa din
PRA 30 och inte pa andra PRA 30 som anvands pa
byggnadsplatsen.

g) Fast natdelen pa ett sidkert sitt, t.ex. pa ett stativ,
nér du arbetar i laget "Laddning under drift".

h) Om produkterna anvands for andra &ndamal &n de
avsedda kan fara uppsta. Anvand produkten, tillbe-
horen, insatsverktygen etc. i enlighet med denna
bruksanvisning och pa det sitt som de ar av-
sedda att anvandas. Ta hansyn till arbetsvillkoren
och arbetsmomenten.

i) Arbete med avvagningsstéanger i ndrheten av h6ég-
spanningsledningar ar inte tillatet.

5.3.1 Elektromagnetisk kompatibilitet

Aven om instrumentet uppfyller de héga kraven i géllande
normer kan Hilti inte utesluta mdjligheten att det kan
storas av stark strélning, vilket kan leda till felaktiga
resultat. | dessa och andra fall d& osékerhet rader bor
kontrollmatningar utféras. Hilti kan inte heller utesluta att
andra instrument (t.ex. navigeringsutrustning i flygplan)
stors.

5.3.2 Laserklassificering for instrument i
laserklass 2/Class Il

Beroende pa version motsvarar instrumentet laserklass
2, enligt IEC60825-1:2007/EN60825-1:2007 och klass I
enligt CFR 21 § 1040 (FDA). Instrumentet kan anvén-
das utan att speciella skyddsatgérder vidtas. Om 6gat
kortvarigt skulle utsattas for laserstralen skyddas det av
6gonlocksreflexen. Denna reflex paverkas dock av medi-
ciner, alkohol och droger. Trots reflexen bér man undvika
att titta direkt in i ljuskallan (det &r skadligt pa samma sétt
som att titta rakt pa solen). Rikta aldrig laserstralen mot
nagon person.
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6 Fore start

OBSERVERA
Instrumentet far endast anvdndas med batteripaket
PRA 84 eller PRA 84G fran Hilti.

6.1 Satt in batteriet H

FORSIKTIGHET

Forsdkra dig om att savél batterikontakterna som
kontakterna i laddaren ar rena och fria fran fram-
mande partiklar innan du satter in batteriet.

1. Skjut in batteripaketet i instrumentet.
2. Vrid sparren medurs tills symbolen "Las" visas.

6.2 Ta ut batteriet

1. Vrid sparren moturs tills symbolen "Upplasning" vi-
sas.

2. Dra ut batteripaketet ur instrumentet.

6.3 Ladda batteriet.

O A AN A

FARA

Anvand endast de rekommenderade batterier och
natdelar fran Hilti som du hittar under "Tillbehér”.
Instrument och natdelar som &r skadade far inte anvan-
das.

6.3.1 Forsta laddning av ett nytt batteripaket
Ladda batterierna helt fore forsta start.
OBSERVERA
Se till att enheten som laddas stér stadigt.

6.3.2 Ateruppladdning av ett batteripaket

1. Se till att batteripaketets utsida ar ren och torr.
For in batteripaketet i instrumentet.
OBSERVERA Litiumjonbatterier kan alltid anvéan-
das, dven nar de ar endast delvis laddade.
Om instrumentet ar tillkopplat indikeras laddningen
med hjalp av lysdioder.

6.4 Alternativ for laddning av batteriet

OBSERVERA
Se till att du haller den rekommenderade temperaturen
fér laddning (0-40 °C).

FARA

Néatdelen PUA 81 far bara anvandas inomhus. Se till
att batterierna inte utsatts for fukt.
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6.4.1 Laddning av batteri i instrumentet

1. Sétt in batteripaketet i batterifacket (se 6.1).

2. Vrid laset tills du kan se laddningskontakten pa
batteripaketet.

3. Satt in natdelens stickkontakt
auto-batterikontakten i batteripaketet.
Batteripaketet laddas.

4. Omdu vill se laddningsstatus medan laddning pagar
kan du koppla till instrumentet.

eller

6.4.2 Laddning av batteriet separat E1
1. Taut batteripaketet (se 6.2).
2. Anslut nétdelens  stickkontakt
batterikontakten till batteripaketet.
Den réda lysdioden pa batteripaketet indikerar ladd-
ning.

eller auto-

6.4.3 Laddning av batteriet under drift

FARA
Anvandning i Iaget "Laddning under drift" &r ej tillaten vid
utomhusdrift eller drift i fuktiga miljder.

FORSIKTIGHET

Se till att batterierna inte utséatts for fukt. Intrdngande
fukt kan orsaka kortslutning och kemiska reaktioner samt
leda till brannskador eller eldsvada.

1. Vrid laset tills laddningskontakten pa batteripaketet
syns.

2. Sattin natdelens stickkontakt i batteripaketet.
Instrumentet arbetar medan laddningen pagar och
batteriladdningsnivan visas pa lysdioderna pa in-
strumentet.

6.5 Hantera batteriet forsiktigt

Fdérvara om majligt batteripaketen svalt och torrt. Forvara
aldrig batteripaket i solen, ovanpa ett element eller i ett
fonster. Nér batteripaketet har slutat fungera ska det
avfallshanteras pa ett miljovanligt och sakert satt.

6.6 Koppla in instrumentet

Tryck pa pé/av-knappen.

OBSERVERA

Instrumentet startar den automatiska nivelleringen efter
inkoppling. Vid slutférd inriktning kopplas laserstralen in
i rotations- och normalriktning.

6.7 LED-indikeringar
Se kapitel 2, beskrivning

6.8 Sitta in batterierna i PRA 30 H

FARA
Sétt aldrig in skadade batterier.



FARA
Blanda aldrig nya och gamla batterier. Anvand inte bat-
terier fran olika tillverkare eller med olika typbeteckning.

OBSERVERA
PRA 30 far endast anvandas med batterier som har
tillverkats enligt internationell standard.

1. Oppna lasermottagarens batterifack.
Sétt in batterierna i lasermottagaren.
OBSERVERA Var noga med polernas placering nar
du sétter i batterierna!

3. Stang batterifacket.

6.9 Sammankoppling av enheterna

Instrumentet och fiarrkontrollen/lasermottagaren
levereras sammankopplade. Ytterligare lasermottagare
av samma typ eller automatiska stativ PRA 90 ér inte
klar att anvdnda utan sammankoppling. For att kunna
anvanda instrumentet med dessa tillbehér maste de
stéllas in mot varandra, dvs. sammankopplas. Efter
sammankopplingen samverkar dessa bada enheter
endast med varandra. Instrumentet och det automatiska
stativet PRA 90 tar da endast emot signaler fran den
fiarrkontroll/lasermottagare som de &r sammankopplade
med. Sammankopplingen mgjliggdr arbeten i nérheten
av andra rotationslasrar utan risk for att installningarna
andras.

7 Drift

6.9.1 Sammankoppling av instrument och
lasermottagare

coO

1. Tryck samtidigt p& knapparna p&/av pa instrumentet

och pa lasermottagaren och hall dem intryckta i
minst tre sekunder.
Att sammankopplingen har utforts bekraftas genom
en ljudsignal och genom att alla lysdioder instrumen-
tet blinkar. Samtidigt tdnds symbolen "Samman-
kopplat" en kort stund pa lasermottagarens display.
Instrument och mottagare kopplas automatiskt fran
efter sammankoppling.

2. Koppla till de sammankopplade enheterna igen.
Symbolen "Sammankopplat" visas pa displayen.

6.9.2 Sammankoppling av PRA 90 och mottagare

1. Tryck samtidigt pa knapparna pé/av pa det automa-

tiska stativet PRA 90 och péa lasermottagaren, och
hall dem sedan intryckta i minst tre sekunder.
Att sammankopplingen har utférts bekraftas genom
en ljudsignal och genom att alla lysdioder pa det au-
tomatiska stativet PRA 90 blinkar. Samtidigt tdnds
symbolen "Sammankopplat" en kort stund pa laser-
mottagarens display. Stativ och mottagare kopplas
automatiskt fran efter sammankoppling.

2. Koppla till de sammankopplade enheterna igen.

P& lasermottagarens display visas instrumentet in-
klusive stativ.

7.3 Arbete med PRA 30

7.1 Kontrollera verktyget
Fore viktiga matningar bor du kontrollera instrumentets
precision, sérskilt efter fall till golvet eller annan ovanlig
mekanisk paverkan (se 8.6).

7.2 Koppla in instrumentet

Tryck pa pé/av-knappen.

OBSERVERA

Instrumentet startar den automatiska nivelleringen efter
inkoppling.

PRA 30 &r bade fjarrkontroll och lasermottagare. Fjarrkontrollen underl&ttar arbetet med rotationslasern och anvands
for nagra av instrumentets funktioner. Laserstralen indikeras optiskt och akustiskt.

7.3.1 Arbeta med lasermottagaren som handverktyg
1. Tryck pa pa/av-knappen.

2. Hall lasermottagaren med detekteringsfonstret direkt i nivd med den roterande laserstralen.

7.3.2 Arbeta med lasermottagaren i mottagarhallare PRA 80 B

1. Oppna laset pa PRA 80.

2. Satt in mottagaren i mottagarhallaren PRA 80.

3. Stang laset pa PRA 80.

4. Koppla till mottagaren med hjalp av p&/av-knappen.
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5.
6.
7.

Oppna vridhandtaget.
Fast mottagarhallaren PRA 80 ordentligt pa teleskop- eller nivelleringsstangen genom att stéanga vridgreppet.
Hall mottagaren med detekteringsfonstret direkt i nivd med den roterande laserstralen.

7.3.3 Arbeta med lasermottagaren i mottagarhallare PRA 83 B

1.

o 0N w

Tryck in mottagaren snett in i gummifodralet for PRA 83 tills detta helt omsluter mottagaren. Se till att
detekteringsfonstret och knapparna &r vanda framat.

Montera mottagaren tillsammans med gummifodralet p& handtaget. Det magnetiska fastet haller inop fodralet
och handtaget med varandra.

Koppla till mottagaren med hjélp av pa/av-knappen.

Oppna vridhandtaget.

Fast mottagarhallaren PRA 83 ordentligt pa teleskop- eller nivelleringsstangen genom att stéanga vridgreppet.
Hall mottagaren med detekteringsfonstret direkt i nivd med den roterande laserstralen.

7.3.4 Arbete med hojdoverforingsverktyget PRA 81 El

NooN®N =

Oppna laset pa PRA 81.

Sétt in lasermottagaren i héjdodverforingsverktyget PRA 81.

Stang laset pa PRA 81.

Koppla till lasermottagaren med hjalp av pa/av-knappen.

Hall lasermottagaren med detekteringsfonstret direkt i nivd med den roterande laserstralen.
Positionera lasermottagaren sa att avstandsindikeringen "0" visas.

Mét upp 6nskat avstand med hjalp av mattbandet.

7.3.5 Enhetsinstéllning @
Med hjélp av enhetsknappen kan du stélla in dnskad noggrannhet for den digitala displayen (mm/cm/av).

7.3.6 Installning av ljudvolym @

Nar lasermottagaren kopplas till &r ljudvolymen instélld p& "normal". Du kan &ndra ljudvolymen genom att trycka pa
volymknappen. Det finns fyra alternativ att vélja mellan - "svag”, normal”, "hég” och "av”.
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7.3.7 Menyalternativ @
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Tryck vid tillkoppling av lasermottagaren pa pé/av-knappen i tva sekunder.

Menyn visas i displayféltet.

Anvand enhetsknappen om du vill vxla mellan metriska och anglo-amerikanska enheter.

Du kan anvanda volymknappen for att ge en snabbare upprepning av den akustiska signalen i avkanningsomradet
ovanfor eller nedanfér markeringsskaran.

Valj ytterligare punkter efter behov med hjélp av pilknapparna (vénster/hdger).

OBSERVERA Med pilknapparna (vénster/héger) kan du vélja olika instéliningar. Enhetsknappen anvénds
for att &ndra respektive instélining. Det finns féljande instéliningsmdjligheter: Visning av programvaruversion
(ingen installningsmajlighet), vilolage PR 30-HVS (av/pd), enheter lutningslage (%/°), sammankoppling PR 30-
HVS (bryt sammankoppling), sammankoppling PRA 90 (bryt sammankoppling), kénslighet stotvarningsfunktion
(hdg/medel/lag), radiokommunikation (pé/av). Instéliningar som paverkar instrumentet géller endast nar instru-
mentet &r tillkopplat och anslutet via radiosignal.

Lagra instéliningarna genom att koppla fran lasermottagaren.

OBSERVERA Alla de instéliningar du valjer kommer att gélla till nasta tillkoppling av instrumentet.

7.3.8 Dubbelklickning
Vid anvéndning ska kommandona "Automatisk inriktning" eller "Overvakning" bekraftas genom dubbelklickning fér att

undvika fel.
7.4 Avaktivera stétvarningsfunktion 2. Tryck pa knappen fér avaktivering av stétvarnings-
1. Koppla till instrumentet (se 7.2). funktionen.

Om lysdioden for avaktivering av stétvarningsfunk-
tion lyser med fast sken betyder det att funktionen
ar avaktiverad.

3. Omdu vill gatillbaka till standardl&get kan du koppla
fran instrumentet och starta om det.
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7.5 Vagrat drift
7.5.1 Montering
1. Du kan vid behov montera instrumentet pa ett stativ, eller sa kan du montera rotationslasern pé en vagghallare.
Barytans lutningsvinkel far vara maximalt + 5°.
2. Tryck pa pé/av-knappen.
Lysdioden for autonivellering blinkar gront.
Nar nivelleringen &r klar kopplas laserstralen till och lysdioden fér automatisk nivellering lyser med fast sken.

7.5.2 Rikta in med det automatiska stativet PRA 90

OBSERVERA
Denna funktion ar endast tillgéanglig om du har tillgéng till det automatiska stativet PRA 90.
Vid det forsta anvandningstillfallet ska lasermottagaren PRA 30 lankas med stativet (se 6.9.2)

Med det automatiska stativet PRA 90 (tillval) kan du stélla in laserplanet till 6nskad niva antingen manuellt eller
automatiskt.

1. Montera instrumentet pa det automatiska stativet PRA 90.
2. Kopplatill rotationslasern, det automatiska stativet och lasermottagaren. Rikta sedan in laserplanets h6jd manuellt
(se 7.5.3) eller automatiskt (se 7.5.4).

7.5.3 Manuell inriktning @

Tryck pa knapparna +/- pa lasermottagaren eller pa pilknapparna pa PRA 90 om du vill forskjuta det horisontella planet
uppat eller nedat.

7.5.4 Automatisk inriktning @

1. Hall lasermottagarens mottagarsida pa énskad mélhéjd och riktad mot kontrollpanelen pa PRA 90. Hall lasermot-
tagaren stilla under inriktningen och se till att det finns fri sikt mellan lasermottagaren och instrumentet.

2. Dubbelkicka p& knappen fér automatisk inriktning pa lasermottagaren. Avsluta inriktningen genom att dubbelklicka
igen.
Genom att dubbelklicka startar du processen med inriktning av laserplanet och stativet rér sig da uppéat och
nedat. Medan detta pagér hors en ljudsignal. Sa snart laserstralen traffar lasermottagarens detekteringsfonster
flyttar sig stralen till markeringsskéaran (referensniva).
Nar positionen &r nddd och instrumentet har nivellerats ljuder en ton under fem sekunder for att markera att
processen &r avslutad. Dessutom visas inte langre symbolen "Automatisk inriktning".

3.  Kontrollera hojdinstalliningen pa displayen.

4. Avlagsna lasermottagaren.
OBSERVERA Om den automatiska inriktningen inte kunde genomféras ljuder korta signaler och symbolen
"Automatisk inriktning" slocknar.
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7.6 Vertikalt arbete

1.

For vertikala arbetsuppgifter kan du montera instrumentet pa ett Iampligt stativ eller en fasad- eller byggstall-
ningsadapter eller en vagghallare, sa att instrumentets kontrollpanel &r riktad uppat. Alternativt kan du &ven lagga
instrumentet p& de bakre handtagens gummifétter.

OBSERVERA Den basta radiokommunikationen med PRA 30 far du via instrumentets sida, som ansluts till
kontrollpanelen pa hoger sida.

OBSERVERA For att behalla angiven precision ska instrumentet placeras pa en jamn yta resp. monteras exakt
pa stativet eller p& annat tilloehor.

Rikta in instrumentets vertikala axel i dnskad riktning med hjélp av siktet.

Tryck pa pé/av-knappen.

Efter nivelleringen startar instrumentet laserdriften med en stabil rotationsstréle som projiceras lodratt nedat.
Denna projicerade punkt ar referenspunkt (inte lodpunkt) och anvands for positionering av instrumentet.

Rikta sedan in instrumentet s& att den projicerade laserpunkten ar exakt inriktad mot en referenspunkt (t.ex. en
spik i en utstakningsstalining).

Rikta manuellt (se 7.6.1) eller automatiskt (se 7.6.2) in laserplanet mot den dnskade andra referenspunkten.

Nar du startar inriktningen borjar lasern automatiskt att rotera.

7.6.1 Manuell inriktning @

1.

Tryck péa pilknapparna (vanster/hdger) pa lasermottagaren om du vill rikta in vertikalplanet manuellt.

7.6.2 Automatisk inriktning och évervakning @

1.

3.

Hall lasermottagaren med markeringsskaran pa det stélle du 6nskar rikta mot och pekande mot instrumentet.
Dubbelklicka pa knappen fér automatisk inriktning. Avsluta inriktningen genom att dubbelklicka igen.
Dubbelklickningen startar laserplanets inriktningsprocess. Medan detta pagér hors en ljudsignal.

Du kan andra sdkningens riktning genom att trycka pa knappen for automatisk inriktning.

Sa snart laserstralen traffar lasermottagarens detekteringsfonster flyttar sig stralen till markeringsskaran (refe-
rensniva).

Nar positionen &r n&dd (markeringsskaran hittad) och instrumentet har nivellerats ljuder en ton under fem sekunder
for att markera att processen &r avslutad.

Lasermottagaren gar automatiskt dver i Gvervakningslage och kontrollerar sedan regelbundet om laserplanet
har forskjutits. Vid en férskjutning korrigeras laserplanet om mojligt aterigen till det markerade planet. Om det
markerade planet ligger utanfor inriktningsomradet p& +5°, om den direkta siktlinjen mellan instrumentet och
lasermottagaren blockeras under langre tid eller om inriktningsprocessen inte kan slutféras inom tva minuter,
ljuder korta signaler, lasern slutar rotera och symbolen "Automatisk inriktning" sléacks. Detta visar att den
automatiska inriktningsprocessen har avbrutits.

Lamna Gvervakningslaget genom att dubbelklicka pa knappen fér automatisk inriktning.

7.7 Arbete med lutning

7.7.1 Montering

OBSERVERA
Lutningen kan utféras manuellt, automatiskt eller med hjalp av lutningsadaptern PRA 79.
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OBSERVERA
Du kan stélla in eller visa lutning pa PRA 30 antingen i % eller i °. Information om instélining av dnskad enhet hittar du
i kapitel 7.3.7 Menyalternativ.

Montera instrumentet pa ett stativ eller liknande om det behdvs.

Placera rotationslasern antingen pa den 6vre eller undre kanten péa lutningsplanet.

Stéll dig bakom instrumentet med blicken mot kontrollpanelen.

Grovrikta instrumentet parallellit med lutningsplanet med hjalp av méalskaran pa instrumentets huvud. Utfér en
finare inriktning efter att du har stéllt in lutningen fér den elektroniska lutningsinriktningen (se 7.7.4).

5. Koppla till instrumentet och tryck p& knappen fér lutningslage. Lysdioden fér lutningslage lyser.

Nar inriktningen ar klar kopplas laserstralen till. PR 30-HVS kan lutas sa snart symbolen "Lutningslage" visas i
displayen pa PRA 30.

pop =

7.7.2 Stilla in lutningen manuelit @ @

OBSERVERA

Om instrumentet registrerar temperaturéandringar pa cirka 10 grader stannar laserns rotation i cirka 40 sekunder.
Under denna tid korrigerar instrumentet eventuella fel som har uppstatt pga. temperaturférandringen. Efter denna
automatiska korrigering stéller instrumentet tillbaka laserplanet till dess tidigare lutning och lasern bérjar rotera.

Beroende pa instrumentets framatlutning kan lutningsvérden pé upp till 21,3 % anges. Lasermottagarens display visar
lutningsvinkeln.

7.7.2.1 Positiv lutning

Lutningsinstaliningsknappen plus lyfter laserplanet framfor instrumentet och sénker det bakom instrumentet.

1. Tryck pé& lutningsinstaliningsknappen plus pa fijarrkontrollen.
OBSERVERA Om du inte trycker pa nagon knapp under tre sekunder stalls den senast visade lutningen in pa
instrumentet. Dessutom blinkar lysdioden for lutningslage.
Lasermottagarens display visar lutningsvinkeln.

2. Om du vill &ndra vérdet snabbt kan du halla lutningsinstallningsknappen intryckt.

7.7.2.2 Negativ lutning

Lutningsinstéliningsknappen minus sénker laserplanet framfor instrumentet och lyfter det bakom instrumentet.

1. Tryck pa lutningsinstélliningsknappen minus pa fiarrkontrollen.
OBSERVERA Om du inte trycker pa ndgon knapp under tre sekunder stélls den senast visade lutningen in pa
instrumentet. Dessutom blinkar lysdioden for lutningslage.
Lasermottagarens display visar lutningsvinkeln.

2. Om du vill &ndra vérdet snabbt kan du halla lutningsinstallningsknappen intryckt.

7.7.3 Stilla in lutningen automatiskt @ {8

Med denna funktion kan ett lutande laserplan automatiskt skapas mellan tva punkter och lutningen mellan dessa

punkter bestdmmas.

1. Stéll upp instrumentet pé& lutningsplanets 6vre kant enligt beskrivningen nedan 7.7.1.

2. Montera lasermottagaren med mottagarhallaren PRA 80/PRA 83 pa t.ex. avvagningsstangen PUA 50.

3. Placera mottagaren omedelbart framfor rotationslasern, rikta den mot laserplanets hojd och fast den pa
avvagningsstangen.

4. Placera mottagaren med avvéagningsstangen pa lutningsplanets nedre kant och dubbelklicka pa knappen for
automatisk inriktning. Avsluta inriktningen genom att dubbelklicka igen.
Darefter startas inriktningen av laserplanet. Medan detta p&géar ljuder en ihallande ljudsignal. Du kan &ndra
sokningens riktning genom att trycka pa knappen for automatisk inriktning.
Sa snart laserstralen traffar lasermottagarens detekteringsfonster flyttar sig stralen till markeringsskaran (refe-
rensniva). N&r positionen &r nddd (markeringsskéran hittad) och instrumentet har nivellerats ljuder en ljudsignal
under fem sekunder for att markera att processen &r avslutad.
Symbolen "Automatisk inriktning" visas inte langre i lasermottagarens display och mottagaren gar automatiskt
over till normallaget.
P& lasermottagarens display visas lutningen i fem sekunder.
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5.

L&s av lutningen mellan de bada punkterna (positioner pa instrumentet och lasermottagaren) pa lasermottagarens
display.
OBSERVERA Efter fem sekunder slacks lutningsindikeringen péa lasermottagarens display.

7.7.4 Elektronisk lutningsinriktning (tillval)

Efter grovinriktning av rotationslasern och instélining av lutningen (se ovan) kan inriktningen av PR 30-HVS optimeras
genom Hiltis patenterade elektroniska lutningsinriktning.

1.

2.

Placera PRA 30 mitt emot PR 30-HVS i mitten vid slutet av lutningsplanet. Du kan antingen hélla den still eller
fasta den med PRA 80/PRA 83.

Aktivera den elektroniska lutningsinriktningen pa PR 30-HVS genom att trycka pa knappen for elektronisk
lutningsinriktning.

Om pilen fér elektronisk lutningsinriktning blinkar tar PRA 30 inte emot nagon laserstréle fran PR 30-HVS.

Om den vénstra pilen tdnds ska du rikta PR 30-HVS medsols.

Om den hoégra pilen tdnds ska du rikta PR 30-HVS motsols.

Om bada pilarna tands &r inriktningen pa PRA 30 korrekt.

Nar inriktningen &r klar (bada pilarna lyser med fast sken i 10 sekunder) avslutas funktionen automatiskt.

Fast rotationslasern pé stativet sé att den inte kan vridas oavsiktligt.

Du kan &ven avsluta den elektroniska lutningsinriktningen genom att trycka pa knappen for elektronisk lutnings-
inriktning.

OBSERVERA Mellan grovinriktning med hjélp av sikte och fininriktning med hjalp av elektronisk lutningsinriktning
kan avvikelser finnas. Eftersom den elektroniska metoden &r mer noggrann &n den optiska bdr den elektroniska
lutningsinriktningen anvandas som referens.

7.7.5 Stéll in lutningen med hjéalp av lutningsadaptern PRA 79

OBSERVERA
Se till att lutningsbordet &r korrekt monterat mellan stativet och instrumentet (se bruksanvisning PRA 79).

1.
2.
3.

o

Montera vid behov lutningsadaptern PRA 79 pa ett stativ.

Placera stativet antingen pa den Gvre eller undre kanten pa lutningsplanet.

Montera rotationslasern pa lutningsadaptern och rikta med hjalp av malskaran pa huvudet pa PR 30-HVS in
instrumentet inklusive lutningsadaptern parallellt mot lutningsplanet. Kontrollpanelen for PR 30-HVS ska sitta pa
motsatt sida mot lutningsriktningen.

Se till att lutningsadaptern ar i utgangslaget (0°).

Koppla till instrumentet (se 7.2).

Tryck pa knappen for lutningslage.

Pa rotationslaserns kontrollpanel lyser da lysdioden for lutningslage.

Instrumentet startar med att utféra automatisk nivellering. Sa snart det &r klart kopplas lasern till och borjar rotera.
Stéll 6nskad lutningsvinkel pa lutningsadaptern.

OBSERVERA Vid manuell lutningsinstallning nivellerar PR 30-HVS laserplanet en gang och fixerar det sedan.
Vibrationer, temperaturférandringar eller annan paverkan som kan ske under en arbetsdag kan komma att paverka
laserplanets position.
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7.8 Aterga till standardiige

Om du vill g tillbaka till standardlaget kan du koppla fran
instrumentet och starta om det.

7.9 Viloldge

PR 30-HVS kan spara strdm i viloldge. Lasern kopplas
fran s& att batteriernas livslangd forlangs.

7.9.1 Aktivera vilolage

1. Tryck i cirka tre sekunder pa péa/av-knappen pa
PRA 30 med enheten frankopplad.

2. Tryck tva ganger pa pilknappen om du vill ga till
menyalternativet "Vilolage".

3.  Tryck pa enhetsknappen om du vill koppla till vilola-
get fér PR 30-HVS.

7.9.2 Avaktivera vilolage

1. Tryck i cirka tre sekunder pa pé/av-knappen pa
PRA 30 med enheten frankopplad.

2. Tryck tva ganger pa pilknappen om du vill ga till
menyalternativet for vilolage.

3. Tryck pa enhetsknappen om du vill koppla fran
vilolaget for PR 30-HVS.

4. Efter ateraktiveringen av din PR 30-HVS boér du
kontrollera laserinstéliningarna for att vara saker pa
att du har basta mojliga arbetsnoggrannhet.

8 Skotsel och underhall

8.1 Rengoring och avtorkning

1. Blas bort damm fran utgangsfonstren.

2. Rorinte vid glaset med fingrarna.

3. Anvand endast rena och torra trasor vid rengéringen.
Fukta latt med ren alkohol eller lite vatten vid behov.
OBSERVERA Rengdring med alltfér strava material
kan komma att repa glaset och dédrmed férsdmra
instrumentets precision.

OBSERVERA Anvénd inga andra vatskor. Det kan
skada plastdelarna.

4. Tank pa temperaturgransvardena nar du torkar din
utrustning. Du hittar dessa i den tekniska informa-
tionen.

OBSERVERA Var sérskilt noga med temperatur-
grénsvardena pa vintern/sommaren om du férvarar
din utrustning i bilen eller pa liknande plats.

8.2 Skotsel av litiumjonbatteripaket

OBSERVERA

Litiumjonbatteripaket behdver till skillnad fran NiCd- och
NiMH-batteripaket inte rekonditioneras.

OBSERVERA
Ett avbrott i laddningen péverkar inte batteriets livslangd.

OBSERVERA

Du kan starta laddningen néar som helst utan att livslang-
den paverkas. Det finns ingen batteriminneseffekt som
pa NiCd- och NiMH- batterier.

OBSERVERA

Basta forvaring av helt laddade batterier ar pa ett svalt
och torrt stélle. Batteripaketen bor inte forvaras vid hdga
temperaturer (t.ex. i ett solbelyst fonster). Det paverkar
batteriets livsldngd och gor att cellerna laddas ur.

OBSERVERA

Alder och dverbelastning kan leda till att batteripaketet
forlorar kapacitet - det kan da inte langre laddas fullt. Du
kan fortfarande arbeta med aldrade batteripaket men du
bor byta ut dem i tid.
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Se till att batterierna inte utsatts for fukt.

Ladda batterierna helt fére forsta start.

3. Ladda batteripaketen sa snart anvandningen av in-
strumentet tillater.
OBSERVERA Om du laddar batteripaketen i god tid
hojs deras hallbarhet.
OBSERVERA Om du fortsdtter att anvanda bat-
teripaketen avslutas laddningen automatiskt innan
cellerna skadas, och instrumentet stangs av.

4. Ladda batteripaketen med hjélp av Hiltis godkénda

batteriladdare for litiumjonbatteripaket.

b

8.3 Forvaring

1. Ta ut vata instrument. Torka av och rengdr instru-
ment, transportvaska och tillbehor (tank pa drifttem-
peraturen). Lagg inte tillbaka utrustningen innan den
ar helt torr.

2. Om utrustningen har legat oanvand ett langre tag
eller transporterats en lang stracka, bor du utféra en
kontrollmétning innan du anvénder den.

3. Taalltid ut batterierna ur instrumentet och lasermot-
tagaren infor langre tids foérvaring. Gamla batterier
kan orsaka skador pa instrumentet och lasermotta-
garen.

8.4 Transport

For transport eller leverans av utrustningen bér du an-
tingen anvénda Hilti-verktygsladan eller en likvardig for-
packning.

FORSIKTIGHET

Ta alltid ut batteripaketet och batterierna ur instrumentet
och lasermottagaren fére transport.

8.5 Anvand Hiltis kalibreringstjanst for kalibrering

Vi rekommenderar regelbunden kontroll av instrumentet
via Hiltis kalibreringstjanst for att garantera tillforlitlighet
enligt géllande normer och foreskrifter.

Hiltis kalibreringstjanst finns alltid tillgénglig. Vi rekom-
menderar att du kalibrerar instrumentet minst en gang
per ar.



Det ingdr i Hiltis kalibreringsservice att se till att specifi-
kationerna for det kontrollerade instrumentet motsvarar
den tekniska informationen i bruksanvisningen den dag
kontrollen utfors.

Vid avvikelse fran fabriksinstallningarna stélls métinstru-
mentet in pa nytt. Nar instrumentet har justerats och
kontrollerats fasts en kalibreringsetikett pa det. Det for-
ses ocksa med ett kalibreringscertifikat dar det bekraftas
att instrumentet fungerar enligt tillverkarens uppgifter.
Kalibreringscertifikat anvénds alltid for processer som
uppfyller ISO 900X.

En Hiltirepresentant néra dig kan ge dig mer information.

8.6 Kontrollera precision

OBSERVERA

For att kunna uppfylla de tekniska specifikationerna bér
instrumentet kontrolleras regelbundet (atminstone fére
varje storre arbete).

OBSERVERA

| foljande fall kan du utga fran att ett instrument som har
ramlat i golvet fortsatt kommer att fungera med samma
precision som innan:

Fallet skedde fran en Iagre hojd &n den fallhéjd som
anges i den tekniska informationen.

Instrumentet fick inga mekaniska skador vid fallet (t.ex.
brott pa pentaprismat).

Instrumentet avger en roterande laserstrale néar det an-
vands.

Instrumentet fungerade utan problem &ven fére fallet.

8.6.1 Kontrollera horisontell huvud- och tvaraxel [

1. Sétt stativet cirka 20 m fran en vagg och rikta in
stativhuvudet horisontellt med ett vattenpass.

9 Felsokning

2. Montera instrumentet pa stativet och rikta in dess
huvud mot vaggen med hjélp av malskaran.

3. Fanga in en punkt (punkt 1) med mottagaren och
markera den pa vaggen.

4. Vrid instrumentet medurs pa dess axel cirka 90°.
Instrumentets hojd far inte &ndras.

5. Fanga in en andra punkt (punkt 2) med mottagaren
och markera den pa vaggen.

6. Upprepa steg 4 och 5 tva ganger till och fanga in

punkt 3 och punkt 4 med hjélp av mottagaren och
markera dem pa vaggen.
Utférs detta noggrant ska det vertikala avstandet
mellan de bada markerade punkterna 1 och 3 (hu-
vudaxel) resp. punkterna 2 och 4 (tvaraxel) alltid vara
< 3 mm (vid 20 m). Uppstér stérre avvikelser skickar
du instrumentet till Hilti-service for kalibrering.

8.6.2 Kontroll av vertikal axel i [

1. Placera instrumentet vertikalt p& ett underlag som
ar sa plant som majligt cirka 20 m fran en vagg.

2. Rikta in greppet pa instrumentet parallellt med vag-
gen.

3. Koppla in instrumentet och markera referenspunk-
ten (R) pa underlaget.

4. Markera med hjalp av mottagaren punkten (A) vid
véggens nedre dnde. Valj mellanhastigheten.

5. Markera punkt (B) pa cirka 10 m héjd med hjélp av
mottagaren.

6. Vrid instrumentet cirka 180° och rikta in det pa
referenspunkten (R) pa underlaget och p& den nedre
markeringspunkten (A) pa vaggen.

7. Markera punkt (C) pa cirka 10 m héjd med hjalp av
mottagaren.

8. Vid noggrant utférande bor det horisontella avstan-
det for de bada markerade punkterna (B) och (C)
vara mindre an 1,5 mm pa 10 meters hojd. Kontrol-
lera detta.

OBSERVERA Om avvikelsen ar stdrre: Skicka in-
strumentet till Hilti-service for kalibrering.

Fel Mojlig orsak

L6sning

Displayen visar symbolen
med PR 30-HVS.

N’

PRA 30 har inte sammankopplats

Koppla samman instrumenten (se ka-
pitel 6.9)

Displayen visar symbolen

O

QOgiltig knappinmatning - kommandot
ar i princip omgjligt att utfora.

Tryck pa en giltig knapp.
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Fel

Mojlig orsak

Lésning

Displayen visar symbolen

A

Kommandot kan utféras men instru-
mentet reagerar inte.

Koppla till alla instrument och anvénd
tillrécklig rackvidd.

Kontrollera att det inte finns nagra
hinder mellan enheterna. Beakta dven
vardet for maximal réackvidd. Bésta
radiokommunikation far du om du
placerar PR 30-HVS och PRA 30 =
10 cm ovanfér underlaget.

Displayen visar symbolen

AN

Instrumentet &r i dvervakningslage.
Ny inriktning ej méjlig.

Kontrollera positioneringen for PR 30-
HVS och PRA 30 samt att det finns fri
sikt mellan PR 30-HVS och PRA 30.
Starta den automatiska inriktningen
igen (se kapitlet om automatisk inrikt-
ning och dvervakning)

Displayen visar symbolen

Instrumentet &r i viloldge (instrumen-
tet star max. 4 timmar i vilolage).

Aktivera verktyget (se kapitlet "Avakti-
vera vilolage")

Sleap
Displayen visar symbolen Batteripaketets laddningsstatus for Ladda batteripaketet, anvand ett
=y PR 30-HVS ar lag. annat batteripaket eller anvand din

PR 30-HVS i laget "Laddning under
drift" (ej fér utomhusanvandning eller
anvandning i fuktiga miljéer).

10 Avfallshantering

VARNING

Om utrustningen inte avfallshanteras pa ratt satt kan det fa féljande konsekvenser:

Vid férbrénning av plast uppstar giftiga och hélsovadliga gaser.

Om batterierna skadas eller utsatts for stark hetta kan de explodera och dérigenom orsaka forgiftning, brander,
fratskador eller ha annan negativ inverkan pa miljon.

Om du underlater att avfallshantera utrustningen korrekt kan obehdriga personer fa tillgang till den och anvanda den
pa ett felaktigt satt. Darigenom kan bade du och andra skadas och miljon utsattas for onddiga péafrestningar.

Hilti-verktyg ar till stor del tillverkade av atervinningsbart material. En forutsattning for atervinning ar att materialet

separeras pa ratt satt. | manga lander tar Hilti emot sina uttjainta produkter for atervinning. Fraga Hiltis kundservice
eller din Hilti-séljare.

Galler endast EU-l&nder

Elektriska verktyg far inte kastas i hushallssoporna!

Enligt EG-direktivet som avser &dldre elektrisk och elektronisk utrustning, och dess tilldmpning enligt
nationell lag, ska uttjanta elektriska verktyg sorteras separat och ldmnas till atervinning som ar skonsam
mot miljén.

Kallsortera batterierna enligt géllande nationella foreskrifter.
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11 Tillverkarens garanti

Vand dig till din lokala HILTI-representant om du har
fragor om garantivillkoren.

12 FCC-anvisning

FORSIKTIGHET

Denna utrustning har testats och befunnits uppfylla nor-
merna for en digital enhet av klass B enligt FCC-reglerna,
del 15. Vardena &r avsedda att ge rimligt skydd mot skad-
lig strélning i bostadsmiljo. Denna utrustning genererar,
anvander och kan avge radiostralning och kan orsaka
stérningar i radiokommunikation om den inte installeras
och anvéands enligt anvisningarna.

Det finns emellertid ingen garanti for att stérningar inte
kan uppsta i en viss installation. Om utrustningen skapar
stérningar i radio- eller tv-mottagning, vilket framgar om
den slas av och pa, kan foljande atgarder eventuellt
avhjélpa problemet:

Rikta om eller flytta mottagningsantennen.

Placera apparaten langre ifrdn mottagaren.

galler i USA)/IC-anvisning

Anslut utrustningen till ett uttag i en annan strdmkrets an
den som mottagaren &r ansluten till.

Radfrdga  aterforséljaren eller en
tv-/radiotekniker.

professionell

OBSERVERA

Andringar eller modifikationer som inte uttryckligen har
tillatits av Hilti kan komma att begrénsa anvandarens rétt
att ta instrumentet i drift.

Denna enhet 6verensstdmmer med paragraf 15 i FCC-
reglerna och RSS-210i IC.

Idrifttagningen uppfyller féljande tva villkor:
Instrumentet ska inte avge skadlig stralning.
Instrumentet maste absorbera eventuell stralning som

utsénds, inklusive sddan som kan orsaka otnskade ef-
fekter.

13 Forsidkran om EU-konformitet (original

Beteckning: Rotationslaser
Typbeteckning: PR 30-HVS
Generation: 01
Konstruktionsar: 2013

Vi forsékrar under eget ansvar att produkten stdmmer
o6verens med foljande riktlinjer och normer: till den
19 april 2016: 2004/108/EG, fran och med den 20
april 2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/42/EG,
2006/66/EG, 1999/5/EG, EN ISO 12100, EN 300 440-2
V1.4.1, EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan
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ORIGINAL BRUKSANVISNING

PR 30-HVS Roterende laser

Det er viktig at bruksanvisningen leses for
apparatet brukes for forste gang.

Oppbevar alltid bruksanvisningen sammen
med apparatet.

Pass pa at bruksanvisningen ligger sammen
med apparatet nar det overlates til andre
personer.

Innholdsfortegnelse Side
1 Generell informasjon 189
2 Beskrivelse 189
3 Tilbehgr 192
4 Tekniske data 192
5 Sikkerhetsregler 194
6 Ta maskinen i bruk 196
7 Betjening 197
8 Service og vedlikehold 204
9 Feilsgking 205

10 Avhending 206
11 Produsentgaranti apparater 207
12 FCC-erkleering (gjelder for USA)/IC-

erkleering (gjelder for Canada) 207
13 EF-samsvarserklaering (original) 207

El Tallene refererer til illustrasjonene. lllustrasjonene star
helt foran i bruksanvisningen.

| teksten i denne betjeningsveiledningen betegner
"apparatet" eller "rotasjonslaseren" alltid PR 30-HVS.
"Fjernkontroll", "Lasermottaker" eller "Mottaker" betyr
alltid PRA 30 (03).

Roterende laser €l

@ Laserstrale (rotasjonsplan)
(2) Rotorhode

(3) Handtak

(4) Kontrollpanel

(5) Grunnplate med 5/s"-gjenger
(®) Li-lon-batteriet PRA 84

Sette i og ta ut batteriet A

Li-lon-batteriet PRA 84
Batterirom

188

(3 Lasing
Lading i apparatet

Nettadapter PUA 81
Ladekontakt

Lading utenfor apparatet &1

Nettadapter PUA 81
Auto-batterikontakt PUA 82
(3) LED for batterilading

Kontrollpanel pa rotasjonslaser H

% P&-/av-tast

LED for autonivellering

LED-piler for elektronisk skraplannivellering

(4) Knapp for elektronisk skraplannivellering (bare i
skréplanmodus)

(5) Knapp og LED for statvarslingsfunksjon

(6) Knapp og LED for skraplanmodus

(7) LED for overvékingsmodus (gjelder bare ved
vertikal automatisk nivellering)

LED for batteriladeniva

Kontrollpanel PRA 30 @

@ AV/PA-tast

@ Tast for angivelse av positivt skraplan/piltast for
hgyre eller opp (med PRA 90)

(3) Enhetstast

(4) Volumtast

(5) Tast for angivelse av negativt skraplan/piltast for
venstre eller ned (med PRA 90)

@ Tast for automatisk nivellering/overvakingsmodus
(vertikal) (dobbeltklikk)

(7) Detekteringsfelt

(8) Markeringsspor

(9) Display

Display PRA 30

@ Visning av mottakerens posisjon i forhold til hayden
for laserplanet

(2) Batterinivaindikator

(3) Lydnivavisning

(4) Visning av avstand til laserplanet



1 Generell informasjon

1.1 Indikasjoner og deres betydning Pa apparatet

FARE

Dette ordet brukes om en umiddelbart truende fare som

kan fere til alvorlige personskader eller ded. Laser klasse 2 iht. IEC/EN 60825-1:2007
ADVARSEL Pa apparatet
Dette ordet brukes for & rette fokus pa potensielt farlige
situasjoner, som kan fare til alvorlige personskader eller CAUTION
dlZ’d. LASER RADIATION - DO NOT
:: Ki STARE INTO BEAM
FORSIKTIG O 4S5 W LASER PR

Dette ordet brukes for a rette fokus pé potensielt farlige ] )
situasjoner som kan fgre til mindre personskader eller | Laserklasse Il i henhold til CFR 21, § 1040 (FDA)

skader péa utstyret eller annen eiendom.
Plassering av identifikasjonsdata pa apparatet

INFORMASJON Typebetegnelsen og serienummeret finnes pa apparatets
For bruksanvisninger og andre nyttige informasjoner. typeskilt. Skriv ned disse dataene i bruksanvisningen,
og referer alltid til dem ved henvendelse til

1.2 Forklaring pa piktogrammer og ytterligere salgsrepresentanten eller servicesenteret.

opplysninger.

Symboler Type:

Generasjon: 01
O
[

Serienummer:
Les bruks- Generell Advarsel om Advarsel om
anvisningen advarsel kaustiske farlig
fer bruk vaesker elektrisk
spenning
Y B LN
Kun til bruk Lever Ikke se inn i Advarsel for
innenders materialer til strélen eksplosjons-
gjenvinning farlige
stoffer

2 Beskrivelse

2.1 Forskriftsmessig bruk

PR 30-HVS er en rotasjonslaser med roterende, synlig laserstrale og en 90° flyttbar referansestrale. Rotasjonslaseren
kan brukes vertikalt, horisontalt og for skraplan.
Apparatet er beregnet for maling, overfering og kontroll av horisontale haydenivaer, vertikale plan og skraplan samt
rette vinkler. Eksempler pa bruk er overfering av meter- og hayderiss, utmaling av rette vinkler for vegger, vertikal
oppretting for referansepunkter eller fremstilling av skraplan.
Apparatet er laget for profesjonell bruk og skal kun brukes, vedlikeholdes og repareres av kyndig personell. Personalet
ma informeres om spesielle farer som kan oppsta. Apparatet og tilleggsutstyret kan utgjere en fare hvis det betjenes
av ukvalifisert personell eller det benyttes feil.

For optimal bruk av apparatet tilbyr vi ulike typer tilbehar.

For & unnga risiko for skade, bruk kun originalt Hilti tilbeher og verktay.

Foelg informasjonen i bruksanvisningen ang. bruk, stell og vedlikehold.
Ta hensyn til pavirkning fra omgivelsene. Ikke benytt maskinen pa steder hvor det er brann- eller eksplosjonsfare.
Manipulering eller modifisering av apparatet er ikke tillatt.
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2.2 Egenskaper

Med apparatet kan en person raskt og med stor ngyaktighet foreta nivellering.

Nivelleringen skjer automatisk etter innkobling av apparatet. Stralen kobles ferst inn nér den spesifiserte nayaktigheten
er n&dd.

LED-ene viser gjeldende driftsstatus.

Apparatet drives med oppladbare Li-lon-batterier som ogsa kan lades under drift.

2.3 Kombinasjonsmulighet med fjernkontrollen/lasermottakeren PRA 30

PRA 30 er fiernkontroll og lasermottaker i én enhet. Med denne er det mulig & betjene PR 30-HVS rotasjonslaser over
stgrre avstander pa en praktisk mate. | tillegg fungerer PRA 30 ogsa som lasermottaker og kan derfor ogsa benyttes
til & pavise laserstralen pa stor avstand.

2.4 Digital maling av avstanden

Lasermottakeren viser digitalt avstanden mellom laserplanet og markeringssporet. Dermed kan en arbeidsprosess
fastsettes med millimeterngyaktighet uansett hvor man befinner seg.

2.5 Automatisk oppretting og overvaking

Med PR 30 og PRA 30 kan én person automatisk nivellere et laserplan til et ngyaktig punkt. Apparatet registrerer
nivelleringstypen (horisontalt, skréplan eller vertikalt) og bruker i henhold til dette funksjonen automatisk nivellering
(horisontalt med PRA 90 og skréplan) eller automatisk nivellering med pafelgende overvéking av planet (vertikalt).
Med jevne mellomrom kontrollerer overvakingsfunksjonen automatisk ved hjelp av PRA 30 nivelleringen av laser-
planet for & forhindre eventuelle forskyvinger (f.eks. p& grunn av temperatursvingninger, vind eller andre forhold).
Overvékingsfunksjonen kan deaktiveres.

2.6 Digital skraplanindikator med patentert elektronisk skraplannivellering

Den digitale skraplanindikatoren kan vise en helling pa inntil 21,3 % nar PR 30-HVS befinner seg i hellende tilstand.
Det medfgrer at man kan lage skraplan uten & gjennomfere og kontrollere beregninger. Med den elektroniske
skréplannivelleringen kan man optimere ngyaktigheten til en hellingsretning.

2.7 Stetvarsling

Stetvarslingsfunksjonen aktiveres farst to minutter etter vellykket nivellering etter at apparatet er slatt pa. Hvis det
trykkes p& en knapp i lgpet av disse to minuttene, starter den to minutter lange ventetiden pa nytt. Hvis apparatet
bringes ut av nivad mens det er i drift (vibrasjoner/stat), kobler apparatet seg over i varslingsmodus, alle LED-er blinker,
laseren kobles ut (hodet slutter & rotere).

2.8 Avbruddsautomatikk

Hvis apparatet er oppstilt utenfor selvnivelleringsomradet (+5°) eller det er mekanisk blokkert, vil laseren ikke koble
seg inn og LED-ene blinker.

Apparatet kan monteres pa stativ med 5/8-gjenger eller direkte pa et jevnt, stabilt underlag (vibrasjonsfritt!). Ved
automatisk nivellering av en eller begge retninger overvaker servosystemet at den angitte ngyaktigheten overholdes.
Utkobling skjer hvis det ikke kan oppnas nivellering (apparatet er utenfor nivelleringsomradet, eller det har skjedd en
mekanisk blokkering) eller nar apparatet bringes ut av niva (se avsnittet Statvarslingsfunksjon).

INFORMASJON
Nar nivellering ikke kan oppnas, kobler laseren seg ut og alle LED-ene blinker.

2.9 Dette folger med:

rotasjonslaser PR 30-HVS
lasermottaker/fjernkontroll PRA 30 (03)
mottaksholder PRA 80 eller PRA 83
bruksanvisning

Li-lon-batteri PRA 84

nettadapter PUA 81

batterier (AA-batterier)

N = = = a4 o
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2 produsentsertifikat
1 Hilti-koffert

2.10 Driftsstatusindikatorer

Apparatet har fglgende driftsstatusindikatorer: LED for autonivellering, LED for batteriladetilstand, LED for deaktivering

av stetvarslingsfunksjon, LED for skraplanmodus, LED for overvaking og LED for elektronisk skraplannivellering.

2.11 LED-display
LED for autonivellering

Den grenne LED-en blinker.

Apparatet er i nivelleringsfasen.

Den grgnne LED-en lyser
konstant

Apparatet er nivellert/forskriftsmessig i
drift.

LED for deaktivering av stetvarslings-
funksjon

Den oransje LED-en lyser
konstant

Statvarslingsfunksjonen er deaktivert.

LED for skraplanmodus

Den oransje LED-en blinker.

Nivellering av skraplan.

Den oransje LED-en lyser
konstant

Skraplanmodus er aktivert.

LED for overvaking

Den oransje LED-en lyser
konstant

Apparatet er i overvakingsmodus.
Nivelleringen i referansepunktet
(PRA 30) er riktig.

Den oransje LED-en blinker.

Apparatet nivellerer lasernivaet i
referansepunktet (PRA 30).

LED-er for elektronisk
skraplannivellering

De oransje LED-pilene
blinker.

Apparatet er i modusen "elektronisk
skraplannivellering", og PRA 30 mottar
ingen laserstrale

Begge de to oransje LED-
pilene lyser konstant

Apparatet er riktig nivellert i referanse-
punktet PRA 30

Den venstre oransje LED-
pilen lyser

Apparatet méa dreies med urviseren.

Den hayre oransje LED-pilen
lyser

Apparatet ma dreies mot urviseren.

Alle LED-er

Alle LED-ene blinker

Apparatet ble utsatt for stet, har tapt
nivelleringen eller har en annen feil.

2.12 Ladeniva for Li-lon-batteriet under drift

LED fast lys LED blinkende Ladeniva C

LED 1,2, 3,4 - Cz75%
LED1,2,3 - 50% =C<75%
LED 1,2 - 25 % =C <50 %
LED 1 - 10% =C<25%
- LED 1 C<10 %

2.13 Ladeniva for Li-lon-batteriet i lopet av ladingen i apparatet

LED fast lys LED blinkende Ladeniva C

LED 1,2, 3, 4 - C =100 %
LED1,2,3 LED 4 75 % = C <100 %
LED 1,2 LED 3 50 % = C <75%
LED 1 LED 2 25 % = C <50%
- LED 1 C<25%
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2.14 Ladeaktivitetsvisning pa Li-lon-batteriet i Iapet av ladingen utenfor apparatet

Hvis den rade LED-en lyser konstant, blir batteriet ladet.

Hvis den rgde LED-en for batterilading ikke lyser, er ladeprosessen avsluttet eller laderen leverer ikke stram.

3 Tilbehar

Betegnelse Forkortet kode
Lasermottaker/fiernkontroll PRA 30 (03)
Lasermottaker PRA 20 (02)
Mottaksholder PRA 80
Mottaksholder PRA 83
Heydeoverfgringsapparat PRA 81
Skraplanadapter PRA 79
Nettadapter PUA 81
Auto-batterikontakt PUA 82
Batteri PRA 84
Batteri PRA 84G
Vertikalvinkel PRA 770
Holder med stropper PRA 750
Mottaksholder for salingsbord PRA 751
Fasadeadapter PRA 760
Stativ PUA 20
Stativ med sveiv PA 921
Stativ med sveiv PUA 30
Automatisk stativ PRA 90

Teleskopstenger

PUA 50, PUA 55

4 Tekniske data

Med forbehold om lgpende tekniske forandringer!

PR 30-HVS
Rekkevidde mottak (diameter)

Med PRA 30 (03), typisk: 2...500 m

Rekkevidde fiernkontroll (diameter)

Med PRA 30 (03), typisk: 0...150 m

Noyaktighet! P& 10 m: £ 0,75 mm

Loddstrale kontinuerlig rett vinkel i forhold til rotasjonsplanet

Laserklasse Klasse 2, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007 /
IEC 60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA))
Maksimalytelse < 4,85 mW ved z 300 o/min

Rotasjonshastighet 600/min, 1 000/min

Skraplanomrade

Med hellende apparat: < 21,3 %

Selvnivelleringsomrade

+5°

Energiforsyning

7,4 V/5,0 Ah Li-lon-batteri

1 Seerlig pavirkninger som store temperatursvingninger, fuktighet, stet, fall osv. kan virke inn pa ngyaktigheten. Hvis ikke annet er
angitt, er apparatet justert eller kalibrert under standard omgivelsesforhold (MIL-STD-810G).

2 Falltesten ble giennomfert fra stativet pa flat betong under standard omgivelsesbetingelser (MIL-STD-810G).
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Driftstid batteri

Temperatur +25 °C, Li-lon-batteri: = 25 h

Driftstemperatur

-20...+50 °C

Lagringstemperatur (tort)

-25...+60 °C

Beskyttelsesklasse IP 66 (ifelge IEC 60529): ikke i modusen "Lading under
drift"

Stativgjenge %" x18

Vekt (inklusive PRA 84) 2,5 kg

Mal (L x B x H) 200 mm x 200 mm x 230 mm

Falltesthgyde? 1,5m

1 Seerlig pavirkninger som store temperatursvingninger, fuktighet, stet, fall osv. kan virke inn pa ngyaktigheten. Hvis ikke annet er

angitt, er apparatet justert eller kalibrert under standard omgivelsesforhold (MIL-STD-810G).
2 Falltesten ble giennomfert fra stativet pa flat betong under standard omgivelsesbetingelser (MIL-STD-810G).

PRA 30 (03)
Operasjonsomrade for detektering (diameter)

Med PR 30-HVS, typisk: 2...500 m

Akustisk signalgiver

3 lydstyrker med mulighet for & sla av lyden

Flytende krystall-display P& begge sider
Omrade for avstandsvisning £ 52 mm
Visningsomrade for laserplan £0,5mm
Deteksjonsfeltets lengde 120 mm
Sentervisning av kabinettoverkanten 75 mm
Markeringsspor Pa begge sider
Deteksjonsfri ventetid fer automatisk utkobling 15 min

Mal (I x b x h)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Vekt (inkl. batterier)

0,25 kg

Energiforsyning

2 AA-batterier

Batterilevetid

Temperatur +20 °C: ca. 40 h (avhengig av kvaliteten pa

alkalimanganbatteriene)

Driftstemperatur -20...+50 °C
Lagringstemperatur -25...+60 °C
Beskyttelsesklasse IP 66 (iht. IEC 60529) utenfor batterirommet

Falltesthgyde’

2m

1 Falitesten ble giennomfert i mottaksholderen PRA 83 pa flat betong under standard omgivelsesbetingelser (MIL-STD-810G).

PRA 84 Li-lon-batteri

Nominell spenning (normal modus) 7,4V

Maksimal spenning (ved drift eller ved lading under 13V

drift)

Nominell stram 180 mA

Ladetid Temperatur +32 °C: 2 t 10 min (batteri 80 % ladet)
Driftstemperatur -20...+50 °C

Lagringstemperatur (tert) -25...+60 °C

Ladetemperatur (ogsa ved lading under drift) +0...+40 °C

Vekt 0,3 kg

Mal (L x B x H)

160 mm x 45 mm x 36 mm
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PUA 81 nettadapter

Nettstremforsyning 115..230 V
Nettfrekvens 47...63 Hz
Nominell ytelse 36 W
Merkespenning 12V
Driftstemperatur +0...+40 °C
Lagringstemperatur (tart) -25...+60 °C
Vekt 0,23 kg

110 mm x 50 mm x 32 mm

Mal (L x B x H)

5 Sikkerhetsregler

5.1 Grunnleggende sikkerhetsinformasjon

I tillegg til sikkerhetstipsene som er beskrevet i de
ulike avsnittene i bruksanvisningen, ma felgende
punkter folges.

5.2 Generelle sikkerhetstiltak
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Ikke sett verneanordninger ut av drift og ikke fjern
informasjons- og varselskilt.

Vzer oppmerksom, pass pa hva du gjer og ga
fornuftig fram under arbeidet med apparatet. lkke
bruk maskinen nar du er trett eller er pavirket
av narkotika, alkohol eller medikamenter. Et
oyeblikks uoppmerksomhet ved bruk av maskinen
kan fare til alvorlige skader.

Hold barn unna laserverktay.

Ved ukyndig apning av verktgyet kan det oppsta
laserstraling som overstiger klasse 2 og 3. Apparatet
ma bare repareres av et Moteksenter.

Bruk ikke maskinen i eksplosjonsfarlige
omgivelser hvor det befinner seg brennbare
flytende stoffer, gasser eller stov. Elektroverktoy
lager gnister som kan antenne stev eller damper.
(Merknad i henhold til FCC §15.21): Forandringer
eller modifikasjoner som ikke er godkjent av Hilti, kan
adelegge brukerens rett til & bruke verktayet.

Hvis det benyttes andre betjenings- eller justerings-
innretninger enn de som er angitt her, eller hvis andre
fremgangsmater benyttes, kan det medfere farlig
pavirkning fra straling.

Kontroller apparatet for bruk. Dersom apparatet
er skadet, ma det repareres av et Moteksenter.
Stell maskinen med omhu. Kontroller om
bevegelige maskindeler fungerer feilfritt og ikke
klemmes fast, og om deler er brukket eller
skadet, slik at dette innvirker pa maskinens
funksjon. La skadede deler repareres for
maskinen brukes. Mange ulykker er et resultat av
darlig vedlikeholdte maskiner.

Hvis apparatet har falt i bakken eller blitt utsatt for
andre mekaniske pakjenninger, ma ngyaktigheten
til apparatet kontrolleres.

Kontroller apparatet for viktige malinger.
Kontroller ngyaktigheten flere ganger under bruk.
Hvis apparatet blir flyttet fra sterk kulde til
varmere omgivelser eller omvendt, ma du la
apparatet akklimatiseres for bruk.

Ved bruk av adaptere ma det kontrolleres at
apparatet er skrudd forsvarlig fast.

For & unnga feilmeldinger ma du holde laser-
vinduet rent.

Selv om apparatet er konstruert for krevende bruk
pa byggeplasser, ma det behandles forsiktig pa
lik linje med andre optiske og elektriske apparater
(kikkerter, briller, fotoapparat).

Selv om apparatet er beskyttet mot inntrenging
av fuktighet, méa det hver gang terkes rent for det
pakkes vekk.

Hold de elektriske kontaktene unna regn og
fuktighet.

Nettdelen skal bare kobles til stramnettet.
Kontroller at apparatet og nettdelen ikke utgjer
noen hindringer som kan fore til fall eller person-
skader.

Serg for god belysning pa arbeidsplassen.
Kontroller skjoteledninger med jevhe mellomrom
og skift ut hvis det er feil pa disse. Hvis nettdelen
eller skjoteledningen blir skadd under arbeidet,
skal du ikke bergre nettdelen. Trekk stopselet
ut av kontakten. Skader pa ledninger og skjgte-
ledninger innebzerer en fare for elektrisk stat.

Unnga kroppskontakt med jordete overflater som
ror, radiatorer, komfyrer eller kjsleskap. Det er
starre fare ved elektriske stet hvis kroppen din er
jordet.

Ikke utsett kabelen for varme, olje eller skarpe
kanter.

Bruk aldri nettdelen nar den er vat eller skitten.
Stov, iseer av ledende materialer, eller fuktighet
pa nettdelens overflate kan under ugunstige
forhold fore til elektrisk stot. lkke minst hvis
du ofte bearbeider ledende materialer, bor



skitne maskiner med jevne mellomrom derfor
kontrolleres av Motek-service.
2) Unnga & bergre kontaktene.

5.2.1 Aktsom handtering og bruk av batteridrevne
apparater

a) Hold batteriene unna hgye temperaturer og apen
ild. Ellers kan det vaere fare for eksplosjon.

b) Batteriene ma ikke tas fra hverandre, klemmes,
varmes opp over 75 °C eller brennes. Gjgr du dette,
er det fare for brann, eksplosjoner og etseskader.

c¢) Unnga inntrengning av fuktighet. Hvis fuktighet
trenger inn, kan dette fere til kortslutning og forarsake
kjemiske reaksjoner og forbrenninger eller brann.

d) Ved feil bruk kan det lekke vaeske fra batteriet. Unnga
kontakt med denne vaesken. Ved tilfeldig kontakt
ma det skylles med vann. Hvis vaesken kommer
i kontakt med gynene, ma du skylle dem med
store mengder vann og i tillegg kontakte lege.
Vaeske som lekker ut, kan fare til hudirritasjoner eller
forbrenninger.

e) Bruk bare batterier som er beregnet for den
aktuelle maskinen. Ved bruk av andre batterier eller
ved bruk av batteriene til andre formal, er det fare for
brann eller eksplosjon.

f) Ta hensyn til spesielle retningslinjer for transport,
lagring og bruk av Li-lon-batterier.

g) Unnga a oppbevare ubrukte batterier eller laderen
i naerheten av binders, mynter, ngkler, nagler,
skruer eller andre sma metallgjenstander som
kan forarsake en kortslutning av batteriet eller
ladekontakten. En kortslutning mellom batteriet eller
ladekontakten kan fare til forbrenninger eller brann.

h) Unnga kortslutning av batteriet. Kontroller at det
ikke er fremmedlegemer ved kontaktene pa batteriet
og i maskinen for du setter batteriet inn i maskinen.
Hvis kontaktene pé et batteri kortsluttes, er det fare
for brann, eksplosjoner og etseskader.

i) Skadde batterier (for eksempel batterier med
sprekker, odelagte deler eller kontakter som er
boyde, skjovet tilbake eller trukket ut) skal ikke
lades opp eller brukes videre.

j) Til drift av apparatet og lading av batteriet
ma du kun bruke nettadapteren PUA 81,
auto-batterikontakten PUA 82 eller andre ladere
som er anbefalt av produsenten. Ellers er det fare
for at apparatet kan bli skadd. Det oppstar brannfare

hvis laderen brukes til et annet batteri enn den er
beregnet for.

5.3 Riktig oppstilt og organisert arbeidsplass

a) Sikre arbeidsplassen. Ved oppstilling ma du serge
for at stralen ikke rettes mot andre personer eller
mot deg selv.

b) Unnga & innta unormale kroppsposisjoner ved
arbeid i stiger. Serg for at du star stett og behold
alltid balansen.

c) Malinger i neerheten av reflekterende objekter
eller overflater, gjennom glassruter eller lignende
materiale kan fere til feilaktige resultater.

d) Serg for at apparatet blir satt pa et plant, stabilt
underlag (vibrasjonsfritt).

e) Maskinen ma bare brukes innenfor definerte
bruksgrenser.

f)  Kontroller at PR 30-HVS bare reagerer pa din PRA
30 og ikke pa andre PRA 30 som brukes pa bygge-
plassen.

g) Ved arbeid i modusen "Lading under drift" skal
nettadapteren festes pa en sikker mate, f.eks. pa
et stativ.

h) Brukes produkter pad andre omrader enn tiltenkte
bruksomréder, kan dette fere til farlige situasjoner.
Bruk produkt, tilbeher, verktoy osv. som er i
samsvar med disse instruksene, og slik det er
spesifisert for denne spesielle produkttypen. Ta
hensyn til arbeidsforholdene og arbeidet som skal
utfores.

i) Arbeid med malestenger i naerheten av hgyspent-
ledninger er ikke tillatt.

5.3.1 Elektromagnetisk kompatibilitet

Selv om apparatet oppfyller de strenge kravene i de
bergrte direktivene, kan ikke Hilti utelukke muligheten for
at apparatet blir pavirket av kraftig straling, noe som kan
fore til feilfunksjon. | slike tilfeller eller ved andre usikre
forhold mé& det foretas kontrollmalinger. Hilti kan heller
ikke utlukke at annet utstyr (f.eks. navigasjonsutstyr for
fly) forstyrres.

5.3.2 Laserklassifisering for apparater i laserklasse

2/class Il
Avhengig av  produktversjon tilsvarer apparatet
laserklasse 2 iht. IEC60825-1:2007 / EN60825-1:2007
og klasse Il iht. CFR 21 § 1040 (FDA). Dette

apparatet kan brukes uten ytterligere beskyttelsestiltak.
Qyelukkerefleksen gir beskyttelse hvis en person ser
uforvarende og kortvarig inn i laserstralen. Denne
refleksen kan imidlertid reduseres av medikamenter,
alkohol eller narkotiske stoffer. Likevel ma man ikke se
inn i lyskilden, p& samme mate som man ikke ma se
direkte mot solen. Ikke rett laserstralen mot personer.
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6 Ta maskinen i bruk

INFORMASJON
Apparatet ska bare brukes med Hilti-batteriene PRA 84
eller PRA 84G.

6.1 Sette i batteriet H

FORSIKTIG

Kontroller at det ikke er fremmedlegemer pa
kontaktene pa batteriet eller kontaktene pa maskinen
for du setter batteriet inn i maskinen.

1. Skyv batteriet inn i apparatet.
2. Dreilasen med urviseren til Iasesymbolet vises.

6.2 Ta ut batteriet

1. Drei lasen mot urviseren til opplasingssymbolet
vises.

2. Trekk batteriet ut av apparatet.

6.3 Lade batteriet

O A AN A

FARE

Bruk bare batterier og nettadaptere fra Hilti som
er beregnet for ditt apparat. Disse er oppfert under
"Tilbehor". Bruk av apparater/nettadaptere med synlige
skader er ikke tillatt.

6.3.1 Forste lading av et nytt batteri

Lad batteriene helt opp fer forste gangs bruk.
INFORMASJON

Serg for at systemet som skal lades opp er i forskrifts-
messig stand.

6.3.2 Ny lading av et batteri

1. Kontroller at utsiden av batteriet er ren og terr.
Skyv batteriet inn i apparatet.
INFORMASJON Li-lon-batterier er alltid klare til
bruk, ogsa i delvis oppladet tilstand.
Nar apparatet er slatt pa, indikeres ladeforlgpet
indikeres ved hjelp av LED-ene.

6.4 Alternativer for lading av batteriet

INFORMASJON
Kontroller at den anbefalte temperaturen overholdes
under ladingen (O til 40°C).

FARE

Nettadapteren PUA 81 skal kun brukes innendars.
Unnga inntrengning av fuktighet.
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6.4.1 Lading av batteriet i apparatet

1.  Sett batteriet i batterirommet (se 6.1).

2. Dreilasen til ladekontakten pa batteriet blir synlig.

3. Sett nettadapterens  kontakt eller  auto-
batterikontakten inn i batteriet.
Batteriet lades.

4. For & vise ladenivdet under ladingen slar du pa
apparatet.

6.4.2 Lade batteriet utenfor apparatet

1. Taut batteriet (se 6.2).

2. Forbind nettadapterens kontakt
auto-batterikontakten med batteriet.
Den rgde LED-en pa batteriet betyr ladeaktivitet.

eller

6.4.3 Lade batteriet under drift

FARE

Drift i modusen "Lading under drift" er ikke tillatt ved bruk
utendaers eller i fuktige omgivelser.

FORSIKTIG

Unnga inntrengning av fuktighet. Hvis fuktighet trenger
inn, kan dette fere til kortslutning og forarsake kjemiske
reaksjoner og forbrenninger eller brann.

1. Drei lasen til ladekontakten pa batteriet blir synlig.

2. Sett nettadapterens kontakt inn i batteriet.
Apparatet arbeider under ladingen, og ladenivaet
vises ved hjelp av LED-ene pa apparatet.

6.5 Riktig handtering av batterier

Batteriene ber lagres si kjelig og tert som mulig.
Batteriene ma aldri lagres i solen, pa en radiator eller
bak glassruter. Batteriene ma avhendes pa miligmessig
forsvarlig mate nar de er utbrukte.

6.6 Sla pa apparatet
Trykk pa av/pa-tasten.

INFORMASJON

Etter innkobling starter apparatet den automatiske
nivelleringen. Ved fullfart nivellering kobles laserstralen
inn i rotasjons- og normalretning.

6.7 LED-display
Se kapittel 2, Beskrivelse

6.8 Sette inn batterier i PRA 30 H

FARE
Bruk ikke skadde batterier.

FARE
Ikke bland nye og gamle batterier. Ikke bruk batterier fra
ulike produsenter eller med ulik typebetegnelse.



INFORMASJON
PRA 30 skal kun brukes med batterier som er produsert i
overensstemmelse med internasjonale standarder.

1. Apne batterirommet pa lasermottakeren.
Sett batteriene inn i lasermottakeren.
INFORMASJON Pass pariktig polaritet nar du setter
i batteriene!

3.  Lukk batterirommet.

6.9 Synkronisering

Apparatet og fiernkontrollen er synkronisert ved levering.
Andre lasermottakere av samme type eller automatiske
stativer PRA 90 er ikke driftsklare uten synkronisering. For
a bruke apparatet med dette tilbeheret ma disse stilles
inn etter hverandre, altsa synkroniseres. Synkronisering
av apparater farer til at disse tilordnes hverandre pa
en entydig mate. Apparatet og det automatiske stativet
PRA 90 mottar da bare signaler fra den synkroniserte
fiernkontrollen/lasermottakeren. Synkroniseringen mulig-
gjer arbeid i neerheten av andre rotasjonslasere uten fare
for at innstillingene endres pa grunn av disse.

6.9.1 Synkronisering av apparat og lasermottaker

cO

7 Betjening

1. Trykk samtidig p& av/pa-knappen pa apparatet og

lasermottakeren, og hold knappene inne i minst 3
sekunder.
Vellykket synkronisering signaliseres pa
lasermottakeren med et lydsignal og pa apparatet
med blinking av alle LED-ene. Samtidig vises
pa displayet pa lasermottakeren kort symbolet
"synkronisert". Deretter kobler begge apparater seg
ut automatisk.

2.  SI& pa synkroniserte apparater igjen.

Symbolet "synkronisert" vises pa displayet.

6.9.2 Synkronisering av PRA 90 og mottaker

1. Trykk samtidig pa av/pa-knappen pa det
automatiske stativet PRA 90 og pa lasermottakeren,
og hold disse inntrykt i minst tre sekunder.
Vellykket synkronisering signaliseres pa
lasermottakeren med et lydsignal og pa det
automatiske stativet PRA 90 med blinking av
alle LED-ene. Samtidig vises pa displayet pa
lasermottakeren kort symbolet "synkronisert".
Stativ og mottaker kobler seg begge ut automatisk
etter synkroniseringen.

2.  SI& pa synkroniserte apparater igjen.
P& displayet til lasermottakeren vises apparatet med
stativet.

7.3 Arbeide med PRA 30

7.1 Kontrollere maskinen

Kontroller apparatets ngyaktighet for viktige malinger,
seerlig etter at det har falt i bakken eller har veert utsatt
for uvanlig mekanisk pavirkning (se 8.6).

7.2 Sla pa apparatet
Trykk pa av/pa-tasten.
INFORMASJON
Etter innkobling starter apparatet den automatiske
nivelleringen.

PRA 30 er lasermottaker og fiernkontroll i én enhet. Fjernkontrollen gjer arbeidet med den roterende laseren lettere
og er nagdvendig for & kunne bruke noen av apparatets funksjoner. Visningen av laserstralen skjer visuelt og med

lydsignaler.

7.3.1 Arbeide med lasermottakeren som handapparat

1. Trykk pa av/pa-tasten.

2. Hold lasermottakeren med deteksjonsfeltet rett i planet til den roterende laserstralen.

7.3.2 Arbeide med lasermottakeren i mottaksholderen PRA 80 El

Apne 1asen pa PRA 80.

Sett mottakeren inn i mottaksholderen PRA 80.
Lukk lasen pa PRA 80.

Sla pa mottakeren med av/pa-knappen.

Apne dreiegrepet.

arpD =
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6.
7.

Fest mottaksholderen PRA 80 sikkert pa teleskop- eller nivelleringsstangen ved 4 lukke dreiehandtaket.
Hold mottakeren med deteksjonsfeltet rett i planet til den roterende laserstralen.

7.3.3 Arbeide med lasermottakeren i mottaksholderen PRA 83 El

1.

oo s w

Trykk mottakeren pa skra inn i gummibelegget p& PRA 83 til belegget omslutter mottakeren fullstendig. Pass pa
at deteksjonsfeltet og tastene befinner seg pa fremsiden.

Fest mottakeren og gummibelegget pa handtaket. Den magnetiske holderen forbinder belegg og handtak med
hverandre.

Sla pa mottakeren med av/pa-knappen.

Apne dreiegrepet.

Fest mottaksholderen PRA 83 sikkert pa teleskop- eller nivelleringsstangen ved a lukke dreiehandtaket.
Hold mottakeren med deteksjonsfeltet rett i planet til den roterende laserstralen.

7.3.4 Arbeide med hgydeoverferingsapparatet PRA 81 E]

NN~

Apne l&sen pa PRA 81.

Sett lasermottakeren inn i hgydeoverfgringsapparatet PRA 81.

Lukk lasen pa PRA 81.

Sla pa lasermottakeren med av/pa-knappen.

Hold lasermottakeren med deteksjonsfeltet rett i planet til den roterende laserstrélen.
Plasser lasermottakeren slik at avstandsindikatoren viser "0".

Mal den gnskede avstanden ved hjelp av mélebéandet.

7.3.5 Enhetsinnstilling @
Med enhetstasten kan du stille inn gnsket ngyaktighet for den digitale visningen (mm/cm/av).

7.3.6 Lydstyrkeinnstilling @

Ved innkobling av lasermottakeren er lydstyrken innstilt pa "normal”. Ved & trykke pa lysstyrketasten kan lydstyrken
endres. Du kan velge mellom de fire alternativene: lav, normal, hgy og av.
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7.3.7 Menyalternativer @
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1. Ved innkobling av lasermottakeren trykker du pa av/pa-knappen i to sekunder.
Menyvisningen kommer opp péa displayet.

2. Bruk enhetstasten for & skifte mellom metriske og engelske/amerikanske enheter.

3. Bruk volumknappen til & tilordne den raskeste lydsignalrekkefalgen til deteksjonsomradet over og under
markeringssporet.

4. Velg flere punkter etter behov med piltastene (venstre/hgyre).
INFORMASJON Med piltastene (venstre/hgyre) kan du velge innstillingsmuligheter. Enhetstasten brukes til &
endre den gjeldende innstillingen. Det finnes felgende innstillingsmuligheter: Visning av programvareversjon (ingen
innstillingsmulighet), hvilemodus PR 30-HVS (av/pd), enheter for skraplanmodus (%/°), synkronisering PR 30-
HVS (avbryte synkronisering), synkronisering PRA 90 (avbryte synkronisering), felsomhet stgtvarslingsfunksjon
(hay/middels/lav), radioforbindelse (pa/av). Innstillinger som gjelder apparatet, er bare aktive nar apparatet er slatt
pa og tilkoblet via radio.

5. Sla av lasermottakeren for & lagre innstillingene.
INFORMASJON Hver valgte innstilling gjelder ogsa neste gang du slar apparatet pa.

7.3.8 Doppeltklikk

Ved betjening ma kommandoen "Automatisk nivellering" eller "Overvaking" bekreftes med dobbeltklikk for & hindre
feilbetjening.

7.4 Deaktivere statvarslingsfunksjonen 2. Trykk pa tasten for deaktivering av stgtvarslings-
1. Sla pa apparatet (se 7.2). funksjonen. . o
Konstant lys i LED-en for deaktivering av stot-
varslingsfunksjonen indikerer at funksjonen er de-
aktivert.
3. For & g& tilbake til standardmodus slar du av
apparatet og starter det pa nytt.
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7.5 Arbeide horisontalt
7.5.1 Montering

1.

2.

Alt etter bruksomrade kan apparatet for eksempel monteres pa et stativ. Alternativt kan rotasjonslaseren ogsa
monteres pa en veggholder. Hellingsvinkelen pa oppsettingsflaten skal vaere maksimalt + 5°.

Trykk p& av/péa-tasten.

LED-en for autonivellering blinker grent.

Straks nivellering er utfert, kobles laserstralen inn, roterer og LED-en for autonivellering lyser konstant.

7.5.2 Nivellering med det automatiske stativet PRA 90
INFORMASJON
Denne funksjonen er bare tilgjengelig med det automatiske stativet PRA 90.
Ved farste gangs bruk ma lasermottakeren PRA 30 synkroniseres med stativet (se 6.9.2)

Med det automatiske stativet PRA 90 (ekstrautstyr) kan du stille inn hayden for laserplanet til nsket niva manuelt eller
automatisk .

1.
2.

Monter apparatet pa det automatiske stativet PRA 90.
Sla pa rotasjonslaseren, det automatiske stativet og lasermottakeren. Na kan du nivellere hgyden for laserplanet
manuelt (se 7.5.3) eller automatisk (se 7.5.4).

7.5.3 Manuell nivellering @ [

Trykk pa knappene +/- eller pa piltastene pa PRA 90 pa lasermottakeren for & paralleliforskyve det horisontale planet
oppover eller nedover.

7.5.4 Automatisk nivellering @

1.

2.

Hold mottakersiden av lasermottakeren i @nsket siktehgyde og i retning kontrollpanelet pa PRA 90. Hold
lasermottakeren rolig under nivelleringen, og serg for fri sikt mellom lasermottaker og apparat.

Dobbeltklikk pa knappen for automatisk nivellering p& lasermottakeren. Et nytt dobbeltklikk avslutter nivelleringen.
Dobbeltklikket starter nivelleringsprosessen for laserplanet, og stativet kjgrer opp eller ned. Under prosessen
haeres et kontinuerlig lydsignal. Nar laserstralen treffer deteksjonsfeltet pa lasermottakeren, flyttes strélen til
markeringssporet (referanseplanet).

Nar posisjonen er nadd og apparatet er nivellert, signaliserer en tone i fem sekunder avslutningen av prosessen.
| tillegg vises ikke lenger symbolet for automatisk nivellering.

Kontroller hgydeinnstillingen pa displayet.

Fjern lasermottakeren.

INFORMASJON Hyvis den automatiske nivelleringsprosessen ikke var vellykket, heres korte signaler, og symbolet
for automatisk nivellering slukner.
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7.6 Arbeide vertikalt

1.

Monter apparatet pa et egnet stativ for vertikalt arbeid, fasade eller salingsbordadapter eller en veggholder slik
at kontrollpanelet pa apparatet vender oppover. Du kan ogsa legge apparatet pa gummifettene pa det bakre
héndtaket.

INFORMASJON Den beste radioforbindelsen til PRA 30 far du pé siden av apparatet, som kobles til kontrollpanelet
pa hayre side.

INFORMASJON For at den spesifiserte ngyaktigheten skal kunne overholdes, skal apparatet plasseres pa en
jevn flate eller monteres med tilsvarende ngyaktighet pa et stativ eller annet tilbehgr.

Niveller apparatets vertikale akse i gnsket retning ved hjelp av sikteskur og siktekorn.

Trykk pé av/pa-tasten.

Etter nivellering starter apparatet laserdriften med en stdende rotasjonsstréle som projiseres loddrett nedover.
Dette projiserte punktet er referansepunkt (ikke loddpunkt) og har som oppgave & posisjonere apparatet.
Niveller apparatet slik at det projiserte laserpunktet er nivellert ngyaktig i et referansepunkt (f.eks. spiker i
salingsbord).

Niveller na laserplanet manuelt (se 7.6.1) eller automatisk (se 7.6.2) i det gnskede andre referansepunktet.

Nar du begynner med nivelleringen, starter laseren automatisk & rotere.

7.6.1 Manuell nivellering @

1.

Trykk péa piltastene (heyre/venstre) pa lasermottakeren for & nivellere det vertikale planet manuelt.

7.6.2 Automatisk nivellering og overvaking @

1.

3.

Hold lasermottakeren med markeringssporet péa gnsket nivelleringssted og i retning apparatet.

Dobbeltklikk pa knappen for automatisk nivellering. Et nytt dobbeltklikk avslutter nivelleringen.

Dobbeltklikket starter nivelleringsprosessen for laserplanet. Under prosessen hares et kontinuerlig lydsignal.

Du kan endre retningen for sakeprosessen ved & trykke pa knappen for automatisk nivellering.

Nar laserstralen treffer deteksjonsfeltet pa lasermottakeren, flyttes stralen til markeringssporet (referanseplanet).
Nar posisjonen er nadd (markeringssporet funnet), signaliserer en tone i fem sekunder avslutningen av prosessen.
Lasermottakeren gar automatisk i overvakingsmodus og kontrollerer med jevne mellomrom om laserplanet har
forskjovet seg. Ved forskyving blir laserplanet igjen korrigert til markeringsplanet hvis dette er mulig. Ligger
markeringsplanet utenfor nivelleringsomradet p& +5°, hindres den direkte siktkontakten mellom apparat og
lasermottaker i lengre tid, eller er nivelleringsprosessen ikke vellykket i lepet av to minutter, heres korte signaler,
laseren slutter & rotere, og symbolet "automatisk nivellering" slukner. Dette signaliserer avbrudd i den automatiske
nivelleringsprosessen.

Dobbeltklikk pa knappen for automatisk nivellering for & forlate overvakingsmodus.

7.7 Arbeide med skraplan

7.7.1 Montering

INFORMASJON
Skraplanet kan oppnas enten manuelt, automatisk eller ved hjelp av skraplanadapteren PRA 79.

INFORMASJON
Skréplan kan stilles inn eller vises p& PRA 30 i % eller i °. For innstilling av gnsket enhet henviser vi ogsa til kapittel
7.3.7 Menyalternativer.
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Alt etter bruksomrade kan apparatet for eksempel monteres pa et stativ.

Plasser rotasjonslaseren enten pa gvre eller nede kant av skréplanet.

Still deg bak apparatet med blikket rettet mot kontrollpanelet.

Bruk siktesporet pa hodet til apparatet, og rett inn apparatet parallelt med skraplanet. For finere nivellering utfarer
du en elektronisk skraplannivellering etter innstilling av hellingen (se 7.7.4).

5. Sla pa apparatet, og trykk pa knappen for skraplanmodus. LED-en for skraplanmodus lyser.

Nar nivelleringen er nadd, slar du pa laserstralen. PR 30-HVS kan helles nar symbolet "Skréplanmodus" vises pa
displayet til PRA 30.

Mo~

7.7.2 Stille inn skréplan manuelt @

INFORMASJON

Hvis apparatet maler temperaturendringer pa ca. 10 grader, stopper laserrotasjonen i ca. 40 sekunder. | lgpet av
denne tiden korrigerer apparatet alle mulige feil som kan ha oppstétt p& grunn av temperaturendringen. Etter den
automatiske korrigeringen stiller laserplanet seg igjen pa den forrige hellingen og lasere begynner & rotere.

Avhengig av hellingen av apparatet kan det angis hellingsverdier inntil 21,3 %. P& displayet for lasermottakeren vises
hellingsvinkelen.

7.7.2.1 Positive skraplan

Knappen for angivelse av positivt skréplan hever laserplanet foran apparatet og senker det bak apparatet.

1. Trykk pa knappen for positivt skraplan pa fiernkontrollen.
INFORMASJON Hvis du ikke trykker noen tast i Igpet av tre sekunder, stilles den sist viste skraplanverdien inn
for apparatet. Under denne prosessen blinker LED-en for skraplanmodus.
Pa displayet for lasermottakeren vises hellingsvinkelen.

2. Huvis du vil endre verdiene raskt, trykker du lenge pa knappen for angivelse av skraplan.

7.7.2.2 Negative skraplan

Knappen for angivelse av negativt skréplan senker laserplanet foran apparatet og hever det bak apparatet.

1. Trykk p& knappen for negativt skraplan pa fiernkontrollen.
INFORMASJON Hvis du ikke trykker noen tast i lgpet av tre sekunder, stilles den sist viste skraplanverdien inn
for apparatet. Under denne prosessen blinker LED-en for skraplanmodus.
Pa displayet for lasermottakeren vises hellingsvinkelen.

2. Huvis du vil endre verdiene raskt, trykker du lenge pa knappen for angivelse av skraplan.

7.7.3 Stille inn skraplan automatisk @

Med denne funksjonen kan det automatisk opprettes et skratt laserplan mellom to punkter, og hellingen mellom disse

punktene kan beregnes.

1. Plasser apparatet som beskrevet under 7.7.1 pa gvre kant av skraplanet.

2. Monter lasermottakeren med mottaksholderen PRA 80/PRA 83 f.eks. pa teleskoplisten PUA 50.

3. Posisjoner mottakeren rett far rotasjonslaseren, niveller i hayden til laserplanet, og fest den pa teleskoplisten.

4.  Posisjoner mottakeren med teleskoplisten pé& nedre kant av skraplanet, og dobbeltklikk pa knappen for automatisk
nivellering. Et nytt dobbeltklikk avslutter nivelleringen.
Na starter nivelleringsprosessen for laserplanet. Under prosessen lyder et signal kontinuerlig. Du kan endre
retningen for sgkeprosessen ved & trykke pa knappen for automatisk nivellering.
Nar laserstralen treffer deteksjonsfeltet pa lasermottakeren, flyttes strélen til markeringssporet (referanseplanet).
Nar posisjonen er nddd (markeringssporet funnet), signaliserer et lydsignal i fem sekunder avslutningen av
prosessen.
Symbolet for automatisk nivellering vises ikke lenger i displayet, og mottakeren gér automatisk over i normal
modus.
Pa displayet til lasermottakeren vises hellingen i fem sekunder.
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5.

Les av hellingen mellom de to punktene (standpunkter for apparat og lasermottaker) pa displayet til laser-
mottakeren.
INFORMASJON Etter fem sekunder slukner skréplanindikatoren pa displayet til lasermottakeren.

7.7.4 Ekstrautstyret elektronisk skraplannivellering

Etter grovnivellering av rotasjonslaseren og innstilling av skraplanet (som beskrevet ovenfor) kan nivelleringen av
PR 30-HVS optimeres ved hjelp av Hiltis patenterte elektroniske skraplannivellering.

1.

2.

Plasser PRA 30 mot PR 30-HVS midt pa enden av skraplanet. Du kan enten holde den rolig eller fiksere den med
PRA 80/PRA 83 .

Aktiver den elektroniske skraplannivelleringen pa PR 30-HVS ved & trykke p& knappen for elektronisk skraplan-
nivellering.

Nar pilene for den elektroniske skraplannivelleringen blinker, mottar PRA 30 ingen laserstréle fra PR 30-HVS.
Nar den venstre pilen lyser, ma du nivellere PR 30-HVS med urviseren.

Nar den hayre pilen lyser, ma du nivellere PR 30-HVS mot urviseren.

Nar begge pilene lyser, er nivelleringen i PRA 30 riktig.

Etter vellykket nivellering (begge pilene lyser konstant i ti sekunder) avsluttes funksjonen automatisk.

Fest na rotasjonslaseren pa stativet, slik at den ikke kan dreies utilsiktet.

Du kan ogsa avslutte den elektroniske skraplannivelleringen ved & trykke p& knappen for elektronisk skraplan-
nivellering.

INFORMASJON Mellom grovnivelleringen ved hjelp av sikteskur og siktekorn og den fine nivelleringen ved hjelp
av den elektroniske skraplannivelleringen kan det forekomme avvik. Ettersom den elektroniske metoden er mer
n@yaktig enn den optiske, anbefaler vi at du alltid bruker den elektroniske skraplannivelleringen som referanse.

7.7.5 Stille inn skraplan ved hjelp av skraplanadapteren PRA 79

INFORMASJON
Kontroller at skraplanadapteren er montert riktig mellom stativ og apparat (se betjeningsveiledning PRA 79).

1.
2.
3.

o

Alt etter bruksomrade kan skraplanadapteren PRA 79 for eksempel monteres pa et stativ.

Plasser stativet enten pa gvre eller nede kant av skraplanet.

Monter rotasjonslaseren pa skraplanadapteren, og niveller apparatet med skraplanadapteren til skraplanet ved
hjelp av malsporet pa hodet til PR 30-HVS. Kontrollpanelet for PR 30-HVS skal befinne seg pd motsatt side av
hellingsretningen.

Kontroller at skraplanadapteren er i utgangsposisjon (0°).

Sla pa apparatet (se 7.2).

Trykk p& knappen for skraplanmodus.

P& kontrollpanelet for rotasjonslaseren lyser nd LED-en for skraplanmodus.

Apparatet starter nd med den automatiske nivelleringen. Nar denne er avsluttet, slas laseren pa og begynner &
rotere.

Still inn @nsket hellingsvinkel pa skraplanadapteren.

INFORMASJON Ved manuell skraplaninnstilling nivellerer PR 30-HVS laserplanet én gang og laser det deretter.
Vibrasjoner, temperaturendringer eller annen pavirkning som kan forekomme i lgpet av dagen, kan virke inn pa
posisjonen til laserplanet.
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7.8 Ga tilbake til standardmodus

For & ga tilbake til standardmodus sl&r du av apparatet
og starter det pa nytt.

7.9 Hvilemodus

PR 30 kan spare strgm nar den settes i hvilemodus.
Laseren slas av og pa den maten forlenges batteriets
levetid.

7.9.1 Aktivere hvilemodus

1. NarPRA30 er slatt av, trykker du pa av/-pé-knappen
for PRA 30 i ca. 3 sekunder.

2. Trykk to ganger pa hgyrepilen for & komme til meny-
punktet "Hvilemodus".

3. Trykk pa enhetstasten for & sla p& hvilemodus for
PR 30-HVS.

7.9.2 Deaktivere hvilemodus

1. NarPRA3O0er slatt av, trykker du pa av/-pa-knappen
for PRA 30 i ca. 3 sekunder.

2.  Trykk to ganger pa hayre piltast for & komme til

menypunktet "Hvilemodus".

Trykk pé enhetstasten for & sla av hvilemodus for

PR 30-HVS.

4. Kontroller laserinnstillingene etter reaktivering av
PR 30-HVS for & sikre ngyaktig arbeid.

=4

8 Service og vedlikehold

8.1 Rengjoering og terking

1. Blas vekk stov vekk fra utgangsvinduene.

2.  Ikke bergr glasset med fingrene.

3. Ma bare rengjeres med rene og myke kluter; fukt
om ngdvendig med ren alkohol eller litt vann.
INFORMASJON For sterke rengjgringsmidler kan
lage riper i glasset og dermed pavirke apparatets
ngyaktighet.

INFORMASJON Ikke bruk andre veesker, siden
dette kan angripe plastdelene.

4. Tork utstyret innenfor temperaturgrensene som er

angitt under tekniske data.
INFORMASJON Veer spesielt oppmerksom pa
temperaturgrensene om vinteren og om sommeren,
for eksempel hvis du oppbevarer utstyret i en
bilkupé.

8.2 Stell av Li-lon-batterier

INFORMASJON
Det er ikke n@dvendig med oppfriskningslading av Li-lon-
batterier som for NiCd- eller NiMH-batterier.

INFORMASJON
Levetiden til batteriene blir ikke pavirket av at ladingen
avbrytes underveis.

INFORMASJON

Ladingen kan pabegynnes ndr som helst uten at det gar
ut over levetiden. Det finnes ingen minneeffekt som ved
NiCd- eller NiMH-batterier.

INFORMASJON

Batteriene ber helst oppbevares i fulladet tilstand, og
s& Kjglig og tert som mulig. Oppbevaring av batterier
i hgye omgivelsestemperaturer (f.eks. bak vindusruter)
er ugunstig, pavirker levetiden for batteriene og eker
battericellenes selvutladning.

INFORMASJON
Ved aldring eller overbelastning mister batteriene
kapasitet; de kan ikke lenger lades helt opp. Det gér an a
arbeide med slike batterier, men det lureste er & skifte
dem ut i rett tid.
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Unngé inntrengning av fuktighet.
Lad batteriene helt opp fer farste gangs bruk.
3. Lad batteriene sa snart apparatets ytelse blir
merkbart lavere.
INFORMASJON Lading i rett tid gker holdbarheten
for batteriene.
INFORMASJON Ved videre bruk av batteriene
avsluttes utladningen automatisk fer det oppstar
skader pa battericellene, og apparatet slar seg av.
4. Lad batteriene med Hilti-lader godkjent for Li-lon-
batterier.

S

8.3 Lagring

1. Apparater som er blitt vate, ma pakkes ut. Terk av
0g rengjer apparater, transportbeholdere og tilbehar
(ta hensyn til driftstemperaturen. Utstyret ma ferst
pakkes inn igjen nar det er helt tart.

2. Etter lengre tids oppbevaring eller langvarig
transport méa det foretas en kontroliméling fer bruk.

3. Ta batteriene ut av apparatet og lasermottakeren
ved langvarig lagring. Hvis batteriene lekker, kan
apparat og lasermottaker bli skadet.

8.4 Transport
Til transport/frakt av utstyret brukes enten Hilti fraktkoffert
eller lignende emballasje.
FORSIKTIG
Fjern batteriene fra apparatet for
forsendelse.

transport eller

8.5 Kalibrering av Motek kalibreringsservice

Vi anbefaler regelmessig testing av apparatet hos Motek
for & kunne sikre pélitelighet int. normer og lovfestede
krav.

Motek kalibreringsservice stdr nar som helst til
disposisjon; Vi anbefaler at apparatet kalibreres minst én
gang i aret.

| forbindelse med kalibrering hos Motek blir det bekreftet
at spesifikasjonene for det kontrollerte apparatet pa
kontrolltidspunktet er i samsvar med de tekniske dataene
i bruksanvisningen.



Ved avvik fra produsentens spesifikasjoner blir det brukte
maleapparatet stilt inn pa nytt. Etter justering og testing
blir det satt et kalibreringsmerke pa apparatet, og med et
kalibreringssertifikat blir det skriftlig bekreftet at apparatet
fungerer iht. produsentens anvisninger.
Kalibreringssertifikater kreves alltid for foretak som er
sertifisert iht. ISO 900X.

Du far mer informasjon
Hilti-representant.

om dette hos en

8.6 Kontrollere ngyaktigheten

INFORMASJON
For & opprettholde de tekniske spesifikasjonene skal
apparatet kontrolleres regelmessig (minst for hver lengre
arbeidsperiode)!

INFORMASJON

Under falgende betingelser kan man ga ut fra at et apparat
skal veere i orden og male med samme ngyaktighet som
for etter et fall:

Under fallet ble ikke fallhgyden som er angitt i de tekniske
dataene, overskredet.

Apparatet ble ikke mekanisk skadet i fallet (f.eks. brudd
pa penteprismet).

Apparatet genererer en roterende laserstrale under bruk.
Apparatet har fungert feilfritt for fallet.

8.6.1 Kontrollere horisontal hoved- og tverrakse i

1. Sett opp stativet ca. 20 meter fra en vegg og niveller
stativhodet horisontalt ved hjelp av et vater.

2. Monter apparatet pa stativet og rett inn apparat-
hodet mot veggen ved hjelp av siktesporet.

3. Bruk mottakeren til & bestemme et punkt (punkt 1)
og marker det pa veggen.

4. Drei apparatet 90° rundt apparataksen med ur-
viserens retning. Apparatets hayde ma ikke endres.

5. Bruk lasermottakeren til & bestemme et andre punkt
(punkt 2) og marker det pa veggen.

6. Gjenta trinn 4 og 5 to ganger til, og bestem punkt 3

og punkt 4 ved hjelp av mottakeren og marker dem
pa veggen.
Ved neyaktig gjennomfering skal den vertikale
avstanden mellom de to avmerkede punktene 1 og
3 (hovedakse) hhv. punktene 2 og 4 (tverrakse)
veere < 3 mm (ved 20 meter). Ved starre avvik skal
apparatet sendes til Motek-service for kalibrering.

8.6.2 Kontroll av den vertikale aksen

1. Plasser apparatet vertikalt p& et mest mulig flatt gulv
ca. 20 meter fra en vegg.

2. Apparatets handtak skal veere parallelle med
veggen.

3. Sla& pa apparatet og marker referansepunktet (R) pa
gulvet.

4.  Merk av punkt (A) pa nedre kant av veggen ved hjelp
av mottakeren. Velg middels hastighet.

5. Bruk mottakeren og marker et punkt (B) i ca.
10 meters hgyde.

6. Drei apparatet 180° og rett det inn i forhold
til referansepunktet (R) pa gulvet og til nedre
markeringspunkt (A) pa veggen.

7. Merk av punkt (C) i ca. 10 meters hgyde ved hjelp
av mottakeren.

8. Ved ngyaktig gjennomfering skal den horisontale
avstanden mellom de to punktene som er markert i
10 meters hgyde, punktene (B) og (C), vaere mindre
enn 1,5 mm (ved 10 meter). Kontroller dette.
INFORMASJON Ved sterre avvik: Lever inn
apparatet til Motek-service for kalibrering.

9 Feilsgking

Feil Mulig arsak

Losning

Displayet viser et symbol
PR 30-HVS.

/s

PRA 30 er ikke synkronisert med

Synkroniser apparatene (se kapittel
6.9)

Displayet viser et symbol

O

generelt ikke mulig.

Ugyldig inntasting; Kommando

Trykk pé en gyldig tast.
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Feil

Mulig arsak

Lasning

Displayet viser et symbol

AN

Kommando mulig, men apparatet
reagerer ikke.

Sla pa alle apparater og ga til
tilstrekkelig signalrekkevidde.
Kontroller at det ikke finnes hindringer
mellom apparatene. Overhold ogsa
den maksimale signalrekkevidden.
For & oppna god radioforbindelse méa
du posisjonere PR 30-HVS og PRA 30
= 10 cm (in) over bakken..

Displayet viser et symbol

A

Apparatet er i overvakingsmodus. Ny
nivellering var ikke mulig.

Kontroller posisjoneringen av

PR 30-HVS og PRA 30 og om
siktfeltet mellom PR 30-HVS og

PRA 30 er fritt. Start automatisk ny
nivellering (se kapitlet om automatisk
nivellering og overvaking)

Displayet viser et symbol

Sleap

Apparatet er i hvilemodus (apparatet
er i hvilemodus i maks. 4 timer).

Aktivere apparat (se kapitlet "De-
aktivere hvilemodus")

Displayet viser et symbol
X

Ladetilstanden for PR
30-HVS-batteriet er lav.

Lad batteriet, bruk et annet
batteri eller bruk PR 30-HVS i

modusen "Lading under drift"
(ikke for utvendige vegger og i fuktige
omgivelser).

10 Avhending

ADVARSEL

Ved ukyndig avhending av utstyret kan fglgende skje:

Ved forbrenning av plastdeler kan det oppsta giftige gasser som kan gjare personer syke.

Batterier kan eksplodere og dermed forarsake forgiftninger, forbrenninger, etseskader eller miljgskader dersom de
skades eller varmes sterkt opp.

Ved ukyndig avhending kan uvedkommende fa tak i utstyret og bruke det pa ugnskede mater. Dette kan fare til at de
skader seg selv og tredjepart samt skader miljget.

De fleste Hilti-verktay og -apparater er laget av resirkulerbare materialer. En forutsetning for resirkulering er at delene

tas fra hverandre. Norge har en ordning for & ta apparater tilbake for resirkulering. Trenger du mer informasjon, kontakt
Motek.

Kun for EU-land
Kast aldri elektroverktay i husholdningsavfall!

| henhold til EU-direktiv om kasserte elektriske og elektroniske produkter og direktivets iverksetting
i nasjonal rett, ma elektroverktgy som ikke lenger skal brukes, samles separat og returneres til et
miljgvennlig gjenvinningsanlegg.

Avhend batteriene i trdd med nasjonale forskrifter.
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11 Produsentgaranti apparater

Nar det gjelder spgrsmal om garantibetingelser, ber vi
deg kontakte din lokale HILTI-partner.

12 FCC-erklaering

FORSIKTIG

Dette apparatet har i tester overholdt grenseverdiene i
avsnitt 15 i FCC-bestemmelsene for digitalt utstyr i klasse
B. Disse grenseverdiene er beregnet for & gi tilstrekkelig
beskyttelse mot forstyrrende stréling ved installasjon i
boligomrader. Verkteyet av denne typen genererer og
bruker hgye frekvenser og kan ogsad avgi dette. De
kan derfor forarsake forstyrrelser pa kringkastingsmottak
hvis du ikke installerer og bruker verkteyet i trdd med
veiledningen.

Det kan imidlertid ikke gis garanti for at ikke forstyrrelser
kan forekomme pa enkelte installasjoner. Hvis dette
utstyret farer til forstyrrelse pa radio- eller tv-mottak,
noe som kan bestemmes ved & skru av og pa utstyret,
anbefales brukeren & prave & rette pa forstyrrelsen pa en
eller flere av felgende méter:

Vri pa eller bytt ut antennen.

13 EF-samsvarserkleering (original

gjelder for USA)/IC-erkleering

Betegnelse: Roterende laser
Typebetegnelse: PR 30-HVS
Generasjon: 01
Produksjonsar: 2013

Vi erkleerer herved at dette produktet overholder falgende
normer og retningslinjer: til 19. april 2016: 2004/108/EF,
fra 20. april 2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/42/EF,
2006/66/EF, 1999/5/EF, EN ISO 12100, EN 300 440-2
V1.4.1, EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.

gjelder for Canada
Jk avstanden mellom apparatet og mottakeren.

Koble apparatet til et annet uttak enn der mottakeren er
koblet til.

Konsulter forhandleren eller en erfaren radio/tv-spesialist.

INFORMASJON

Endringer og modifikasjoner som ikke uttrykkelig er tillatt
av Hilti, kan begrense brukerens rett til & ta apparatet i
bruk.

Denne anordningen er i overensstemmelse med paragraf
15 i FCC-bestemmelsene samt IC' RSS-210.

Folgende betingelser gjelder for bruken:
Dette apparatet skal ikke forarsake skadelig straling.

Apparatet ma ta opp all straling, inkludert straling som
forarsaker ugnskede operasjoner.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan
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ALKUPERAISET OHJEET

Pyoriva tasolaser PR 30-HVS

Lue ehdottomasti tdama kayttéohje ennen lait-
teen kayttamista.

Sailyta kayttéohje aina laitteen mukana.

Varmista, etta kayttéohje on laitteen mukana,
kun luovutat laitteen toiselle henkildlle.

Sisallysluettelo Sivu
1 Yleisia ohjeita 209
2 Kuvaus 209
3 Lisévarusteet 212
4 Tekniset tiedot 212
5 Turvallisuusohjeet 214
6 Kayttdéonotto 216
7 Kaytto 217
8 Huolto ja kunnossapito 224
9 Vianmaaritys 225

10 Havittdminen 226
11 Laitteen valmistajan myéntama takuu 227

12 FCC-ohje (vain USA) /IC-ohje (vain Kanada) 227
13 EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus
(originaali)

227

El Numerot viittaavat kuviin. Kuvat 18ydéat kayttéohjeen
alusta.

Téssé kayttdohjeessa sana »laite« tai »tasolaser« tarkoit-
taa aina laitetta PR 30-HVS. "Kauko-ohjain" tai "laser-
sdteensieppaaja" tai "sateensieppaaja" tarkoittavat aina
laitetta PRA 30 (03).

Tasolaser Hl

@ Laserséde (pydrintdtaso)
(2) Pyoriva paa

(3) Kasikahva

(@) Kayttépainikkeet

(5) Pohjalevy jossa 5/s"-kierre
(®) Litiumioniakku PRA 84

Akun asettaminen paikalleen ja irrottaminen H
% Litiumioniakku PRA 84

Akkulokero
(3 Lukitsin
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Lataaminen laitteessa ©

(@) Verkkolaite PUA 81
(D Latauslitant

Lataaminen laitteen ulkopuolella

(@ Verkkolaite PUA 81
Autolaturi PUA 82
Akun lataamisen LED-merkkivalo

Tasolaserin kayttokentta H

Kayttokytkin
Automaattisen vaaituksen LED-merkkivalo
Elektronisen kallistussuuntauksen LED-nuolet

@ Elektronisen kallistussuuntauksen painike (vain kal-
listustilan yhteydessd)

@ Tardhdysvaroituksen painike ja LED-merkkivalo

(6) Kallistustilan painike ja LED-merkkivalo

(7) Valvontatilan LED (vain pystysuuntaisen automaatti-
sen suuntauksen yhteydessd)

Akun lataustilan LED-merkkivalo

Kayttokentta PRA 30 @

% Kayttokytkin

Kallistuksen plus-syéttépainike / suuntapainike oi-
kealle tai yl6s (PRA 90:n kanssa)

(3 Yksikkopainike

Aanenvoimakkuuspainike

(®) Kallistuksen miinus-syéttdpainike / suuntapainike
vasemmalle tai alas (PRA 90:n kanssa)

@ Automaattisen suuntauksen painike / valvontatila
(pystysuunta) (kaksoisnapsautus)

(@) Tunnistusalue

(8) Merkkiura

(9) Nayttd

Nyttd PRA 30

@ Sateensieppaajan sijainnin nayttd lasertason suh-
teelliseen korkeuteen nahden

() Pariston / akun kunnon nayttd

(3) Asnenvoimakkuusnayttd

(4) Nayttd etaisyys lasertasoon



1 Yleisia ohjeita

1.1 Varoitustekstit ja niiden merkitys

VAKAVA VAARA
Varoittaa vaaratilanteesta, josta voi seurauksena olla va-
kava loukkaantuminen tai jopa kuolema.

VAARA
Varoittaa vaaratilanteesta, josta voi seurauksena olla va-
kava loukkaantuminen tai kuolema.

VAROITUS
Varoittaa vaaratilanteesta, josta voi seurauksena olla
loukkaantuminen, vaurioituminen tai aineellinen vahinko.

HUOMAUTUS
Antaa toimintaohjeita tai muuta hyddyllisté tietoa.

1.2 Symboleiden ja muiden huomautusten merkitys
Symbolit

Laitteessa

Normin IEC/EN 60825-1:2007 mukainen luokan 2 laser-
laite

Laitteessa

CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT

72 STARE INTO BEAM
’j \%‘ 620900 / Po<4.85mil, 2300RPM

CLASS Il LASER PRODUCT

Luokan Il laserlaite CFR 21, § 1040 (FDA) mukaisesti

Laitteen tunnistetietojen sijainti

Tyyppimerkinndn ja sarjanumeron 16ydat laitteen
tyyppikilvestd. Merkitse namé tiedot myds kayttdoh-
jeeseen ja ilmoita ndma tiedot aina kun otat yhteyttd
Hilti-myyntiedustajaan tai Hilti-asiakaspalveluun.

© A A A

Tyyppi:
, Lue Yleinen Vaara: Vaara: Sukupolvi: 01
kayttéohje varoitus syOvyttavia vaarallisen
ennen aineita korkea
kayttamista sahkojannite Sarjanumero:

&3

AN

Vain Materiaalit Ali katso Vaara: réjah-
sisatiloissa ohjattava séateeseen dysherkkia
kaytettavaksi uusiokayt- aineita
t66n

2.1 Maaraystenmukainen kaytto

PR 30-HVS on tasolaser, jossa on pyoriva ndkyva laserséde ja 90°:n kulmassa oleva vertailusdde. Pyoriva tasolaser

soveltuu pysty-, vaaka- ja kallistussuuntaisiin tytehtaviin.

Tama laite on tarkoitettu vaakasuorien korkeuslinjojen, pystysuorien tai kallistettujen tasojen ja suorien kulmien
madrittdmiseen, siirtdmiseen ja tarkastamiseen. Kayttdesimerkkeja ovat metri- ja korkomerkkien siirtdminen, seinien
suorien kulmien maarittdminen, pystysuuntainen suuntaaminen vertailupisteisiin tai kallistettujen tasojen tekeminen.
Laite on tarkoitettu ammattikdyttéon. Laitetta saa kayttda, huoltaa tai korjata vain valtuutettu, koulutettu henkil6.
Kéayttajan pitdd olla hyvin perilla laitteen kayttdéon liittyvistd vaaroista. Laite ja sen varusteet saattavat aiheuttaa
vaaratilanteita, jos kokemattomat henkil6t kayttavat laitetta ohjeiden vastaisesti tai muutoin asiattomasti.

Laitteen monipuolisuutta ja kdyttdkelpoisuutta liséa runsas lisdvarustevalikoima.

Loukkaantumisvaaran valttdmiseksi kéyta laitteessa vain alkuperéisia Hilti-lisdvarusteita ja -lisdlaitteita.

Noudata kdyttdohjeessa annettuja kayttda, huoltoa ja kunnossapitoa koskevia ohjeita.

Ota ymparistétekijat huomioon. Ala kéyta laitetta paikoissa, joissa on tulipalo- tai rajahdysvaara.

Laitteeseen ei saa tehdd minkaénlaisia muutoksia.

2.2 Ominaisuudet

Talla laitteella yksi henkild pystyy nopeasti ja erittdin tarkasti vaaittamaan minké tahansa tason.
Vaaitus tapahtuu automaattisesti laitteen pdalle kytkemisen jilkeen. Sdde kytkeytyy pédélle vasta, kun méadritetty

tarkkuus on saavutettu.
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LED-merkkivalot ndyttavat kulloisenkin kayttétilan.
Laitetta kdytetadn ladattavalla litiumioniakulla, jota voidaan ladata myds kaytdn aikana.

2.3 Yhdistamismahdollisuus kauko-ohjaimeen/lasersateensieppaajaan PRA 30

PRA 30 on seka kauko-ohjain ettd lasersateensieppaaja. Sen avulla tasolaseria PR 30-HVS voi katevasti kayttaa
pitemmankin etéisyyden paéasta. Liséksi PRA 30 toimii myds lasersateensieppaajana, jota voidaan kayttaa lasersateen
havaitsemiseen pitemmankin etdisyyden paassa.

2.4 Etaisyyden digitaalinen mittaus

Laserséteensieppaaja ndyttaa lasertason ja merkkiuran vélisen etdisyyden digitaalisesti. Siten voidaan yhdella tyovai-
heella maarittaa millimetrin tarkkuudella missa ollaan.

2.5 Automaattinen suuntaus ja valvonta

Laitteilla PR 30-HVS ja PRA 30 yksi henkild pystyy suuntaamaan lasertason automaattisesti tarkkaan pisteeseen.
Laite tunnistaa kulloisenkin suuntauksen (vaakasuunta, kallistus tai pystysuunta) ja kdyttda vastaavasti toimintoa
automaattinen suuntaus (vaakasuunta laitteella PRA 90 ja kallistus) tai automaattinen suuntaus ja siihen liittyva tason
valvonta (pystysuunta). Valvontatoiminto tarkastaa PRA 30:n avulla automaattisesti sd@nndllisin vélein lasertason
suuntauksen, jotta mahdolliset siirtymat (esimerkiksi lampdtilavaihteluiden, tuulen tms. aiheuttamat) voidaan valttaa.
Valvontatoiminto voidaan deaktivoida.

2.6 Digitaalinen kallistusnaytt6 ja patentoitu kallistuksen elektroninen suuntaus

Digitaalinen kallistusnéyttd voi nayttda kallistuksen enintddn 21,3 %:iin saakka, jos PR 30-HVS on esikallistetussa
tilassa. Siten kallistukset voi tehdd ja tarkastaa ilman laskutoimituksia. Elektronisen kallistussuuntauksen avulla
kallistussuunnan tarkkuus optimoituu.

2.7 Tarahdysvaroitustoiminto

Térahdysvaroitustoiminto aktivoituu laitteen paélle kytkemisen jélkeen vasta, kun vaaittumisesta on kulunut kaksi
minuuttia. Jos ndiden 2 minuutin aikana painat jotakin nappaintd, kahden minuutin ajanlaskenta alkaa uudelleen. Jos
laite kéyton aikana siirtyy tasostaan (térahdys/isku), laite kytkeytyy varoitustilaan; kaikki LED-merkkivalot vilkkuvat ja
lasersade kytkeytyy pois péalta (paé ei enaa pyori).

2.8 Poiskytkentaautomatiikka

Jos laite on pystytetty itsevaaitusalueen rajojen (+5 °) ulkopuolelle tai on mekaanisesti jumissa, laser ei kytkeydy péaélle
ja LED-merkkivalot vilkkuvat.

Voit kiinnittaa laitteen 5/8"-kierteesté jalustaan tai suoraan tasaiselle ja tukevalle alustalle (tarindttomalle!). Toisen tai
molempien suuntien automaattisen itsevaaituksen yhteydessa saatdjarjestelmé valvoo, etté tarkkuus pysyy asetetuissa
rajoissa. Pois paalta kytkeytyminen tapahtuu, jos vaaitusta ei saavuteta (laite ei ole vaaitusalueen rajoissa tai laite on
mekaanisesti jumissa) tai jos laite siirtyy pois tasostaan (ks. kappale Téarahdysvaroitustoiminto).

HUOMAUTUS
Jos vaaitusta ei saavuteta, laser kytkeytyy pois paalta ja kaikki LED-merkkivalot vilkkuvat.

2.9 Toimituksen sisélto

1 Tasolaser PR 30-HVS

1 Lasersateensieppaaja/kauko-ohjain PRA 30
(03)

Séteensieppaajan teline PRA 80 tai PRA 83
Kéayttdohje

Litiumioniakku PRA 84

Verkkolaite PUA 81

Paristot (AA-koko)

Valmistajatodistukset

Hilti-laukku

S NN 2 A a
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2.10 Kayton merkkivalot

Laitteessa on seuraavat kdytdn merkkivalot: Automaattisen vaaituksen LED, akun lataustilan LED, térahdysvaroituksen
deaktivoinnin LED, kallistustilan LED, valvonnan LED ja elektronisen kallistussuuntauksen LED.

2.11 LED-merkkivalot

Automaattisen vaaituksen
LED-merkkivalo

Vihred LED-merkkivalo vilk-
kuu.

Laite on vaaitusvaiheessa.

Vihred LED-merkkivalo palaa.

Laite on vaaitettu / ohjeenmukaisesti
kaytdssa.

Téarahdysvaroituksen deaktivoinnin
LED-merkkivalo

Oranssi LED palaa jatkuvasti.

Térahdysvaroitus on deaktivoitu.

Kallistustilan LED

Oranssi LED vilkkuu.

Kallistetun tason suuntaaminen.

Oranssi LED palaa jatkuvasti.

Kallistustila on aktivoitu.

Valvonnan LED

Oranssi LED palaa jatkuvasti.

Laite on valvontatilassa. Suuntaus ver-
tailupisteeseen (PRA 30) on oikea.

Oranssi LED vilkkuu.

Laite suuntaa lasertason vertailupistee-
seen (PRA 30).

Elektronisen kallistussuuntauksen
LED-merkkivalot

Oranssit LED-merkkivalot
vilkkuvat.

Laite on tilassa "elektroninen kallistus-
suuntaus", PRA 30 ei vastaanota laser-
sadetta

Kummatkin oranssit LED-
merkkivalot palavat jatkuvasti

Laite on oikein suunnattu PRA 30:een.

Vasen oranssi LED-nuoli pa-
laa

Laitetta on kierrettdva myotapaivaan.

Oikea oranssi LED-nuoli pa-
laa

Laitetta on kierrettdva vastapaivaan.

Kaikki LED-merkkivalot

Kaikki LED-merkkivalot vilk-
kuvat

Laitteeseen on kohdistunut isku tai ta-
réhdys, laitteen vaaitus on kadonnut tai
laitteessa on muu vika.

2.12 Litiumioniakun lataustila kdyton aikana

LED palaa jatkuvasti LED vilkkuu Lataustila C
LED1,2,3,4 - Cz75%
LED1,2,3 - 50% =C<75%
LED 1, 2 - 25 % =C <50 %
LED 1 - 10% =C<25%
- LED 1 C<10%

2.13 Litiumioniakun lataustila laitteessa lataamisen aikana

LED palaa jatkuvasti LED vilkkuu Lataustila C
LED1,2,3,4 - C =100 %
LED1,2,3 LED 4 75 % =C <100 %
LED 1, 2 LED 3 50% =C<75%
LED 1 LED 2 25 % =C <50 %
- LED 1 C<25%

2.14 Litiumioniakun lataustilan néytto laitteen ulkopuolella lataamisen aikana
Jos punainen LED palaa jatkuvasti, akkua ladataan.
Jos akun lataamisen punainen LED ei pala, lataus on paéttynyt tai laturi ei lataa.
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3 Lisavarusteet

Nimi Lyhennenimi
Laserséateensieppaaja/kauko-ohjain PRA 30 (03)
Lasersédteensieppaaja PRA 20 (02)
Séateensieppaajan teline PRA 80
Séteensieppaajan teline PRA 83
Korkomerkkien siirtolaite PRA 81
Kallistusadapteri PRA 79
Verkkolaite PUA 81
Autolatauspistoke PUA 82
Akku PRA 84
Akku PRA 84G
Pystykulma PRA 770
Telinekiinnike PRA 750
Laserséateensieppaajan telinekiinnike PRA 751
Julkisivuadapteri PRA 760
Kolmijalka PUA 20
Kampijalusta PA 921
Kampijalusta PUA 30
Automaattinen jalusta PRA 90

Teleskooppitangot

PUA 50, PUA 55

4 Tekniset tiedot

Oikeudet teknisiin muutoksiin pidatetaan!

PR 30-HVS

Vastaanoton toimintaetéisyys (halkaisija)

Laitteella PRA 30 (03) tyypillisesti: 2...500 m

Kauko-ohjaimen toiminta-alue (halkaisija)

Laitteella PRA 30 (03) tyypillisesti: 0...150 m

Tarkkuus'

10 m matkalla: = 0,75 mm

Suuntaussade

Jatkuvasti suorassa kulmassa pydrintdtasoon ndhden

Laserluokka

Luokka 2, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007 /
IEC 60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA));
maksimiteho < 4,85 mW kun = 300/min

Pyérintdnopeudet 600/min, 1000/min
Kallistusalue Esikallistetulla laitteella: < 21,3 %
ltsevaaitusalue 5 ©

Energiansaanti

7,4V /5,0 Ah litiumioniakku

Akun kayttokestoaika

Lampdtila +25 °C, Litiumioniakku: = 25 h

Kayttélampatila

-20...+50 °C

Varastointilampétila (kuiva)

-25...+60 °C

Suojausluokka

IP 66 (normina IEC 60529); ei kayttdtilassa "Lataaminen
kayton aikana"

1 i tekijat kuten suuret lampétilavaihtelut, kosteus, taréhdys, putoaminen jne. voivat vaikuttaa tarkkuuteen. Ellei muuta ole ilmoi-
tettu, laite on hienosaadetty tai kalibroitu standardiolosuhteissa (MIL-STD-810G).
2 putoamistesti on tehty jalustasta sileélle betonipinnalle standardiolosuhteissa (MIL-STD-810G).
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Jalustakierre %" x 18

Paino (sis. PRA 84) 2,5kg

Mitat (P x L x K) 200 mm x 200 mm x 230 mm
Putoamistestikorkeus? 1,5m

1 i tekijat kuten suuret lampétilavaihtelut, kosteus, taréhdys, putoaminen jne. voivat vaikuttaa tarkkuuteen. Ellei muuta ole ilmoi-
tettu, laite on hienosaadetty tai kalibroitu standardiolosuhteissa (MIL-STD-810G).

2 putoamistesti on tehty jalustasta sileélle betonipinnalle standardiolosuhteissa (MIL-STD-810G).

PRA 30 (03)
Tunnistuksen toiminta-alue (halkaisija)

Laitteella PR 30-HVS tyypillisesti: 2...500 m

Akustinen merkkidanianturi

3 danenvoimakkuutta, mahdollisuus hiljentaé kokonaan

Nestekidenayttd

Molemmilla puolilla

Etaisyysnayton alue + 52 mm
Lasertason néayttéalue + 0,5 mm
Tunnistusalueen pituus 120 mm
Keskikohtanayttt kotelon ylareunasta 75 mm

Merkkiurat

Molemmilla puolilla

Odotusaika ilman tunnistuksia ennen automaattista
poiskytkeytymista

15 min

Mitat (P x L x K)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Paino (sis. paristot)

0,25 kg

Energiansaanti

2 AA-paristoa

Paristojen kesto

Lampétila +20 °C: Noin 40 tuntia (riippuen alkaaliman-
gaaniparistojen laadusta)

Kayttélampatila

-20...+50 °C

Varastointildampétila

-25...+60 °C

Suojausluokka

IP 66 (mukaan IEC 60529), akku-/paristolokeroa lukuun
ottamatta

Putoamistestikorkeus!

2m

1 putoamistesti on tehty séteensieppaajan telineestd PRA 83 siledlle betonipinnalle standardiolosuhteissa (MIL-STD-810G).

Litiumioniakku PRA 84

Nimellisjannite (normaalitila) 74V

Maksimijannite (kdytén aikana tai ladattaessa kaytén 13V

aikana)

Nimellisvirta 180 mA

Latausaika Lampétila +32 °C: 2 h 10 min (akku 80 % ladattu)
Kayttolampatila -20...+50 °C

Varastointilampétila (kuiva) -25...+60 °C

Latauslampétila (myods ladattaessa kayton aikana) +0...+40 °C

Paino 0,3 kg

Mitat (P x L x K)

160 mm x 45 mm x 36 mm

Verkkolaite PUA 81

Verkkojannite 115..230 V
Verkkovirran taajuus 47...63 Hz
Nimellistehonotto 36 W
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Nimellisjannite 12V
Kéayttolampdatila +0...+40 °C
Varastointilampétila (kuiva) -25...+60 °C
Paino 0,23 kg

Mitat (P x L x K)

110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Turvallisuusohjeet

5.1 Yleisia turvallisuusohjeita
Taman kayttéohjeen eri kappaleissa annettujen tur-
vallisuusohjeiden liséksi on aina ehdottomasti nouda-
tettava seuraavia ohjeita.

5.2 Yleiset turvallisuustoimenpiteet

b)
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Ala poista turvalaitteita kaytosta tai irrota lait-
teessa olevia huomautus- ja varoitustarroja.

Ole valpas, kiinnitd huomiota tyoskentelyysi ja
noudata tervetts jarked laitetta kayttiessasi. Ala
kayta laitetta, jos olet vasynyt tai huumeiden, al-
koholin tai ladkkeiden vaikutuksen alaisena. Het-
kellinenkin varomattomuus laitetta kdytettdessa saat-
taa aiheuttaa vakavia vammoja.

Al jats laserlaitteita lasten ulottuville.

Laitteen asiantuntemattoman avaamisen yhteydessa
saattaa syntya laserséateilyd, jonka teho ylittda laser-
laiteluokan 2 tai 3 rajat. Korjauta laite aina vain
valtuutetussa Hilti-huollossa.

Al3 kéyta sdhkotyokalua rajahdysalttiissa ympa-
ristossd, jossa on palavaa nestettd, kaasua tai
polya. Laite synnyttda kipindita, jotka saattavat sy-
tyttad polyn tai hdyryt.

(Huomautus FCC §15.21:n mukaan): liman Hiltin eril-
listé lupaa tehdyt muutokset voivat aiheuttaa laitteen
kayttdhyvaksynnan raukeamisen.

Jos laitteen kanssa kaytetadn muita kuin tédssa mai-
nittuja kayttd- ja sédatdvarusteita tai jos laitetta kayte-
taan muutoin kuin tassa kuvatulla tavalla, laite saattaa
aiheuttaa vaarallista laserséteilya.

Tarkasta laite aina ennen kaytt6a. Jos laite on
vaurioitunut, korjauta se Hilti-huollossa.

Hoida laitteesi huolella. Tarkasta, ettd liikkuvat
osat toimivat moitteettomasti eivatka ole puris-
tuksissa, ja tarkasta myos, ettei laitteessa ole
murtuneita tai vaurioituneita osia, jotka saattaisi-
vat vaikuttaa haitallisesti laitteen toimintaan. Kor-
jauta mahdolliset viat ennen laitteen kayttamista.
Usein loukkaantumisten ja tapaturmien syyné on lait-
teiden laiminlyéty huolto.

Putoamisen tai vastaavan mekaanisen rasituksen
jalkeen laitteen tarkkuus on tarkastettava.
Tarkasta laite aina ennen téarkeitd mittauksia.
Tarkasta tarkkuus useita kertoja kayton aikana.

m

=

Jos laite tuodaan kylmasta tilasta lampimaan tai
painvastoin, laitteen ldmpétilan on annettava ta-
soittua ennen kayttamista.

Adaptereita kayttdessasi varmista, etta laite on
tukevasti kiinnitetty.

Jotta valtat virheelliset mittaustulokset, pida la-
sersateen lahtéaukko puhtaana.

Vaikka laite on suunniteltu kestdméaan rakennus-
tydmaan vaativia olosuhteita, sitd on kasiteltdva
varoen kuten muitakin optisia ja elektronisia lait-
teita (kiikarit, silméalasit, kamera).

Vaikka laite on suunniteltu kosteustiiviiksi, pyyhi
laite kuivaksi aina ennen kuin laitat sen kanto-
laukkuun.

Ala saata sahkoliittimia alttiiksi sateelle tai kos-
teudelle.

Kayta verkkolaitetta vain verkkovirtaan liittami-
seen.

Varmista, etteivat laite ja verkkolaite muodosta
estettd, joka aiheuttaa kompastumis- tai louk-
kaantumisvaaran.

Varmista tyopaikan hyva valaistus.

Tarkasta mahdollisen jatkojohdon kunto saannél-
lisesti, ja vaihda johto, jos havaitset vaurioita. Jos
verkkolaite tai jatkojohto vaurioituu tyoskente-
lyn aikana, dla kosketa verkkolaitetta. Irrota pis-
toke verkkopistorasiasta. Liitdntijohdot ja jatko-
johdot aiheuttavat sahkdiskun vaaran, jos ne ovat
vaurioituneet.

Vilta koskettamasta sdhkoa johtaviin pintoihin
kuten putkiin, pattereihin, liesiin ja jadkaappeihin.
Séhkdiskun vaara kasvaa, jos kehosi on maadotettu.
Suojaa verkkojohto kuumuudelta, 6ljylta ja tera-
vilta reunoilta.

Ala kdyta verkkolaitetta, jos se on likainen tai
marka. Verkkolaitteen pintaan kertynyt poly, eten-
kin sdhkoa johtavien materiaalien poly, tai kos-
teus saattavat epasuotuisissa tilanteissa aiheut-
taa sdhkoiskun. Tarkastuta likaantunut laite sdan-
nollisin vélein Hilti-huollossa, etenkin jos usein
tyostat sahko6a johtavia materiaaleja.

Valta liitantapintojen koskettamista.



5.2.1 Akkukayttoisten laitteiden kaytté ja hoito

Pida akut suojassa korkeilta lampétiloilta ja avo-
tulelta. R&jahdysvaara on olemassa.

Akkuja ei saa avata, puristaa, kuumentaa yli
75 °C:n lampdétilaan tai polttaa. Muutoin on
olemassa tulipalo-, réjahdys- ja sydpymisvaara.
Varo, ettei kosteutta padse tunkeutumaan kotelon
sisdan. Sisdan paassyt kosteus voi aiheuttaa oikosu-
lun tai kemiallisen reaktion, mink& seurauksena laite
saattaa syttya palamaan.

Véaarin kayttaminen saattaa aiheuttaa nesteen vuotoa
akusta. Varo koskettamasta tata nestetta. huuh-
tele kosketuskohta vedella. Jos nestettad paidsee
silmiin, huuhtele silmét runsaalla vedella ja lisdksi
mene ladkariin. Ulos vuotava neste saattaa aiheut-
taa drsytysta ja palovammoja.

Kayta wvain juuri kysei 1 laitt 1
hyvaksyttyja akkuja. Muiden akkujen tai muihin
kayttotarkoituksiin - tarkoitettujen akkujen kayttd
aiheuttaa tulipalo- ja réjahdysvaaran.

Ota litiumioniakkujen kuljettamisesta, varastoin-
nista ja kdyttamisestd annetut erityisohjeet huo-
mioon.

Ala pida ei-kaytossa olevan akun tai laturin l3helld
paperiliittimia, kolikkoja, avaimia, nauloja, ruuveja
tai muita metalliesineits, silla ne saattaisivat oi-
kosulkea akun tai laturin liittimet. Akun tai laturin
liittimien oikosulku saattaa aiheuttaa palovammoja
tai tulipalon.

Al3 oikosulje akkua. Tarkasta aina ennen akun pai-
kalleen laittamista, ettei akun liittimissd akussa ja
laitteessa ole vieraita esineitd. Jos akun liittimiin tulee
oikosulku, tulipalo-, rdjéhdys- ja syépymisvaara on
olemassa.

Vaurioitunutta akkua (esimerkiksi akkua, jossa on
murtumia tai josta on irronnut palasia tai jonka liit-
timet ovat painuneet sisaan tai vaantyneet ulos),
ei saa ladata eika kayttaa.

Kayta laitteen kayttamiseen ja akun lataamiseen
vain verkkolaitetta PUA 81, autolaturia PUA 82
tai muuta valmistajan suosittelemaa laturia. Muu-
toin laite saattaa vaurioitua. Jos laturi on tarkoitettu
vain tietyn akkumallin lataamiseen, palovaara on ole-
massa, jos laturia kdytetddn muunlaisten akkujen
lataamiseen.

5.3 Tyopaikan asianmukaiset olosuhteet

a)

e

9

Varmista mittauspaikan turvallisuus ja varmista
laitetta kayttokuntoon asettaessasi, ettei laser-
séde suuntaudu kohti muita ihmisia tai kohti it-
seasi.

Viélta hankalia tyoskentelyasentoja; etenkin jos
teet tyota tikkailta. Varmista, etta seisot tukevalla
alustalla ja sailytat aina tasapainosi.

Mittaaminen heijastavien kohteiden tai pintojen l&hei-
syydessé tai lasilevyn tai vastaavan materiaalin l&pi
voi vadristdd mittaustulosta.

Varmista, etta pystytit laitteen vakaalle alustalle
(tarinattomalle alustalle!).

Kayta laitetta vain teknisissa tiedoissa eritellyissa
kayttoolosuhteissa.

Tarkasta, ettd kdyttdméasi PR 30-HVS reagoi vain
kayttdmaasi PRA 30:een eikd muihin samalla ty6-
maalla kaytettaviin PRA 30 -laitteisiin.

Kiinnitd verkkolaite turvallisesti, esimerkiksi ja-
lustaan, jos kaytat kayttotilaa "Lataaminen kaytén
aikana".

Laitteiden ja koneiden kayttd muuhun kuin niiden
suunniteltuun kayttdéon saattaa johtaa vaarallisiin ti-
lanteisiin. Kayta laitteita, koneita, tarvikkeita, vaih-
toty6kaluja jne. niiden ohjeiden mukaisesti ja ta-
valla, joka on maaratty erityisesti kyseiselle lait-
teelle tai koneelle. Ota talloin ty6olosuhteet ja
suoritettava tyétehtdva huomioon.

Mittatankoja ei saa kayttaa korkeajannitejohtojen
laheisyydessa.

5.3.1 Sdhkomagneettinen hairickestavyys

Vaikka laite tayttdd voimassa olevien méaraysten tiukat
vaatimukset, Hilti ei pysty sulkemaan pois mahdollisuutta,
ettd voimakas hairioséteily hairitsee laitetta, jolloin seu-
rauksena on virheellisia toimintoja. Téssa tapauksessa,
tai jos olet muuten epdvarma, on tehtdvéa tarkastusmit-
tauksia. Hilti ei mydskaan pysty sulkemaan pois mahdol-
lisuutta, ettd muihin laitteisiin (esimerkiksi lentokoneiden
navigointilaitteet) aiheutuu héirioita.

5.3.2 Laserlaiteluokitus laserluokan 2 / class Il

laitteille

Myyntimallista riippuen laite vastaa laserluokkaa 2 nor-
mien IEC60825-1:2007/EN60825-1:2007 mukaisesti ja
CFR 21 § 1040 (FDA) mukaisesti luokkaa Il. Laitteen
kayttd ei edellyta erityisié suojavarusteita. Silméluomien
sulkemisrefleksi suojaa silmig, jos henkild katsoo hetkelli-
sesti suoraan séteeseen. Ladkkeet, alkoholi ja muut huu-
maavat aineet saattavat heikentaé téta sulkemisrefleksia.
Valta kuitenkin katsomasta suoraan sateeseen kuten et
katsoisi suoraan aurinkoonkaan. Ala suuntaa lasersadetta
ihmisi& kohti.
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6 Kayttoonotto

HUOMAUTUS
Laitteessa saa kayttdd vain Hilti-akkua PRA 84 tai
PRA 84G.

6.1 Akun kiinnittiminen B

VAROITUS
Ennen kuin laitat akun laitteeseen, varmista ettei akun
liittimissa akussa ja laitteessa ole vieraita esineita.

1. Tydnna akku laitteeseen.
2. Kierré lukitsinta my6tépaivaan, kunnes lukitussym-
boli tulee nékyviin.

6.2 Akun irrottaminen
1. Kierré lukitsinta vastapaivaan, kunnes lukituksen va-

pautussymboli tulee nékyviin.
2. Veda akku irti laitteesta.
VAKAVA VAARA

Kayta vain Hilti-akkuja ja Hilti-latureita, jotka on ni-
metty kohdassa "Lisdvarusteet". Paaltapain vaurioitu-
neen laitteen tai verkkolaitteen kaytto ei ole sallittu.

6.3 Akun lataaminen

[35

6.3.1 Uuden akun ensimmainen lataaminen
Lataa akku tdyteen ennen ensimmaista kayttamista.

HUOMAUTUS
Varmista talldin, etta ladattava laite on tukevalla alustalla.

6.3.2 Akun lataaminen uudelleen

1. Varmista, ettd akun ulkopinnat ovat puhtaat ja kui-
vat.

2. Ohjaa akku paikalleen laitteeseen.
HUOMAUTUS Litiumioniakku on aina kayttévalmis,
myds osittain ladattuna.
Kun laite on kytketty paalle, latauksen edistyminen
naytetédadn LED-merkkivaloilla.

6.4 Akun lataamisen lisévarusteet

HUOMAUTUS
Varmista, ettd lampdtila ladattaessa vastaa suositeltua
latauslampétilaa (0 - 40 °C).

VAKAVA VAARA

Verkkolaitetta PUA 81 saa kayttaa vain sisatiloissa.
Varo, ettei kosteutta padse tunkeutumaan kotelon
sisaan.
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6.4.1 Akun lataaminen laitteessa

1. Laita akku akkulokeroon (ks. 6.1).

2. Kierra lukitsinta siten, ettd akun latausliitdnta tulee
nakyviin.

3.  Liita verkkolaitteen tai autolaturin pistoke akkuun.
Akkua ladataan.

4. Jotta néet lataustilan lataamisen aikana, kytke laite
paalle.

6.4.2 Akun lataaminen laitteen ulkopuolella E1

1. Irrota akku (ks. 6.2).
2.  Liita verkkolaitteen tai autolaturin pistoke akkuun.
Akun punainen LED palaa latauksen aikana.

6.4.3 Akun lataaminen kayton aikana

VAKAVA VAARA
Kayttdtila "Lataaminen kdytdn aikana" ei ole sallittu ul-
kona tai kosteassa ympaéristdssé tehtédvassa tydssa.

VAROITUS

Varo, ettei kosteutta padse tunkeutumaan kotelon
sisdan. Sisddn padssyt kosteus voi aiheuttaa oikosulun
tai kemiallisen reaktion, mink& seurauksena laite saattaa
syttyd palamaan.

1. Kierré lukitsinta siten, ettd akun latausliiténta tulee
nakyviin.

2.  Liita verkkolaitteen pistoke akkuun.
Laitetta voi kayttéa lataamisen aikana, ja lataami-
sen aikana laitteen LED-merkkivalot iimaisevat akun
lataustilan.

6.5 Akun oikea kasittely

Varastoi akku viiledssé ja kuivassa paikassa. Ali koskaan
varastoi akkua auringonpaisteessa, lammittimen paalla
tai ikkunan vieressa. Kaytetyt akut on hévitettdvad ympa-
ristdnsuojelumadraysten mukaisesti.

6.6 Laitteen kytkeminen paalle

Paina kayttokytkinta.

HUOMAUTUS

Paalle kytkemisen jalkeen laite kdynnistdd automaattisen
vaaituksen. Kun vaaitus on valmis, lasersade kytkeytyy
pydrintéd- ja normaalisuuntaan.

6.7 LED-merkkivalot
Ks. kappale 2 Kuvaus

6.8 Paristojen asettaminen PRA 30:een H

VAKAVA VAARA
Al laita laitteeseen vaurioituneita paristoja.

VAKAVA VAARA

Ala kayta sekaisin uusia ja kaytettyja paristoja. Al kayta
sekaisin eri valmistajien paristoja tai tyypiltédén erilaisia
paristoja.



HUOMAUTUS 1. Paina laitteen ja lasersateensieppaajan kayttdpai-

PRA 30:ssa saa kayttda vain paristoja, jotka on valmis- nikkeita yhta aikaa ja pida ne painettuna vahintaan
tettu kansainvilisten standardien mukaisesti. 3 sekunnin ajan.

Parittamisen onnistumisen merkkind lasersateen-

1. Avaa lasersateensieppaajan paristolokero. sieppaaja antaa merkkidanen ja laitteen kaikki LED-

Aseta paristot paikalleen laserséteensieppaajaan. merkkivalot vilkkuvat. Samalla lasersateensieppaa-

HUOMAUTUS Varmista paristojen oikea napaisuus! jan nayttdon iimestyy hetkeksi paritettu-symboli. Pa-

3. Sulje paristolokero. rittamisen jalkeen laite ja sateensieppaaja kytkeyty-

véat automaattisesti pois paalta.
2. Kytke paritetut laitteet jélleen paélle.

6.9 Parittami
arittaminen Naytté6n iimestyy paritettu-symboli.

Laite ja kauko-ohjain/lasersiteensieppaaja toimitetaan
toisiinsa  paritettuina.  Toisen samantyyppisen 6.9.2 PRA 90:n ja sateensieppaajan parittaminen
lasersateensieppaajan tai automaattisen jalustan PRA 90
kayttd edellyttdd niiden parittamista laitteen kanssa.
Jotta voit kayttaa laitetta ndiden lisdvarusteiden kanssa,
ne on asetettava eli paritettava toisiinsa. Laitteiden
parittaminen tarkoittaa, ettd laitteet kohdistetaan
yksiselitteisesti toisiinsa. Siten laite ja automaattinen
jalusta PRA 90 vastaanottavat signaaleita vain
paritetulta kauko-ohjaimelta/lasersateensieppaajalta.
Parittamisen ansiosta ty6td voidaan tehdd myés muiden
tasolasereiden laheisyydesséa ilman ettd vaarana on

1. Paina automaattisen jalustan PRA 90 ja laserséateen-
sieppaajan kayttokytkimia yhté aikaa ja pida kaytto-
kytkimet painettuina vahintaén 3 sekunnin ajan.
Parittamisen onnistumisen merkkinéd laserséteen-
sieppaaja antaa merkkidénen ja automaattisen ja-
lustan PRA 90 kaikki LED-merkkivalot vilkkuvat. Sa-
malla lasersateensieppaajan nayttéon ilmestyy het-
keksi paritettu-symboli. Parittamisen jélkeen jalusta
ja sateensieppaaja kytkeytyvat automaattisesti pois

asetusten muuttuminen. padita. . . s
2. Kytke paritetut laitteet jélleen paélle.
6.9.1 Laitteen ja lasersiteensieppaajan !_aserséteensieppaajan ndytdssé naytetdan laite ja
parittaminen jalusta.

cO

7 Kaytto

7.1 Laitteen tarkastus

Aina ennen tarkeita mittauksia tarkasta laitteen tarkkuus,
erityisesti jos laite on pudonnut tai siihen on kohdistunut
epatavallisen voimakas mekaaninen vaikutus (ks. 8.6).

7.2 Laitteen kytkeminen padlle
Paina kayttokytkinta.
HUOMAUTUS
Paalle kytkemisen jélkeen laite kdynnistda automaattisen
vaaituksen.

7.3 PRA 30:n kéyttdminen

PRA 30 on seké lasersateensieppaaja ettd kauko-ohjain. Kauko-ohjain helpottaa tasolaserin kayttdmistd, ja sita
tarvitaan laitteen joidenkin toimintojen kéyttdmiseen. Laserséateen ilmaisu tapahtuu optisesti ja akustisesti.

7.3.1 Laserséateensieppaajan kasikaytto

1. Paina kayttokytkinta.
2. Pida lasersateensieppaajan tunnistuskenttd suoraan kohti pyérivan lasersateen tasoa.

7.3.2 Lasersateensieppaajan kaytto lasersateensieppaajan telineeseen PRA 80 kiinnitettyna El
Avaa PRA 80:n lukitsin.

Aseta séteensieppaaja sateensieppaajan telineeseen PRA 80.

Sulje PRA 80:n lukitsin.

Kytke sateensieppaaja kayttokytkimellaan paélle.

Avaa kiertokahva.

ap®h=
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6.

7.

Kiinnité séteensieppaajan teline PRA 80 kunnolla teleskooppitankoon tai vaaitustankoon kiertdmalla kiertokahva
kiinni.
Pida sateensieppaajan tunnistuskentta suoraan kohti pyérivén laserséateen tasoa.

7.3.3 Lasersateensieppaajan kaytté sateensieppaajan telineeseen PRA 83 kiinnitettyna El

1.

6.

Aseta sateensieppaaja viistosti PRA 83:n kumikuoreen, kunnes se kokonaan ympardi séteensieppaajaa. Varmista,
ettd tunnistuskentta ja painikkeet ovat etupuolella.

Laita sdteensieppaaja yhdessd kumikuoren kanssa kahvaosaan. Magneetti kiinnittdd kuoren ja kahvaosan
toisiinsa.

Kytke sateensieppaaja kayttokytkimelladn paélle.

Avaa kiertokahva.

Kiinnité sateensieppaajan teline PRA 83 kunnolla teleskooppitankoon tai vaaitustankoon kiertdmalla kiertokahva
kiinni.

Pida sateensieppaajan tunnistuskentta suoraan kohti pyérivan laserséteen tasoa.

7.3.4 Korkomerkkien siirtolaitteen PRA 81 kéyttdminen El

No o hON =

Avaa PRA 81:n lukitsin.

Aseta lasersateensieppaaja korkomerkkien siirtolaitteeseen PRA 81.

Sulje PRA 81:n lukitsin.

Kytke lasersateensieppaaja kéyttokytkimellaan péaalle.

Pidé lasersateensieppaajan tunnistuskenttéd suoraan kohti pydrivén laserséteen tasoa.
Sijoita lasersateensieppaaja siten, etta etdisyysndyttd nayttaa arvoa "0".

Mittaa haluamasi etéisyys mittanauhalla.

7.3.5 Yksikkbasetukset @
Yksikkdpainikkeella voit valita digitaaliseen ndytté6n haluamasi mittayksikdt (mm/cm/pois).

7.3.6 Aanenvoimakkuuden asetus @

Kun kytket sateensieppaajan paélle, &4nenvoimakkuuden asetuksena on "normaali". Voit muuttaa 4édnenvoimakkuuden
asetusta painamalla danenvoimakkuuden painiketta. Valittavanasi on nelja vaihtoehtoa: "hiljainen", "normaali", "kova"
ja "pois paalta".
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7.3.7 Valikkokohdat @
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1. Kun kytket laitetta paalle, paina kdyttdkytkintd kahden sekunnin ajan.
Nayttdon ilmestyy valikkonaytto.

2. Kayté yksikkdpainiketta, jos haluat vaihtaa metrisista mittayksikdista angloamerikkalaisiin tai painvastoin.

3. Paina dédnenvoimakkuuden painiketta, kun haluat kohdistaa tihedmmaén &&nen tunnistusalueelle merkintéuran yla-
tai alapuolella.

4. Valitse suuntapainikkeilla (vasemmalle/oikealle) tarpeen mukaan muita pisteita.
HUOMAUTUS Suuntapainikkeilla (vasemmalle/oikealle) voit valita asetusvaihtoehtoja. Yksikkopainikkeella muu-
tat kulloistakin asetusta. Seuraavat asetusmahdollisuudet ovat kaytettdvissa: Ohjelmaversion néytto (ei asetet-
tavissa), sleep-tila PR 30-HVS (pois/palle), kallistustilan yksikkd (%/°), paritus PR 30-HVS (parituksen poisto),
paritus PRA 90 (parituksen poisto), tarahdysvaroituksen herkkyys (herkka/keskimaarainen/alhainen), radiotaa-
juusyhteys (péalle/pois). Ne asetukset, jotka koskevat laitetta, tulevat kayttéén vain, kun laite on kytketty péaélle
ja radiotaajuusyhteys on olemassa.

5. Asetusten tallentamiseksi kytke laserséteensieppaaja paalle.
HUOMAUTUS Jokainen tehty asetus on voimassa my0ds laitteen seuraavan péalle kytkemisen yhteydessa.

7.3.8 Kaksoisnapsautus
Laitetta kdytettdessa kaskyt "Automaattinen suuntaus" ja "Valvonta" pitédd antaa kaksoisnapsautuksella; néin valtetaan
naiden kaskyjen antaminen vahingossa.

7.4 Tardhdysvaroitustoiminnon deaktivointi 2. Paina tarahdysvaroituksen deaktivoinnin painiketta.
1. Kytke laite padlle (ks. 7.2). Tarahdysvaroituksen deaktivoinnin LED-
merkkivalon jatkuva palaminen ilmaisee, ettd tama
toiminto on deaktivoitu.
3. Kun haluat palata takaisin vakiotilaan, kytke laite
pois paélté ja sitten uudelleen péaalle.
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7.5 Vaakasuuntainen tyoskentely
7.5.1 Pystyttaminen

1. Kiinnité laite tybtehtavastési riippuen esimerkiksi jalustaan. Vaihtoehtoisesti voit kiinnittdd tasolaserin myds
seinételineeseen. Téllaisen tuen kallistuskulma saa olla enint&dan + 5°.

2. Paina kéayttokytkinta.
Automaattisen vaaituksen LED vilkkuu vihreana.
Kun vaaitus on valmis, lasersdde syttyy ja alkaa pyérid ja automaattisen vaaituksen LED-merkkivalo palaa
jatkuvasti.

7.5.2 Suuntaus automaattisella jalustalla PRA 90
HUOMAUTUS
Téama toiminto on kaytettévissa vain automaattisen jalustan PRA 90 yhteydessa.
Ensimmaisen kayttokerran yhteydessa laserséteensieppaaja PRA 30 on paritettava jalustan kanssa (ks. 6.9.2)

Lisavarusteisella automaattisella jalustalla PRA 90 voit s&dataa lasertason korkeuden halutuksi joko manuaalisesti tai
automaattisesti.

1. Kiinnita laite automaattiseen jalustaan PRA 90.
2. Kytke tasolaser, automaattinen jalusta ja lasersateensieppaaja péalle. Suuntaa lasertason korkeus nyt manuaali-
sesti (ks. 7.5.3) tai automaattisesti (ks. 7.5.4).

7.5.3 Manuaalinen suuntaaminen @

Paina laserséteensieppaajan painikkeita +/- tai laitteen PRA 90 nuolipainikkeita, jos haluat siirtdd vaakatasoa samassa
suunnassa ylos- tai alaspéin.

7.5.4 Automaattinen suuntaus @3 [

1. Pida lasersateensieppaajan vastaanottopuoli haluamallasi korkeudella ja laitteen PRA 90 kdyttdkentan suuntaan.
Pidé lasersateensieppaajaa suuntaamisen aikana rauhallisesti paikallaan ja varmista, etté laserséteensieppaajan
ja laitteen valilla on esteetdn nakyvyys.

2. Kaksoisnapsauta automaattisen suuntauksen painiketta lasersateensieppaajassa. Toisella kaksoisnapsautuksella
lopetat suuntauksen.

Kaksoisnapsautus kdynnistéa lasertason suuntausvaiheen, jolloin jalusta ajaa ylos- tai alaspéin. Sen aikana kuuluu
jatkuva akustinen merkkidéni. Heti kun lasersdde osuu lasersateensieppaajan vastaanottokenttdan, sade liilkkuu
merkkiuran (vertailutaso) kohdalle.

Kun td&ma asento on saavutettu ja laite on vaaittunut, kuuluu viisi sekuntia kestava merkkiaéni ilmaisten tdman
vaiheen paéattymisen. Lisaksi automaattisen suuntauksen symboli ei endé ole ndytdssa.

3. Tarkasta korkeusasetus néytosta.

4. Poista laserséteensieppaaja.
HUOMAUTUS Jos automaattinen suuntausvaihe ei onnistunut, kuuluu lyhyitd merkkidénia, ja automaattisen
suuntauksen symboli katoaa naytdsta.
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7.6 Pystysuuntainen tyoskentely

1.

Pystysuuntaisen tyon tekemista varten aseta laite jalustalle, julkisivu- tai telineadapteriin tai seinételineeseen siten,
etta laitteen kayttdkenttd osoittaa yldspain. Vaihtoehtoisesti voit asettaa laitteen myds takimmaisten kahvojen
kumijalkoihin.

HUOMAUTUS Paras radiotaajuusyhteys laitteeseen PRA 30 saadaan laitteen sivulta, joka on kayttdkentan
oikealla puolella.

HUOMAUTUS Jotta sailytat laitteen teknisten tietojen mukaisen tarkkuuden, aseta laite tasaiselle pinnalle tai
kiinnita laite tarkasti jalustaan tai muuhun lisdvarusteeseen.

Suuntaa laitteen pystysuuntainen akseli hahlon ja jyvan avulla haluamaasi suuntaan.

Paina kayttokytkinta.

Vaaittumisen jélkeen laite kdynnistdd laserin ja ei-pydriva laserséde heijastuu pystysuoraan alaspéin. Tama
heijastettu piste on vertailupiste (ei luotipiste), ja sité kdytetéan laitteen sijoittamiseen.

Suuntaa laite nyt siten, ettd heijastettu laserpiste on tarkasti suunnattu vertailupisteeseen (esimerkiksi naula
telineissa).

Suuntaa lasertason korkeus nyt manuaalisesti (ks. 7.6.1) tai automaattisesti (ks. 7.6.2) haluamaasi toiseen
vertailupisteeseen.

Kun aloitat suuntaamisen, laser syttyy automaattisesti ja alkaa pyoria.

7.6.1 Manuaalinen suuntaaminen @

1.

Paina lasersateensieppaajan suuntapainikkeita (vasemmalle/oikealle), jos haluat suunnata pystytason manuaali-
sesti.

7.6.2 Automaattinen suuntaus ja valvonta @

1.

3.

Pidé lasersateensieppaaja asennossa, jossa merkkiura on halutussa suuntauskohdassa ja laitteeseen osoittava.
Kaksoisnapsauta automaattisen suuntauksen painiketta. Toisella kaksoisnapsautuksella lopetat suuntauksen.
Kaksoisnapsautus kdynnistééa lasertason suuntausvaiheen. Sen aikana kuuluu jatkuva akustinen merkkiéani.
Voit muuttaa etsinndn suuntaa painamalla automaattisen suuntauksen painiketta.

Heti kun lasersédde osuu lasersdteensieppaajan vastaanottokenttédén, séde liikkkuu merkkiuran (vertailutaso)
kohdalle.

Kun tdmé asento on saavutettu (merkkiura I8ytynyt), kuuluu viisi sekuntia kestdvé merkkiéani ilmaisten tdman
vaiheen paattymisen.

Laserséteensieppaaja kytkeytyy automaattisesti valvontatilaan, jolloin se séénnéllisin vélein tarkastaa ettei laser-
taso ole siirtynyt. Jos siirtymista on tapahtunut, lasertaso siirtyy takaisin merkkitasoon, mikéli mahdollista. Jos
merkkitaso ei ole vaaitusalueen +5° rajoissa tai jos suora nékdyhteys laitteen ja lasersateensieppaajan vélilla on
pitemman aikaa ollut estyneenad tai jos suuntausvaihe ei ole kahden minuutin kuluessa péaéattynyt, kuuluu lyhyita
merkkidania, laser lakkaa py6riméasté ja automaattisen suuntauksen symboli katoaa néytdsta. Tdma kertoo, etta
automaattinen suuntausvaihe on keskeytynyt.

Kaksoisnapsauta automaattisen suuntauksen painiketta valvontatilasta poistumiseksi.
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7.7 Kayttadminen kallistukseen
7.7.1 Pystyttaminen

HUOMAUTUS
Kallistamisen voit tehda joko manuaalisesti, automaattisesti tai kdyttamalla kallistusadapteria PRA 79.

HUOMAUTUS
PRA 30:ssé kallistukset voidaan asettaa tai ndyttdé joko prosentteina tai asteina. Haluamasi yksikdn asetus, ks.
kappale 7.3.7 Valikkokohdat.

Kiinnité laite tydtehtévastési riippuen esimerkiksi jalustaan.

Aseta tasolaser joko kallistustason ylareunaan tai kallistustason alareunaan.

Asetu laitteen taakse katseesi suunta kayttdkenttéaan pain.

Suuntaa laite karkeasti laitteen padssa olevan tahtadinuran avulla kallistustason suuntaiseksi. Tarkemman suun-
tauksen tekemiseksi tee kallistuksen asettamisen jélkeen elektroninen kallistussuuntaus (ks. 7.7.4).

5. Kytke laite paélle ja paina kallistustilan painiketta. Kallistustilan LED syttyy.

Kun kallistus on valmis, laserséde kytkeytyy paalle. Laitetta PR 30-HVS voidaan kallistaa, kun PRA 30:n ndytt66n
iimestyy kallistustilan symboli.

Eali ol

7.7.2 Kallistuksen manuaalinen saitaminen @

HUOMAUTUS

Jos laite mittaa noin 10 asteen ldmpdtilamuutoksen, laser lakkaa pydrimasté noin 40 sekunnin ajaksi. Taméan ajan
kuluessa laite korjaa lampétilamuutoksen mahdollisesti aiheuttamat virheet. Automaattisen korjauksen jalkeen laite
saatad lasertason takaisin aiempaan kallistukseen, ja laser alkaa taas pyoria.

Laitteen esikallistuksesta riippuen voidaan kallistusarvoksi syottédéa enintddn 21,3 %. Lasersateensieppaajan nayttd
nayttaa kallistuskulman.

7.7.2.1 Positiiviset kallistukset

Kallistuksen plus-syéttdpainike nostaa lasertasoa laitteen edessé ja laskee lasertasoa laitteen takana.

1. Paina Kkallistuksen plus-syéttdpainiketta kauko-ohjaimessa.
HUOMAUTUS Jos et kolmeen sekuntiin paina mitdédn painiketta, laitteen viimeksi ndytetty kallistus otetaan
kayttdon. Talldin kallistustilan LED vilkkuu.
Laserséateensieppaajan nayttd nayttaa kallistuskulman.

2. Jos haluat muuttaa arvoa nopeasti, paina kallistuksen syéttdpainiketta pitk&an.

7.7.2.2 Negatiiviset kallistukset

Kallistuksen miinus-sy6ttdpainike laskee lasertasoa laitteen edessé ja nostaa lasertasoa laitteen takana.

1. Paina kallistuksen miinus-syé&ttdpainiketta kauko-ohjaimessa.
HUOMAUTUS Jos et kolmeen sekuntiin paina mitdén painiketta, laitteen viimeksi naytetty kallistus otetaan
kayttdon. Talldin kallistustilan LED vilkkuu.
Laserséateensieppaajan nayttd ndyttaa kallistuskulman.

2. Jos haluat muuttaa arvoa nopeasti, paina kallistuksen sy6ttdpainiketta pitk&an.

7.7.3 Kallistuksen automaattinen saataminen @

Talla toiminnolla voidaan automaattisesti maarittéa kallistettu lasertaso 2 pisteen vélille ja méaarittda naiden pisteiden

vélinen kallistus.

1. Aseta laite kallistustason yldreunaan kuten kohdassa alla 7.7.1 on kuvattu.

2. Kiinnité lasersateensieppaaja sateensieppaajan telineelld PRA 80/PRA 83 esimerkiksi teleskooppitankoon PUA 50.

3. Aseta sateensieppaaja heti tasolaserin etupuolelle, suuntaa se lasertason korkeudelle ja kiinnité se teleskooppi-
tankoon.

4. Aseta sateensieppaaja teleskooppitangolla kallistustason alareunaan ja kaksoisnapsauta automaattisen suun-
tauksen painiketta. Toisella kaksoisnapsautuksella lopetat suuntauksen.
Lasertason suuntausvaihe alkaa nyt. Sen aikana kuuluu jatkuva merkkidani. Voit muuttaa etsinndn suuntaa
painamalla automaattisen suuntauksen painiketta.
Heti kun lasersédde osuu lasersdteensieppaajan vastaanottokenttddn, séde liikkkuu merkkiuran (vertailutaso)
kohdalle. Kun tdma asento on saavutettu (merkkiura 16ytynyt), kuuluu viisi sekuntia kestava akustinen merkkiaani
ilmaisten tdman vaiheen paattymisen.
Laserséateensieppaajan naytdsséa ei endd ndy automaattisen suuntauksen symbolia, ja séteensieppaaja kytkeytyy
automaattisesti normaaliin kayttétilaan.
Laserséateensieppaajan naytdssé ndytetdan kallistus viiden sekunnin ajan.
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5.

Lue pisteiden (laitteen sijaintipiste ja lasersateensieppaajan sijaintipiste) valinen kallistus lasersateensieppaajan
naytosta.
HUOMAUTUS Kallistuksen nayttd lasersateensieppaajan ndytdssa katoaa viiden sekunnin kuluttua.

7.7.4 Lisdvarusteinen elektroninen kallistussuuntaus

Tasolaserin karkean suuntauksen ja kallistuksen sdétamisen (kuten edella on selostettu) jalkeen PR 30-HVS:n suuntaus
voidaan optimoida Hiltin patentoimalla elektronisella kallistussuuntauksella.

1.

2.

Sijoita PRA 30 vastapaéta laitetta PR 30-HVS kallistustason paahan keskelle. Voit pita4 sitd rauhallisesti paikallaan
tai kiinnittdd sen PRA 80/PRA 83:lla.

Aktivoi PR 30-HVS -laitteesta elektroninen kallistussuuntaus painamalla elektronisen kallistussuuntauksen paini-
ketta.

Jos elektronisen kallistussuuntauksen nuolet vilkkuvat, PRA 30 ei vastaanota lasersédetta laitteelta PR 30-HVS.
Jos vasen nuoli palaa, suuntaa laitetta PR 30-HVS myd&tapaivaan.

Jos oikea nuoli palaa, suuntaa laitetta PR 30-HVS vastapaivaan.

Kun molemmat nuolet palavat, suuntaus laitteeseen PRA 30 on oikea.

Onnistuneen suuntauksen jélkeen (molemmat nuolet palavat 10 sekunnin ajan) tdma toiminto péaattyy automaat-
tisesti.

Kiinnita nyt tasolaser jalustaan, jotta se ei vahingossa paase kiertymaan.

Elektronisen kallistussuuntauksen voit lopettaa myds painamalla elektronisen kallistussuuntauksen painiketta.
HUOMAUTUS Hahlolla ja jyvalla tehdyn karkean suuntauksen ja elektronisella kallistussuuntauksella tehdyn
hienosuuntauksen vélillé voi esiintya poikkeamia. Koska elektroninen tapa on tarkempi kuin optinen, suositamme
aina kayttdmaan elektronista kallistussuuntausta referenssina.

7.7.5 Kallistuksen saataminen kallistusadapterin PRA 79 avulla

HUOMAUTUS
Varmista, etté kallistuspdyté on oikein asennettu jalustan ja laitteen valiin (ks. kdyttdohje PRA 79).

1.
2.
3.

o

Kiinnité tyotehtévasi mukaisesti kallistusadapteri PRA 79 esimerkiksi jalustaan.

Aseta jalusta joko kallistustason yldreunaan tai kallistustason alareunaan.

Kiinnita tasolaser kallistusadapteriin ja suuntaa laite seka kallistusadapteri PR 30-HVS:n paassa olevaa tdhtéinuraa
kéyttden samansuuntaiseksi kallistustason kanssa. Laitteen PR 30-HVS kéyttokentan pitéé olla kallistussuunnan
vastakkaisella puolella.

Varmista, etté kallistusadapteri on perusasennossaan (0°).

Kytke laite paalle (ks. 7.2).

Paina kallistustilan painiketta.

Tasolaserin kayttdkentdssa palaa nyt kallistustilan LED-merkkivalo.

Laite aloittaa automaattisen vaaituksen. Kun se on paéttynyt, laserséde syttyy ja alkaa pyoria.

S&ada haluamasi kallistuskulma kallistusadapterista.

HUOMAUTUS Kallistuksen manuaalisen s&4ddn yhteydessé PR 30-HVS vaaittaa lasertason kerran ja lukitsee
sen. Tarinat, lampdtilavaihtelut tai muut tekijat, joita pdivan mittaan ehké esiintyy, saattavat vaikuttaa lasertason
sijaintiin.
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7.8 Palaaminen normaaliin kayttétilaan

Kun haluat palata takaisin vakiotilaan, kytke laite pois
paalta ja sitten uudelleen paélle.

7.9 Sleep-tila

Sleep-tilassa PR 30-HVS saastaa virtaa. Laser kytkeytyy
pois paalta, mika pidentéd akun kestoa.

7.9.1 Sleep-tilan aktivointi

1. Kun PRA 30 on pois paéaltd kytkettynd, paina
PRA 30:n kayttokytkinté noin 3 sekunnin ajan.

2. Paina oikeaa suuntapainiketta kaksi kertaa, jotta
paéaset sleep-tilan valikkokohtaan.

3. Kytke PR 30-HVS:n sleep-tila paélle painamalla yk-
sikkdpainiketta.

7.9.2 Sleep-tilan deaktivointi

1. Kun PRA 30 on pois paéaltd kytkettynd, paina
PRA 30:n kayttokytkinta noin 3 sekunnin ajan.

2. Paina oikeaa suuntapainiketta kaksi kertaa, jotta
paaset sleep-tilan valikkokohtaan.

3.  Kytke PR 30-HVS:n sleep-tila pois paélta painamalla
yksikkopainiketta.

4. Kun olet kytkenyt PR 30-HVS:n uudelleen paalle,
varmista laitteen tarkkuus tarkastamalla laserase-
tukset.

8 Huolto ja kunnossapito

8.1 Puhdistaminen ja kuivaaminen

1. Puhalla pdly pois laitteen lasipinnoilta.

2. Ala koske lasipintoihin sormilla.

3. Kayté puhdistamiseen vain puhdasta ja pehmeé&a
kangasta; tarvittaessa kostuta kangas puhtaalla al-
koholilla tai véhalla vedella.

HUOMAUTUS Liian karkea puhdistusaine- ja ma-
teriaali voi naarmuttaa lasipintaa, mikd heikentda
laitteen tarkkuutta.

HUOMAUTUS Ald kdytd muita nesteitd, sild ne
saattavat vaurioittaa muoviosia.

4. Kuivata laite ja sen varusteet teknisissé tiedoissa
annettuja lampdtilaraja-arvoja noudattaen.
HUOMAUTUS Erityisesti kesélla ja talvella ota lait-
teen sailyttdmisessa ohjeenmukaiset lampdtilarajat
huomioon, ja etenkin jos sailytat laitetta auton sisé-
tilassa.

8.2 Litiumioniakun hoito
HUOMAUTUS

Litiumioniakun virkistyslataaminen
NiMH-akkujen tapaan ei ole tarpeen.

NiCd- tai

HUOMAUTUS
Lataamisen keskeyttdminen ei vaikuta akun kestoik&an.

HUOMAUTUS

Voit myds aloittaa lataamisen milloin vain ilman etta akun
kestoiké siitd karsii. NiCd- tai NiMH-akuista tuttua lataus-
tason muistamisiimiété ei esiinny.

HUOMAUTUS

Akut on parasta varastoida tdyteen ladattuina viiledssa
ja kuivassa paikassa. Akun varastoiminen korkeissa lam-
potiloissa (esimerkiksi ikkunalasin takana) ei ole suositel-
tavaa, silld muutoin akun kestoikd lyhenee ja kennojen
itsepurkautumistaso nousee.

HUOMAUTUS

Akun kapasiteetti laskee akun vanhentumisen tai ylikuor-
mituksen seurauksena; sen jalkeen akkua ei endd saa
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ladattua tayteen. Vanhentunutta akkua voi viela kayttaa,
mutta se on syyté vaihtaa ajoissa uuteen.

1. Varo, ettei kosteutta padse tunkeutumaan kotelon
sisaan.

2. Lataa akku tayteen ennen ensimmaisté kayttamista.

3. Lataaakku, kun laitteen teho selvasti on heikentynyt.
HUOMAUTUS Oikea-aikainen lataaminen lisda
akun kestoa.
HUOMAUTUS Jos jatkat laitteen kayttdmista, akun
purkaminen laitetta kdyttamalla paattyy automaatti-
sesti ennen kuin akun kennoihin syntyy vaurioita.

4. Lataa akku aina hyvaksytylla, litiumioniakkujen la-
taamiseen tarkoitetulla Hilti-laturilla.

8.3 Varastointi

1. Poista kostunut laite laatikosta tai laukusta. Kuivaa
laite, kuljetuslaukku ja varusteet (ota kayttélampo-
tilarajat huomioon). Pakkaa laite ja varusteet laatik-
koonsa tai laukkuunsa vasta kun ne ovat kuivuneet.

2. Tarkasta laitteen tarkkuus tarkastusmittauksella pit-
kaaikaisen sdilytyksen tai kuljetuksen jéalkeen.

3. Ennen pitempiaikaista varastointia irrota akku ja pa-
ristot laitteesta ja laserséteensieppaajasta. Akun tai
paristojen vuodot saattavat vaurioittaa laitetta ja la-
serséteensieppaajaa.

8.4 Kuljettaminen

Kuljeta tai lahetd laite aina Hilti-kuljetuslaukussa tai
muussa vastaavanlaatuisessa pakkauksessa.
VAROITUS

Irrota akku/paristot laitteesta ja lasersateensieppaajasta
ennen Kuljettamista tai l&hettdmista.

8.5 Hilti-kalibrointipalvelu

Suositamme, ettd  tarkastutat laitteet Hilti-
kalibrointihuollossa saannollisin vélein, jotta
laitteiden  standardien mukainen luotettavuus ja

vaatimustenmukaisuus on varmaa.



Hilti-kalibrointihuollon voit teettdd milloin vain. Suosi-
tamme Kalibroinnin teettamista véahintdan kerran vuo-
dessa.

Kalibroinnin yhteydessé tarkastetaan, ettd tarkastettu
laite tarkastuspéivana vastaa kayttéohjeessa mainittuja
spesifikaatioita ja teknisia tietoja.

Jos laitteessa on poikkeamia valmistajan tiedoista, kéyte-
tyt mittauslaitteet sdddetdan uudelleen. Hienosaatamisen
ja tarkastuksen jélkeen laitteeseen kiinnitetdan kalibroin-
timerkki ja laitteen mukaan annetaan kalibrointitodistus,
jossa kirjallisesti vakuutetaan laitteen olevan valmistajan
tietojen mukainen.

Kalibrointitodistuksen tarvitsevat kaikki yritykset, jotka
ovat saaneet ISO 900X -sertifikaatin.

Lisatietoja saat lahimmalta Hilti-edustajalta.

8.6 Tarkkuuden tarkastus

HUOMAUTUS

Teknisen tarkkuustason sailyttdmiseksi laite on tarkastet-
tava saanndllisin véalein (vahintdén aina ennen suuria tai
tarkeita tyotehtévid)!

HUOMAUTUS

Seuraavien edellytysten tayttyessa voidaan olettaa, etta
laite putoamisen jalkeen toimii moitteettomasti ja samalla
tarkkuudella kuin ennen putoamista:

Putoaminen ei tapahtunut teknisissa tiedoissa annettua
putoamiskorkeutta korkeammalta.

Laite ei putoamisen seurauksena vaurioitunut mekaani-
sesti (esimerkiksi pentaprisman murtumat).

Laite tuottaa tydkaytdssé pydrivan laserséteen.

Laite toimi moitteettomasti ennen putoamista.

8.6.1 Vaakasuuntaisen péaa- ja poikittaisakselin
tarkastaminen
1. Pystyté jalusta noin 20 metrin etdisyydelle seinasta
ja suuntaa jalustan paé vesivaa'alla vaakasuoraan.

2. Kiinnita laite jalustaan ja suuntaa laitteen p&a téh-
téinuran avulla seindan.

3. Sieppaa lasersaddepiste (piste 1) sateensieppaajan
avulla ja merkitse piste seinaan.

4. K&anna laitetta akselinsa ympari 90°. Laitteen kor-
keus ei talléin saa muuttua.

5. Sieppaa toinen lasersadepiste (piste 2) sateensiep-
paajan avulla ja merkitse tdma piste seindan.

6. Toista vaiheet 4 ja 5 vield kaksi kertaa, sieppaa piste

3 ja piste 4 laserséteensieppaajan avulla ja merkitse
nama pisteet seindan.
Kun teet edella kuvatut vaiheet huolellisesti, merkit-
tyjen pisteiden 1 ja 3 (padakseli) tai pisteiden 2 ja 4
(poikittaisakseli) valisen pystysuuntaisen etéisyyden
pitéda olla < 3 mm:ia (kun matka oli 20 m). Jos poik-
keama on taté suurempi, toimita laite kalibroitavaksi
Hilti-huoltoon.

8.6.2 Pystysuuntaisen akselin tarkastaminen

1. Pystyté laite vaaka-asennossa mahdollisimman ta-
saiselle lattialle noin 20 metrin padhan seinasta.
Suuntaa laitteen kahvat seinén suuntaisiksi.

Kytke laite paalle ja merkitse vertailupiste (R) lattiaan.

4. Merkitse sateensieppaajan avulla piste (A) seindn
alareunaan. Valitse keskiméarainen pydrintdnopeus.

5. Merkitse laserséteensieppaajan avulla piste (B) noin
10 metrin korkeudelle.

6. Kaanna laitetta 180° ja suuntaa laite vertailupistee-
seen (R) lattiassa ja alempaan merkkipisteeseen (A)
seinalla.

7. Merkitse laserséteensieppaajan avulla piste (C) noin
10 metrin korkeudelle.

8. Tarkasta, ettd kun olet tehnyt edelld kuvatut vaiheet
huolellisesti, 10 metrin korkeudelle tekemiesi pistei-
den (B) ja (C) valisen vaakasuuntaisen etéisyyden
pitaa olla alle 1,5 mm:ié (kun matka oli 10 m).
HUOMAUTUS Jos poikkeama on suurempi: Toimita
laite kalibroitavaksi Hilti-huoltoon.

w N

9 Vianmaaritys

Vika Mahdollinen syy

Korjaus

Naytdssa nakyy symboli

Laitetta PRA 30 ei ole paritettu lait-

Parita laitteet (ks. kappale 6.9)

teen PR 30-HVS kanssa.

/s

Naytdssa nakyy symboli

O

kéasky ei mahdollinen.

Painikkeilla tekemési sy6tto ei kelpaa;

Paina kelpaavaa painiketta.

225




Vika

Mahdollinen syy

Korjaus

Naytdssa nakyy symboli

AN

Késky on mahdollinen, mutta laite ei
reagoi.

Kytke kaikki laitteet paélle ja siirry ra-
diotaajuuden kantama-alueen sisa-
puolelle.

Varmista, ettei laitteiden valill& ole
esteitd. Ota suurin mahdollinen
radiotaajuus-toimintaetéisyys huo-
mioon. Hyvén radiotaajuusyhteyden
varmistamiseksi sijoita PR 30-HVS
ja PRA 30 =z 10 cm:n etéisyydelle
lattiasta/maasta.

Naytdssa nakyy symboli Laite on valvontatilassa. Uudelleen Tarkasta laitteiden PR 30-HVS ja
suuntaaminen ei ollut mahdollista. PRA 30 sijoitus ja tarkasta, etta na-
koyhteys laitteiden PR 30-HVS ja
A PRA 30 valilla on esteetdn. Kaynnista
automaattinen suuntaus uudelleen
(ks. automaattista suuntausta ja val-
vontaa késitteleva kappale)
Néaytossa nakyy symboli Laite on sleep-tilassa (laite pysyy Aktivoi laite (ks. kappale "Sleep-tilan
sleep-tilassa max. 4 tuntia). deaktivointi")
Sleap
NaytBssa nakyy symbol PR 30-HVSn akun varaustila on alha- _Lataa akku, Kayta toista akkua tai
p— nen. kéyté laitetta PR 30-HVS tilassa "La-

taaminen kéyton aikana" (ei sallittua
ulkona tai kosteassa ymparistdssa
tehtavassa tyossa).

10 Havittdminen

VAARA

Laitteen virheellinen havittdminen saattaa aiheuttaa seuraavaa:

Muoviosien polttamisessa syntyy myrkyllisid kaasuja, jotka voivat johtaa sairastumisiin.

Paristot saattavat vaurioituessaan tai kuumentuessaan rajahta4, jolloin ne saattavat aiheuttaa myrkytyksen, palovam-
moja, sydpymisvammoja ja ymparistdn saastumisen.

Huolimattomasti havitetty laite tai kone saattaa joutua asiattomien henkildiden kayttdéon, jotka voivat kayttda sita
vadrin. He saattavat aiheuttaa vammoja itselleen tai toisille ja saastuttaa ymparistoa.

Hilti-tySkalut, -koneet ja -laitteet on padosin valmistettu kierratyskelpoisista materiaaleista. Kierrdatyksen edellytys on

materiaalien asianmukainen erottelu. Hilti (Suomi) Oy ottaa vanhat koneet ja laitteet kierratettaviksi. Lisatietoja saat
Hilti-asiakaspalvelusta tai Hilti-myyntiedustajalta.

Koskee vain EU-maita

Ala havita sahkotyokalua tavallisen sekajitteen mukana!

Sahko- ja elektroniikkalaiteromua koskevan EU-direktiivin ja sen maakohtaisten sovellusten mukai-
sesti kdytetyt séhkdtydkalut on toimitettava erilliskerdyspisteeseen ja ohjattava ympéristdystavalliseen
kierratykseen.

Havita kdytetyt akut ja paristot maakohtaisten lakimaaraysten mukaisesti.
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11 Laitteen valmistajan myontama takuu

Jos sinulla on takuuehtoihin liittyvid kysymyksia, ota yh-
teys paikalliseen Hilti-edustajaan.

12 FCC-ohje (vain USA) / IC-ohje (vain Kanada

VAROITUS

Tama laite on testattu ja sen on todettu olevan luo-
kan B digitaalilaitteelle asetettujen rajojen sisélla FCC-
madardysten osan 15 mukaisesti. Nama raja-arvot alitta-
vissa laitteissa katsotaan olevan riittdva suoja hairitse-
vélta sateilyltéd asutusalueilla kéytettdessd. Taméan tyyp-
piset laitteet synnyttévat ja kayttavat korkeataajuuksia ja
voivat myds sateilla niitd. Ne voivat siksi ohjeiden vastai-
sesti asennettaessa tai kdytettdessa aiheuttaa radio- ja
televisiovastaanoton hairigita.

Hairiéttdmyytté ei voida taata kaikissa asennuksissa. Jos
laite aiheuttaa radio- tai televisiovastaanotossa hairidita,
jotka voidaan maarittda kytkemalla laite paalle ja pois, hai-
rién poistamiseen suositellaan seuraavia toimenpiteita:
Suuntaa antenni uudelleen tai vaihda sen paikkaa.

Siirra laite kauemmaksi vastaanottimesta.

Kytke laite eri pistorasiaan kuin vastaanotin, jota laitteen
toiminta hairitsee.

Ota yhteys jalleenmyyjéén tai radio-/TV-asentajaan.

HUOMAUTUS

Laitteeseen ilman Hiltin erillistd lupaa tehdyt muutokset
voivat aiheuttaa laitteen kayttdhyvéksynnan raukeami-
sen.

Tama laite vastaa FCC-maaraysten pykalad 15 ja IC-
maaraysta RSS-210.

Laitteen kayttdonotto edellyttdé seuraavan kahden vaati-
muksen tayttymista:

Tama laite ei tuota haitallista séateilya.
Laitteen pitad sietéa siihen kohdistuva hairidséteily, mu-

kaan lukien odottamattomien toimintojen aiheuttama héi-
ridséteily.

13 EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus (originaali

Nimi: Pydriva tasolaser
Tyyppimerkinté: PR 30-HVS
Sukupolvi: 01
Suunnitteluvuosi: 2013
Vakuutamme, ettd tdma tuote tayttdd seuraavien

direktiivien ja normien vaatimukset: 19. huhtikuuta 2016
saakka: 2004/108/EY, alkaen 20. huhtikuuta 2016:
2014/30/EU, 2011/65/EY, 2006/42/EY, 2006/66/EY,
1999/5/EY, EN ISO 12100, EN 300440-2 V1.4.1,
EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.
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NPQTOTYNO OAHINQN XPHZHZ

Xwpoparng A&ilep PR 30-HVS

Mpiv 6£6ETE TN OUCKEUN OE AeIToupyix Six-
B&oTe onmwaodnToTE TIG 0dnNYieg Xpriong.

PUAKOOETE TIG TTKPOUGES 08Nnyieg Xpiong
TTAVTX OTN GUCKEUN.

'OTtav diveTe TN GUOKEUN o€ GAAoug, BEBaIw-
BeiTe OTI TOUG £XETE dWOEI KAI TIG 0ONYieg

xeriong.

Mivakag EPIEXOPEVMV Zehidax
1 evikég umodeiEeig 229
2 Meplypogn 229
3 AEecoudp 232
4 TexvIK& XOPOKTNPIOTIK 233
5 YTodei&eig yix TNV aopaAEIx 234
6 ©¢on oe AeiToupyia 236
7 Xelplopog 238
8 dpovTida Kol guvTHENaN 245
9 Evromopog mpoBAnu&Twv 247

10 AikBeon oTa AMOPPIUUOTO 248
11 _Eyyunon KOTOOKEUOOTI), CUOKEUES 249
12 Ymodeign FCC (ioxUel aTig HIMA)/YTiddeiEn

IC (1oxuel oTov Kavod &) 249

13 AnAwon ouppdppwong EK (mpwToTummo) 250

H O1 apiBuoi mapaméumouv o eikdveg. O1 eIKOVES Bpi-
OKOVTQI OTNV apXM Twv 0dnylwv Xpnong.

270 KEIPEVO QUTAOV TwV 0dnyInv Xpriong, HE ToV 0po «To
epYOAEio» ) «0 XwPOBATNG AEIZEP» AVOPEPOUATTE TTAVTX
o1o PR 30-HVS. O 6pog «TnAexelpioTrpio» 1 «dEKTNG
AEICEP» 1) «DEKTNG» avapEpeTal TavTa oTo PRA 30 (03).

Xwpoparng AéiZep H

% AKTiVa AeIlep (emimedo TEPIOTPOPNQ)
MNepioTpepduevn KePAAN

XelpoAaipn

(4) Medio xelpiouoU

MA&Ko BAONG HE OTIEIPWUICL 5/8"

(6) EmovopopTiZouevn uroTopia Li-lon PRA 84

TomoBéTnon Kai agaipeon urmarapiog A
% EmnavagopTiZopevn proropia Li-lon PRA 84

Onkn PMoTopiog
(3 Mnxoviopdg copdhiong
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Medio xeipiopou xwpoParn A&iiep B
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MAfkTpo kau LED Aeitoupyiag kAiong

(@) LED Aermoupyiog emTApnong (Vo oTnv K&BeTn ou-
TOMOTN €UBUYP&UUION)

LED évdeIEng KATXOTOONG POPTIONG PITATHPICG

Nedio xeipiopou PRA 30 @

(@ NAAkTpo ON/OFF
MAAKTPO ei00ywYNG KNioNG ouv / TMAAKTPO KaTeu-
Buvong Se&ii 1 emdvw (ue PRA 90)

(3 NAKTPO pOVABWY PETPNONG

(4) NAAKTPO évTaong fxou

(5) NAAKTPO el0aywyRG KAiong MANV / TARKTPO KOTeU-
Buvong apioTepd r/kai k&Tw (Ue PRA 90)

(8) MAMKTPO QUTOUATNG EUBUYPAULIONG / AeiToupYioG
€MTAPNONG (K&OETO) (DITTAG KAIK)

Medio avixveuong

(8) Eykorm orjuovong
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EvdeiEn PRA 30

(D) EvBeitn Tng BE0NG Tou BEKTN O OXEGN WE TO UYog
Tou emmédoU Tou Aéiep

% EVOEIEN KOTAOTOONG UITOTOPIOG
‘EvSeIgn €vraong nxou

@ Evdelgn amooTaong omd 1o eminedo Tou A&ilep



1 MevikEe umtodei&el

1.1 A£E€EIg EMONPAVONG KA1 N ONUOCIX TOUG 2710 gpyaAeio
KINAYNOZ
Mo pix Gueoa emkivduvn KaXT&OTOON, TIou odnyei oe -
00Bapd A BAVATNEOPO TPAUHOTICHO. NeéiZep kamnyopiog 2 koré IEC/EN 60825-1:2007
NPOEIAOMNOIHZH 2710 gpyaxAeio

Mo pix mMBavov eMmKivOuvn KOXT&OTAOT, TTOU PTTOPEI Vo
0odnynoel oe GoBaPO 1) BavATNPOPO TPAUMATIOUO. CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT

N2 STARE INTO BEAM
MPOZOXH . . R , ’j E\ﬁzwﬁ!)ﬂnm/l’nd.sﬁmw2300NFM
Mo pio mBavov eTIKiVOUVN KATXOTOON, TTOU EVOEXETOI VO CLASS Il LASER PRODUCT
0dnyroel 08 TPAUUATIONO 1} UNIKEG TNUIES.

Laser class Il according CFR 21, § 1040 (FDA)
YMNOAEI=H . ) : )
Mo uTTodEei&eIg Xpriong kai &AAEG XprioIleg TTANPOPOPIES. EHHSIP AVOYPAPING OTOIXEIWV AVAYVWPIONG OTN GU-
okeun

H mrepiypapr TUTTOU KXl 0 KWdIKOG OEIPAG BpiokovTal oTnv

12 E A A h
AT L T T L T TMVOKIdO TUTTOU TNG OUOKEUNG 00G. AVTIYPAYTE QUTX TX

utrodeiEewv ) ) . . . .
, OTOIXEIX OTIG oér]weq XPNaongG Kl QVXPEPETE TTAVTA KUTXK
ZipBoAa TG OTOIKEIX OTAV KITEUBUVEDTE TNV QVTITPOCWITEIR LG
1) oTo oépPIg.
—
Q Tumog:
Mpiv ammod T Mpoeidoroi- Mpoeidoroi- Mpoeidoroi- revide 01
xenon non yi non yi non yia :
SloB&oTE TIG Kivduvo KOUOTIKEG EMmKivouvn
odnyieg YEVIKNAG ouaieg NAEKTPIKNA Ap. 0EIpBG:
xpnong uong Téon i ’
Movo yix MNapadwoTe Mnv KoIT&Te Mpoeidoroi-
xprion oe TO UNIK& OTNV aKTIVO non yio
€0WTEPIKOUG otnv UNIK&
X®Poug avoKUKAWON EMIKivOUVQ
Yiox €kpnEn
) ) )

2.1 Kat&AAnAn xprion

To PR 30-HVS eivai évag xwpoB&Tng AEIZep HE Hick TTEPIOTPEPOUEVN, OPATH OKTIVA AEIZEP KO HIX OKTIVO VOPOPAG
umd yovia 90°. O xwpoB&TNng Aéilep UMopei va xpnoiuoTioinBei KXBETA, OPIZOVTIC KOl VI KNIOEIG.

To epyaAeio TTPOOPIZETA VIO TOV UTTOAOYIOUO, TN METOPOPX KOI TOV EAEYXO OPIZOVTIOV OVOPOPAG, KABETWY KOI KEKAI-
MEVOV emMMEdWV Kal 0pBwv YovIQV. MapadeiyuaTa xprong eivai N HETapop& opIfovTiwv avagopdg, 0 TTPOCdIOPIoHOG
0pBWV YwVIOV Og TOiXoug, N K&BETN euBuyp&uUMION OE onueia ava@op&g 1 n dnuIoupyick KEKAIUEVWY ETITESWV.

To epyaleio TPOOPIZETAN VIO TOV ETIAYYEMIATIO XPrOTN KA1 O XEIPIOUOG, N CUVTHPNON KO N EMOKEUr TOU EMTPETETA
pOvo omd €EOUCIODOTNUEVO, EVNUEPWHEVO TTPOOWTTIKO. TO TTPOOWTTIKO QUTO TIPETTE! VO EXEl eVNUEPWOE EIBIKA IOk
TOUG KIVOUVOUG TIOU EVOEXETAI VO TTXPOUCIXOTOUV. ATTO TO €pYOAEio KOI Ta BonBNTIK& TOU PEOK EVOEKETOI VO
TIPOKANBOUV KivBuvol, 6Tav 0 XeIPIOHOG TOUG YiveTal Je OKATGAANAO TPOTIO ammd Un EKTTXIDEUPEVO TTPOOWTTIKS 1} OTAV
Sev xpnoiporoloUvTal Je KaT&AANAo TpoTTo.

Mo TNV TEAEIX Xprion Tou epyaeiou 0ag MPOoPEPOUNE SIGPOPT AEETOURP.

Mo va armopUyeTE KIVOUVOUG TPOUMKTIOWOU, XPNOIUOTTOIROTE HOVO yVhoIx aEecoudp Kail eEapTruaTa Tng Hilti.
AkoAoubBroTe 6o avaGEPOVTAI OTIG 0dNYieg XPNONG YIX TN AEIToUpYid, TN GEOVTIOX Kol T GuvTrPNaN.

N&BeTE UTTOYN 00 TIG TTEPIBXANOVTIKEG EMDPAOEIG. M XPNOIUOTIOIEITE Tr) GUOKEUT, OTTOU UTTAPXE! KIVOUVOG TTUPKAYIXG
1 EKPNEEWV.
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Aev EMTPETOVTAI OI TIGPOATTOINTEIG I} Ol LETATPOTIEG OTN CUOKEUN.

2.2 XXpOKTNPIOTIK&

Me To epyaleio UTTOPEi KATTOI0G VO OTOBICE! YPrYOpX Kol e eYGAN akpiBeia k&Be emimedo.

H oT&BuIoN MPayUaTOTTOIEITOI QUTOUOTO HETA TNV EVEPYOTIOINGN TOU gpyaleiou. H akTiva gvepyoTiolgiTal pdvo oTav
emTeuxBei n pokaBopiopévn akpipeia.

To LED umodnA@vouv Tnv ek&oTOTE KATXOTOON AEITOUPYIOG.

To epyaheio AeIToupyei ue emavapopTIZOpeEVEG UTTaTapieg Li-lon, TTou prmopouv va popTiZovTol Kol KT Tr AEITOUpYIQ.

2.3 AuvaTOTNTX CUVOUXGHOU e TO ThAEXEIPIoTHPIO/TOV SEKTN Aéi1lep PRA 30

To PRA 30 eivau TnAeXeIpIoTrpIo ko dEKTNG A&ilep O€ &va. Me quUTO UTTGPXE! N SUVATOTNTH VETOU XEIPIOUOU TOU
xwpoBaTn Aéilep PR 30-HVS oe peyoAuTepeg amooTdoelg. To PRA 30 xpnoiuelel ekTOG auToU Ko G OEKTNG A&ilep,
KO UTIOPEI ETOUEVWG VX XPnalloTioinBei yiax Tnv TIPoBoAr TnG aKTivag A&iZep o€ Yey&An amoaToon.

2.4 Wn@iaKr PETPNON TNG AMOOTAONG

ZT0V OEKTN AEIZEP EUPAVIZETOI YNPIGKA N OTTOOTOON AVAPESHK OTO €TMEDO TOU AEITEP KOl OTIG EYKOTIEG ONUOVONG.
'ETOI ymTopei Kaveiq va JImMOoTOOE! 0 KATTOI0 OTABI0 EPYTinG e OKPIBEIX XINOOT®Y, TIOU BPioKeTO!I.

2.5 AuTOPXTN EUBUYPAUUION KOI ETITHPNON

Me 1o PR 30-HVS kai To PRA 30 propei éva emimmedo A&ilep va eUBUYPOUMIOTET OO EVa BTOUO UTOHUOTO O EVOl
QKPIBEG onueio. To epyaheio avayvwpilel TOV EKXOTOTE TTPOCAVATONOUO (0PIZOVTIX, KAION 1) KABETQ) KOl XPNOILOTIOIE
QVTIOTOIXO TN AEITOUPYIO AUTOPOTNG eUBUYPaUMIoNG (0pIZdvTIa e PRA 90 kai KAiON) 1) auTOUOTNG EUBUYP&UMIONG KOl
OTN GUVEXEIX EMTRPNON Tou emTedou (K&BeTa). H AeiToupyia emTripnong eAgyxel Ye Tn Boribeix Tou PRA 30 autdpoma
0E TOKT& XPOVIK& DIOTAUOTO TNV eUBUYP&UMION TOu eMMESOU AEIZEP, VIO TNV KITOPUYI TUXOV ETATOTTICEWV (TT.X. OO
SIOKUPGVOEIG BEPUOKPOTING, Avepo f GAAeG eMOPAOEIQ). YTIGPXEI N DUVATOTNTA KITEVEPYOTTOINCNG TNG AEITOUPYIOG
€MTAPNONG.

2.6 Wnoiakr) £voeIEn kAiong UE NAEKTPOVIKN EUBUYPEHMION KAIONG HE KATOXUPWHEVO SITTAWHX EUPECITEXVIOG
H wneoiokn évdeign khiong umopei va deigel piax kAion €wg kai 21,3 %, oTav To PR 30-HVS BpiokeTan o€ 10N kekAIPgvn
KOT&OTOON. Me QuUTOV TOV TPOTIO SNUIOUPYOUVTOI KO EAEYXOVTOI KAIGEIG XwpiG UTTOAOYIoUOUG. Me Tnv nAEKTPOVIKN
eubuyp&upion kAiong pmopei va BeATioTomoinBei n akpiBeia piog eubuypdupiong kAiong.

2.7 NAeiToupyia TTPOEIBOTIOINONG KPXSXOHMV

H AeiToupyia TIPOEIBOTIOINGNG KPODXOUWY EVEQYOTIOIEITAI OVO apoU TTapEABoUV U0 AeMT& oMo Tr OTROUION PETX
TNV evepyorioinan Tou epyaleiou. EGv MTAOETE KATIOIO TIARKTPO EVTOG QUTMV TWV 2 AETITWV, OPXiZel EK VEOU O XpOvog
avapovng Twv dUo AemTwv. Edv To epyaleio ekTparei KaT& Tn AeIToupyiot ormd TO €MMeESO (TPAVTAYUO/ XTUTTNU),
peTaBaivel oe Aeiroupyia poeidormoinang, avaBooprivouv oAa Ta LED, To Aéilep amevepyoroleital (n Ke@ahr dev
TIEPIOTPEPETA TIAEOV).

2.8 AuTOUXTN XITEVEPYOTTOINON

Ed&v To epyaleio BPIiOKETAI EKTOG TNG TTEPIOXN AUTOUATNG OT&OHIONG (£5°) 1} €xel UMAOK&PEI UNXOVIKY, TO Aéiep Sev
gvepyoroleiTan kol Toe LED avaBooprivouv.

Mrmopeite vor TormoBeTrioeTe To epyaheio oe Tpimodeq pe omeipwpa 5/8" i ameubeiog emdvw oe emimedo oTaBePO
UMoOOTPWHS (XWPIG Kpadaououg!). Kard Tnv auTtopaTn otdBuion picg r duo kareuBuvoewv, To umoBonBoupuevo
ouUOTNUQ EMTNEEI TNV THPNON TNG TIPOKOBOPIoHEVNG aKPIBEInG. AkoAouBei amevepyoroinan, oTov dev emTeUyBEi
oTaBuIon (To epyaheio BPIoKETAI €KTOG TNG TIEPIOXNG OTABUIONG 1) UTIGPXEl MNXOVIKA @Payr) 1 €&V TO epyaAeio
peTaKIVNBEei ekTOG emTedou (BAETE evdTNTA AEITOUPYIX TTPOEIDOTIOINONG KPXDXKTUMV).

YNOAEI=ZH
E&v dev umopei va emTeuxBei aT&BuIon, amevepyortoleital To AéiZep ko OAa Ta LED avaBoofrivouv.

2.9 EkTacn mapadoong

XwpoBaTng AéiZep PR 30-HVS

AEKTNG AéiZep/TnAexeipioTrpio PRA 30 (03)
Béon dkTr PRA 80 1} PRA 83

Obdnyieg xpriong

- A a
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EmavoopTiZduevn pmoropia Li-lon PRA 84
TpogodoTikd PUA 81

MrmaTapieg (kuyeleg AA)

MIoTOTTOINTIK& KATOOKEUOOTT)

BoiToo Hilti

S NN = =

2.10 Evdei&eiq kat&koTaong AeIToupyioag

To epyoaieio diaBETEl TIG akOAOUBEG evdEeiEelg KaThoTaoNG AeiToupyiag: LED auTdparng otébuiong, LED kar&oTaong
PopTIoNg praTapiag, LED amevepyoroinang Aeiroupyiag mpoeidoroinang kpoadaouwv, LED Aeitoupyiog khiong, LED
emTrpnong kai LED nAekTpovikng eubuypdppiong kAiong.

2.11 Evdei&eiq pe LED

LED auTtopaTng ot&Buiong To mp&aivo LED avaBoopr- To epyaleio BpiokeTal aTO GTADI0 OTGO-
VEL. HIong.
To mp&aivo LED avéBel To epyaleio €xel oTaBUIOTEI / BPiOKETA
HOVIUQ. KOVOVIK& € AEIToupyiat.
LED amevepyormoinang AeiToupyiog To mopTokai LED avépel H AerToupyia mpogidoroinong Kpado-
TIPOEIDOTIOINGNG KPAOATUMV HOVIUQ. OUMV EIVOI KTTEVEPYOTTOINMEVN.
LED Aeitoupyiog KAiong To mopTokaAi LED avapBo- EuBuyp&upion Tou KekAIEvou emTTEdOU.
oprvel.
To mopTokai LED avépel H Aerroupyia kAiong eivai evepyoroin-
povIPO. uévn.
Emtipnon pe LED To mopTokai LED avepel To epyaleio eivan og AsiToupyia ei-
HOVILQ. TrENnong. H euBuyp&upion oTo aneio
avapopdg (PRA 30) eival owoTr.
To mopTokoAi LED avapBo- To epyaleio euBuypappiel To emimedo
oprvel. Tou AéiZep oTo onpeio avapopdg (PRA
30).
LED nAeKTPOVIKNG EUBUYPUMIONG To mopTokoAi BeAn LED ava-  To epyadeio eivail og AeiToupyia "nAe-
kAiong BooBrvouv. KTPOVIKN guBuyp&upion kAiong", To
PRA 30 dev AapBavel akTiva AEIZep
Kai Tae U0 mopTokaAi BEAN To epyaleio gival CwoTa euBUypPOLI-
LED av&Bouv povIpo opévo oto PRA 30.
To apioTepd TTOPTOKOAI BEAOG  To epyaleio TTPEMe! vax TEPIOTPAPE] de-
LED av&Bel E100TPOPAL.
To 5e&i mopTokohi BEAog LED  To epyadeio MPEMEl Vo TTEQIOTPAPE] OXpI-
avapel OTEPOOTPOPO.
‘OAax T LED ‘Ol Tox LED avéBouv. To epyaeio BEXTNKE XTUTTNUG, EXXOE TN

oT&OUION 1] EXEI KKTTOIO TQOALC.

2.12 Kat&oTaon popTIoNG EMXVAPOPTICOHEVRV UTATXPIWV Li-lon kaT& Tn AsiToupyia

LED pOVINX QVOHUEVO LED avaBooprvel Kar&oTaon ¢popTiong C
LED1,2,3,4 - Cz75%

LED1,2,3 - 50 % =C<75%

LED 1, 2 - 25 % =C <50 %

LED 1 - 10%=C<25%

- LED 1 C<10%
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2.13 Kat&oTaon popTIoNG EMAVAPOPTICONEVWV UTaTapi®v Li-lon katd Tn S1adIKxcix ¢popTIoNg 6TO

epyaleio
LED pOVIUX QVOUHEVO LED avapBooprvel Kar&oTaon ¢opTtiong C
LED1,2,3, 4 - C =100 %
LED1,2,3 LED 4 75 % = C <100 %
LED 1, 2 LED 3 50 % =C<75%
LED 1 LED 2 25 % = C <50%
- LED 1 C<25%

2.14 'EvdeiEn SpaoTnpIOTNTAG (POPTIONG OTNV EMAVAPOPTIOpEVN pmmaTapix Li-lon kard Tn dixdikacio

POPTIONG EKTOG TOU gpyaAeiou

‘OTav gival HOVIIO GVOUUEVO TO KOKKIVO LED, yiveTal pOPTION TNG UMOTHPING.
‘OTav dev eival avouuévo To KOkkivo LED SpaaTnpidTnTog @OpTIoNG UMATAPING, €Xel OANOKANPwOEi n diadikaaio
POPTIONG I O POPTIOTNAG OEV TIAPEXEI PEUMKL.

Ovopaaia ZUVTOHOG KWBIKOG
AEKTNG A&IZep/TNAEXEIPITTNPIO PRA 30 (03)
AEKTNG AEIlEp PRA 20 (02)
B&on dékTn PRA 80
Bé&on déktn PRA 83
Epyoeio HETOOPAG UWmV PRA 81
AvTAMTOPOG KAIoNG PRA 79
TpopodoTikd PUA 81
DOPTIOTIG AUTOKIVITOU PUA 82
EmovopopTIZOpeVn PmaTapio PRA 84
EmovopopTIZOpeVn UmaTapio PRA 84G
KaTakopugn yovio PRA 770
Béon xapa&ng PRA 750
B&on dEKTN yix 08NyO VAUGTOG PRA 751
AVTAITTOPAG TTPOTOWNG PRA 760
Tpimodo PUA 20
Tpimodo pe paviBEAa PA 921
Tpimodo pe paviBEAR PUA 30
AuTopaTo TpiMod0 PRA 90

TnAEOKOTTIKEG TTAGKEG

PUA 50, PUA 55
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4 TEXVIKX XOXPXKTNPIOTIKX

AIOTNEOUPE TO SIKXIWUX TEXVIKOV TPOTIOTTOINTEWV!

PR 30-HVS
EpBéAeia Afyng (SIXUETPOG)

ue PRA 30 (03) Tumikn: 2...500 m

EpBéleia TnAexeipioTnpiou (d1&ueTPOG)

ue PRA 30 (03) Tumikny: 0...150 m

AkpiBeia’

ota 10 m: £ 0,75 mm

AKTiVO KXBETNG EUBUYPAUUIONG

ouvexopevn urmd opbr) Ywvic TIPOG TNV ETMIPAVEIX TTEPI-
oTpPoPig

Karnyopia A&iZep Karnyopia 2, 620-690 nm, < 1 mW (EN 60825-1:2007
/ IEC 60825-1:2007), class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)),
MéyioTn 1oxUg < 4,85 mW oTig = 300 0.0tA.

TaxUTnNTEG MEPIOTPOPNG 600/min, 1.000/min

EUpog kAiong pe n1dn kekAipévo epyaeio: < 21,3 %

Mepioxr) auTOUATNG OT&BMIONG

+5°

Mopoxr) evépyeiag

EnavagopTiZopevn umarapic Li-lon 7,4V/ 5,0 Ah

AIGPKEIX AEITOUPYITG EMAVOPOPTICOUEVNG UMTATAPIOG

Ogppokpaaia +25 °C, EMava@opTI{OPEVN UTATOPIO
Li-lon: 225 h

OgpuoKpATia AEIToupyicg

-20...+50 °C

OepUOKPATI ATTOBIKEUONG (OTEYVOG XWPOG)

-25...+60 °C

Karnyopia mpooTtaaiog

IP 66 (oUugwva pe IEC 60529), oxi aTn Aeitoupyic
"®opTIoN KaT& TN AeiToupyia”

Zneipwya Tpirmodou %" x 18

B&pog (ue PRA 84) 2,5 kg

AixoTdoeig (M x M x Y) 200 mm x 200 mm x 230 mm
"Yyog SoKIurg TITeong? 1,5m

1 Emdpaoeiq omwg 1I8ing EVToveg BEPUOKPATIOKES DIGKUUGVOEIG, UYPOOIia, XTUTTNUX, TITWON KTA. EVOEXETAI VOl ETTNPEXCOUV TNV OKPI-
Belo. Epdoov dev avapEPETal SIXPOPETIK, TO EPYOAEI0 PUBUIOTNKE r)/Kail BABLOVOUNBNKE UTTO TUTTOTTOINUEVES CUVBIKEG TTEPIB&ANO-

vrog (MIL-STD-810G).

2H SOKIUN TITOONG TTPAYHUATOTIONBNKE oo TO TPITOS0 O€ EMIMEDO PMTETOV UTTO TUTTOTIOINKWEVES CUVONKEG TiepIBaAAovTog (MIL-STD-

810G).

PRA 30 (03)
Mepioxn Aeiroupyiag avixveuong (BIXPETPOG)

pe PR 30-HVS Tumikn: 2...500 m

HxnTikdG onuaToddTng 3 emimeda EVTaang fXouU He duvaTOTNTA Clyoong
0606vN UYP®V KPUGTAAAWV EKOTEPWOEV

Mepioxr) EvOeIENG amOaTOONG + 52 mm

EUpog evdeiEewv emmédou Aeilep + 0,5 mm

Mrikog mediou awvixveuong 120 mm

'EVOEIEN KEVTPOU QMO GV KN TIEPIBANUOTOG 75 mm

Eykomég onpavong

oTIG dUO TIAEUPEG

XpOvog avapOVG XWPIG GViXVEUOT) TIPIV OTTO AUTOMATN
QrEVEPYOTTOINGN

15 min

Aiootaoeig (M x M x Y)

160 mm x 67 mm x 24 mm

B&pog (e PmaTapieg)

0,25 kg

Mopoxr) evépyeiag

2 pmorapieg AA

TH SOKIN TTWOoNG MpayHoToroInenke atn Baon dektn PRA 83 o€ emimedo umeTdv umod TUMOTOINUEVES oUVBrikeg mEPIBAAAOVTOG

(MIL-STD-810G).
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AlGpKeIa Lwng HIOTOPIaG

Oepuokpacia +20 °C: mep. 40 h (av&Aoya e Tnv
TOIOTNTO TWV UTTATARPIOV XAKOAIOU-HayYaviou)

OgpuoKkpaaia AeIToupyicg

-20...+50 °C

OgpuoKpaoia armobrikeuang

-25...+60 °C

Karnyopia mpooTaaiog

IP 66 (ko IEC 60529), eKTOG mtd T BrKN PITOTOPIGV

"Yyog Sokiurig mrwong’

2m

Ty SOKIUN TITOONG TPayUaToToinBnke otn B&an 6ektn PRA 83 o€ emimedo UMETOV UTIO TUTTOTTOINWEVEG OUVBNKEG TiEPIB&AAOVTOG

(MIL-STD-810G).

EmavagopTidopevn prmartapia Li-lon PRA 84

OVOUXaTIKN T&ON (KAVOVIKH AEITOUPYIX) 7,4V
MéyioTn T&on (Kom& TN AeIToupyia i} TN GOPTION KOTA 13V

Tn AeiToupyio)

OVOUOTIKN EVTOoN 180 mA

Xpodvog popTIong

Oepuokpacia +32 °C: 2 h 10 min (EMavapopTICOUEVN
uraropia popTiopevn 80 %)

OepUOKPATIx AEITOUPYITG -20...+50 °C
OePUOKPATI ATTOBIKEUONG (OTEYVOG XWPO]) -25...+60 °C
OePUOKPATI POPTIONG (KO OTN GOPTION KATX TN Ael- +0...+40 °C
TOUpPYI®)

B&pog 0,3 kg

AixoTaoeig (M x M x Y)

160 mm x 45 mm x 36 mm

TpogodoTiko PUA 81

Tpogpodoaia ard NAEKTPIKO SIKTUO 115...230 V
SuxvoTnTa SIKTUOU 47...63 Hz
OVOUOaTIKN 10XUG 36 W
OVOouOaTIKN T&ON 12V
OgpuoKpaaia AEIToupyiog +0...+40 °C
OeppoKpaoian aTTOBKEUONG (OTEYVOG XWPOS) -25...+60 °C
B&pog 0,23 kg

AixoTaoeig (M x M x Y)

110 mm x 50 mm x 32 mm

5 YTodeiEeIC yIX ThV KOPAAEIX

5.1 BaOIKEG EMONUAVOEIG YIX THV XCPRAEIX
EKTOG Q10 TIG UTTOJEIEEIG YIX THV XCPAAEIX TTOU UTT&P-
XOUV OTX EMIUEPOUG KEPRAXIX QXUTMOV TWV 0dNYIQV
XPNONG, TPETIEI VX TNPEITE TIAVTOTE AUCTNPA TIG 00N-
Yi€g Tou akoAouBouv.

5.2 FevIK& PETPOX XOPAAEING

a) Mnv KoBIOTATE AVEVEPYX TX CUCTHUXTX XCPX-
A€iG KO PNV XTTOUXKPUVETE TIG TNVOKIGEG UTTO-
SeiEewV Kol TTPOEIBOTIOINGEWV.
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b) No €icXOTE MAVTA TTPOCEKTIKOI, VX TIPOGEXETE Ti
KAXVETE KOl VX EPYARTECTE PE TO EpYaAEio e TIEPi-
okeyn. Mn XpNOIPOTIOIEITE TO EPYAAEIO OTAV EiCA-
OTE KOUPXOUEVOI I} OTOV BPICKESTE UTTO TNV £TTH-
PEIX VOPKWTIKWV OUCIWV, OIVOTIVEUHATOG 1 Qpap-
H&Kwv. Mia oTIyury ompooegiog KaT& Tn Xprion Tou
epyaheiou pmopei va odnynoel oe coBapolg Tpowu-
yamiopoug.

c) Kparfote T moudix POKPIX QIO TIG CUCKEUEG
poBoAng Aéigep.

d) Ed&v BidwoeTe pe akaT&AANAO TPATTO T CUCKEU UTTO-
pei v TpokANnBei akTIvoBoAicr Aéilep TToU v UTTep-
Baivel TNV kaTnyopic 2 1} 3. AVOOEOTE TNV ETTICKEUN
TNG OUCKEUNG HOVO oTa onpeiax o€pPig Tng Hilti.

e) Mnv epyaleote pe To epycleio oe mepIBAAAoOV
€MKiVOUVO YIX EKPNHEEIG, OTO OTT0I0 UTTXPXOUV EU-



p)

Q)

PAEKTO UYPK, OEPIX 1) OKOVN. ATTO Ta gpyaleia
SnuIoupyoUVTal OTTIVBRPEG, O OTTOIOI UTTOPE! VO GveX-
PAEEOUV TN OKOVN 1) TIG AVAOUMIAOEIG.

(Yodeign oupgwva pe To FCC §15.21): Tpororol-
NOEIG ] LETATPOTIEG, TTOU eV EXOUV EMITPATIEI PNT&
amo Tn Hilti, umopei va mepiopicouv To diKaiwpa Tou
XPNoTn va BE0El o€ AeITOUpYia TN CUCKEUT).

E&v xpnoiyoroinfouv SIapopeTIKEG SIXTAEEIG XEIPI-
OpOoU Kol pUBUIONG OO TIG AVOPEPOUEVEG I EKTEAE-
OTOUV JIPOPETIKOI TPATTOI XEIPIOUOU, EVOEXETAI VO
TIPOKANBei emmkivduvn emidpaan akTIVOBOAIOG.
EA€yETe TO epyaAeio TIpIv armd Tn Xprion. E&v n ou-
OKEUI £X€I UTTOOTEI {NMIK, AVOOECTE TNV EMIOKEUN
TNng o€ évax o€pPig Tng Hilti.

DpovTileTE OXOAXOTIKX TO epyaAeio oag. EAEy-
XETE, E&V TA KIVOUMEVX HEPN TOU £pYaAeiou Ael-
TOUPYOUV XYOYo Kai SEV JTTAOKXPOUV, EGV EXOUV
OTIOEl KATTOIX EEXPTHUXTX I} £XOUV UTTOOTEI {Nn-
HI& emNPE&IOVTAG £TCI XPVNTIKX TH A€IToupyic
TOU £pYaAEioU. ADOTE TX XXAXCHEVA EEXPTHHAT
YIOX ETMICKEUN TIPIV XPNOIUOTIOINOETE EXVX TO €p-
YaAgio. MOMO OTUXAUXTO OPEINOVTOI OE KOK& OU-
VTNPNUEV EPYOAEITK.

MeTd omoé mTwon | GAAEG uNXAVIKEG EMBPAOEIG
MPEME VX EAEYEETE TNV AKPIPBEIX TNG CUOKEUNG.
EAEYXETE TN GUOKEUN TIPIV QMO ONUOVTIKEG HE-
TPNOEIG.

Kord Tn Xprion, EAEyXeTe MOANEG POPEG TV XK PI-
Bela.

E&v HETOPEPETE TN CUOKEUN OO TTOAU KpUo oE
o {eoTO MEPIBXAANOV I} TO AVTIGTPOPO, TIPETTEI VO
TNV GPHOETE VX EYKAIUATIOTEI TIPIV TTO TN XPHON.
e MePIMTWON XPHONG UE AVTAMTOPESG Befaiw-
OeiTe OTI N cUOKeUN €ivail KXAX BIBWHEVN.

M Vo AITOQPUYETE ECPAAUEVEG HETPHOEIG TIPETIE
va diaTnpeite KXOAPN Tn BuPida £E680U AKTIVAG
Aéiep.

MopoAo TOU n OUCKeun €xel OXedIXOTEI yIX
OKANpr Xprion o€ epyoTaEia, 0o TPEMEl Vo
XPNOIHOTIOIEITXI OXOAXOTIKYX, OTWG KX K&OE
OTITIKOG K&XI NAEKTPIKOG €EOMAIOUOG  (KIGAIX,
YUOAIX, pUTOYPXPIKEG MNXAVEG).

Moapolo Tou To epyaAeio €ival TTPOCTATEUUEVO
oo TNV EICXWPNON OKOVNG, O TIPEMEI V& TO
OKOUTTIGETE [IE OTEYVO TIAWVI TIPIV TO TOTTIOBETIOETE
OTN CUOKEUXOIX HETX(POPHAG TOU.

Mnv eKBETETE TIG NAEKTPIKEG EMAPEG GE Bpoxn N
O€E UYPOOIia.

XPNOIPOTIOIEITE TO TPOPOBOTIKO HOVO OTO NhAe-
KTPIKO dikTUO.

BeBaiwOeiTE OTI TO EPYAKAEIO KAXI TO TPOPOSOTIKO
dev amoTeAouv eumodio, TTOU PTTopEi va odnynoel
o€ Kivduvo TITOOoNG 1) TPXUPATICHOU.

DPOVTIOTE VI KKAO PWTICHO TNG TIEPIOXNG EPYX-
Giag.

EAEYXETE TOKTIKK TIG MITXAGVTELEG KOXI XVTIKOTO-
OTNOTE TIG €&V €XOUV umooTel {NUIK. Edv KaT&
TNV EPYACIX UTTOOTEI {NUIX TO TPOPOBOTIKO 1 N
HTXAQVTEL X, BEV EMTPEMETAI VX KKOUUTTHOETE TO
TPOPOBOTIKO. ATOGUVOEGTE TO PIG KTTO TNV TIPITA.
E&v Ta KoA@SI oUvOEONG Kol TIPOEKTOONG EXOUV

2)

umooTei Ui armoTeAOUV KivOUVO YIa NAEKTPOTIAN-
it

ATTOQEUYETE TNV EMAPH TOU CWUXTOG ME YEIW-
HEVEG EMPAVEIEG, OMWG OWANVEG, KXAOPIPEP,
NAEKTPIKEG KOUTIVEG KX WUYEIX. YTTOPKEl QUEN-
HEVOG KivOUVOG NAEKTPOTIANEIOG, OTOV TO OWHUX 0OG
eival YEIOUEVO.

MpooTatéyTe To KAAWSI0 GUVEEGNG X1 UTTEPPO-
NIK) OEpHOKPAOI, AXSIX KO XIXUNPES AKHEG.
MoTE un XPNOIMOTIOIEITE TO TPOPOSOTIKO OTAV Ei-
vai Aepwpévo 1) Bpeypévo. H okovn, 1I8iwg aywyi-
HWV UAIK®V, 1} N UYPXCiX TTOU TMOAVOV VX UTTXPXE!
OTNV EMPAVEIX TOU TPOPOSOTIKOU EVOEXETA VO
odnyrjoouv uttd ducpeveiq CUVONKEG O NAEKTPO-
mAngia. MNa auTdv To AOYo avaBETETE OTO GEPPIG
NG Hilti vat EAEYXEI TAKTIKX T AEPWHEVX EPY-
Aeia, 18iwg E&V KOBETE CUXVX AYDYINX UNKX.
ATTOPUYETE VX XKOUNTTIXTE TIG EMAPEG.

5.2.1 EmpeAng XEIPIOHOG KX Xprion

a)

°)

EMAVAPOPTICOUEVWV EPYAAEIWV

KpaT&TE TIG EMAVAXPOPTICOUEVEG MITATAPIEG MO~
KPIX OImd UYnAEG BEPUOKPAOCIEG KAXI TN PWTIA.
Yridpxe! Kivduvog €kpngng.

Agv EMTPEMETAI VX KITOCUVOPHOAOYEITE, V& GU-
UmEGETE, VX BEPUAIVETE TAGVW QMO Toug 75°C 1
VO KQUTE TIG EMAVAPOPTICOUEVEG PTATAPIEG. AIX-
(POPETIKA UTTAPXEI KIVOUVOG TTUPKAYIAG, EKPNEEWV KOl
XNUIKOV EYKXUUGTWV.

ATTOPUYETE TNV EIGXWPNON UYPACiag. H eioxwpnan
UYPOOIOG EVOEXETAI VO TIPOKOAETE! BPOXUKUKAWUO
KQI XNMIKEG OVTIOPBOEIG KO VO €XEI WG OUVETTEIN
EYKAUPOTA 1 QOTIX.

e mepimTwon AavBoopévng  Xpriong  Mmopouv
va  OIOPPEUCOUY UYP& OO TNV WITopicy/TnV
EMOVOPOPTICOUEVN MTTOTOPIX. ATTOPEUYETE K&OE
€idoug EMaPr). Z€ TEPITTWON AKOUCING EMXPIG,
EemAUveTe pe vepd. Eav Ta uyp&k €pbouv ot
EMAPN HUE TX PATIX OGG, EEMAUVTE TX pE TTOAU
VEPO KOl EMOKEPOEITE EMMPOCOETK YIXTPO. TX
Uyp& TToU €X0UV eEENDEI EVOEXETOI VO TIPOKOAETOUV
£peBiopoUG 1 EYKAUPATH OTO DEPUAL.
XPNOIUOTIOIEITE XTTOKAEIGTIKX KOl HOVO TIG EMAVA-
(POPTIOPEVEG PTTATAPIEG TTOU EIVAI EYKEKPIUEVEG
YIX TO EKXOTOTE EPYAAEio. Ze TTEPITTTWON XPNONG
GAMV ETAVAPOPTIZOPEVHV UTTOTAPIAV f} XProNG TwV
EMAVAPOPTIZOPEVWV PTTOTOPIOV VIO XANOUG OKOTTOUG
UTT&PXE! KivOUVOG TTUPKOYIBG KOl EKPAEEWV.
MpooeETe TIG €101KEG 0dNYIEG YIX TN METAPOPK,
TNV XMOONKEUON KAI TN AEITOUPYIX TWV EMAVX-
PopTIOpEVWV prTaTapi®v Li-lon.

KpaTHoTE TIG UMaTapieg Mou 8 XPnOIMOTIOIEITE
I} TO (POPTIOTI] HAKPIX IO CUVIETIPEG, KEPHUATA,
KAEI101&, KXPPIK, BiGEG KAl KANX HETXAANIKX HIKPO-
OVTIKEIUEVQ, TTOU OX UTTOPOUCAV VX TIPOKXAEGOUV
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YEQUPWON TWV UMKTAPIOV H TWV EMTXP®V POp-
TIong. Eva BpoayUKUKAWUO PETOEU TwV EMRPWV TNG
MITOTOPIOG I} TWV ETOPOV POPTIONG PTIOPE VO EXEl
WG OUVETTEIX EYKOUHOTA 1} TTUPKAYIKX.

h) Amo@uyeTe v dnpioupynBei BpaxUKUKAWHX OThV
EMAVAPOPTICOPEVN PmaTapic. EAEyxeTe TpIv ommo
TNV TOMOBETNON TNG EMAVAPOPTIZOUEVNG UMTATUPIOG
oTo gpyaleio, OTI Bev UTIBPXOUV EEVO OOUOTO OTIG
EMOPEG TNG ETAVOPOPTICOUEVNG UITATAPING KOl OTIG
EMOQEG 0TO epyaleio. EQv BpoXUKUKAWOETE TIG ETTX-
PEG HIOG ETTAVOPOPTIZOPEVNG MTTOTOPIOG UTTPXEI
KivOUVOG TIUPKAYIRG, €KPNENG KOI XNMIKAV EYKOU-
MOATQV.

) O1 EMAVXPOPTICOPEVEG HTaTaPIEG (y1x
MAXPXOEIYUX UMATAPIEG ME PWYMEG, OTTOUEVX
TUAPATA, AUYICUEVEG KXXI/T) OTPXBWHEVEG ETAPEG)
dev emTPEMETA OUTE VX POPTI{OVTAI OUTE VX
€EakoAouUBOUV VO XPNCIMOTIOIOUVTI.

) XpnoiporrolgiTe yiax Tn AgIToupyix Tou EpyaxAgiou
Kol TN OPTION TNG PITATAPIXG HOVO TO Tpopodo-
TIKO PUA 81, Tov popTIoTH auTokiviiTou PUA 82
| &AAOUG QOPTIOTEG, TIPOTEIVOPEVOUG OO TOV
KOXTXOKEUXOTH. AIPOPETIKA UTIAPXE! KiVOUVOG Vo
TpokAnBei Znuik oTo epyaleio. Ym&pxel kivouvog
TTUPKOYIG OE QOPTIOTEG TIOU €iVal KATGAANAOI YIxX
£V OUYKEKPIUEVO €i50G EMAVOPOPTICOUEVWY UTTOTO-
PI®V, OTAV XPNOILOTIOIOUVTOI e KANEG PTTATOPIES.

5.3 Kar&AAnAn S1euB£TNON Kol OPY&VWON XWMPWV
EPYOOING

a) ACQOAIOTE TO ONUEIO PETPHOEWV KXI TIPOCEETE
KOT& TO OTHOINO TNG CUOKEUNG VX UNV KAXTEUOU-
VETE TNV GKTIVO 0€ XAAX TIPOCWITX I} OTOV EXUTO
oQG.

b) AmMOQeUYETE VX TIXIPVETE XPUOCIKEG OTKOEIG HE
TO CWHX OOG OTAV EPYRTECTE EMAVW OF OKKAEG.
DPOVTIOTE V& EXETE KA EUCTHOEIX KO 1T~
PEITE TTAVTA TNV ICOPPOTTIX CAG.

c) MeTproeiq KOVT& 08 QVTIKEIPEV /KOl ETIPAVEIEG LE
QVTOVAKAQON, HETO OTTO YUBAIVEG ETTIGAVEIEG 1] TTO-
POUOI UMK EVBEXETOI V& TIOXOQTIOINCOUV TO XITO-
TéAeoua.

d) BeBaiwbeite 0TI To gpyaleio £xel TomoOeTNnOEi
EMAVW Og OTIRaPN eMMedn emeaveix (Xwpig 60-
vioeig!).

€) XPNOIUOTIOIEITE TN GUOKEUN HOVO EVTOG TWV KO-
BopIopEVMV opiwv XpoNg.

f) BeBouwbeite 0TI TO diKd 0ag PR 30-HVS amokpiveTai
povo oto diko oag PRA 30 kan dx1 oe &AMa PRA 30,
TIOU XPNOIKOTIOIOUVTQI OTO EPYOTAEIO.

g) Otav epyadeoTe e TN AeiToupyia "POPTION KATK
TN AeIToupyix" OTEPEWOTE TO TPOPOBOTIKO HE Oi-
YOUpoO TPOTIO, TI.X. O€ TpiTodo.

h) H xprion mpoidvTwy yix epyaoieq JIXPOPETIKEG AT
TIG TTPOBAETIOUEVEG UTTIOPEI VO OdNynoel Og ETIKiv-
duveg KOTOOTAOEIG. XPNOIPOTIOIEITE TO TIPOIOV, TX
ageooudp, T EEXPTANATA KTA. CUNPWVX HE TIG
Tapouceg odnyieg Kai £T01 OTIWG TPOBAETETXI
YIX TOV EKXOTOTE TUTO TPOIOVTOG. AapBaveTe
TXUTOXPOVX UTTOWN TIG OUVONKEG EPYACIEG KXI
TNV P0G EKTEAEDT EPYATIA.

i)  ATQyopeUETAI N EPYXCI UE TIXEIG UETPNONG KO-
VT& 08 KGAWSIX UWPNARG T&ONG.

5.3.1 HAEKTPOPXYVNTIK CUPBATOTNTX

MopOAO TTOU N GUOKEUN OVTOTTOKPIVETAI OTIG AUOTNPES
AMAITACEIG TWV 10XUOVTWV odnylwv, n Hilti dev pmopei
VOt oTToKAgioel TO evOEXOUEVO VO DEXTEI TIAPEUPBOAEG OTTO
€VTOVN OKTIVOBOAIX, YEYOVOG TTOU UITOPEI VXX TIPOKOAEDE!
SuoAeiToupyieg. Ze QUTAV TNV TTEPITITWON 1} OE TIEPITITWON
GMV OpQIBONIGY, TTPETTE! VX TIPXYUTOTTOIOUVTAI JOKI-
HOOTIKEG peTProelg. H Hilti dev umopei emmiong va omokAei -
o€l 0TI 5e Bt TTPOKANBOUV TTOPEUBOAEG OE GAAEG TUOKEUES
(TT.X- OUOTAPOTA TTAOHYNONG OEPOTTAGV®V).

5.3.2 Karnyopiomoinon A€IZep yiax epyxAeia TNG
KaTnyopiag Aéiep 2/class Il

Avahoya pe T DIoBECIUN €KBOON, TO EPYOAEIO QVTO-
TIOKPIVETQI OTNV KaTnyopia Aéidep 2 kaTd IEC60825-
1:2007/EN60825-1:2007 ko otnv Class Il kara CFR 21
§ 1040 (FDA). Ta egpyoleic quT& EMTPEMETAI V& XPN-
OIPOTTOIOUVTOI XWPIG TIEPAITEPW PETPX TIPOOTACING. TO
QAVOP®ITIVO PATI TIPOOTATEUETAI QMO POVO Tou Adyw Tou
QVTOVOKAXOTIKOU TV BAEQAPWV TWV POTIOV OF TIEPI-
TITWON TTOU KOITGEETE KATA A&GBOG Kl yIx oUvToun Sip-
KEIX TNV OKTiVa A&IZep. TO QVTOAVOKAXOTIKO QUTO OUWG
uropei va PelnBei ammo Tn Afyn eapPaKwY, OIVOTIVEUUX-
TOG I VOPKWTIKQV oudi®v. Mapoha autd dev Ba miperel,
OTIWG Kol 0TOV NAIO, VX KOITATE KOATEUBEIaV aTNnV TIyn
EKTTOUTNG WTOG. MV KATEUBUVETE TNV OKTIVO AEIEP OE
avBpWITOUG.

6 O¢on oc AsiToupyix

YMNOAEI=H
To epYOAEIO EMTPEMETAI V& XPNOIMOTIOIEITOU PHOVO [E TIG
emavapopTIZopeveg urmaTopieq PRA 84 ) PRA 84G.

6.1 TomoB&Tnon pmarapiocg A

NMPOZOXH

BeBxIwOEITE OTI O EMAPEG TNG EMAVXPOPTIOPEVNG
HITATAPING KXI O EMXPEG OTO £pyaleio dev £xouv
EEVO OCWMPOTX, TIPIV TOTIOBETHOETE TNV EMAVXPOPTI-
{opevn HITATaPIx OTO EpYaAEio.
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1.  EI0&yeTE TNV EMOVOQOPTIZOUEVN UTTATAPIC OTO €p-
yoeio.

2. MepioTpéyTe TOV MNXQVIOUO AoPANIoNG
OeEIOOTPOPX, MEXPI VO EUPAVIOTEI TO OUPBOAO
"KAgidwua".



6.2 AQQipECN PITATXPING

1. MepioTpéyTe TOV UNXQVIOWO aoQANIONG
apIOTEPOOTPOPX, PEXP! VO EPPAVIOTEI TO GUUBOAO
"ZekAeidwua'.

2. AQUIPEDTE TIG EMAVOPOPTIOUEVES UTTIATOPIEG OTTO
TO gpyaiAeio.

6.3 ®OpTION PMATAPING

A AN A

KINAYNOZ

XPNGOIYOTIOIEITE HOVO TIG TIPOBAETIOPEVEG EMTAVAPOP-
TI{opeveg prmarapieg Tng Hilti kou TpopodoTik& TG
Hilti, Tou ava@épovran otnv evotnTa "A&ecoudp".
ATIOYOPEUETAI N XPNON EPYOAEIWV / TPOPODOTIKWV TTOU
£XOUV ENPAVEIG CNUIES.

6.3.1 MpwTn POPTION HIKG KXIVOUPYING
EMAVAPOPTICOPEVNG PITATAPING

dopTileTe TIG EMAVOPOPTIZOUEVEG WMOTOPIEG TEAEIWG

TIPIV OTTO TNV TIPWTN B€0n o€ AeiToupyia.

YMNOAEI=H

dpovTioTE WOTE VX £XEI KOAr EUOTAOEIC TO CUCTNUX TTOU

TIPOKEITAI VO POPTIOETE.

6.3.2 EK VEOU (pOPTION HIKG ETTAVAPOPTICOPEVNG
HTATAPING

1. BeBaiwbeite OTI 01 EEWTEPIKEG EMPAVEIEG TNG ETTO-
VOQOPTICOUEVNG HITOTAPING EiVal KABOXPEG KOl OTE-
YVEG.

2. TomoBeTAOTE TIG EMAVOPOPTIZOUEVEG WTTATOPIES
oTO epYOAEio.
YMNOAEIZEH O emova@opTI{OUEVEG UMTOTOPIES
Li-lon eival av& T&oo OTIyury €TOIUEG YIa XpPron,
OKOWN KI 0TV EIVOI HEPIKWG POPTIOUEVEG,.
‘OTOv TO EPYAAEIO EiVO EVEPYOTTOINUEVO, N TIPOODOG
PoOpTIONG eUPaviteTal pe T LED.

6.4 EmAOYEQ yIx TN (POPTION TNG MITOTXPING

YMNOAEI=H
BeBaiwbeite OTI Tnpeitan n mpoTeivouevn Beppokpaaio
KoT& TN QopTion (0 Ewg 40°C).

KINAYNOZ

To TpopodoTiko PUA 81 emTpEMETAI VX XPNCILOTIOIEI-
Tl HOVO UECK OE KTiplo. ATTOQUYETE TNV €I0XWPNCH
UYPXOixG.

6.4.1 ®OPTION TNG PITATAPING OTO EPYXAEiIO

1. TomoBeTOTE TNV EMAVAPOPTIZOPEVN UMTATOPIX OTN
Bnkn pmoropiav (BAETE 6.1).

2. TepIOTPEYTE TOV UNXOVIOUO GOGAAIONG MEXPI VO
EPQAVIOTEI N UTIODOXI POPTIONG OTNV UTTATAPICK.

3. ZuvdEéoTe TO QIG TOU TPOPODOTIKOU I TOV POPTIOTH
QUTOKIVITOU OTNV EMOVAPOPTICOPEVN UTTATOPIC.
H prarapic popTileTa.

4. N TNV €vOeIEN TNG KATXOTAONG POPTIONG KOTA TN
@opTIOoN, BE0TE OE AeiToupyia TO epyaileio.

6.4.2 dOPTION TNG UTATAPING EKTOG TOU
epyaheiou A

1. AQaIpEaTe TNV EMAVOPOPTIZOUEVN UMTOTOPIx (BAETTE
6.2).

2. ZuvdEoTe TO QIG TOU TPOPODOTIKOU I TOV POPTIOTH
OUTOKIVATOU HE TNV UITOTOPICK.
To kOKKIVO LED oTnv emavagopTI{OPeVn UMaTapia
deixvel SpaaTnEIOTNT POPTIONG.

6.4.3 ®OPTION TNG UMATAPING KAXTX TN AEITOUpYia

KINAYNOZ

Aev emTpémeTal N AeIToupyia pe Tov Tpomo "®opTion
KoT& T AeiToupyia” oe eEWTEPIKEG EQPAPUOYEG KOl OE
uypd mepIB&ANOV.

MPOZOXH

ATOQUYETE TNV €I0XWPNoN uypaciag. H eioxwpnon
UYPOOIaG EVOEXETOI VO TIPOKOAEDE! BPOXUKUKAWHUO KX
XNHIKEG QVTIOPAOEIG KOI VO £XEI (0G OUVETTEIN EYKAUUOTO
N PwTIA.

1. MepioTPEWTE TO KATIAKI UEXPI VO EUPAVIOTEI N UTTO-
doxn POPTIONG OTNV UITATAPICK.

2. ZuvdEOTE TO QIG TOU TPOPOSOTIKOU OTNV EMOVAPOP-
TICOPEVN UTTATOPICK.
To epyaleio AerToupyei kot Tn diadikaoia pop-
TIONG KOI N KATXOTOON GOPTIONG TNG MITOTAPING
epavifeTan pe T LED o010 gpyoadeio.

6.5 ZXOAXOTIKOG XEIPIOUOG EMAVAPOPTIOUEVWV
HITXTAPIOV
ATIOBNKEUETE TIG EMAVAPOPTI{OUEVES UITATAPIEG KATX TO
duvaTd oe dpooepd Kal oTeyvd Xwpo. MoTé pnv omo-
OnKeUETE TIG EMAVAPOPTICOUEVEG PTTATOPIEG OTOV NAIO,
EMAVW 08 KXAOPIPEP N TTiow oo TLAUIK. OTOaV TToPENDE!
n SIXPKeI NG TOUG TIPETTEI VOl DIBETETE TIG UMTATAPIES
OTQ AMOPPIUUOTA PE TPOTIO PIANIKO TTPOg TO TTEPIB&ANOV
KOl PE XOPOAEIL.

6.6 Evepyomoinon gpyaxAgiou

MNaroTe To MARkTPo ON/OFF.

YMNOAEI=H

MeT& Tnv evepyorioinon, To epyoleio apyilel TNV owu-
TOUOTN OT&BUIoN. Ze TANPN oT&BUIoN, N aKTiva Aéilep
EVEPYOTIOIEITOI OTNV KXTEUBUVON TIEPIOTPOPNG KAl OTNV
KOVOVIKN KaTeUBuvorn.

6.7 Evdeiteiq pe LED
BAéme ke@aAaio 2, Meplypadn
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6.8 Tommo6£Tnon pmarapiwv oto PRA 30 B

KINAYNOZ
Mn XPNOIPOTIOIEITE UTTXTAPIEG TTOU £XOUV UTTOOTEI {n-
HI&.

KINAYNOZ

Mn xpnoidorioleiTe Kaivoupyleg Kol TIGMEG UMOTOPIEG
Madi. Mn XpnOIUOTIOIEITE UMOTAPIES DIKPOPETIKWV KATO-
OKEUQOTQV I e DIPOPETIKEG TTIEPIYPOPEG TUTTOU.

YNOAEI=ZH

To PRA 30 emMTPEMETAI VO XPNOIUOTIOIEITAI OVO E UITXK-
TOPIEG, TIOU £XOUV KATAOKEUXOTEI CUMQWVK e T Digbvry
TTPOTUTICK.

1. Avoi&Te Tn Brikn pmaTopi®@v Tou SEKTN AéIgep.
TomoBeTroTe TIG uMaTapieg oTov dEKTN AEilep.
YNOAEI=H [Mpoo¢€Te KaT& Tnv TOTOBETNON TNV
TTONKOTNTA TWV PTTOTOPIMV!

3. KheioTe Tn BrKN PMOTOPIMV.

6.9 ZuZeugn

To epyaleio kKol To TnAexeipioTripio/o dEKTNG AEilep €i-
vai ouleuypéva Kam& TNV Tapadoor. Aol dEkTeg Aéilep
idlou TUTTIOU 1) auTopaTa Tpimoda PRA 90 dev eivan oe
ETOINOTNTO AEITOUPYIOG XWPiG UTEUEN. Mo va Xpnoipo-
TTOINOETE TO €PYOAEio UE QUTA T KEECOUGIP, TTPETIEI VX
TQ GUVTOVIOETE PETOEU TOUG, DNACDI VO KAVETE GUTEUEN.
H oUCeu&n epyaleinv €xel WG XMOTEAEOUR WOTE QUTA
vQ avTIOTOIXIOVTal O0pWG PETAEU Toug. To epyaleio
KOl TO auTOpOTO Tpimodo PRA 90 AauBavouv €101 OVO
onuaTa omd To OUZEUYHEVO TNAEXEIPIOTHPIO/DEKTN A€l-
Cep. H ouleugn emTpémel TN epyooia SiMAa oo GAAoug

XWPOPR&TEG A&IleP XWPIG TOV KivOUVO TPOTTOTI0INONG TWV
pubpicewv amd auToug.

6.9.1 ZUCeu&n epyaleiou Ko SEKTN AEIGep

o

1.  Notrote oTo epyaheio kau oTov deKTN A&iep Taw-

TOXPOVA T TTARKTPO: On/off KA1 KPOTHOTE TO TIATN -
HEVO VIO TOUAXXIOTOV 3 DEUTEPOAETITO.
H emTuxng oUZeugn ummodnAmveTon aTov JEKTN AEI-
Tep e EVa NXNTIKO ONUX KO OTO EPYOAEIO E QVX-
BooPnoua OAwv Twv LED. TauTOXpOVO ENGAVICETA
yia Aiyo oTnv 086vn Tou 8¢kTn AéiZep To oUUBOAO
"guleuypévo". MeT& Tn oUZeugn omevepyoToleiTal
QUTOUOTX TO EPYOAEIO KO O DEKTNG.

2. Evepyorroinote v Ta ouleUyUEVD epyaeia.

To oUpBoAO "ouleuypeva epeaviZeTan oTnv 08ovn.

6.9.2 TuZeu&n PRA 90 kou 8¢KTn

1. NoTnote oTo auTopaTo Tpimodo PRA 90 kol oTov

OEKTN Aéilep TOUTOXPOV Tor TAKTPQ on/off, ko
KPOTHOTE T TTOTNUEVA YIX TOUAGIOTOV 3 deuTe-
poOAemTTAL.
H emTuxng oUZeugn ummodnAmveTon aTov JEKTN AEI-
Tep pe &va NXNTIKO ONPQ KX OTO QUTOPOTO TPi-
modo PRA 90 pe avopooPnoua 0Awv Twv LED.
TauTOXPOVO EPPAVIZETAI VI Aiyo 0TV 0806vn Tou
5ekTN Aé1Zep TO oUPBOAO "ouleuyuevo'. MeT& Tn oU-
CeUEnN armevePYOTTOIEITON GUTOUAT TO TPITTOSO KAl O
OEKTNG.

2. EvepyorroinoTe v Ta oUlEUyUEVD EpYOAEiaK.
TNV 086vn Tou dEKTN AEIZEP EPPAVICETOI TO EPYX-
Aeio padi pe To Tpimodo.

7 XelpIouo

7.1 'EAeyxoq epyaAeiou
EAEyxeTe TIpIV MmO ONUAVTIKEG WETPROEIG TNV GKpiBeiol
Tou epyaeiou, 1I8inG PETG ammd TITMON TOU EPYOAEIOU OTO

7.3 Epyaoia pe To PRA 30

€00pOog N PET amd €KBeEON O GOUVNBIOTEG MNXOVIKEG
emdpaoelg (BAETe 8.6).

7.2 Evepyoroinon epyaxAciou
MNaroTe To MARkTPO ON/OFF.
YMNOAEI=H
MeT& Tnv evepyorioinon, To epyoleio apyilel TNV owu-
TOUQTN OT&OpION.

To PRA 30 eivail 5¢KkTNG A&Iep KOl TAUTOXPOV TNAEXEIPIOTNPIO. TO TNAEXEIPIOTAPIO DIEUKOAUVE! TNV £PYXTIX UE TO
XWPORATN AEIZEP KO OTOITEITAI VIO VO UTTOPEI KAVEIG VO XpnoIJoTIoIEl Opiopéveg AeiToupyieg Tou epyaheiou. H evdeign

NG OKTIVOG AEIZEP YIVETOI OTTTIK& KOXI NXNTIKA.

7.3.1 Epyooia pe To d€kTn AEI{EP WG POPNTI CUCKEUN

1. MoaTnoTe To mARkTpo ON/OFF.

2. KpoarioTe Tov 3¢KTn A&Iep We To TTEdio avixveuong kareuBeiav aTo emmimedo Tng ePIOTPEPOUEVNG CKTIVAG AEIZEP.

7.3.2 Epyaoia ue Tov d¢kTn Aéiep otn Baon déktn PRA 80 Bl

1. Avoi&Te TO unxaviouo aopahiong oto PRA 80.
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TomoBeTrioTe Tov 3éKTN 0Tn Baon déktn PRA 80.

KAeioTe TO pnyaviopo aopahiong oto PRA 80.

O¢oTe oe AeiToupyia Tov OEKTN pe To TTARKTPO ON/OFF.

Avoi&Te TNV TIEPIOTPOPIKN AaPBr.

Z1epenoTe T Baon déktn PRA 80 KaA& oTnv TnAeokormkr p&Bdo fj oTn p&pdo oT&BuIong KAeivovTag Tnv
TIEPIOTPOPIKN ApBr).

7. KpatroTte Tov 3€KTn e To edio avixveuong KaTeubeiav oTo emimedo TnNG TEPIOTPEPOEVNG OKTIVOG AEIZEP.

oo,

7.3.3 Epyaoia ue Tov d€kTn A€iep otn Baon d¢ktn PRA 83 E1

1. TéoTe Tov Okt AoE& oTnv MAaOTIKN Brkn Tou PRA 83, péxpl 0 3¢KTNnG va TiepikAgieTal OAOKANPOG oMo auTH.
BeBaiwbeite 0TI To TEdi0 avixveuong Kai T TIARKTPO BPICKOVTOI GTNV UTTPOCTIVE) TTAEUPE.

2. TomoBetrioTe Tov 3€KTN Mol pe TNV MAGOTIKA Brikn oTn AaBr. H payvnTikr B&on evavel Tn Bikn Kon Tn Aapn
METOEY TOUG.

3. ©¢éaTe o€ AeiToupyia Tov BEKTN pe To TAiKTPo ON/OFF.

4. Avoi&Te Tnv TIEPIOTPOPIKN AcPr.

5. Ztepewote T Paon dékTn PRA 83, kAeivovTag Tnv mepIoTpo@Ikr AaPr, KOA& oTnv TNAEOKOTIKN p&Bdo 1 oTn
p&pBdO oT&BMIoNG.

6. KparnoTte Tov 5¢KTN W TO TEGIO avixveuong KaTeuBeiav aTo eTMMedo TNG EPIOTPEPOUEVNG AKTIVOG AEICEP.

7.3.4 Epyocia pe To epyaheio peTagopag upwv PRA 81 Bl

AvOIETE TO pUnxaviouo aopahiong oto PRA 81.

TomoBeTrioTe Tov 3EKTN AéiZep OTO epyaleio peTaPopdg uymv PRA 81.

KAeioTe TO pnxaviopo aopahiong oto PRA 81.

O¢oTe oe Aeitoupyia Tov BEKTN AéiZep pe To MANKTpo ON/OFF.

KparrioTe Tov 3€kTn A&Iep e To Tedio awvixveuong KaTeuBeiav OTo TMEDO TNG TTEPIOTPEPOUEVNG OKTIVOG AEIZEP.
TomoBeTrioTe Tov OEKTN AEilep £TOI, MOTE OTNV EVOEIEN AMOOTAONG V& eNpaviZeTan N evdeign "0".

MeTprioTe Tnv emMBUUNTH AMOCTAON PE TN BONBEIX PIKG HETPOTAIVIOG.

NoO O NsLN =

7.3.5 PUBpion povadwv pétpnong @

Me TO TAKTPO HOV&dwv WPETPNONG MTOPEiTE va puBuioeTe Tnv emBuunTr okpiBeld TNG Ynelokng &vdeligng
(mm/cm/ekTog AeiToupyicg).

7.3.6 PUBuion £vraong fixou @

Kar& Tnv evepyoroinon Tou 8¢kt A&iZep, n €vTaon NXou eivail pubuiopévn oTo "Kavovikn'". MaTOVTaG TO TTARKTPO
£VTOONG NXOU WTTOPEITE Vo GAAGEETE TNV €VTOON NXOU. YTIGPXEI N SUVATOTNTO TEOOXPWV €MAOY®V, SnA. "XounAn",
"Kavovikn'", "duvarn" Kol "ekTog".
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7.3.7 EmiMoyég pevou @

[ B == LB E—
Viemnu Niemnu

-« >
o)) v @

versions:
)]
) A

S
PRA30:Z.1.4
PR:0.0

B [ ] > [

Vienu Nienu
A > |« /I:r\ >
< o < &
5 6 7 8

MoaTroTe KaT& TNV evepyortoinan Tou S&kTn A&iGep To TIANKTPO ON/OFF yiax U0 deuTeEPOAETTA.

EpgaviZeTau To pevou aTo medio evdeifewv.

XpnolUoTioINaTe TO TANKTPO HOVAOWY PETPNONG VIO EVOANOY HETOEU UETPIKDV KOl OyYAOOXEOVIKOV HOVASwY
peETPNONG.

XpnoIPOTTOINOTE TO TANKTPO EVTOONG NXOU, YIX VO QVTIOTOIXIOETE TNV TAXUTEPN GKOAOUBIO TOU NYXNTIKOU OAUOTOG
TNV TIEPIOKI QViXVEUONG MAVW 1 KATW OO TIG EYKOTTEG OMUAVONG.

EmAEETE e To TTANKTPO KareuBuvong (ap1oTep&/Oegia) GAND onueia, avEAOY LE TIG AVAYKEG.

YMNOAEI=H Me Ta MAAKTPO KareuBuvong (apioTepd/Seikx) umopeiTe var emAEEETE duvaTOTNTEG PUBUIONG. TO
TAAKTPO poV&dWV PETPNONG XPNoluelel oTnv ohAayr TNG eK&aToTE PUBUIONG. YTTXPXOUV oI akOAouBeg duva-
TOTNTEG PUBUIONG: Eppdvion ékdoong Aoyiopikou (xwpig duvaToTnTa pUBuIong), kaT&aTaon adpavoroinong PR
30-HVS (off/on), yovadeg pETPNang Aerroupyiog khiong (%/°), ouleugn PR 30-HVS (akUpwon oUleuEng), ou-
ZeuEn PRA 90 (akUpwan auZeuEng), eucxioBnoia AeIToupyiag TPoeIdoTioinong KPaSXOUMV (UWNAR/UETPIO/XAUNATR),
aoUpuarn olvdeon (on/off). Or puBpicelg, TTOU GPOPOUV TO €PYaAEio, IOXUOUV POVO OTAV TO EPYOAEIO Eivail
EVEPYOTTIOINMUEVO KO OUVOEDEUEVO CIOUPHOTO.

ArrevepyorioinoTe Tov OEKTN AEIZep, YIa va amoBnKeUoeTe TIG pUBIcEIG.

YNOAEI=H K&Be emAeypévn pUBuION, IOXUEI KX ETK TNV ETIOWEVN EVEQYOTTOINON.

7.3.8 AimAO KAIK

Kord Tov XeIpiopo, n evroAr "Autouarn eubuypdupion” n "EmTrpnon" mipemnel va empBeBi@veTal Ye DITAO KAIK, yiok
TNV amopuyr AavBoUEVOU XEIPIGHOU.

7.4 Anievepyoroinon A€IToupyiag mPoeIdomoinong 2. MomoTe TO MAAKTPO amevepyomoinong Aeiroupyiog

1.
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KPOOAGHOV TTPOEIDOTIOINONG KPAOATUWY.

To povipa avauuévo LED amevepyoroinong Aei-
TOUPYIOG TTIPOEIBOTIOINONG KPODXKOUWY UTTOSNAGVEI
OTI £xel amevepyortoinBei n Aeroupyio.

EvepyoroinoTe To gpyaeio (BAETE 7.2).



3. TIx va EMOTPEYETE GTNV KAVOVIKI AgIToupyia, ore-
VEPYOTIOINOTE TO EPYAAEIO KOl EVEPYOTIOINATE TO €K
VEou.

7.5 OpIZOVTIO EPYOTIc
7.5.1 ZTOIMO
1. TomoBeTrioTe TO £PYOAEI0, QVEAOYO LIE TNV EQAPHIOYT, TT.X. OE TPITT0D0. EVOAOKTIKE, UMTOPEITE V& TOTIOBETNOETE
ToV XwpOoBA&TN Aéilep Kau og pIa emiToixn B&an. H péyioTn ywvia KAiong Tng eMQAVEING EQOXPUOYNG EMTPEMETAI
va eivail £ 5°.
2. NarioTte To mAkTpo ON/OFF.
To LED auTopaTng oTébuiong avaBoaoprivel p&aoivo.
MOAIG emiTeuxBei N oTAOUION, EVEQYOTTOIEITON N OKTIVOL AEICEP, TTEPIOTPEPETAI KOl aviXBel JOviIpa To LED auTtdpaTng
oT&BuIong.

7.5.2 EuBuypappion pe To autopaTo Tpimodo PRA 90

YMNOAEI=H
AuTn n AeiToupyia eivai SIaBETIUN POVO e TO auTopaTo Tpimodo PRA 90.
TNV TIPWTN XPron Tpemel va yivel oUZeugn Tou d¢kTn Aéiep PRA 30 pe To Tpimodo (BAEme 6.9.2)

Me To TIpOQIPETIKO auTOUaTO Tpimodo PRA 90 pmopeite va pubuioeTe To UWog Tou emmédou A&Ilep XEIPOKIvNTA 1
QUTOMOTX OTO €MBUUNTO emimedo.

1. TomoBeTtrioTe To epyaAeio oTo auTdUaTO TpiModo PRA 90.
2. Evepyoroifote Tov XwpoB&Tn Ailep, TO AUTOPOTO TPIModo Kol Tov 3EKTN A&ilep. PubpioTe Topa TO UWog Tou
emmedou A&ilep xelpokivnTa (BAETE 7.5.3) 1 autdpaTa (BAETE 7.5.4).

7.5.3 XeipokivnTn eubuypapupion @ M

MoaTroTe oTov dEKTN AéiZep Tar TANKTPX +/- ) 0To PRA 90 Ta TTARKTPO pe BEAN, YIX VoL UETOKIVIIOETE TO OPIZOVTIO
eMimedo MXPGAANAG TIPOG TO ETTAVW 1} TTPOG TAX KXTW QVTIOTOIX K.

7.5.4 Autoparn suBuypaupion @

1. KpotroTe Tnv mAeup& Tou 8€KTN Tou 8eKTN Aéilep 0TO eMBUPNTO UWOG OTOXEUONG KOl TIPOG TO TTEdIO XEIPIOUOU
Tou PRA 90. Kparaire oTaBep0 Tov 8EKTN A&Ilep KAT& TNV eUBUYP&UMICN KOl GPOVTIOTE MOTE V& givail eAeUBepO
T0 onTIKO TTedio PETAEU BEKTN AEIZEP KOl EpYaiAeiou.

2. Ka&vte OIMAO KAIK OTO TIAMKTPO QUTOMOTNG euBuypaupiong otov JekTn Aéifep. Kavovtag Eava BIMAO KAIK,
TEPUATICETON N EUBUYP&UMION.
Me SImAO KNIk apyidel n SiodIkaoia euBuyp&uuiong Tou emTedou A&iZep KaI TO TPITTOSO WETOKIVEITAI TIPOG TO
eMAvw /Kol TTPOG To K&TW. KOTa TN DIXPKEIX oUTH GKOUYETOI GUVEX®G EVA NXNTIKO ofpa. MOAIG n akTiva Aéilep
ouvavTnoel To Tedio avixveuong Tou dEKTN AEIZeP, N OKTIVOL HETOKIVEITAI TTIPOG TNV €YKOTI OrjuUavong (emimedo
AVOPOPKQ).
Agou emTeuxBein B€on Kol aTaBUIOTEI TO EpYAEIO, EVa NXNTIKO OrUa DIKPKEIG TTEVTE SEUTEPOAETTTWY UTTOSNAGVEI
TNnv oAokANpwon TnG SIKJIKAGING. EMTPOoBETO OTAUOTAE! VO EPPAVICETOI TO GUUBOAO "QUTOPOTN EUBUYPGUUION".

3.  EAéyETe Tn puBuIon Uyoug oTnv 0Bdvn.
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4.

ApaipeaTe Tov OEKTN AEIZep.
YMNOAEI=H E&v n auTtouaTn SIadIKACIx EUBUYPGUUIONG DEV ATV EMITUXG, KKOUYOVTOI GUVTOMO NXNTIKA OrUOTX
KO OBrvel To CUMBOAO "aUTOPOTN eUBUYPGUUIoN".

7.6 K&BeTn epyaoio

1.

TomoBeTrOTE TO EPYaAEio YIo KXBETN EPYRTiat OE AVTIOTOIXO TPITTOSO, AVTATITOP TTPOTOYNG I} ODNYOU VAUKTOG
oe emiToixn B&on, €101 ®OTE To TEdIO XEIPIOUOU TOU EPYOAEIOU VX EIVOI OTPOHPEVO TIPOG TO ETTAVW. EVOAOKTIKE,
MTTOPEITE VO TOTTOBETHOETE TO EPYOAEIO TIGVW OTOX AXTTIXEVIX TTODIC TWV TTIOW AXBOV.

YMNOAEI=H Tnv kaAUTepn aoUpuarn oUvdeon pe To PRA 30 mopéxel n mAeup& Tou epyaheiou, TIou BpiokeTai
6e€i&x oTo TEdio xelpIopouU.

YMNOAEI=H lNa va uropei va TnpnBei n mpokaBopIouevn akpiBeid, TPEME VO TOTIOBETEITE TO epyaAeio oe emmimedn
EMEAVEIX /KAl e avaAoyn akpiBeIa oTo TS0 | o€ &GAO a&eooudp.

EuBuypaupiote Tov k&BeTo GEova Tou epyaleiou pe Tn BorBeiak TOU TTOW OKOTIEUTPOU KO TOU WTTPOCTIVOU
OKOTIEUTPOU OTNV €MBUMNTH KAXTEUBUVO.

MNoTroTe To MAkTpo ON/OFF.

Met& Tn oTt&Bion, To epyaheio apxilel TN Aerroupyia Aéilep pe piot oTaBepr| okTivar AéiZep TToU TTPORBXANETON
K&BETO TIPOG T K&TW. AUTO TO TIPOBAXAAOUEVO ONuEio gival TO OnUeio avapopag (X! ONUEIO KATOKOPUPOU) KX
Xpnoiuelel aTn pubpion Tng B€ong Tou epyaeiou.

EuBuypappioTe TP TO epyaheio £Ta1, ®OTE N TTPOBXANOUEVN KOUKKISX AEIZEP VO Eival EUBUYPOUUIONEVN OKPIBOG
0€ EVO ONUEIO AVOPOPAS (TT.X. KXPPI 0E 0BNYO VAHATOG).

EuBuypaupiote Topa To emimedo Aéiep xelpokivnTa (BAéTe 7.6.1) N auTouaTa (BAéme 7.6.2) oTo emBuunTd
SelTePO ONuEio avaPopdg.

MONIG apyxioeTe pe TNV eUBUYPGUMION, TO AEIZEP XPXIZEI AUTOUOTA TNV TTEPIOTPOP).

7.6.1 XeipokivnTn cubuypapuuon @ B

il

MarrioTe oTov dEKTN A&IZep Ta TTANKTPO KaTeUBuvang (xp1oTep&/OeEId), YIot VOt EUBUYPOUMIOETE XEIPOKIVNTO TO
Kk&BEeTO emimedo.

7.6.2 AutouaTn subuypauuion kou emthpnon @

1.

2.
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KparrioTe Tov 8EKTN AEICEP e TNV EYKOTIM OUOVONG OTO Onueio ou BEAETE Vo eUBUYPOUMIOETE KOI TIPOG TNV
KOaTeUBUVON TOU epyaheiou.

Ké&vTe BIMAG KAIK 0TO TTAIKTPO QUTOHATNG EUBUYPAUMIONG. KavovTag Eavé SIMAS KAIK, TepuaTiZeTan n eubuypdy-
pion.

Me 10 SITAO KAIK apyilel n diadikaaio euBuyp&upiong Tou emTedou Aéilep. KaTa T SIXPKEIG auTr OKOUYETXI
OUVEXWG EVO NXNTIKO OMC.

Mrmopeite vax aMGEETE TNV KaTelBuvon TNG SIHdIKACING avalTnong MATAOVTAG TO TAKTPO GUTOUATNG €UBU-
YP&HUIONG.

MONIG n akTivae Aéilep ouvavTroel To Tedio avixveuong Tou JEKTN AEIlep, N OKTIVX PETAKIVEITAI OTNV €YKOTTH
onuavong (EMmedo avaPopaq).

Apou emTeuxBei n B€on (eykorm onpavong PPEBnKe), Eva NXNTIKO onua JIKPKEIG TTEVTE SEUTEPOAETTWY UTTOdN-
Awvel Tnv oAokArpwon TnG SIadIKAaIG.

O 3¢KTNG AIZep PETOROIVEI QUTOPOTO OTN AEITOUPYIO EMITAPNONG KOl EAEYXE! AV TAKTX SIOTAUOT, UATTWG EXEI
petaromoTei To eminedo A&ilep. e TePIMTWON PETATOMIONG, TO €MiTedo AEIfep eMavEPXETAI Eav& aTO emimedo
onpavong, OTav gival eQIKTO. Z€ TIEPITITWON TTOU TO EMITIEDO ONUAVONG BPIOKETAI EKTOG TNG TTEPIOXNG OT&BUIONG
Twv +5° 1} n omeubeiag OmTIKN emapr PeTOEU epyaheiou Kol OEKTN AEilep TTOPEUTTOBIZETAN VIO PEYOAUTEPO
XPOVIKO Si&oTnua i n diadikaaior eubuypdppiong dev emTeuxBei evrog dUo AemTav, akoUyovTal dUo oUVTOH
NXNTIK& ONUOTX, TO AEIZEP OTOUATAE! VO TTEQIOTPEPETOI KAl TO GUMBOAO "auTOUNTN uBuyp&upion" oprivel. ETol
UmodnNAWVETA N SIGKOTTF TNG XUTOPATNG dIadIKaCIaG eUBUYPAUUIONG.



3.  K&vte dIMAG KNIK 0TO TTANKTPO QUTOUATNG EUBUYP&UMIONG Yia €000 OO TN AeIToupyia EMTAPNONG.

7.7 Epyooiax ue kAion
7.7.1 ZTROIMO

YNOAEI=ZH
H kAion umopei va TpayloroTToInBei €iTe XEIPOKIVNTY, €ITE GUTOUOTA 1) Ue TN XPrion Tou avTamTopa kAiong PRA 79.

YMNOAEI=H
270 PRA 30 propeite va puBpileTe r/kai var eppavileTe kAioeig oe % 1 in °. Mo T puBuion Tng emBupnTAG HOVAdOG
METPNONG avaTPEETE OTO KEPXAIO 7.3.7 EmA0OYEQ pevou.

TommoBeTHOTE, QVAAOYXK IE TNV EQAPHOYT, TO EPYRAEIO TT.X. OE TPITIOS0.

TomobeTroTe TOoV XWwPoBA&TN AEICEP €iTE OTNV EMAVW €iTE OTNV K&TW GKUr) Tou emmédou kAiong.

ST0BEITE TTIOW OO TO EPYOAEio, KOITOVTOG TO TIEdiO XeIPIoUOU.

EuBuypaupioTe TIPOXEIPX TO EPYAAEIO LE TN BONBEIX TWV EYKOTIWV GTOXOU OTNV KEPOAN TOU EPYXAEIOU, TTAPEAANAC
pe To eminmedo kAiong. Mo 1Mo AemTopepr} euBuyp&uUIon TPayUoToTToINOTE WET& TN PUBUIoN TnG KAiong Tnv
nAekTpoVvikr} euBuyp&upion kAiong (BAETe 7.7.4).

5. EvepyorioinoTe To gpyaheio, Kail TATAOTE TO TTARKTPO AgiToupyiag kAiong. To LED AeiToupyiag kAiong avaBel.
MoNig emTeuxBei n oT&BUION, evepyoroIEiTal N aKTiva Aéilep. Mmopeite va BoeTe umd khion To PR 30-HVS,
MONIG eppavioTei To aUpBoAo "AeiToupyia khiong" atnv 086vn Tou PRA 30.

Hon

7.7.2 XeipokivnTn puBuion kAiong @
YMNOAEI=H
Ed&v To epyaleio peTprioel alayeg Beppokpaaiag repirou 10 BaBuaV, OTaUATAE! N TIEPIOTPOPN TOU AEIZEP YIX TIEPITIOU
40 JeUTEPOAETITA. Z€ QUTO TO BIXGTNHA, TO EPYOAEIO DI0PBOVEI OAX TOX THIBAVE TOAMIXTA TTOU OQEIAOVTOI TNV OXANOYR
Bepuokpaoiag. MeTd TNV auTopaTn 16PBwon, To epyaleio pubuilel To emimedo Aéilep Eavax aTnv mponyoUpevn KAion
KO TO A&IZEP apXilel VO TIEPIOTPEPETON.

Avaloya e TNV apxIkr KAion Tou epyoAeiou, UITOPEITE VO KATAXWPNOETE TIUEG KAIoNG £wg kot 21,3 %. ZTnv 086vn Tou
OEKTN AEIEP EPPAVIZETOI N YwVia KAIONG.

7.7.2.1 OeTIKEG KAioEIG

To nAKTPO eloaywyng kAiong "ouv" au&dvel To emiTedo Tou AEIZeP PTTPOOTA AITO TO EPYXAEIO KO TO HEIDVE! THOW omtd

TO gpyoAeio.

1. MoaTnoTe To TARKTPO €I0QYWYNG KAIoNG "ouv" aTo TNAEXEIPIOTRAPIO.
YMNOAEI=H Ed&v dev mamioeTe KA&MOIO MARKTPO yia Tpiok SeuTepOAeTTa, puBpileTan n KAion Tou euQavioTnke
TeheuTaia 0TO gpyaheio. TauTdxpova avaBoaoprivel To LED AeiToupyiag kAiong.
TNV 080vn Tou 8EKTN AEIZeP EPAVIZETAI N YwVia KAioNG.

2. E&v BéAeTe va MGEETE YPIYOPX TIG TIUEG, TTATAOTE TMAPATETOUEVO TO TTANKTPO €I0GYWYNG KAioNg.

7.7.2.2 ApvnTIKEG KAioEIG

To MANKTPO eloaywyng kKAiong "mAnv" peiwvel To emimedo Tou A&iZep UMPOOoT& amd To epyaAeio Kol TO auEdvel THow
Qom0 TO gPYTAEiO.
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2.

MoaTroTe To TARKTPO gl0aywyng KAioNg "Anv" aTo TnAEXEIPIoTAPIO.

YMNOAEI=H Ed&v dev mamrioeTe KA&MOIO MARKTPO yia Tpiok SeuTepOAeTTa, puBpileTan N KAion TIou eUQavioTnKe
TeheuTaia oTO epyaheio. TauToxpova avaBooprivel To LED Aeiroupyiag KAiong.

ZTnv 086vn Tou BEKTN A&IZEP epPaviZeTa N ywvia kAiong.

E&v BEAeTE VO GANKEETE YPrYOPX TIG TIUEG, TIATHOTE TIXPATETAUEVA TO TTARKTPO €100YWYNG KAioNng.

7.7.3 Autoparn puduion kAiong @ B

Me auTr Tn AeIToupyia PTTOPEITE VO dNUIOUPYNOETE QUTOPOTA EVal KEKNIEVO €TTiTedo A&ilep PETOEU 2 onueiwv KAl
TIPOCBIOPICETE TNV KAION OVXUECH OE QUTA TOL ONUEiCK.

1.
2.
3.

4,

5.

TomoBeTroTe TO epyaeio OTIWG TEPIYPAPETAI OTO OTO 7.7.1 OTNV EMGVW GKUr Tou emmédou kAiong.
TomoBeTroTe Tov deKTN Aeilep pe Tn Paon déktn PRA 80/PRA 83 11.x. otnv TnAeokorikr) oTadia PUA 50.
TomoBeTroTE TOV JEKTN AKPIBWG TTPIV IO TOV XWPOPR&TN A&Ilep, EUBUYPAUUIOTE TOV OTO UYWOG TOU EMTESOU TOU
AEIZEP KOl OTEPEWOTE TOV OTNV TNAEOKOTTIKI OTASI.

TommoBeTOTE TOV BEKTN HE TNV TNAEOKOTTIKY OTASIO OTNV KATW OKUry Tou €MMESOU KAIoNG Ko K&vTe SIMAG KAIK
OTO TIAMKTPO QUTOUATNG eUBUYPaUUIONG. K&vovTag Eavdx SITIAG KAIK, TEPUOTICETOI N eUBUYP&UUIOT.

Twpa apxiZel n diadikaoio eubuypaupiong Tou emmedou Aéiep. KaTd Tn SIXPKEIX QUTH GKOUYETOI OUVEXKG EVX
onua. Mmopeite v aAA&EeTE TNV KaTeUBuvon TnNG dIadIKAaIaG avaldTNoNg MOTAOVTAG TO TARKTPO QUTOUATNG
€ubuyp&UMIONG.

MOAIG n akTivae Aéilep ouvavTrioel To Tredio avixveuong Tou JEKTN AEIZeP, N OKTIVXX PETOKIVEITAI OTNV EYKOTT
onuavong (emimedo avagop&g). Apou emTeuxBei n BEan (eykorm) orpavang BPEONKE), Eva NXNTIKO OrUC SIXPKEING
mévTe deuTePOAETTWV UTTOBNAWVEI TNV OAOKANPWAGN TNG SIXSIKATING.

To oUpBoAo "auTtdpaTn gubuypdupion” Sev eupavileTal AoV oTnv 0Bovn Tou J€KTN AEIZEP Kl O JEKTNG
METARAIVEI QUTOUOTA OTNV KAVOVIKI AgIToupyicK.

21NV 0806vn Tou B¢kTN A&iZep eupaviZeTal N KAoN yIx TTEVTE SEUTEPOAETTTO.

AioB&aTe Tnv kAion avapeoa oTa dUo onpeia (BEoeig epyaheiou kau dEKTN AEIep) aTnv 086V Tou SEKTN AEICEP.
YMOAEI=H MeT& amo mévre SeuTepOAeTTa oprivel n évBeign kAiong oTnv 0Bovn Tou d¢KTn Aéilep.

7.7.4 TPOXIPETIKN NAEKTPOVIKI) €UBUYPA&UUION KAiong

MeT& TV mpdxeipn eubuyp&upion Tou XwpoBA&Tn A&IZep Kal TG pUBMIONG TNG KAIONG (OTTWG TIEPIYPRPETAI TTIXPATTAVW)
uropeite va BeATioToroioeTe Tnv euBuypdupion Tou PR 30-HVS pe Tnv nAekTpovikr euBuypdupion khiong Tng Hilti
TToU €xel KaToXUpwBei pe DITAWUO EUPEDITEXVIOG.

1.

2.

3.
4.

TomoBetrioTe To PRA 30 amévavTi ard To PR 30-HVS kevrpapiopévo aTto TEAoG Tou emmedou kAiong. Mmopeite
€ITE VO TO KPATATE OKIVNTO 1 v&X TO oTepewoeTe e To PRA 80/PRA 83.

Evepyoroiiote ato PR 30-HVS Tnv nAekTpovikn euBuyp&upion KANIONG MOTOVTOG TO TARKTPO NAEKTPOVIKAG
euBuyp&upIong kKAiong.

‘OTtav avaBoafrivouv Ta BEAN yIX TNV NAEKTPOVIK euBUyp&upIon KAiong, To PRA 30 dev AXUBAVE! KOOt OKTIVOK
Aéilep amo6 To PR 30-HVS.

‘OTtav avéBel To aploTepd BEAOG, eubuypappioTe To PR 30-HVS de&idoTpoga.

‘Otav avaBel To Oe&i Behog, eubuypaupiote To PR 30-HVS apioTepoaTpoga.

‘OTav avaBouv Kail Ta dUo BEAN, eivan owaTr n eubuypdupion oto PRA 30.

MeT& amd emTuxnuévn eubuypdppion (T duo BEAn avaBouv adidkoma yi 10 JeUTEPOAETTR) TEPUATICETAI
QUTOMOT N AEITOUPYIXK.

ZTEPENOTE TWPX TOV XWPORKTN A&Ilep OTO TPITIODO, ETOI WOTE VA PNV UTIOPE] VO TIEPIOTPOPEI AKOUTIQ.
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6. MropeiTe €Miong va TEPUATIOETE TNV NAEKTPOVIKI EUBUYPGUUION KANIONG KOI TIATAOVTAG TO TIARKTPO NAEKTPOVIKAG
eubuypaupIong KAiong.
YMNOAEI=H Av&ueoa oTnv Tipoxeipn eubuyp&upion pe Tn Borbeia Tou TMow OKOTTIEUTPOU KOl TOU UMPOCTIVOU
OKOTTIEUTPOU Kail OTNV AETTTOEPN EUBUYPGUMION Ue TN BorBeia TNG NAEKTPOVIKNG euBUyp&upIoNg KAioNg evOExeTal
VO TTOPOUCIXOTOUV OTTOKAICEIG. Aedopévou OTI 1 NAEKTPOVIKN HEBODOG eivail QKPIBEDTEPN MO TNV OTITIKN,
TIPOTEIVETAI VXX XPNOIMOTTIOIEITAI TIAVTA (10§ AVAPOPS TNV NAEKTPOVIKI eUBUYPAUMION KAIONG.

7.7.5 PUBpion kAiong pe Tn Bor@six Tou avranTopa kAiong PRA 79

YNOAEI=H
BeBaiwbeite 0TI n B&on kAiong eival owoT& TOTTOBETNUEVN AVAUETH OTO TPITIODO Kol 0TO gpyaleio (BAEme odnyieq
xpriong PRA 79).

1. TomoBeTrioTe, AvXAOYX UE TNV EQAPUOYH, TI.X. TOV XwpoBA&TN Aéilep PRA 79 og Tpimodo.

2.  TormoBeTr|oTe TO TPIMOJO €iTE GTNV EMIAVW EITE TNV KATW QKUI| TOU EMTTESOU KAioNG.

3.  TomoBeTroTe Tov XwpoBA&TNn Aéilep OTOV AVTATTTOPX KAIONG KO EUBUYPOUUIOTE e TN BORBEIX TWV EYKOTIWV GTOXOU
oTnv kepaAr Tou PR 30-HVS To gpyaheio padi pe Tov avTamTopa khiong map&AnAa pe To emimedo khiong. To
niedio xelpiopou Tou PR 30-HVS Ba mpémel va BpiokeTal oTnv amévavTi TAEUp& TNG KareUBuvong kAiong.

4. BePaiwBeite 0TI 0 avTamTOpaG KAioNG BpiokeTan aTnv apxIkn BEan (0°).

Evepyoroiiote To epyaleio (BAETE 7.2).

6. MaToTe To MANKTPO AgiToupyiag kAiong.

270 TEdio XeIpIopoU Tou XwpoPA&Tn Aéilep avaBel Twpa To LED AeiToupyiag KAiong.
To epyaheio apxilel Twpa TNV AUTOUATN oT&BUIoN. MONIG 0AokANPwBEi, TO A&Ilep EvEPYOTIOIEITAI KOI OPXIZEl VX
TIEPIOTPEPETA.

7. PuBpioTe oTov QvTAMTOPG KAIONG TNV €MBUUNTY Ywvix KAiong.

YMNOAEI=H X1 xeipokivnTn pUBuion kAiong, To PR 30-HVS oTabuidel To emimedo AEIZep Pict pOp& KO TN CUVEKEIX
To oTaBeporolei. Aovnoelg, GANYEG BEPUOKPATIOG f} GAAEG ETIDPATEIG, TTOU EVOEXETAI VO TTXPOUCIXOTOUV KOT&
N SIGPKEIX TNG NUEPOG, EVOEXETAI VO ETTNPEGTOUV TN BEON Tou emTTEdOU Tou AEIZEp.

o

MoTroTe TO TARKTPO HOVABWY PETPNONG, YIX VO
evepyoroINoeTe TN AeIToupyia adpavorroinong Tou
PR 30-HVS.

7.8 EMOTPOPI OTOV KAVOVIKO TPOTIO AEITOUPYIG 3.

Mo Vo EMOTPEWETE OTNV KAVOVIKN AEIToUpYid, amevep-
YOTIOINOTE TO EPYOAEIO KOl EVEPYOTTOINOTE TO €K VEOU.

7.9.2 Amrevepyorroinon AeiToupyiag adpavorroinong
1. NoTnoTe oTo anevepyornoinuévo PRA 30 To TTARKTPO
on/off Tou PRA 30 yia Tiep. 3 SeuTepOAeTTA.
MotrioTe To MARKTPO KaTeUBuvang de&it SUO PopeEg,
VIO VO UETOBEITE GTO ONEio PEVOU yiax TN AeIToupyia
adpavorioinong.

MoatoTe TO TARKTPO HOVABWV PETPNONG, YIXK VX

7.9 AeiToupyiax adpavorroinong

31n Aeiroupyia adpavoroinong, To PR 30-HVS pmopei
va gEoikovouroel pelua. To Aéifep amevepyortoleital, | o
TTPATEIVOVTAG £TOI TN dIGpKeIa LwhG TNG MIMTOTAPIOG.

7.9.1 Evepyoroinon AeiToupyiag adpavorroinong 3.

1. MoaTnoTe aTo amevepyoroinuévo PRA 30 To TTARKTPO
on/off Tou PRA 30 yia rep. 3 deuTepOAenTa.

2. MoartioTte To MANRKTPO KaTeuBuvong 8§ Suo po-
PEG, YIX VO UETOREITE OTO Onueio pevou "AeiToupyia
adpavorroinong'.

QITEVEPYOTIOINOETE TN AeITOUPYia adpavorioinong
Tou PR 30-HVS.

4.  EMeyETe petd Tnv emavevepyoroinan Tou PR 30-
HVS Tig puBpioeig A&iep, yia var SixopahioeTe TNV
akpipeia TNG AeIToupyiog.

8 OpovTida KOl CUVTHPNO

8.1 KaBaxpIopoG KO OTEYVWHX

1. AmopokpUVETE TN OKOVN GO Ta Mop&Bupat e§080U
PUOMVTOG .

2. MnV OKOUUTTATE TO POKO PE TO DAKTUACK.

3.  KoBopileTe pdvo pe KaBopo Kol PoAaKS Towi, eGv
XPEIGLETAI, BPEETE TO e KABXPO OIVOTIVEUUX 1) Aiyo
VEPO.

YNOAEI=H XpnoiJoTolavTag TOAU TPOXU UAIKO KO-
BaPIoHOU, UTTOPEI VO YPOXTOOUVIOTEI TO YUOAI KO VOX
TIEPIOPIOTEI N AKPIBEIX TOU EPYOAEiOU.

YMNOAEI=H Mn xpnoiporoieite &Aa uyp& dedo-
pévou OTI Urmopouv Vo TIPOKOAECOUV {NUIEG OTO
TAGOTIK& PEPN.
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4.  ZTeyvwoTe Tov €EOMAICUO TNPWVTOG TIG OPIXKEG TI-

MEG BEPUOKPATING, TIOU QVOPEPOVTAI OTK TEXVIKK
XOPOKTNPIOTIKK.
YMNOAEI=H MpoogxeTe €IDIKA TOV XEIUWVO/TO KAXAO-
KQip! TIG OPIGKEG TIUEG BEPUOKPOTING, OTAV PUALTE
Tov €EOTMAIOUO 0OG TT.X. OTO E0WTEPIKO TOU OXAMX-
TOG.

8.2 DPOVTIdA TWV EMAVAPOPTICOUEVWV UITATAPIDV
Li-lon
YNOAEI=H
Aev €ival aVayKaic N QOPTION GVOVEWONG TWV ETTAVO-
POPTIZOHEVWY PTTOTOPIMV Li-lon, dTwg oTIG emavagopTi-
Copeveg urarapieg NiCd rj NiMH.

YMNOAEI=H
H diakorm Tng diadikaaiag epopTiong de pelwvel T diGp-
KeIx {WNG TNG EMAVAPOPTIZOPEVNG UITATAPING.

YMNOAEI=H

H diodikooioe pOPTIONG UIMOPEi Vo GpXioEl oV TTROO
OTIYHI XWPIG V& ETNPEXOTEI APVNTIKY N di&pKeIa NG
Aev UTIGPXEl PXIVOUEVO PVAUNG OTTWG OTIG EMAVAPOPTI-
Copeveg puraropieg NiCd r; NiMH.

YNOAEI=H

O1 emavo@OPTIZOUEVEG PTTATOPIEG ATTOBNKEVUOVTAI TTAR-
pwg PopTIouéveG 0e Spooepd Kol §npd xwpo. H amo-
BriKeuon Twv EMAVAPOPTI{OUEVWV UTTATOPIOV O UYPNAESG
Beppokpaoieg EPIBGANOVTOG (TT.X. THoW oMo T{XUIX TTOi-
paBUPWV) eivail aoUuPopN, HEIOVE! TN SIXPKEIX Lwhg TwV
MITOTOPIOV KO GUERVEI TO PUBUO QUTOEKPOPTIONG TWV
OTOIXEIWV TNG PITOTAPING.

YMNOAEI=H

H XwpnTIKOTNTX TwV EMAVOPOPTIOMEVWV UTTOTAPIOV
MEIOVETOI OO YRPOVON ) UTIEPKATOMOVNON, TOTE dev
prmopoUlv TIAEOV Vol GOopPTIOTOUV TAPWG. Mropeite va
£pY&LeaTe e TTONIEG ETTAVAPOPTIZOUEVEG UMTOTAPIES, B
TIPEMEI OUWG VX TIG AVTIKABIOTATE EYKAIP.

1. Amo@UyeTE TNV €I0XOPNON UYPOTIXG.
dopTileTe TIG EMAVOPOPTIZOUEVEG UTTATAPIEG TE-
Aeiwg TpIv omd Tnv TP TN BE0N o€ AeIToupyia.

3.  dopTileTe TIG EMAVOPOPTIZOUEVEG UTATAPIES, HOAIG
SIXTTIOTWOETE OOPN HeiWon TNG 10XU0G TOU €pYX-
Aeiou.

YMOAEIZH H éykaipn ¢OpTION QUEGVEI TNV QVTOXN
TWV EMAVOPOPTIOUEVWV UIMTOTAPIMV.

YMNOAEI=H Zuveyilovtag Tnv Xprion Tng emavo-
POPTIZOPEVNG UMTATAPICG, N KMOPOPTION OTHUATHE!
QUTOPOTQ, TIPIV UTTOPECOUV VO UTTOOTOUV NuI& Tol
OTOIXEIN TNG MITOTAPIOG KO TO EPYAAEIO AITEVEPYO-
TTOIEITA.

4. ®opTileTe TIG  EMAVOPOPTIOUEVEG  MTTOTOPIEG
ME TOUG eyKekpiuévoug opTioTeg Tng Hilti yiox
EMAVOPOPTIOUEVEG PTTaTapieg Li-lon.
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8.3 Amofnkeuon

1.  AQaupéoTe Qmd T OUOKEUOOIX T EPYXAEIX TTOU
£X0OUV BPaxel. ZTEYVMOOTE TQX EPYOAEIN, TO SOXEiTK e~
TOPOPAG KAl T aEETOUBP (AaBAVOVTOG UTTOWN TN
Beppokpaoia AeIToupyiag) Kol kaxBapioTe Tar. Torto-
BenoTe Eava Tov €EOTTAIONO OTN CUOKEUXTI OTOV
£XEI OTEYVWOEI TEAEIWG.

2. Met& amo peyahlTepng dIGPKEING amobrikeuon n
UETOPOPG TOU €EOTTNIOUOU OCG, TIPXYNOTOTIOINOTE
DOKIMOOTIKY) HETPNON TIPIV OTTO TN XPr o TOU.

3. Tpiv oo MOPATETOUEVA DIKOTAUATA KIMOBrKEUONG,
CPAIPETTE TIG ETTAVOPOPTICOUEVEG UTTOTOPIEG KOl
TIG UITOTOPIEG OTIO TO EPYAAEIO KOl GO ToV JEKTN
Aeilep. To epyaleio kal 0 BEKTNG A&Ilep evOEXETON
Vo uTtooTel ZnUIG oTd EAXTTWHOTIKEG ETTAVOPOPTI-
COPEVEG UITOTOPIEG KOl UTTOTOPIEG,.

8.4 MeTapop&
XpNOIUOTIOINDTE I TN HETAPOPAX I} OTTOOTOAN Tou €€0-
TAIopoU 000G €iTe TOo BaNITodKI amooToAng Tng Hilti n
10&EIX CUOKEUTTICK.
NMPOZOXH
ATTIOLOKPUVETE TIPIV IO UETAPOPX 1) AIMOGTOAN TIG ETTO-
VOQOPTICOUEVEG UTTOTOPIEG KAI TIG PTTaTOpieg omd To
epYOAeio Ko Tov OEKTN AEIZeP.

8.5 AlxkpiBwon a1md TNV UNPECia diIakPiIBwong
ng Hilti

Z0(G TIPOTEIVOUPE VO EKUETOXANEUTEITE TOV TOKTIKO EAEYXO
Tou gpyaheiou amd Tnv utnpeoia diakpiBwaong Tng Hilti,
VIO VO UTTOPEITE VO DIGPANICETE TNV GEIOTTIOTIO CUPPWVX
JE TOX TTPOTUTTOL KOXI TIG VOUIKEG OTTITHOEIG.

H urnpeaia diakpiBwong Tng Hilti eivan av& maoa aTiyur
otn diI&BeDr} 00G. ZAG TIPOTEIVOUE VO TTPXYUXTOTIOIEITE
TOUA&XIOTOV pick pop& SiakpiBwon aTo epyaleio.

Z1a TAGiolx TG utnpeciag diokpiBwong Tng Hilti Be-
BoiveTal, OTI O TTIPOSIXYPAPEG TOU EAEYUEVOU EQYT-
Aeiou avTIOTOIXOUV TNV NUEP TOU EAEYXOU OTQ TEXVIKK
OTOIXEIX TWV 0dNYILV XPrioNng.

Ze TEPITTWON MOKANICEWV OmMd T OTOIXEIX TOU KOTX-
OKEUQOTN, TO PETOXEIPIONEVO OPYaVO PETPNONG PUBI-
ZeTon Eav& ek veéou. MeT& Tn pubuion kai Tov EAeyxo,
TOTTOBETEITON PIOX TTAOKETO DIOKPIBWONG OTO EPYXAEIO KOl
Je Eval THOTOTOINTIKO JIGKPIBWONG TOTOTIOIEITAI VP&~
TT®WG OTI TO €PYOAEIO AEITOUPYEI EVTOG TwV Opiwv TToU
0pilel 0 KATHOKEUKOTNG.

MoTomoiNTik& SIGKPIBWONG AMXITOUVTAI TTAVTA YIXK ETTI-
XEIPNOEIG TTOU €ival MOTOTOINUEVEG KT ISO 900X.

Mo mepiocdTEPEG MANPOPOPIEg ameubuvBeiTe o€ €vax on-
yeio eEumnpéTnong Tng Hilti kovTa oog.



8.6 'EAeyX0G OKpPIiBEIOG

YMNOAEI=H

Mo TN SIOTAPNGCN TWV TEXVIKOV TIPOSIAYPOPARV, TIPETEI
VO ENEYXETOI TOKTIKX TO EPYOAEIO (TOUAKXIOTOV TIpIV OTTO
K&BE PEYOAUTEPN/ONUOVTIKN EPYOTIX)!

YNOAEI=H

Yo Tig akdAouBeg ouvBrikeq Uropei va eioTe oxedov
BéBaiiol, OTI évar epyaAeio AeITOUpYEl PET& QMO TITWON
QMPOOKOTITA KO LE TNV DI akpiBela OTTwg TIpIV oo T
TTWonN:

Kat& tnv mtwon dev ummp&e umépBoon Tou UWoug
TITOONG TTOU QVAQEPETAI OTA TEXVIKX XKPAKTNPIOTIKA.
To epyaAeio Sev UMTEOTN PNXOVIKN {NUIG KOT& TNV TITOON
(T.X. Bpaion TOU TTEVTAMPIOUATOQ).

To gpyaheio TMaPAYEl KATX TNV XPron OTNV €pYGaio Ui
TIEQIOTPEPOUEVN OKTIVO AEIZEP.

To epyaheio AeIToupyoUoe aPOOKOTITA KX TIPIV OTTO TV
ToOON.

8.6.1 EAeyX0G 0opI{OVTIOU KUPIOU KXI EYKXPOIOU
&Eova

1. ZmroTe To Tpimodo mep. 20 m amd KATTOIOV TOIXO KO
€UBUYPOPIOTE TNV KEPOAN TOU TPiTTOdoU OpIZOVTIx
pe Tn BonBeiax aApadiol.

2. TomoBetroTe To epyaleio oTo TPIMOdO Ko eubu-
YPOUUIOTE TNV KEQOAT TOU EpYOAEiOU OTOV TOIXO e
TN BonBeia Twv eyKOTIROV OTOXEUONG.

3. Me 1N BoriBeiax Tou BEKTN, KAVTE Afjyn evOg onueiou
(onueio 1) Ko oNUOdEYTE OTOV TOIXO.

4. MepioTpeyTe Oe€IOOTPOPA KOT& 90° TO gpyaheio
yUpw ommd Tov &GEov& Tou. Agv ETITPEMETAI VX OA-
A&EETE TO UYWOG TOU EPYTAEIOU.

5. Me Tn BonBeia Tou 6¢KTN AéIlep, KAvTe Afyn evog
delTepou onpeiou (onueio 2) Kal onuadeyTe oTOV
Toixo.

6. Emovoh&BeTe To Brpoara 4 Kot 5 &AAeg dUO popEg
Kol k&vTe Afjyn Tou onueiou 3 kol Tou onueiou 4 pe
Tn BorBeia Tou BEKTN KOl ONUODEYTE OTOV TOIXO.
Se mepinTwon oXoAXOTIKAG dievepyelag Ba TTpEel
n k&BeTn amdoTaon Twv dUo onNUadeUEvwyY onueiwv
1 Ko 3 (KUpI0G GEOVOIG) /KO TWV ONUEInV 2 Ko
4 (eyk&pol0og AEOVOG) VO ovEPXETOI 08 < 3 mm
(0T 20 m). Ze mepPIMTWON PeyoAUTEPNG ammOKAIONG,
oTeiATe TO gpyaeio yia BaBuovounon oto oepPig
Tng Hilti.

8.6.2 'EAeyx0g Tou K&BeTOU GEova

1.  ZToTe To gpyaheio K&BETH MAvVw O KAT& TO du-
vaTo eminedo damedo oe amdaTaon mep. 20 m amnd
K&TTOI0V TOIXO.

2. EuBuypaupioTe TiIg A\aBEG Tou epyaleiou MapAANAX
€ TOV TOIXO.

3. ©¢toTe oe AelToupyia TO pYaAEio KOl ONUAGEYTE TO
onueio avapopag (R) oto darmedo.

4. Me Tn BonBeia Tou OEKTN, ONUAOEWTE TO OnuEio
(A) oTO KATW &GKPO TOu TOiXOU. EMAEETE PETPIO
TOXUTNTO.

5.  Me Tn BonBeix Tou dEKTN onuadEWTe TO onpeio (B)
oe Uyog mep. 10 m.

6. MepioTpéyTe TO gpyaheio 180° kol eubBuypauuioTe
TO OTO oneio avaopds (R) oTo d&medo Kal oTO
K&TW onpeio (A) oTov ToixO.

7.  Me Tn BonBeiax Tou d¢KTN onuadéwTe TO onueio (C)
og Uyog mmep. 10 m.

8. EA&yETE £av PeT O OXOAXOTIKI DIEVEPYEIX N OpI-
CovTia amooTaon Twv duo onpeinv (B) kai (C) oe
Uyog d¢ka PETPWV eival pIKpOTepn omd 1,5 mm
(otax 10 m).

YMNOAEIZH e mepinTwon YeyoAuTePNg amokAIong:
STeiATE TO epyaheio yix BaBuovounon oto oepPIg
Tng Hilti.

9 EvTomopoc mpoBANUaTOV

BA&BNn MBéavn auTic AvTipeT®OION
TNV évaeIgn epgavileTan To To PRA 30 dev eivan ouvdedepévo pe  ZuvdeoTe Ta epyoleian (BAETTE Ke-
ouuBoAo 70 PR 30-HVS. P&Aaio 6.9)

AN’

2Tnv évdeIgn eugavileTan To
oUpBoAo

O

Mn éykupn €100ywyr) OTOIXEIOU UE TO
TANKTPO. H evToAr Sev eivan Suvar).

MoroTe éva €YKUpO TTANKTPO.
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BA&BN

MOavn cutia

AvTIHET®ITION

21NV évdeIgn eugaviteTan To
ouuBoAo

AN

EvToAn SuvaTr, To epyaeio Opwg dev
QVTIOPA.

©¢aTe oe AeIToupyick OAX TOX EPY QK-
Aeio ko peToKIVNBeiTe o€ onueio pe
ETOPKI EUBEAEIC AOUPPATNG OUVDE-
ong.

BeBaiwbeite 0TI dev unipxouv
EUTTODI AVAPETD OTCK EPYOAEIK.
N&BeTe emiong umown Tn YEyIoTn
aoUpuaTn euBEAeIn. Mo KON
aoUppaTn olvdean, TOOBETNOTE TO
PR 30-HVS ka1 To PRA 30 =z 10 cm
oo TO £30POG.

TNV €vOeIgN eupavifeTal To
oUpBoAo

AN

To epyaleio gival o€ AeIToupyia ermi-
TPNoNG. Aev ATAV dUVAT N €K VEOU
€ubuyp&UpIoN.

EAéyETe T B€on Twv PR 30-HVS kai
PRA 30 ko eAEYETE av eival EAeU-
Bepo To omTIKO TEdio YeTa&U PR 30-
HVS kai PRA 30. ApxioTe Eavex Thv
auTOUaTN gUBUYpP&UMIoN (BAETTE Ke-
QAOAQIO VI TNV QUTOPXTN EUBUYPG-
HION KOl TNV EMITRHPNGCN)

27NV €VOEIEN eUPpaviZeTal TO
ouuBoAo

Sleap

To epyaleio BpioKeETaI OE KATAATOON
adpavorioinong (To epyaieio umopei
VO TIGPOLEIVET PEY. 4 h 08 KATROTOON
adpavorroinang).

EvepyoroifjoTe 1o epyaAeio (BAeme
KkePaAaIo "Amevepyoroinan Aeiroup-
yiag adpavoroinong')

2Tnv évdeIgn eugaviteTan To
oUpBoAo

X

H Kar&oTaon gopTIong TNG EMAVA-
popTIopevng pmarapicg PR 30-HVS
€ivall XOUNA.

dopTioTe TNV EMAVAPOPTIZOUEVN UM~
TOPIX, XPNOIKOTIOINOTE HIox XAAN ETTO-
VOPOPTIZOUEVN UITOTOPIN 1} XPNOIUO-
moinote To PR 30-HVS otn Aeiroupyia
"®SpTION KATK TN AeIToupyia'" (OXI o
unaiBpIEG EPOPLOYESG KOl GE UYPO TTe-
PIB&AAOV).

10 AIXOECN OTA ATTOPPIMUXTX

NPOEIAOMNOIHZH

Ze TIEPITTWOn OKATAANANG amoppIYng Tou eEOTMAIOHOU PTTOPOUV VO TIPOUCIGTOUV T dkOAouBa:
Koré TNV KaUon TTAGOTIKOV HEPMV dNUIOUPYOUVTOI TOEIKX GEPIX, TTOU UIMOPOUV VO TIPOKOAEGOUV KOBEVEIEG.

O1 UTTaTapieq UTTOPET VO EKPAYOUV KO VO TIDOKOAETOUV £TCI SNANTNPIGOEIG, EYKAUUAT, XNUIK& EYKAUUOTA 1) pUTTGVGN
oTOo TePIB&ANOV, OTAV UTTOOTOUV ZNUIt 1] eKTEBOUV 0€ UYNAEG BEPLOKPOTIES.

MeTOVTOG TN CUCKEUN OMA& OTO OKOUTTIDICK, ETITPETETE OE AVAPHODI TIPOCWTIA VO XPNOIUOTIOINCOUY GKATXAANAG TOV
€EOTAIoNO. EVOEKETOI VO TPOUNTIOOUV OOPBOPG TOV EXUTO TOUG N} TPITOUG KAXBMG KOl VX pUTTIAVOUV TO TTEPIBAAAOV.

Ay

&S

O1 ouokeugg Tng Hilti eival KaTaoKeUaopEVEG 0 PEYGAO TTOOOOTO OO AVOKUKA®OIMG UAIK. Mpolmobeon yiax Tnv
ETTOVOPNOIPOTTOINGI TOUG €ivail 0 KATGAANAOG SIaXWPIoUOG TwV UNIKGV. Z€ TIOAEG Xwpeg, n Hilti €xel opyavwbei rdn
WOTE VO UITOPEITE VO EMOTPEPETE TNV TIOXAIX 00§ CUOKEUT Y10 GVOKUKAWGT. PWTAOTE TO TUAHX €EUTTNPETNONG TTEAGTMV
Tng Hilti i To cUPBouAo MWARCEWV.

Movo yia TiG xwpeg Tng EE

Mnv TET&TE T NAEKTPIKA EQYXAEICt OTOV KADO OIKIGKMV XTTOPPIMPKTWV!

ZUPQWVA PE TNV EUPWTIOIKN 0dnyict TTEPi NAEKTPIK®V KX NAEKTPOVIK®V OUCKEUMY KXI TNV EVOWNATWOT)
NG OTO €BVIKO JIKXIO, Ta NAEKTPIKK epyaheiat TIPETTEI VO CUAAEYOVTOI EEXWPIOTA KQI VO ETTIOTPEPOVTXI
Y10t QVOKUKAWON e TPOTTO GINIKO TIPOG TO TIEPIBGANOV.
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AIGBETETE TIG UMTOTAPIEG OTQ KTTOPPIUPTO CUUPWV UE TIG EBVIKEG DIATAEEIG.

11 EyyUunon KXTXKOKEUXOTH, CUCKEUE

Mot EPWTNOEIG OXETIKX PE TOUG OPOUG €yyUNONg omeu-
BuvBeiTe aTOV TOTIKO ouvePY&TNn TNG HILTI.

NMPOZOXH

H mapoloa cUoKeur| €xel TNPNOEI 0 SOKIUEG TIG OPINKES
TIEG, TTOU KaBopiZovTal 0TO KEQAAXIO 15 Twv Kavovi-
opwv FCC yia yneIokeg CUOKEUES TNG KaTnyopiag B. Au-
TEG Ol OPIOKEG TIUEG TTPOPBAETIOUV YIX TNV EYKATAOTAON O
KOTOIKNUEVEG TIEPIOXEG EMTOPKI) TIPOOTAOI OO EMMRAC-
Beig akTIVOBOAIEG. ZUOKEUEG TETOIOU €idOUG TTaP&yoUV
KO XPNOIMOTTOIOUV UYNAEG CUXVOTNTEG KOl UTTOPOUV ETTi-
ONG V& EKTTEUTTIOUV QUTEG TIG OUXVOTNTEG. MO QUTOV TO
AOYO pTTIOpOUV VO TIPOKOAECOUV TIGPEUPBOAEG 0T Afyn
PaSIOoUXVOTHTWY, €&V deV eYKOTOOTOBOUV Kol TeBoUV
oe AeIToupyiat GUPPWVA e TIG 0BNYieg.

Aev propei OpwG Vo SIOPONIOTE], OTI O CUYKEKPIUEVES
EeYKaTOOTOOEIG Oev B TOPOUCIZATOUV TTOPEUPOAEG. Z€
TIEQITITWON TIOU TO €PYOAEI0 QUTO TIPOKOIAEDEI TTOPEU-
BoAég oTn Afyn POBIOPWVIKAV I} TNAEOTITIKGV OTOBUGY,
TIPAYMX TTOU prmopel va SIamoTwlel ormd To GRrOILO Kol
TNV EMOVOAEITOUPYIX TWV CUCKEUMV QUTWV, O XProTng
TIPETIEl VO QTTOKATAOTAOE! TIG BAGBEG pe Tn Bonbeia Twv
aKOAOUBWV PETPWV:

N&og mpooavaToAIoudg ) LETAKIVNON TNG KEPXIOG AfYng.

vel otov Kavadk)

AUENON amdoTaoNG HETOEY CUOKEUNG KOl DEKTN.

ZUvdeon TNG OUCKEUNG O€ TIPICX EVOG KUKAWUOTOG PEU-
HOTOG, TTOU VXX Eivail SIGPOPETIKO KO QXUTO TOU JEKTN.

SUMBOUAEUTEITE TOV £UTTOPO 0OG 1} EVAV EUTTEIPO TEXVIKO
POSIOPWVWY KOl TNAEOPATEWV.

YMNOAEI=H

TPOTTOTTOINCEIG 1] HETOTPOTIEG, TTOU DEV EXOUV ETITPATIEI
pnT& ammo Tn Hilti, propei va Tiepiopicouv To JIKAXiwPO
TOU XpNoTn va BEael oe AeiToupyia To epyaiheio.

To oUOTNUO QUTO GVTITOKPIVETAI OTNV TIXPAYPAPO 15
Twv Kavoviouwv FCC kai RSS-210 Tng IC.

H 6¢on oe AeiToupyiot UTTOKEITOI OTIG akOAouBeg SUo
mpolnoBéaeig:

AuTO TO gpyakeio dev Ba Tpémel va mopayel emMPBAXBR
OKTIVOBOAIQ.

To epyaheio TpEMel va amoppoP& K&Be €idoug OKTI-

VOBOAIX, OUUTIEQIANGUBOVOUEVWV TWV OKTIVOBOANIGV TTOU
EMPEPOUV AVEMBUUNTEG AEITOUPYIEG.
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13 AfjAwon ocuppoppwone EK (mpwtodTumo)

Mepiypogr): XwpoB&Tng Aéilep
Mepiypogr) TUTTOU: PR 30-HVS
Fevik: 01
'ETOG KOTOOKEUNG: 2013

AnAovoupe wg povol umeuBuvol, OTI QUTO TO TIPOIdV
QVTOTOKPIVETAI OTIG GKOAOUBEG 0dnyieq Kol TTPOTUTTO:
gwg 19 Amphiou 2016: 2004/108/EK, omd 20
AripiNiou 2016: 2014/30/EE, 2011/65/EE, 2006/42/EK,
2006/66/EK, 1999/5/EK, EN ISO 12100, EN 300 440-2
V1.4.1, EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.
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EREDETI HASZNALATI UTASITAS

PR 30-HVS forgolézer

Uzembe helyezés elétt feltétleniil olvassa el a
hasznalati utasitast.

Ezt a hasznalati utasitast mindig tartsa egyiitt
a késziilékkel.

A késziiléket csak a hasznalati utasitassal
egyiitt adja tovabb.

Tartalomjegyzék oldal
1 Altalanos informaciok 252
2 A gép leirdsa 252
3 Tartozékok és kiegészitdk 255
4 Muiszaki adatok 255
5 Biztonsagi eléirasok 257
6 Uzembe helyezés 259
7 Uzemeltetés 261
8 Apolas és karbantartas 267
9 Hibakeresés 268

10 Hulladékkezelés 269
11 Készilékek gyartoi szavatossaga 270
12 FCC-megjegyzés (érvényes az USA-ban) /
IC-megjegyzés (érvényes Kanadaban) 270
13 EK-megfeleléségi nyilatkozat (eredeti) 271

Il Ezek a szamok a megfeleld dbrékra vonatkoznak. Az
abrak a haszndlati utasitas elején talalhatok.

A hasznalati utasitas szOvegében a ,készllék" vagy a
forgdlézer” sz6 mindig a PR 30-HVS forgolézert jelenti.
A tavvezérld”, ill. a ,lézervevd” vagy a ,vevéegység” sz6
mindig a PRA 30 (03) lézervevot jelenti.

Forgélézer €
@ Lézersugar (forgassik)
% Forgofej
Markolat
(4) Kezeldmezd
(5) Alaplemez 5/s"-0s menettel

(6) PRA 84 Li-ion akku
Akkuegység behelyezése és kivétele A
% PRA 84 Li-ion akku

Akkumulator rekesze
(3 Reteszelés

Téltés a késziilékben E

PUA 81 tapegység
Toltéhavely

Téltés a késziiléken kiviil E1

@ PUA 81 tapegység
PUA 82 autés szivargyujto-csatlakozo
Akkutoltés-aktivitas LED-je

Forgolézer H

(1) Be-/kikapcsolé gomb

(2) Onszintezés LED

(3) LED-es nyilak az elektronikus délésbedllitashoz

(4) Elektronikus délésbeallitas gomb (csak délés lizem-
moddal egyutt)

@ Utés-figyelmeztetési funkcié gomb és LED

D&lés tizemmadd gomb és LED

(7) Ellenérzé tizemméd LED (csak fiiggéleges automa-
tikus beallitasnal)

Toltottségi allapotot kijelzd LED

PRA 30 kezel6mezé @

% Be-/kikapcsold gomb

Délésbeviteli gomb plusz / jobb, ill. fel iranyjelzd
gomb (PRA 90 allvannyal)

Mértékegység-valasztd gomb

(4) Hangeré gomb

@ Délésbeviteli gomb minusz / bal, ill. le iranyjelzd
gomb (PRA 90 allvannyal)

@ Automatikus beigazitds gomb / Ellenérzé tzemmdd
(figgdleges) (dupla kattintas)

@ Erzékelémezd

(8) Jelsldhorony

(9 Kijelzé

PRA 30 kijelzéje

szint magassagahoz képest
% Elemallapot kijelz6je
Hangerékijelzés
@ Tavolsag kijelzése a lézerszinthez képest
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1 Altalanos informaciok

1.1 Figyelmeztetések és jelentésiik A késziiléken
VESZELY 2
Ezt a sz6t haszndljuk arra, hogy felhivjuk a figyelmet egy
lehetséges veszélyhelyzetre, amely sulyos testi sérlilést | |[EC/EN 60825-1:2007 szabvany szerinti 2. |ézerosztaly
okozhat, vagy halalhoz vezeté kdzvetlen veszélyt jeldl.

. A késziiléken
FIGYELMEZTETES

Ezt a szét haszndljuk arra, hogy felhivjuk a figyelmet CAUTION
egy lehetséges veszélyhelyzetre, amely sulyos személyi o LASER RADIATON - 0 OT
sérillést vagy halalt okozhat. %*i—
620-690nm / Po<4.85mW, 2300RPM
. CLASS Il LASER PRODUCT
VIGYAZAT

Ezt a sz6t hasznaljuk arra, hogy felhivjuk a figyelmet egy | Laser class Il CFR 21, § 1040 (FDA) szabvany alapjan
lehetséges veszélyhelyzetre, amely kisebb személyi séri- . i o
Iéshez, vagy a gép, illetve mas eszkdz tonkremeneteléhez | Az azonosité adatok elhelyezése a késziiléken

vezethet. A tipusmegjeldlés és a sorozatszdm a késziléken évo
adattablan taldlhaté. Ezen adatokat jegyezze be a hasz-
TUDNIVALO nalati utasitasba, és mindig hivatkozzon rajuk, amikor a

Ezt a sz6t hasznaljuk arra, hogy felhivjuk a figyelmet az | Hilti képviseleténél vagy szervizénél érdeklodik.
alkalmazasi Utmutatékra és mas hasznos informéaciokra.

Tipus:
1.2 Abrak értelmezése és tovabbi informéaciok
Ikonok Generacio: 01
@ A A A e
Hasznalat Legyen Vigyazat: Figyelmezte-
elétt olvassa ovatos! mard tésa
ela anyagok veszélyes
hasznélati elektromos
utasitast fesziltségre
% % LN
Csak bels6 Ne tekintsen Vigyazat:
térben anyagokat a sugarba robbanasve-
torténd Ujra kell szélyes
hasznélatra hasznositani anyagok

2 A gép leirasa

2.1 Rendeltetésszerii géphasznalat

A PR 30-HVS egy forgdlézer, amely lathaté forgd Iézersugarral és egy ehhez képest 90°-kal eltolt referenciasugarral
rendelkezik. A forgdlézer hasznalhaté fliggblegesen, vizszintesen és délésszdgekhez hasznalhato.

A készliléket vizszintes magassagvonalak, fliggéleges és délt sikok, valamint derékszégek meghatarozasara, to-
vabbitasara és ellendrzésére tervezték. Alkalmazasi példak: méter- és magassagi pontok tovabbitasa, derékszogek
meghatérozasa falaknal, vertikdlis beigazitas a referenciapontokhoz, délt sikok készitése.

A készliléket kizarélag szakember dltali hasznalatra szantak és a készliléket csak engedéllyel rendelkezd, szakképzett
személy hasznalhatja, javithatja. Ezt a személyt minden lehetséges kockazati tényez6rél tajékoztatni kell. A készilék
és tartozékai konnyen veszélyt okozhatnak, ha nem kiképzett személy dolgozik veliik, vagy nem az eldirasoknak
megfeleléen hasznaljak Oket.

Az optimalis lizemeltetés érdekében kildnbdzd tartozékokat kinalunk a késziilékhez.

A sériilés veszélyének cstkkentése érdekében csak Hilti tartozékokat és szerszamokat hasznaljon.

Kdvesse a hasznalatra, apolasra vonatkozé tanacsainkat.
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Vegye figyelembe a kdrnyezeti viszonyokat. Ne haszndlja olyan helyen a késziléket, ahol fennall a tlz- vagy a
robbanasveszély.
A készillék atalakitasa tilos.

2.2 Jellemzok

A készilékkel egyetlen ember is gyorsan és nagyfoku pontossaggal szintezhet barmilyen sikfeluletet.

A szintezés a bekapcsolast kdvetéen automatikusan indul. A lézersugér csak akkor kapcsol be, ha teljesll az eléirt
pontossag.

A mindenkori Uzemallapotot a LED-ek mutatjak.

A késziléket akar mikodés kdzben is feltdlthetd Li-ion akkuegység muikodteti.

2.3 A késziilék a PRA 30 tavvezérldvel/lézervevovel kombinalva is hasznalhato
A PRA 30 készulék tavvezérld és lézervevd egyben. Segitségével a PR 30-HVS forgolézer nagyobb tavolsagokrdl is

kényelmesen kezelhetd. Ezenkiviil a PRA 30 lézervevdként is hasznalhatd, ezért a l1ézersugar nagyobb tavolsagokra
torténd megjelenitésére is alkalmas.

2.4 A tavolsag digitalis mérése
Alézervevo digitalisan jelzi ki a Iézerszint és a jeldléhorony kozotti tavolsagot. igy egy Iépésben, milliméter pontossaggal
meghatérozhato a tartézkodas helye.

2.5 Automatikus beigazitas és felligyelet
A PR 30-HVS és a PRA 30 késziilékkel a lézerszintet egyetlen személy automatikusan egy pontosan meghatarozott
pontra igazithatja. A készilék felismeri az adott bedllitast (vizszintes, délés vagy fliggbleges) és annak megfeleléen
az Automatikus bedllitas (vizszintes a PRA 90 allvannyal, és délés) vagy az Automatikus beallitas szintellenérzéssel
(figgbleges) funkciot hasznalja. A PRA 30 ellendrzés funkcidjaval rendszeres id6kdzénként automatikusan ellenérizhetd
a lézerszint a hdingadozas, szél és hasonldk okozta esetleges eltolodasok megakadalyozasara. Az ellenérzés funkcid
ki is kapcsolhato.

2.6 Digitalis doléskijelz6 szabadalmaztatott elektronikus délésbeallitassal

A digitalis d6lésszdg-kijelzé max. 21,3 %-os délést jelez ki, ha a PR 30-HVS késziilék eléreddntétt allapotban van. igy
szamitasok végzése nélkiil hozhatok létre és ellendrizhetdk a délések. Az elektronikus délésbeallitassal optimalizalhato
a délésbedllitas pontossaga.

2.7 Utés-figyelmeztetési funkcio

A késziilék bekapcsolasa utan az Utés-figyelmeztetési funkcid a sikeres szintezést kdvetéen két perc elteltével
aktivalodik. Ha ez alatt a 2 alatt megnyomja a készllék valamelyik gombjat, akkor a két perc késleltetés Ujraindul.
Amennyiben a készliléket Uzem kozben kimozditjak a szintbdl (razkddas/Iokés éri), akkor a készlilék figyelmeztetd
zemmodba kapcsol at: minden LED villog, a Iézersugar kikapcsol (a fej nem forog tovabb).

2.8 Automatikus kikapcsolas

Ha a készlléket az dnszintezési tartomanyon (+5°) kivil helyezték el, vagy mechanikusan blokkolt, akkor a Iézer nem
kapcsol be, és a LED-ek villognak.

A késziilék feldllithatd 5/8"-os menettel rendelkezd allvanyra vagy kdzvetlenll sik, stabil felliletre (rezgésmentesen!).
Az egyik vagy mindkét irany automatikus szintezése soran a szervorendszer felligyeli a specifikalt pontossagi érték
betartasat. A késziilék kikapcsol, ha a szintezés nem valésul meg (a készllék a szintezési tartomanyon kivil talalhato,
vagy mechanikus blokkolas tértént), vagy ha kibillen a szintbél (lasd: Utés-figyelmeztetési funkcié c. rész).

TUDNIVALO
Ha a szintezés nem valdsithatd meg, a Iézer lekapcsol, és minden LED villog.

2.9 Szallitasi terjedelem

PR 30-HVS forgdlézer

PRA 30 (03) lézervevd/tavvezérld
PRA 80 vagy PRA 83 Iézervevotartd
Hasznalati utasitas

- a4 a4 a4

PRA 84 Li-ionos akkuegység
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PUA 81 tapegység
Akkumulator (AA-cellak)
Gyartoi tanusitvany
Hilti-koffer

“ NN =

2.10 Uzemméd kijelz6k

A késziilék a kdvetkezd UzemmodkijelzOkkel rendelkezik: dnszintezés LED, akkumulator toltéttségi szint LED, Utés-
figyelmeztetési funkcio kikapcsolasa LED, délés izemmaod LED, ellenérzés LED és elektronikus délésbeallitas LED

2.11 LED kijelz6k

Onszintezés LED

A z06ld szin( LED villog.

A készllék szintezési fazisban.

A z06ld LED allandoéan vilagit

A készlilék beszintezett vagy eldirassze-
rlen lGzemben van.

Utés-figyelmeztetési funkcié deakti-
valasa LED

A narancssarga LED éllan-
doan vilagit

Az Utés-figyelmeztetés funkcié ki van
kapcsolva.

LED délés izemmod

A narancssarga LED villog.

A dolt sik beigazitasa.

A narancssarga LED éllan-
doan vilagit

A dolés lzemmodd aktiv.

LED ellenérzés

A narancssarga LED éllan-
doan vilagit

A késziilék ellenérzé izemmaoédban van.
A referenciapontra (PRA 30) beigazitas
helyes.

A narancssarga LED villog.

A készlilék a referenciaponthoz
(PRA 30) allitja be a készuléket.

Elektronikus délésbeallitas LED-ek

A narancssarga LED-es nyilak
villognak.

A késziilék ,elektronikus délésbeallitas”
Uzemmodban van, a PRA 30 nem veszi
a lézersugarat

Mindkét narancssarga LED-
es nyil folyamatosan vilagit

A készlilék referenciapontra (PRA 30)
beigazitasa helyes.

A bal oldali narancssarga
LED-es nyil vilagit

A készliléknek az 6ramutato jarasaval
megegyez6 iranyban kell forognia.

A jobb oldali narancssarga
LED-es nyil vilagit

A késziléknek az 6ramutato jarasaval
ellentétes iranyban kell forognia.

Minden LED

Minden LED villog

A készlléket Utés érte, elveszett a szin-
tezés vagy mas hibat okozott.

2.12 A Li-ionos akkuegység toltési allapota lizemeltetés kdzben

LED folyamatos fénnyel vilagit LED villog Toltési allapot C
LED 1,2, 3,4 - Cz75%

LED 1, 2,3 - 50% = C <75%
LED 1,2 - 25% = C < 50%
1LED - 10% = C <25%
- 1LED C<10%

2.13 A Li-ionos akkuegység toltési allapota késziilékben torténé toltés kézben

LED folyamatos fénnyel vilagit LED villog Toltési allapot C
LED 1,2, 3,4 - C z 100%
LED1,2,3 4 LED 75% = C < 100%
LED 1,2 3 LED 50% = C <75%
1LED 2 LED 25% = C < 50%
- 1 LED C<25%
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2.14 Akkutoltés-aktivitas kijelzése a Li-ionos akkuegységen a késziiléken kiviili toltés kdozben

Ha a vords LED folyamatosan vilagit, akkor az akkuegység toltddik.

Ha az akkutoltés-aktivitas vords LED-je nem vilagit, akkor a toltési folyamat befejez6dott, vagy a toltékészilék nem
szolgaltat aramot.

3 Tartozékok és kiegészitok

Megnevezés Rovidités
Lézervevd/tavvezérld PRA 30 (03)
Lézervevd PRA 20 (02)
Lézervevétartd PRA 80
Lézervevétartd PRA 83
Magassagatviteli készulék PRA 81
Délésadapter PRA 79
Tapegység PUA 81
Autos szivargyuijté-csatlakozo PUA 82
Akkuegység PRA 84
Akkuegység PRA 84G
Vertikalis sz6g PRA 770
Zsinorallvanytarto PRA 750
Zsinorallvany mint lézervevétarto PRA 751
Homlokzati adapter PRA 760
Allvany PUA 20
Tekerdkaros allvany PA 921
Tekerdkaros allvany PUA 30
Automatikus allvany PRA 90

Teleszkopos léc

PUA 50, PUA 55

4 Miiszaki adatok

A mUszaki valtoztatasok jogat fenntartjuk!

PR 30-HVS

Lézervevé hatétavolsaga (atméré) A PRA 30 (03) lézerrel jellemzd: 2...500 m
A PRA 30 (03) lézerrel jellemzé: 0...150 m

Pontossag’ 10 méteren: + 0,75 mm

Tavvezérlé hatétavolsaga (atmérd)

Meréleges lézersugar Folyamatosan derékszdg a forgassikra

Lézerosztaly 2. osztaly, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007 /
IEC 60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA));
Maximalis teljesitmény < 4,85 mW =z 300 ford./perc
esetén

600/min, 1.000/min

eléredontott készulékkel: < 21,3 %

Forgasi sebességek

Délésszogtartomany

1 Kiilsé hatésok, kulondsen az erés hémérséklet-ingadozasok, magas paratartalom, razkodas, leesés stb. befolyasolhatjék a pontos-
sagot. Ha masképp nincs megadva, akkor a készllék szintezése, ill. kalibralasa normal kornyezeti feltételek (MIL-STD-810G) mellett
tortént.

2 Az eséstesztet az allvanyrol végeztiik el, sik betonon, standard kérnyezeti feltételek (MIL-STD-810G) mellett.
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Onszintezési tartomany

+5°

Energiaellatas

7,4 V/5,0 Ah Li-ionos akkuegység

Akkuegység lizemideje

Hoémérséklet +25 °C, Li-ionos akkuegység: = 25 h

Uzemi hémérséklet

-20...+50 °C

Tarolasi hdmérséklet (szaraz)

-25...+60 °C

Erintésvédelmi osztaly

IP 66 (Az IEC 60529 szabvany szerint); , Toltés Uzem
kdzben” médban nem

Allvanymenet %" x 18

Suly (a PRA 84 késztilékkel egyditt) 2,5 kg

Méretek (hossz x szélesség x magassag) 200 mm x 200 mm x 230 mm
Esésteszt magassaga? 1,5m

1 Kiilsé hatasok, killénésen az erés hémérséklet-ingadozasok, magas paratartalom, razkédas, leesés stb. befolyasolhatjak a pontos-
sagot. Ha masképp nincs megadva, akkor a készlilék szintezése, ill. kalibralasa normal kornyezeti feltételek (MIL-STD-810G) mellett

tortént.

2 Az eséstesztet az allvanyrol végeztik el, sik betonon, standard kérnyezeti feltételek (MIL-STD-810G) mellett.

PRA 30 (03)
Detektalas miveleti tartomanya (atméro)

PR 30-HVS lézerrel jellemzé: 2...500 m

Akusztikus jeladd

3 hangeréfokozat az elnémités lehetéségével

Folyadékkristalyos kijelz6

mindkét oldalon

A tavolsagkijelz6 tartomanya + 52 mm
Lézerszint kijelzési tartomanya +0,5mm
Erzékelémez6 hossza 120 mm
Haz felsé szegélyének kdzéppontkijelzése 75 mm

Jeldldhornyok

mindkét oldalon

Erzékelésmentes varakozasi idd az dnkikapcsolas elbtt

15 perc

Méretek (h x sz x ma)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Suly (elemekkel)

0,25 kg

Energiaellatas

2 db AA elem

Elem élettartama

Hémérséklet +20 °C: kb. 40 h (az alkali mangan elemek
minéségének fliggvényében)

Uzemi hémérséklet

-20...+50 °C

Tarolasi hdmérséklet

-25...+60 °C

Erintésvédelmi osztaly

IP 66 (IEC 60529szabvanynak megfelelen), kivéve az
akkutarté rekeszt

Esésteszt magassaga’

2m

1 Az eséstesztet a PRA 83 lézervevétartoban végeztik el, lapos betonfellleten standard kornyezeti feltételek (MIL-STD-810G) mellett.

PRA 84 Li-ionos akkuegység

Névleges feszliltség (szokasos lizemmdd) 74V
Maximalis fesziltség (lzem vagy lUzem kozbeni toltés 13V
alatt)

Névleges aramerdsség 180 mA

Toltési idé

Hémérséklet +32 °C: 2 6ra 10 perc (akkuegység 80%-
osan feltoltve)

Uzemi hémérséklet -20...+50 °C
Tarolasi hdmérséklet (szaraz) -25...460 °C
Toltési hémérséklet (lzem kdzbeni toltésnél is) +0...+40 °C
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Sly

0,3 kg

Méretek (hossz x szélesség x magassag)

160 mm x 45 mm x 36 mm

PUA 81 tapegység

Halézati aramellatas 115..230V
Haloézati frekvencia 47...63 Hz
Névleges teljesitmény 36 W
Névleges feszliltség 12V

Uzemi hémérséklet +0...+40 °C
Tarolasi hémérséklet (szaraz) -25...+60 °C
Suly 0,23 kg

Méretek (hossz x szélesség x magassag)

110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Biztonsagi eldirasok

5.1 Alapvet6 biztonsagi szempontok

Az egyes fejezetek biztonsagi tudnivaléi mellett na-
gyon fontos, hogy a kévetkez6 utasitasokat is ponto-
san betartsa.

5.2 Altalanos biztonsagi intézkedések

Ne hatastalanitsa a biztonsagi berendezéseket,
és ne tavolitsa el a tajékoztato és figyelmeztetd
feliratokat.

Munka koézben mindig figyeljen, lgyeljen arra,
amit csinal, és meggondoltan dolgozzon a ké-
sziiléekkel. Ha faradt, ha kabitészerek vagy alko-
hol hatasa alatt all, vagy orvossagokat vett be,
ne hasznalja a késziiléket. A készllékkel végzett
munka kézben mar egy pillanatnyi figyelmetlenség is
komoly sérilésekhez vezethet.

A gyermekeket tartsa tavol a lézerkésziilékektol.
A késziilék szakszer(tlen felcsavarozasa esetén a 2.
ill. 3. [ézerosztalyt meghalado lézersugarzas keletkez-
het. Csak a Hilti Szervizzel javittassa a késziiléket.
Ne dolgozzon az elektromos kéziszerszammal
olyan robbanasveszélyes kérnyezetben, ahol ég-
het6é folyadékok, gazok vagy porok vannak. Az
elektromos kéziszerszamok szikrakat bocsathatnak
ki, amelyek meggyujthatjak a port vagy a gyulékony
g6z0ket.

(Az FCC §15.21 szerinti tudnivald): Az olyan moédosi-
tasok, melyeket a Hilti nem engedélyez kifejezetten,
korlatozhatjak a felhasznalénak a késziilék Gzemel-
tetésére vonatkozo jogat.

Ha az itt megadottol eltérd kezelési bedllitasokat és
beigazitast alkalmaz, vagy a leirtaktol eltéréen jar el,
az veszélyes sugarzashoz vezethet.

Hasznalat el6tt ellenérizze a késziiléket.
Amennyiben a késziilék sériilt, javittassa meg a
Hilti Szervizben.

Gondosan apolja a késziiléket. Ellenérizze, hogy
a mozgo6 alkatrészek kifogastalanul mikddnek-e,
nincsenek-e beszorulva, és nincsenek-e eltorve
vagy megrongalédva olyan alkatrészek, amelyek
hatassal lehetnek az elektromos kéziszerszam
miikodésére. A megrongalodott részeket a ké-
sziilék hasznalata el6tt javittassa meg. Sok olyan
baleset torténik, amelyet a készilék nem kielégitd
karbantartasara lehet visszavezetni.

Ha a késziiléket leejtették, vagy mas mechanikai
kényszerhatasnak tették ki, akkor pontossagat
ellenérizni kell.

Fontos mérések el6tt ellendrizze a késziiléket.
Hasznalat soran tobbszor ellenérizze a pontossa-
got.

Amikor alacsony hémérsékletii helyrél egy maga-
sabb hémérsékletii helyre viszi a késziiléket, vagy
forditva, akkor bekapcsolas el6tt hagyja a készii-
léket a kérnyezet hdmérsékletéhez igazodni.
Amikor adaptereket hasznal, mindig gy6z6djon
meg arrol, hogy a késziiléket biztonsagosan rég-
zitette.

A pontatlan mérések elkeriilése végett mindig
tartsa tisztan a lézersugar kilépoablakat.
Jollehet a késziiléket épitkezéseken folyo erétel-
jes igénybevételre tervezték, mint barmely mas
optikai vagy elektronikai berendezést (tavcsovet,
szemiiveget, fényképezigépet), ezt is odafigye-
léssel kell kezelni.

Jollehet a késziilék a nedvesség behatolasa ellen
védett, azért mindig torolje szarazra, miel6tt a
szallitétaskaba helyezi.

Tartsa tavol az elektromos szerszamot az es6tdl
és a nedvesség hatasaitol.

A tapegységet kizarélag a fali halé6zathoz csatla-
koztassa.
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t) Gy6z6djon meg réla, hogy sem a késziilék, sem a
tapegység nem jelent olyan akadalyt, ami elesés-
vagy sérilésveszéllyel jar.

u) Biztositsa a munkahely j6 megyvilagitasat.

v) Rendszeresen ellenérizze a hosszabbité kabelt,
és cserélje ki, ha sériilt. Ne érintse meg a tap-
egységet, ha a vezeték vagy a tapegység munka
kézben megsériil. A csatlakozédugot huzza ki az
aljzatbdl. A sériilt csatlakozovezeték és hosszabbitd
kabel aramiités veszélyes.

w) Ne érjen hozza foldelt feliiletekhez, mint példaul
csovekhez, flitétestekhez, kalyhakhoz és hiit6-
szekrényekhez. Az aramités veszélye novekszik,
ha teste le van foldelve.

x) Ovja a csatlakozévezetéket hétél, olajtol és éles
szegélyektol.

y) Soha ne lizemeltesse a tapegységet, ha az vizes
vagy piszkos. A tapegység feliiletére tapadé por,
mindenekel6tt az elektromosan vezeté anyagok
pora, illetve a nedvesség kedvezétlen koriilmé-
nyek kozott elektromos aramiitéshez vezethet.
Ezért a szennyezett gépet, kiilonoésen ha gyak-
ran munkal meg elektromosan vezet6 anyagot,
rendszeres id6k6zénként vizsgaltassa meg a Hilti
szervizzel.

z) Keriilje az érintkez6k érintését.

5.2.1 Akkumulatoros késziilékek gondos
hasznalata és kezelése

a) Tartsa tavol az akkuegységet a magas hémérsék-
lettdl és a tiizt6l. Robbanasveszély.

b) Az akkukat tilos szétszedni, 6sszepréselni, 75 °C
folé heviteni vagy elégetni. Ellenkezé esetben tlz-,
robbanas- és sérilésveszély all fenn.

c) Ugyeljen ra, hogy ne keriiljon nedvesség a készii-
lékbe. A késziilékbe behatolt nedvesség rovidzarla-
tot és kémiai reakciokat, valamint égési sériilést vagy
tlizet okozhat.

d) Hibas alkalmazas esetén az elembdl/akkumulatorbdl
folyadék tavozhat. Keriilje el az érintkezést a folya-
dékkal. Ha véletleniil mégis érintkezésbe jutott az
akkumulatorfolyadékkal, azonnal 6blitse le vizzel
az érintett feliiletet. Ha a folyadék a szemébe ju-
tott, mossa ki bé vizzel és keressen fel egy orvost.
A kilép6 folyadék irritaciokat vagy égéses boérsériilé-
seket okozhat.

e) Kizarélag az adott késziilékhez jovahagyott akkut
hasznaljon. Mas akku alkalmazasa vagy az akku mas
célra valo hasznalata esetén tliz- és robbanasveszély
all fenn.

f) Vegye figyelembe a Li-ionos akkumulatorok szal-
litasara, tarolasara és lizemeltetésére vonatkozé
kiilonleges iranyelveket.

g) Tartsa tavol a hasznalaton kiviili akkuegységet
vagy a toltokésziiléket irodai kapcsoktdl, pénz-
érméktol, kulcsoktol, szegektdl, csavaroktdl és
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mas, kis méretlii fémtargyaktél, amelyek athi-
dalhatjak az akkuegység vagy a toltokészilék
érintkezoit. Az akkuegység- vagy a toltokészilék-
érintkez6 kozotti rovidzarlat égési sériléseket vagy
thzet okozhat.

Keriilje el az akku révidzarlatat. Az akku készilékbe
t6rténd behelyezése el6tt ellendrizze, hogy az akku
és a készllék érintkez6ihez nem ér hozza idegen
targy. Ha az akku érintkezdi révidre zarédnak, tlz-,
robbanas- és sériilésveszély all fenn.

Sériilt (repedt, eltorott alkatrészeket tartalmazo,
elhajlott, visszatolt és/vagy kihtzott érintkezés)
akkumulatorokat tilos tolteni vagy tovabb hasz-
nalni.

A készillék lGzemeltetéséhez és az akkuegység
toltéséhez csak PUA 81 tapegységet, PUA 82 au-
tos szivargyujté-csatlakozot, vagy a gyarto altal
ajanlott mas téltékésziiléket hasznaljon. Kilonben
fennall a készilék sérilésének veszélye. Ha egy bizo-
nyos akkuegységtipus feltdltésére szolgald toltoké-
sziilékben egy masik akkuegységet probal feltolteni,
tlz keletkezhet.

5.3 A munkahely szakszerii kialakitasa

a)

b)

c)

9)

Biztositsa a mérés helyét, és a késziilék felallita-
sakor ligyeljen arra, hogy a sugarat ne iranyitsa
mas személyekre vagy 6nmagara.

A létran végzett munkaknal keriilje az abnormalis
testtartast. Mindig biztonsagos, stabil helyzetben
dolgozzon, ligyeljen az egyensulyara.
Fényvisszaverd targyak, ill. fellletek kdzelében,
Uivegtablan, vagy mas targyon keresztil végzett
mérések meghamisithatjak a mérés eredményét.
Ugyeljen arra, hogy a késziiléket sik, stabil alapra
allitsa (rezgésmentes helyre).

Csak a meghatarozott alkalmazasi korlatokon be-
lil hasznalja a késziiléket.

Gy6z6djén meg réla, hogy az On PR 30-HVS ké-
szilléke csak az On PRA 30 késziilékét inditja el és
nem aktivalja az épitkezésen hasznalt tébbi PRA 30
késziléket.

»TOltés lizem kdzben” izemmadédban végzett mun-
kak soran rogzitse a tapegységet pl. egy allvanyra.
Atermékek eredeti rendeltetésétél eltérd célokra vald
alkalmazasa veszélyes helyzetekhez vezethet. A ter-
méket, a tartozékokat, betétszerszamokat stb.
csak ezen eldirasoknak és az adott termékti-
pusra vonatkozé kezelési utasitasoknak megfe-
leléen hasznalja. Vegye figyelembe a munkafelté-
teleket és a kivitelezendé munka sajatossagait.
A méréléceket tilos magasfesziiltségli vezetékek
kozelében hasznalni.

5.3.1 Elektromagneses 0sszeegyeztethetoség

Jollehet a készllék eleget tesz a vonatkozé iranyelvek
szigoru kovetelményeinek, a Hilti nem zarhatja ki tel-
jesen, hogy a késziilék erdés sugdarzas zavard hatasara
tévesen mukodjon. Ebben az esetben vagy mas bizony-
talansag esetén ellendrzd méréseket kell végezni. A Hilti
ugyancsak nem tudja kizarni annak lehetéségét, hogy a



késziilék mas készlilékeknél (pl. replilégépek navigacios
berendezéseinél) zavart okozzon.

5.3.2 Lézerosztalyozas class ll/ 2. Iézerosztalyba
tartoz6 késziilékekhez

Az értékesitett tipustdl fliggden a késziilék az IEC60825-

1:2007/EN60825-1:2007 szabvany szerint a 2. |ézerosz-

talynak és a CFR 21 § 1040 (FDA) szabvany alapjan a

Class |l besorolasnak felel meg. Ezeket a készililékeket
tovabbi ovintézkedések nélkil lehet hasznalni. A szemhéj
zar6 reflexe megvédi a szemet abban az esetben, ha
barki is véletlenil révid idére belenézne a lézersugarba.
A szemhéjnak ezt a zar6 reflexét azonban hatranyosan
befolyasolhatja gyégyszerek szedése, alkohol vagy drog
fogyasztasa. Mindazonaltal gondosan tgyelni kell arra,
hogy ne nézzen kdzvetlenll a fényforrasba. A lézersuga-
rat ne iranyitsa emberekre.

6 Uzembe helyezés

TUDNIVALO
A késziilék csak a Hilti PRA 84 vagy PRA 84G akkuegy-
séggel mikodtethetd.

6.1 Akkuegység behelyezése H

VIGYAZAT

Az akku késziilékbe torténé behelyezése elétt bizo-
nyosodjon meg arrél, hogy az akku és a késziilék
érintkezéihez nem ér hozza idegen targy.

1. Tolja be az akkuegységet a készulékbe.
Forditsa el areteszelést az dramutaté jarasaval meg-
egyezd iranyban, mig meg nem jelenik a Reteszelés
ikon.

6.2 Akkuegység eltavolitasa

1. Forditsa el a reteszelést az éramutaté jarasaval el-
lentétes iranyba, mig meg nem jelenik a Kireteszelés
ikon.

2. Huzza ki az akkuegységet a készilékbdl.

6.3 Akkuegység toltése
y L
% 2y
VESZELY

Csak olyan Hilti akkuegységet és Hilti tapegységet
hasznaljon, amely fel van sorolva a ,, Tartozékok* alatt.
Tilos hasznalni lathatéan sérilt készulékeket és tapegy-
ségeket.

6.3.1 Uj akkuegység elsé toltése

Az els6 Uzembe helyezés el6tt toltse fel teljesen az akku-
egységet.

TUDNIVALO

Ugyeljen ra, hogy a téltendd rendszer poziciéja stabil
legyen.

6.3.2 Akkuegység ujbali toltése
1. Gy6z6djon meg réla, hogy az akkuegység kilsé
felUletei tisztak és szarazak.

2. Helyezze be az akkuegységet a készilékbe.
TUDNIVALO A Li-ion akkuegységek barmikor, akar
részben feltoltott dllapotban is hasznalhatdak.
Bekapcsolt készuléken a toltési folyamatot LED-ek
mutatjak.

6.4 Opcio az akkuegység toltéséhez

TUDNIVALO
Gy6z6djdon meg réla, hogy betartjgk a toltés kdzben
ajanlott hémérsékletet (0 - 40 °C).

VESZELY

A PUA 81 tapegységet csak épiileten beliil szabad
hasznalni. Keriilje el, hogy nedvesség jusson be a
késziilékbe.

6.4.1 Az akkuegység toltése a késziilékben

1. Helyezze be az akkuegységet az elemtart6 rekeszbe
(lasd: 6.1).

2. Forditsa el areteszt, mig az akkuegység toltdhlivelye
lathatéva nem valik.

3. Helyezze be a tdpegység csatlakozédugojat vagy az
auto szivargyujto-csatlakozojat az akkuegységbe.
Az akkuegység toltodik.

4.  Atoltési allapot toltés kozbeni kijelzésére kapcsolja
be a készliléket.

6.4.2 Az akkuegység toltése a késziiléken kiviil E1

1. Vegye ki az akkuegységet (lasd: 6.2).
2. Kapcsolja 0ssze a tapegység csatlakozddugodjat

vagy az auté szivargyujtd-csatlakozédjat az
akkuegységgel.

Az akkuegység vords LED-je az akkuegység toltési
allapotat jelzi.
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6.4.3 Az akkuegység toltése lizem kézben

VESZELY

A késziiléket tilos mUkodtetni ,Toltés Gzem kdzben”
Uzemmodban, tilos épulleten kivil és nedves kornye-
zetben hasznalni.

VIGYAZAT

Ugyeljen ra, hogy ne keriiljon nedvesség a készii-
lékbe. A készlilékbe behatolt nedvesség révidzarlatot
és kémiai reakciokat, valamint égési sérilést vagy tiizet
okozhat.

1. Forditsa el a zarat, mig az akkuegység toltéhivelye
lathatéva nem valik.

2. Helyezze be a tdpegység csatlakozodugojat az ak-
kuegységbe.
Toltés kdzben a késziilék dolgozik, a toltdttségi al-
lapotot a késziléken lévé LED-ek mutatjak.

6.5 Kezelje elévigyazatosan az akkuegységeket

Az akkuegységeket lehetdleg hideg és szaraz helyen ta-
rolja. Soha ne térolja az akkuegységeket tiz6 napon, fi-
tétesten vagy Uiveglap mogoétt. Elettartamuk végén az ak-
kuegységeket a kdrnyezetvédelmi szempontoknak meg-
feleléen és biztonsagosan kell artalmatlanitani.

6.6 A késziilék bekapcsolasa

Nyomja meg a BE/KI gombot.

TUDNIVALO

Bekapcsolas utan a készllék elinditia az automatikus
szintezést. Teljes szintezés végzése soran a lézersugar
forgas- és normaliranyba kapcsol.

6.7 LED kijelz6k
Lasd a 2. ,Leirds” ciml fejezetet.

6.8 Elemek behelyezése a PRA 30 készilékbe H

VESZELY
Sériilt elemet ne hasznaljon.

VESZELY

Ne hasznaljon vegyesen Uj és régi elemeket. Ne hasznal-
jon egyditt kildnbdzd gyartétdl szarmazé vagy kilonbdzé
tipusmegijel®lési elemeket.

TUDNIVALO

A PRA 30 késziilék csak nemzetkdzi szabvanyok szerint
gyartott elemekkel mikodtethetd.

260

-

Nyissa ki a lézervevé elemtart6 rekeszét.

2. Helyezze be az elemeket a lézervevdbe.
TUDNIVALO Behelyezés kozben lgyelien az ele-
mek polaritasara.

3.  Zarja vissza az elemtarté rekeszt.

6.9 Tarsitas

Kiszallitaskori allapotban a készillék és a tavvezérlé/a
lézervevd tarsitva vannak. Ugyanezen tipus tovabbi lé-
zervevéi vagy az automatikus PRA 90 dllvany tarsitas
nélkil nem Uzemkész. Ahhoz, hogy a készlléket hasz-
nalni lehessen ezzel a tartozékkal, ezeket be kell allitani
egymashoz, vagyis tarsitani kell. A készlilékek tarsita-
sanak hatéséara a készllékek egyértelmlen egymashoz
rendelédnek. igy a késziilék és az automatikus PRA 90
allvany csak a tarsitott tavvezérl6tél/iézervevétdl érkezd
jeleket fogja. A készllékek tarsitasa lehetévé teszi, hogy
egymas mellett tobb forgdlézer mikdodhessen annak a
veszélye nélkiil, hogy azok modosithatnak a bedllitaso-
kat.

6.9.1 Késziilék és lézervevo tarsitasa

coO

1. Nyomja meg egyszerre a készilék és a lézervevd
be/ki kapcsolégombijat és tartsa lenyomva legalabb
3 méasodpercig.
A sikeres tarsitast a lézervevén hangjelzés, a ké-
sziiléken a LED-ek villogasa jelzi. Ezzel egyidejlleg
a lézervevo kijelzéjén rovid ideig megjelenik a ,tar-
sitva” ikon. A tarsitast kdvetéen a készllék és a
lézervevé automatikusan kikapcsol.

2. Kapcsolja be Ujra a tarsitott készlilékeket.
A kijelzOn megijelenik a ,tarsitva“ ikon.

6.9.2 PRA 90 allvany és a lézervevé tarsitasa

1. Az automatikus PRA 90 dllvanyon és a lézervevon

nyomja meg egyszerre a be-/ kikapcsolé gombo-
kat és tartsa azokat min. 3 masodperc hosszan
lenyomva.
A sikeres tarsitast a lézervevd hangjelzés, az auto-
matikus PRA 90 allvanyon a LED-ek villogasa jelzi.
Ezzel egyidejlileg a lézervevé kijelz6jén rovid ideig
megjelenik a tarsitva ikon. A tarsitast kovetéen az
allvany és a lézervevé automatikusan kikapcsol.

2. Kapcsolja be Ujra a tarsitott készllékeket.

A lézervevé kijelzéjén megjelenik a készilék az all-
vannyal egydtt.



7 Uzemeltetés

7.1 Késziilék ellenérzése

Fontos mérések elétt ellendrizze a késziilék pontossagat,
kiildbndsen, ha leesett a talajra vagy szokatlan mechanikai
hatasoknak volt kitéve (lasd: 8.6).

7.2 A késziillék bekapcsolasa
Nyomja meg a BE/KI gombot.
TUDNIVALO
Bekapcsolas utan a készllék elinditia az automatikus
szintezést.

7.3 Munkavégzés a PRA 30 késziilékkel

A PRA 30 készilék lézervevd és tavvezérld egyben. A tavvezérld megkonnyiti a forgdlézerrel végzett munkavég-
zést, ezenkivil a készllék néhany funkcidjanak hasznalatdhoz van ra sziikség. A lézersugar kijelzése optikailag és
akusztikusan torténik.

7.3.1 Munkavégzés a lézervevével mint kéziszerszammal

1. Nyomija meg a BE/KI gombot.
2. Tartsa a lézervevét az érzékeldmezdvel egyltt kdzvetlenll a forgd lézersugar szintjébe.

7.3.2 Munkavégzés a PRA 80 lézervevétartoba szerelt Iézervevével El

Nyissa ki a PRA 80 zarjat.

Helyezze be a lézervevét a PRA 80 lézervevétartoba.

Zérja a PRA 80 zarjat.

Kapcsolja be a lézervevét a be-/kikapcsold gomb segitségével.

Nyissa ki az elfordithaté fogantyut.

Az elfordithatd gomb zarasaval régzitse a PRA 80 vevdtartot a kinlizhatd rudra vagy a szintezérudra.
Tartsa a lézervevét az érzékeldmezdvel egylitt kozvetlenll a forgd lézersugar szintjébe.

NoO O ,wN =

7.3.3 Munkavégzés a PRA 83 lézervevétartoba szerelt 1ézervevével El
1. Nyomja be ferdén a lézervevét a PRA 83 gumitokjaba, mig az teljesen kérbe nem veszi a vevéegységet. Ugyeljen
ra, hogy az érzékeldmezé és a gombok az ellilsé oldalon legyenek.
2. Helyezze ra a lézervevét a gumitokkal egyitt a markolatra. A tokot és a markolatot magneses tarté kapcsolja
ossze egymassal.
Kapcsolja be a lézervevét a be-/kikapcsold gomb segitségével.
Nyissa ki az elfordithaté fogantyut.
Az elfordithatd gomb zarasaval rogzitse a PRA 83 lézervevétartédt a kihlizhato rudra vagy a szintezérudra.
Tartsa a lézervevét az érzékeldmezdvel egylitt kozvetlenll a forgd lézersugar szintjébe.

oo s

7.3.4 Munkavégzés a PRA 81 magassagatviteli késziilékkel E1

Nyissa ki a PRA 81 készlilék zarjat.

Helyezze a lézervevét a PRA 81 magassagatviteli készilékbe.

Zarja a PRA 81 zarjat.

Kapcsolja be a lézervevét a be-/kikapcsold gombbal.

Tartsa a lézervevét az érzékeldmezdvel egylitt kozvetlenll a forgd lézersugar szintjébe.
lgazitsa Ugy a lézervevét, hogy a tavolsag kijelzé a ,,0” értéket mutassa.

Mérdszalag segitségével mérje le a kivant tavolsagot.

N o hwN =

7.3.5 Mértékegység bedllitasa @
A mértékegység-valaszté gombbal bedllithatja a digitdlis kijelzd kivant pontossagat (mm/cm/ki).

7.3.6 Hangeré beallitasa @

A lézervevd bekapcsolasakor a hangeré a ,normal" értékre van bedllitva. A hangerévalasztdé gomb megnyomasaval
moédosithato a késziilék hangereje. Négy lehetéség kozil valaszthat: ,halk", ,normal", ,hangos" és ,ki'".
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7.3.7 Meniiopciok @
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1. Alézervevd bekapcsolasakor nyomja meg a BE/KI gombot 2 masodperc hosszan.
A kijelz6mezében megjelenik a menukijelzés.

2. Haszndlja a mértékegység-valaszté gombot, ha at szeretne valtani a metrikus és az angolszasz mértékegységek
kdzott.

3. Haszndlja a hangerévalasztdé gombot, hogy hozzarendelhesse az akusztikus jel gyorsabb idébeli kdvetését a
jeldléhorony folotti vagy az alatti érzékelési tartomanyhoz.

4. Szlkség esetén valasszon ki tovabbi pontokat az iranyjelz6 gombokkal (bal/jobb).
TUDNIVALO Az iranyjelzé gombokkal (bal/jobb) kivalaszthatoak a beallitasi lehetdségek. A mértékegység valasz-
tégombbal médosithatéd az adott beallitas. A kdvetkezd bedllitasi lehetdségek allnak rendelkezésre: Szoftververzié
megjelenitése (nem allithaté be), PR 30-HVS alvd lizemmaodija (ki/be), délés lizemmodd mértékegységei (%/°),
PR 30-HVS tarsitasa (tarsitds megsziintetése), PRA 90 tarsitasa (tarsitds megszintetése), ltés-figyelmeztetési
funkcio érzékenysége (magas/kdzepes/alacsony), radiodsszekottetés (be/ki). A késziiléket érintd beallitasok csak
akkor valnak aktivva, ha a késziilék be van kapcsolva és radidkapcsolaton keresztil kapcsolédik.

5. A bedllitAsok mentéséhez kapcsolja ki lézervevét.
TUDNIVALO A kivalasztott beallitasok a kévetkezé bekapcsolas utan is érvényesek.

7.3.8 Dupla kattintas

Kezelés soran az Automatikus beigazitas, ill. az Ellenérzés parancsokat dupla kattintassal kell nyugtazni, hogy
elkerlilhet6 legyen a hibas kezelés.

7.4 Utés-figyelmeztetési funkcié deaktivalasa 2. Nyomja meg az ,,Utés-figyelmeztetési funkcio deak-

1. Kapesolja be a késziiléket (i4sd: 7.2). tivalasa” gombot.
Az (ités-figyelmeztetés deaktivalasa LED alland6 vi-
lagitasa azt mutatja, hogy a funkciot kikapcsoltak.
3. Astandard izemmoddba a készllék kikapcsolasaval
majd Ujra bekapcsolasaval térhet vissza.
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7.5 Vizszintes munkavégzés
7.5.1 A késziilék felallitasa

1. Ahasznalat jellegének megfeleléen allitsa fel a készuléket, pl. helyezze allvanyra. Alternativaként a forgolézert fali
tartéra is felszerelheti. A fellilet délésszdge, amelyre a készlléket helyezi max. + 5° lehet.

2. Nyomja meg a BE/KI gombot.
Az 6nszintezés LED zélden villog.
Ha a szintezés megtdrtént, akkor bekapcsol a Iézersugar, majd forogni kezd és az 6nszintezés LED folyamatosan
vilagit.

7.5.2 Beigazitas az automatikus PRA 90 allvannyal
TUDNIVALO
Ez a funkci6 csak az automatikus PRA 90 allvannyal all rendelkezésre.
Elsé hasznalat soran a PRA 30 Iézervevét és az allvanyt tarsitani kell egymassal (lasd a 6.9.2 fejezetet)

Az opcionalis automatikus PRA 90 allvannyal manualisan vagy automatikusan a kivant szintre allithat6 be a lézerszint
magassaga.

1. Szerelje fel a készlléket az automatikus PRA 90 allvanyra.
2. Kapcsolja be a forgolézert, az automatikus allvanyt és a lézervevét. Ezt kdvetden allitsa be manudlisan (lasd:
7.5.3) vagy automatikusan (lasd: 7.5.4) a lézerszint magassagat.

7.5.3 Manualis beigazitas @

A vizszintes szint parhuzamos felfelé vagy lefelé eltolasahoz nyomja meg a lézervevén a +/- gombokat vagy a PRA 90
allvanyon a nyilgombokat.

7.5.4 Automatikus beigazitas @

1. Tartsa a lézervevd vevOkészilék feldli oldalat a kivant célmagassagra és a PRA 90 kezelémezoéjének iranyaba.
Beigazitas kdzben tartsa nyugodtan a késziléket, és lgyeljen ra, hogy a lézervevé és a készulék kdzétt semmi
ne akadalyozza a ralatast. ;

2. Kattintson duplan a lézervevon taldlhatd Automatikus beigazitds gombra. Ujbdli dupla kattintassal befejezi a

beallitast.

A dupla kattintassal elindul a lézerszint bedllitdsa, az allvany felfelé, ill. lefelé mozog. Kdzben folyamatosan
hangjelzés hallhaté. Amint a Iézersugar eléri a l1ézervevd érzékeldmezdjét, a lézersugér a jeldléhorony (bazissik)
felé mozog.

Amint elérte a poziciot és a készlilék elvégezte a szintezését, egy 6t masodperc hosszu hangjelzés jelzi a folyamat
befejezését. Tovabba az Automatikus beigazitas ikon eltlinik a kijelzorél.

3. Ellendrizze a magassagbeallitast a kijelzdn.

4. Tavolitsa el a Iézervevét.
TUDNIVALO Ha az automatikus beigazitasi folyamat nem volt sikeres, révid hangjelzés hallhatd, és az Automati-
kus beigazitas ikon eltinik a kijelzérol.

263



7.6 Fiigg6leges munkavégzés

1.

Fliggdleges munkavégzéshez szerelje fel a készliléket egy megfelelé allvanyra, homlokzati vagy zsinoérallvany-
adapterre, vagy fali tartéra ugy, hogy a késziilék kezelémezdje felfelé iranyuljon. Alternativaként a késziiléket
rahelyezheti a hatsé markolatok gumilabaira is.

TUDNIVALO A legjobb radio-6sszekottetést a PRA 30 késziilékkel a késziiléknek a kezelémezoéhdz jobbrdl
csatlakozé oldala nyuijtja.

TUDNIVALO Az eléirt pontossag betarthatésagahoz helyezze a késziiléket sima, egyenletes feliiletre, ill. szerelje
fel megfeleld pontossaggal az allvanyra vagy mas tartozékra.

Igazitsa be a készlilék vertikalis tengelyét rovatkaval és szemcsével a kivant iranyba.

Nyomja meg a BE/KI gombot.

A szintezést kdvetéen a készllék egy allo, fliggdlegesen lefelé vetitd forgd lézersugarral inditja el a Iézer
lizemmodot. A vetitett pont a referenciapont (nem a fliggé metszéspontja) és a készlilék pozicionalasara szolgal.
Most igazitsa be Ugy a késziléket, hogy a vetitett Iézerpont pontosan egy referenciapontra (pl. a zsinorallvany
szOgére) legyen beallitva.

Most igazitsa be manudlisan (lasd: 7.6.1) vagy automatikusan (lasd: 7.6.2) a lézerszintet a kivant masodik
referenciapontra.

A lézer automatikusan forogni kezd, amint elkezdi a beigazitast.

7.6.1 Manualis beigazitas @ [B

1.

A fuggdleges sik manualis beigazitdsahoz nyomja meg a lézervevén az iranyjelzé gombokat (bal/jobb).

7.6.2 Automatikus beigazitas és feliigyelet @

1.

3.

Tartsa a lézervevét a jeldldhoronnyal a kivant beallitando hely felé és a készilék iranyaba.

Kattintson duplan az Automatikus beigazitas gombra. Ujbdli dupla kattintassal befejezi a beallitast.

A dupla kattintas elinditja a |ézerszint beigazitasat. Kézben folyamatosan hangjelzés hallhato.

A keresési folyamat irdnya az Automatikus beigazitds gomb megnyomasaval médosithato.

Amint a lézersugar eléri a lézervevd érzékeldmezdjét, a 1ézersugar a jeldléhorony (bazissik) felé mozog.

Amint elérte a poziciét (a lézersugar megtaldlta a jeldléhornyot), egy 6t masodperc hosszu hangjelzés jelzi a
folyamat befejezését.

Alézervevé automatikusan az ellenérzd izemmaodba 1€p és rendszeres idékdzonként ellendrzi, hogy nem tolédott-
e el alézerszint. Eltolédas esetén a lézerszint Ujra a jeldldszintre all, ha lehetdség van ra. Ha a jeldlési szint a +5°-0s
szintezési tartomanyon kivil talalhatéd, vagy a forgolézer és a lézervevd kdzotti kdzvetlen kontaktus hosszabb
idén keresztll akadalyozott, vagy a beigazitasi folyamatot két masodpercen belll nem siker(lt elvégezni, akkor
rovid hangjelzések hallhatéak, a lézer nem forog és a kijelzérdl eltlinik az Automatikus beigazitas ikon. Ez a
beigazitasi folyamat megszakitasat jelzi.

Az ellenérzd izemmodbol torténd kilépéshez kattintson duplan az Automatikus beigazitas gombra.

7.7 Munkavégzés doéléssel
7.7.1 A késziilék felallitasa

TUDNIVALO
A délés manualisan, automatikusan vagy a PRA 79 délésszogbeallitd adapter segitségével allithato be.
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TUDNIVALO
A délés a PRA 30 készilléken %-ban vagy °-ban dllithato be, ill. jelezhetd ki. A kivant mértékegység beallitasahoz lasd
a 7.3.7 Menuopcidk c. fejezetet.

A hasznalat jellegének megfelelden dllitsa fel a késziiléket, pl. helyezze allvanyra.

Helyezze a forgolézert a délésszint felsé vagy also szélére.

Alljon a késziilék mdgé ugy, hogy a kezelémezd iranyaba nézzen.

A készlilék fején talalhaté iranyzo rovatka segitségével igazitsa be durvan a késziléket a déléssikkal parhuzamo-
san. Finom beigazitashoz a délés bedllitdsa utan végezze el az elektronikus délésbedllitast (lasd: 7.7.4).

5. Kapcsolja be a késziléket, és nyomja meg a délés lizemmod gombot. A délés lizemmaod LED vilagit.

Amint a szintezés befejezddik, bekapcsol a [ézersugar. A PR 30-HVS késziilék donthetd, amint a PRA 30 kijelz6jén
megjelenik a Délés izemmaod ikon.

pop =

7.7.2 D6léssz6g manualis beallitasa @

TUDNIVALO

Ha a készilék kb. 10 fokos hdmérséklet-ingadozast érzékel, akkor a Iézer forgasa kb. 40 masodpercre ledll. Ez alatt
az id6 alatt a készillék kijavitja a hdmérséklet-valtozas okozta lehetséges hibakat. Az automatikus korrekciét kdvetéen
a készllék az el6z6 doélésre dllitja vissza a lézerszintet és a lézer forogni kezd.

A készilék elézetes dolésétdl fliggden max. 21,3%-os dblésértékek adhatok be. A l1ézervevd kijelz6je mutatja a
dolésszoget.

7.7.2.1 Pozitiv d6lések

A Plusz délésbeviteli gomb megemeli a Iézersugarat a készilék elétt, majd leslllyeszti a készilék mogott.

1. Nyomija meg a Plusz délésbeviteli gombot a tavvezérlén.
TUDNIVALO Ha 3 masodpercig nem nyomja meg a gombot, akkor a késziilékben az utoljara kijelzett délésszdg
kerul bedllitasra. Kdzben villog a délés izemmadd LED.
A lézervevo kijelzéje mutatja a délésszdget.

2. Hagyorsan szeretné modositani az értékeket, akkor nyomja meg hosszan a délésbeviteli gombot.

7.7.2.2 Negativ dolések

A Minusz délésbeviteli gomb leslllyeszti a |ézersugarat a készllék el6tt, majd megemeli a készlilék mdgott.

1. Nyomja meg a Minusz ddlésbeviteli gombot a tavvezérlén.
TUDNIVALO Ha 3 masodpercig nem nyomja meg a gombot, akkor a késziilékben az utoljara kijelzett délésszég
kerul bedllitasra. Kdzben villog a délés izemmaod LED.
A lézervevo kijelzéje mutatja a délésszdget.

2. Ha gyorsan szeretné médositani az értékeket, akkor nyomja meg hosszan a délésbeviteli gombot.

7.7.3 Délés automatikus beallitasa @

Ezzel a funkcioval automatikusan létrehozhatéd egy délt Iézerszint 2 pont kdzott és meghatarozhatd a pontok kdzotti

dolés.

1. Afejezet 7.7.1 pontja alatt leirtak szerint allitsa a készliléket a déléssik fels® szélére.

2. Szerelje fel a lézervevét a PRA 80/PRA 83 lézervevétartdval pl. a PUA 50 teleszkopos lécre.

3. Helyezze a lézervevét kdzvetlendil a forgdlézer elé, igazitsa be a l1ézerszint magassagara és rogzitse a teleszkdpos
lécre.

4. Helyezze a lézervevot a teleszkopos léccel a dléssik also szélére, majd kattintson duplan az Automatikus
beigazitas gombra. Ujbdli dupla kattintassal befejezi a beallitast.
Most elindul a lézerszint beigazitdsa. Kdzben folyamatosan hangjelzés hallhaté. A keresési folyamat iranya az
Automatikus beigazitas gomb megnyomasaval médosithato.
Amint a lézersugar eléri a |ézervevd érzékeldmezojét, a Iézersugar a jeldléhorony (bazissik) felé mozog. Amint
elérte a poziciét (a lézersugar megtaldlta a jeldléhornyot), egy 6t masodperc hosszu hangjelzés jelzi a folyamat
befejezését.
Az Automatikus beigazitas ikon eltlinik a lézervevd kijelz6jérdl, majd a lézervevd automatikusan normal izemmaodra
valt.
A lézervevd kijelzéjén 6t masodpercig megjelenik a délésszdg.
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5.

Olvassa le a'lézervevé kijelzéjén a két pont (a készllék és a lézervevo feldllitasi helye) kozotti délésszoget.
TUDNIVALO Ot méasodperc elteltével eltinik a délésszdg kijelzése a lézervevd kijelzojérol.

7.7.4 Opcionalis elektronikus délésszdg-beallitas

A forgolézer durva beigazitasa és a dolés bedllitdsa utan (lasd a fent leirtakat) a PR 30-HVS beigazitadsa a Hilti altal
szabadalmaztatott elektronikus délésszdg-bedllitas funkcioval optimalizalhato.

1.

2.

Helyezze a PRA 30 késziiléket a PR 30 készilékkel szembe, a déléssik végének kbdzepére. Tartsa nyugodtan a
késziiléket vagy rogzitse a PRA 80/PRA 83 készlilékkel.

Az Elektronikus délésbeallitas gomb megnyomasaval aktivalja a PR 30-HVS késziiléken az elektronikus délésbe-
allitas funkciot.

Ha az elektronikus délésbeallitast jelzé nyilak villognak, akkor a PR 30-HVS készuléktdl nem érkezik Iézersugar
PRA 30 készllékhez.

Ha a bal oldali nyil felvillan, akkor igazitsa be a PR 30-HVS késziléket az éramutatd jarasaval megegyezd
iranyban.

Ha a jobb oldali nyil felvillan, akkor igazitsa be a PR 30-HVS készliléket az 6ramutato jarasaval ellentétes iranyban.
Ha mindkét nyil felvillan, akkor a készilék PRA 30 készilékhez tértént beigazitasa helyes.

Sikeres bedllitast kdvetéen (mindkét nyil folyamatosan vilagit 10 masodperc hosszan) a funkcié automatikusan
befejezddik.

Most rogzitse a forgdlézert az allvanyra Ggy, hogy az véletlenszerien ne fordulhasson el.

Az elektronikus ddlésbedllitas az Elektronikus ddlésbedllitdas gomb megnyomasaval is befejezhetd.

TUDNIVALO A rovatka és a szemcse segitségével végzett durva beigazitds és az elektronikus délésszog-
bedllitassal végzett finom beallitas kdzott eltérések adddhatnak. Mivel az elektronikus moédszer pontosabb, mint
az optikai, referenciaként mindig haszndlja az elektronikus délésbeallitast.

7.7.5 DOlés beallitasa a PRA 79 délésszogbeallitéo adapterrel

TUDNIVALO
Gy6z6djon meg réla, hogy a délésszdgbedllitd asztal megfeleléen van felszerelve az allvany és a késziilék kdzé (lasd
a PRA 79 hasznalati utasitast).

1.
2.
3.

o
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A hasznalat jellegének megfelelden llitsa a PRA 79 ddlésadaptert pl. egy allvanyra.

Helyezze az allvanyt a dblésszint felsd vagy alsé szélére.

Szerelje fel a forgolézert a dlésadapterre és a PR 30-HVS készilék fején talalhatd iranyzé rovatkajaval igazitsa
be a késziiléket a dblésadapterrel egyitt a dbléssikkal parhuzamosan. A PR 30-HVS kezel6felilete legyen a
délésirannyal ellentétes oldalon.

Gy6z6djon meg rola, hogy a délésadapter a kiindulasi helyzetben talalhato (0°).

Kapcsolja be a készlléket (lasd: 7.2).

Nyomja meg a D6lés izemmdéd gombot.

A forgolézer kezeldmezéjén csak a délés lizemmdd LED vilagit.

A készlilék elkezdi az automatikus szintezést. Amint ez befejez6dott, a Iézer bekapcsol és forogni kezd.

Allitsa be a kivant dolésszoget a ddlésadapteren.

TUDNIVALO Manudlis délésszog-bedllitas soran a PR 30-HVS egyszer szintezi be a lézerszintet, majd ezt
kovetden rogziti. A rezgések, hédmérséklet-ingadozasok vagy egyéb, a nap folyaman jelentkezd behatasok
maodosithatjak a lézerszint helyzetét.



7.8 Visszatérés a standard lizemmoédba

A standard Gizemmddba a készllék kikapcsolasaval majd
Ujra bekapcsolasaval térhet vissza.

7.9 Alvé lizemméd

Alvé izemmodban a PR 30-HVS aramot takarit meg. A
lézer lekapcsol, igy meghosszabbodik az akkumulatorok
élettartama.

7.9.1 Alvo lizemmod aktivalasa

1. A kikapcsolt PRA 30 készlléken nyomja meg kb. 3
masodperc hosszan a PRA 30 be/ki gombjat.

2. Az alvé Gzemmod menipontba [épéshez nyomja
meg kétszer a jobb iranyjelzé gombot.

3. APRB30-HVS alvé izemmaodjanak bekapcsolasahoz
nyomja meg a mértékegység valasztdégombot.

7.9.2 Alvo lizemmod kikapcsolasa

1. A kikapcsolt PRA 30 készlléken nyomja meg kb. 3
masodperc hosszan a PRA 30 be/ki gombjat.

2. Az alvé Gzemmod menlpontba [épéshez nyomja
meg kétszer a jobb iranyjelzé gombot.

3. A PR 30-HVS alvé izemmaodjanak kikapcsolasahoz
nyomja meg a mértékegység valasztbgombot.

4. A PR 30-HVS ujboli aktivalasa utan ellenérizze a
lézer bedllitasait a pontos munkavégzés biztositasa
érdekében.

8 Apolas és karbantartas

8.1 Tisztitas és szaritas

1. Fuijja le a port a lézersugar kilépé ablakardl.

2. Ne érintse ujjaival az Gveget.

3. Csak tiszta és puha kenddvel tisztitsa; ha sziiksé-
ges, tiszta alkohollal vagy kevés vizzel nedvesitse
meg.

TUDNIVALO A tilsagosan érdes tisztitoszer meg-
karcolhatja az Uiveget és ezaltal csokkentheti a ké-
szllék pontossagat.

TUDNIVALO Ne hasznaljon egyéb folyadékot, mivel
azok megtamadhatjak a mianyag alkatrészeket.

4. A felszerelést a miszaki adatok alatt feltlintetett
hémeérsékleti hatarértékek betartasaval szaritsa.
TUDNIVALO A hdmérsékleti hatarértékekre kiilono-
sen Ugyeljen télen és nyaron, amikor felszerelését
pl. az autéban tarolja.

8.2 Li-ionos akkuegységek apolasa

TUDNIVALO
A NiCd és a NiIMH akkuegységtél eltéréen a Li-ionos
akkuegységnek nincs sziiksége frissité toltésre.

TUDNIVALO
A toltési folyamat megszakitdsa nem csokkenti az akku-
egység élettartamat.

TUDNIVALO

A toltési folyamatot mindenkor el lehet inditani, anél-
kil, hogy ez csokkentené az akkuegység élettartamat. A
Li-ion akkuegységnél nincs a NiCd vagy a NiMH akku-
egységnél tapasztalhatd un. ,memdriaeffektus".

TUDNIVALO

Az akkuegységeket lehetdleg hideg és szaraz helyen ta-
rolja, teljesen feltoltétt allapotban. Az akkuegységek ma-
gas kornyezeti hémérsékleten (pl. ablakiiveg mogott) tor-
ténd tarolasa kedvezétlenll hat az akkuegységre, csok-
kenti annak élettartamat, és noveli a cellak Onkistilési
gyakorisagat.

TUDNIVALO

Eléregedés vagy tulterhelés kdvetkeztében az akkuegy-
ségek veszitenek kapacitasukbol. Ebben az esetben nem
tolthetdk fel teljesen. Az eléregedett akkuegységekkel
tovabb dolgozhat, de idejében cserélje ki azokat.

1. Kerllje el, hogy nedvesség jusson be a késziilékbe.

2. Az els6 Uzembe helyezés el6tt toltse fel teljesen az
akkuegységet.

3. Toltse fel az akkuegységeket, amint a készilék tel-
jesitménye egyértelmien csokken.
TUDNIVALO Az akkuegység megfeleld idében tor-
ténd cseréje ndveli az akkuegység tartdssagat.
TUDNIVALO Ha tovabb hasznalja az akkuegységet,
a lemerités automatikusan véget ér, miel6tt a cellak
karosodhatnanak, és a készilék kikapcsol.

4. Az akkuegységet a Li-ionos akkuegységek szamara
engedélyezett Hilti toltdberendezéssel toltse fel.

8.3 Tarolas

1. A nedvességet kapott készliléket csomagolja ki.
Szaritsa, majd tisztitsa meg a késziiléket, a szal-
litotaskat és a tartozékokat (az Gzemi hémérséklet
betartasa mellett). Csak akkor csomagolja be ismét
a felszerelést, ha az mar teljesen megszaradt.

2. Hosszabb szdllitds vagy hosszabb raktarozas utani
haszndlat el6tt hajtson végre ellenérzémérést.

3. Hosszabb idejl tarolas el6tt vegye ki az akkukat és
az elemeket a késziilékbdl és a lézervevébél. Az ak-
kukbol és az elemekbdl kifolyd folyadék karosithatja
a késziiléket és a lézervevot.

8.4 Szallitas

A felszerelés szdllitasahoz, illetve elklldéséhez
Hilti-szallitokoffert vagy ezzel egyenértékli csomagolast
hasznaljon.
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VIGYAZAT
Szdllitas vagy kuldés elétt vegye ki az akkuegységet és
az elemeket a készulékbdl és a lézervevObol.

8.5 Kalibralas a Hilti kalibralasi szolgaltatassal
Javasoljuk, hogy hasznalja ki a Hilti kalibralasi szolgal-
tatasat a késziilék rendszeres ellenérzésére, annak ér-
dekében, hogy biztositsa a szabvanyoknak és a jogi
eléirasoknak megfeleld megbizhatdsagot.

A Hilti kalibralasi szolgaltatdasa mindenkor rendelkezé-
sére all. Ajanlatos a készliléket évente legalabb egyszer
kalibraltatni.

A Hilti kalibralasi szolgaltatasanak keretében igazoljak,
hogy a vizsgalt késziilék specifikacioja a vizsgalat napjan
megfelel a hasznalati utasitdsban feltlintetett miszaki
adatoknak.

A gyartoi adatoktol valo eltérés esetén a hasznalt méré-
késziiléket Ujra be kell allitani. A bedllitas és a vizsgalat
utan a készllék kap egy kalibralasi plakettet, és a ka-
librélasi tanusitvany irdsban igazolja, hogy a készilék a
gyartoé altal megadottak szerint mikodik.

Kalibralasi tanusitvany az 1SO 900X szerint tanusitott
vallalkozasok szamara kotelezé.

Az Onhéz legkdzelebb esé Hilti tanacsadd szivesen ad
tovabbi felvilagositast.

8.6 Pontossag ellendrzése

TUDNIVALO

A milszaki specifikaciok betarthatésaga érdekében a
késziiléket rendszeresen (de legaldbb minden jelentd-
sebb/lényeges munkavégzés el6tt) ellendrizni kell!

TUDNIVALO

A kovetkezé feltételek esetén abbodl kell kiindulni, hogy
leesést kovetéen a készllék kifogastalanul és azzal a
pontossaggal mikodik, mint a leesés elétt:

Leesés kozben nem Iépték tul a miiszaki adatok alatt
megadott esési magassagot.

Esés kozben a késziilék mechanikailag nem sériilt (pl.
nem tort el a pentaprizma).

Munka kdzben a készUllék forgd lézersugarat hoz létre.
A készlilék leesés el6tt is kifogastalanul mikodott.

8.6.1 Horizontalis f6- és kereszttengely
ellenérzése M

1. Allitsa fel az allvanyt kb. 20 méterre egy falfeliilettdl
és vizmérték segitségével igazitsa be vizszintesen
az allvanyfejet.

2. Szerelje fel a készlléket az allvanyra és az iranyz6
rovatka segitségével iranyitsa a falra a késziilékfejet.

3. A lézervevével fogjon be egy pontot (1. pont) és
jelolje meg azt a falon.

4. Forditsa el a készlléket a tengelye koril 90°-kal az
éramutaté jarasaval megegyezd iranyba. Ugyelien
ra, hogy kdzben ne allitsa at a készlilék magassagat.

5. A lézervevdvel fogjon be egy masodik pontot (2.
pont) és jeldlje meg azt a falon.

6. Ismételje meg a 4. és 5. Iépést még kétszer, majd

a lézervevovel fogja be a 3. és 4. pontot, és jeldlie
meg azokat a falon.
Ha alaposan és gondosan végezte a méréseket, ak-
kor - 20 m mérési tavolsag esetén - a megjeldlt 1.
és 3. pontok (fétengely), ill. 2. és 4. pontok (kereszt-
tengely) vertikdlis tavolsaganak mindkét esetben <
3 mm kell lennie. Ettél nagyobb eltérés esetén kiildje
el a készliléket kalibralasra a Hilti szervizbe.

8.6.2 A vertikalis tengely ellenérzése [ [B

1. A készilléket dllitsa fel vertikalisan lehetéleg sima
talajra, kb. 20 méterre egy falfelllettdl.

2. A késziilék markolatait igazitsa ugy, hogy azok a
fallal parhuzamosak legyenek.

3. Kapcsolja be a készliléket és jeldlie meg a referen-
ciapontot (R) a talajon.

4. A lézervevé segitségével jeldlie meg a pontot (A) a
fal alsé végén. Valasszon kdzepes sebességet.

5. Alézervevdvel jeldljon ki egy pontot (B) kb. 10 méter
magassagban.

6. Forditsa el 180°-kal a késziléket és igazitsa azt a
talajon megjeldlt referenciapontra (R) és a fal alsé
végénél kijelolt pontra (A).

7.  Alézervevével jeldlion ki egy pontot (C) kb. 10 méter
magassagban.

8. Ellenérizze, hogy amennyiben alaposan és gondo-
san végezte a méréseket, akkor 10 m mérési tavol-
sag esetén a két, 10 méteres magassagban megje-
16t (B) és (C) pont vizszintes tavolsaga 1,5 mm-nél
kisebb lesz.

TUDNIVALO Ha az eltérés ennél nagyobb: kiildje el
a késziiléket kalibralasra a Hilti szervizbe.

9 Hibakeresés

Hiba Lehetséges ok

Elharitas

A kijelzdn ikon lathaté
késztilékkel.

/e

A PRA 30 nincs tarsitva a PR 30-HVS

Tarsitsa egymashoz a késziilékeket
(lasd a 6.9 fejezetet)
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Hiba

Lehetséges ok

Elharitas

A kijelzdn ikon lathato

S

Ervénytelen adatbevitel a gombokkal;
a parancs alapvetéen nem hajthato
végre.

Nyomjon meg egy érvényes gombot.

A kijelzdn ikon lathaté

AN

A parancs végrehajthatd, azonban a
késziilék nem reagal.

Kapcsoljon be minden készuléket,
és tavolodjon el a hatétavolsagnak
megfeleléen.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a készl-
lékek kozdtt nincs-e akadaly. Vegye
figyelembe a maximalis hatotavolsa-
got is. A j6 radi6-0sszekottetés ér-
dekében helyezze a PR 30-HVS és a
PRA 30 készliléket a talajtol mért =
10 cm-es magassagba.

A kijelzén ikon lathaté

AN

A késziilék ellendrzé lizemmoddban
van. Nem lehetett Ujabb beigazitast
végezni.

Ellendrizze a PR 30-HVS és a PRA 30
e a PR 30-HVS és a PRA 30 kozotti
latémezé. Inditsa el Ujbol az automa-
tikus beigazitast (lasd az automatikus
beigazitassal és felligyelettel kapcso-
latos fejezetet)

A kijelzdn ikon lathaté

Sleap

A készilék alvo izemmodban van
(a készulék max. 4 érat marad alvé
izemmodban).

Aktivalja a készilléket (lasd az Alvd
Uzemmod kikapcsolasa c. fejezetet)

A kijelzdn ikon lathaté

I < wl

A PR 30-HVS késziilék akkuegységé-
nek toltési szintje alacsony.

Toltse fel az akkuegységet, helyezzen
be masik akkuegységet vagy hasz-
nalja a PR 30-HVS késziiléket Tol-
tés Uzem kdzben lizemmaddban (nem
hasznalhato kiiltéri alkalmazasokhoz
és nedves kdrnyezetben).

10 Hulladékkezelés

FIGYELMEZTETES

A felszerelések nem szakszer(i artalmatlanitédsa az alabbi kévetkezményekkel jarhat:
A mUlanyag alkatrészek elégetésekor mérgezd gazok szabadulnak fel, amelyek betegségekhez vezethetnek.

Ha az elemek megsériilnek vagy erésen felmelegednek, akkor felrobbanhatnak és kdzben mérgezést, égési sérilést,
marast vagy kdrnyezetszennyezést okozhatnak.

A koénnyelm( hulladékkezeléssel lehetdveé teszi jogosulatlan személyek szamara a felszerelés szakszer(tlen hasznalatat.
Ezéltal On vagy harmadik személy stlyosan megsériilhet, valamint kérnyezetszennyezés kévetkezhet be.

A Hilti-gépek nagyrészt Ujrahasznosithatoé anyagokbol készlinek. Az Ujrahasznositas feltétele az anyagok szakszerl

szétvalogatdsa. Sok orszagban a Hilti mar jelenleg is visszaveszi a régi gépeket Ujrafelnasznalas céljabodl. Ezzel
kapcsolatban érdeklédjon a Hilti szervizekben vagy értékesitési szaktanacsadojanal.
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Csak EU-orszagok szamara

Az elektromos szerszamokat ne dobja a haztartasi szemétbe!

A hasznalt elektromos és elektronikai készllékekrol sz6l6 EK-iranyelv és annak a nemzeti jogba tortént
atlltetése szerint az elhaszndlt elektromos kéziszerszamokat kilon kell gyUjteni, és kdrnyezetbarat

madon Ujra kell hasznositani.

Az elemeket a nemzeti eldirasoknak megfeleléen artalmatlanitsa.

11 Késziilékek gyartéi szavatossaga

Kérjiik, a garancia feltételeire vonatkozé kérdéseivel for-
duljon helyi Hilti partneréhez.

12 FCC-megjegyzés (érvényes az USA-ban) / IC-megjegyzés (érvényes Kanadaban)

VIGYAZAT

Ez a készllék a tesztek soran betartotta a 15. feje-
zetben, a B osztalyd digitalis készilékekre megadott
FCC-rendelkezések hatarértékeit. Ezek a hatarértékek a
lakéterileten torténd alkalmazaskor elegendd védelmet
nyujtanak a zavaré sugarzassal szemben. Az ilyen jellegl
késziilékek nagyfrekvenciat hoznak létre és hasznalnak,
és azt ki is sugarozhatjak. Ezért, ha nem az utmutatasnak
megfeleléen alkalmazzak és Uzemeltetik 6ket, zavarhat-
jak a radio- és televiziovételt.

Azonban nem garantalhaté, hogy bizonyos alkalmaza-
soknal mégsem Iépnek fel zavarok. Amennyiben ez a ké-
szlilék zavarja a radio- vagy televiziovételt, ami a készlilék
ki- és bekapcsolasaval allapithaté meg, a felhasznalé a
zavart a kovetkezd intézkedésekkel harithatja el:

Allitsa be Ujra, vagy helyezze at a vevéantennat.

Novelje meg a tavolsagot a késziilék és a vevd kdzott.
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Csatlakoztassa a készliléket olyan aramkdorre, ami a ve-
véeétol fuggetlen.

Kérjen segitséget kereskeddjétél, vagy egy tapasztalt
radio- és televizidtechnikustol.

TUDNIVALO

Azok a modositasok, melyeket a Hilti nem engedélyez
kifejezetten, korlatozhatjak a felhasznalénak a készilék
Uizemeltetésére vonatkozo jogat.

Ez a berendezés megfelel az FCC-rendelkezések 15.
paragrafusanak és az IC RSS-210-nek.

Az lizembe helyezésre a kdvetkezd két feltétel vonatkozik:
Ez a készllék nem hozhat Iétre karos sugarzast.

A készuléknek el kell viselnie minden sugarzast, beleértve
azokat is, amelyek nem kivant muveleteket okoznak.
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ORYGINALNA INSTRUKCJA OBStUGI

Niwelator laserowy PR 30-HVS

Przed uruchomieniem urzadzenia przeczytaé
koniecznie te instrukcje obstugi.

Przechowywac¢ te instrukcje obstugi zawsze
wraz z urzadzeniem.

Urzadzenie przekazywaé innym osobom wy-
tacznie wraz z instrukcja obstugi.

Spis tresci Strona
1 Wskazowki ogdlne 273
2 Opis 273
3 Osprzet 276
4 Dane techniczne 277
5 Wskazéwki bezpieczenstwa 278
6 Przygotowanie do pracy 280
7 Obstuga 282
8 Konserwacja i utrzymanie urzgdzenia 289
9 Usuwanie usterek 290

10 Utylizacja 291
11 Gwarancja producenta na urzadzenia 292
12 Wskazéwka FCC (w USA) / wskazéwka IC

(w Kanadzie) 292
13 Deklaracja zgodnosci WE (oryginat) 293

Hl Liczby odnosza sie do rysunkéw. Rysunki znajduja sie
na poczatku instrukcji obstugi.

W tekscie niniejszej instrukcji obstugi pojecie "urzadze-
nie" i "niwelator laserowy" oznacza zawsze PR 30-HVS.
"Pilot zdalnego sterowania", "detektor promienia" i "de-
tektor" oznacza zawsze PRA 30 (03).

Niwelator laserowy Kl
% Promien lasera (ptaszczyzna obrotu)

Gtfowica obrotowa
(3 Uchwyt

(4) Panel obstugi

(5) Spodarka z gwintem 5/s"

(6) Akumulator Li-lon PRA 84

Wktadanie i wyjmowanie akumulatora B

Komora akumulatora

Akumulator Li-lon PRA 84
Blokada
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tadowanie w urzadzeniu

Zasilacz PUA 81
Gniazdo tadowania

tadowanie poza urzadzeniem A

Zasilacz PUA 81
Wtyczka samochodowa PUA 82
(3) Dioda LED tadowania akumulatora

Panel obstugi niwelatora laserowego H

(@ Przycisk W/ Wyt.
Dioda LED autopoziomowania
Strzatki LED do elektronicznego ustawiania nachy-
lenia

@ Przycisk elektronicznego ustawiania nachylenia
(tylko w potaczeniu z trybem nachylenia)

@ Przycisk i dioda LED funkcji ostrzezenia o wstrzg-
sach

Przycisk i dioda LED trybu nachylenia

(7) Dioda LED trybu nadzoru (tylko w przypadku auto-
matycznego ustawienia pionowego)

Wskazanie LED stanu natadowania akumulatora

Panel obstugi PRA 30 @

% Przycisk Wt./Wyt.

Przycisk wprowadzania nachylenia Plus / przycisk
kierunku W prawo lub Do géry (z PRA 90)

Przycisk jednostki

(4) Przycisk gtosnosci

@ Przycisk wprowadzania nachylenia Minus / przycisk
kierunku W lewo lub Do dotu (z PRA 90)

@ Przycisk ustawiania automatycznego / trybu nad-
zoru (w pionie) (podwdjne klikniecie)

(@ Pole detekgiji

(8) Naciecia do znakowania

(9) Wyswietlacz

Wyswietlacz PRA 30

@ Wskazanie pozycji detektora wzgledem wysokosci
ptaszczyzny lasera
Wskazanie stanu natadowania baterii
Wskazanie gto$nosci

@ Wskazanie odlegtosci wzgledem ptaszczyzny lasera



1 Wskazoéwki ogolne

1.1 Wskazowki informacyjne i ich znaczenie
ZAGROZENIE

Wskazuje na bezposrednie zagrozenie, ktére moze pro-
wadzi¢ do ciezkich obrazen ciata lub $mierci.

OSTRZEZENIE
Dotyczy potencjalnie niebezpiecznej sytuaciji, ktéra moze
doprowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub $mierci.

OSTROZNIE

Wskazuje na mozliwo$¢ powstania niebezpiecznej sytu-
acji, ktéra moze prowadzi¢ do lekkich obrazen ciata lub
szkod materialnych.

WSKAZOWKA
Wskazowki dotyczace uzytkowania i inne przydatne in-
formacije.

Na urzadzeniu

Klasa lasera 2 zgodnie z IEC/EN 60825-1:2007

Na urzadzeniu

CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT
, STARE INTO BEAM

\™ 620-690nm / Po<4.85mW, >300RPM
CLASS II LASER PRODUCT

\
Z

Klasa lasera Il zgodnie z CFR 21, § 1040 (FDA)

Miejsce umieszczenia szczeg6tow identyfikacyjnych
na urzadzeniu
Oznaczenie typu i symbol serii umieszczone sg na ta-

bliczce znamionowej urzadzenia. Oznaczenia te nalezy
przepisa¢ do instrukcji obstugi i w razie pytan do naszego
przedstawicielstwa lub serwisu powotywac sie zawsze na
te dane.

1.2 Objasnienia do piktograméw i dalsze
wskazowki

Symbole

Typ:

-

N

Generacja: 01

Przed Ostrzezenie Ostrzezenie Ostrzezenie
uzyciem przed przed przed nie- Nr seryjny:
nalezy ogolnym substancjami bezpiecznym
przeczytac¢ niebezpie- zracymi napigciem
instrukcje czenstwem elektrycznym
obstugi
Do uzytku Materiaty Nie wolno Ostrzezenie
tylko przekazywaé patrze¢ w przed
W pomiesz- do zrodio materiatami
czeniach ponownego promienia wybucho-
wykorzysta- lasera wymi
nia

2.1 Uzycie zgodne z przeznaczeniem

PR 30-HVS to niwelator laserowy z obracajacym sie widocznym promieniem lasera i przesunietym o 90° promieniem
odniesienia. Niwelator laserowy moze byé wykorzystywany do niwelacji w ptaszczyZznie pionowej, poziomej i pochytej.
Urzadzenie to przeznaczone jest do przenoszenia / sprawdzania poziomych ptaszczyzn wysokosciowych, pionowych
lub pochytych ptaszczyzn i katéw prostych. Przyktadami zastosowania sg przenoszenie punktéw bazowych i wysoko-
$ciowych, okreslanie katéw prostych dla $cian, ustawianie w pionie na punkty odniesienia lub wyznaczanie ptaszczyzn
pochytych.

Urzadzenie przeznaczone jest do uzytku profesjonalnego i moze byé uzytkowane, konserwowane i utrzymywane we
wiasciwym stanie technicznym wytacznie przez autoryzowany, przeszkolony personel. Personel ten musi by¢ przede
wszystkim poinformowany o mozliwych zagrozeniach. Urzadzenie i jego wyposazenie moga stanowié zagrozenie, jesli
uzywane beda przez niewykwalifikowany personel w sposob niewtasciwy lub niezgodny z przeznaczeniem.

W celu optymalnego wykorzystania urzadzenia oferujemy ré6zne dodatkowe akcesoria.

Aby unikna¢ niebezpieczenstwa obrazen ciata, stosowac wytacznie oryginalne wyposazenie i czesci zamienne Hilti.
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Przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych eksploatacji, konserwacji oraz utrzymania urzadzenia we wtasciwym stanie
technicznym, zawartych w instrukcji obstugi.

Uwzgledni¢ wptyw otoczenia. Nie uzywac¢ urzadzenia tam, gdzie istnieje niebezpieczenstwo pozaru lub eksplozji.
Dokonywanie modyfikacji i zmian w urzadzeniu jest niedozwolone.

2.2 Wiasciwosci

Przy uzyciu tego urzadzenia mozna szybko i z duzg doktadnoscia wypoziomowac¢ kazda ptaszczyzne.

Poziomowanie odbywa sig automatycznie po witaczeniu urzadzenia. Promien wiaczy sie dopiero, gdy osiagnieta
zostanie wyspecyfikowana doktadnosc.

Diody LED wskazujg aktualny tryb pracy.

Urzadzenie napedzane jest bateriami akumulatorowymi Li-lon, ktére mozna tadowa¢ nawet podczas eksploataciji
urzadzenia.

2.3 Mozliwosé kombinacji z pilotem zdalnego sterownia / detektorem promienia PRA 30

PRA 30 to pilot zdalnego sterowania i detektor promienia w jednym. Dzieki niemu mozliwa jest wygodna obstuga
niwelatora laserowego PR 30-HVS na duzg odlegtos¢. Poza tym PRA 30 stuzy réwniez za detektor promienia i moze
by¢ wykorzystywany do wykrywania promienia lasera na duze odlegtosci.

2.4 Cyfrowy pomiar odlegtosci

Detektor promienia wskazuje w formie cyfrowej odlegto$é pomiedzy ptaszczyzna lasera a nacigciem do znakowania.
Dzieki temu, w trakcie jednej czynnosci roboczej mozna z doktadnoscia co do milimetra stwierdzi¢, gdzie znajduje sie
promien lasera.

2.5 Automatyczne ustawianie i nadzoér

Za pomoca PR 30-HVS i PRA 30 jedna osoba moze automatycznie ustawi¢ ptaszczyzne lasera doktadnie na okreslony
punkt. Urzadzenie rozpoznaje dane ustawienie (w poziomie, z nachyleniem lub w pionie) i stosuje odpowiednig
funkcje automatycznego ustawiania (w poziomie z PRA 90 oraz z nachyleniem) lub automatycznego ustawiania
z nastepujacym nadzorem ptaszczyzny (w pionie). Za pomoca PRA 30 funkcja nadzoru automatycznie kontroluje
w regularnych odstepach ustawienie ptaszczyzny lasera, aby zapobiec ewentualnym przesunieciom (np. na skutek
wahan temperatury, wiatru czy innych czynnikéw). Funkcje nadzoru mozna dezaktywowac.

2.6 Cyfrowy wskaznik nachylenia z opatentowanym elektronicznym ustawianiem nachylenia

Cyfrowy wskaznik nachylenia moze wskazywa¢ nachylenie do 21,3%, jesli PR 30-HVS jest przechylone. Dzieki temu
mozna ustawiaé i kontrolowac nachylenie bez kalkulacji. Elektroniczne ustawianie nachylenia pozwala zoptymalizowa¢
doktadnos$¢ kierunku nachylenia.

2.7 Funkcja ostrzezenia o wstrzasach

Po wiaczeniu urzadzenia funkcja ostrzezenia o wstrzasach uruchamiana jest dopiero 2 minuty po przeprowadzeniu
niwelacji. Jesli w trakcie tych 2 minut zostanie wcisniety jaki$ przycisk, dwuminutowy czas oczekiwania bedzie
odliczany od nowa. Jesli podczas pracy urzadzenie zostanie odchylone od poziomu (wstrzas/udar), wéwczas
przetaczy sie ono w stan ostrzegawczy; wszystkie diody LED migaja, laser wytacza sig (gtowica przestaje sig obracac).

2.8 Mechanizm samoczynnego wytaczania

Jesli urzadzenie ustawione jest poza zakresem samopoziomowania (+5°) lub jest mechanicznie zablokowane, wéwczas
laser nie wtaczy sie, a diody LED beda migac.

Urzadzenie mozna ustawi¢ na statywach z gwintem 5/8 lub bezposrednio na ptaskim i stabilnym podtozu (wolnym od
wibraciji). Podczas automatycznego poziomowania jednego lub obu kierunkéw serwomechanizm kontroluje zachowa-
nie wymaganej doktadnosci. Wytaczenie nastepuje wtedy, gdy nie zostanie osiagniete wypoziomowanie (urzadzenie
znajduje sie poza zakresem poziomowania lub zostato mechanicznie zablokowane) lub jesli urzadzenie zostanie
odchylone od poziomu (patrz rozdziat Funkcja ostrzezenia o wstrzasach).

WSKAZOWKA
Jesli wypoziomowanie nie jest mozliwe, laser wytacza sie i migajg wszystkie diody LED.
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2.9 Zakres dostawy

1 Niwelator laserowy PR 30-HVS

1 Detektor promienia / pilot zdalnego sterowa-
nia PRA 30 (03)

Uchwyt detektora PRA 80 lub PRA 83
Instrukcja obstugi

Akumulator Li-lon PRA 84

Zasilacz PUA 81

Baterie (ogniwa typu AA)

Certyfikaty producenta

Walizka Hilti

S NN 2 A

2.10 Wskazania stanu roboczego

Urzadzenie posiada nastepujace wskazania stanu roboczego: Dioda LED autopoziomowania, dioda LED poziomu
natadowania akumulatora, dioda LED dezaktywacji funkcji ostrzezenia o wstrzasach, dioda LED trybu nachylenia,
dioda LED nadzoru oraz dioda LED elektronicznego ustawiania nachylenia.

2.11 Wskazania LED
Dioda LED autopoziomowania

Zielona dioda LED miga.

Urzadzenie znajduje sie w fazie pozio-
mowania.

Zielona dioda LED $wieci sie
stale.

Urzadzenie jest wypoziomowane /
dziata wtasciwie.

Dioda LED dezaktywaciji funkc;ji
ostrzezenia o wstrzasach

Pomaranczowa dioda LED
Swieci sig stale.

Funkcja ostrzezenia o wstrzgsach jest
dezaktywowana.

Dioda LED trybu nachylenia

Pomaranczowa dioda LED
miga.

Ustawianie ptaszczyzny pochytej.

Pomaranczowa dioda LED
$wieci sie stale.

Tryb nachylenia jest aktywny.

Dioda LED nadzoru

Pomaranczowa dioda LED
$wieci sie stale.

Urzadzenie znajduje sie w trybie nad-
zoru. Ustawienie na punkt odniesienia
(PRA 30) jest prawidtowe.

Pomaranczowa dioda LED
miga.

Urzadzenie kieruje ptaszczyzne lasera
na punkt odniesienia (PRA 30).

Diody LED elektronicznego ustawia-
nia nachylenia

Pomaranczowe strzatki LED
migaja.

Urzadzenie znajduje sie w trybie
"Elektroniczne ustawianie nachylenia",
PRA 30 nie odbiera promienia lasera.

Obie pomaranczowe strzatki
LED stale sie $wieca.

Urzadzenie jest prawidtowo ustawione
na PRA 30.

Pomaranczowa strzatka LED
z lewej strony $wieci sig.

Nalezy obrdéci¢ urzadzenie w kierunku
zgodnym z ruchem wskazowek zegara.

Pomaranczowa strzatka LED
z prawej strony $wieci sie.

Nalezy obrdéci¢ urzadzenie w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazowek ze-
gara.

Wszystkie diody LED

Wszystkie diody LED migaja.

Urzadzenie zostato potrgcone lub od-
chylone od poziomu niwelacji lub wyka-
zuje jakis btad.

2.12 Stan natadowania akumulatora Li-lon podczas eksploataciji

Dioda LED stale $wiecaca

Dioda LED migajaca

Stan natadowania C

Diody LED 1, 2, 3, 4

Cz75%

Diody LED 1, 2, 3

50% =C<75%

Diody LED 1, 2

25 % =C <50 %
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Dioda LED stale swiecaca Dioda LED migajaca Stan natadowania C
Dioda LED 1 - 10%=C<25%
- Dioda LED 1 C<10%

2.13 Stan natadowania akumulatora Li-lon w trakcie procesu tadowania w urzadzeniu

Dioda LED stale swiecaca Dioda LED migajaca Stan natadowania C
Diody LED 1, 2, 3, 4 - C =100 %

Diody LED 1, 2, 3 Dioda LED 4 75 % = C <100 %
Diody LED 1, 2 Dioda LED 3 50 % =C <75%
Dioda LED 1 Dioda LED 2 25 % = C < 50%

- Dioda LED 1 C<25%

2.14 Stan natadowania akumulatora Li-lon w trakcie procesu tadowania poza urzadzeniem

Jesli czerwona dioda LED stale sig $wieci, akumulator jest tadowany.
Jesli czerwona dioda LED tadowania akumulatora nie $wieci sig, proces tadowania jest zakoriczony lub prostownik
nie dostarcza pradu.

Nazwa Skrét
Detektor promienia / pilot zdalnego sterowania PRA 30 (03)
Detektor promienia PRA 20 (02)
Uchwyt detektora PRA 80
Uchwyt detektora PRA 83
Urzadzenie do przenoszenia punktéw wysokoscio- PRA 81
wych

Adapter kata nachylenia PRA 79
Zasilacz PUA 81
Wtyczka samochodowa PUA 82
Akumulator PRA 84
Akumulator PRA 84G
Uchwyt katowy PRA 770
Uchwyt tawy drutowej PRA 750
Uchwytu detektora do fawy drutowej PRA 751
Adapter elewacyjny PRA 760
Statyw PUA 20
Statyw korbowy PA 921
Statyw korbowy PUA 30
Statyw automatyczny PRA 90
Teleskopowe taty miernicze PUA 50, PUA 55
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4 Dane techniczne

Zmiany techniczne zastrzezone!

PR 30-HVS

Zasieg odbioru (Srednica) Z PRA 30 (03) typowy: 2...500 m

Zasieg pilota zdalnego sterowana ($rednica) Z PRA 30 (03) typowy: 0...150 m

Dokfadno$é! Na 10 m: + 0,75 mm

Promien do wyznaczania pionu Stale pod katem prostym do ptaszczyzny obrotu

Klasa lasera Klasa 2, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007 / IEC
60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)); maksy-
malna moc < 4,85 mW przy =z 300 obr./min

Predkosci obrotowe 600/min, 1.000/min

Zakres nachylenia Z przechylonym urzadzeniem: < 21,3 %

Zakres samopoziomowania +5°

Zasilanie Akumulator 7,4V/ 5,0 Ah Li-lon

Czas pracy akumulatora Temperatura +25 °C, Akumulator Li-lon: =2 25 h

Temperatura robocza -20...+50 °C

Temperatura sktadowania (sucho) -25...+60 °C

Klasa ochrony IP 66 (zgodnie z IEC 60529); z wyjatkiem trybu "tado-
wanie w trakcie eksploataciji"

Gwint statywu %" x 18

Ciezar (z PRA 84) 2,5kg

Wymiary (dt. x szer. x wys.) 200 mm x 200 mm x 230 mm

Wyszokos’é przeprowadzania testu odpornosci na upa- 1,5m

dek

1 Czynniki zewnetrzne, przede wszystkim duze wahania temperatury, wilgoé, wstrzasy, upadek urzadzenia itp., moga mie¢ wptyw
na stopien doktadnosci urzadzenia. Jesli nie podano inaczej, urzadzenie zostato wyjustowane lub skalibrowane w standardowych
warunkach otoczenia (MIL-STD-810G).

2 Test odpornosci na upadek ze statywu zostat przeprowadzony na ptaskim betonie w standardowych warunkach otoczenia (MIL-
STD-810G).

PRA 30 (03)
Zakres operacyjny detekcji (Srednica) Z PR 30-HVS typowy: 2...500 m
Nadajnik sygnatu akustycznego 3 gto$nosci z mozliwoscia wytaczenia
Wyswietlacz ciektokrystaliczny Dwustronny
Zakres wskazania odlegtosci + 52 mm
Zakres wskazania ptaszczyzny lasera + 0,5 mm
Dtugos¢ pola detekc;ji 120 mm
Wskazanie $rodka gornej krawedzi obudowy 75 mm
Naciecia do znakowania Po obu stronach
Czas oczekiwania bez detekcji przed automatycznym 15 min
wytaczeniem
Wymiary (dt. x szer. x wys.) 160 mm x 67 mm x 24 mm
Ciezar (z bateriami) 0,25 kg
Zasilanie 2 ogniwa AA
Zywotnoéé baterii Temperatura +20 °C: ok. 40 h (w zaleznosci od jakosci

baterii alkaliczno-manganowych)

1 Test odpornosci na upadek zostat przeprowadzony w uchwycie detektora PRA 83 na ptaskim betonie w standardowych warunkach
otoczenia (MIL-STD-810G).
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Temperatura robocza -20...+50 °C

Temperatura sktadowania -25...+60 °C

Klasa ochrony IP 66 (zgodnie z IEC 60529), z wyjatkiem przegrody na
baterie

Wysokos$¢ przeprowadzania testu odpornosci na upa- 2m

dek!

1 Test odpornosci na upadek zostat przeprowadzony w uchwycie detektora PRA 83 na ptaskim betonie w standardowych warunkach

otoczenia (MIL-STD-810G).

Akumulator PRA 84 Li-lon

Napiecie znamionowe (tryb normalny) 7,4V
Napiecie maksymalne (podczas eksploatacji lub pod- 13V
czas tadowania w trakcie eksploataciji)

Prad znamionowy 180 mA

Czas tadowania

Temperatura +32 °C: 2 h 10 min (akumulator natado-

wany w 80%)
Temperatura robocza -20...+50 °C
Temperatura sktadowania (sucho) -25...+60 °C
Temperatura tadowania (réwniez podczas tadowania +0...+40 °C
w trakcie eksploataciji)
Ciezar 0,3 kg
Wymiary (dt. x szer. x wys.) 160 mm x 45 mm x 36 mm

Zasilacz PUA 81

Zasilanie pradem sieciowym 115...230 V

Czestotliwos¢ sieci 47...63 Hz

Moc znamionowa 36 W

Napiecie znamionowe 12V

Temperatura robocza +0...+40 °C

Temperatura sktadowania (sucho) -25...+60 °C

Ciezar 0,23 kg

Wymiary (dt. x szer. X wys.) 110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Wskazowki bezpieczenstwa

5.1 Podstawowe informacje dotyczace
bezpieczenstwa

Oprocz wskazowek bezpieczenstwa z poszczegol-
nych rozdziatéw tej instrukcji obstugi nalezy zawsze

bezwzglednie przestrzegaé ponizszych uwag.

5.2 Ogolne srodki bezpieczenstwa

a) Nie demontowaé zadnych instalacji zabezpiecza-
jacych i nie usuwac tabliczek informacyjnych ani

ostrzegawczych.
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c)

Nalezy by¢ czujnym, uwazaé na to, co sie robi i
do pracy przy uzyciu urzadzenia przystepowac z
rozwaga. Nie uzywac urzadzenia bedac zmeczo-
nym lub znajdujac sie pod wptywem narkotykéw,
alkoholu lub lekarstw. Chwila nieuwagi przy uzytko-
waniu urzadzenia moze doprowadzi¢ do powaznych
obrazen ciata.

Nie zezwalaé¢ na zblizanie sie dzieci do urzadzen
laserowych.

W  przypadku nieprawidtowego  nakrecenia
urzadzenia moze powstawaé promieniowanie
laserowe, przewyzszajgce klase 2 lub 3 . Naprawe
urzadzenia nalezy zlecaé tylko w serwisie Hilti.
Przy uzyciu tego narzedzia nie nalezy pracowac
w otoczeniu zagrozonym wybuchem, w ktérym
znajduja sie np. tatwopalne ciecze, gazy lub pyly.



Urzadzenia wytwarzajg iskry, ktére moga prowadzi¢
do zaptonu pytéw lub oparéw.
(Wskazéwka zgodnie z FCC §15.21): Zmiany lub mo-
dyfikacje, ktorych dokonywanie nie jest wyraznie ze-
zwolone przez firme Hilti, moga spowodowac¢ ogra-
niczenie praw uzytkownika do dalszej eksploataciji
urzadzenia.
Uzywanie innych, niz tu wymienione, urzadzen ob-
stugowych lub nastawczych lub nieprawidtowe ob-
chodzenie sie z urzadzeniem moze prowadzi¢ do
niebezpiecznego promieniowania.
Sprawdzi¢ urzadzenie przed rozpoczeciem jego
uzytkowania. Jesli urzadzenie jest uszkodzone,
oddaé¢ je do punktu serwisowego Hilti w celu
naprawy.
Urzadzenie nalezy starannie konserwowacé. Kon-
trolowaé, czy ruchome czesci urzadzenia funk-
cjonujg bez zarzutu i nie sg zablokowane, czy
czesci nie sa popekane ani uszkodzone w takim
stopniu, ze mogtoby to mie¢ wplyw na prawidtowe
funkcjonowanie urzadzenia. Przed rozpoczeciem
uzytkowania urzadzenia zleci¢ naprawe uszko-
dzonych czesci. Przyczyng wielu wypadkéw jest
niewtasciwa konserwacja urzadzen.
Po upadku lub innych mechanicznych oddziaty-
waniach nalezy sprawdzi¢ doktadnos¢ urzadze-
nia.
Przed waznymi pomiarami nalezy skontrolowaé
dziatanie urzadzenia.
Kilka razy podczas uzywania nalezy sprawdzac
doktadnos$¢ pomiaru.
W przypadku przeniesienia urzadzenia z zimnego
do cieptego otoczenia lub odwrotnie, nalezy od-
czekaé, az urzadzenie sie zaaklimatyzuje.
W przypadku stosowania adapteréw upewnic¢ sie,
ze urzadzenia przykrecone jest prawidtowo.
W celu unikniecia btednych pomiaréw nalezy
utrzymywaé w czystosci okienko wyjscia
promienia lasera.
Pomimo tego, ze urzadzenie przystosowane zo-
stato do pracy w trudnych warunkach panujacych
na budowie, nalezy sie z nim obchodzi¢ ostroz-
nie, jak z kazdym innym optycznym i elektrycznym
urzadzeniem (lornetka polowa, okulary, aparat fo-
tograficzny).
Mimo ze urzadzenie jest zabezpieczone przed
whnikaniem wilgoci, nalezy je przed wiozeniem do
pojemnika transportowego wytrze¢ do sucha.
Styki elektryczne chroni¢ przed deszczem i wil-
gocia.
Zasilacz sieciowy podtacza¢ wytaczenie do sieci
elektrycznej.
Upewni¢ sie, ze urzadzenie i zasilacz sieciowy nie
beda stanowily przeszkody, ktéra moze prowa-
dzi¢ do przewroécenia sie i odniesienia obrazen.
Zadbac o dobre oswietlenie stanowiska pracy.
Regularnie kontrolowaé¢ przediuzacze i w razie
uszkodzenia wymienia¢ je na nowe. Jesli podczas
pracy uszkodzony zostanie zasilacz sieciowy lub
przediuzacz, nie wolno ich dotykaé. Wyciagnaé
wtyczke sieciowa z gniazda. Uszkodzone prze-

wody przytaczeniowe oraz przedtuzacze moga stwa-
rza¢ zagrozenie porazenia pradem.

w) Nalezy unikaé kontaktu z uziemionymi powierzch-
niami, jak rury, grzejniki, piece i lodéwki. W przy-
padku kontaktu cielesnego z uziemieniem istnieje
zwiekszone ryzyko porazenia pradem.

x) Chroni¢ kabel przed wysokimi temperaturami,
olejem i ostrymi krawedziami.

y) Nigdy nie uzywaé zabrudzonego lub zamoczo-
nego zasilacza sieciowego. Osadzajacy sie na
powierzchni zasilacza sieciowego pyt, w szcze-
golnosci od zwiercin materiatéw przewodzacych,
jak rowniez wilgoé, moga przy niekorzystnych
warunkach prowadzi¢ do porazenia pradem elek-
trycznym. Wykonujac czeste prace z uzyciem ma-
teriatéw przewodzacych nalezy regularnie odda-
wacé zabrudzone urzadzenia do kontroli w serwi-
sie Hilti.

z) Unika¢ dotykania stykow.

5.2.1 Prawidtowe obchodzenie si¢ z urzadzeniami
zasilanymi akumulatorami

a) Akumulatory nalezy przechowywaé¢ z daleka od
zrédet wysokiej temperatury i ognia. Istnieje nie-
bezpieczenstwo eksplozji.

b) Akumulatoréw nie wolno rozktada¢ na pojedyn-
cze elementy, zgniata¢, podgrzewac do tempera-
tury powyzej 75°C oraz spalaé. W przeciwnym wy-
padku istnieje niebezpieczenstwo zaprdszenia ognia,
eksplozji i poparzenia $rodkiem zracym.

c) Chroni¢ przed wniknigciem wilgoci. Wilgo¢, ktéra
wnikneta, moze prowadzi¢ do zwarcia i reakcji che-
micznych, a w rezultacie do poparzen lub pozaru.

d) Przy niewtasciwym uzytkowaniu mozliwy jest wyciek
elektrolitu z akumulatorow/baterii. Nalezy unikac¢
kontaktu z nim. W razie przypadkowego kontaktu
obmy¢ narazone czesci ciata woda. W przypadku
przedostania sie elektrolitu do oczu, przemy¢ je
obficie woda i skonsultowac¢ sie z lekarzem. Wy-
ciekajacy elektrolit moze prowadzi¢ do podraznienia
skory lub oparzen.

e) Nalezy stosowac¢ akumulatory przeznaczone dla
okreslonego urzadzenia. W przypadku stosowania
innych akumulatoréw lub wykorzystywania akumu-
latoréw do innych celéw istnieje ryzyko pozaru i
wybuchu.

f) Przestrzega¢ szczegdlnych wytycznych dotycza-
cych transportu, przechowywania i eksploatacji
akumulatoréw Li-lon.

g) Nieuzywany akumulator lub prostownik nalezy
przechowywaé z daleka od spinaczy, monet,
kluczy, gwozdzi, S$rub Ilub innych drobnych
przedmiotow metalowych, ktéore moglyby
spowodowaé zmostkowanie akumulatoréow lub
stykow prostownika. Zwarcie pomigdzy stykami
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akumulatora lub prostownika moze prowadzi¢ do
poparzen lub pozaru.

h) Unikaé zwarcia w akumulatorze. Przed wtozeniem
akumulatora w urzadzenie sprawdzi¢, czy styki aku-
mulatora i urzadzenia sa czyste i wolne od ciat ob-
cych. Jesli dojdzie do zawarcia stykéw akumulatora,
istnieje niebezpieczenstwo zaprészenia ognia, eks-
plozji i sparzenia $rodkiem zracym.

i) Nie wolno tadowac¢ ani eksploatowa¢ uszkodzo-
nych akumulatoréw (np. porysowanych, z pota-
manymi, elementami, z pogietymi, wcisnietymi
i/lub wyciagnietymi stykami).

) Do eksploatacji urzadzenia oraz tadowania aku-
mulatora stosowa¢ wylacznie zasilacz PUA 81,
wtyczke samochodowg PUA 82 lub inne prostow-
niki zalecane przez producenta. W przeciwnym
wypadku istnieje ryzyko uszkodzenia urzadzenia. Ist-
nieje niebezpieczenstwo pozaru prostownika, ktory
przeznaczony jest do tadowania okreslonego typu
akumulatoréw, jesli uzyty zostanie do tadowania in-
nych akumulatorow.

5.3 Prawidtowa organizacja miejsca pracy

a) Nalezy zabezpieczy¢ miejsce pomiaru i podczas
ustawiania urzadzenia zwracaé uwage na to, aby
zrodto promienia nie bylo skierowane na zadne
osoby.

b) Podczas prac na drabinie unika¢ niewygodnej po-
zycji ciata. Nalezy przyja¢ bezpieczng pozycje i
zawsze utrzymywacé rownowage.

c) Pomiary przeprowadzane w poblizu odbijajacych
obiektéw lub powierzchni, przez szklane szyby
lub podobne tworzywa moga prowadzi¢é do
zafatszowania wynikow.

d) Nalezy zadbac¢ o to, aby urzadzenie stato na row-
nym i stabilnym podtozu (wolnym od wibraciji!).

e) To urzadzenie nalezy stosowac tylko w wyszcze-
golnionych granicach zastosowania.

f)  Nalezy sprawdzié, czy urzadzenie PR 30-HVS wspot-
pracuje wytacznie z PRA 30 i nie reaguje na inne

urzadzenia PRA 30, z ktorych korzysta sig¢ na placu
budowy.

g) Podczas pracy w trybie "tadowanie w trakcie
eksploatacji" nalezy stabilnie zamocowac¢ zasi-
lacz, np. na statywie.

h) Uzywanie urzadzen do prac niezgodnych z przezna-
czeniem moze prowadzi¢ do niebezpiecznych sytu-
acji. Urzadzenia, osprzetu, narzedzia roboczego
itd. nalezy uzywaé¢ zgodnie z tymi wskazéwkami
oraz w sposob przewidziany dla danego typu
urzadzenia. Przy tym nalezy uwzgledni¢ warunki
pracy i rodzaj wykonywanych czynnosci.

i) Praca z fatami mierniczymi w poblizu linii wyso-
kiego napiecia jest zabroniona.

5.3.1 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Pomimo tego, ze urzadzenie to spetnia obowiazujace
wytyczne, firma Hilti nie moze wykluczy¢ mozliwosci
wystgpienia zaktdécen spowodowanych silnym promie-
niowaniem, co moze z kolei doprowadzi¢ do btednych
operacji. W tym przypadku lub przy innych niepewno-
$ciach nalezy przeprowadzi¢ pomiary kontrolne. Réw-
noczesnie firma Hilti nie moze wykluczy¢ powodowania
zaktécen innych urzadzen (np. urzadzen nawigacyjnych
samolotow).

5.3.2 Klasyfikacja lasera w urzadzeniach z laserem
klasy 2/ Class I

W zaleznosci od oferowanej wersji urzadzenie odpo-
wiada klasie lasera 2 zgodnie z normg IEC60825-1:2007/
EN60825-1:2007 oraz Class Il zgodnie z norma CFR 21
§ 1040 (FDA). Urzadzenia te mozna stosowac bez dodat-
kowych zabezpieczen. W razie przypadkowego, krotko-
trwatego spojrzenia w zrédto promienia lasera oko ludzkie
jest chronione dzigki odruchowi zamykania powieki. Taki
odruch zamykania powiek moze by¢ jednak opo6zniony
przez leki, alkohol lub narkotyki. Mimo to nie nalezy, tak
samo jak w przypadku stonca, spoglada¢ bezposrednio
w zrédto $wiatta. Nie wolno kierowa¢ promienia lasera na
inne osoby.

6 Przygotowanie do prac

WSKAZOWKA
Urzadzenie moze by¢ uzywane wytacznie z akumulato-
rem PRA 84 lub PRA 84G firmy Hilti.

6.1 Wktadanie akumulatora H

OSTROZNIE

Przed wiozeniem akumulatora w urzadzenie spraw-
dzié, czy styki akumulatora i urzadzenia sg czyste i
wolne od ciat obcych.

1. Wsuna¢ akumulator w urzadzenie.
Obréci¢ blokade w kierunku zgodnym z ruchem
wskazéwek zegara, az do pojawienia sie¢ symbolu
"Blokada".
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6.2 Wyjmowanie akumulatora H

1. Obroci¢ blokade w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazdéwek zegara, az do pojawienia sie¢ symbolu
"Odblokowanie".

2. Wyjaé akumulator z urzadzenia.



6.3 Ladowanie akumulatora

O A A AN

ZAGROZENIE

Stosowac wytacznie odpowiednie akumulatory i zasi-
lacze Hilti, ktére wymienione zostaty w punkcie "Ak-
cesoria". Uzywanie uszkodzonych urzadzen/zasilaczy
jest zabronione.

6.3.1 Pierwsze tadowanie nowego akumulatora
Przed pierwszym uruchomieniem nalezy catkowicie nata-
dowaé akumulator.

WSKAZOWKA
Nalezy zapewni¢ stabilne ustawienie tadowanego sys-
temu.

6.3.2 Ponowne tadowanie akumulatora

1. Upewni¢ sig, ze zewnetrzne powierzchnie akumula-
tora sg czyste i suche.

2. Wsuna¢ akumulator do urzadzenia.
WSKAZOWKA Akumulatory Li-lon sg zawsze go-
towe do eksploatacji, nawet przy czesciowym nata-
dowaniu.
Gdy urzadzenie jest wigczone, stopien natadowania
pokazywany jest przez diody LED.

6.4 Opcje tadowania akumulatora

WSKAZOWKA
Upewni¢ sie, ze podczas tadowania utrzymywana jest
zalecana temperatura (0 do 40°C).

ZAGROZENIE
Zasilacza PUA 81 mozna uzywaé¢ wylacznie w bu-
dynku. Nie dopuszczaé¢ do wnikniecia wilgoci.

6.4.1 tadowanie akumulatora w urzadzeniu

1. Wiozy¢ akumulator do komory akumulatora (patrz
6.1).

2. Obréci¢ blokade, az bedzie widoczne gniazdo tado-
wania na akumulatorze.

3. Wiozy¢ wtyczke zasilacza lub wtyczke samocho-
dowg do akumulatora.
Trwa tadowanie akumulatora.

4. W celu wyswietlenia stanu natadowania w trakcie
procesu tadowania, nalezy wtaczy¢ urzadzenie.

6.4.2 Ladowanie akumulatora poza urzadzeniem E1

1. Wyja¢ akumulator (patrz 6.2).
Podtaczy¢ wtyczke zasilacza lub wtyczke samocho-
dowag do akumulatora.
Czerwona dioda LED na akumulatorze sygnalizuje,
ze jest on fadowany.

6.4.3 Ltadowanie akumulatora podczas eksploatacji

ZAGROZENIE

Uzytkowanie urzadzenia w trybie "tadowanie w trakcie
eksploatacji' na wolnym powietrzu oraz w wilgotnym
otoczeniu jest zabronione.

OSTROZNIE

Chroni¢ przed wniknieciem wilgoci. Wilgo¢, ktéra
wnikneta, moze prowadzi¢ do zwarcia i reakcji
chemicznych, a w rezultacie do poparzen lub pozaru.

1. Obroéci¢ pokrywe, az bedzie widoczne gniazdo fa-
dowania na akumulatorze.

2. Wiozy¢ wtyczke zasilacza do akumulatora.
W trakcie procesu tadowania urzadzenie pracuje,
a stan natadowania sygnalizowany jest przez diody
LED na urzadzeniu.

6.5 Staranne obchodzenie sie z akumulatorami
Akumulatory nalezy przechowywa¢ w miejscu chtodnym
i suchym. Nigdy nie przechowywa¢ akumulatoréw na
stoncu, przy grzejnikach lub za szybami. Zuzyte akumula-
tory nalezy poddac utylizacji bezpiecznej dla srodowiska.

6.6 Wiaczanie urzadzenia

Nacisna¢ przycisk Wt./Wyt.
WSKAZOWKA

Po wiaczeniu urzadzenie rozpocznie automatyczne po-
ziomowanie. Po zakonczeniu poziomowania, promien la-
sera przetgczony zostanie na tryb obrotowy i podstawowy
kierunek.

6.7 Wskazania LED
Patrz rozdziat 2, Opis

6.8 Wktadanie baterii do PRA 30 H

ZAGROZENIE
Nie wolno wktada¢ uszkodzonych baterii.

ZAGROZENIE

Nie nalezy wkitada¢ do urzadzenia zuzytych i nowych
baterii razem. Nie mieszaé baterii réznych producentow
ani roznych typow.

WSKAZOWKA
PRA 30 mozna uzywa¢ wytacznie z bateriami wyprodu-
kowanymi zgodnie ze standardami migdzynarodowymi.

1. Otworzy¢ przegrode na baterie detektora promienia.

2. Wiozyé nowe baterie do detektora promienia.
WSKAZOWKA Podczas wktadania przestrzegad
prawidtowego utozenia biegunéw bateriil

3. Zamkna¢ przegrode na baterie.

6.9 Parowanie

Urzadzenie i pilot zdalnego starowania / detektor pro-
mienia sa w stanie fabryczny sparowane ze soba. Inne
detektory promienia tego samego typu lub automatyczne
statywy PRA 90 nie sg gotowe do eksploatacji bez
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uprzedniego sparowania. Aby moéc uzywaé urzadzenia
z tymi akcesoriami, trzeba je ze soba zestroié, czyli
sparowaé. Parowanie urzadzen powoduje, ze sg one
do siebie jednoznacznie przyporzadkowane. Urzadzenie
i automatyczny statyw PRA 90 odbieraja tylko sygnaty
ze sparowanego pilota zdalnego sterowania / detektora
promienia. Sparowanie umozliwia prace obok innych ni-
welatoréw laserowych bez ryzyka, ze ustawienia zostang
przez nie zmienione.

6.9.1 Parowanie urzadzenia z detektorem
promienia

(=)

1. Nacisna¢ réwnoczesnie przyciski Wt./Wyt. na urza-
dzeniu i detektorze promienia i przytrzymac je przez
co najmniej 3 sekundy.

Zakonczone powodzeniem parowanie sygnali-
zowane jest przez sygnat dzwiekowy emitowany
przez detektor promienia oraz przez miganie
wszystkich diod LED na urzadzeniu. Jednocze$nie
na wys$wietlaczu detektora promienia pojawia sie
na krétko symbol "sparowane'. Po sparowaniu
urzadzenie i detektor automatycznie si¢ wytgczajg.

2. Ponownie wiaczy¢ sparowane urzadzenia.
Na wyswietlaczu pojawia sie symbol ,sparowane”.

6.9.2 Parowanie PRA 90 z detektorem

1. Nacisng¢ rownoczesnie przyciski Wt./Wyt. na auto-
matycznym statywie PRA 90 i detektorze promienia
i przytrzymac je przez co najmniej 3 sekundy.
Zakonczone powodzeniem parowanie sygnalizo-
wane jest przez sygnat dzwiekowy emitowany przez
detektor promienia oraz przez miganie wszystkich
diod LED na automatycznym statywie PRA 90.
Jednoczesnie na wyswietlaczu detektora promienia
pojawia sie na krotko symbol '"sparowane". Po
sparowaniu statyw i detektor automatycznie sie
wytaczaja.

2. Ponownie wiaczy¢ sparowane urzadzenia.
Na wys$wietlaczu detektora promienia pojawia sie
urzadzenie ze statywem.

7 Obstuga

7.1 Kontrola urzadzenia

Przed przystgpieniem do waznych pomiaréw nalezy
sprawdzi¢ doktadno$¢ urzadzenia, zwtaszcza po jego

7.3 Praca z urzadzeniem PRA 30

upadku na podtoze lub gdy narazone byto na dziatanie
innych nietypowych czynnikéw mechanicznych (patrz
8.6).

7.2 Wiaczanie urzadzenia
Nacisna¢ przycisk Wt./Wyt.
WSKAZOWKA
Po wiaczeniu urzadzenie rozpocznie automatyczne po-
ziomowanie.

PRA 30 to detektor promienia i pilot zdalnego sterowania w jednym. Pilot zdalnego sterowania utatwia prace z
niwelatorem laserowym i jest wymagany przy korzystaniu z niektorych funkcji urzadzenia. Wiazka promieni lasera

sygnalizowana jest optycznie i akustycznie.

7.3.1 Praca z detektorem promienia jako urzadzeniem recznym

1. Nacisna¢ przycisk Wt./Wyt.

2. Trzymac detektor promienia zwrécony polem detekcji bezposrednio na ptaszczyzne obracajacego sie promienia

lasera.

7.3.2 Praca z detektorem promienia z uchwytem detektora PRA 80 E1

Otworzy¢ zatrzask na PRA 80.

Whtozy¢ detektor w uchwyt detektora PRA 80.
Zamkna¢ zatrzask na PRA 80.

Wiaczy¢ detektor za pomoca przycisku Wh./Wyt.
Otworzy¢ uchwyt obrotowy.

oo, wN =

obrotowy.

N
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Stabilnie zamocowaé uchwyt detektora PRA 80 na drazku teleskopowym lub poziomujacym, zamykajac uchwyt

Trzymaé detektor zwrécony polem detekcji bezposrednio na ptaszczyzne obracajacego sie promienia lasera.



7.3.3 Praca z detektorem promienia z uchwytem detektora PRA 83 El
1. Wecisng¢ detektor ukosnie w powtoke gumowa uchwytu PRA 83, az powtoka bedzie catkowicie okala¢ detektor.
Zwrdéci¢ uwage, aby pole detekcji i przyciski znajdowaty sie z przodu.

Detektor z powtoka gumowa nasadzi¢ na uchwyt. Magnetyczne mocowanie taczy powtoke z uchwytem.
Wiaczy¢ detektor za pomoca przycisku Wi./Wyt.
Otworzy¢ uchwyt obrotowy.
Stabilnie zamocowaé uchwyt detektora PRA 83 na drazku teleskopowym lub poziomujacym, zamykajac uchwyt
obrotowy.
6. Trzymac detektor zwrécony polem detekcji bezposrednio na ptaszczyzne obracajacego sie promienia lasera.

e

7.3.4 Praca z urzadzeniem do przenoszenia punktéw wysokosciowych PRA 81 El

Otworzy¢ zatrzask na PRA 81.

Witozy¢ detektor promienia w urzadzenie do przenoszenia punktéw wysokosciowych PRA 81.

Zamkna¢ zatrzask na PRA 81.

Wiaczy¢ detektor promienia za pomoca przycisku Wt./Wyt.

Trzymaé detektor promienia zwrécony polem detekcji bezposrednio na ptaszczyzne obracajacego si¢ promienia
lasera.

Ustawi¢ detektor promienia w taki sposob, aby wskazanie odlegtosci pokazywato "0".
7. Zmierzy¢ zadang odlegto$¢ za pomoca tasmy mierniczej.

e

o

7.3.5 Ustawianie jednostek @
Za pomoca przycisku jednostki mozna ustawi¢ zadang doktadno$¢ cyfrowego wskazania (mm/cm/wyt.).

7.3.6 Ustawianie gtosnosci @

Przy wiaczaniu detektora promienia gto$no$¢ ustawiona jest na "normalng". Gtosno$¢ mozna zmienia¢, naciskajac na
przycisk gtosnosci. Istnieje mozliwo$¢ wyboru 4 opcji "cicho", "normalnie", "gtosno" i "dzwiek wytaczony".

7.3.7 Opcje menu @
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1. Podczas wtaczania detektora promienia naciskaé przycisk Wt./Wyt. przez 2 sekundy.
Menu pojawia sie na wys$wietlaczu.

2. Do zmiany jednostki z metrycznej na angloamerykanska uzywac przycisku jednostki.

3. Zapomoca przycisku gtosnosci przyporzadkowac szybsze nastepstwo sygnatu dzwiekowego do obszaru detekc;ji
powyzej lub ponizej naciecia do znakowania.

4. W razie potrzeby wybra¢ za pomoca przyciskéw kierunku (w lewo / w prawo) kolejne punkty.
WSKAZOWKA Za pomoca przyciskéw kierunku (w lewo / w prawo) mozna wybraé mozliwosci ustawiania.
Przycisk jednostki stuzy do zmiany poszczegdinych ustawien. Mozliwe sa nastepujace ustawienia: Wy$wietlanie
wersji oprogramowania (bez mozliwosci ustawienia), tryb uspienia PR 30-HVS (wyt.wt.), jednostki trybu nachyle-
nia (%/°), parowanie PR 30-HVS (rozwigzanie sparowania), parowanie PRA 90 (rozwigzanie sparowania), czuto$¢
funkciji ostrzezenia o wstrzasach (wysoka/$Srednia/niska), potaczenie radiowe (wt./wyt.). Ustawienia urzadzenia sa
mozliwe tylko wéwczas, gdy urzadzenie jest wigczone i potaczone radiowo.

5.  Wylaczy¢ detektor promienia, aby zapisa¢ ustawienia.
WSKAZOWKA Kazde wybrane ustawienie bedzie aktualne réwniez przy kolejnym wigczeniu.

7.3.8 Podwajne kliknigcie

Aby unikna¢ nieprawidtowej obstugi, nalezy podczas obstugiwania urzadzenia potwierdzi¢ podwdjnym kliknieciem
polecenie ,Automatyczne ustawianie” lub ,,Nadzor”.

7.4 Dezaktywacja funkcji ostrzezenia o wstrzasach | 2. Nacisnac przycisk dezaktywaciji funkcji ostrzezenia

1. Wiaczy¢ urzadzenie (patrz 7.2). 0 wstrzasach.
State $wiatto diody LED dezaktywaciji funkcji ostrze-

zenia o wstrzasach sygnalizuje, ze funkcja jest dez-
aktywowana.

3. Aby powrdci¢ do trybu standardowego, nalezy wy-
taczy¢ urzadzenie i ponownie je uruchomié.

7.5 Praca w poziomie
7.5.1 Ustawianie
1. Zamontowac urzadzenie w zaleznosci od zastosowania, np. na statywie, alternatywnie niwelator laserowy mozna
réwniez zamocowac¢ na uchwycie sciennym. Kat nachylenia powierzchni stykowej moze wynosi¢ maksymalnie
+ 5°.
2. Nacisna¢ przycisk Wt./Wyt.
Dioda LED autopoziomowania miga na zielono.
Natychmiast po wypoziomowaniu wigcza sie promien lasera i zaczyna sie obracaé, a diody LED autopoziomo-
wania stale sie $wieca.

7.5.2 Ustawianie za pomoca automatycznego statywu PRA 90

WSKAZOWKA
Ta funkcja dostepna jest tylko z automatycznym statywem PRA 90.
Podczas pierwszego uzycia nalezy sparowa¢ detektor promienia PRA 30 ze statywem (patrz 6.9.2)

Za pomoca opcjonalnego automatycznego statywu PRA 90 mozna recznie lub automatycznie ustawi¢ wysoko$¢
ptaszczyzny lasera na zgdanym poziomie.

1. Zamontowac urzadzenie na automatycznym statywie PRA 90.
2. Wiaczy¢ niwelator laserowy, automatyczny statyw i detektor promienia. Wysoko$¢ powierzchni lasera ustawi¢
recznie (patrz 7.5.3) lub automatycznie (patrz 7.5.4).

7.5.3 Ustawianie reczne @ M

Nacisna¢ na detektorze promienia przyciski +/- lub na PRA 90 przyciski ze strzatkami, aby réwnolegle przesunaé
pozioma powierzchnie do gory lub do dotu.

7.5.4 Automatyczne ustawianie @ [

1. Przytrzymac¢ strone odbioru detektora promienia na zadanej wysokosci i w kierunku panelu obstugi PRA 90.
Podczas ustawiania trzymaé detektor promienia nieruchomo i uwazaé, aby miedzy detektorem promienia
a urzadzeniem nie byto zadnych przeszkdd.
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Dwukrotnie klikna¢ na przycisk automatycznego ustawiania na detektorze promienia. Nastepne podwojne
kliknigcie zakonczy proces ustawiania.

Podwajne kliknigcie rozpoczyna proces ustawiania powierzchni lasera, a statyw przesuwa sie do goéry lub do
dotu. W trakcie ustawiania przez caty czas rozlega sie sygnat dzwigkowy. Gdy tylko promien lasera dotrze do
pola detekcji detektora promienia, zostanie przesunigty do nacigcia do znakowania (poziom odniesienia).

Po osiagnieciu tej pozycji i przeprowadzeniu niwelacji urzadzenia, 5-sekundowy sygnat dzwiekowy sygnalizuje
zakonczenie procesu. Poza tym symbol "automatyczne ustawianie" nie bedzie juz wyswietlany.

Skontrolowa¢ ustawienia wysokosci na wyswietlaczu.

Usuna¢ detektor promienia.

WSKAZOWKA Jesli automatyczne ustawianie nie powiodto sie, rozlegna sie krétkie sygnaty i zgasnie symbol
"automatyczne ustawianie".

7.6 Praca w pionie

1.

Do wykonywania prac w pionie zamontowa¢ urzadzenie na odpowiednim statywie, adapterze elewacyjnym,
adapterze szalunkowym lub na uchwycie $ciennym, tak aby panel obstugi urzadzenia skierowany byt do géry.
Alternatywnie mozna potozy¢ urzadzenie na n6zkach gumowych tylnych uchwytéw.

WSKAZOWKA Najlepsze potaczenie radiowe z PRA 30 zapewnia ta strona urzadzenia, ktéra potaczy sie z prawej
strony z panelem obstugi.

WSKAZOWKA Aby mozna bylo zachowaé wyspecyfikowana doktadno$é, nalezy ustawi¢ urzadzenie na réwnej
powierzchni lub odpowiednio doktadnie zamontowaé na statywie lub innym wyposazeniu.

Za pomocag szczerbiny i muszki ustawi¢ pionowg 0$ urzadzenia w zgdanym kierunku.

Nacisna¢ przycisk Wt./Wyt.

Po niwelacji urzadzenie uruchomi laser z zatrzymanym promieniem obrotowym, ktéry skierowany bedzie pionowo
w dot. Wyswietlany w ten sposdb punkt jest punktem odniesienia (nie punktem pionu) i stuzy do pozycjonowania
urzadzenia.

W taki sposéb ustawi¢ teraz urzadzenie, aby wyswietlany punkt lasera byt nakierowany doktadnie na punkt
odniesienia (np. gwozdz w tawie drutowej).

Skierowa¢ ptaszczyzne lasera recznie (patrz 7.6.1) lub automatycznie (patrz 7.6.2) na zadany drugi punkt
odniesienia.

W momencie rozpoczecia ustawiania laser automatycznie zaczyna sie obracaé.

7.6.1 Ustawianie reczne @

1.

Aby ustawi¢ recznie ptaszczyzne pionowa, nacisna¢ przyciski kierunku (w lewo / w prawo) na detektorze
promienia.

7.6.2 Automatyczne ustawianie i nadzér @

1.

Skierowa¢ detektor promienia nacieciem do znakowania na zgdane miejsce do ustawienia i w kierunku urzadzenia.
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2. Dwukrotnie klikna¢ na przycisk automatycznego ustawiania. Nastepne podwojne klikniecie zakonczy proces
ustawiania.
Podwajne klikniecie uruchamia proces ustawiania ptaszczyzny lasera. W trakcie ustawiania przez caty czas
rozlega sie sygnat dzwiekowy.
Kierunek procesu wyszukiwania mozna zmieni¢ naciskajac przycisk ustawiania automatycznego.
Gdy tylko promien lasera dotrze do pola detekcji detektora promienia, zostanie przesunigty do nacigcia do
znakowania (poziom odniesienia).
Po osiagnieciu tej pozycji (znalezieniu naciecia do znakowania), 5-sekundowy sygnat dzwiekowy sygnalizuje
zakonczenie procesu.
Detektor promienia przechodzi automatycznie w tryb nadzoru i w regularnych odstepach czasu kontroluje,
czy ptaszczyzna lasera przesunefa sie. W przypadku przesunigcia ptaszczyzna lasera zostanie z powrotem
przesunieta na poziom oznaczenia, jesli jest to mozliwe. Jesli poziom oznaczenia lezy poza zasiegiem niwelacji o
+5°, bezposredni kontakt wizualny miedzy urzadzeniem a detektorem promienia bedzie zaktdcony przez diuzszy
czas, lub jesli proces ustawiania nie zakonczy sig w ciagu dwoch minut, emitowane zostana krotkie sygnaty, laser
przestanie sig obracaé, a symbol "automatyczne ustawianie" zgasnie. Oznacza to przerwanie automatycznego
procesu ustawiania.

3. W celu opuszczenia trybu nadzoru dwukrotnie klikna¢ na przycisk automatycznego ustawiania.

7.7 Praca z nachyleniem
7.7.1 Ustawianie

WSKAZOWKA
Nachylenie mozna ustawi¢ recznie, automatycznie lub z wykorzystaniem adaptera do ustawiania nachylenia PRA 79.

WSKAZOWKA
Katy nachylenia mozna ustawi¢ na PRA 30 w % lub w ° lub mozna je wyswietlac. W celu ustawienia zgdanej jednostki
patrz rozdziat 7.3.7 Opcje menu.

Zamontowac urzadzenie np. na statywie w zalezno$ci od zastosowania.

Ustawi¢ niwelator laserowy na gérnej lub dolnej krawedzi ptaszczyzny nachylenia.

Nalezy stanaé za urzadzeniem, wzrok zwracajac w kierunku panelu obstugi.

Korzystajac z naciecia celowniczego na gtowicy ustawi¢ zgrubnie urzadzenie rownolegle do powierzchni pochytej.
W celu doktadniejszego wyregulowania nalezy po ustawieniu nachylenia przeprowadzi¢ elektroniczne ustawianie
nachylenia (patrz 7.7.4).

5. Wiaczy¢ urzadzenie i nacisna¢ przycisk trybu nachylenia. Dioda LED trybu nachylenia $wieci sie.

Natychmiast po wypoziomowaniu, wiaczy sie promien lasera. PR 30-HVS mozna pochyli¢, gdy tylko na
wyswietlaczu PRA 30 pojawi sie symbol "Tryb nachylenia".

Hop =

7.7.2 Reczne ustawianie nachylenia @

WSKAZOWKA

Jesli urzadzenie namierzy zmiane temperatury o ok. 10 stopni, laser przestanie sie obraca¢ na ok. 40 sekund. W tym
czasie urzgdzenie skoryguje wszystkie mozliwe btedy powstate w wyniku zmiany temperatury. Po automatycznej
korekcie urzadzenie ponownie ustawia ptaszczyzne lasera na poprzednie nachylenie, a laser zaczyna sie obracac.
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W zaleznosci od przechylenia urzadzenia mozna wprowadzi¢ wartoéci nachylenia do 21,3%. Wskaznik detektora
promienia wskazuje kat nachylenia.

7.7.2.1 Dodatnie nachylenie
Przycisk wprowadzania nachylenia Plus podnosi ptaszczyzne lasera przed urzgdzeniem i opuszcza jg za urzgdzeniem.

1.

2.

Nacisna¢ przycisk wprowadzania nachylenia Plus na pilocie zdalnego sterowania.

WSKAZOWKA Jesli przez 3 sekundy nie zostanie wciniety zaden przycisk, na urzadzeniu ustawione zostanie
ostatnio wskazywane nachylenie. Przy tym miga dioda LED trybu nachylenia.

Wskaznik detektora promienia wskazuje kat nachylenia.

Aby szybciej zmienia¢ wartosci, nalezy dtugo naciskaé¢ przycisk wprowadzania nachylenia.

7.7.2.2 Ujemne nachylenie
Przycisk wprowadzania nachylenia Minus opuszcza ptaszczyzne lasera przed urzadzeniem i podnosi jg za urzadzeniem.

1.

2.

Nacisna¢ przycisk wprowadzania nachylenia Minus na pilocie zdalnego sterowania.

WSKAZOWKA Jesli przez 3 sekundy nie zostanie wciéniety zaden przycisk, na urzadzeniu ustawione zostanie
ostatnio wskazywane nachylenie. Przy tym miga dioda LED trybu nachylenia.

Wskaznik detektora promienia wskazuje kat nachylenia.

Aby szybciej zmienia¢ wartosci, nalezy dtugo naciska¢ przycisk wprowadzania nachylenia.

7.7.3 Automatyczne ustawianie nachylenia @ [B

Za pomoca tej funkcji mozna automatycznie ustawi¢ pochyta powierzchnie lasera miedzy 2 punktami i wyznaczy¢
nachylenie migdzy tymi punktami.

1.
2.

3.

5.

Ustawi¢ urzadzenie na gornej krawedzi ptaszczyzny nachylenia, jak opisano w 7.7.1.

Zamontowac¢ detektor promienia z uchwytem detektora PRA 80/PRA 83 np. na teleskopowej tacie mierniczej
PUA 50.

Ustawi¢ detektor bezposrednio przed niwelatorem laserowym, skierowa¢ go na wysokos$¢ ptaszczyzny lasera
i zamocowac na teleskopowej facie mierniczej.

Detektor z teleskopowa fata miernicza ustawi¢ na dolnej krawedzi ptaszczyzny nachylenia i dwukrotnie klikna¢
na przycisk automatycznego ustawiania. Nastepne podwadjne klikniecie zakonczy proces ustawiania.

Uruchamia sig teraz proces ustawiania ptaszczyzny lasera. W trakcie ustawiania przez caty czas rozlega sie
sygnat. Kierunek procesu wyszukiwania mozna zmieni¢ naciskajac przycisk automatycznego ustawiania.

Gdy tylko promien lasera dotrze do pola detekcji detektora promienia, zostanie przesunigty do naciecia do
znakowania (poziom odniesienia). Po osiagnigciu tej pozycji (znalezieniu nacigcia do znakowania) 5-sekundowy
sygnat dzwigkowy sygnalizuje zakonczenie procesu.

Symbol "automatyczne ustawianie" nie bedzie juz wy$wietlany na wyswietlaczu detektora promienia, a detektor
automatycznie przechodzi na normalny tryb.

Na wyswietlaczu detektora promienia pojawi sie na 5 sekund kat nachylenia.

Odczytaé kat nachylenia pomiedzy obydwoma punktami (miejsca ustawienia urzadzenia i detektora promienia)
na wySwietlaczu detektora promienia.
WSKAZOWKA Po 5 sekundach zgasnie wskaznik nachylenia na wy$wietlaczu detektora promienia.

7.7.4 Opcjonalne elektroniczne ustawianie nachylenia

Po zgrubnym ustawieniu niwelatora laserowego i ustawieniu nachylenia (jak opisano powyzej) mozna zoptymalizowa¢
ustawienie PR 30-HVS za pomocg opatentowanego przez Hilti elektronicznego ustawiania nachylenia.
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Ustawi¢ PRA 30 centralnie naprzeciwko PR 30-HVS na koncu ptaszczyzny nachylenia. Mozna je albo trzymac
nieruchomo albo zamocowac¢ za pomoca PRA 80/PRA 83.

Uruchomi¢ na PR 30-HVS elektroniczne ustawianie nachylenia, naciskajac przycisk elektronicznego ustawiania
nachylenia.

Jesli strzatki elektronicznego ustawiania nachylenia migaja, PRA 30 nie odbiera zadnego sygnatu z PR 30-HVS.
Jesli zaswieci sie strzatka po lewej stronie, ustawi¢ PR 30-HVS w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.
Jesli zadwieci sie strzatka po prawej stronie, ustawi¢ PR 30-HVS w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara.

Jesli zaswieca sig obie strzatki, ustawienie na PRA 30 jest prawidtowe.

Po pomysinym ustawieniu (obie strzatki $wieca sie stale przez 10 sekund) funkcja zostanie automatycznie
zakonczona.

Zamocowac niwelator laserowy na statywie, aby uniemozliwi¢ niezamierzone obrécenie niwelatora.
Elektroniczne ustawianie nachylenia mozna réwniez zakonczy¢ naciskajac przycisk elektronicznego ustawiania
nachylenia.

WSKAZOWKA Pomiedzy zgrubnym ustawieniem za pomoca szczerbiny i muszki a precyzyjnym ustawieniem
za pomocg elektronicznego ustawiania nachylenia moga by¢ odchylenia. Poniewaz elektroniczna metoda jest
bardziej doktadna niz optyczna, zaleca sie zawsze odnosi¢ sig do elektronicznego ustawiania nachylenia.

7.7.5 Ustawianie nachylenia za pomoca adaptera do ustawiania nachylenia PRA 79

WSKAZOWKA
Upewnic¢ sie, ze stét do ustawiania nachylenia jest prawidtowo zamontowany pomiedzy statywem a urzadzeniem
(patrz instrukcja obstugi PRA 79).

1.

W zaleznosci od zastosowania zamontowac np. adapter kata nachylenia PRA 79 na statywie.

2. Ustawi¢ statyw na gérnej lub dolnej krawedzi ptaszczyzny nachylenia.

3. Zamontowac niwelator laserowy na adapterze kata nachylenia i za pomoca naciecia celowniczego na gtowicy
PR 30-HVS ustawi¢ urzadzenie z adapterem kata nachylenia rownolegle do ptaszczyzny nachylenia. Panel obstugi
urzadzenia PR 30-HVS powinien znajdowac¢ sie po przeciwnej stronie kierunku nachylenia.

4. Upewnic sig, ze adapter kata nachylenia znajduje sie w pozycji wyjsciowej (0°).

5. Wiaczy¢ urzadzenie (patrz 7.2).

6. Nacisna¢ przycisk trybu nachylenia.

Na panelu obstugi niwelatora laserowego $wieci sie teraz dioda LED trybu nachylenia.
Urzadzenie rozpoczyna teraz automatyczng niwelacje. Bezposrednio po jej zakonczeniu wiaczy sie laser i zacznie
sie obracac.
7. Zapomocg adaptera kata nachylenia ustawi¢ zadany kat nachylenia.
WSKAZOWKA W przypadku recznego ustawiania nachylenia urzadzenie PR 30-HVS dokonuje jednorazowej
niwelacji ptaszczyzny lasera, a nastgpnie jg ustawia. Wibracje, zmiany temperatury lub inne czynniki mogace
wystapi¢ w ciggu dnia, moga wptywac na pozycje ptaszczyzny lasera.

7.8 Powrét do trybu standardowego 2. Nacisna¢ dwukrotnie przycisk kierunku W prawo,

Aby powrdci¢ do trybu standardowego, nalezy wytaczyé
urzadzenie i ponownie je uruchomié.

aby przej$¢ do punktu menu "Tryb uspienia".
3. Nacisng¢ przycisk jednostki, aby wiaczy¢ tryb uspie-

nia PR 30-HVS.
7.9 Tryb uspienia 7.9.2 Dezaktywacja trybu uspienia
W trybie uspienia PR 30-HVS oszczedza energig. Laser | 1. Na wiaczonym PRA 30 naciska¢ przycisk Wi,/ Wyt.
jest wytgczany, dzieki czemu wydtuza sie zywotnos$c przez ok. 3 sekundy.
akumulatorow. 2. Nacisngé dwukrotnie przycisk kierunku W prawo,

aby przej$é do punktu menu "Tryb uspienia".

7.9.1 Aktywacla trybu uspienia 3. Nacisna¢ przycisk jednostki, aby wytaczyé tryb
1. Na wiaczonym PRA 30 naciska¢ przycisk Wt./Wyt. uspienia PR 30-HVS.
przez ok. 3 sekundy. 4. Po ponownym aktywowaniu PR 30-HVS nalezy
sprawdzi¢ ustawienia lasera, aby zapewnié¢
precyzyjna prace.
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8 Konserwacja i utrzymanie urzadzenia

8.1 Czyszczenie i suszenie

1. Zdmuchna¢ kurz z okienek wylotu promienia lasera.

2. Nie dotyka¢ szkia palcami.

3. Czysci¢ tylko czysta i migkka Sciereczka; w razie
potrzeby nawilzy¢ ja czystym alkoholem lub woda.
WSKAZOWKA Zbyt szorstki materiat czyszczacy
moze zarysowaé szkio i tym samym zmniejszyé
doktadno$¢ urzadzenia.

WSKAZOWKA Nie stosowaé innych ptynéw, po-
niewaz mogg one uszkodzi¢ elementy z tworzywa
sztucznego.

4. Suszy¢ wyposazenie przestrzegajac wartoéci gra-

nicznych temperatury, podanych w danych tech-
nicznych.
WSKAZOWKA Zwilaszcza zima/latem  zwrécié
szczegblng uwage na wartosci  graniczne
temperatury, w przypadku przechowywania
wyposazenia np. wewnatrz pojazdu.

8.2 Konserwacja akumulatoréw Li-lon

WSKAZOWKA

Nie jest konieczne stosowanie tadowania od$wiezaja-
cego akumulatoréw Li-lon, jak w przypadku akumulato-
réw NiCd lub NiMH.

WSKAZOWKA
Przerwanie procesu ftadowania nie ma negatywnego
wptywu na zywotno$¢ akumulatoréw.

WSKAZOWKA

Proces tadowania mozna rozpocza¢ w kazdej chwili i nie
ma to negatywnego wptywu na zywotno$¢ akumulato-
réw. Nie ma efektu pamieci, jak w przypadku akumulato-
réow NiCd lub NiMH.

WSKAZOWKA

Akumulatory przechowuja sie najlepiej w stanie petnego
natadowania, mozliwie w suchym i chtodnym miejscu.
Przechowywanie akumulatoréw w wysokich temperatu-
rach otoczenia (np. za szyba) jest niekorzystne, powoduje
zmniejszenie zywotnosci akumulatoréw oraz przyspiesza
roztadowywanie sie ogniw.

WSKAZOWKA

Na skutek diugotrwatej lub nadmiernej eksploataciji
zmniejsza si¢ pojemno$¢ akumulatoréw i nie mozna
ich natadowa¢ do petna. Przy uzyciu starych
akumulatorow mozna jeszcze pracowac, jednak nalezy
je w odpowiednim czasie wymienié.

1. Nie dopuszcza¢ do wniknigcia wilgoci.
2.  Przed pierwszym uruchomieniem nalezy catkowicie
natadowac¢ akumulatory.

3. Akumulatory tadowaé, gdy tylko znacznie spadnie
moc urzadzenia.
WSKAZOWKA tadowanie w odpowiednim czasie
zwigksza zywotnos$¢ akumulatorow.
WSKAZOWKA W przypadku dalszego uzywania
akumulatoréw, ich roztadowywanie zostanie auto-
matycznie przerwane, zanim dojdzie do zniszczenia
ogniw, a urzadzenie wylaczy sie.

4.  Akumulatory nalezy tadowa¢ za pomoca
dopuszczonych prostownikoéw Hilti przeznaczonych
do akumulatoréw Li-lon.

8.3 Przechowywanie

1. Zamoczone urzadzenia nalezy wypakowac.
Wytrze¢ i wyczysci¢ urzadzenia, pojemnik
transportowy i osprzet (przestrzegajac temperatury
roboczej). Wyposazenie zapakowa¢ ponownie
dopiero po jego catkowitym wysuszeniu.

2. Po dluzszym przechowywaniu Ilub dtuzszym
transporcie nalezy przed uruchomieniem
urzadzenia przeprowadzi¢ pomiar kontrolny.

3. Przed dtuzszym przechowywaniem nalezy wyjaé
akumulatory i baterie z urzadzenia oraz detektora
promienia. Wyciek z akumulatoréw i baterii moze
uszkodzi¢ urzadzenie i detektor promienia.

8.4 Transport

Do transportu lub wysytki wyposazenia nalezy uzywac
walizki transportowej Hilti lub opakowania o podobnych
wiasciwosciach.

OSTROZNIE

Przed transportem lub wysytka wyjaé akumulatory i ba-
terie z urzadzenia i detektora promienia.

8.5 Kalibracja w serwisie kalibracyjnym Hilti

W celu zapewnienia niezawodnosci dziatania urzadze-
nia zgodnie z normami i prawnymi wymogami zaleca
sie przeprowadzanie regularnej kontroli urzadzenia przez
serwis kalibracyjny Hilti.

Mozliwos¢ skorzystania z serwisu kalibracyjnego Hilti ist-
nieje zawsze. Zaleca sie jednak przeprowadzac kalibracje
przynajmniej raz w roku.

W ramach serwisu kalibracyjnego Hilti uzyskuje sie po-
twierdzenie, ze specyfikacje kontrolowanego urzadzenia
w dniu kontroli sg zgodne z danymi technicznymi poda-
nymi w instrukcji obstugi.

W przypadku odchyleh od danych producenta uzywane
urzadzenie pomiarowe ustawiane jest na nowo. Po re-
gulacji i kontroli na urzagdzenie przyklejana jest plakietka
kontrolna, a pisemny certyfikat kalibracji informuje o tym,
ze dane urzgdzenie pracuje zgodnie z danymi produ-
centa.
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Certyfikaty kalibracji wymagane sg zawsze dla przedsie-
biorstw posiadajacych certyfikacje ISO 900X.
Blizszych informacji mozna uzyska¢ w serwisie Hilti.

8.6 Kontrola doktadnosci

WSKAZOWKA

W celu zachowania technicznych specyfikacji nalezy
regularnie kontrolowa¢ urzadzenie (przynajmniej przed
kazda wiekszg/wazng praca)!

WSKAZOWKA

Uwzgledniajac nastgpujace warunki mozna przyja¢, ze
urzadzenie po upadku dziata bez zaktécen i z takg sama
dokfadnoscia, jak przed upadkiem:

Podczas upadku nie zostata przekroczona wysoko$¢ po-
dana w danych technicznych, z jakiej spadfo urzadzenie.
Podczas upadku urzadzenie nie zostato uszkodzone me-
chanicznie (np. sttuczenie pryzmatu pentagonalnego).
Podczas pracy urzadzenie generuje obracajacy sie pro-
mien lasera.

Réwniez przed upadkiem urzadzenie dziatato bez zakto-
cen.

8.6.1 Kontrola poziomej osi gtéwnej
i poprzecznej @

1. Postawi¢ statyw w odlegtosci ok. 20 m od $ciany
i uzywajac poziomnicy ustawié gtowice statywu po-
ziomo.
Zamontowac¢ urzadzenie na statywie i za pomoca
naciecia celowniczego skierowa¢ gtowice urzadze-
nia na sciane.
3. Za pomoca detektora promienia wyznaczy¢ punkt

(punkt 1) i zaznaczy¢ go na $cianie.

4.  Obréci¢ urzadzenie o 90° wokot wiasnej osi zgodnie
z ruchem wskazoéwek zegara. Nie wolno przy tym
zmieni¢ wysokosci urzadzenia.

5. Za pomoca detektora promienia wyznaczy¢ drugi
punkt (punkt 2) i zaznaczy¢ go na $cianie.

6. Powtdrzy¢ kroki 4 i 5 jeszcze dwukrotnie, wyznacza-

jac punkt 3 i punkt 4 za pomoca detektora promienia
i zaznaczajac je na Scianie.
Przy starannym wykonywaniu tych czynnosci odle-
gto$¢ w pionie pomigdzy obydwoma zaznaczonymi
punktami 1 i 3 (0$ gtéwna) lub punktami 2 i 4 (0$
poprzeczna) powinna w obu przypadkach wynosi¢
< 3 mm (przy 20 m). W razie wiekszego odchylenia
nalezy przesta¢ urzadzenie do serwisu Hilti w celu
kalibraciji.

8.6.2 Kontrola osi pionowej

1. Ustawi¢ urzadzenie pionowo na mozliwie ptaskim

podtozu w odlegtosci ok. 20 m od Sciany.

Ustawi¢ uchwyty urzadzenia réwnolegle do $ciany.

3.  Wigczy¢ urzadzenie i zaznaczy¢ na podtozu punkt
odniesienia (R).

4. Za pomoca detektora zaznaczy¢ punkt (A) na dol-
nym koncu $ciany. Wybrac¢ $rednig predkos¢.

5. Za pomoca detektora promienia zaznaczy¢ punkt
(B) na wysokosci ok. 10 m.

6. Obroci¢ urzadzenie o 180° i ustawi¢ na punkt od-
niesienia (R) na podtozu oraz na dolny zaznaczony
punkt (A) na $cianie.

7. Za pomocg detektora promienia zaznaczy¢ punkt
(C) na wysokosci ok. 10 m.

8. Sprawdzi¢, czy przy starannym wykonywaniu tych
czynnosci odlegtosé w poziomie pomiedzy oby-
dwoma punktami zaznaczonymi na wysokosci dzie-
sieciu metrow (B) i (C) jest mniejsza niz 1,5 mm (przy
10 m).

WSKAZOWKA W razie wiekszego odchylenia: urza-
dzenie nalezy przesta¢ do serwisu Hilti w celu prze-
prowadzenia kalibracji.

b

9 Usuwanie usterek

Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Wyswietlacz wskazuje symbol
HVS.

/s

PRA 30 nie jest sparowane z PR 30-

Sparowac urzadzenia (patrz rozdziat
6.9)

Wyswietlacz wskazuje symbol

Nacisnigto nieprawidtowy przycisk;

Nacisna¢ prawidtowy przycisk.

Polecenie w zasadzie niemozliwe.

O
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Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwiagzanie

Wyswietlacz wskazuje symbol

Polecenie mozliwe, ale urzadzenie nie
reaguje.

Witaczy¢ wszystkie urzadzenia i
przejé¢ w strefe dostatecznego

zasiegu.

Upewnic sie, ze pomiedzy urzadze-
niami nie znajdujg sie zadne prze-
szkody. Zwroci¢ rowniez uwage na
maksymalny zasieg urzadzen. W celu
dobrego potaczenia radiowego usta-
wi¢ PR 30-HVS i PRA 30 w odlegtosci
= 10 cm od podtoza.

Sprawdzi¢ pozycjonowanie PR 30-
HVS i PRA 30 oraz czy nie ma zad-
nych przeszkéd w polu widzenia mie-
dzy PR 30-HVS a PRA 30. Ponownie
wiaczy¢ automatyczne ustawianie
(patrz rozdziaty dotyczace automa-
tycznego ustawiania i nadzoru).
Aktywowaé urzadzenie (patrz rozdziat
"Dezaktywacja trybu uspienia").

AN

Wyswietlacz wskazuje symbol

Wyswietlacz wskazuje symbol

Urzadzenie znajduje sie w trybie nad-
zoru. Ponowne ustawienie nie byto
mozliwe.

Urzadzenie znajduje sie w trybie
uspienia (urzadzenie pozostaje w
trybie upienia maks. przez 4 godz.).
Sleap

Stan natadowania akumulatoréw w
PR 30-HVS jest niski.

Natadowaé¢ akumulator, uzy¢ innego
akumulatora lub eksploatowaé¢ PR 30-
HVS w trybie "tadowanie w trakcie
eksploatacji" (nie na wolnym powie-
trzu ani w wilgotnym otoczeniu).

Wyswietlacz wskazuje symbol

£ w !

OSTRZEZENIE

Niefachowa utylizacja sprzetu moze mie¢ nastepujace skutki:

Przy spalaniu elementéw z tworzywa sztucznego powstaja trujace gazy, ktére sa niebezpieczne dla zdrowia.

W razie uszkodzenia lub silnego rozgrzania, baterie moga eksplodowac i spowodowaé przy tym zatrucie, oparzenia
ogniem i kwasem oraz zanieczyszczenie srodowiska.

Lekkomyslne usuwanie sprzetu umozliwia niepowotanym osobom uzywanie go niezgodnie z przeznaczeniem. Moze
to doprowadzi¢ do powaznych okaleczen oséb trzecich oraz do zatrucia $rodowiska.

Urzadzenia Hilti wykonane zostaly w znacznej mierze z materiatéw nadajacych sie do powtérnego wykorzystania.
Warunkiem takiego recyklingu jest prawidtowe oddzielenie materiatéw. W wielu krajach Hilti jest przygotowane do

odbierania zuzytego sprzetu w celu jego ponownego wykorzystania. Wiecej informacji mozna uzyska¢ w Dziale Obstugi
Klienta Hilti lub u doradcy technicznego.

Dotyczy tylko panstw UE
Nie wyrzuca¢ elektronarzedzi z odpadami komunalnymi!

Zgodnie z Europejska Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzgtu elektrotechnicznego i elektronicznego oraz
dostosowaniem jej do prawa krajowego, zuzyte elektronarzgdzia nalezy posegregowac i zutylizowac¢ w
sposéb przyjazny dla srodowiska.
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Baterie utylizowac¢ zgodnie z przepisami krajowymi.

11 Gwarancja producenta na urzadzenia

W razie pytan dotyczacych warunkéw gwarancji nalezy
skontaktowac¢ sie z lokalnym przedstawicielem HILTI.

12 Wskazowka FCC (w USA) / wskazowka IC (w Kanadzie)

OSTROZNIE

Podczas testow urzadzenie to zachowato wartosci gra-
niczne, okreslone w rozdziale 15 przepisow FCC dla
cyfrowych urzadzen klasy B. Te wartosci graniczne prze-
widuja dla instalacji w obszarach mieszkalnych wystar-
czajaca ochrone przed promieniowaniami zaktécajacymi.
Urzadzenia tego rodzaju wytwarzajg i stosujg wyso-
kie czestotliwosci, a takze moga je emitowaé. Dlatego
w przypadku instalacji oraz eksploatacji niezgodnej ze
wskazdwkami urzadzenia te moga powodowac zaktdce-
nia odbioru fal radiowych.

W przypadku niektorych instalacji nie mozna zagwaran-
towaé braku wystepowania zaktécen. Jesli urzadzenie
powoduje zakiécenia odbioru fal radiowych lub telewi-
zyjnych, co mozna stwierdzi¢ wytaczajac i ponownie
wiaczajgc urzadzenie, uzytkownik powinien usunigcia za-
ktécenia wykonujac nastepujace czynnosci:

Na nowo ustawié lub przestawi¢ antene odbiorcza.

Zwigkszy¢ odstep pomiedzy urzadzeniam a detektorem.

Podtaczy¢ urzadzenie do gniazda obwodu elektrycznego,
ktory jest inny od obwodu detektora.

Zwroci¢ sie o pomoc do sprzedawcy lub doswiadczo-
nego technika RTV.

WSKAZOWKA

Zmiany lub modyfikacje, ktérych dokonywanie nie jest
wyraznie zezwolone przez firme Hilti, moga spowodowaé
ograniczenie praw uzytkownika do dalszej eksploataciji
urzadzenia.

Urzadzenie to spetnia wymagania wynikajace z paragrafu
15 przepiséw FCC oraz jest zgodne z norma IC RSS-210.

Aby uruchomi¢ urzadzenie, spetnione musza by¢ dwa
ponizsze warunki:

Urzadzenie nie powinno wytwarza¢ zadnego szkodliwego
promieniowania.

Urzadzenie musi przyjmowac¢ kazde promieniowanie,
tacznie z promieniowaniami, powodujacymi niepozadane
reakcje.



13 Deklaracja zgodnosci WE (oryginat)

Nazwa: Niwelator laserowy

Oznaczenie typu: PR 30-HVS
Generacja: 01
Rok konstrukgiji: 2013

Deklarujemy z petna odpowiedzialnoscia, ze niniejszy
produkt jest zgodny z nastepujacymi wytycznymi oraz
normami: do 19 kwietnia 2016: 2004/108/WE, od 20
kwietnia 2016: 2014/30/UE, 2011/65/UE, 2006/42/WE,
2006/66/WE, 1999/5/WE, EN ISO 12100, EN 300 440-2
V1.4.1, EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan
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gement

Business Area Electric Tools & Acces-
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Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6
86916 Kaufering
Deutschland
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OPUI'MHAJIbHOE PYKOBOLACTBO MO 3KCMITYATALNHA

PotayuoHHbin nasep PR 30-HVS

Mepen Hauanom paboTbl ob6AsaTenbHO Npo-
YTUTE PYKOBOACTBO NO 3KCRyaTauuu.

Bceraa xpaHuTte gaHHOe pyKOBOACTBO MO 3KC-
nnyatauyuvu pagom ¢ UHCTPYMEHTOM.

Mpu cmeHe Bnagensbua obasaTtenbHo nepe-
AaiTe PYKOBOACTBO MO 3KCMniyaTayuu BMecTe
C UHCTPYMEHTOM.

CogepmaHue C.
1 Obwme ykasaHus 295
2 Onwucanve 295
3 lNMpuHaanexHocTu 298
4 TexHN4YeCKMne XapaKTePUCTUKM 299
5 YKasaHus no TexHuKke 6e30nacHoCcTv 300
6 MoarotoBka K padote 303
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I Linppammn o6o3HaueHbl COOTBETCTBYIOLLME UANOCTPa-
uMn. Mnnoctpaunn CM. B Hauyane pyKoOBOACTBA MO 3KC-
nnyarauuu.

B TekcTe AaHHOro pyKoBOACTBA MO  3KCMyaTauuun
«MHCTPYMEHT» WUNW «POTaLMOHHBIA nasep» Bceraa 06o-
3Ha4aeT POTaUWOHHbIA nasepHbin HuBenMp PR 30-HVS.
«MyneT OY» unM «nasepHbii  NPUEMHUK»/<NPUEMHUK»
Bceraa obosHayaeT nasepHblit npuemunk PRA 30 (03).

PoTauunoHHbi nasep €l

(1) NasepHbiit Ayy (MNOCKOCTL BPALLEHWA)
(2) PotauvmoHHan ronoska

(3) Pykoatka

(4) MaHens ynpasnexus

OcHoBaHWe ¢ pe3bBoit 5/s"
®

JIMTMiA-noHHBIN akkymynatop PRA 84
YcTaHoBKa U u3BneuyeHue akkymynatopHoro 6noka A
JIMTMiR-noHHbIA akkymynatop PRA 84

He3n0 AnA akKyMynATOpHOro 6noka
Ddukcarop
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3apaaKa B MHCTPYMeEHTe

Bnok nutanua PUA 81
3apaaHoe rHesno

3apnaaka BHe UHCTpymeHTa E1

Bnok nutanua PUA 81
LLitekep AnA NOAKMIOYEHUA K THE3Ay NpUKypuBatens
aBTomMo6una PUA 82

@ CBeToAMoA 3apAaKK aKKyMyATOPHOro Bnoka

Manenb ynpasneHuAa poTayMoOHHOro na3epHoro Huee-

nvpa B

KHonka «Bkn/Bbikn»
CBeToanoa aBTOMaTU4eCKOro HUBENMPOBaHHUA

@ CBeToAnoAHblE CTPENKW ANA 3NEKTPOHHOTO BblpaB-
HUBaHWA HaKnoHa

@ KHonka «OneKTpoHHOE BblpaBHMBAHUE HAKIIOHA»
(TONBKO NPKU BKNOYEHHOM PEXMME HaKIOHA)
KHonka n ceetoanoa GpyHKUMK «aHTULLOK»
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1 O6wme yKasaHua

1.1 CurHanbHble COOBLIEHNA U UX 3HAYEHUA Ha nHctpymeHTe

OMACHO

Obuwee o6o3HauYEHUe HENOCPEACTBEHHOW OMAacHOW CH-
Tyauuu, KOTOpas MOMXET noBneyb 3a cobon Tawénsle | Jlasep knacca 2 no IEC/EN 60825-1:2007
TpaBMbl UK NPEACTaBNATL YrPO3y ANA XMU3HH.
Ha uHcTtpymeHTe

BHUMAHHUE

Obuiee 0603HauEHWe NOTEHLMANLHO ONAcHOW CUTyauuy, CAUTIO
KOTOpas MOXeT MoBfeyb 3a COBON TAXENLIE TPaBMbI UK . LASER RADIATION 00 0T
NpeacTaBnATb Yrpo3y ANA XU3HK. m e

CLASS Il LASER PRODUCT

OCTOPOXHO
Obuiee 06o3HaUeHWe NOTeHUManLHO onacHoi cutyauuu, | J1asep knacca ll cornacHo CFR 21, § 1040 (FDA)
KOTOpasA MOXXET MOBAEeYb 3a COBOM NErKUe TPaBMbl U

noBpexaeHne 060pya0BaHKA. PacnonoxeHne naeHTUPUKALUOHHBIX AAHHbIX HA UH-
CTpyMeHTe

YKA3AHUE Tun 1M CepuitHbIn HOMEP MHCTPYMEHTA YyKasaHbl Ha 3a-

YKasaHua no aKcnyartauuu 1 apyrasa nonesHaa MHGop- BOACKOM Tabnuuke. 3aHecUTe 3TW AaHHble B HacTodAllee

Mauma. PYKOBOACTBO MO 3Kcnnyataumu. OHU HEOBXOAWUMBI MpK

CEepBUCHOM OéCHy)KMBaHMM WHCTPYMEHTa U KOHCynbTa-

1.2 O603HaueHne NUKTOrpaMm 1 Apyrue HHAX TIO €10 Skenmyaraumm.

obosHaueHun
CumBonbl Tun:
Mokonenwue: 01
CepuitHbI HOMep:
Mepea OnacHocTb Enkve OnacHocTb
ncnonb3oBa- Beulecrtea nopakeHuAa
HUEM JNeKTpuye-
npoyTuTe py- CKUM
KOBOACTBO TOKOM
no aKkcnnya-
Tauun

Ay

&

AN

[Ana ucnonb- Hanpas- He cmotpute B3pbiBo-
30BaHUA naute Ha ny4y onacHble
TONbKO otpaboTaH- nasepa marepuans!
BHYTPU Hble

I'IOMeLLleHMﬁ martepuanbl

Ha
nepepadoTky

2.1 Ucnonb3oBaHMe UHCTPYMEHTA NO Ha3HAYeHUIO

PR 30-HVS npeactaBnaeT co6oi poTauMOHHbIM NadepHblid HUBENUP C BUAMMBIM BPALLAIOLLMMCA Na3epHbIM Ny4oM U
cMeLLeHHbIM Ha 90° KOHTPOSNbHLIM Ny4oM. OH MOXKET UCMONb30BaTLCA ANA NMPOELUMPOBAHUA Nyyel B BEPTUKAIbHOW,
rOPU30OHTAIbHOW M HAKNOHHOM NNOCKOCTAX.

MHCTpYMEHT npeaHasHayveH AnA pasMeTKu, nepeHoca U NPOBEPKU FOPU3OHTaNbHbIX, BEPTUKASIbHBIX U HAKMOHHbBIX
NNOCKOCTEN, a TaKkXe NPAMbIX YrnoB. [NpUMepsl UCNONb30BaHWA: NEPEHOC TOYEK OTCYeTa (ONOPHBIX TOYEK) U OTMETOK
BbICOTbI, ONpeAeneHne NPAMbIX YINOB CTEH, BbipaBHUBAHWE TOUEK OTCHETa MO BEPTUKANMU UK pa3MeTKa yriioB CKoca.
WHCTPYMEHT npeaHasHayeH AnA NpodeCCUOHaNbLHOMO UCMONb30BaHWA, NOITOMY MOXET OBCNY)KUBATLCA U PEMOHTH-
poBaTbCA TOMLKO YNONHOMOYEHHBIM U KBaNMOULMPOBAHHEIM NepcoHanom. MNepcoHan A0MKeH NPOITU cneunanbHbIi
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MHCTPYKTa)K NO TEXHUKE Ge3onacHoCTU. Mcnonb3oBaHWe MHCTPYMEHTA HE MO HA3HAYEHMIO MW Ero SKCmyaTauus
HeoOBy4eHHLIM NEePCOHANOM ONacHbI.

[na onTumManbHOro CNOMb30BAHWA MHCTPYMEHTA NPeANnaranTCa PasniHbie NPUHAANEIKHOCTU.

Bo n3berkaHne TpaBM U NOBPEXAEHUA MHCTPYMEHTA UCTONb3YHTE TONBLKO OPUrMHANBHBLIE MPUHAANENHOCTU U UHCTPY-
MeHTbl npounssoacTsa Hilti.

CobntoaaiTe NpeanMcaHna no aKcnyatauuu, yXoay U TEXHUYECKOMY OBCTY)KUBaAHUIO MHCTPYMEHTA, NPUBEAEHHbIE B
HacTOALLEM PYKOBOACTBE MO dKCnyataLu.

YuutbiBaiiTe YCNOBMA OKPYXKatoLLen cpeabl. He ncnonb3yinte MHCTPYMEHT TaM, rAe CyLeCTByeT ONacHOCTb noXapa unm
B3pbIBa.

BHeceHne n3meHeHui B KOHCTPYKLIMIO MHCTPYMEHTa M ero MOAUPUKaLMA 3anpeLlatoTca.

2.2 OcobeHHoCTH

MHCTPYMEHT NO3BONAET OAHOMY YENOBEKY ObICTPO M TOYHO HUBENWMPOBATH NHOGYIO NNOCKOCTb.

HuBenMpoBaHue BLINOMHAETCA aBTOMATUYECKW NMOCHE BKOYEHUA MHCTPYMEHTA. J1asepHbIi Ny4 BKIOYAETCA TONBbKO
TOrAa, KOrAa AOCTUTHYTa 3aAaHHaA TOYHOCTb.

CBETOAMOALI CUTHANM3UPYIOT O TOM UIIK MHOM PaBo4EM COCTORHMM.

MuTaH1e MHCTPYMEHTa OCYLLECTBAAETCA OT NOA3APAMKAEMBbIX TUTUI-UOHHBIX aKKYMYNATOPHbIX G/IOKOB, KOTOPLIE MOXHO
3apaxarhb Ja)ke BO BpemsA padoThbl.

2.3 Ucnonb3oBaHUe MHCTPYMEHTa B KOMGMHauuK ¢ nynbTom [1Y/nasepHbim npuemHnkom PRA 30

PRA 30 npeactaBnaer co6oi nynsT Y M nasepHbid NPUEMHUK («4Ba B OAHOM»). OH oBecneunBaet yaobecTso B
padoTe C poTaumoHHbIM NasepHbiM HuBenMpoM PR 30-HVS Ha Gonblimnx paccroaHusax. Kpome toro, PRA 30 moxet
MCMONb30BaTLCA TAKKE B KAYECTBE NA3EPHOTO NMPUEMHMUKA U CY)XXUTb AN MHAMKALWK NasepHOro ny4ya Ha 60MbLIOoM
PaccToAHuM.

2.4 UnppoBoe MamepeHue pacCTOAHUA

J1a3epHblit NPUEMHNUK OTOBPAXKAET B UMMPOBOM BUAE PACCTOAHUE MEXAY MIOCKOCTLIO NA3EPHOrO yya U METKOM.
Bnarosapa aToMy 3a 04WH pabounit 3Tan MOXKHO ONPEAENUTL TEKYLLIEE MECTOMONOXEHUE C TOYHOCTLIO 10 MUITUMETPA.

2.5 ABTOMaTH4YeCKOe BbipaBHMBaAHWE U KOHTPOJNb

C nomouybto PR 30-HVS 1 PRA 30 nnockocTb n1asepHoro syda MOXET BbiTb aBTOMAaTUYECKU BIPOBHEHA NO HY)KHOW
TOYKE OQIHUM YENOBEKOM. MHCTPYMEHT pacrnosHaeT COOTBETCTBYIOLLEE NONOXeHUe (ropu3oHTaNbHaA/BEpTUKabHaA
NNOCKOCTb WM HAKNOH) M B COOTBETCTBMM C 9TUM aKTMBUPYET PYHKLMIO aBTOMATUYECKOTO BblPaBHUBAHMUA (MO FOPU3OH-
Tanu ¢ PRA 90 1 HaKknoH) unn aBTOMatMyeCcKoro BblPaBHUBAHWA C MOCEAYOLLMM KOHTPOMEM MIIOCKOCTH (MO BEPTUKANMK).
Mp1 HEOBXOAUMOCTH CHUBENUPOBAHHAA MIOCKOCTb NA3EPHOTO Jlyya MOXKET aBTOMAaTUYECKU NPOBEPATLCA C MOMO-
b0 GyHKUKMK KoHTpona PRA 30 uepes perynsipHble MPOMEKYTKN BPEMEHU BO U3BEKAHUE BO3MOMKHBIX OTKIIOHEHWH
(HanpuMep BCNEACTBUE TEMNEPATYPHbIX KonebaHui, BeTpa v np.). PYHKLUMIO KOHTPONA MOXKHO AeaKTUBUPOBaTb.

2.6 LindppoBor MHANKATOP HAKMOHa C 3anaTeHTOBAaHHOM GYHKLUMEN INEKTPOHHOrO BbiPAaBHUBAHUA

LinppoBoi MHAMKATOP HaKOHa MOMXET oToOparkaTh 3HaYeHWA HaknoHa B AuanasoHe Ao 21,3 %, ecnm PR 30-HVS
6yAeT HaxoAMTbCA B NPEABAPUTENBHO HAKIOHEHHOM MONOXEHUU. Bnaroaapa aTOMy BO3MOXEH PaCUET U KOHTPONb
YINOB HaknoHa 6e3 HeOBXOAMMOCTH BblUUCIIEHUI. Bnarofapa GyHKLWUM SNEKTPOHHOTO BbIpaBHUBaHWA obecneunBaeTca
BbICOKasA TOYHOCTb HaKMoHa.

2.7 OYHKLUUA «aHTULLIOK»

Mocne BKNOYEHNA MHCTPYMEHTA QYHKLMA «@HTULLIOK» aKTUBUPYETCA TONBKO B TEYEHWE ABYX MUHYT NOC/e 3aBepLUeHuA
HUBENUPOBaHWA. ECnin B TeueHne aTux ABYX MUHYT ByAeT HaxkaTta KakaA-nubéo KHOMKA, OTCHET ABYX MUHYT HA4yHETCA
3aHOBO. Ecnu Bo BpemA paboThl HapyLLaeTcs yCTaHOBKa MHCTPYMEHTa (BCNEACTBUE BUOPALWK/TONYKA), TO UHCTPYMEHT
NEePEXOANT B PEXXUM NPeAyNPEXAEHNA; BCE CBETOANOLb! MUTaloT, POTaLMOHHBIN lasep BbiKtouaeTca (ronoska 6onbLue
He BpaLyaercs).

2.8 ABTOMaTU4eCKOe OTKIOYeHHUe

ECnu MHCTPYMEHT BbIXOAWUT 3a Npeaesbl AManasoHa aBTOMaTMYECKOro HUBENMPOBaHUA (+5°) U MexaHuyeckn 6noKu-
pyeTcA, POTaLMOHHbIV Nasep He BKIIOYAETCA W HAYMHAIOT MUraTb CBETOAMOAbI.

MHCTPYMEHT MOXHO YCTAHOBWUTb Ha LITaTMBE C Pe3bBoi 5/8'" MNKM HEMOCPEACTBEHHO HA HEMOABWXHOM (HEBUOPH-
pytowem!) ocHoBaHuu. [pu aBTOMATMYECKOM HMBENMPOBAHMM B OAHOM WM [ABYX HAnpasfieHWAX CepBOCUCTEMA
KOHTPONMPYET coBNtoAeHNe NPEAENOB TOYHOCTU B COOTBETCTBUM C TEXHUYECKUMM XapaKTepucTukamu. Ecnu HuBenu-
poBaHWe He AOCTUraeTcA (MHCTPYMEHT 3a npeaenamMu AnanasoHa aBTOMaTUYECKOrO HUBENMPOBAHUA MM MEXaHUYeCKH
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6NOKMPOBaH) UMW HAaPYLLIAETCA YCTAHOBKA UHCTPYMEHTA, MPOUCXOANT BhIKMIOUEHWE MHCTPYMEHTa (CM. pasaen « yHKuua

«@HTULLOK»).

YKA3AHUE

Ecnu HUBENUPOBaHWE BbINOJIHUTbL HEBO3MOXXHO, pOTaLlMOHHbIH nasep BbIKIKYaeTCA U HAYMHAKT MUraTtb BCe CBETOAU-

OApbl.

2.9 KomnnekT nocTtaBKu

Bnok nutanua PUA 81

CepTUduKaTbl NPOU3BOAUTENS

_ NN = A A o a a

YemopaH Hilti

PoTauunoHHbli nasepHoli HuBenvp PR 30-HVS
JasepHbin npuemuunk/nynst Y PRA 30 (03)
Leprarenb npuemunka PRA 80 unn PRA 83
PyKOBOACTBO NO 3Kcnyatauuu
JIUTUIA-UOHHBIA aKKyMynAaTOpHbI 6nok PRA 84

OnemeHTbl NMTaHKA (3nemeHTbl AA)

2.10 UnaukaTopbl pabouero cocToAHUA

MHCTPYMEHT OCHaLLEH CNeayoLLMMU MHAMKATOPaMK paboyero COCTOAHUA: CBETOAMO aBTOMAaTUYECKOTO HUBENUPO-
BaHWA, CBETOAMOA YPOBHSA 3apAaa akKyMyNATOPHOrO 6110Ka, CBETOAMOA AaKTUBALMK GYHKLMM «aHTULLOK», CBETOAUOA

peXxMma HaknoHa, CBETOANOA KOHTPONA M CBETOAMOA PYHKLMKU INEKTPOHHOIO BblpaBHUBAHWA HAKNOHA.

2.11 CBeToavoaHble HHAWKATOPbI

CBeToanoA aBTOMATUYECKOro HUBe-
NMpoBaHnA

Mwraert 3eneHblii cBeTOAMOA.

MHCprMeHT HaxoAuTCA B PEXUME HU-
BeMpoBaHuA.

3eneHblii CBETOAMOA ropuT
HEenpepbIBHO.

MHCTPYMEHT roToB K paborte.

CBeToAMoa AeaKTUBaumn GpyHKLMK
«@HTULLOK»

OpaHxeBblit CBETOAUOA rO-
PUT HENPEPLIBHO.

@yH KUMA «@HTULLOK» IeaKTUBMPOBaHa.

CBeToanoa pexxuma HaknoHa

Mwraert opaHXeBblii CBETO-
avoA.

BbipaBHMBaHWE HaKNOHHOW MIOCKOCTH.

OpaHxeBblit CBETOAUOA rO-
PHUT HENPEpPbLIBHO.

AKTMBMpOBaH PEXUM HaKoHa.

Ceetoanon KOHTpONA

OpaHxeBblil CBETOANOA TO-
PUT HENPEPLIBHO.

MHCTPYMEHT B pexxume KOHTpond. Bbi-
paBHMBaHWe no Touke otcyeta (PRA 30)
BbINOJIHEHO KOPPEKTHO.

Mwuraet opaH»«eBblit CBETO-
AanoA.

MHCTPYMEHT BblpaBHUBAET MIIOCKOCTb
Na3epHOro Jlyya no Touke oTcyeTa
(PRA 30).

CBeToANOAb! SNEKTPOHHOTO BbIPaBHU-
BaHWA HakIoHa

MwuratoT cBeToanoAHbIE
CTpEeNnKK OpaHXXeBoro ueeta.

NHCTPYMEHT B pEXKUME 3NEKTPOHHOIO
BblpaBHMWBaHWA HaknoHa, PRA 30 He
NPUHUMAET NasepHbIn nyy

OGe CBETOANOAHbIE CTPENKM
OpaHXEeBOro UBeTa ropst He-
NpepbIBHO

MHCTPYMEHT NpaBuiibHO BbIPOBHEH OT-
HocuTenbHOo PRA 30.

FopwT nesan ceeToaMoaHas
CTpernKa OpaHKeBoro Lseta

MHCTpYMEHT crieayeT noBepHyTh B Ha-
NPaBJIEHUM MO HACOBOM CTPEJIKE.

[oput npaBas ceeToanoAaHan
CTpenka OpaHXXeBoro useta

MHCTpYyMEHT cneayet NoBEepHYTb B Ha-
npaBneHW NPOTUB YAaCOBOW CTPENKHK.

Bce cBeTtoavoab

Bce cBeToanoabl muratot

MHCprMeHT Mosy4ynn TONYOK, BbiLLEN
M3 pexxMmMma HUBENMPOBaAHUA UM UMEET
MECTO OLUMOKA.
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2.12 YpoBeHb 3apaaa NMTUM-UOHHOTO aKKYMYNATOpHOro 6noka Bo Bpema paboTbi

CBeToAMOoA ropUT HENPEepPbIBHO CseTtoavoa muraet YpoBeHb 3apana C
Csetoanon 1,2, 3, 4 - Cz75%
Csetoanon 1,2, 3 - 50% =C<75%
Ceetoanoa 1, 2 - 25 % =C <50 %
Csetoavnon 1 - 10% =C<25%

- Csetoaunon 1 C<10 %

2.13 YpoBeHb 3apaaa NMTUH-UOHHOTO aKKYMYNATOPHOro 6510Ka BO BpemA 3apfAfKk1 B UHCTPYMEHTe

CBeTOoAMOA rOpUT HENpepbIBHO CseToauon muraet YpoBeHb 3apaga C
Csetoanon 1,2, 3, 4 - C =100 %
Csetoanon 1,2, 3 Csetoanon 4 75 % = C <100 %
Csertoanoa 1, 2 Ceetoanon 3 50% =C<75%
Ceetoanoa 1 Ceetoanon 2 25 % =C <50 %

- Ceetoanos 1 C<25%

2.14 UnguKaTop 3apaaa NMTHIR-MOHHOTO aKKYMYNIATOPHOro 65oka Bo Bpems 3apAAKW BHE MHCTPYMEHTa

Ecnu KpacHbIi CBETOAMOA 3apAAKM aKKyMYyNATOPHOO GioKa ropUT HEMPEPBLIBHO, aKKyMyNATOPHbIA GNOK 3apsaeTca.
Ecnu KpacHblii CBETOAWMOA 3apAAKU aKKyMynATOPHOrO 65l0Ka HE rOpwMT, MPOLECC 3apAAKK 3aBepLUeH Uin 3apAaHoe
YCTPOMCTBO BonblUe He NOAAET NEKTPUYECKUI TOK (HEe BbINONHAET NOA3APAAKY).

3 NpuHagneHoOCTH

HaumeHoBaHue YcnoeHble 0603HaueHuA
J1azepHbl npuemHuk/nynst AY PRA 30 (03)
J1azepHblit NPUEMHHMK PRA 20 (02)
Jepxarenb npUuemMH1Ka PRA 80
Jepxatenb npUuemMH1Ka PRA 83
Hueenup PRA 81
Apnantep yrna HaknoHa PRA 79
Bnok nutanua PUA 81
LLitekep AnA NOAKMIOYEHUA K THE3Ay NPUKypuBaTena PUA 82
aBTOMOGUNA
AKKYMYNATOPHBIA 610K PRA 84
AKKYMYNATOPHbIA 610K PRA 84G
BepTukanbHbIi yronbHUK PRA 770
Jlepxatenb CO LLHYPOBOW OCHACTKOM PRA 750
Jepxatenb NnpuemMHuKa co LLIHYPOBOW OCHACTKOM PRA 751
AnanTep anA KpenneHua Ha dacasae PRA 760
LLtatns PUA 20
LLItaTMB C KPMBOLLMMHOMN PYKOATKON PA 921
LLITaTMB C KPMBOLLMMHOMN PYKOATKON PUA 30
LLITaTMB C aBTOMaTM4eCKUM ynpasieHnem PRA 90
TenecKonuyeckue penku PUA 50, PUA 55
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4 TexHU4YEeCKUe XapaKTepPUCTUKHU

MpoussoanTenb ocTaBnAeT 3a co6oi NPaBo Ha BHECEHUE TEXHUYECKNUX UBMEHEHWIA!

PR 30-HVS

JanbHoCTb AENCTBMA NPUEMHHMKA (AnameTp) 2...500 m (o6biuHO ¢ PRA 30 (03))

JHanbHocTb AeicTeuA nynbta AY (anamerp) 0...150 m (06bluHO ¢ PRA 30 (03))

TouHOCTL! + 0,75 MM (ao 10 m)

3eHUTHbIA Nyy MocToAHHO NOA NPAMBIM YrIOM K MIOCKOCTH BpaLLeH1A

Knacc nasepa Knacc 2, 620-690 Hm; < 1 mBT (EN 60825-1:2007/IEC
60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)); Mmakcu-
MarnbHas MOLYHOCTb < 4,85 MBT npu = 300 06/MuH

CkopocTb BpalleHua 600/min, 1000/min

JlManasoH yrna HaknoHa < 21,3 % (c npeaBapuTENbHO HAKNOHEHHBIM UHCTPY-
MEHTOM)

JlnanazoH aBTOMaTM4eCKOro HUBENUPOBAHUA +5°

OHeproobecneyexne JIUTUA-UOHHBIA aKKYMYNATOPHbIA 6NOK 7,4 B/5,0 Aey

CpoK Cry»6bl aKKyMyNATOPHOTO 6r1oKa 2 25 y (Temnepartypa +25 °C, NTUTUA-NOHHDBIA aKKyMynA-
TOPHBbIM BOK)

PaBouan Temneparypa -20...+50 °C

Temnepatypa xpaHeHua (B CyXOM NOMeLLeHnH) -25...+60 °C

Knacc sawutsl IP 66 (corn. IEC 60529) He B pexume «3apAaka Bo
BpemA paboThbl»

Pesbba wratusa %" x 18

Macca (Bkntouan PRA 84) 2,5 kr

Pasmepsl (O x LU x B) 200 MM x 200 MM x 230 Mm

BhbicoTa Npu UCTbITaHUM METOAOM COPACHIBAHUSAZ 1,5m

1 Buewhme (aKTopbl (B 4aCTHOCTH, pe3k1e nepenaabl TeMneparypbl, BIaXKHOCTb, yAapbl, NaieHne 1 T. A.) MOryT NPMBOAUTL K OTK/IO-
HEHWAM YCTaHOBIEHHOW TOYHOCTU. ECNM He yKasaHo MHOe, HacTpOoWKa/KanbpoBKa MHCTPYMEHTA Gbina BbINOIHEHa NPU CTaHAAPTHBIX
ycnosuax BHeLwHel cpeabl (MIL-STD-810G).

2 YcnbitaHue MeToaom cOpacbkiBaHKA BbIO BLIMOHEHO CO LUTATMBA HA POBHYIO GETOHHYIO MOBEPXHOCTL MPU CTaHAAPTHBIX YCIOBUAX
BHeluHew cpeabl (MIL-STD-810G).

PRA 30 (03)
O6Hapy»eHue paboyei 30HbI (amameTp) 2...500 m (06biyHO ¢ PR 30-HVS)
3BYKOBOM curHan 3 YPOBHA MPOMKOCTH ¥ BO3MOXXHOCTb BbIKIOUEHUA
HunakokpucTannmyeckui aucnnen 2-cTop.
JlvanasoH MHAMKaUUK paccToAHUA + 52 Mm
JlnanasoH MHAMKaLUK NNOCKOCTU Nas3epHOro nyya + 0,5 Mm
JlnanasoH nonA (OKHa) AeTEKTUPOBaHKUA 120 mm
MHAanKaTop LeHTpa OT BEPXHEro Kpaa Koprnyca 75 Mm
MeTtku C 06enx CTOpoH
Bpemsa oxkuaanua (6e3 AETEKTUPOBaHUA) NEPEA aBTO- 15 muH
MaTU4YECKUM OTKIIHOYEHUEM
labaputHele pasmepsl (O x LLI x B) 160 MM x 67 MM X 24 MM
Macca (BrtoUan aneMeHTbl MUTaHKA) 0,25 kr
OHeproobecneyeHune 2 anemeHTa nuTaHua AA

1 Ycnbitatne metonom c6pacbiBaHus GbIN0 NPOBEAEHO B Aeprkatene npueMHrka PRA 83 Ha pOBHYHO GETOHHYHO MOBEPXHOCTL NPH
CTaHAapPTHbIX YCNOBUAX BHELWHeW cpeabl (MIL-STD-810G).

299



CpoK CRy»<6bl 3NIEMEHTOB MUTaHMUA

npum. 40 Y (B 3aBMCUMOCTH OT KayecTBa LUEeNOYHO-
MapraHueBbix 6ataper) (Temneparypa +20 °C)

Pabouan Temneparypa

-20...+50 °C

Temnepartypa xpaHeHua

-25...+60 °C

Knacc sawutbl

IP 66(no IEC 60529), kpome rHesaa aAnA 3NeMeHTOB Mu-
TaHuA

BbicoTa npu UCbITaHUKM METOAOM cOpackiBaHua’

2Mm

1 Yicniimanme MeTonoM copackiBaHua BbIN0 MPOBEAEHO B AEPKATENE MPUEMHUKA PRA 83 Ha POBHYK) GETOHHYK) MOBEPXHOCTS MPK

CTaHAaPTHbIX YCNOBUAX BHELWHeW cpeabl (MIL-STD-810G).

TNUTHII-UOHHBIN aKKyMYynATopHbIi 6ok PRA 84

HomuHanbHoOe HanpsyKeHue (HOpManbHbIA PEXUM) 7,4B
MakcumanbHoe HanpsaXxeHue (Bo Bpemsa padoTbl Uiu 13B
npw 3apAake Bo Bpema padoTbl)

HomwuHanbHbIN TOK 180 MA

Bpewmsa 3apaaku

2 4 10 MUH (aKKyMyNATOPHBIY 610K 3apskeH Ha 80 %)
(Temnepartypa +32 °C)

PaBouan Temneparypa -20...+50 °C
Temnepartypa XpaHeHua (B CyXOM MOMELLEHNUH) -25...+60 °C
Temnepartypa npu 3apaake (B T. Y. NpU 3apAaKe BO +0...+40 °C
BpemsA paboTbl)

Macca 0,3 Kr

Pasmepsi (O x LU x B)

160 MM X 45 MM X 36 MM

Bnok nutanua PUA 81

CeTeBoe aneKTponuraHme 115..230 B
Yacrora anektpoceTn 47...63 'y
HomuHanbHaA MOLLHOCTb 36 Bt
HomuHansHoe HanpA)xeHue 12B
PaBouan Temneparypa +0...+40 °C
Temnepartypa XpaHeHua (B CyXOM MOMELLEHNUH) -25...+60 °C
Macca 0,23 Kr

Pasmepsl (O x LU x B)

110 MM x 50 MM X 32 MM

5 YKasaHua no TexHuke 6esonacHocTH

5.1 O6wme ykasaHua no 6esonacHocTn

Hapsaay ¢ o6wumu ykasaHuamu no TexHuke 6esonac-
HOCTH, NPMBEAEHHLIMU B OTAENbHbIX IMaBax HacToA-
Liero pyKoBOACTBA MO 3KCNAyaTauuu, cnegyeT CTporo
cobnropatb cneayroLue HUIKE yKasaHUA.

5.2 O6wme mepbl 6esonacHocTh

a) He OoTKNouYaunTe npeaoxpaHuTenbHble
YCTPOUCTBA U He yaananTe npeaynpexaarowme
HaAMUCH U 3HAKH.
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b) ByabTe BHUMaTenbHbl, cneguTe 3a CBOUMM
AENCTBUAMU U CEPbEe3HO OTHOCUTECHb K paboTe ¢
MHCTpPyMeHTOM. He nonb3yWTecb MHCTPYMEHTOM,
€CInu Bbl yCTanu UKW HaxoauTech noa AeWCTBUEM
HapKOTUKOB, anKkorona WM MeZAWKaMEeHTOB.
HesHauuTenbHad owubka npu  HeBHUMATENbHOM
paboTe C WMHCTPYMEHTOM MOXET CTaTb MPUYUHOM
CepbesHO TpaBMbl.

C) XpaHuTe UHCTPYMEHT B HeAOCTYNHOM ANA AeTen
mecTe.

d) [lpu HekBaNMOUUMPOBAHHOM BCKPbLITUM MHCTPYMEHTa
MOXET BO3HUKHYTb Nla3epHOe M3nyyeHue, NpeBsbia-
towee knacc 2 unm 3. PeMOHT MHCTpyMeHTa aon-
¥eH NPOU3BOAUTLCA TONIbKO B CEPBUCHBIX LieH-
Tpax Hilti.



p)

q)

He ucnonb3yite aneKTPOMHCTPYMEHT BO B3PbIBO-
onacHow 30He, rAe UMEIOTCA roproYre MUAKOCTH,
rasbl UnK nbb. MNpy paboTe MHCTPYMEHTLI UCKPAT,
M UCKPbl MOTYT BOCMNIAMEHUTb MNbiflb UIK Napsbl.
Mpeanucanne FCC §15.21: uameHeHuA unu mMoau-
dUKaumK, KOTOpbIe He pas3peLLeHbl MPOU3BOAUTENEM,
MOTyT OrPaHUYKUTL NpaBa Nob30BaTeNsa Ha dKCMya-
TauMlo MHCTPYMEHTA.

Mp# UCNOMb30BaHUM MHBIX, OTJIMYHBLIX OT YKasaHHbIX
3AeCb YCTPOWCTB YNpaBNeHWA W HACTPOWKU WNn
HenpaBWIbHBIX MaHUMYyNAUMAX BO3MOXXHbI TPaBMbl
BCMIEACTBME OMNACHOrO BO3AENCTBUA (Na3epHOro)
M3NyYEeHUs.

MNpoBepAiTe MHCTPYMEHT nepes  MCNOMNb30-
BaHMeMm. [pu oBHapyeHWM nOBpPeASHWI
oTnpaBbTeé WHCTPYMEHT B CEPBUCHbIA LEHTP
komnanuu Hilti ana npoBeaeHna pemoHTa.
TwarenbHo cnepute 3a COCTOAHWEM
nHcTpymeHTa. lMposepsanTte 6esynpeuHoe ¢yHK-
LMOHMPOBaHWE NMOABUMKHbBIX YACTEH, NIETKOCTb UX
XxoAa, LeNnoCTHOCTb BCEX 4YacTen U OTCYTCTBUE
NoBpeXAeHNH, KOTopble MOrnn 6bl OTPULATENbHO
noBnuATb Ha paboTy MHCTpymeHTa. Cpasaite
noBpe X AeHHble YaCTU UHCTPYMEHTa B PEMOHT A0
€ero Ucnonb3oBaHUA. [NPUIYMHOA MHOTUX HECHACTHBIX
cnyyaeB  ABNAETCA  HecoOnoaeHWe — mpasBun
TEXHUYECKOr0o 0BCNY)KUBAHUA MHCTPYMEHTOB.

B cnyyae napeHUA MHCTPYMEHTa UNKU APYrux mMe-
XaHUYECKUX BO3AENCTBMI Ha Hero, Heo6xoaMmo
npoBepUTb ero paboTocnocobHOCTb.
MpoBepANTe UHCTPYMEHT Nepen BaXHbIMU U3Me-
PEeHUAMM.

Bo Bpems pa6oTbl MHOFOKPaTHO NPOBEPANTE TOU-
HOCTb MHCTPYMEHTa.

B cnyuyae pe3koro M3mMeHeHUA TemnepaTtypbl no-
AOMANTE, NOKA UHCTPYMEHT HE NPUMET Temnepa-
TYpYy OKpyMatoLen cpeabl.

Mpun MUcnonb3oBaHUU apantepos  obasa-
TenbHo y6eauTecb B HaAEMHOM KpenneHuu
WHCTPYMEHTa.

Bo usbemaHne HETOUHOCTH M3MEPEHWI cnepyet
cneAuTb 3a YMCTOTOW OKOH BbiXxoAa Nas3epHoro
nyya.

XOTA MHCTPYMEHT NpeAHasHayeH AnfA UCMoNb30-
BaHUA B CJIOMHBbIX YCNOBUAX Ha CTPOMUTENbHbIX
nnowjagKkax, ¢ HUM, KaKk U C APYrMMH onTuue-
CKWUMH 1 3NeKTPUUECKUMHK Npubopamu (nonesbiMu
6UHOKNAMKM, OuKamu, ¢oToannapaTramu), HYMHO
ob6pawatbca 6epemHo.

He B3upan Ha TO, YTO MHCTPYMEHT 3alyMLUEH OT
NPOHUKHOBEHUA BNaru, ero cneayet BbiTepeTb Ha-
Cyxo, nepeA TeM KaK NONOXMUTb B MEPEHOCHYIO
CYMKY.

MpumKuTe Mepbl NO 3alUTe INEKTPUUECKUX KOH-
TaKTOB OT NonafaHUA Ha HUX Bnaru.

UcnonbayinTe 650K NUTaHUA TONBKO ANA MNOAKAHO-
UYEeHUA K ANEKTPOCETH.

CneauTte 3a TeM, UTo6bl UHCTPYMEHT 1 650K nuTa-
HUA He NpeacTaBnAnu co6oi Nomexy, 0 KOTOpPYLO
MOMHO CMOTKHYTbCA UK NOPAHUTLCA.
O6ecneubTe xopoluee oceeleHne pabouero me-
cra.

v) PerynapHo npoeepsaiTe yanuHuTenbHble Kabenu u
npy HanuuuM NoBpeXAeHWN 3ameHAnTe ux. Ecnu
BO BpemA paboTbl GNOK MUTaHUA WAU YANWHU-
TenbHbIM Kabenb 6bin NoBpemA&H, NpUKacaTbCA
K GnoKky nuTaHuAa 3anpewjaetcA. BbiHbTe BUAKY
kabenn u3 ceteBom po3eTku. HevcrpasHbie kabenu
QNEKTPONUTAHUA U YANMHUTENBHbIE Kabenu npeacTas-
NAIOT ONACHOCTb NOPAXKEHNA 3NEKTPUYECKUM TOKOM.

w) HsberaiiTe HenocpeACTBEHHOro KOHTaKTa C 3a-
3eMNEHHBIMM NOBEPXHOCTAMM, HanpuMep C Tpy-
6amu, oTonuTenbHbIMKM Npubopamu, neyamu (nu-
Tamu) ¥ XxonoAunbHUKamMH. [1pn CONPUKOCHOBEHMU
C 3a3eMNEHHbIMM NpeAMeTaMiU BO3HUKAET NOBbILLEH-
HbIi PUCK MOPAYKEHUA BNEKTPUUECKUM TOKOM.

X) He ponyckaiite Bo3aenMcTBUA Ha Kabenb anekTpo-
NUTaHWA BbICOKOW TemMnepartypbl, Macna U ocTpbiX
KPOMOK.

y) Monb3oBaTbCA rPASHbLIM WAM BRAMKHbLIM 6I0KOM
nuTaHuA 3anpewaetca. Mpu He6naronpuATHBLIX
YCNOBUAX BRara W nMbifb, CKannuBaloLjancA
Ha nosepxHocTH 6noka nutaHua (ocobeHHO
OT TOKOMPOBOAALIMX MaTepuanos),  MoOryT
BbI3BaTb YAap 3NeKTpPU4YecKUMm TokoMm. Moatomy
perynapHo obpalyantecb B CEPBUCHYIO cnymBy
Hilti anAa npoBepkM HWHCTpyMeHTa, OCO6eHHO
eCnM OH yYacTo ucnonb3yeTcA Ana obpaboTkn
TOKONPOBOAALYMX MaTepHanos.

z) He npukacanTech K 9aNE€KTPUHECKUM KOHTaKTaM.

5.2.1 BepemxHoe obpalyeHne C akKyMynATOPHbIMU
WHCTPYMEHTaM1 M UX NpaBuibHOE
Ucnonb3oBaH1e

=

a) XpaHuTe akKymynaTtopbl Ha 6esonacHom paccro-
AAHUK OT UCTOYHUKOB OTHA U BLICOKOW Temnepa-
Typbl. CyLecTByeT ONacHOCTb B3pbIBa.

b) 3anpewaeTca pa3buparb, caaenueath, HarpesaTb
[0 TeMmneparypbl cBbille 75 °C unu curaTb akKy-
MynaTopbl. B npoTMBHOM cryyae cyLyecTByeT onac-
HOCTb BO3ropaHus, B3pbiBa U OXXOra eAKOMN XWAKO-
CTblO, HAXOAALLENCA BHYTPU aKKyMynaTopa.

c) He ponyckanTte nonapanuna Bnaru. He gonyckaiite
nonajaHua Bnarv BHYTPb MHCTPYMEHTa. OTO MOXET
NPUBECTU K KOPOTKOMY 3aMbIKAHUIO U XUMUYECKUM
peakumaM U cTaTb NPUYMHON OXOTOB UM BO3HUKHO-
BEHWA noXkapa.

d) Mpu HeBepHOM OOpALLEHUM C aKKYMYNATOPOM M3
HEro MOXeT BbiTeub onekTponut. Usberante KOH-
TaKTa ¢ Hum. Mpu cnyyanHoOM KOHTaKTe CMOMTe
Boaow. Mpu nonanaHun aneKkTponuTa B rnasa npo-
MoiTe UX 6ONbLUMM KONMUYECTBOM BOAbI U HEMEeR-
neHHo obpaTuTech 3a NOMOLYBIO K Bpady. Bhiteka-
FOLLIMIA N3 aKKyMYNATOPA SNEKTPOIIUT MOXKET NPUBECTH
K PasapayKeH o KOXHM UK OXoram.

e) Wcnonb3yiTe TONbKO AONYLYEHHbIE K dKcnnyara-
UMM C COOTBETCTBYHOLYMM NPUGOPOM aKKymyna-
Topbl. [pn UCNONL30BaHUU APYrMX aKKYMYSATOPOB
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WK NPW UCTNIONb30BaHUU aKKYMYNATOPOB B UHbIX Lie-
NAX CyLECTBYET ONacHOCTb BO3ropaHua 1 B3pbiBa.

f) CobniogaitTe cneyvanbHble nNpeanuMcaHUA no
TPaHCNOPTUPOBKE, XPaHEHUIO W 3KcnayaTauuu
NIUTUIA-UOHHBIX aKKYMYNATOPOB.

g) Heucnonbsyembie akkymynaTopHbie 6n0KkM xpa-
HUTE BAANU OT CKPENOK, MOHET, KNo4ew, UronokK,
BUHTOB U APYrUX MENKWX MeTamfiMyeckux npen-
MeTOB, KOTOPbl€ MOFYT CTaTb NPUYMHON 3aMbiKa-
HUA KOHTAKTOB. 3aMblKaHWE KOHTAKTOB aKKymynd-
TOPHOro 6oKa UK 3aPAAHOIO YCTPOWCTBA MOMET
NPUBECTU K OXKOraMm Uim noxxapy.

h) He ponyckanTe KOPOTKOro 3aMblKaHUA aKKyMynfa-
Topa. lNepen ycTaHOBKOW akkymynaTopa ybeautechb
B TOM, YTO €r0 KOHTaKTbl U KOHTaKTbl B UHCTPYMEHTE
uucTble. B cnyyae KOPOTKOro 3aMblKaHUA KOHTAKTOB
aKKyMynfaTopa CyLecTByeT OnacHOCTb BO3ropaHus,
B3PbIBa U OXOra eKON XUAKOCTbIO.

i) MoBpempaeHHble  aKKymynATopbl  (Hanpumep
aKKyMynATopbl C LapanMHaMi, CHOMaHHbIMU
YacTAMM, MOrHYTbIMM, BAABNEHHbIMM  W/UNK

BbITAHYTbIMK KOHTaKTamu) 3apAmarb ]
Mcnonb3oBaTb NOBTOPHO 3anpeLyaeTcs.

) Ana paboThbl UHCTPYMEHTa M 3apAAKu
aKKyMyNATOPHOro 6noka MCnonb3ynTe TONbKO
6nok nutanua PUA 81, uTekep Ana NoAKNIOYEHUs
K rHesgy npuKypusatena asTtomobuna PUA 82
WNU HWHble PEKOMEeHAOBaHHble W3roToBUTENEM
3apAnHble ycTpowcTBa. B npotvBHOM cnyuae
CyLLECTBYET ONacHOCTb MOBPEXAEHUA UHCTPYMEHTA.
Mpu  wcnonb3oBaHMM  3apAAHOrO  yCTpoWCTBa
ANA  3apAAKM  HECOOTBETCTBYIOLUMX €My  TUMOB
aKKyMYNIATOPHbIX 6/10KOB BO3MOYKHO BO3HUKHOBEHUE
noxapa.

5.3 MpaeunbHana opraHusayua pabouero mecta

a) O6opyayiTe pabouee mecto U obpaTute BHUMA-
HWEe NPU YCTAHOBKE MHCTPYMEHTa Ha To, YToGbl
nyu nasepa He 6bin HanpaBneH Ha OKPYHarOLUX
1 Ha Bac camux.

b) Buibupainte ynobHoe nonomeHue Tena npu pa-
60Te Ha NPUCTaBHBIX NECTHULAX U CTPEeMAHKax.
MoCTOAHHO CoXpaHANTE YCTOMYMBOE NONOMEHUe
1 paBHOBecHe.

c) PesynbTaTbl M3MepeHuit BONU3K (CBETO)OTPAYKAIOLLIMX
0GBEKTOB WK NOBEPXHOCTEN, YEPES CTEKIO UK aHa-
NOTrUYHbIE MaTepuabl MOryT BbiTb HETOUYHBIMU.

d) MomHUTe, YTO MHCTPYMEHT AOJNIKEH yCTaHaBnu-
BaTbCA Ha POBHOW HENOABUMHOW MOBEPXHOCTH
(He noaseprasack BUBpayuam).
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e) Wcnonb3yiTe MHCTPYMEHT TONLKO B Npefenax ero
TEXHUYECKUX XapaKTePUCTHK.

f) VY6eautecb B ToM, uto PR 30-HVS, ¢ KOTOpbIM Bbl
paboTaete B AaHHLIA MOMEHT, pearvpyeT Ha curHan
cootsetcTtBytowero PRA 30, a He Apyrux ucnonb-
3yeMbIX Ha CTPOWTENBbHOM MNOLaAKe UHCTPYMEHTOB
PRA 30.

g) MNpu pabote B pemume «3apaaka BO BpeMA pa-
60TbI» HaaeXHO 3adprKcUpynTe BNOK NUTaHKUA, Ha-
npuMep Ha wTaTuee.

h) Hcnonb3oBaHne UHCTPYMEHTA HE NO HA3HAYEHUIO MO-
YKET NPMUBECTU K onacHbIM cutyauusam. MpumeHanTe
MHCTPYMEHT, NPUHAANEHOCTU/OCHACTKY K Hemy
M T. A. B COOTBETCTBUU C UX TEXHUUECKUMU AaH-
HbIMW M COrNMacHO YKa3aHUAM MO UCMONb30OBaHUIO
MMEHHO 3TOro TUNa U3[enuu. YUuuTbiBaute npu
aTom paboune ycnoeus U XxapaKTep BbINOSIHAE-
mo#n paboTbl.

i) He paspewaeTca npoeoauTb paboTbl C reoaesu-
YeCKUMU perKamu BO6AM3M NPOBOAOE BLICOKOrO
HanpAXeHus.

5.3.1 dneKTpomarHMTHaA COBMECTUMOCTb

XOTA MHCTPYMEHT OTBEYaET CTPOrMM TPeBoBaHWAM CO-
OTBETCTBYOLWMX AMPeKTUB, Hilti He ncknoyaeT BO3MOX-
HOCTU MOABNEHWUA MOMEX NPU ero aKcnayarauuu Bcnea-
CTBUE BO3AEUCTBUA CUNbHBLIX NOMNEH, CMOCOBHBIX NpUBe-
CTH K OLUMBOYHBIM U3MEPEHHUAM. B 3TUX UM UHBIX COMHU-
TeNbHbIX CAyYaAx AOMKHbI NMPOBOAUTLCA KOHTPOSbHbIE
namepenua. Hilti Takoxke He UCKNoUYaeT BO3MOXHOCTH No-
ABMIEHUA MOMEX NPW 3KCMyaTayuMm WHCTPYMEHTa u3-3a
BO34ENCTBMA APYrMX MHCTPYMEHTOB (Hanpumep, HaBura-
LIMOHHbBIX YCTPOWCTB, UCMNOMb3yEMbIX B CAMONETax).

5.3.2 Knaccudpukauua nasepoB ANA MHCTPYMEHTOB
C Knaccom nasepa 2
B 3aBucMMOCTM OT MOAENM AaHHbIA  MHCTPYMEHT

COOTBETCTBYeT kKnaccy nasepa 2 noO  CTaHaapry
IEC60825-1:2007 /EN60825-1:2007 n knaccy Il no

cranpapty CFR 21 § 1040 (FDA). O3kcnnyarauma
TaKMX MHCTPYMEHTOB He TpebyeT MCnonb3oBaHus
[OMONHUTENbHBLIX 3aLUMTHBIX CpeacTB. PednexktopHoe

3aKpbITME BEK NO3BONAET 3aLLUMTUTDL r1asa npu Cny4aiHom
KPaTKOBPEMEHHOM B3rMALE Ha MCTOYHUK NasepHOro
nyya. [eCTBEHHOCTb AQHHOrO pedneKca MOXeT ObiTb
3HAYNUTENBHO CHUXXEHa NpPU ynoTpebneHnn MeauLUHCKUX
npenaparoB, aNKOrONA WM HAapPKOTMYECKUX CPEencCTB.
OpaHako, cneayet 3anoMHUTb, YTO CMOTPETb Ha CTOYHUK
Na3epHOro MU3NyYyeHMa Henb3A, Kak He peKoMeHayetca
CMOTpeTb Ha conHue. 3anpeljaetca  HanpasnATb
nasepHbIi Nyy Ha Noaen.



6 Moarotoska K paborte

YKA3AHUE

MHCTPYMEHT paspeLlaeTca IKCMNyaTMpoBaTh TONIbKO B
KOMOWHAUMK C aKkKyMynaTopHeiMK Bnokamu Hilti PRA 84
nnn PRA 84G.

6.1 YcTaHoBKa akkymynaTopHoro 6noka A

OCTOPOXHO
Mepen ycTaHOBKOW aKKymynaTopa y6eautecb B TOM,
UTO €ro KOHTaKTbl U KOHTAKTbl B UHCTPYMEHTE YUMCTbIE.

1. BcTaBbTe akKyMyNATOPHbIA BIOK B MHCTPYMEHT.
2. TosepHuTe PuKcaTop NoO 4acoBOW CTPenKe A0 Mo-
ABNEHUA CUMBONA BNOKUPOBKK.

6.2 UseneueHue akkymynaTopHoro 6noka A

1. lNoBepHuTe PUKCATOP NPOTMB YACOBOW CTPENKM A0
NOABNEHUA CMMBONA Pa3BNOKUPOBKY.

2. U3Bnekute akKyMynATOPHbIA BNOK U3 MHCTPYMEHTa.

6.3 3apaaKa akkymynaTopHoro 6noka

O A AN A

ONACHO

Ucnonb3yiTe TONbKO $UPMEHHble aKKYMynATOpbl WU
6noku nutanua Hilti, ykasanHble B pasnene «[puHag-
nexHocTU». Mcnonb3oBaH1e MHCTPYMEHTOB/BNOKOB MNu-
TaHWA C BUAMMbIMU NOBPEXKAEHUAMMU HE AOMYCKaeTCA.

6.3.1 NepBanA 3apAaKa HOBOro aKKyMyJIATOPHOIO
6noka

Mepea nepBbIM BBOAOM B 3KCMyaTauuio NOMHOCTLIO 3a-

pPAAUTE aKKyMYNATOPHbIE BIOKM.

YKA3AHUE

ObecneybTe YCTOMUYMBOE NONOMEHNWE CUCTEMbI BO BPEMSA

3apPAAKK.

6.3.2 MoBTOpHaA 3apaaKa akKkymynaTopHoro 6noka

1. Y6eautecb B TOM, YTO BHELLHWE NOBEPXHOCTU aKKy-
MYNATOPHOTO B510Ka YUCTBIE U CyXMeE.

2. BcraBbTe akKyMyNATOPHbIA GNIOK B UHCTPYMEHT.
YKA3AHUE JI1THiA-MOHHBIE aKKYMYNATOPHbIE BOKK
roToBbI K paboTe B Nt060H MOMEHT, AaXKe B YaCTUUHO
3apAXEHHOM COCTORHUM.

Mpw BKILOYEHHOM UHCTPYMEHTE XOA 3apAAKU OTOD-
pakaeTcA C NOMOLLbIO CBETOAMOAOB.

6.4 Onuun AnA 3apAAKU aKKyMynaTopHoro 6noka

YKA3AHUE
Y6eautecb B COONOAEHUM PEKOMEHAYEMOW TeMnepa-
Typbl BO Bpems 3apaaku (0-40 °C).

ONACHO

Bnok nutaHua PUA 81 ponixeH ucnonb3oBaTbCA
TONbKO BHYTpPU 3aaHuA. He pmonyckante nonapaHuA
BRnaru.

6.4.1 3apaaka akKymynaTopHoro 6noka B
uHcTpymente E

1. BcraBbTe akKyMynATOPHbIM GIOK B rHE340 AnA ane-
MEHTOB NuTaHua (CMm. 6.1).

2. TloBepHuTE 3aTBOP TaK, YTOGLI CTano BMAHO 3apsaa-
HOE rHe3Z0 Ha aKKyMyNATOPHOM BrnoKe.

3. [MoacoeauHuTe WTeKep GnoKa NUTAHWS/LUITEKEP ANS
NOAKIIOYEHHA K THE3Ay NPUKypuBaTtena asToMoouna
K aKKyMynATOPHOMY GFIOKY.
BhinonHAeTCA 3apAAKa akKyMynATOPHOro 6noka.

4. Ina vHavkauun ypoBHA 3apAga BO BPEMA 3apAakv
BKJ/TOUNTE UHCTPYMEHT.

6.4.2 3apaaKa akKyMynATopHoro 6noka BHe
uHcTpymeHTa A

M3BnekuTe akkyMynaTopHbIi 610K (CMm. 6.2).

2. lMoacoeanHnTe WTekep 6noka nUTaHus/WITEKep And
NOAKMIOYEHHUA K THE3AY NPUKypUBaTENs aBToMOGuNs
K aKKyMynAaTOPHOMY BOKy.
KpacHblii CBETOAMOA Ha aKKyMynaTOpHOM 6noke
CUTHANM3NPYET O XOAE 3aPAAKK.

e

6.4.3 3apaaka akKymynaTopHoro 6noka Bo Bpema
pa6oTbi

OMNACHO

Pabota B pexxume «3apaaka Bo BpeMa paboTbl» Npu aKC-

nnyatauuMm MHCTPYMeHTa BHE MOMELLEHUI U B YCNOBUAX

BNI)XKHOM CpeAbl He AomnycKaeTcA.

OCTOPOXHO

He ponyckavTte nonaaaHua snaru. He ﬂOI'IyCKaﬁTe no-
nagaHua Bnarn BHyTPb MHCTPYMEHTA. 3710 MOXKET NpuBe-

303




CTU K KOPOTKOMY 3aMbIKaHUIKO U XUMUYECKUM peaKumMam n
ctatb I'IpW-IMHOH OXXOros U1 BOSHUKHOBEHUA noXKapa.

1. ToBepHWUTe 3aTBOP TaK, YTOOLI CTaNo BUAHO 3apAa-
HOE rHes3/0 Ha aKKyMynATOPHOM Bnoke.

2. [MoacoeaunHuTe LWTeKep BnoKa NUTaHUA K akkymMyna-
TOPHOMY GnOKYy.
MHCTPyMEHT NpoaomkaeT pabotaTb 1 BO BPeEMS 3a-
PAAKKM; YPOBEHb 3apafa akkymynatopa otobpaxa-
eTcA Npy 3TOM C MOMOLLIO CBETOAMOAOB Ha MH-
CTpyMeHTe.

6.5 BepenHoe obpalyeHne c aKKyMynATOPHBIMU
6nokamu

Mo BO3MOXHOCTH XpaHUTe akKyMynATOpHble 6NOKM B Cy-
XOM U NpoxnaaHoM MecTe. HuKoraa He octaBnanTe akky-
MyNATOPHbIE B10KM Ha COSHLE, HA OTOMUTESNBHBLIX UHCTPY-
MEHTaxX UnK 3a CTEKNOM. Mo UCTEUEHUN CpoKa ClyObl
aKKyMyNATOPHble GNOKKM cneayeT yTUAM3MpoBaTb B CO-
OTBETCTBUW C NPEANUCAHUAMM MO OXPaHE OKPYXKaroLLen
cpeasl.

6.6 BrnroueHne MHCTPYMEHTa

Harkmute kHOMKy «Brn/Bbikn».

YKA3AHHUE

lMocne BKAIOYEHUA AKTUBUPYETCA PEXMM asToMarnye-
CKOrO HMBENMPOBaHuA. ocne ero OKOHYaHWA BKOYA-
eTcA nasepHbi Nyy (B POTAUMOHHOM MAU HOPMaNbHOM
pexkume).

6.7 CBeToanoAHbIE HHAUKATOPBI
Cwm. rnaBy 2 «Onucanue»

6.8 YcraHoBKa anemeHToB nutaHua B PRA 30 H

OMACHO
He yctaHaBnusaiTe noBpeAeHHbIE 3NeMeHTbI NuTa-
HUA.

OMNACHO

He ncnonb3yite COBMECTHO HOBbIE M CTApble ANEMEHTbI
nuTaHuA. He ncnonb3ayite anemeHTbl MUTaHWA PasHbIX 13-
roToBUTENE MK PasHbIX TUMOB.

YKASAHUE

PRA 30 aomkeH akcnnyatmpoBarbCa TONbKO C TeMM ane-
MEHTaMM MUTaHKA, KOTOPbIE U3rOTOB/NEHBI B COOTBETCTBUM
C MeXZyHapoAHbIMKU CTaHAapTaMu.

1. OTKpoOW1Te rHe3no AnA 3NEMEHTOB NUTaHuA nasep-
HOrO MPUEMHMKA.

2. BcraBbTe anemeHTbl NUTAHWA B NasepHbli Npuem-
HUK.
YKA3AHME Npu ycTaHOBKE 3N1€MEHTOB NMUTaHWA CO-
6ntonaiTe NpaBUbHYH NONAPHOCTB!

3.  3akpoiite OTCeK AnA 3NeMEHTOB MUTAHMA.
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6.9 O6beauHeHue B napy

MHCTpyMeHT 1 nynbT [Y/nasepHbin NPUMEMHUK MpPW no-
cTaBke 06beanHeHbl B napy. Jpyrue nasepHole npuem-
HUKM TOro e Tuna unu wratuesbl PRA 90 ¢ asTomaruue-
CKMM ynpasneHuem 6es3 npeasaputensHoro obbeanHe-
HUA B napy k pabote He roToBbl. YTOBLI UCMONL30OBATL
MHCTPYMEHT C 3TOW OCHACTKOW, WX CrneayeT HacTpOWTb
Apyr Ha apyra (1. e. «06beauHUTb B napy»). O6beau-
HeHWe B napy oBycrnaBnuBaeT OAHO3HAYHOE pacrnpeae-
neHne GYHKUMI 00 beAMHAEMBIX MHCTPYMEHTOB. MHCTPY-
MeHT u wratme PRA 90 ¢ aBToMatMyeckum ynpasneHuem
MPUHUMAIOT CUrHasnbl TONMbKO OT OGBEAMHEHHBLIX B Napy
nynsTta AY/nasepHoro npuemuuka. O6beanHeH1e B napy
obecneunBaeT paboTy PAAOM C APYrMMU POTaLMOHHLIMM
nasepHbIMU HUBENMPamK 6e3 OnacHOCTU U3MEHEHUA Ha-
CTPOEK C UX CTOPOHBI.

6.9.1 O6beanHeHHe B Napy UHCTPYMEHTa 1
na3epHoro NpMemMHUKa

GO

1. Haxmute oAHOBPEMEHHO KHOMKKU «Bkn/Bbikn» Ha

MHCTPYMEHTE 1 Ha Na3ePHOM MPUEMHUKE 1 yAEPXKK-
BaiTe MX HAXKaTbIMKU B TEYEHUE MUH. 3 CEKYHA.
Mpu ycnewHom saBepLueHnn npoueaypbl obbeau-
HEeHWA B napy Ha nasepHOM MNpUEeMHUKe pasaa-
€TCA 3BYKOBOW CHUrHan, a Ha MHCTPYMEHTE MuratoT
BCe cBetoanoabl. OAHOBPEMEHHO Ha Aucnnee na-
3epPHOro MPUEMHMKA KPaTKOBPEMEHHO MOABNAETCA
cuMBON o6beanHenusa B napy. Mocne o6beanHe-
HUA B Napy WHCTPYMEHT M MPUEMHMK BKIIHOYAOTCA
aBTOMAaTUUYECKHU.

2. CHoBa BK/IOYMTE OOBEAWHEHHbIE B Mapy MHCTPY-
MEHTBbI.

Ha aucnnee nosBnsaetca cUMBON OGbeAMHEHWA B
napy.

6.9.2 O6beanHenmne B napy PRA 90 u npuemHuKa

1. Haxmute 0AHOBPEMEHHO KHOMKM «Bkn/Bbiki» Ha

wratuee PRA 90 ¢ aBTOMatM4eCcKuM ynpaBneHuem
¥ Ha NasepHOM NPUEMHUKE U yAep>KuBanTe ux Ha-
aTbIMU B TEYEHWE MUH. 3 CEeKyHA.
06 ycnelHoM 06 beaAMHEHNN B nNapy NpPOCUrHanuau-
pyeT nojaya 3ByKOBOrO CMrHana Ha la3epHoMm npu-
€MHUKe U MUraHue BCex CBETOAWOAOB Ha LUTaTMBe
PRA 90 c aBtomatnueckum ynpasnenvem. OaHO-
BPEMEHHO Ha AUCnee nasepHOro NpMeMH1Ka Kpar-
KOBPEMEHHO MOSBNAETCA CMMBON OObeauHEHHA B
napy. Mocne o6beAMHEHUA B Napy LUTATUB U NPUEM-
HUK BK/THOYAIOTCA @aBTOMAaTUYECKH.

2. CHoBa BK/IOYATE OOBbEAMHEHHbIE B Mapy WHCTPY-
MEHTbI.

Ha aucnnee nasepHOro npuemHuka otobpakaercs
MHCTPYMEHT BMECTE CO LUTAaTUBOM.



7 dKcnnyarayusa

3eMII0 UK MOC/e HEeCTaHAAPTHLIX MEXaHUYECKUX BO3-
ZefCTBMI Ha Hero (cMm. 8.6).

7.2 BknroueHue UHCTPyMeHTa
Haxkmute KHOMKY «Br/Bbikn».
7.1 MpoBepka MHCTPYMEHTa YKASAHUE

Mepen NpoBEEHHEM BaHLIX MaMepeHWii nposepaiite | [1OCTIE BIUIOUEHNA aKTUBUDYETCA PEXUM asTomaThue-
TOYHOCTb MHCTPYMEHTA, OCOGEHHO Nocne ero naaeHus Ha | CKOTO HUBEMPOBAHKA.

7.3 Akcnnyartayua PRA 30

PRA 30 ABnaeTCcA 0AHOBPEMEHHO Na3ePHLIM MPUEMHUKOM W nynsToM JY. Mynst Y obneryaet paboTy C poTauMOHHbIM
nasepHbIM HUBENMPOM U MPUMEHAETCA ANA WUCMONMb30BAHWA HEKOTOPbIX (PYHKUMA WHCTPyMeHTa. [pu BKIHOYEHMM
nasepHoOro nyya NOAAETCA CBETOBOW M 3BYKOBOW CUrHasbI.

7.3.1 Pabota c nasepHbIM NPUEMHUKOM KaK C PYyYHbIM MHCTPYMEHTOM

1. Haxmute KHOMKy «Bkn/Bbikn».
2. [epuTe nazepHblil NPUEMHUK OKHOM ANA AETEKTUPOBAHWA HENOCPEACTBEHHO B MNNOCKOCTU BPaLLEHUA Na3epHOro
nyva.

7.3.2 Pabota c nasepHbiM npuemMHuKkom B aepiarene PRA 80 El

Pasbnokupyite 3atBop Ha PRA 80.

YctaHoBHTe nNpuemHuk B Aepxatens PRA 80.

3abnokupyiite 3atBop Ha PRA 80.

BKntounTe NPUEMHMUK C MOMOLLBIO KHOMKK «BKn/BbIKn».

Pacdukcupyite NOBOPOTHYIO PYUKY.

HapexHo 3akpenute aepxarenb npuemHuka PRA 80 Ha TenecKonMyecKon unm HUBENIMPOBOYHOW LUTAHTE NyTeEM
dUKCaUnUKU NOBOPOTHON PYUKHM.

JepuTte nasepHblil NPUEMHUK OKHOM ANA AETEKTMPOBaHUA HENOCPEACTBEHHO B MIIOCKOCTU BPALLEHWA Na3epHOro
nyva.

ogs =

N

7.3.3 Pabota ¢ nasepHbiM npueMHuKom B aepiarene PRA 83 El

1. BcraBbTe NpMEMHWK NOA YrNOM B Pe3nHOBbIN Koxyx PRA 83 A0 ero HaaexHon pukcaumn. Yéeautech B TOM, HTO
OKHO ANA AETEKTUPOBAHUA U KHOMKM HAXOAATCA HA NepeaHed CTOPOHe.

2. YcTaHoBMTE NPUEMHUK BMECTE C PE3MHOBLIM KOXYXOM Ha PYKOATKY. KOXXYX 1 PYKOATKA COEANHEHBI MeX Ay COB0w
NoCpPeACTBOM MarHUTHOTO KpenneHua.

3.  BkounTe NPMEMHUK C MOMOLLbIO KHOMKK «BKi/BbIk».

4. PacouKcupyiTe NOBOPOTHYIO PYUKY.

5. HanexHo 3akpenute aeparenb npuemHuka PRA 83 Ha TenecKonnMyecKomn unum HUBENMPOBOYHON LUTAHre nytem
dUKCaLMKU NOBOPOTHOW PYUKM.

6. [epxuTe nazepHblit NPUEMHUK OKHOM ANA AETEKTUPOBAHWA HENOCPEACTBEHHO B MNOCKOCTU BPaLLEHUA Na3epHOro
nyva.

7.3.4 Pabota c Husennupom PRA 81 B

Pasbnokupyite 3atBop Ha PRA 81.

YcraHoBHTe nasepHblii NpUeMHUK B HuBenup PRA 81.

Babnokupyite 3atsop Ha PRA 81.

Brkntounte nasepHelid NPUEMHKUK C MOMOLLbIO KHOMKK «Bri1/BbIkn».

[HepxuTe nazepHblit NPUEMHUK OKHOM AN1A AETEKTUPOBAHUA HENOCPEACTBEHHO B MIOCKOCTH BPaLLEHUA Ta3epHOro
nyva.

6.  O3KULUMOHMPYWTE NA3EPHbIA MPUEMHUK TaKUM 00Pa3oM, YTOGB! HA MHAMKATOPE PacCToAHUA oToBpakanca «0».

7. M3amepbTe Hy)XHOEe pacCTOAHUE C MOMOLLbIO PYNETKHU.

arwh=

7.3.5 YcTaHoBKa eauHuubl uamepenns @

C NoMoLLbIO KHOMKK BbIBGOPa €ANHULBI M3MEPEHUA MOXHO YCTaHOBUTL TPeByemyto TOYHOCTb LUPPOBOHA MHAUKALMK
(MM/CM/BbIKA).
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7.3.6 Hactpowka rpomkoctv @

Mpu BKIIOYEHMM NA3EPHOrO NPUEMHMKA aKTUBHA HACTPOWKa MPOMKOCTH «HopManbHO». [yTem HaxKaTua KHOMKK pery-
NIMPOBKM FPOMKOCTU MOXXHO M3MEHATb MPOMKOCTb 3ByKa. [JOCTynHbI cneaytowme 4 BapuaHta: «Tuxo», <HopmanbHo»,
«[POMKO» U «BbIKn».

7.3.7 Onuun merHro @

> — > E— B — . 2 E—
Viemnu Niemnu Vienu NViemnu

-IUJV «(r <=3 4_4»

SW versions:

— PRAJ0:2.1.4 >
FR:0.0
wf ) A @ “

215 Slesp
1 2 3 4
B [ ]
Vienu
4 D »
— 3
5 6 7 8

[MpKn BKOYEHUU NA3EPHOrO NPUEMHUKA HAXKMUTE KHOMKY «BK/Bbikn» W yaepKMBanTe ee Ha)Katon B TeyeHue
ABYX CEKYHA.

B none nHavKauumM NOABUTCA MEHIO.

Mcnonb3yiiTe KHOMKY YCTAHOBKM €AMHUL W3MEPEHUA ANA MNEePEeKIOYEHUA MEXAy METPUYECKUMU W aHrno-
aMEepPUKaHCKUMKU eAnHULAMU N3MEPEHUAMM.

Mcnonb3yiite KHOMKY PerynMpoBKM FPOMKOCTM 3ByKa AN HadHauyeHus GOMblUel TaKTOBOW 4acTOTbl 3BYKOBOMY
CUrHasy BEPXHEro WAn HWKXHEro AnanasoHa AeTeKTMPOBaHHA.

C nomoLLbto KHOMOK BbiGopa HanpasneHus (Bneso/Bnpaso) Buibepute npu HEOOXOAMMOCTH APYTUe TOUKMU.
YKA3AHUE C nomolubto KHOMoK BbiGopa HanpaeneHus (Bneso/BnpaBo) MOXKHO BblOMpaTh BapuaHTbl HACTPOMKM.
KHonka BeiGopa eanH1L 3MepeHna NnpeaHasHauyeHa AnA U3MEHeHWA TOW Ui MHOM HacTPoiKK. [locTynHbl cneay-
IoLLMe BapUaHTLl HACTPOMKK: MHAMKauuA Bepcum MO (6e3 BO3MOXKHOCTH HACTPOIiKHM), cnawmii pexxum PR 30-HVS
(BbiIkn/BKA), €AMHULbI U3MEPEHUA pexuMa HaknoHa (%/°), o6beanHenne B napy PR 30-HVS (pasbeanHeHue
napbl), o6beanHerne B napy PRA 90 (pasbeanHeHWe napsbl), YyBCTBUTENBHOCTb QYHKLMM «@HTULLOK» (BbICO-
Kan/cpeaHAn/Hu3Kan), paanoceasb (Bkn/Bbikn). HacTPOMKK, KOTOPblE KacaroTCA MHCTPYMEHTa, aKTUBMPYHOTCA,
€CNNU MHCTPYMEHT BKJIIOYEH U C HUM YCTAHOBNEHA PAAMOCBASD.

BhbIKtOuNTE Nas3epHbIi NPUEMHUK, UTOObI COXPAHWUTL HACTPOMKK.

YKA3AHMUE JTio6as BbiGpaHHan HacTpoiKa OCTaeTcs AEMCTBUTENBHOW M MPU NOCNEAYIOLLEM BKIOYEHWH.

7.3.8 [1BoHOE Hamarue

Bo usbexxaHune owmnboK B padoTe HeOBXOAMMO NOATBEPAUTL KOMaHAY «ABTOMATUYECKOE BblpaBHUBAHWE»/<KOHTPOMb»
nyTeM ABOMHOIO HaXKaTus.
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7.4 NeakTuBauua GpyHKLUN «aHTULLOK» 2. Ha)kmuTe KHOMKY AnA AeakTMBauun GYHKUMUKU «aHTU-
LLIOK».
HenpepbiBHOE CBEYEHME CBETOANOAA PYHKLMUU «aH-
TULLIOK» CUrHaNM3WMpyeT O TOM, YTO 3Ta QYHKUUA Ae-
aKTMBMpOBaHa.

3. [nAa Bo3Bpara B CTaHAAPTHbLIA PEXXUM CNeayeT Bbl-
KIOYNTb MHCTPYMEHT W BKITIOUYUTb €r0 MOBTOPHO.

1. Bknouute UHCTPYMEHT (CM. 7.2).

7.5 Pa6oTa B ropM3OHTaNbLHOM MIIOCKOCTH

7.5.1 YcTaHoBKa

1. B 3aBMCMMOCTM OT KOHKPETHOW 3aAayn YCTAHOBUTE WHCTPYMEHT, HanpuMep, Ha LUTaTuB; B BUAE anbTepHaTUBbI
POTaALMOHHbI Na3ePHbIA HUBEIMP MOXXHO TaKXe MOHTMPOBATb HA HACTEHHbIA AepKaTens. Makc. yron HaknoHa
OMNOPHOW MOBEPXHOCTU HE A0MKEH NpeBbIwaTh + 5°.

2. Hakmwute KHOMKY «Bkn/Bbikn».
CeeTtoanoz aBTOMATMYECKOrO HUBENMPOBAHUA MUraeT 3eNeHbIM CBETOM.
Mocne 3aBepLUEHUA HUBENMPOBAHUA BKIOYAETCA Na3ePHbIN Nyy, HAYMHAETCA BPALLATbCA POTALMOHHAA roNoBKa
1 NOCTOAHHO FOPUT CBETOAMO/ aBTOMATUYECKOro HUBENMPOBaHHA.

7.5.2 BolpaBHMBaHMe CO LUTAaTUBOM C aBTOMaTuUyeckum ynpaesneHuem PRA 90

YKASAHUE
OTa GyHKUMA AOCTYMHA TONBLKO Npu Hanuuum wratuea PRA 90 ¢ aBTOMaTUYeCK1M ynpaBneHuem.
Mpv NnepBom 1cnonb3oBaHUK NasepHblin npuemHrk PRA 30 fomkeH ObiTb 06bEAVHEH B Napy CO WTATMBOM (CM. 6.9.2)

C nomoubto aoctynHoro B Buae onuuun wratnea PRA 90 ¢ aBToMarMyeckum ynpasieHUEM BO3MOXKHA Py4yHadA Miu
aBTOMaTW4YecKan HaCTPOMKa BbICOThI MIOCKOCTHU TA3€PHOrO fyya B COOTBETCTBUM C HYXXHbIM YPOBHEM.

1. CMOHTUpYITE MHCTPYMEHT co wratnsom PRA 90 ¢ aBToMaTMYECKUM yrpaBieHuem.
2. BktounTe poTaUMOHHbIA NasepHbIi HUBENWP, LUTATUB C aBTOMATUYECKMM YNpPaBieHUEM U NasepHbIi MPUEMHHUK.
Tenepb BbIPOBHAWTE BLICOTY MIIOCKOCTH Na3ePHOro nyya BPyYHyHo (CM. 7.5.3) unu aBTomatnyecku (cMm. 7.5.4).

7.5.3 PyuHoe BbipaBHusanune @ M

Ha)kmuTe Ha nasepHOM MPUEMHUKE KHOMKU «+/-» UM KHOMKKU CO cTpenkamu Ha PRA 90, 4ToBbl CMECTUTb FOPU3OH-
TanbHyl NNOCKOCTb NapanienbHO BBEPX WU BHUS.

7.5.4 ABTOMaTHuecKkoe BbipaBHuBaHve @

1. YcraHoBWTE NnasepHbld NPUEMHUK CTOPOHOW MpUeMa B COOTBETCTBUM C HY)XHOW BbICOTOM B HanpaBneHuu na-
Henu ynpasnenna PRA 90. HapexxHo yaeprkuBaiite nasepHbld NPMEMHUK BO BPEMA NpoLecca BbiPaBHUBAHMA,
obecneunB cBOGOAHbI 0630P MeXay NasepHbIM MPUEMHUKOM U MHCTPYMEHTOM.

2. [OBakabl HAXXMUTE KHOMKY «ABTOMAaTMYECKOE BblpaBHMBAHWE» HA NasepHOM NpuemHuke. MoBTOpHOE ABOWHOE
Ha)kaTue 3aBepLuaeT NPOLEeCC BbiPaBHUBAHMA.

[BoHOE Ha)kaThe 3anyckaeT Npouecc BblpaBHUBAHUA (HUBENMPOBAHWA) MAOCKOCTU Na3epHOro nyya, v LWratms
nepemMeLlaeTcA BBEPX WM BHW3. B TeueHne aToro npouecca noaaetcA HempepbiBHbIA 3BYKOBOW curHan. Kak
TONbKO NasepHblii lyd nonaaet B None AeTEeKTMPOBaHWA Na3epHOro NPUEMHMKA, OH HaYHET CMeLLaTbCA K MeTKe
(K OMOPHO¥ NNOCKOCTH).

Mocne ROCTWKEHNA HY>KHOW NO3ULMK 1 3aBEPLUEHNA aBTOMATMYECKOro BbiPaBHUBAHUA MHCTPYMEHTa B TeueHne 5
CEeKyHA NOAAETCA 3BYKOBOW CUrHal, KOTOPLIA CUrHanM3uMpyeT 06 oKoHuYaHuu npouecca. Kpome Toro, 6onblue He
oTOBPaXKaeTCA CUMBOJ aBTOMATUYECKOrO BbIPaBHUBAHMA.
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[MpoBepbTe HACTPOIKY BbICOTHI Ha AUCTINIEE.

Yananute nasepHbin NPUEMHMUK.

YKA3AHUE Ecnu npouecc aBToMaTUiecKoro BblpaBHUBaHWUA Obin HEyAa4HbIM, NMOAAIOTCA KOPOTKUE 3BYKOBLIE
CHrHasnbl M CUMBOJT aBTOMATUYECKOTO BbIPABHUBAHMA racHeT.

7.6 Pa6oTa B BepTUKanbHOM NAOCKOCTH
1.

YCTaHOBUTE MHCTPYMEHT ANs PaboThl B BEPTUKANBbHOM MAOCKOCTU Ha NOAXOAALLEM ANA 3TOrO WTaTee, pacaaHoM
afanTepe/Aepyarene CoO LUHYPOBOW OCHACTKOM WM Ha HACTEHHOM Aeprkatene Tak, YToObl MaHenb ynpasne-
HUA MHCTPYMeHTa Bbina HanpasneHa BBepx. B Buae anbTepHaTMBbLI MHCTPYMEHT MOXHO TakXe YCTaHOBWTb Ha
Pe3nHOBbIE OMOPbI 3aIHUX PYYEK.

YKA3AHMUE OntumansHan paanocenass ¢ PRA 30 o6ecneunBaeT Ta CTOPOHa MHCTPYMEHTA, KOoTopas noakitova-
€TCA K NaHenu ynpasneHus cnpasa.

YKA3AHUE [nAa cobniofeHnA TOYHOCTU MHCTPYMEHT AOMKEH ObiTb YCTAHOBMEH HA POBHOM MOBEPXHOCTU MU
NPaBWIbHO 3aKPENEH Ha LWITATUBE WK APYrOM NPUCMOCOBNEHUH.

BbIpoBHATE BEpTUKANbHYIO OCb MHCTPYMEHTA C MOMOLLbIO NPULENA U MYLLKK B HYXXHOM HanpasieHuu.
Harkmute KHOMKY «Brit/Bbikn».

Mocne 3aBepLUEHNA HUBENMPOBAHWUA MHCTPYMEHT aKTMBMPYET PEeXXMM nasepa C MNOCKOCTbIO BpallaroLieroca
nasepHoro nyva, NPoeunMpyemMon BepTUKanbHO BHM3. OTa npoeuupyemMan TouKa ABNAETCA TOUYKOW oTcuyeTa (He
OCHOBaHMEM NEePNEHANKYNAPA) U CIYXXMT ANA NO3ULUMOHUPOBAHNA MHCTPYMEHTA.

Tenepb BLIPOBHANTE MHCTPYMEHT TakuM 06pasoM, YToBbl NpoeumMpyemMasn nasepHan Touka Gbina BbipOBHEHA TOYHO
no TOYKe oTcyeTa (Hanp. No rBo3At0 B LUHYPOBOW OCHACTKE).

Tenepb BbIPOBHANTE MIOCKOCTb Na3€PHOrO flyya BPYUHYHO (CM. 7.6.1) unn aBTomatnyecku (CM. 7.6.2) no BTopon
TOUKe oTcyeTa.

Kak TonbKO Bbl HAYHETE BLINOMHATL BblPABHMBAHME, NTA3EPHbINA Ny4 HAYHET aBTOMAaTUYECKHU BPaLLATLCA.

7.6.1 PyuHoe BbipaBHuBanve @

1.

HaykmuTe Ha nasepHOM MPUEMHMKE KHOMKW BbiGopa Hanpasnexusa (Bneso/Bnpaso), uToObl BLIPOBHATL BEPTU-
KarnbHYI0 NNOCKOCTb BPYYHY!IO.

7.6.2 ABTOMaTHYECKOE BbipaBHUBaHWe U KoHTponb @

1.

YaepxuBaiTe nasepHbIi NPUEMHUK METKOW OTHOCUTENBHO HY>KHOM TOUKM M B HANpaBneHWn MHCTPYMEHTA.
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3.

[Ba)kabl HAXKMUTE KHOMKY aBTOMAaTMYECKOro BblpaBHUBaHKA. [OBTOPHOE ABOMHOE HaXkaThe 3aBepLuaeT NnpoLecc
BblPaBHUBAHKA.

[BoiiHOe HaXkaThe aKTUBMUPYET NPOLECC BbipaBHMBAHWA NIOCKOCTHU NazepHOro nyya. B TeyeHne atoro npouecca
noJaeTcA HenpepbIBHbIA 3BYKOBOW CUrHa.

Bbl MOX€eTe M3MeHUTb HanpasieHne NpoLecca NoUCKa NyTeM HaXKaThA KHOMKM aBTOMATUYECKOro BbIPABHUBAHMA.
Kak TonbKo nasepHblii Nyd nonaaet B none AETEKTUPOBAHMA, OH HAYHET nepemelaTtbCA K MeTKe (K OMOopHOM
NAOCKOCTH).

[Mocne AOCTMXKEHUA NO3ULMK (METKA HanaeHa) B TeyeHWe 5 CeKyHA NoAaeTCA HenpepbiBHbLIA 3BYKOBOW CUrHan,
KOTOPbIA CUrHaNU3MpyeT O 3aBepLUEHWU npoLecca.

J1azepHblii NPUEMHUK aBTOMATUYECKM MEPEXOANUT B PEXUM MOHWUTOPUHIA U KOHTPONMPYET Yepes perynfapHble
NPOMEXYTKM BPEMEHM NMNOCKOCTb Na3epPHOro flyya Ha CMelleHne. B cnyyae cmelleHna nnocKoCTb BHOBb CMe-
LaeTcA Ha 3aAaHHbIA MO METKe YPOBEHb (ECI 3TO BO3MOXHO). ECnn 3aaaHHbIi N0 METKe ypOBEHb HAaXoAUTCA
BHE AManasoHa HMBENUMPOBaHWA (+5°) UM MMeeT MecTo nomexa AnA NPAMOro BU3YanbHOrO KOHTaKTa Mexay
MHCTPYMEHTOM M NasepHbIM NPUEMHUKOM B TEYEHUE ANIUTENBHOTO BPEMEHH, UK NPOLECC BbIPABHUBAHUA HE Obin
3aBepLUEH B TeYEeHUE ABYX MUHYT, Pa3AatoTCA KOPOTKUE 3BYKOBbIE CHUrHanbI, nasep 6onbLue He BpallaeTca, CUM-
BOJ1 aBTOMATUYECKOrO BblPaBHUBAHWA racHeT. OTO CUrHaNU3upyeT O NpepbiBaHWM aBTOMATUHYECKOro npouecca
BbIPaBHUBAHWA.

JBaXkAbl HAXKMUTE KHOMKY aBTOMAaTUYECKOro BbipaBHUBAHWUA ANIA BbIXOAA U3 PEXMMA MOHUTOPUHIa (KOHTPONA).

7.7 PaboTa c HaknoHom

7.7.1 YcTaHoBKa

YKA3AHUE
HaknoH MOXeT 3aaaBatbcs IMBO BPYUHYHO, TMOO aBTOMAaTUYECKH, TMOO C MOMOLLBIO aaanTepa yrna HaknoHa PRA 79.

YKA3AHUE
Yrnbl HaknoHa Ha PRA 30 mMoryT HacTpauBatbcs/oTobpaxarbea 6o B «%», MMB0 B «°», OnucaHue Bblbopa Hy)XHOW
€ANHULbI UBMEPEHUA CM. B rnaBe 7.3.7 «Onuun MeHto».

Rl

B 3aBUCHMOCTH OT KOHKPETHOM 3a1a4u YCTaHOBUTE MHCTPYMEHT, HanpumMep, Ha LITaTuB.

Pacnonoywre wtate 6o Ha BEPXHEM NIMOO Ha HKHEM KpPato HaKNOHHOM MIOCKOCTU.

BcTaHbTe 32 MHCTPYMEHTOM, SIMLOM K NaHenu ynpasneHus.

C NOMOLLbIO METKM Ha BEPXHEN YaCTU UHCTPYMEHTA BbIPOBHANTE MHCTPYMEHT NapaniesibHO HAKIIOHHOW MAIOCKOCTH.
[na 6onee TOYHOrO BbIPABHUBAHWA NOCHE HACTPOWKK Yriia HAK/OHA BbINOIHUTE 3NIEKTPOHHOE BbIPaBHUBAHMWE (CM.

7.7.4).

BKNtOUMTE MHCTPYMEHT M HXKMUTE KHOMKY aKTUBALMK PEXXMMA HAKNOHA. 3aropuTCA CBETOAUOA PEXMMA HAKNoHa.
Mo OKOHYaHWM BbIpaBHMBaHMA (HUBENMPOBaHMA) MHCTPYMEHTA BKtouaeTca nasepHold nyd. PR 30-HVS moxHO
HaKMNOHUTb, Kak ToNbKo Ha aucnnee PRA 30 noasuTtcA cMMBON «Pexxum HaknoHa».

7.7.2 PyuHan perynupoBka HaknoHa @
YKASAHUE
ECnun MHCTPYMEHT perucTpupyeT U3MeHeHus Temnepartypbl B aanasoHe Ao 10°, BpalyeHue nasepHoro nyya npuocTta-
HaBnMBaeTcA NPMMEPHO Ha 40 c. B 310 BpeMA MHCTPYMEHT KOPPEKTUPYET Ntobble BO3MOXHbIE OLLMOKK, 0BYCNOBNEH-
Hble U3MeHeHeM Temnepatypel. locne aBToMaTUiecKoi KOPPEKTUPOBKM MHCTPYMEHT BHOBb HAacTpanBaeT MioCKOCTb
nasepHOro nyya Ha npeaplayliee 3HauyeHe HaKIoHa U Nasep HauMHaeT BpallaTbCa.
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B 3aBACMMOCTM OT NpeAablAyLLEero 3Ha4YEHWA HAaKIOHA MHCTPYMEHTa MOXXHO BBOAWUTb 3HAYEHUA yrnia HaknoHa B avana-
30He Ao 21,3 %. [ducnnei nasepHoOro NpMeMHWKa 0ToBparkaeT yron HaknoHa.

7.7.2.1 NMonoxuTenbHble 3HA4YEHUA Yrna HaKNoHa

KHonKa BBOZA yrna HakioHa «+» NOJHMMAET MNJIOCKOCTb la3epHOro nyya nepes MHCTPYMEHTOM U OMyCKaeT ee 3a

MHCTPYMEHTOM.

1. HaxmuTe KHOMKKM BBOAA yrna HaKnoHa «+» Ha nynete OY.
YKA3AHUE Ecnu B TeueHWe Tpex CekyHA He OyAeT Hakata HW OAHa M3 KHOMOK, YCTaHaBNMBAETCA MOCneAHs s
HacTpoMKa yrna HaknoHa, kotTopaa oTobparkanack Ha aucnnee. MNpu 3TOM MUraeT CBETOAUOA PEXMMA HaKoHa.
Jucnnei nasepHOro NpUemMHUKa oTobpaxkaeT yron HaknoHa.

2. AnA BbICTPOro M3MEHEHWA 3HAYEHUI yAEPKMBANTE KHOMKY BBOAA Yr/a HAKIIOHA HAXKATOW B TEUEHUE AJSIUTENBHOTO
BPEMEHU.

7.7.2.2 OTpyuaTenbHble 3HaYEHUA Yrna HaknoHa

KHonka BBOA@ yrna HaknoHa «-» OMyCKaeT MIOCKOCTb NasepHOro nydya neped MHCTPYMEHTOM W MoAHMMAaeT ee 3a

MHCTPYMEHTOM.

1. HaXmuTe KHOMKM BBOAA Yrna HaKNoHa «-» Ha nynete Y.
YKA3AHUE Ecnv B TeyeHne Tpex CEeKyHA He ByneT Haara HU OAHa W3 KHOTMOK, YCTaHaBNMBAETCA NOCNEAHAR
HaCTPOWKa yrna HaknoHa, kotopaa otTofpaxanack Ha aucnnee. MNpu 3TOM MUraeT CBETOAUOA PEXMMA HaKMOHa.
Jucnnei nasepHOro NPUEMHUKA OTOBPaXKaEeT yron HaKnoHa.

2. OnA 6bICTPOro M3MEHEHWA 3HAYEHWI YAePXKMBaiTe KHOMKY BBOAA Yria HAKOHa HaXKaToi B TEYEHUE ANUTENBLHOTO
BPEMEHMU.

7.7.3 ABTOMaTMuecKan perynupoeka HaknoHa @

C nomoLblo 3TOM QYHKLMM MOXKHO aBTOMATMUYECKU FeHepUpOBaTb HAKMOHHYKO MNOCKOCTb NA3epPHOro Jiyya Mexay

2 TOouKamMu 1 onpeaenaTb Yrof HaKNoHa MeXAy 3TUMMU TOYKaMMK.

1. YcTaHOBMTE MHCTPYMEHT, KaK OnuMcaHo B 7.7.1, Ha BEPXHeW KPOMKE HaKIIOHHOM MIOCKOCTY.

2. CMOHTUpYWTe nasepHblt NPMEMHUK BMeCTe ¢ AepxkaTtenem npuemHuka PRA 80/PRA 83, Hanpumep, Ha Tenecko-
nuyeckon peike PUA 50.

3.  [Mo3nuMOHMpPY#iTE NPUEMHHUK HENOCPEACTBEHHO NEpea POTALMOHHLIM Na3ePHBIM HUBENMPOM, BbIDOBHANTE €ro No
BbICOTE MIOCKOCTH NA3ePHOrO flyya v 3aPpUKCUPYNTE Ha TENECKOMMUYECKON PenKe.

- 4.  T103ULMOHMPYIATE NPUEMHWUK BMECTe C TEeNEeCKOMUYECKOW PENKON Ha HWKHEN KPOMKE MNOCKOCTM HaKioHa W
AB2XX/Jbl HAXKMUTE KHOMKY aBTOMaTUYECKOro BblpaBHMBaHMA. [TOBTOPHOE ABOMHOE Ha)kaTue 3aBepLuaeT npouecc
BbIPABHUBAHWA.

AKTUBMPYETCA NPOLECC BbiPpaBHMBAHMA MIOCKOCTU NasepHoro nyya. B TeyeHne atoro npouecca noaaerca He-
NpepbIBHbIA 3BYKOBOW CUrHan. Bbl MOXeTe W3MeHUTb HanpasneHue npouecca NoMCKa MyTem HaXKaTuA KHOMKM
aBTOMAaTUYECKOTrO BbIPABHUBAHMA.

Kak Tonbko nasepHblit fiyd nonaaeT B None AETEKTUPOBAHWA, OH HauyHET nepemeLlartbCA K MeTKe (K OMOpHOM
nNNocKocTH). lNocne AOCTUXKEHUA NO3ULMK (METKA HaWAEHa) B TeyeHne 5 CeKyHA NOAAETCA HENPEpPbIBHbIA 3BYKOBOM
CUrHan, KOTOPbI CUrHaNM3MPyeT O 3aBepLUEeHUH npoLiecca.

CHUMBON aBTOMATUYECKOTO BbIpaBHUBAHUA BOSIbLUE He OTOBPAKAETCA Ha AWUCMIEE NA3EPHOro NPUEMHMKA, U
NPUEMHUK aBTOMATUYECKN NEPEKIOYAETCA B HOPMASbHBIA PEXUM PaboThI.

Ha ancnnee nasepHoro npMemMHuKa B TedeHne 5 CekyHA OToBpakaeTcA 3HauYeH1e yrna HakoHa.
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5.

CuwuTaiiTe 3HaYeHWe yrna HaknoHa Mexxay ABYMA TOUKaMM (TOYKM CTOAHUA MHCTPYMEHTa W 1a3epHOro NPUEeMHHUKa)
Ha Aucnnee nasepHoro NPUeMHUKa.
YKA3AHME Yepes 5 cekyHA MHAMKaUWA yrna HaKkioHa Ha Aucniee nasepHoro NpUeMHMKa UCYE3HET.

7.7.4 OnuMoHanbHoe INEeKTPOHHOE BbipaBHMBaHWE HaKNOHa

Mocne npeaBapuTENLHOrO BbIPaBHMBAHWA POTALMOHHOIO Na3epPHOro HUBENMPA U HACTPOMKK Yrna HaKoHa (CM. BbiLLIE)
BblpaBHMBaHWe PR 30-HVS MOXHO onTMmMusMpoBaTtb NMOCPencTBOM 3anateHToBaHHOW Hilti anekTpoHHoW cucTembl
BblPaBHWBAHMA HaKNOHa.

1.

2.

Mosuymonupyitte PRA 30 no ueHTpy HanpotvB PR 30-HVS Ha kpato HaknoHHOW NNOCKOCTH. Bbl MoxeTe nnM6o
HaleXHO AepKaTb ero, o 3adukcuposars ¢ nomolysto PRA 80/PRA 83.

Axtvupyite Ha PR 30-HVS ¢yHKUMIO SNEKTPOHHOTO BbIPABHUBAHWUA HAKNOHA MYyTEM HAXKATUA KHOMKKU «Anek-
TPOHHOE BblpaBHMBAHWE HaK/OHa».

Ecnu mMuratot CTpenku aneKTpOHHOM CMCTEMbI BblpaBHUBaHUA HaknoHa, PRA 30 He BbINOMHAET AeTeKTUpoBaH1e
nasepHoro nyya PR 30-HVS.

Ecnu 3aropaetcsa neBan cTpenka, BbipoBHsaitTe PR 30-HVS B HanpaBneHun no 4acoBom CTperkKe.

Ecnu 3aropaetca npasan cTperka, BeipoBHaiTe PR 30-HVS B HanpaBneHun npoTMB YacoBOW CTPEnKe.

Ecnu 3aropatotcs obe CTpenku, BolpaBHuBaHue no PRA 30 ABnseTcs npasuibHbIM.

Mocne ycnewHoro 3aBepLUeHUs BbipaBHUBaHUA (06 CTPENKKU ropaT NOCTOAHHO B Tedenue 10 cekyHAa) GyHKumuA
aBTOMAaTWYECKM 3aBepLuaeTca.

Tenepb 3apUKCUPyHTE POTALMOHHBIN Na3epHbIA HUBENUP Ha LLITATUBE, YTOObI UCKIIOUNTL Ero HempeaHamMmepeHHoe
BpaLleHue.

DYHKLMIO 9NEKTPOHHOTO BbIPaBHUBAHUA HAKIOHA MOMHO TakXKe OTKIOUUTL MYTEM HaXKATUA KHOMKHU «ONEKTPOHHOE
BblPaBHUBAHME HAK/OHA».

YKA3AHUE Mexxay npeasapuTebHbIM BbiPaBHMBAHMEM C MOMOLLbIO NPULENa M MYyLLKM M TOUHLIM BbiPaBHUBA-
HUEM C MNOMOLLbIO GYHKLMM 3NIEKTPOHHOTO BblPaBHUBAHUA HAKIOHA BO3MOMHbI OTKOHEHMA. TaK KaK 31eKTPOHHbIN
METO/| TOUHEE ONTUYECKOTO, PYHKLIMIO ANEKTPOHHOTO BblPABHUBAHUA HAKNOHA PEKOMEHYETCA MCMONb3oBaTh BCe-
raa B KayecTse aTtajioHa.

7.7.5 PerynupoBKa HaknoHa C NOMOLLbIO aaanTepa yrna HaknoHa PRA 79
YKA3AHUE
Y6eantecb B NpaBuUibHOM YCTAHOBKE aaantepa yrna HakioHa Mexay WTAaTMBOM U MHCTPYMEHTOM (CM. PyKOBOACTBO
no akcnnyaraumm PRA 79).

1.
2.
3.

o

B 3aBMCHMOCTH OT KOHKPETHOM 3a4a4M YCTaHOBMTE Ha LUTATMB, HAanpuMMmep, agantep yrna HaknoHa PRA 79.
Pacnonoxwvre wratue 6o Ha BEPXHEM, TGO Ha HUXKHEM Kpato HaKOHHOW NIOCKOCTHU.

CMOHTUPY#TE POTALMOHHbBIM NasepHbI HUBENUP Ha aJanTepe yria HakfoHa U C NMOMOLLbI0 METKU Ha BepxHewn
yactv PR 30-HVS BbipoBHAlTE MHCTPYMEHT BKIIHOYAA aaantep yrna HakfioHa napanfienbHO NNOCKOCTU HaKIoHa.
MaHenb ynpasnenna PR 30-HVS fomkHa HaxoauTbCA Ha CTOPOHE, NPOTUBOMONOXHOW HaNpaBNeHUIO HaKoHa.
Y6eauTtech B TOM, YTO aAanTep yrna HakinoHa HaxoAUTCA B UCXOAHOM NONOXeHuM (0°).

BKAOUMTE MHCTPYMEHT (CM. 7.2).

Ha)kmuTe KHOMKY pe)xuma HaknoHa.

Ha nanenun ynpaeneHua poTaLuMOHHOrO Na3epHOro HUBENMPA 3aropuTCA CBETOAMOA PEXUMA HaKNoHa.
3anyckaeTtcA aBToMaTU4ecKoe HUBENMPOBaHHWE MHCTPYMeHTa. Kak TONbKO NpoLecc HUBeNMpOBaHUA 3aBEPLUMTCH,
POTaLMOHHbIN NTasep BKOYAETCA M HaUMHAET BPaLLaTbCA.

YCTaHOBUTE HY)XHbIA HAK/IOH Ha aaanTepe yrna HakoHa.

YKA3AHMUE [MNpu pyyHoit HacTpoiike HaknoHa PR 30-HVS BbInonHAET 0AHOKpPATHOE HUBENUPOBaHME MIOCKOCTU
nasepHOro nyya u 3aTeM GUKCUPYET AaHHYH0 HACTPOIKY. Bubpauuu, usMeHeHns TemnepaTtypbl v UHble GaKkTopbl
BO3AEWCTBUA, BO3HWKatOLLMe B XoAe paBoyero AHA, MOryT M3MEHATb MOMOXEHUE NIIOCKOCTH NasepHOro fyya.

7.8 Bo3Bpart B CTaHAAPTHbIA pPeXum 7.9.1 AKTMBaLMA CNALLEro pexuma
[na BosBpara B CTaHAAPTHbIM pexkum cneayert Boikmo- | 1. Tpu  BbikatoyeHHom PRA 30 Ha)kKMuTE  KHOMKY

YUTb UHCTPYMEHT U BKITKOYMUTL €ro NOBTOPHO.

«Bkn/Bbikn» PRA 30 1 yaepxusaiite ee HaXxatoi B
TeyeHue 3 CeKyHA.

7.9 ChAWmi pexum 2.  [OBaxabl HAXMWUTE KHOMKY BblGOpa HanpasneHWs

Mpu ucnonbsoBaHun PR 30-HVS B cnawem pexxkume
MOXHO 3KOHOMMWTb 3NEeKTPO3Hepruto. Jlasep oTkntova-
etcs, bnarogapa Yemy yBeNnMuMBaETCHA CPOK CNy>KObl aK-
KymynaTtopa.

«BnpaBo», 4TOBbI NEPENTU B NYHKT MEHIO «CnALmin
PEXUM».

3. Hawmute KHOMKy BbiBOpa eauHULUbl W3MepeHus,
4TOOBbI BKKOUMTL cnAwmin pexxum PR 30-HVS.
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7.9.2 [leaKkTMBaU1A CNALLEro pexuma

1. MNpu BbikmoyeHHom PRA 30 HakMuTe  KHOMKY
«Brn/Bbikn» PRA 30 v yaep>kusaiTte ee Ha)katon B
TeyeHue 3 CeKyHa.

2. [Baxabl HaXXMUTE KHOMKy BblGopa HanpasneHus
«BnpaBo», 4ToGbl NEPErTH B NYHKT MEHIO «CnaALyui
PEXUM».

Haxmute KHOMKy BbIGOpa eauHUUbl W3MepeHus,
4TOObl BLIKMHOUYMTL CcnAwmi pexxum PR 30-HVS.

4. Tlocne nostopHOW aktuBauyum PR 30-HVS
npoBepbTE HACTPOWKK nasepa, utobbl 0BecneunTb
HEOBXOANMYHO TOUHOCTb B paboTe.

8 YxoAa 1 TexHu4YecKkoe obcnymuBaHue

8.1 OuucTKa U cyluKa

1. CayiiTe Nbinb C BLIXOAHBIX OKOH.

2. He kacantecb cTekon nasnbuamu.

3. InA O4MCTKM NOMb3yHUTECH TONBKO YNCTON U MArKOM
TKaHbIO; B Cllyyae HeOBXOAMMOCTH Cnerka CMounuTe
TKaHb YMCTBLIM CMMPTOM MAM HEGOMBbLUMM KOnUue-
CTBOM BOAbI.

YKA3AHUE Cnuiwkom LuepoxoBatbiil Mmatepuan and
OYUCTKM MOXKET NoLapanatb CTEKIO U YXYALLNUTb TOY-
HOCTb MHCTPYMEHTA.

YKA3AHUE He npumeHanTe HUKaK1X APYIUX Xua-
KOCTEM, MOCKOSbKY OHW MOTYT NOBPEAUTL Nactmac-
CoBble AeTanu.

4. Cywwure obopyaosaHue ¢ cobnioaeHuem npeanu-
CaHHOro TemMnepaTtypHOro AManasoHa, ykasaHHoro B
TEXHUYECKUX XapaKTepUCTUKaX.

YKA3AHUE Tpn XpaHeHWn MHCTPyMeHTa cobnio-
fAaiTe TemnepatypHbld PEXUM, OCOBEHHO 3UMOW U1
NEeTOM, EC/IM OH XPaHWUTCA B CalloHe aBTOMOOBUAA.

8.2 Yxon 3a NUTUNA-UOHHBIMU aKKYMYNATOPHBIMU
6nokamu

YKA3AHUE

MpoBeaeHne pereHepaumnm NUTUA-MOHHBLIX aKKyMynATOp-
HbIX GNIOKOB, Kak B Cllyyae HUKENb-KaAMUEBbIX U HUKENb-
METOMMAPHAHBLIX aKKYMYNATOPOB, He TpebyeTca.

YKA3AHUE
MpepebiBaHue npouecca 3apsaakM  akKyMyNATOPHOrO
6/10Ka He BNUAET Ha CPOK €ro CRyxobl.

YKA3AHUE

Mpouecc 3apaakM MOXeT BbiTb Hauat B Nto6oe Bpems.
3710 He BNMAET Ha CPOK CNyXObl aKKyMynATOPHOrO
6noka. B omMuMe  OT  HUKENb-KaAMMWEBLIX W
HUKENb-MEeTanNorMAPUAHLIX aKKyMynATOPHbLIX GNOKOB Yy
JIUTUA-UOHHBIX ~ aKKYMYNATOPHBIX BGNOKOB  OTCYTCTBYET
APPeKT namATu.

YKA3AHUE

AKKYMYNATOPLI flydlle BCEro XPaHWTb B MOMHOCTLIO 3a-
PAXKEHHOM COCTOSIHMM B CyXOM M MPOXNagHOM MecTe.
XpaHeHue aKkKyMylATOPHbIX GIOKOB MPW BLICOKOW TeM-
neparype oKpyXatoLiei cpeabl (HanpuMep 3a OKOHHbLIM
CTEKIIOM) NPUBOAMUT K COKPALLEHUIO CPOKA Cy>KObl U Mo-
BbILLEHWIO YPOBHA cCaMopaspsaaa UX 3N1EMEHTOB.
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YKA3AHUE

BcneacTeue OKUCNEHUA UM NEPETPY3KKU CHUXKAETCH eM-
KOCTb aKKyMyNATOPHbIX GNOKOB M OHM Gonblue He 3a-
PFXKAIOTCA MONHOCTbIO. MCMOb30BaHWE OKMCIMBLUMXCA
aKKyMyNIATOPHbLIX GIOKOB BO3MOXHO, HO Takue Onokw
noanexar CBOEBPEMEHHO 3aMeHe.

1. He ponyckaite nonagaHua snaru.

2. lMepen nepsBbiM BBOAOM B 3KCMayaTauuio MOJHO-
CTbtO 3aPAANUTE aKKYMYNATOPHBIE BNOKK.

3. 3apaxaiTe akKyMynATOpHble 610KW NpU 3aMETHOM
CHWXEHMU MOLLHOCTU MHCTPYMEHTA.
YKA3AHUE CBoeBpemMeHHaA 3apsaka MnoBbillaeT
CPOK CNy>KBbl aKKyMYNATOPHbIX GIIOKOB.
YKA3AHMUE [lMpu aanbHerwen aKkcnayatauumn axky-
MYNIATOPHOro 610Ka NPOUCXOAUT aBTOMATUYECKOE
npepbiBaHWe pPaspaAKM, NPeXzae Yyem npousonaer
BO3MOXXHOE MOBPEXAEHNE aKKyMYyNATOPHbIX ane-
MEHTOB. MHCTPYMEHT Npu 3TOM OTK/o4aeTcA.

4. 3apayKalTe NUTUIA-UOHHBIE aKKYMYNATOPHbIE GNOKK
C MOMOLLIbIO AOMYLLEHHBIX K 3KCTyaTauum 3apaaHbIX
yctpoiicts Hilti.

8.3 XpaHeHue

1. ECnM WHCTPYMEHT XpaHWNCA BO BNA)KHOM MecTe,
BbIHbTE €ro U BbINONHUTE cneaytolee. Beicywimte 1
OYUCTUTE UHCTPYMEHTBI, NEPEHOCHYIO CYMKY W NpU-
HaANeXXHOCTH (C cobnoaeHneM padouei Temnepa-
Typbl). 3aHOBO ynaKyiTe 060pyAOBaHWUE, HO TONBKO
nocne Toro, Kak OHO MOMHOCTLIO BbICOXHET.

2. Tocne ANUTENBHOrO XPaHEHUA WKW  TpaHCnop-
TUPOBKM  WHCTPYMEHTAa  npoBeauTe  Mpo6Hoe
U3MepeHu1e nepes ero UCMob30BaHUEM.

3. [Mepen AnuTenbHLIM XPaHEHUEM M3BNEKanTe aKKy-
MyNATOPbI U 3NIEMEHTbI MUTaHWA U3 UHCTPYMEHTA W
nasepHOro npuemHuka. MNoTtexwme anemeHTsbl nuTa-
HUA/aKKYMYNATOPbI MOTYT NMOBPEAUTb MHCTPYMEHT U
Nas3epHbIn MPUEMHUK.

8.4 TpaHcnopTUpOBKa

Mcnonbayiite AnA TpaHCNOPTUPOBKW UK OTNPaBKK 060-
pyAOBaHWA TPAHCNOPTHbIE KOHTENHEPLI dUPMbI Hilti nnéo
YNaKoOBKy aHanorMyHoro KavecTsa.



OCTOPOXHO

MNepen TPAHCNOPTUPOBKOW MK NEPECLINKOW U3BNEKaNTE
aKKYMYNATOPHblE BIOKW/3NEMEHTLI NUTAaHUA U3 MHCTPY-
MEHTa U Nas3epHOro NpUemMHuKa.

8.5 Kanu6poska cnym6oi kanubposku Hilti

Mbl pekomeHAyeM perynapHo NpoBepATb UHCTPYMEHTbI
B cny6e kanubposku Hilti ana obecneueHuna ux Haaex-
HOCTU M COOTBETCTBMUA TPEBOBaHUAM/CTaHAAPTaM.
Cny6a kanMbpoBku komnanuu Hilti Bceraa rotoBa Bam
nomoub. PekomeHayeM NpoBOANTL KanMBPOBKY WHCTPY-
MEHTa KaK MUHUMYM OAWH pa3 B roA.

Cny»6oi kanmbpoBku Hilti noaTBEPKAAETCA, UTO HA AEHB
NPOBEPKM XapaKTEPUCTUKM NPOBEPAEMOro MHCTPYMeHTa
COOTBETCTBYIOT TEXHUYECKUM AaHHLIM, YKa3aHHbBIM B py-
KOBOZCTBE MO 3KCNnyarauuu.

B cnyyae OTKNOHEHUIM OT 3aAaHHbIX 3HAYEHWH ObIBLUWK
B ynoTpebneHnn n3amepuTenbHbIA MHCTPYMEHT NOANEUT
NOBTOPHOW HacTpoiKe. [Nocne HaCTPOWKM M KOHTPOMbHBIX
MCTbITAHWI HA MHCTPYMEHT NPUKPENNAETCA KanMbpoBoY-
HbIi 3HaK U BblAAETCA KarMBPOBOYHbIA CepTUPUKaT, Noa-
TBEPKAAIOLMIA, YTO MHCTPYMEHT paboTaeT B npenenax
NPEANMCaHHBIX TEXHUYECKUX XapaKTePUCTHK.
KanubpoBouHble cepTudukatel Bcerga Tpebytotca ana
npeanpuATMin, cepTnduuMpoBaHHbix no ISO 900X.
JONonHUTENbHYIO MHPOPMALMIO Bbl MOXETE MOMY4YnTb B
6nmxanLem cepBucHOM LeHTpe Hilti.

8.6 MNpoBepKa TO4HOCTH

YKA3AHUE

OnAa cobntoaernna TpeBoBaHUi TEXHUYECKUX Cheuudu-
Kauui WHCTPYMEHT CreayeT perynspHO npoBepdTb (Mo
KpaiHelh Mepe nepea Kaxaon macutabHon paboToit)!

YKA3AHUE

Mpu cneayoWwmMx YCNOBUAX MOXHO WMCXOAWTb M3 TOrO,
4TO MHCTPYMEHT B Cllyyae naaeHua Bynet npozomkatb
pabotatb MCNPaBHO M C TOW e TOYHOCTBIO, YTO U A0
naaeHus:

Mpu nageHnn He Bbina NPeBbILLIEHA BLICOTA, YKa3aHHan B
TEXHUYECKMX XapaKTepUCTUKaX.

WHCTPYMEHT NpPU MaaeHWM He MONyuuMs MexaHU4eCKux
NoBpPEeXAeHui (Hanpumep He Obina NoBpexaeHa neH-
Tanpuama).

MHCTPYMEHT reHepupyeT B XoAe SKCnyartauum BpaLlato-
LMIACA NasepHbIi Nyy.

[lo naaeHus MHCTPYMEHT To)e paboTan ucrnpasHo.

8.6.1 NpoBepKa ropM3oHTanbHON rMaBHON U

nonepeuHoi ocu [

YcraHoBMUTE WITATMB Ha pacctofaHun npum. 20 m
OT CTeHbl U BbIPOBHAITE rONOBKY LUTATUBa NOCpea-
CTBOM BaTtepnaca no ropusoHTasnu.

YcTaHOBUTE MHCTPYMEHT Ha LUTATMB M BbIPOBHSANTE
rONOBKY MHCTPYMEHTA C MOMOLLIbIO METKM MO CTEHE.
C nomoLLblo NPUEMHMKa 3axBaTuTe TOUKY (Touka 1)
1 OTMETbTE ee Ha CTeHe.

[loBepHUTE MHCTPYMEHT BOKPYr OCK MO 4YacOBOW
ctpenke Ha 90°. BbICOTy MHCTpyMEHTa npu 3TOM
U3MEHATb HeNb3A.

C noMOLLbIO MPUEMHMKa 3axBaTuTe BTOPYHO TOUKY
(TouKa 2) ¥ OTMETbTE ee Ha CTeHe.

MoeTOpUTE Warn 4 u 5 ewe ABaXKAbl, 3axBaTuTe
TOUKY 3 M 4 C MOMOLLIO NMPUEMHHUKA N OTMETbTE MX
Ha cTeHe.

Mpu NpaBuNbHOM BBINONHEHWM BEPTUKANbLHOE pac-
CTOAHME MeXAy ABYMA OTMEYEHHbIMU Toukamn 1 1 3
(rnaBHaA OCb) UK TOuKamu 2 1 4 (nonepeyHas OCb)
LOMKHO BbITb < 3 MM (Mpu 20 ™). Mpu Gonbluem
OTK/IOHEHUU OTNPaBbTe WHCTPYMEHT B CEPBUCHbIN
ueHTp Hilti anA kanubposky.

8.6.2 Nposepka BepTuKanbHoi ocw [ B

1.

2.

YcTaHoBUTE MHCTPYMEHT BEPTUKaNbHO Ha POBHOE
OCHOBaHWe Ha PacCTOAHUMU NPUM. 20 M OT CTeHBbI.
BubIpoBHAWTE PYKOATKM MHCTPYMEHTa napannesnbHo
CTeHe.

BKntOUMTE MHCTPYMEHT M OTMETbTE Ha OCHOBaHWW
TOuKy otcuerta (R).

C NOMOLLbIO NPUEMHMKA OTMETbTE Ha CTEHE TOUKY Ha
HWXKHEM Kpato CTeHbl. Bbibepute cpeaHtolo yacToTy
BpaLleHua.

C nomoLLbto NpUeMHUKa OTMeTbTE TOUKY (B) Ha BbI-
cote npum. 10 m.

PassepHuTe MHCTPYMeHT Ha 180° 1 BbIPOBHANTE ero
no Touke orcyeta (R) HA OCHOBaHWM M MO HWKHEN
OTMEYEHHOM Touke (A) Ha cTeHe.

C nomolLLbto NpuemHmnka otmeTbTe Touky (C) Ha Bbl-
cote npum. 10 m.

Mpy nNpaBUnbHOM BbINONHEHUM TFOPU3OHTANBHOE
pacctofHMe Mexay [ABYMA OTMEYEHHbIMW Ha
10-meTpoBo# BbicoTe Toukamu (B n C) AomxHO
6biTb < 1,5 MM (Ha paccTosHum 10 m).

YKA3AHME [lMpu GonbluemM OTKNOHEHWU: OTNpaBbTe
MHCTPYMEHT B CEpBUCHbIA LeHTp Hilti ana kanu6-
POBKM.

WUCK U YyCTpaHEeHUe HEUCNpPaBHOCTEHN

HeucnpaBHoCTb

Bo3moxHana npuunHa

Cnocob ycTpaHeHua

Jucnnei oto6paxkaet CUMBON
PR 30-HVS.

/s

PRA 30 He o6beanHeH B napy ¢

O6beanH1TE MHCTPYMEHTLI B napy
(c™m. rnasy 6.9)

313




HeucnpaBHoCcTb

Bo3moxHaa npuuMHa

Cnocob ycTpaHeHua

MHanKaTop otoBpakaeT cuM-
BON

Hel'lpaBVIﬂbelﬁ BBOZ; BbIMNONIHEHNE
KOMaHAbl HEBO3MOXHO.

HaykmuTe NpaBuibHYIO KHOMKY.

MHavkaTop oTo6parkaeT Cum-
BON

AN

KomaHza BbINonHuma, HO MHCTPYMEHT
HE pearupyer.

Bkntounte BCE MHCTPYMEHTLI M CO-
OntofaiTe AanbHOCTb AEUCTBUA pa-
ZMOCBA3H.

Y6eautecb B TOM, YTO MEXAY UHCTPY-
MEHTaMM HET HUKaKUX Nomex. YuuTbl-
BaiTe TaKXKe MaKCUMarbHYHO Aanb-
HOCTb AecTBuA paanocsaAsu. na
o6ecneyeHuns onTUManbHoW paauo-
cBA3u yctaHasnueante PR 30-HVS n
PRA 30 = Ha Bbicote 10 cM Haa ocHo-
BaHUEM.

Jucnneit otobpaxkaeT cMMBON

AN

MHCTPYMEHT B PEXKUME MOHUTOPUHTA.
MoBTOPHOE BbIpaBHWBaHWE BbINO He-
BO3MOXKHbIM.

MNpoBepbTe NO3ULMOHMPOBAHWE
PR 30-HVS u PRA 30 u otcyTcTBre
nomex B 30He BUAMMOCTU MeXay
PR 30-HVS v PRA 30. 3anyctute
npoLecc aBTOMaTtnyecKoro
BblPaBHUBAHWA 3aHOBO (CM. FrnaBy
C onMcaHueM aBTOMaTUYecKoro
BblPaBHUBAHMA W KOHTPONS)

MHankatop oto6paxkaer cuMm-
BOS

Sleep

MHCTPYMEHT HaxoauTcA B CnALlem
peXxume (MHCTPYMEHT MOXKET ocTa-
BaTbCA B CMALYEM PEXUME MAKC. 4 u).

AKTMBaLMA MHCTPYMEHTA (CM. rnasy
«JleakTMBaumna CNALEero pexuma)

Lucnnei oTobpaxkaeT CUMBON

HU3KuMiA ypoBeHb 3apaaa akkymyna-
TopHoro 6noka PR 30-HVS.

3apaanTe akKyMynATOPHbIA 610K,
YCTaHOBWTE APYron akKyMynaTop Uan
ncnonb3yite PR 30-HVS B pexxnve
«3apnaaka Bo Bpema padoTbi» (Mpu
Kcnyarayuu BHE NOMELLEHUI U B
YCNOBHAX BNAXXHOW cpeabl He Aornyc-
Kaertce).

10 YTunusauyuna

BHUMAHHUE

HapyLuexve npasun ytunusaumm o60pyA0BaHUA MOXET UMETb CleaytoLLme NOCNEACTBUA:
NpU CXUraHWW JeTanei W3 nnactMacchl 00pasyroTCA TOKCHMYHbIE rasbl, KOTOpbIE MOTyT MPeACTaBnATb Yrposy And

340POBbA.

Ecnu 6atapeu nuTaHuA NOBPEXAEHbI UK NOABEPIKEHBI BO3AENCTBUIO BEICOKUX TEMMEPATYP, OHU MOTYT B3OPBaTbCA U
cTaTb NPUYMHOW OTPABNEHNA, BO3rOPaHWiA, XMMUYECKUX OXOTOB UMK 3arpASHEHUA OKPY)KatoLLei cpeabi.

Mpu HapyLLueHnn Npasun yTunusaumum o60pyAOBaHNE MOXET BbiTb UCMONL30BAHO MOCTOPOHHUMM fIULAMM, HE 3HAKO-
MbIMM C NpaBunamu obpaLleHns ¢ HUM. OTO MOXKET CTaTb NPUYUHON CePbE3HBIX TPABM, a TAKKE NPUYUHOMN 3arpA3HEHHA

OKpy)xaroLlen cpeabl.
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BONbLWMHCTBO MaTtepuanos, M3 KOTOPbLIX WM3roToBMeHbl uaaenua Hilti, noanexxut BropuuHoi nepepabotke. Mepea
yTUnnM3auuei cneayeTt TWatenbHO paccopTupoBaTb marepuansl. Bo MHorux ctpaHax komnanua Hilti y)xe sakntounna
cornaleHus O NPUemMe MCnonb3oBaHHbLIX MHCTPYMEHTOB ANA UX YTUnusaunuu. JJononHUTENbHYO MHGOPMALMIO NO 3TOMY
BOMPOCY MOXHO NOMyYUTb B OTAENE MO OBCIYXKMBAHUIO KITMEHTOB UM Y TEXHUYECKOTO KOHCYNbTaHTa koMnaHum Hilti.

Tonbko ana ctpaH EC

He BbiBpackiBaitTe anekTponpréopsl BMECTE C 06bIYHBEIM MyCOpOM!

B cooTBeTCTBUM C AMpeKTMBOM EC 06 yTMIM3aunm CTapbix aNEKTPUYECKHUX U SNEKTPOHHBIX MHCTPYMEHTOB
1 B COOTBETCTBUM C MECTHLIMW 3aKOHAMMU INEKTPOUHCTPYMEHTHI, OblBLUME B IKCMNyaTauuu, LOMKHbI

YTUNN3MPOBATLCA OTAENBHO Be30MacHbIM ANA OKPYKatoLLen cpelbl CNocoBoM.

anmsmpyHTe 3NEeMEHTbI MUTaHUA COrnacHO HaunMOHalIbHbIM TpeﬁOBaHMHM.

11 lapaHTUA npou3sBoAUTena

C BONPOCaMKU OTHOCUTENBHO rapaHTUiHBIX YCNOBUHA 06-
pawaiTech B bnwxaiee npeacrasutensctso HILTI.

12 NMpeanucanue FCC (ana C

OCTOPOXHO

OTOT UHCTPYMEHT BblAep)Kas TeCT Ha npeaesbHble 3Ha-
YeHus, KoTopble onucaHbl B pasaene 15 cranaapra FCC
AnA uMdpPOBLIX MHCTPYMEHTOB Knacca B. 3tv npeaens-
Hble 3HAYeHWA NPefyCMOTPEHb! ANA 00ECNEeUEHNA B KU-
NON 30HE AOCTATOYHOM 3aLMTbl OT u3nyyeHua. MHCTpy-
MEHTbI TaKOro TUna reHepUPYIOT U UCNOJb3YHOT BLICOKWE
YacTOThl M TAKXKE UCMYyCKatoT u3nyyerune. Moatomy B cny-
yae HecobnoAeHUs NPaBu W yKasaHWid No YCTaHOBKe U
9KCMnyaTaumm MHCTPYMEHTA OH MOXKET CTaTb UCTOYHUKOM
nomMex paavonpuemy.

Henbsa rapaHTMpoBars, 4To NpW onpeAeneHHbIX 06CTos-
TENbCTBaX He BO3HUKHYT MOMEXW. ECM MHCTPYMEHT Bbl-
3bIBaET NOMEXHU PaAno- U TENENPUEMY, YTO MOXKHO onpe-
[€MNUTb, COMOCTaBMB MOMEHTHI MOABMIEHUA U UCUYE3HOBE-
HUA MOMEX C BKIIOUEHUEM W OTKIIIOUEHUEM WHCTPYMEHTA,
MOMEXM MOXHO YCTPaHUTb OAHUM M3 MEPEYMCIIEHHBIX
HWXe crnocobos:

I'IepeHaCTpoﬁTe U1 nepemMecTuTe NPUEeMHyHo aHTeHHY.

YBenuubTe pacctoAHWe MEXAY UHCTPYMEHTOM U Npuem-
HUKOM.

Mpeanucanue IC (ana Kanagbl

lMoacoeanHUTe MHCTPYMEHT K ANEKTPUYECKOW PO3ETKE, K
KOTOPOW HE NOAKIOYEH NPUEMHMK.

BOCI'IOJ'Ib3y171Ter nomMmoulblo  aunepa WK ONbITHOrO
pPaano- U TeneTexHuKa.

YKA3AHUE

M3meHeHna unu MoanduKaLmm, KOTopble He paspeLLEeHb!
¢dupmoin Hilti, moryT orpannunTs npasa nonb3oBatenda Ha
BKCMyaTaumio MHCTPYMeEHTa.

3T0 yCTPOWCTBO M3rOTOBMIEHO B COOTBETCTBMM C napa-
rpadom 15 ctaHaapta FCC n RSS-210 crangapra IC.

MoaroToBKa K pa()oTe ZI0JKHA BBINOMHATLCA C cobnoae-
HUeM ABYyX CneAyroLmx yCJ'IOBVIl:ﬂ

JaHHbIn MHCTPYMEHT He AOMKeH cosdaBaTtb BPeAHOro
U3Ny4YeHuAa.

MHCTPYMEHT MOXET NPUHUMATBL NH060e U3nyyYeHune, BKIo-

uan ManyuyeHue, KOTOPOe MOXET MPUBECTH K cOoAM B
paboTe o6opynoBaHus.
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13 deknapauua cooTBeTcTBUA Hopmam EC (opuruHan)

O6o3HayeHue: PotauuroHHbIi nasep

Twn MHCTPyMeHTa: PR 30-HVS
Mokonenwe: 01
oA Bbinycka: 2013

Komnanua Hilti co Bcelt OTBETCTBEHHOCTLIO 3aABNAET,
YTO AaHHAA NPOAYKLMA COOTBETCTBYET CreayloluM Au-
pektuBam v Hopmam: o 19. 04.2016: 2004/108/EG,
c 20. 04.2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/42/EG,
2006/66/EG, 1999/5/EG, EN ISO 12100, EN 300 440-2
V1.4.1, EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.
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ORIGINALNi NAVOD K OBSLUZE

Rotacni laserovy pristroj PR 30-HVS

Pfed uvedenim do provozu si bezpodmine¢né
prectéte navod k obsluze.

Tento navod k obsluze uchovavejte vzdy u pfi-
stroje.

Jinym osobam predavejte pristroj pouze s na-
vodem k obsluze.

Obsah Stranka
1 VSeobecné pokyny 318
2 Popis 318
3 PrisluSenstvi 321
4 Technické udaje 321
5 Bezpecénostni pokyny 323
6 Uvedeni do provozu 325
7 Obsluha 326
8 Cisténi a udrzba 333
9 Odstranovani zavad 334

10 Likvidace 335
11 Zaruka vyrobce 336
12 Upozornéni FCC (platné v USA)/upozornéni

IC (platné v Kanadé) 336
13 Prohlaseni o shodé ES (original) 336

H Cisla odkazuiji na obrazky. Obrazky se nachazeji na
zagatku navodu k obsluze.
V textu toho navodu k obsluze znamena pojem "pfistroj"
nebo "rotacni laser" vzdy rota¢ni laser PR 30-HVS. "Dal-
kovy ovladac", resp. "laserovy pfijima¢" nebo "pfijimac"
znamena vzdy PRA 30 (03).

Rotaéni laser E1

Rotaéni hlava

Rukojet
(@ Obsluzny panel
Zakladova deska se zavitem 5/s"
(6) Lithium-iontovy akumulator PRA 84

% Laserovy paprsek (rovina rotace)

Vlozeni a vyjmuti akumulatoru B

Q@ Lithium-iontovy akumulator PRA 84
Prihradka na akumulator
Zablokovani

Nabijeni v pfistroji E

Sitovy adaptér PUA 81
Nabijeci zdifka

Nabijeni mimo pfistroj E1

(D) Sitovy adaptér PUA 81
Konektor do zasuvky v automobilu PUA 82
LED nabijeni akumulatoru

Ovladaci panel rotaéniho laseru B

(1) Tlagitko ZAP/VYP

() LED automatického vyrovnavani

(3) LED &ipky pro elektronické vyrovnavani sklonu

(4) Tlagitko Elektronické vyrovnavani sklonu (jen ve
spojeni s rezimem sklonu)

@ Tlagitko a LED funkce vystrahy pfi narazu

Tlagitko a LED rezimu sklonu

(7) LED kontrolniho rezimu (jen pfi vertikalnim automa-

tickém vyrovnavani)
LED stavu nabiti akumulatoru

Ovladaci panel PRA 30 @

% Tlagitko ZAP/VYP

Tlagitko Plus pro zadavani sklonu/smérové tlacitko

doprava, resp. nahoru (s PRA 90)

(3) Tlagitko volby jednotek

(4) Tlagitko nastaveni hlasitosti

@ Tlagitko Minus pro zadavani sklonu/smérové tla-
¢itko doleva, resp. dold (s PRA 90)

@ Tlacitko Automatické vyrovnavani/Kontrolni rezim

(vertikalné) (dvoji dotknuti)
(@ Detekéni pole

Znadkovaci ryska
®

Displej
Displej PRA 30

@ Ukazatel relativni polohy pfijimace viéi laserové
roviné

% Ukazatel stavu baterii
Ukazatel hlasitosti

(@) Ukazatel vzdalenosti od laserové roviny
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1 VSeobecné pokyny
1.1 Signalni slova a jejich vyznam Na pristroji

NEBEZPECI

Pouzivd se k upozornéni na bezprostiedni nebezpedi,
které by mohlo vést k téZzkému poranéni nebo k umrti. Ttida laseru 2 podle IEC/EN 60825-1:2007

VYSTRAHA Na pristroji

Pouziva se k upozornéni na potencialné nebezpecnou
situaci, ktera miize vést k tézkym poranénim nebo k umrti. CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT

N STARE INTO BEAM
POZOR %
620-690nm / Po<4.85mW, 2300RPM

Pouziva se k upozornéni na potencialné nebezpenou CLASS Il LASER PRODUCT

situaci, kterd by mohla vést k lehkym poranénim nebo

k vécnym Skodam. Trida laseru Il podle CFR 21, § 1040 (FDA)
UPOZORNENI Umisténi identifikacnich adaja na pfistroji

Pokyny k pouzivani a ostatni uzite¢né informace. Typové oznaceni a sériové oznaCeni jsou umisténé na

typovém Sstitku pristroje. Zapiste si tyto Udaje do svého
navodu k obsluze a pfi dotazech adresovanych naSemu
zastoupeni nebo servisnimu oddéleni vzdy uvedte tyto
udaje.

OALA-

Generace: 01

1.2 Vysvétleni piktogrami a dalSi upozornéni
Symboly

Pred Obecné Varovani Varovani
pouzitim si varovani pred pred nebez-
prectéte Ziravinami pecnym Sériové &islo:
navod elektrickym
k obsluze. napétim
Y B /2
Pouze pro Odevzda- Nedivejte se Varovani
pouziti ve vejte do paprsku pred
vnitfnich materialy vybusnymi
prostorech k recyklaci latkami

2.1 Pouzivani v souladu s uréenym tucelem

PR 30-HVS je rotacni laser s rotujicim viditelnym laserovym paprskem a s referenénim paprskem posunutym o 90°.
Rotacni laser Ize pouzivat vertikalng, horizontalné a pro sklony.

Pristroj je urcen k zjistovani, pfenaseni a ke kontrole vodorovnych vysek, svislych a naklonénych rovin a pravych uhld.
Prikladem poutziti je pfenaseni metrové vysky a dalich vysek, uréovani pravych uhld stén, vertikalni vyrovnavani vidi
referenénim bodlm nebo vyméfovani naklonénych rovin.

Pristroj je uréen pro profesionalni uzivatele a smi jej obsluhovat, oSetfovat a udrzovat pouze autorizovany a zaskoleny
personal. Tento persondl musi byt specialné informovan o pfipadnych rizikach. Pfistroj a jeho pomocné prostredky
mohou byt nebezpecné, kdyz s nimi neodborné zachazi nevyskoleny personal nebo kdyz se nepouzivaji v souladu
s uréenym Ucelem.

K optimalnimu pouziti pfistroje vam nabizime nejr(iznéjsi pfislusenstvi.

Pouzivejte pouze origindlni pfisluSenstvi a nastroje firmy Hilti, abyste predesli nebezpeci poranéni.

Dodrzujte Udaje o provozu, péci a udrzbé, které jsou uvedeny v ndvodu k obsluze.
Zohlednéte vlivy okoli. NepouZivejte pfistroj tam, kde hrozi nebezpeci pozaru nebo exploze.

Upravy nebo zmény na pfistroji nejsou dovoleny.
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2.2 Vlastnosti

S timto pfistrojem dokéze jediné osoba rychle a s vysokou presnosti vyrovnat kazdou rovinu.

Vyrovnani se provadi automaticky po zapnuti pfistroje. Paprsek se zapina teprve po dosazeni specifikované presnosti.
LED signalizuji prislusny provozni stav.

PFistroj se pouziva s nabijecimi lithium-iontovymi akumulatory, které Ize nabijet i béhem provozu.

2.3 Moznost kombinace s dalkovym ovladac¢em/laserovym pfijimacem PRA 30

PRA 30 je dalkovy ovlada¢ a laserovy pfijimac v jednom. Lze s nim pohodiné na vétsi vzdalenosti ovladat rotacni laser
PR 30-HVS. Kromé toho slouzi PRA 30 také jako laserovy pfijimag¢, a Ize ho tak pouzivat k indikaci laserového paprsku
na velkou vzdalenost.

2.4 Digitalni méreni vzdalenosti

Laserovy pfijima¢ digitalné indikuje vzdalenost mezi laserovou rovinou a znackovaci ryskou. Tak Ize v jednom
pracovnim kroku na milimetr pfesné zjistit, kde se nachazite.

2.5 Automatické vyrovnavani a kontrola

Pomoci PR 30-HVS a PRA 30 mlze jedna osoba automaticky vyrovnat laserovou rovinu vaéi presnému bodu.
Pristroj rozpozna pfislusné vyrovnani (horizontalné, sklon nebo vertikdlné) a pouzije odpovidajici funkci Automatické
vyrovnavani (horizontalné s PRA 90 a sklon) nebo Automatické vyrovnavani s naslednou kontrolou roviny (vertikalng).
Kontrolni funkce kontroluje pomoci PRA 30 automaticky v pravidelnych intervalech vyrovnani laserové roviny, aby se
zabranilo nahodnym posuntim (napf. kolisanim teploty, vétrem a podobné). Kontrolni funkci Ize deaktivovat.

2.6 Digitalni ukazatel sklonu s patentovanym elektronickym vyrovnavanim sklonu

Digitalni ukazatel sklonu zobrazuje sklon az 21,3 %, kdyz je PR 30-HVS v naklonéném stavu. Tak Ize bez vypoctu
ur€ovat a kontrolovat sklony. Pomoci elektronického vyrovnavani sklonu Ize optimalizovat pfesnost vyrovnavani
sklonu.

2.7 Funkce vystrahy pfi narazu

Funkce vystrahy pfi narazu se aktivuje teprve dvé minuty po provedeni vyrovnani po zapnuti pfistroje. Stisknete-li
béhem téchto 2 minut néjaké tlacitko, dvouminutova ¢ekaci doba za¢ne znovu. Pokud se pfistroj béhem provozu
vychyli z roviny (otfes/naraz), pfepne se do vystrazného rezimu; vSechny LED se rozblikaji, laser se vypne (hlava
prestane rotovat).

2.8 Automatické vypnuti

Pokud je pfistroj postaveny mimo rozsah automatického vyrovnani (+5°) nebo je mechanicky zablokovany, laser se
nezapne a blikaji LED.

Pfistroj mlize byt umistén na stativy se zavitem 5/8" nebo pfimo na rovny, pevny podklad (bez vibracil). Pfi automatickém
vyrovnavani jednoho nebo obou smérl kontroluje servosystém dodrzeni specifikované presnosti. Pfistroj se vypne,
kdyZ neni dosazeno vyrovnani (pfistroj mimo rozsah vyrovnani nebo mechanické zablokovani) nebo kdyz se pfistroj
vychyli z roviny (viz ¢ast Funkce vystrahy pfi narazu).

UPOZORNENI
Pokud nelze provést vyrovnani, laser se vypne a blikaji véechny LED.

2.9 Obsah dodavky

1 Rotacni laser PR 30-HVS

1 Laserovy pfijimac/dalkovy ovlada¢ PRA 30
03)

Drzék piijimace PRA 80 nebo PRA 83
Navod k obsluze

Lithium-iontovy akumulator PRA 84

Sitovy adaptér PUA 81

Baterie (Clanky AA)

Certifikaty vyrobce

Kufr Hilti

_ NN = 2 o
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2.10 Indikace provozniho stavu

Pristroj je vybaveny nasledujicimi indikacemi provozniho stavu: LED automatického vyrovnavani, LED stavu nabiti
akumulatoru, LED deaktivace funkce vystrahy pfi narazu, LED rezimu sklonu, LED kontroly a LED elektronického

vyrovnavani sklonu.

2.11 Kontrolky LED

LED automatického vyrovnavani

Blika zelena LED.

Pristroj je ve fazi vyrovnavani.

Zelend LED sviti trvale.

Pristroj je vyrovnany/fadné v provozu.

LED deaktivace funkce vystrahy pfi

narazu

Trvale sviti oranzovéa LED.

Funkce vystrahy pfi narazu je deaktivo-
vana.

LED rezimu sklonu

Blik& oranzova LED.

Vyrovnavani naklonéné roviny.

Trvale sviti oranzovéa LED.

Je aktivovany rezim sklonu.

LED kontroly

Trvale sviti oranzovéa LED.

Pfistroj je v kontrolnim rezimu. Vyrov-
nani vaci referenénimu bodu (PRA 30) je
spravné.

Blik& oranzova LED.

Pfistroj vyrovnava rovinu laseru vici re-
ferenénimu paprsku (PRA 30).

LED elektronického vyrovnavani

Oranzové LED blikaji.

Pristroj je v rezZimu "elektronické vyrov-

sklonu navani sklonu", PRA 30 nepfijima lase-
rovy paprsek.

Obé oranzové LED Sipky tr- Pristroj je spravné vyrovnany vici PRA
vale suviti. 30.
Sviti leva oranzova LED Pristroj se musi oto¢it po sméru hodino-
Sipka. vych rucicek.
Sviti prava oranzova LED Pristroj se musi otogit proti sméru hodi-
Sipka. novych rugicek.

VSechny LED Blikaji vSechny LED. Doslo k narazu pristroje, ke ztraté vyrov-

nani nebo se u né&j vyskytla chyba.

2.12 Stav nabiti lithium-iontového akumulatoru béhem provozu

LED trvale sviti LED blika Stav nabiti C
LED 1,2, 3, 4 - Cz75%

LED 1, 2,3 - 50% =C<75%
LED 1,2 - 25 % =C <50 %
LED 1 - 10%=C<25%
- LED 1 C<10%

2.13 Stav nabiti lithium-iontového akumulatoru béhem procesu nabijeni v pristroji

LED trvale sviti LED blika Stav nabiti C

LED 1, 2,3, 4 - C =100 %
LED1,2,3 LED 4 75 % = C <100 %
LED 1,2 LED 3 50% =C<75%
LED 1 LED 2 25 % =C <50 %
- LED 1 C<25%

2.14 Ukazatel nabijeni na Itihum-iontovém akumulatoru béhem nabijeni mimo pfistroj

Pokud ¢ervena LED sviti trvale, akumulator se nabiji.
Pokud ¢ervena LED nabijeni akumulatoru nesviti, proces nabijeni skongil, nebo nabije¢ka nedodava proud.
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Oznaceni Kratké oznaceni
Laserovy pfijimac/dalkovy ovladaé PRA 30 (03)
Laserovy prijimac PRA 20 (02)
Drzak prijimace PRA 80
Drzak pfijimace PRA 83
Pristroj na pfenaseni vySek PRA 81
Naklapéci adaptér PRA 79
Sitovy adaptér PUA 81
Konektor do zasuvky v automobilu PUA 82
Akumulator PRA 84
Akumulator PRA 84G
Vertikalni thelnik PRA 770
Drzak na vytyGovaci lavicku PRA 750
Drzak pfijimace na vytyGovaci lavicku PRA 751
Adaptér na fasady PRA 760
Stativ PUA 20
Stativ s klickou PA 921
Stativ s klickou PUA 30
Automaticky stativ PRA 90

Teleskopickeé laté

PUA 50, PUA 55

4 Technické udaje

Technické zmény vyhrazeny!

PR 30-HVS
Dosah pfijmu (prdmér)

s PRA 30 (08) typicky: 2...500 m

Dosah dalkového ovladace (primeér)

s PRA 30 (03) typicky: 0...150 m

Presnost!

na 10 m: £0,75 mm

Kolmy paprsek

nepretrzité v pravém uhlu vici roviné rotace

Trida laseru

tfida 2, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007 / IEC
60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)); maxi-
malni vykon < 4,85 mW pfi =z 300 ot/min

Rychlosti rotace

600/min, 1 000/min

Rozsah sklonu

s predem naklonénym pfistrojem: < 21,3 %

Rozsah automatického vyrovnani

+5°

Napajeni

lithium-iontovy akumulator 7,4 V/5,0 Ah

Doba provozu akumulatoru

teplota +25 °C, lithium-iontovy akumulator: = 25 h

Provozni teplota

-20...+50 °C

Skladovaci teplota (v suchu)

-25...+60 °C

Tfida ochrany

IP 66 (podle IEC 60529); nikoli v rezimu "nabijeni bé-
hem provozu"

1 presnost mize byt ovlivnéna zejména silnym kolisanim teploty, vihkosti, narazem, padem atd. Pokud neni uvedeno jinak, byl pfi-
stroj sefizen, resp. zkalibrovan za standardnich podminek prostredi (MIL-STD-810G).

2 Test odolnosti pfi padu byl proveden ze stativu na plochy beton za standardnich podminek prostredi (MIL-STD-810G).



Zavit stativu %" x 18

Hmotnost (véetné PRA 84) 2,5kg

Rozméry (D x S x V) 200 mm x 200 mm x 230 mm
Vyska pfi testu odolnosti pfi padu? 1,5m

1 presnost mize byt ovlivnéna zejména silnym kolisanim teploty, vihkosti, narazem, padem atd. Pokud neni uvedeno jinak, byl pfi-
stroj sefizen, resp. zkalibrovan za standardnich podminek prostredi (MIL-STD-810G).

2 Test odolnosti pfi padu byl proveden ze stativu na plochy beton za standardnich podminek prostredi (MIL-STD-810G).

PRA 30 (03)
Operaéni rozsah detekce (primér)

s PR 30-HVS typicky: 2...500 m

Akustické signalni ¢idlo

3 stupné hlasitosti s moznosti potlaceni

Displej s kapalnymi krystaly oboustranny
Rozsah ukazatele vzdalenosti +52 mm
Rozsah ukazatele roviny laseru +0,5 mm
Délka detekéniho pole 120 mm
Ukazatel stfredu horni hrany krytu 75 mm

Znackovaci rysky

na obou stranach

Cekaci doba bez detekce pred automatickym vypnutim

15 min

Rozméry (D x S x V)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Hmotnost (véetné baterii)

0,25 kg

Napajeni

2 Elanky AA

Vydrz baterii

Teplota +20 °C: cca 40 h (v zavislosti na kvalité alkalic-
kych manganovych baterii)

Provozni teplota

-20...+50 °C

Skladovaci teplota

-25...+60 °C

Tfida ochrany

IP 66 (podle IEC 60529), kromé prostoru pro baterie

Vyska pfi testu odolnosti pfi padu’

2m

1 Test odolnosti pfi padu byl proveden v drzaku pfijimace PRA 83 na plochy beton za standardnich podminek prostredi (MIL-STD-

810G).

Lithium-iontovy akumulator PRA 84

Jmenovité napéti (normalni rezim) 74V
Maximalni napéti (za provozu nebo pfi nabijeni béhem 13V
provozu)

Jmenovity proud 180 mA

Doba nabijeni

Teplota +32 °C: 2 h 10 min (akumulator nabity z 80 %)

Provozni teplota

-20...+50 °C

Skladovaci teplota (v suchu) -25...+60 °C

Nabijeci teplota (i pfi nabijeni za provozu) +0...+40 °C

Hmotnost 0,3 kg

Rozméry (D x S x V) 160 mm x 45 mm x 36 mm
Sitovy adaptér PUA 81

Napajeni 115..230 V

Sitova frekvence 47...63 Hz

Jmenovity vykon 36 W

Jmenovité napéti 12V
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Provozni teplota +0...+40 °C

Skladovaci teplota (v suchu) -25...+60 °C

Hmotnost 0,23 kg

Rozméry (D x S x V) 110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Bezpecnostni pokyn

5.1 Zakladni bezpecnostni pokyny

Vedle technickych bezpeénostnich pokyni uvede-
nych v jednotlivych kapitolach tohoto navodu k ob-
sluze je nutno vzdy striktné dodrzovat nasledujici
ustanoveni.

5.2 VSeobecna bezpecénostni opatreni

Nevyrazujte z ¢innosti Zadna bezpecnostni zafi-
zeni a neodstranujte informacni a vystrazné ta-
bule.

Budte pozorni, davejte pozor na to, co délate
a pristupujte k praci s pristrojem rozumné. P¥i-
stroj nepouzivejte, jste-li unaveni nebo pod vlivem
drog, alkoholu nebo Iéki. Moment nepozornosti pfi
pouzivani pfistroje mize vést k vaznym trazim.
Laserové pristroje nenechavejte v dosahu déti.
Pfi neodborném otvirani pfistroje mize vzniknout la-
serové zareni, které presahuije tfidu 2, pfip. 3. PFistroj
davejte opravovat pouze do servisnich stiedisek
Hilti.

S pristrojem nepracujte v prostredich s nebezpe-
¢im vybuchu, kde se nachazeji hoflavé kapaliny,
plyny nebo prach. Pristroje jiskii; od téchto jisker se
mohou prach nebo pary vznitit.

(Upozornéni podle FCC § 15.21): Zmény nebo modi-
fikace, které nebyly vyslovné schvaleny firmou Hilti,
mohou mit za nasledek omezeni uzivatelského oprav-
néni k provozovani pfistroje.

Pokud se pouzivaji jina ovladaci a sefizovaci zafizeni,
nez zde uvedend, nebo se provadéji jiné postupy,
mUze to mit za nasledek nebezpecné plisobeni za-
feni.

Pred pouzitim pfristroj zkontrolujte. Pokud je pri-
stroj poskozen, svéite jeho opravu servisnimu
stiredisku Hilti.

O pristroj pecujte svédomité. Kontrolujte, zda po-
hyblivé dily pfistroje bezvadné funguji a nevaznou,
zda dily nejsou zlomené nebo poskozené tak, ze
je narusena jeho funkce. PosSkozené dily nechte
pred pouzitim pfistroje opravit. Mnoho Urazd ma
na svédomi nedostate¢nd udrzba pistroja.

Po narazu nebo pusobeni jiného mechanického
vlivu je nutné zkontrolovat presnost pfistroje.
Pred dulezitymi méFenimi pFistroj zkontrolujte.
Béhem pouzivani nékolikrat prekontrolujte pres-
nost.

Kdyz prenasite pristroj z chladného prostiedi do
teplejsiho nebo naopak, méli byste ho nechat pred
pouzitim aklimatizovat.

Pfi pouziti s adaptéry zajistéte, aby byl pfristroj
pevné prisSroubovany.

Aby se zabranilo chybnym méfenim, udrzujte vy-
stupni okénko laseru cisté.

Ackoliv je pristroj konstruovan pro pouzivani v ne-
priznivych podminkach na stavenisti, méli byste
s nim zachazet opatrné, podobné jako s jinymi op-
tickymi a elektrickymi pfistroji (dalekohled, bryle,
fotoaparat).

Prestoze je pfistroj chranény proti vihkosti, pred
uloZenim do transportniho pouzdra jej do sucha
otrete.

Chrante elektrické kontakty pred destém a vih-
kosti.

Sitovy adaptér pouzivejte jen pro pFipojeni do
napdjeci sité.

Zajistéte, aby pfristroj ani jeho sitovy adaptér ne-
prekazel a nezplsobil pad nebo uraz.

Zajistéte dobré osvétleni pracovisté.

Pravidelné kontrolujte prodluZovaci kabely a v pfi-
padé poskozeni je vyméiite. Jestlize se pfi praci
poskodi sitovy adaptér nebo prodluZovaci kabel,
nesmite se adaptéru dotykat. Vytahnéte sitovou
zastrcéku ze zasuvky. Poskozend pfivodni a prodlu-
zovaci vedeni predstavuji nebezpeéi Urazu elektric-
kym proudem.

Nedotykejte se uzemnénych kovovych predméti,
jako napft. trubek, topeni, sporakd a chladniéek.
Je-li télo uzemnéno, existuje zvySené riziko Urazu
elektrickym proudem.

Chranite privodni kabel pred horkem, olejem a os-
trymi hranami.

Nikdy nepouzivejte sitovy adaptér, kdyz je Spinavy
nebo mokry. Prach, predevsim ten z vodivych ma-
terialli, usazeny na povrchu sitového adaptéru,
nebo vlhkost mohou za nepfiznivych podminek
zpusobit uraz elektrickym proudem. Nechavejte
proto znecisténé naradi pravidelné kontrolovat
v servisu Hilti, a to pfedevsim, kdyz ¢asto opra-
covavate vodivé materialy.

Nedotykejte se kontaktu.
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5.2.1 Opatrné zachazeni s akumulatorovymi
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pristroji a jejich pouzivani

Chrarite akumulatory pfed vysokymi teplotami
a ohném. Hrozi nebezpedi vybuchu.

Akumulatory se nesméji rozebirat, lisovat, zahfri-
vat nad 75 °C ani palit. Jinak hrozi nebezpeci pozaru,
vybuchu a poleptani.

Zabrante vniknuti vihkosti. Vihkost v akumulatoru
mUze zplsobit zkrat a chemické reakce, a v dUsledku
toho popaleni nebo vzniceni.

Pfi nesprdvném pouzivani mlze z bate-
rie/akumulatoru  vytékat kapalina. Vyhnéte se
potfisnéni. Pfi nahodném kontaktu oplachnéte
postizené misto vodou. Jestlize se tato kapalina
dostane do o¢i, vyplachnéte je velkym mnozstvim
vody a vyhledejte lékafe. Vytékajici kapalina mlze
zpUsobit podrazdéni pokozky nebo popaleniny.
Pouzivejte vyhradné akumulatory schvalené pro
prislusny pfistroj. Pfi pouZiti jinych akumulatord
nebo pfi pouZiti akumulatorl pro jiné ucely hrozi
nebezpedi pozaru a vybuchu.

Dodrzujte zvlastni smérnice pro prepravu, skla-
dovani a provoz lithium-iontovych akumulatorc.
Nepouzivany akumulator a nabijecku uchovavejte
v dostatec¢né vzdalenosti od kancelarskych spo-
nek, minci, kliéd, hiebik, Sroubl a jinych ma-
lych kovovych predmétii, které by mohly zpisobit
premosténi kontaktd akumulatoru nebo kontakt
nabijec¢ky. Zkrat mezi kontakty akumulatoru nebo
nabijeCky mlze vést k popdleninam nebo ke vzni-
ceni.

Zabrante zkratu akumulatoru. Pred nasazenim
akumulatoru do pfistroje zkontrolujte, zda nejsou
na kontaktech akumulatoru a pfistroje cizi télesa.
Pokud dojde na kontaktech akumulatoru ke zkratu,
hrozi nebezpedi pozaru, vybuchu a poleptani.
Poskozené akumulatory (napfiklad akumulatory
s trhlinami, prasklymi ¢astmi, ohnutymi, zaraze-
nymi a/nebo vytazenymi kontakty) se nesmi nabi-
jet ani dale pouzivat.

Pro provoz pfistroje a nabijeni akumulatoru po-
uzivejte pouze sitovy adaptér PUA 81, konektor
do zasuvky v automobilu PUA 82 nebo dalsi nabi-
jecky doporuéené vyrobcem. Jinak hrozi nebezpeci
poskozeni pristroje. Pfi pouziti jinych akumulatord,

nez pro které je nabijecka urcena, hrozi nebezpedi
pozaru.

5.3 Spravné usporadani pracovisté

a)

b)

)

e)

9)

Zajistéte mérici stanovisté a pri instalaci pfistroje
dbejte na to, aby nebyl paprsek namiren proti
jinym osobam, ani proti vam samotnému.

Pfi praci na Zebfiku se vyhybejte nepfirozenému
drzeni téla. Zajistéte si bezpeény postoj a rovno-
vahu po celou dobu prace.

Méfeni v blizkosti reflexnich objektd, resp. povrchd,
pres sklo nebo podobné materidly mdze zkreslit vy-
sledek méreni.

Dbejte nato, aby byl pfistroj postaven na stabilnim
podkladu (bez vibraci!).

Pristroj pouzivejte pouze v definovanych mezich
pouziti.

Ujistéte se, ze vas rotacni laser PR 30-HVS reaguje
jen na vas dalkovy ovlada¢ PRA 30 a ne na jiné
ovladace PRA 30, které se na stavbé pouzivaji.

PFi praci v rezimu "Nabijeni béhem provozu" bez-
pecéné upevnéte sitovy adaptér, nap¥. na stativ.
Pouziti vyrobkid pro jiné ucely, nez pro které jsou
ureny, mize vést ke vzniku nebezpeénych situaci.
Vyrobek, prislusenstvi, nastavce apod. pouzivejte
podle téchto pokynu a tak, jak je to pro tento typ
pristroje predepsano. Respektujte pfi tom pra-
covni podminky a provadénou ¢éinnost.

Je zakazano pracovat s méficimi latémi v blizkosti
vedeni vysokého napéti.

5.3.1 Elektromagneticka kompatibilita

Ackoli pfistroj splfiuje pozadavky pfislusnych smérnic,
nem0ze firma Hilti vylou¢it moznost, ze bude pfistroj ru-
Seny silnym zafenim, coz mdze vést k chybnym operacim.
V takovém pfipadé, nebo mate-li néjaké pochybnosti, je
tfeba provést kontrolni méfeni. Rovnéz nemdze firma Hilti
vylougit, Ze nebudou ruseny jiné pfistroje (napf. navigacéni
zafizeni letadel).

5.3.2 Klasifikace laseru pro pristroje tridy

laseru 2/class Il

V zavislosti na prodejni verzi pfistroj odpovida tfidé
laseru 2 podle IEC 60825-1:2007 / EN 60825-1:2007
a Class Il podle CFR 21 § 1040 (FDA). Pristroje se
smeéji pouzivat bez dalSich ochrannych opatfeni. Oko
je pfi nahodném, kratkodobém pohledu do laserového
zareni chranéno zaviracim reflexem o¢niho vic¢ka. Tento
ochranny reflex vicka mohou vSak negativné ovlivnit 1éky,
alkohol nebo drogy. Pfesto se nedoporuéuje divat se
pfimo do svételného zdroje, tak jako do slunce. Nezamé-
fujte laserovy paprsek proti osobam.



6 Uvedeni do provozu

UPOZORNENI
Pristroj se smi pouzivat pouze s akumulatory Hilti PRA 84
nebo PRA 84G.

6.1 Vlozeni akumulatoru

POZOR

Pfed vlozenim akumulatoru do pfistroje zajistéte, aby
na kontaktech akumulatoru a kontaktech pristroje
nebyla zadna cizi télesa.

1. Zasurite akumulator do pfistroje.
2. Otéacejte zablokovani po sméru hodinovych rucicek,
dokud se neobjevi symbol "zablokovani".

6.2 Vyjmuti akumulatoru B

1. Otacejte zablokovani proti sméru hodinovych ruci-
&ek, dokud se neobjevi symbol "odblokovani".

2. Vyjméte z pfistroje akumulator.

6.3 Nabijeni akumulatoru

O A AN A

NEBEZPECI

Pouzivejte pouze akumulatory a sitové adaptéry Hilti
uvedené v éasti "PrisluSenstvi". Viditelné poskozené
pfistroje/adaptéry se nesmi pouzivat.

6.3.1 Prvni nabiti akumulatoru
Akumulatory pfed prvnim pouzitim Uplné nabijte.
UPOZORNENI

Zajistéte stabilitu nabijeného systému.

6.3.2 Opétovné nabijeni akumulatoru

1. Zajistéte, aby byly vnéjsi plochy akumulatoru cCisté
asuché.

2. Vlozte akumuldtor do pristroje.
UPOZORNENI Lithium-iontové akumulatory jsou
pohotové pfipravené k pouziti kdykoliv, i kdyz jsou
nabité jen ¢astecné.
Pfi zapnutém pfistroji je postup nabijeni indikovan
kontrolkami LED.

6.4 Volitelné moznosti pro nabijeni akumulatoru

UPOZORNENI
Zajistéte, aby byla pfi nabijeni dodrzena doporuc¢ena
teplota (0 az 40 °C).

NEBEZPECi
Sitovy adaptér PUA 81 se smi pouzivat pouze v budo-
vach. Zabrante vniknuti vihkosti.

6.4.1 Nabijeni akumulatoru v pristroji

1. Zasunte akumulator do pfihradky na akumulator
(strana 6.1).

2. Otocte zablokovani tak, aby byla vidét nabijeci
zditka na akumulatoru.

3. Konektor sitového adaptéru nebo konektor do za-
suvky v automobilu zapojte do akumulatoru.
Akumulator se nabiji.

4. Pro zobrazeni stavu nabiti béhem nabijeni zapnéte
pristroj.

6.4.2 Nabijeni akumulatoru mimo pfistroj B

1. Vyjméte akumulator (viz 6.2).

2. Konektor sitového adaptéru nebo konektor do za-
suvky v automobilu zapojte do akumulatoru.
Cervena LED na akumulatoru signalizuje nabijeni.

6.4.3 Nabijeni akumulatoru béhem provozu

NEBEZPECI
Provoz v rezimu "Nabijeni béhem provozu" neni dovoleny
pro pouziti venku a ve vihkém prostredi.

POZOR

Zabranite vniknuti vihkosti. Vihkost v akumulatoru mize
zpUsobit zkrat a chemické reakce, a v dusledku toho
popaleni nebo vzniceni.

1. Otocte uzavér tak, aby byla vidét nabijeci zditka na
akumulatoru.

2. Konektor sitového adaptéru zapojte do akumula-
toru.
Pristroj béhem nabijeni pracuje a stav nabiti akumu-
latoru je indikovan kontrolkami LED na pfistroji.

6.5 Peclivé zachazeni s akumulatorem

Akumulatory skladujte pokud mozno v chladu a v suchu.
Akumulatory nikdy neskladujte na slunci, na topeni nebo
za sklem. Po skonceni Zivotnosti je akumulatory nutno
bezpecéné a ekologicky zlikvidovat.

6.6 Zapnuti pristroje
Stisknéte tlacitko ZAP/VYP.
UPOZORNENI

Po zapnuti spusti pfistroj automatické vyrovnavani. Kdyz
je pristroj zcela vyrovnany, zapne se laserovy paprsek
v normalnim sméru i jeho rotace.

6.7 Kontrolky LED
Viz kapitola 2, popis
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6.8 Vlozeni baterii do laserového prijimace
PRA 30 H

NEBEZPECI

Nepouzivejte poSkozené baterie.

NEBEZPECI
Nekombinujte nové a staré ¢lanky. Nepouzivejte sou-
Gasné baterie od riiznych vyrobcl nebo rdznych typd.

UPOZORNENI
PRA 30 se smi pouzivat jen s bateriemi, které byly vyro-
beny podle mezinarodnich norem.

1. Oteviete prostor pro baterie laserového pfijimace.
Vlozte do laserového pfijimace baterie.
UPOZORNENI P¥i vkladani dbejte na spravnou po-
laritu baterii!

3. Uzavrete prostor pro baterie.

6.9 Sparovani

Pristroj a dalkovy ovladag/laserovy pfijima¢ jsou pfi do-
dani sparované. Dalsi laserové prijimace stejného typu
nebo automatické stativy PRA 90 nejsou bez sparovani
pfipravené k provozu. Abyste mohli pfistroj s timto pfi-
sluSenstvim pouzivat, musi se navzajem nastavit, tedy
sparovat. Sparovani znamena, ze se k sobé pristroje jed-
noznacné pfifadi. Pfistroj a automaticky stativ PRA 90 tak
pfijimaji pouze signdly od sparovaného dalkového ovla-
dace/laserového prijimace. Sparovani umoziuje praci ve-

dle jinych rota¢nich laserd bez nebezpedi, ze by se jejich
pusobenim zménila nastaveni.

6.9.1 Sparovani pristroje a laserového pfijimace

co

1. Stisknéte soucasné tlacitka ZAP/VYP na pfistroji
a laserovém prijimaci a drzte je stisknutd minimainé
3 sekundy.
Uspésné sparovani je signalizovano u laserového
prijimace zaznénim ténu a u pfistroje blikdnim vSech
LED. Zaroven se na displeji laserového pfijimace
kratce zobrazi symbol "sparovano". Pristroj a pfiji-
mac se po sparovani automaticky vypnou.

2. Sparované pristroje znovu zapnéte.
Na displeji se zobrazi symbol "sparovano".

6.9.2 Sparovani PRA 90 a pfijimace

1. Stisknéte soucasné tlacitka ZAP/VYP na automatic-
kém stativu PRA 90 a laserovém pfijimaci a drzte je
stisknuta min. 3 sekundy.
Uspésné sparovani je signalizovano u laserového
prijimace zaznénim ténu a u automatického stativu
PRA 90 blikanim vSech LED. Zaroveri se na displeji
laserového prijimace kratce zobrazi symbol "spéro-
vano". Stativ a pfijima¢ se po sparovani automaticky
vypnou.

2. Sparované pfistroje znovu zapnéte.
Na displeji laserového pfijimace se zobrazi pfistroj
véetné stativu.

7 Obsluha

7.1 Kontrola pristroje

Pred dllezitym méfenim zkontrolujte presnost pfistroje,
zejmeéna po padu na zem nebo pokud byl pfistroj vystaven
neobvyklym mechanickym vlivim (viz 8.6).

7.2 Zapnuti pristroje
Stisknéte tlaCitko ZAP/VYP.
UPOZORNENI
Po zapnuti spusti pfistroj automatické vyrovnavani.

7.3 Prace s dalkovym ovladac¢em/laserovym pfijimacem PRA 30

PRA 30 je laserovy pfijima¢ a zaroven také dalkovy ovlada¢. Dalkovy ovlada¢ usnadriuje praci s rota¢nim laserem
a umozriuje vyuZiti nékterych funkci pfistroje. Laserovy paprsek je indikovan opticky a akusticky.

7.3.1 Prace s laserovym prijimacéem drzenym v ruce
1.  Stisknéte tlacitko ZAP/NVYP.

2. Nastavte laserovy piijima¢ detekénim polem pfimo do roviny rotujiciho laserového paprsku.

7.3.2 Prace s laserovym pfijimaéem v drzaku pfijimaée PRA 80 El

Oteviete uzavér na PRA 80.

Nasad'te pfijima¢ do drzaku PRA 80.
Zavrete uzavér na PRA 80.

Zapnéte prijimac tlacitkem ZAP/VYP.

pop =
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5.
6.
7.

Povolte oto€nou klicku.
Drz&k prijimace PRA 80 upevnéte bezpecné na teleskopickou nebo nivelaéni ty¢ zatazenim oto¢né klicky.
Nastavte pfijima¢ detekénim polem pfimo do roviny rotujiciho laserového paprsku.

7.3.3 Prace s laserovym pfijimaéem v drzaku prijimace PRA 83 B

1.

o gs N

Zatlacte prijima¢ Sikmo do gumového pouzdra PRA 83 tak, aby v ném byl kompletné ulozeny. Dbejte na to, aby
se detekéni pole a tladitka nachazela na predni strané.

Nasadte pfijima¢ s gumovym pouzdrem na drzadlo. Pouzdro a drzadlo jsou spojeny magnetickym drzakem.
Zapnéte prijimac tlacitkem ZAP/VYP.

Povolte oto€nou klicku.

Drzak pfijimace PRA 83 upevnéte bezpecné na teleskopickou nebo nivelaéni ty¢ zatazenim otocné klicky.
Nastavte pfijima¢ detekénim polem pfimo do roviny rotujiciho laserového paprsku.

7.3.4 Prace s pristrojem na prenaseni vySky PRA 81 El

N o ,~wN =

Otevrete uzavér na PRA 81.

Laserovy pfijimac nasadte do pfistroje na pfenaseni vySek PRA 81.

Zaviete uzavér na PRA 81.

Laserovy pfijimac zapnéte tlacitkem ZAP/VYP.

Nastavte laserovy pfijima¢ detekénim polem pfimo do roviny rotujiciho laserového paprsku.
Umistéte laserovy prijimac tak, aby ukazatel vzdalenosti ukazoval "0".

Zmeérte pozadovanou vzdalenost méficim pasmem.

7.3.5 Nastaveni jednotek @
Tlacitkem volby jednotek mlZete nastavit poZzadovanou presnost digitalniho zobrazeni (mm/cm/vyp.).

7.3.6 Nastaveni hlasitosti @

PFi zapnuti laserového pfijimace je hlasitost nastavena na "normalni". Stisknutim tlacitka nastaveni hlasitosti Ize
hlasitost zménit. Mzete vybirat ze ¢ty moznosti hlasitosti: "tichd", "normalni", "hlasita" a "vyp.".
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7.3.7 Volitelné moznosti nabidky @
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1. P¥i zapinani laserového pfijimace drzte tlacitko ZAP/VYP stisknuté dvé sekundy.

Na displeji se zobrazi nabidka.

2. Pro pfepinani mezi metrickymi a angloamerickymi jednotkami pouzijte tlacitko volby jednotek.

3.  Pro pfifazeni rychlejSiho akustického signalu rozsahu detekce nad nebo pod znackovaci ryskou pouzijte tlacitko
nastaveni hlasitosti.

4. Smérovymi tlacitky (doleva/doprava) vyberte podle potfeby dalsi body.
UPOZORNENIi Pomoci smérovych tlagitek (doleva/doprava) Ize vybirat moZnosti nastaveni. Tlagitko volby
jednotek slouzi pro zménu pfislusného nastaveni. Existuji nasledujici moznosti nastaveni: Zobrazeni verze
softwaru (bez moznosti nastaveni), spaci rezim PR 30-HVS (VYP/ZAP), jednotky rezimu sklonu (%/°), sparovani
PR 30-HVS (zruseni sparovani), sparovani PRA 90 (zruSeni sparovani), citlivost funkce vystrahy pfi narazu
(vysokd/stfedni/nizkd), radiové spojeni (ZAP/VYP). Nastaveni, ktera se tykaji pfistroje, jsou u¢inna pouze tehdy,
kdyz je pfistroj zapnuty a je navazané radiové spojeni.

5. Pro uloZeni nastaveni laserovy pfijima¢ vypnéte.
UPOZORNENI Kazdé zvolené nastaveni se projevi az po pristim zapnuti.

7.3.8 Dvoji dotknuti

Abyste zabranili chybnému ovladani, musite funkce "Automatické vyrovnavani", resp. "Kontrola" potvrdit dvojim
dotknutim.

7.4 Deaktivace funkce vystrahy pfi narazu 2. Stisknéte tladitko deaktivace funkce vystrahy pfi
1. Zapnéte pfistroj (viz 7.2). harazu. L X ; .
Trvale svitici LED deaktivace funkce vystrahy pfi
narazu indikuje, Ze je funkce deaktivovana.
3. Pro navrat do standardniho rezimu pfistroj vypnéte
a znovu zapnéte.
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7.5 Horizontalni prace
7.5.1 Instalace
1. Podle pﬁ'sluénéhp pouZiti upevnéte pristroj napt. na stativ; alternativné muizete rotacni laser upevnit také na
nasténny drzak. Uhel sklonu dosedaci plochy smi byt maximalné +5°.
2. Stisknéte tlacitko ZAP/VYP.
LED automatického vyrovnavani blika zelené.
Jakmile je vyrovnani dokonceno, zapne se laserovy paprsek, rotuje a LED automatického vyrovnavani trvale sviti.

7.5.2 Vyrovnavani s automatickym stativem PRA 90
UPOZORNENI
Tato funkce je k dispozici jen s automatickym stativem PRA 90.
P¥i prvnim pouziti je nutné laserovy pfijima¢ PRA 30 se stativem sparovat (viz 6.9.2)

S volitelnym automatickym stativem PRA 90 mlZete manudlné nebo automaticky nastavit vysku laserové roviny na
pozadovanou Uroven.

1. Namontujte pfistroj na automaticky stativ PRA 90.
2. Zapnéte rotacni laser, automaticky stativ a laserovy pfijima¢. Nyni manualné (viz 7.5.3) nebo automaticky (viz
7.5.4) vyrovnejte vysku laserové roviny.

7.5.3 Manualni vyrovnavani @

Pro rovnobézné posunuti horizontalni roviny nahoru, resp. doll stisknéte na laserovém pfijimaci tla¢itka +/- nebo na
PRA 90 tlacitka se Sipkami.

7.5.4 Automatické vyrovnavani @

1. Drzte laserovy prijima¢ pfijimaci stranou v pozadované cilové vySce a smérem k ovlddacimu panelu PRA 90.
Béhem vyrovnavani klidné drzte laserovy pfijimac¢ a dbejte na to, aby byl mezi laserovym pfijimacem a ptistrojem
volny vyhled.

2. Dvakrat se dotknéte tlacitka Automatické vyrovnavani na laserovém pfijimaci. DalSim dvojim dotknutim se
vyrovnavani ukondi.

Dvojim dotknutim se spusti proces vyrovnavani laserové roviny a stativ se pohybuje nahoru, resp. dolG. Pfitom
zni nepfretrzity zvukovy signal. Jakmile laserovy paprsek dopadne na detekéni pole laserového pfijimace, bude
se paprsek pohybovat ke znackovaci rysce (referenéni rovina).

Po dosazeni polohy a vyrovnani pfistroje signalizuje pétisekundovy tén dokonéeni procesu. Déle se uz nezobrazuje
symbol "automatické vyrovnavani'.

3.  Zkontrolujte nastaveni vysky na displeji.

4. Odstrante laserovy pfijimac.
UPOZORNENI Nebyl-li proces automatického vyrovnavani tspésny, zazni kratké signaly a zmizi symbol "auto-
matické vyrovnavani'.
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7.6 Vertikalni prace

1.

Pro vertikalni praci namontujte pfistroj na prislusny stativ, adaptér na fasady, adaptér na vytyCovaci lavi¢ku nebo
nasténny drzak tak, aby ovladaci panel pristroje sméfoval nahoru. Alternativné mudZete pristroj polozit také na
gumové nozi¢ky na zadnich drzadlech.

UPOZORNENI Nejlepsi radiové spojeni s PRA 30 umozfiuje strana piistroje, ktera je vpravo od ovladaciho panelu.
UPOZORNENI Aby bylo mozné dodrzet specifikovanou presnost, mél by byt piistroj umistény na rovné ploe,
resp. s odpovidajici pfesnosti namontovany na stativu nebo jiném pfislusenstvi.

Vyrovnejte vertikdalni osu pristroje pomoci zafezu a musky v pozadovaném sméru.

Stisknéte tlacitko ZAP/VYP.

Po vyrovnani spusti pfistroj provoz laseru s pevnym rotaénim paprskem, ktery se promita kolmo dold. Tento
promitnuty bod predstavuje referenéni bod (nikoli kolmy bod) a slouZi pro umisténi pfistroje.

Nyni vyrovnejte pfistroj tak, aby promitnuty laserovy bod byl pfesné vyrovnany s referenénim bodem (napf. hiebik
ve vytyCovaci lavicce).

Nyni manualné (viz 7.6.1) nebo automaticky (viz 7.6.2) vyrovnejte laserovou rovinu vi¢i poZzadovanému druhému
referenénimu bodu.

Jakmile zacnete s vyrovnavanim, laser automaticky za¢ne rotovat.

7.6.1 Manualni vyrovnavani @

1.

Pro manualni vyrovnavani vertikalni roviny stisknéte na laserovém pfijimaci smérova tlacitka (doleva/doprava).

7.6.2 Automatické vyrovnavani a kontrola @

1.

3.

Drzte laserovy pfijima¢ znackovaci ryskou k poZzadovanému vyrovnavanému mistu a smérem k pfistroji.

Dvakrat se dotknéte tlacitka Automatické vyrovnavani. Dal$im dvojim dotknutim se vyrovnavani ukongi.

Dvojim dotknutim se spusti proces vyrovnavani laserové roviny. Béhem toho zni nepretrzity zvukovy signal.
Smér vyhledavani mizete zménit stisknutim tlacitka Automatické vyrovnavani.

Jakmile laserovy paprsek dopadne na detekéni pole laserového pfijimace, pohybuje se paprsek ke znackovaci
rysce (referencni rovina).

Po dosazeni polohy (znackovaci ryska nalezena) signalizuje pétisekundovy tén dokoné&eni procesu.

Laserovy pfijima¢ automaticky prejde do kontrolniho rezimu a v pravidelnych intervalech kontroluje, zda se
laserova rovina neposunula. Pokud k jejimu posunuti dojde, laserova rovina se opravi opét na rovinu znacky,
pokud je to mozné. Pokud je rovina zna¢ky mimo rozsah vyrovnani £5°, po del$i dobu neni mozny vizualni kontakt
mezi pristrojem a laserovym prijima¢em nebo proces vyrovnavani neni béhem dvou minut Uspésny, zazni kratké
signaly, laser prestane rotovat a symbol "automatické vyrovnavani" zhasne. Signalizuje to preruseni procesu
automatického vyrovnavani.

Pro opusténi kontrolniho rezimu se dvakrat se dotknéte tlacitka Automatické vyrovnavani.

7.7 Prace se sklonem

7.7.1 Instalace

UPOZORNENI
Sklon Ize provadét manualné, automaticky nebo s pouzitim naklapéciho adaptéru PRA 79.
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UPOZORNENI
Sklony se mohou na PRA 30 nastavovat, resp. zobrazovat v % nebo ve °. Pro nastaveni pozadované jednotky viz
kapitola 7.3.7 Volitelné moznosti nabidky.

Podle prislusného pouziti upevnéte pfistroj napf. na stativ.

Umistéte rota¢ni laser bud na horni nebo na dolni hranu naklonéné roviny.

Postavte se za pristroj tak, aby vas pohled sméroval na ovladaci panel.

Pomoci zaméfovaciho zafezu na hlave pfistroje vyrovnejte pfistroj zhruba rovnobézné s naklonénou rovinou. Pro
jemnéjsi vyrovnani provedte po nastaveni sklonu elektronické vyrovnavani sklonu (viz 7.7.4).

5. Zapnéte pfistroj a stisknéte tla¢itko Rezim sklonu. Sviti LED rezimu sklonu.

Jakmile je vyrovnani dokonceno, zapne se laserovy paprsek. PR 30-HVS Ize naklonit, jakmile se na displeji
PRA 30 zobrazi symbol "rezim sklonu".

Hond

7.7.2 Manualni nastaveni sklonu @

UPOZORNENI

Pokud pfistroj naméfi zménu teploty pfiblizné 10 stupnil, zastavi se na cca 40 sekund rotace laseru. Béhem této doby
pfistroj opravi véechny pfipadné chyby zplsobené zménou teploty. Po automatické opravé nastavi pristroj laserovou
rovinu znovu do predchoziho sklonu a laser se zacne otacet.

V zavislosti na prednastaveném sklonu pfistroje Ize zadat hodnoty sklonu az 21,3 %. Na displeji laserového pfijimace
se zobrazi Uhel sklonu.

7.7.2.1 Pozitivni sklony

Tlac¢itko Plus pro zadavani sklonu zveda laserovou rovinu pred pfistrojem a za pfistrojem ji snizuje.

1.  Stisknéte tlacitko Plus pro zadavani sklonu na dalkovém ovladadi.
UPOZORNENI Kdyz po dobu tii sekund nestisknete zadné tladitko, v pfistroji se nastavi naposledy zobrazeny
sklon. Pfitom blika LED reZimu sklonu.
Na displeji laserového prijimace se zobrazi Uhel sklonu.

2. Pokud chcete hodnoty ménit rychle, drzte dlouze stisknuté tlacitko pro zadavani sklonu.

7.7.2.2 Negativni sklony

Tlacitko Minus pro zadavani sklonu sniZuje laserovou rovinu pfed pfistrojem a za pfistrojem ji zveda.

1.  Stisknéte tlacitko Minus pro zadavani sklonu na dalkovém ovladagi.
UPOZORNENI Kdyz po dobu tii sekund nestisknete zadné tlagitko, v pfistroji se nastavi naposledy zobrazeny
sklon. Pfitom blika LED reZimu sklonu.
Na displeji laserového prijimace se zobrazi Uhel sklonu.

2. Pokud chcete hodnoty ménit rychle, drzte dlouze stisknuté tlacitko pro zadavani sklonu.

7.7.3 Automatické nastaveni sklonu @

Pomoci této funkce Ize automaticky vytvofit naklonénou laserovou rovinu mezi 2 body a zjistit sklon mezi témito body.

1. Postavte pfistroj podle popisu v kapitole v ¢asti 7.7.1 na horni hranu naklonéné roviny.

2. Namontuijte laserovy pfijimac s drzakem pfijimace PRA 80/PRA 83 napf. na teleskopickou lat PUA 50.

3. Umistéte pfijimac¢ pfimo pred rotaéni laser, vyrovnejte ho do vysky laserové roviny a upevnéte ho na teleskopickou
lat.

4.  Umistéte prijimac s teleskopickou lati na dolni hranu naklonéné roviny a dvakrat se dotknéte tlacitka Automatické
vyrovnavani. Dal$im dvojim dotknutim se vyrovnavani ukongi.
Nyni se spusti se proces vyrovnavani laserové roviny. Pfitom zni nepfetrzity signal. Smér vyhledavani mizete
zmeénit stisknutim tlacitka Automatické vyrovnavani.
Jakmile laserovy paprsek dopadne na detekéni pole laserového pfijimace, bude se paprsek pohybovat ke
znackovaci rysce (referenéni rovina). Po dosazeni polohy (znackovaci ryska nalezena) signalizuje pétisekundovy
zvukovy signal dokon&eni procesu.
Na displeji laserového pfijimace se jiz nezobrazuje symbol "automatické vyrovnavani" a pfijima¢ automaticky
prejde do normalniho rezimu.
Na displeji laserového pfijimace se na pét sekund zobrazi sklon.
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5. Odectéte sklon mezi dvéma body (body pfistroje a laserového pfijimace) na displeji laserového pfijimace.
UPOZORNENI Za pét sekund zhasne ukazatel sklonu na displeji laserového pfijimade.

7.7.4 Volitelné elektronické vyrovnavani sklonu

Po hrubém vyrovnani rotacniho laseru a nastaveni sklonu (jak bylo popsano vyse) Ize vyrovnani PR 30-HVS optimali-

zovat patentovanym elektronickym vyrovnavanim sklonu Hilti.

1. Umistéte PRA 30 proti PR 30-HVS doprostied na konci naklonéné roviny. MGzete ho klidné drzet nebo upevnit
pomoci PRA 80/PRA 83.

2. Aktivujte na PR 30-HVS elektronické vyrovnavani sklonu stisknutim tlagitka Elektronické vyrovnavani sklonu.
Kdyz blikaji Sipky elektronického vyrovnavani sklonu, nepfijima PRA 30 paprsek PR 30-HVS.

3. Kdyz se rozsviti leva Sipka, vyrovnejte PR 30-HVS po sméru hodinovych rugicek.

4.  Kdyz se rozsviti prava Sipka, vyrovnejte PR 30-HVS proti sméru hodinovych rucicek.

Kdyz se rozsviti obé Sipky, je vyrovnani vaci PRA 30 spravné.
Po Uspésném vyrovnani (obé Sipky se trvale rozsviti na 10 sekund) se funkce automaticky vypne.

5. Nyni upevnéte rotacni laser na stativ tak, aby se nemohl neimysiné oto¢it.

6. Elektronické vyrovnavani sklonu mizete ukoncit také stisknutim tlacitka Elektronické vyrovnavani sklonu.
UPOZORNENI Mezi hrubym vyrovnanim pomoci zafezu a musky a jemnym vyrovnanim pomoci elektronického
vyrovnavani sklonu se mohou vyskytnout odchylky. ProtoZe elektronickad metoda je presnéjsi nez opticka,
doporuéujeme vzdy jako referenci pouZit elektronické vyrovnavani sklonu.

7.7.5 Nastaveni sklonu pomoci naklapéciho adaptéru PRA 79

UPOZORNENI
Zaijistéte, aby byl naklapéci stil spravné namontovan mezi stativem a pfistrojem (viz navod k obsluze PRA 79).

1. Podle prislusného pouziti upevnéte napr. naklapéci adaptér PRA 79 na stativ.

2. Umistéte stativ bud na horni, nebo na dolni hranu naklonéné roviny.

3. Namontujte rotac¢ni laser na naklapéci adaptér a vyrovnejte pristroj véetné naklapéciho adaptéru pomoci
zaméfovaciho zafezu na hlavé PR 30-HVS paralelné s naklonénou rovinou. Ovladaci panel PR 30-HVS by se mél
nachazet na opacné strané sméru sklonu.

4. Zajistéte, aby byl naklapéci adaptér ve vychozi poloze (0°).

Zapnéte pfistroj (viz 7.2).

6. Stisknéte tlacitko Rezim sklonu.

Na ovladacim panelu rota¢niho laseru nyni sviti LED rezimu sklonu.
Pristroj nyni zah4ji automatické vyrovnavani. Jakmile bude dokon&ené, zapne se laser a za¢ne rotovat.

7. Nastavte na naklapécim adaptéru pozadovany uhel sklonu.

UPOZORNENI P¥i manualnim nastaveni sklonu vyrovna PR 30-HVS jednorazové laserovou rovinu a poté ji
zafixuje. Vibrace, zmény teploty nebo jiné vlivy, které se mohou béhem dne vyskytnout, mohou mit vliv na polohu
laserové roviny.

o

7.8 Navrat do standardniho rezimu 7.9 Spaci rezim
Pro navrat do standardniho reZimu pfistroj vypnéte | Ve spacim rezimu mlze rotacni laser PR 30-HVS Setfit
a znovu zapnéte. spotfebu elektrického proudu. Laser se vypne, ¢imz se

prodlouzi vydrz akumulatoru.
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7.9.1 Aktivace spaciho rezimu
1. P¥i vypnutém prijimaci PRA 30 drzte cca 3 sekundy
stisknuté tlacitko ZAP/VYP piijimace PRA 30.
2. Dvakrat stisknéte smérové tlacitko doprava, abyste
presli k bodu nabidky "Spaci rezim".
3. Pro zapnuti spaciho rezimu PR 30-HVS stisknéte
tlacitko volby jednotek.

7.9.2 Deaktivace spaciho rezimu

1. P¥i vypnutém pfijimaci PRA 30 drzte cca 3 sekundy
stisknuté tlacitko ZAP/VYP prijimace PRA 30.

2. Dvakrat stisknéte smérové tlacitko doprava, abyste
presli k bodu nabidky "Spaci rezim".

3. Pro vypnuti spaciho rezimu PR 30-HVS stisknéte
tlacitko volby jednotek.

4. Po opétovném aktivovani rota¢niho laseru PR 30-
HVS zkontrolujte jeho nastaveni, aby byla zajisténa
presnost prace.

8 Cisténi a udrzba

8.1 Cisténi a suseni

1. Vyfoukejte prach z vystupnich okének.

2. Nedotykejte se prsty sklenénych povrchd.

3. K cisténi pouzivejte pouze Cisté a mékké hadriky;
v pripadé potfeby je mirné navihéete Cistym lihem
nebo trochou vody.

UPOZORNENI P¥ili§ drsny gistici material méze sklo
posSkrabat, a tim negativné ovlivnit pfesnost pfi-
stroje.

UPOZORNENI Nepouzivejte 7adné jiné kapaliny,
aby nedoslo k poskozeni plastovych ¢asti.

4. Vybaveni suste pfi dodrzeni meznich teplot, které
jsou uvedené v technickych udajich.
UPOZORNENI Zejména v zimé&/Iété dbejte na dodr-
zovani meznich teplot, kdyz mate vybaveni ulozené
napf. ve vozidle.

8.2 Udrzba lithium-iontovych akumulatort

UPOZORNENI
Regenerace lithium-iontovych akumulator(i jako u NiCd
nebo NiMH akumulatord neni nutna.

UPOZORNENI
Preruseni nabijeni nema vliv na zivotnost akumulatoru.

UPOZORNENI

Nabijeni Ize kdykoliv zah4jit bez vlivu na Zivotnost aku-
mulatoru. Pamétovy efekt jako u NiCd nebo NiMH aku-
mulator(l neexistuje.

UPOZORNENI

Akumulatory je nejlépe skladovat v pIné nabitém stavu,
pokud mozno v chladu a v suchu. Skladovani akumula-
tor(l pfi vysokych teplotach prostfedi (napf. za okennim
sklem) je nevhodné, negativné ovliviiuje Zivotnost aku-
mulator( a zvySuje samovolné vybijeni ¢lanka.

UPOZORNENI

V dusledku starnuti nebo prilisného zatizeni ztraceji aku-
mulatory kapacitu; nedaji se pak uz Uplné nabit. Se
starymi akumulatory mazete jesté pracovat, méli byste je
ale v€as vymenit.

e

Zabrarite vniknuti vihkosti.

Akumulatory pfed prvnim pouzitim Uplné nabijte.

3. Jakmile vykon pfistroje vyrazné klesne, nabijte aku-
mulatory.
UPOZORNENI Véasnym nabijenim se prodiuzuje
Zivotnost akumulatord.
UPOZORNENI P¥i dal$im pouzivani akumulatoru se
vybijeni automaticky ukonéi dfive, nez by mohlo dojit
k poskozeni ¢lanku, a pfistroj se vypne.

4. Akumulatory nabijejte schvalenymi nabijeckami Hilti

pro lithium-iontové akumulatory.

b

8.3 Skladovani

1. Navlhlé pfistroje vybalte. P¥istroje, transportni obaly
a pfisluSenstvi vysuste (pfi dodrzeni provozni tep-
loty) a vycCistéte. Pristroj ulozte zpét do pouzdra
pouze po dokonalém vysuseni.

2. Pred pouzivanim po delSim skladovani nebo po pre-
pravé zkontrolujte pfesnost pfistroje kontrolnim mé-
fenim.

3.  Pred delSim uskladnénim vyjméte prosim z pfistroje
a laserového pfijimace akumulatory a baterie. Vy-
teklé akumulatory a baterie mohou pfistroj a lase-
rovy pfijima¢ poskodit.

8.4 Preprava

Pro pfepravu nebo pfi zasilani vybaveni pouzivejte pre-
pravni kufr Hilti nebo obal stejné kvality.

POZOR

Pfed pfepravou nebo zasilanim pfistroje a laserového
prijimace z nich vzdy vyjméte akumulatory a baterie.

8.5 Kalibrace v kalibraénim servisu Hilti

Aby bylo mozno zajistit spolehlivost podle pozadavkt no-
rem a zakonU, doporudujeme pfistroj nechavat pravidelné
kontrolovat v kalibraénim servisu Hilti.

Kalibra¢ni servis Hilti je vam stéle k dispozici. Doporu-
¢ujeme vam nechat pristroj zkalibrovat minimalné jednou
ro¢né.
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V ramci kalibra¢niho servisu Hilti je vydano potvrzeni, ze
specifikace zkouSeného pristroje ke dni kontroly odpovi-
daji technickym Gdajiim v navodu k obsluze.

P¥i odchylkach od udajli vyrobce se pouZity méfici pistroj
znovu nastavi. Po rektifikaci a kontrole se na pfistroj
umisti kalibracni Stitek a formou certifikatu o kalibraci se
potvrdi, Ze pfistroj pracuje v rdmci toleranci uvedenych
vyrobcem.

Kalibracni certifikaty jsou nutné pro podniky, které jsou
certifikovany podle normy ISO 900X.

Dalsi informace vdm ochotné poskytne zastoupeni Hilti
ve vaSem okoli.

8.6 Kontrola presnosti

UPOZORNENI

Aby mohly byt dodrzeny technické specifikace, mél by se
pristroj pravidelné (minimainé pred kazdou vétsi/dllezitou
praci) kontrolovat!

UPOZORNENI

Za nasledujicich podminek Ize predpokladat, Ze pfistroj
po padu funguje bezvadné a se stejnou presnosti jako
pred padem:

Pfi padu nebyla prekroena vy$ka uvedena v technickych
udajich.

Pristroj nebyl pfi padu mechanicky po$kozen (napf.
prasknuti pétibokého hranolu).

Pristroj vysila pfi praci rotujici laserovy paprsek.

Pristroj bezvadné fungoval i pfed padem.

8.6.1 Kontrola hlavni a pfi¢né horizontalni osy I8

1. Stativ postavte cca 20 m od stény a jeho hlavu
vyrovnejte horizontalné podle vodovahy.

Pfistroj namontujte na stativ a hlavu pfistroje za-
méfte pomoci zaméfovaciho zafezu na sténu.
Pomoci laserového pfijimace zachytte jeden bod
(bod 1) a vyznacte jej na sténu.

Pristroj oto¢te o 90° po sméru hodinovych rucic¢ek
kolem jeho osy. Nesmi se zménit vy$ka pristroje.
Pomoci laserového piijimace zachytte druhy bod
(bod 2) a vyznacte jej na sténu.

Kroky 4 a 5 opakujte jesté dvakrat a laserovym
pfijimatem zachytte a vyznacte na sténu bod 3
abod 4.

Pfi peclivém provadéni by vertikalni vzdalenost obou
vyznacenych bodl 1 a 3 (hlavni osa), pfip. bodl 2
a 4 (pficna osa), méla byt vzdy < 3 mm (pfi 20 m).
Je-li odchylka vétsi, poSlete pfistroj do servisu Hilti
ke kalibraci.

8.6.2 Kontrola vertikalni osy

1.

b

Pristroj postavte vertikalné na pokud mozno rovnou
podlahu cca 20 m od stény.

Drzadla pfistroje vyrovnejte paralelné se sténou.
Pristroj zapnéte a vyznacte na podlaze referenéni
bod (R).

Pomoci pfijimace vyznacte bod (A) na dolnim konci
stény. Zvolte prostredni rychlost.

Pomoci laserového pfijimace vyznacte ve vySce cca
10 m bod (B).

Pristroj otocte o 180° a vyrovnejte na referen¢ni bod
(R) na podlaze a na dolni vyznaceny bod (A) na
sténé.

Pomoci laserového prijimace vyznacte ve vySce cca
10 m bod (C).

Zkontrolujte, zda je pfi peclivém provadéni horizon-
talni vzdalenost obou bodl (B) a (C), vyznacenych
v desetimetrové vysce, mensi nez 1,5 mm (pfi 10
m).

UPOZORNENI V pripadé vétsi odchylky: Pfistroj
zaSlete prosim servisnimu stfedisku Hilti ke kalibraci.

9 Odstranovani zavad

Porucha Mozna pri¢ina

Naprava

Na displeji se zobrazuje symbol

/s

PRA 30 neni sparovany s PR 30-HVS.

Oba pristroje sparuijte (viz kapitola
6.9)

Na displeji se zobrazuje symbol

O

zasadné mozny.

Neplatné zadani tladitka; ptikaz neni

Stisknéte platné tladitko.
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Porucha Mozna pri¢ina Naprava

Na displeji se zobrazuje symbol  Pfikaz mozny, pristroj vSak nereaguje.  VSechny pfistroje zapnéte a prejdéte
do mista v dostate¢ném radiovém

dosahu.

A Zajistéte, aby se mezi pfistroji ne-
nachdazely zadné prekazky. Rovnéz
dodrzujte maximalni radiovy dosah.
Pro dobré radiové spojeni umistéte

PR 30-HVS a PRA 30 = 10 cm od

podlahy.
Na displeji se zobrazuje symbol  Pfistroj je v kontrolnim rezimu. Opé- Zkontrolujte umisténi PR 30-HVS
tovné vyrovnani nebylo mozné. a PRA 30 a zda je zorné pole mezi
PR 30-HVS a PRA 30 volné. Znovu
A spustte automatické vyrovnavani (viz
kapitola o automatickém vyrovnavani
a kontrole).
Na displeji se zobrazuje symbol  Pfistroj je ve spacim rezimu (pfistroj Aktivujte pfistroj (viz kapitola "Deakti-
zUstava ve spacim rezimu max. 4 h). vace spaciho rezimu").
Sleep
Na displeji se zobrazuje symbol  Akumulator pfistroje PR 30-HVS je Nabijte akumulator, pouzijte
[ malo nabity. jiny akumulator nebo pouzivejte

PR 30-HVS v rezimu "nabijeni
béhem provozu" (nikoli pfi pouziti ve
venkovnim prostiedni a ve vihkém
prostredi).

10 Likvidace

VYSTRAHA

Pfi nevhodné likvidaci vybaveni mize dojit k nasledujicim efektim:

Pfi spalovani dilll z plastu vznikaji jedovaté plyny, které mohou zpusobit onemocnéni osob.

Akumulatory mohou pfi poskozeni nebo pfi pdsobeni velmi vysokych teplot explodovat a tim zptsobit otravu, popaleni,
poleptani kyselinami nebo znecistit Zivotni prostredi.

Lehkovaznou likvidaci umoZnujete nepovolanym osobam pouzivat vybaveni nespravnym zptsobem. Pfitom mizete
sobé a dal$im osobam zpUsobit téZka poranéni, jakoz i znedistit Zivotni prostiedi.

Pristroje firmy Hilti jsou pfevazné vyrobeny z recyklovatelnych materialG. Pfedpokladem pro recyklaci materiald je
jejich radné tfidéni. V. mnoha zemich jiz je firma Hilti pfipravena pfijimat staré pristroje na recyklaci. Informujte se
v zékaznickém servisnim oddéleni Hilti nebo u svého poradce.

Jen pro staty EU

Elektrické zafizeni nevyhazujte do komunalniho odpadul

Podle evropské smérnice o nakladani s pouzitymi elektrickymi a elektronickymi zafizenimi a podle odpo-
vidajicich ustanoveni pravnich pfedpisl jednotlivych zemi se pouzité elektrické naradi/zatizeni/pfistroje
musi sbirat oddélené od ostatniho odpadu a odevzdat k ekologické recyklaci.

Baterie likvidujte v souladu s narodnimi pfedpisy.
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11 Zaruka vyrobce

V pripadé otazek k zarué¢nim podminkédm se prosim ob-
ratte na mistniho partnera HILTI.

12 Upozornéni FCC

POZOR

Tento pfistroj byl testovan a bylo zji§téno, Ze spliuje
mezni hodnoty stanovené pro digitalni pfistroje tfidy B
ve smyslu ¢asti 15 smérnic FCC. Tyto mezni hodnoty
stanovuji dostate¢nou ochranu pred rusivym vyzarova-
nim pfi instalaci v obytnych oblastech. Pristroje tohoto
druhu vytvéreji a pouzivaji radiové frekvence a mohou
je také vyzarovat. Mohou proto v pfipadé, Zze nejsou in-
stalovany a pouzivany podle navodd, zplsobovat ruseni
pfijmu rozhlasu.

Nelze v$ak zarudit, ze za urcitych okolnosti nebude prece
jen k néjakému ruseni dochéazet. Pokud by tento pfistroj
zpUsoboval ruSeni radia a televize, coz Ize zjistit jeho
vypnutim a opétovnym zapnutim, doporucuje se uZzivateli
zkusit odstranit ruSeni pomoci nasleduijicich opatfeni:

Pfesmeérovat nebo premistit pfijimaci anténu.

Zvétsit vzdalenost mezi pristrojem a prijimacem.

platné v USA)/upozornéni IC

Zapojit pfistroj do sitové zasuvky jiného napajeciho
okruhu nez pfijimace.

Poradte se se svym prodejcem nebo se zkusenym radi-
ovym a televiznim technikem.

UPOZORNENI

Zmeény nebo modifikace, které nebyly vyslovné schva-
leny firmou Hilti, mohou mit za nasledek omezeni uziva-
telského opravnéni k pouzivani pfistroje.

Tento pfistroj odpovida paragrafu 15 ustanoveni FCC
a RSS-210 ustanoveni IC.

Pro uvedeni do provozu plati tyto dvé podminky:
Tento pfistroj by nemél vytvaret Skodlivé zareni.

Pristroj musi zachycovat jakékoli zafeni, v€etné zéareni,
které by mohlo vést k nezddoucim operacim.

13 Prohlaseni o shodé ES (original)

Oznaceni: Rotacni laserovy pfistroj
Typové oznaceni: PR 30-HVS
Generace: 01
Rok vyroby: 2013
Prohlasujeme na vyhradni zodpovédnost, ze tento
vyrobek je ve shodé& s nasledujicimi smérnicemi

a normami: do 19. dubna 2016: 2004/108/ES, od 20.
dubna 2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/42/EG,
2006/66/EG, 1999/5/EG, EN ISO 12100, EN 300 440-2
V1.4.1, EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.
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POVODNY NAVOD NA POUZIVANIE

Rotacny laser PR 30-HVS

Pred uvedenim do prevadzky si bezpodmie-
necne precitajte navod na pouzivanie.

Tento navod na pouzivanie odkladajte vzdy pri
pristroji.

Pristroj odovzdavajte inym osobam vzdy s na-
vodom na pouzivanie.

Obsah Strana
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H Cisla odkazuji na obrazky. Obrazky najdete na za-
Giatku navodu na obsluhu.

V texte tohto navodu na obsluhu sa pojmom "pristroj"
alebo "rotacny laser" vzdy oznaduje pristroj PR 30-HVS.
Pojmom "dialkové ovladanie", resp. "prijima¢ laserového
lu¢a" alebo "prijimac" sa vzdy oznacuje PRA 30 (03).

Rotaény laser ©l

Laserovy 1U¢ (rovina rotacie)
Rota¢na hlava

(3) Rukovat

(4) Ovladaci panel

(5) Zakladna doska so zavitom 5/s"

(®) Litium-iénovy akumulator PRA 84

VloZenie a vybratie akumulatora H
Litium-iénovy akumulator PRA 84

Priehradka na akumulator
Zaistenie

Nabijanie v pristroji E

Sietovy zdroj PUA 81
Zasuvka pre nabijanie

Nabijanie mimo pristroja E1

Sietovy zdroj PUA 81

Konektor na pripojenie k autobatérii PUA 82
LED-dioda - aktivita spojena s nabijanim akumula-
tora

Ovladaci panel rotaéného lasera H

% Tlagidlo na zapnutie/vypnutie

LED pre automaticku nivelaciu

(3) LED sipky pre elektronické nastavenie sklonu

(4) Tlagidlo Elektronické nastavenie sklonu (v suvislosti
s rezimom sklonu)

(5) Tlagidlo a LED funkcie varovania pri otrase

(6) Tlagidlo a LED rezimu sklonu

(7) LED rezimu sledovania (len pri vertikdlnom automa-
tickom nastaveni)

LED-diéda - indikator stavu nabitia akumulatora

Ovladaci panel PRA 30 @

% Tlagidlo vypinaga

Tlagidlo zadavania sklonu Plus / Smerové tlacidlo
Doprava, resp. Hore (s PRA 90)

Tlagidlo jednotiek

(4) Tlagidlo hlasitosti

(5) Tlagidlo zadavania sklonu Minus / Smerové tlagidlo
Dolava, resp. Dole (s PRA 90)

(®) Tlagidlo automatického nastavenia / Rezim sledova-
nia (vertikalne) (dvojité stlacenie)
Detekéné pole

Znaékovaci zarez

®

Displej
Displej pristroja PRA 30

@ Zobrazenie pozicie prijimaca relativne k vyske ro-
viny lasera
Indikator nabitia akumulatora
Indikator hlasitosti

(@) Indikator vzdialenosti k rovine lasera
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1 VSeobecné informacie

1.1 Signalne slova a ich vyznam Na pristroji
NEBEZPECENSTVO 2
Na oznacenie bezprostredne hroziaceho nebezpecen-
stva, ktoré moze sposobit tazky Uraz alebo usmrtenie. Laser triedy 2 podia normy IEC/EN 60825-1:2007
VYSTRAHA Na pristroji

V pripade moznej nebezpecnej situdcie, ktora moze viest
k tazkym poraneniam alebo k usmrteniu. CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT

POZOR H oo s o
V pripade moznej nebezpednej situacie, ktora by mohla CLASS 11 LASER PRODUCT
viest k fahkym zraneniam oséb alebo k vecnym $kodam.

Laser triedy Il podla CFR 21, § 1040 (FDA)
UPOZORNENIE
Pokyny na pouzivanie a iné uzitodné informacie Miesto s identifikaénymi Gdajmi na pristroji

Typové oznacenie a sériové oznacenie su uvedené na
typovom Stitku vasho pristroja. Tieto udaje si poznacte

1.2 Vy ikt alSi k . oo N X
yznam piktogramov a dalSie pokyny do navodu na pouZivanie a uvadzajte ich vzdy vtedy,

Symboly ked pozadujete informécie od nasho zastpenia alebo
servisného strediska.
A é /’A ul
Pred VSeobecna Vystraha Vystraha SO
pouzitim si vystraha pred pred nebez- Generécia: 01
precitajte pred nebez- Zieravymi pecnym
navod na pecenstvom latkami elektrickym Sériové &islo:
pouzivanie napéatim .
Len na Odovzda- Nedivajte sa Vystraha
pouzivanie vajte do lu¢a pred
v miestnos- materialy na vybu$nymi
tiach recyklaciu latkami

2.1 Pouzivanie v sulade s uréenym ucelom

PR 30-HVS je rotacny laser s rotujucim, viditelnym laserovym lu¢om a s referenénym lu¢om posunutym o 90°. Rota¢ny
laser mozno pouzivat vertikalne, horizontalne a pre sklony.

Pristroj je uréeny na zistovanie, prenasanie a kontrolu vodorovnych ¢iar oznaéujicich vysku, vertikalnych a naklonenych
rovin a pravych uhlov. Prikladom pouzitia je prenaSanie metrovych a vyskovych rysiek, ur€ovanie pravych uhlov pri
stenach, vertikalne zarovnavanie na referenéné body alebo vytvaranie naklonenych rovin.

Pristroj je uréeny pre profesionalnych pouZivatelov a smie ho obsluhovat, udrziavat a opravovat iba autorizovany,
vy$koleny personal. Tento personal musi byt $pecialne pouceny o pripadnych rizikach, ktoré mozu nastat. Ak bude
pristroj alebo jeho pridavné zariadenia nespravne pouzivat nekvalifikovany personal alebo ak sa pristroj bude pouzivat
v rozpore s predpisanym ucelom jeho vyuzitia, méze dojst k vzniku nebezpecéenstva.

Na optimalne vyuzitie pristroja vam ponukame rézne prisluSenstvo.

Na vylt¢enie rizika Urazu pouzivajte iba originélne prislu$enstvo a nastroje Hilti.

Dodrzujte pokyny na pouzivanie, oSetrovanie a udrzbu, uvedené v navode na pouzivanie.

Zohradnite vplyvy vonkajSieho prostredia. NepouZivajte pristroj tam, kde hrozi nebezpe€enstvo poZziaru alebo explozie.
Manipulécia alebo zmeny na pristroji nie su dovolené.
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2.2 Charakteristické vlastnosti

Pristrojom méZze jedna osoba rychlo a s velkou presnostou nivelovat akikolvek rovinu.

Nivelacia sa vykonava automaticky po zapnuti pristroja. LU¢ sa zapne az vtedy, ked sa dosiahne Specifikovana
presnost.

LED udavaju prislusny stav pocas prevadzky.

Pristroj je napajany nabijacimi akumulatormi typu Li-lon, ktoré mozno nabijat aj poGas prevadzky.

2.3 Moznost kombinacie s dialkovym ovladanim/prijimaéom laserového lu¢éa PRA 30

Pristroj PRA 30 je dialkovym ovladanim i prijimacom laserového li¢a v jednom. Da sa nim pohodine obsluhovat
rotacny laser PR 30-HVS na velké vzdialenosti. Okrem toho pristroj PRA 30 sluzi aj ako prijima¢ laserového luca,
a preto je mozné pouzit ho na indikaciu laserového lu¢a na velkd vzdialenost.

2.4 Digitalne meranie vzdialenosti

Prijima¢ laserového Ii¢a v digitalnej forme zobrazuje vzdialenost medzi rovinou lasera a znackovacim zarezom na
prijimaci laserového lu¢a. V jednom pracovnom kroku je tak mozné na milimeter presne zistit momentalnu poziciu.

2.5 Automatické nastavenie a sledovanie

S pristrojmi PR 30-HVS a PRA 30 dokaze jedna osoba nastavit rovinu lasera automaticky na presny bod. Pristroj
rozpoznava prislusné nastavenie (horizontalne, sklon, vertikalne) a zodpovedajuco pouziva funkciu Automatické
nastavenie (horizontalne s PRA 90 a sklon) alebo Automatické nastavenie s naslednym sledovanim roviny (vertikalne).
Funkcia sledovania pomocou pristroja PRA 30 automaticky v pravidelnych intervaloch kontroluje nastavenie laserovych
rovin, aby sa zabranilo pripadnym posunom (napr. kolisanim teploty, vetrom alebo inymi vplyvmi). Funkcia sledovania
sa da deaktivovat.

2.6 Digitalne zobrazenie sklonu s patentovanym elektronickym nastavenim sklonu

Digitalne zobrazenie sklonu méze zobrazovat sklon do 21,3 %, ak sa pristroj PR 30-HVS nachadza v predklonenom
stave. Tak je mozné vytvarat a kontrolovat sklony bez predchadzajticich vypoctov. Elektronickym nastavenim sklonu
sa da optimalizovat presnost nastavenia sklonu.

2.7 Funkcia varovania pri otrase

Funkcia varovania pri otrase sa aktivuje az dve minuty po UspeSnom nivelovani, po zapnuti pristroja. Ak stlacite
v priebehu tychto 2 minut nejaké tlacidlo, dvojmindtovy ¢akaci interval zacne znova. Ak sa pristroj po¢as prevadzky
dostane mimo roviny (vplyvom otrasu/ndrazu), prepne sa do rezimu varovania; vSetky LED-diody blikaju, laser sa
vypne (hlava pristroja uz nebude rotovat).

2.8 Automatické vypinanie

Ak je pristroj postaveny mimo rozsahu samoniveldcie (+5°) alebo je mechanicky zablokovany, laser sa nezapne a blikaju
LED.

Pristroj mozno postavit na stativy so zavitom 5/8" alebo priamo na stabilny a rovny podklad (bez vibracii!). Pri
automatickej nivelacii jedného alebo obidvoch smerov sleduje servosystém dodrziavanie $pecifikovanej presnosti.
Pristroj sa vypne v pripade, ak sa nedosiahne Ziadna nivelacia (pristroj je mimo oblasti nivelacie alebo je mechanicky
zablokovany) alebo vtedy, ked sa pristroj presunie z roviny (pozri odsek o funkcii varovania pri otrase).

UPOZORNENIE
Ak sa nivelacia neda dosiahnut, laser sa vypne a blikaju véetky LED.

2.9 Rozsah dodavky

1 Rotacény laser PR 30-HVS

Prijima¢ laserového lu¢a/dialkové ovladanie
PRA 30 (03)

Drziak prijimac¢a PRA 80 alebo PRA 83
Navod na obsluhu

Litium-iénovy akumulator PRA 84
Sietovy zdroj PUA 81

Batérie (Clanky AA)

N = = =
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2 Certifikaty vyrobcu
1 Kufor Hilti

2.10 Indikatory stavu pocas prevadzky

Pristroj ma nasledujuce indikatory stavu pocas prevadzky: LED pre automaticku nivelaciu, LED pre stav nabitia
akumulatora, LED pre deaktivovanie funkcie varovania pri otrase, LED sledovania a LED rezimu sklonu.

2.11 LED indikatory

LED pre automaticku nivelaciu

Blika LED zelenej farby.

Pristroj sa nachadza vo faze nivelécie.

LED zelenej farby nepretrzite
svieti.

Pristroj je nivelovany / v riadnej pre-
vadzke.

LED pre deaktivovanie funkcie varo-
vania pri otrase

Oranzova LED svieti nepretr-
Zite.

Funkcia varovania pri otrase je deaktivo-
vana.

LED pre rezim sklonu

Blik& oranzova LED.

Nastavenie naklonenej roviny.

Oranzova LED svieti nepretr-
Zite.

Je aktivovany rezim sklonu.

LED sledovania

Oranzova LED svieti nepretr-
Zite.

Pristroj je v rezZime sledovania. Nasta-
venie na referencny bod (PRA 30) je
spravne.

Blika oranzova LED.

Pristroj nastavuje rovinu lasera na refe-
ren¢ny bod (PRA 30).

LED elektronického nastavenia sklonu

Blikaju oranzové LED Sipky.

Pristroj sa nachadza v rezime "elektro-
nické nastavenie sklonu", PRA 30 nepri-
jima laserovy 1U¢

Obe oranzové LED Sipky
svietia konStantnym svetlom.

Pristroj je spravne nastaveny na PRA
30.

Svieti lava oranzova LED
Sipka.

Pristroj sa musi otocit doprava v smere
chodu hodinovych ruciciek.

Svieti prava oranzova LED
Sipka.

Pristroj sa musi otogit dofava proti
smeru chodu hodinovych ruciciek

VSetky LED

Vaetky LED blikaju.

Pristroj bol vystaveny narazu, stratil ni-
veléciu alebo vykazuje nejaku chybu.

2.12 Stav nabitia litium-idnového akumulatora pocas prevadzky

LED - trvalo svietiaca

LED - blikajica

Stav nabitia C

LED 1, 2,3, 4 - C=z75%

LED 1, 2,3 - 50% =C<75%
LED 1,2 - 25 % =C <50 %
LED 1 - 10%=C<25%

- LED 1

C<10 %

2.13 Stav nabitia litium-i6nového akumulatora poéas procesu nabijania v pristroji

LED - trvalo svietiaca

LED - blikajuca

Stav nabitia C

LED 1, 2,3, 4 - C =100 %
LED 1, 2,3 LED 4 75 % = C <100 %
LED 1,2 LED 3 50% =C<75%
LED 1 LED 2 25 % =C <50 %
- LED 1 C<25%
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2.14 Indikator nabijania na litium-iGnovom akumulatore poc¢as procesu nabijania mimo pristroja

Ak nepretrzite svieti Cervena LED, akumulator sa nabija.
Ak nesvieti ervena LED pre aktivitu spojenu s nabijanim akumulatora, je proces nabijania ukonéeny alebo nabijacka

nedoddava Ziadny prad.

3 Prislusenstvo

Oznacenie Symbol
Prijimac laserového lu¢a/dialkové ovladanie PRA 30 (03)
Prijima¢ laserového lu¢a PRA 20 (02)
Drziak prijimaca PRA 80
Drziak prijimaca PRA 83
Pristroj na prenasanie vy$ok PRA 81
Adaptér sklonu PRA 79
Sietovy zdroj PUA 81
Konektor na pripojenie k autobatérii PUA 82
Akumulator PRA 84
Akumulator PRA 84G
Vertikalny uholnik PRA 770
Drziak na vyty&ovacej lavicke PRA 750
Drziak prijimac¢a na vytyGovacej lavicke PRA 751
Adaptér na fasady PRA 760
Stativ PUA 20
Stativ s kfukou PA 921
Stativ s kfukou PUA 30
Automaticky stativ PRA 90

Teleskopické laty

PUA 50, PUA 55

4 Technické udaje

Technické zmeny vyhradené!

PR 30-HVS
Dosah prijmu (priemer)

typicky s PRA 30 (03): 2...500 m

Dosah dialkového ovladania (priemer)

typicky s PRA 30 (03): 0...150 m

Presnost!

na 10 m: £ 0,75 mm

Kolmy lu¢

kontinualny, v pravom uhle voci rovine rotacie

Trieda lasera

trieda 2, 620 - 690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007 / IEC

60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)); Maxi-

malny vykon < 4,85 mW pri =z 300 ot/min.

Rychlosti rotacie

600/min, 1 000/min

Rozsah sklonu

s predklonenym pristrojom: < 21,3 %

Rozsah samonivelacie

+5°

1 Presnost moze byt ovplyvnena predovietkym velkymi vykyvmi teploty, vinkostou, narazom, padom atd. Pokial nie je uvedené

inak, bol pristroj nastaveny, resp. kalibrovany pri Standardnych podmienkach v okolitom prostredi (MIL-STD-810G).

2 Test padu bol vykonany zo stativu na rovny betén, pri Standardnych podmienkach v okolitom prostredi (MIL-STD-810G).
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Napajanie energiou

Litium-iénovy akumulator 7,4 V/5,0 Ah

Doba prevadzky akumulatora

Teplota +25 °C, Litium-idnovy akumulator: = 25 h

Prevadzkova teplota -20...+50 °C

Teplota skladovania (v suchu) -25...+60 °C

Trieda ochrany IP 66 (podra IEC 60529); nie v rezime "Nabijanie pocas
prevadzky"

Zavit na stativ %" x 18

Hmotnost (vratane PRA 84) 2,5 kg

Rozmery (D x S x V) 200 mm x 200 mm x 230 mm

Vyska pri testovani padu? 1,5m

1 Presnost méze byt ovplyvnena predovietkym velkymi vykyvmi teploty, vinkostou, narazom, padom atd. Pokial nie je uvedené
inak, bol pristroj nastaveny, resp. kalibrovany pri Standardnych podmienkach v okolitom prostredi (MIL-STD-810G).
2 Test padu bol vykonany zo stativu na rovny betén, pri Standardnych podmienkach v okolitom prostredi (MIL-STD-810G).

PRA 30 (03)
Operacny rozsah detekcie (priemer)

typicky s PR 30-HVS: 2...500 m

Akusticka signalizacia

3 hlasitosti s moznostou potladenia

Displej z tekutych krystalov

obojstranny

Rozsah zobrazenia vzdialenosti +52 mm
Rozsah zobrazenia roviny lasera +0,5 mm
Dizka detekéného pola 120 mm
Zobrazenie stredu od hornej hrany krytu 75 mm

Znackovacie zarezy

na obidvoch stranach

Doba ¢akania bez detegovania pred samoc¢innym vy-
pnutim

15 min

Rozmery (D x S x V)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Hmotnost (vratane batérii)

0,25 kg

Napajanie energiou

2 ¢lanky velkosti AA

Vydrz batérii

Teplota +20 °C: cca 40 h (v zavislosti od kvality alkalic-
kych manganovych batérii)

Prevadzkova teplota

-20...+50 °C

Teplota pri skladovani

-25...+60 °C

Trieda ochrany

IP 66 (podra IEC 60529) okrem priehradky na batérie

Viyska pri testovani padu’

2m

1 Test padu bol vykonany v drziaku prijima¢a PRA 83 na rovny betén pri Standardnych podmienkach prostredia (MIL-STD-810G).

Litium-iénovy akumulator PRA 84

Menovité napétie (normalny rezim) 7.4V
Maximalne napétie (v prevadzke alebo pri nabijani po- 13V
Gas prevadzky)

Menovity prud 180 mA

Doba nabijania

Teplota +32 °C: 2 h 10 min (akumulator nabity na 80 %)

Prevadzkova teplota -20...+50 °C

Teplota skladovania (v suchu) -25...+60 °C

Teplota pri nabijani (aj pri nabijani po¢as prevadzky) +0...+40 °C

Hmotnost 0,3 kg

Rozmery (D x S x V) 160 mm x 45 mm x 36 mm
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Sietovy zdroj PUA 81

Napajanie elektrickym pradom 115..230 V

Sietova frekvencia 47...63 Hz

Menovity vykon 36 W

Menovité napétie 12V

Prevadzkova teplota +0...+40 °C

Teplota skladovania (v suchu) -25...+60 °C

Hmotnost 0,23 kg

Rozmery (D x S x V) 110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Bezpecnostné pokyny

5.1 Zakladné bezpecnostné pokyny

Okrem bezpeénostno-technickych pokynov, uvede-
nych v jednotlivych ¢astiach tohto navodu na pouzi-
vanie, sa vzdy musia striktne dodrziavat nasledujtice
pokyny.

5.2 VSeobecné bezpecnostné opatrenia

b)

Na pristroji nevyradujte z ¢innosti ziadne bez-
pecnostné prvky a neodstranujte z neho Ziadne
informacné a vystrazné stitky.

Pri praci bud'te pozorni, davajte pozor na to, ¢o
robite a k praci pristupujte s rozvahou. Ak ste
unaveni alebo pod vplyvom drog, alkoholu alebo
liekov, pristroj nepouzivajte. Aj jeden okamih nepo-
zornosti pri pouzivani pristroja méze viest k vaznym
poraneniam.

Zabrarite pristupu deti k laserovym pristrojom.
Pri nespravnom naskrutkovani pristroja sa méze vy-
tvarat laserové Ziarenie prekracujlce triedu 2, resp.
3. Pristroj nechajte opravovat iba v servisnych
strediskach Hilti.

Pristroj nepouzivajte vo vybusnom prostredi,
v ktorom sa nachadzaju horf'avé kvapaliny, plyny
alebo prach. Pristroje iskria; od tychto iskier sa
mozu prach alebo pary vznietit.

(Upozornenie podla FCC §15.21): Zmeny alebo Up-
ravy, ktoré neboli vyslovne schvalené spolo¢nostou
Hilti, mdzu obmedzit pravo pouzivatela uviest pristroj
do prevadzky.

Pokial sa pouZivaju iné ovladacie a nastavovacie
zariadenia nez tu uvedené, alebo sa pouzivaju iné
postupy, moze to mat za nasledok nebezpecné po-
sobenie Ziarenia.

Pristroj pred pouzitim skontrolujte. V pripade po-
Skodenia ho nechajte opravit v servisnom stre-
disku Hilti.

Pristroj starostlivo oSetrujte. Skontrolujte, ¢i po-
hyblivé Casti pristroja bezchybne funguju a ne-
zadrhavaju sa, ¢i nie su niektoré casti zlomené

alebo poskodené v takom rozsahu, ktory by mohol
ovplyvnit funkénost pristroja. Poskodené casti
pred pouzivanim pristroja dajte opravit. Mnoho
nehdd bolo zapri¢inenych nedostato¢ne udrziava-
nym pristrojom.

Po pade alebo inych mechanickych vplyvoch mu-
site presnost pristroja skontrolovat.

Pristroj pred délezitymi meraniami skontrolujte.
Presnost po¢as merania niekol'kokrat skontro-
lujte.

Po preneseni pristroja z velkého chladu do tepla
alebo naopak musite pristroj pred pouzivanim ne-
chat aklimatizovat.

Pri pouzivani adaptérov sa presvedcte, zZe pristroj
je pevne naskrutkovany.

Na zabranenie chybnych merani musite okienko
na vystup laserového luc¢a udrziavat Gisté.

Hoci je pristroj koncipovany na pouzivanie v taz-
kych podmienkach na stavenisku, mali by ste
s nim zaobchadzat starostlivo, ako s ostatnymi
optickymi a elektronickymi pristrojmi (d’alekoh-
I'ad, okuliare, fotoaparat).

Hoci je pristroj chraneny proti vniknutiu vihkosti,
mali by ste ho pred odlozenim do transportného
kufra dosucha poutierat.

Chraiite elektrické kontakty pred dazdom a vih-
kostou.

Sietovy zdroj pouzivajte len na pripojenie do na-
pajacej siete.

Zaistite, aby pristroj ani jeho sietovy zdroj nepre-
kazali a nesposobili pad alebo uraz.

Zabezpecdte dostatocné osvetlenie pracoviska.
Predlizovaciu Snuru pravidelne kontrolujte a v pri-
pade poskodenia ju vymeiite. Ak sa pri praci po-
Skodi sietovy adaptér alebo predizovacia $nura,
nesmiete sa zdroja dotykat. Zastréku sietovej
Snudry vytiahnite zo zasuvky. Poskodené pripdja-
cie vedenia a predlzovacie $nury predstavuju riziko
Urazu elektrickym pradom.

Zabrante dotyku tela s uzemnenymi predmetmi
ako su rury, radiatory, sporaky a chladnicky. Pri
uzemneni tela hrozi zvySené riziko Urazu elektrickym
prudom.
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x) Pripajacie vedenie chrante pred teplom, olejom
a ostrymi hranami.

y) Nikdy nepouzivajte sietovy zdroj, ked’ je Spinavy
alebo mokry. Prach, usadeny na povrchu sieto-
vého zdroja - predovSetkym na vodivych mate-
ridloch - alebo vlhkost m6éZu za nepriaznivych
okolnosti viest k urazu elektrickym priadom. Zne-
cistené pristroje - najma ak sa ¢asto pouzivaju
na pracu s vodivymi materialmi - nechajte preto
v pravidelnych intervaloch skontrolovat v autori-
zovanom servisnom stredisku Hilti.

z) Zabrante dotyku kontaktov.

5.2.1 Starostlivé zaobchadzanie a pouzivanie
akumulatorovych pristrojov

a) Akumulatory udrziavajte mimo dosahu vysokych
teplot a ohna. Hrozi nebezpecenstvo explozie.

b) Akumulatory sa nesmu rozoberat, stlacat, zahrie-
vat nad 75 °C alebo spal'ovat. Inak hrozi nebezpe-
Genstvo poziaru, explézie a poleptania.

c) Zabrante vniknutiu vihkosti. Vniknuta vihkost moéze
zapricinit skrat a chemické reakcie a mdze mat za
nasledok popélenia alebo poziar.

d) Pri  nespravnom pouzivani moéze z baté-
rie/akumulatora vytekat kvapalina. Zabrante styku
s fou. Pri ndhodnom styku s nou zasiahnuté
miesto oplachnite vodou. Pri vniknuti kvapaliny
do oc¢i vyplachnite o¢i velkym mnozstvom
vody a doplnkovo vyhladajte lekarsku pomoc.
Vytekajuca kvapalina moze viest k podrazdeniam
pokozky alebo popaleninam.

e) Pouzivajte vyluéne len akumulatory, ktoré su pri-
pustné pre prislusny pristroj. Pri pouzivani inych
akumulatorov alebo pri pouzivani akumulatorov na
iné ucely hrozi nebezpecenstvo poziaru a vybuchu.

f) Dodrziavajte osobitné smernice na prepravu,
skladovanie a prevadzku litium-ionovych
akumulatorov.

g) Nepouzivany akumulator a nabijacku uchovavaijte
v dostato¢nej vzdialenosti od kancelarskych spo-
niek, minci, kl'i¢ov, klincov, skrutiek a inych ma-
lych kovovych predmetov, ktoré by mohli sp6-
sobit premostenie kontaktov akumulatora alebo
kontaktov nabijacky. Skrat medzi kontaktmi aku-
mulatora alebo nabijacky moze viest k popaleninam
alebo k vznieteniu.

h) Akumulator chrante pred skratom. Pred nasade-
nim akumulatora do pristroja skontrolujte, ¢i su kon-
takty akumulatora a pristroja volne pristupné a Cisté.
Pri skratovani kontaktov akumulatora hrozi nebezpe-
&enstvo poziaru, explézie a poleptania.

i) Poskodené akumulatory (napriklad akumulatory
s trhlinami, zlomenymi ¢astami, zohnutymi, pre-
hnutymi, odrazenymi a/alebo vytiahnutymi kon-
taktmi) sa nesmu ani nabijat a ani nad'alej pouzi-
vat.

344

Na prevadzku pristroja a na nabijanie akumu-
latora pouzivajte len sietovy zdroj PUA 81, alebo
konektor na pripojenie k autobatérii PUA 82, alebo
dalSie vyrobcom odporiucané nabijacky. V opac-
nom pripade hrozi nebezpecenstvo poskodenia pri-
stroja. Pri pouziti nabijacky pre urcity typ akumulato-
rov hrozi nebezpecenstvo poZziaru v pripade, ked sa
pouziva s inymi akumulatormi.

5.3 Spravne vybavenie pracovisk

a)

b)

)

e

Miesto merania zaistite a pri umiestneni pristroja
dbajte na to, aby Ii¢ nesmeroval na iné osoby
alebo na vas.

Pri pracach z rebrika alebo leSenia sa vyhybaijte
neprirodzenym poloham. Dbajte na stabilni po-
lohu, umoznujucu udrzanie rovnovahy.

Merania v blizkosti reflexnych objektov alebo po-
vrchov, cez skla alebo podobné materidly, mézu
skreslit vysledok merania.

Dbaijte na to, aby bol pristroj umiestneny na rovnej
a stabilnej podlozke (bez vibracii!).

Pristroj pouzivajte iba v rozsahu definovanych
hranic vyuzitia.

Skontrolujte, ¢i pristroj PR 30-HVS reaguje len na vas
pristroj PRA 30 a nie na iné pristroje PRA 30, ktoré
sa pouzivaju na stavbe.

Pri pracach v rezime "Nabijanie po¢as prevadzky"
bezpecne upevnite sietovy zdroj, napriklad na
stativ.

Pouzivanie vyrobkov na iné ako uréené aplikacie
moze viest k vzniku nebezpecénych situacii. Pouzi-
vajte vyrobok, prislusenstvo, vkladacie nastroje
atd’. v sulade s tymito pokynmi a tak, ako je pred-
pisané pre tento Specialny typ vyrobku. Zohl'ad-
nite pri tom pracovné podmienky a vykonavanu
¢innost.

Praca s meracimi latami alebo ty¢ami nie je po-
volena v blizkosti vedeni s vysokym napatim.

5.3.1 Elektromagneticka tolerancia

Hoci pristroj spifia prisne poziadavky prislusnych smer-
nic, spolo¢nost Hilti nemdze vylugit moznost rusenia
funkcii pristroja silnym Ziarenim, ¢o méze viest k chybnej
operacii. V takomto pripade alebo pri inych pochybnos-
tiach sa musia vykonat kontrolné merania. Spolo¢nost
Hilti taktiez neméze vylUcit rusenie inych pristrojov (napr.
naviga¢nych zariadeni lietadiel).

5.3.2 Klasifikacia lasera pre pristroje s laserom

triedy 2/Class Il

V zavislosti od konkrétnej predajnej verzie zodpoveda
pristroj triede lasera 2 podla normy IEC60825-1:2007/
EN60825-1:2007 a Class Il podla CFR 21 § 1040 (FDA).
Tieto pristroje mozno pouzivat bez dalsich ochrannych
opatreni. Pri ndhodnom kratkodobom pohlade do lase-
rového lt¢a chrani oko vrodeny reflex zmurknutia. Reflex
zmurknutia véak mozu negativne ovplyvnit lieky, alkohol
alebo drogy. Napriek tomu, podobne ako pri slne¢nom
svetle, by sa ¢lovek nemal pozerat priamo do zdroja
svetla. Laserovy IU¢ nesmerujte na osoby.



6 Pred pouzitim

UPOZORNENIE
Pristroj sa smie prevadzkovat len s akumulatormi Hilti
PRA 84 alebo PRA 84G.

6.1 VloZenie akumulatora H

POZOR

Pred vlozenim akumulatora do pristroja zaistite, aby
na kontaktoch akumulatora a kontaktoch v pristroji
neboli Ziadne cudzie telesa.

1. Zasunte akumulator do pristroja.
Otacajte zaistovaci mechanizmus v smere chodu
hodinovych ruci¢iek az do objavenia sa symbolu
zaistenia.

6.2 Vybratie akumulatora

1. Otacajte zaistovaci mechanizmus proti smeru chodu
hodinovych ruciciek az do objavenia sa symbolu
odistenia.

2. Akumulator vytiahnite z pristroja.

6.3 Nabijanie akumulatora

Y A AN A

NEBEZPECENSTVO

Pouzivajte len uréené akumulatory znacky Hilti a sie-
tové zdroje znacky Hilti, ktoré su uvedené v casti
"Prislusenstvo". Pouzivanie viditelne poskodenych pri-
strojov/sietovych zdrojov nie je povolené.

6.3.1 Prvé nabijanie nového akumulatora

Pred prvym uvedenim do prevadzky akumulatory uplne
nabite.

UPOZORNENIE

Zaistite pritom bezpecnu stabilitu nabijaného systému.

6.3.2 Opatovné nabijanie akumulatora

1. Uistite sa, Ze vonkajsie plochy akumulatora st suché
a Cisté.

2. Vlozte akumulator do pristroja.
UPOZORNENIE Litium-iénové akumulatory su ke-
dykolvek pripravené na pouzivanie, aj v Ciastocne
nabitom stave.
Pri zapnutom pristroji je postup nabijania signalizo-
vany prostrednictvom LED.

6.4 Moznosti pri nabijani akumulatora

UPOZORNENIE
Zabezpecte, aby bola dodrzana odporu¢ana teplota pri
nabijani (0 az 40 °C).

NEBEZPECENSTVO
Sietovy zdroj PUA 81 sa smie pouzivat len vo vnutri
budovy. Zabraiite vniknutiu vihkosti.

6.4.1 Nabijanie akumulatora v pristroji

1. Vlozte akumulator do priehradky na akumulator
(pozri 6.1).

2. Otacajte zaistovaci mechanizmus dovtedy, kym ne-
bude viditelna zasuvka pre nabijanie na akumula-
tore.

3. Zasuiite do akumulatora konektor sietového zdroja
alebo konektor na pripojenie k autobatérii.
Akumulator sa nabija.

4. Na zobrazenie stavu nabitia po¢as nabijania zapnite
pristroj.

6.4.2 Nabijanie akumulatora mimo pristroja
1. Vyberte akumulator (pozri 6.2).
2. Spojte konektor siefového zdroja alebo konektor na
pripojenie k autobatérii s akumulatorom.
Aktivitu spojenu s nabijanim signalizuje ¢ervena LED
na akumulatore.

6.4.3 Nabijanie akumulatora poc¢as prevadzky
NEBEZPECENSTVO

Prevadzka v rezime "Nabijanie po¢as prevadzky" nie je
povolena pri pouziti vonku a vo vihkom prostredi.

POZOR

Zabrante vniknutiu vlhkosti. Vniknuta vihkost moze za-
pri¢init skrat a chemické reakcie a méze mat za nasledok
popélenia alebo poziar.

1. Otacajte uzaver az do odokrytia zasuvky pre nabija-
nie na akumulatore.
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2. Zasurite konektor sietového zdroja do akumulatora.
Pristroj pracuje aj poc¢as procesu nabijania a aktu-
alny stav nabitia sa signalizuje prostrednictvom LED
na pristroji.

6.5 Starostlivé zaobchadzanie s akumulatormi
Pokial je to mozné, uskladfujte akumulatory v chlade
a suchu. Akumulatory nikdy neskladujte na sinku, na
vykurovacich telesach alebo za oknami. Akumulatory sa
musia na konci svojej zivotnosti ekologicky a bezpe¢ne
zlikvidovat.

6.6 Zapnutie pristroja

Stlacte tlacidlo vypinaca.

UPOZORNENIE

Po zapnuti spusti pristroj automaticku nivelaciu. Pri Uplnej
nivelacii sa zapne laserovy IU¢ v smere rotacie a v nor-
malnom smere.

6.7 Indikatory LED
Pozrite si kapitolu 2, Opis

6.8 VlozZenie batérii do pristroja PRA 30 H

NEBEZPECENSTVO
Nepouzivajte poSkodené batérie.

NEBEZPECENSTVO
NemiesSajte nové a staré batérie. Nemiesajte batérie roz-
nych typov a znaciek.

UPOZORNENIE
Pristroj PRA 30 sa smie prevadzkovat len s akumulatormi,
ktoré boli vyrobené podla medzinarodnych noriem.

Otvorte priehradku na batérie na prijimaci lasero-

vého luca.

2. Vlozte batérie do prijimaca laserového lu¢a.
UPOZORNENIE Pri vkladani dbajte na dodrzanie
polarity batérii!

3. Zatvorte priehradku na batérie.

6.9 Sparovanie

Pristroj a dialkové ovladanie/prijimac¢ laserového lu¢a sa
dodavaju sparované. Iné prijimace laserového luc¢a rov-
nakého typu alebo automatické stativy PRA 90 nie su
bez parovania pripravené na pouzitie. Aby bolo mozné
pouzit pristroj s tymto prislugenstvo, jednotlivé kompo-
nenty sa musia vzajomne prispdsobit, teda sparovat.
Sparovanie spdsobi, Ze tieto zariadenia sa jednoznacne
priradia jedno k druhému. Pristroj a automaticky stativ
PRA 90 takto prijimaju len signdly zo sparovaného dial-
kového ovladania/prijimaca laserového Iti¢a. Sparovanie
umoziuje pracovat vedla inych rotanych laserov bez
nebezpecenstva, Ze nastavenia budu nimi zmenené.

6.9.1 Parovanie pristroja a prijimaca laserového
luca

co

1. Stlacte sucasne tlac¢idla vypinaca na pristroji a pri-

jimaci laserového luca a drzte ich stlatené aspon 3
sekundy.
Uspesné sparovanie sa na prijfimaci laserového li¢a
signalizuje akustickym signélom a na pristroji blika-
nim v8etkych LED. Su¢asne sa na displeji prijimaca
laserového lu¢a nakratko zobrazi symbol "sparo-
vany". Pristroj a prijima¢ sa po sparovani automa-
ticky vypnu.

2. Znovu zapnite sparované pristroje.

Na displeji sa zobrazi symbol "sparované".

6.9.2 Parovanie PRA 90 a prijimaca

1. Na automatickom stative PRA 90 a na prijimaci
laserového IU¢a stlacte sucasne tlacidla vypinaca
a podrzte ich stlacené aspon 3 sekundy.
Uspe$né sparovanie sa na prijimadi laserového Itga
signalizuje akustickym signalom a na automatickom
stative PRA 90 blikanim vSetkych LED. Sucasne
sa na displeji prijimaca laserového lu¢a nakratko
zobrazi symbol "sparovany". Stativ a prijima¢ sa po
sparovani automaticky vypnu.

2. Znovu zapnite sparované pristroje.
Na displeji prijimaca laserového lu¢a sa zobrazi pri-
stroj spolu so stativom.

7 Obsluha

346

7.1 Kontrola pristroja

Pred doleZitymi meraniami skontrolujte presnost pri-
stroja, najma v pripade, ak spadol na zem alebo bol
vystaveny nezvy€ajnym mechanickym vplyvom (pozri
8.6).

7.2 Zapnutie pristroja

Stlacte tlac¢idlo vypinaca.
UPOZORNENIE
Po zapnuti spusti pristroj automaticku nivelaciu.



7.3 Praca s pristrojom PRA 30

Pristroj PRA 30 je prijimacom laserového Iu¢a a sucasne dialkovym ovlddanim. Dialkové ovladanie ulahéuje pracu
s rotaCnym laserom a pouziva sa pri niektorych funkciach pristroja. Indikacia laserového lu¢a sa uskutocnuje opticky
a akusticky.

7.3.1 Praca s prijimacom laserového li¢a ako s ruénym pristrojom
1. Stlacte tlacidlo vypinaca.
2. Drzte prijima¢ laserového lu¢a otoceny s detekénym polickom priamo do roviny rotujuceho laserového luca.

7.3.2 Praca s prijimacom laserového luc¢a v drziaku prijimaca PRA 80 Bl

Otvorte uzaver na drziaku PRA 80.

Vlozte prijimac¢ do drziaka prijimaca PRA 80.

Uzatvorte uzaver na drziaku PRA 80.

Zapnite prijimac tlacidlom vypinaca.

Otvorte otoénu rukovat.

Pripevnite drziak prijimaca PRA 80 bezpecne na teleskopicku ty¢ alebo nivelacnu ty¢ - upevnenie vykonate
uzatvorenim otocnej rukovati.

7.  Drzte prijima¢ s detekénym poli¢kom priamo v rovine rotujuceho laserového lu¢a.

[ N

7.3.3 Praca s prijimacom laserového lu¢a v drziaku prijimac¢a PRA 83 Bl

1. Zatlacte prijima¢ Sikmo do gumeného obalu PRA 83, az kym sa prijima¢ Uplne neobali. Dbajte na to, aby sa
detekené policko a tlacidla nachadzali na prednej strane.

2. Prijima¢ spolu s gumenym obalom nasadte na rukovat. Magneticky drZiak spaja obal a prvok s rukovatou
navzajom.

3.  Zapnite prijimac¢ tlacidlom vypinaca.

4. Otvorte oto¢nu rukovat.

5. Upevnite drziak prijima¢a PRA 83 bezpec¢ne na teleskopicku ty¢ alebo nivelaénu ty¢ - upevnenie vykonate
uzatvorenim otoc¢nej rukovati.

6. Drzte prijimac¢ s detekénym poli¢kom priamo v rovine rotujuceho laserového luc¢a.

7.3.4 Praca s pristrojom na prenasanie vySok PRA 81 El

Otvorte uzaver na pristroji PRA 81.

Prijima¢ laserového lu¢a vlozte do pristroja na prenasanie vySok PRA 81.

Uzatvorte uzaver na pristroji PRA 81.

Zapnite prijimac laserového Iu¢a tlacidlom vypinaca.

Drzte prijimac laserového luc¢a oto€eny s detekénym poli¢kom priamo do roviny rotujuceho laserového luc¢a.
Nastavte poziciu prijimaca laserového luca tak, aby indikator vzdialenosti zobrazoval hodnotu "0".
Pomocou meracieho pasma zmerajte pozadovanu vzdialenost.

NooNs®N =

7.3.5 Nastavenie jednotiek @
Tlacidlom jednotiek mdZete nastavit zelanu presnost digitalneho zobrazovania (mm/cm/vyp.).

7.3.6 Nastavenie hlasitosti @

Pri zapnuti prijimaca laserového li¢a je hlasitost nastavena na hodnotu "normaine". Stlaéenim tladidla pre hlasitost
je mozné zmenit hlasitost zvukovych signalov. Mozete si vybrat spomedzi $tyroch moznosti: "potichu", "norméaine",
"nahlas" a "vypnuté".
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7.3.7 Moznosti menu @
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Pri zapinani prijimaca laserového Itc¢a stlacte tlacidlo vypinaca na dve sekundy.

V zobrazovacom poli sa objavi indikator menu.

Na prepnutie medzi metrickymi a angloamerickymi jednotkami pouzite tlagidlo jednotiek.

Ak chcete hornej alebo dolnej oblasti detekcie priradit rychlejSie nasledovanie akustického signalu, pouzite
tlacidlo hlasitosti.

Podla potreby vyberte smerovymi tlacidlami (vfavo/vpravo) dalSie body.

UPOZORNENIE Smerovymi tlacidlami (vlavo/vpravo) mozno vyberat moznosti nastavenia. Tlagidlo jednotiek
sluzi na zmenu daného nastavenia. K dispozicii su tieto moznosti nastavenia: zobrazenie verzie softvéru (neda
sa menit nastavenie), rezim spanku PR 30-HVS (zapnutie/vypnutie), jednotky rezimu sklonu (%/°), parovanie
PR 30-HVS (oddelenie parovania), parovanie PRA 90 (oddelenie parovania), citlivost funkcie varovania pri otrase
(vysoka/stredna/nizka), radiové spojenie (zapnutie/vypnutie). Nastavenia, ktoré sa tykaju pristroja, su u¢inné len
vtedy, ked je pristroj zapnuty a spojeny radiovym signalom.

Nastavenia uloZite vypnutim prijimaca laserového Itc¢a.

UPOZORNENIE Kazdé vybrané nastavenie bude platné aj po dalSom zapnuti pristroja.

7.3.8 Dvojité stlacenie

Pri ovladani sa musi dvojitym stlacenim potvrdit prikaz "Automatické nastavenie", resp. "Sledovanie".

7.4 Deaktivovanie funkcie varovania pri otrase 2. Stlacte tlaCidlo na deaktivovanie funkcie varovania
1.

pri otrase.
Nepretrzité svietenie LED pre deaktivovanie funkcie
varovania pri otrase signalizuje, ze funkcia je deak-
tivovana.

3. Pre navrat do $tandardného rezimu vypnite pristroj
a opéatovne ho zapnite.

Zapnite pristroj (pozri 7.3).
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7.5 Praca v horizontalnej rovine
7.5.1 Instalacia

1.V zavislosti od konkrétneho spbsobu pouzitia namontujte pristroj napriklad na stativ; alternativne méZete rota¢ny
laser namontovat aj na drziak na stenu. Uhol sklonu dosadacej plochy smie byt maximalne +5°.

2. Stlacdte tlac¢idlo vypinaca.
LED zelenej farby pre automaticku nivelaciu bude blikat.
Hned ako bude nivelacia dokonéena, laserovy IU¢ sa zapne, rotuje a LED pre automaticku nivelaciu svieti
nepretrzite.

7.5.2 Nastavenie s automatickym stativom PRA 90

UPOZORNENIE
Tato funkcia je k dispozicii len s automatickym stativom PRA 90.
Pri prvom pouziti sa musi prijima¢ laserového li¢a PRA 30 sparovat so stativom (pozri 6.9.2)

S volitelnym automatickym stativom PRA 90 méZete manuélne alebo automaticky nastavovat vysku laserovej roviny
na pozadovanu uroven.

1. Pristroj namontujte na automaticky stativ PRA 90.
2. Zapnite rotacny laser, automaticky stativ a prijima¢ laserového lu¢a. Teraz manudlne (pozri 7.5.3) alebo automa-
ticky (pozri 7.5.4) nastavte vysku roviny lasera.

7.5.3 Manualne nastavenie @

Na prijimaci laserového luc¢a stlacte tlacidla +/- alebo na PRA 90 navigacné Sipky, aby ste horizontalnu rovinu posunuli
rovnobezne hore, resp. dole.

7.5.4 Automatické nastavenie @

1. Prijimaciu stranu prijimaca laserového lu¢a drzte na pozadovanej vyske ciela a v smere ovladacieho panela
PRA 90. Prijima¢ laserového lu¢a drzte pocas nastavovania pokojne a dbajte na vzajomnu viditelnost medzi
prijimacom laserového lu¢a a pristrojom.

2. Dvakrat stladte tlagidlo Automatické nastavenie na prijimagi laserového lu¢a. Dalsie dvojité stlagenie ukongi
nastavovanie.

Dvoijité stlacenie spusti nastavovanie roviny lasera a stativ sa pohybuje hore, resp. dole. Po¢as tohto procesu
znie nepretrzity akusticky signal. Akonahle laserovy 1U¢ zasiahne detekéné pole prijimaca laserového luc¢a, 1U¢ sa
pohne k znackovaciemu zarezu (referenéna rovina).

Po dosiahnuti pozicie a nivelovani pristroja signaliza¢ny ton v trvani piatich sekund signalizuje ukonéenie procesu.
Okrem toho sa uz nezobrazuje symbol "automatické nastavenie".

3.  Skontrolujte nastavenie vysky na displeji.

4.  Odstrarite prijimac laserového luca.
UPOZORNENIE Ak nebol proces automatického nastavenia uspesny, zazneju kratke signaly a zhasne symbol
"automatické nastavenie".
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7.6 Praca vo vertikalnej polohe

1.

Pri vertikdlnych pracach namontujte pristroj na zodpovedajuci stativ, fasddovy adaptér, vytyCovaciu lavicku
alebo stenovy drziak, aby ovladdaci panel smeroval hore. Alternativne mézete pristroj poloZit aj na gumené péatky
zadnych drzadiel.

UPOZORNENIE Najlepsie radiové spojenie s PRA 30 poskytuje bo¢na strana pristroja, ktora sa pripaja sprava
na ovladaci panel.

UPOZORNENIE Aby bolo mozné dodrzat $pecifikovant presnost, mala by sa pozicia pristroja nastavovat na
rovnej ploche, pripadne musi byt pristroj namontovany na stative alebo inom doplinku.

Vertikalnu os pristroja nastavte do zelaného smeru pomocou zarezu a musky.

Stlacte tlacidlo vypinaca.

Po nivelovani pristroj spusti rezim lasera so stojacim rotaénym lu¢om, ktory sa premieta kolmo nadol. Tento
premietany bod je referenénym bodom (nie bod na kolmici) a sluZi na nastavenie polohy pristroja.

Pristroj nasmerujte tak, aby projektovany laserovy bod bol presne nasmerovany na referen¢ny bod (napr. klinec
vo vyty€ovacej lavicke.

Teraz nastavte rovinu lasera na pozadovany referenény bod manualne (pozri 7.6.1) alebo (pozri 7.6.2).

Po zagati nastavovania laser okamzite za¢ne rotovat.

7.6.1 Manualne nastavenie @

1.

Na prijimaci laserového lu¢a stlacte smerové tlagidla (viavo/vpravo), aby ste manualne nastavili vertikalnu rovinu.

7.6.2 Automatické nastavenie a sledovanie @

1.

2.

3.

Prijima¢ laserového Iu¢a so znackovacim zarezom drzte na pozadovanom nastavovanom mieste a v smere
pristroja.

Dvakrat stlagte tlagidlo Automatické nastavenie. Dal$ie dvojité stlagenie ukon&i nastavovanie.

Dvoijité stlacenie spusti proces nastavenia roviny lasera. Po¢as tohto procesu znie nepretrzity akusticky signal.
V procese vyhladavania mézete zmenit smer stlaéenim tlagidla Automatické nastavenie.

Hned ako laserovy IU¢ zasiahne detekéné pole prijimaca laserového lu¢a, 10¢ sa pohne na znackovaci zarez
(referenéna rovina).

Po dosiahnuti pozicie (najdeny znackovaci zarez) signalizacny tén v trvani piatich sekind signalizuje ukoncéenie
procesu.

Prijimac laserového lu¢a automaticky prejde do rezimu sledovania a v pravidelnych intervaloch kontroluje, ¢i sa
posunula rovina lasera. Pri posunuti sa rovina lasera opat koriguje na znac¢kovaciu rovinu, ak je to mozné. Ak
je oznacena znackovacia rovina mimo nivelizaéného rozsahu +5°, na dihsi ¢as je obmedzena priama viditelnost
medzi pristrojom a prijimacom laserového lu¢a alebo proces nastavovania nebol Uspesny v priebehu dvoch
minut, zazneju kratke signaly, laser prestane rotovat a zhasne symbol "automatické nastavenie". Signalizuje to
zruSenie automatického nastavovania.

Rezim sledovania opustite dvojitym stlacenim tlacidla Automatické nastavenie.

7.7 Praca so sklonom

7.7.1 Instalacia

UPOZORNENIE
Sklon mozno vykonat manualne, automaticky alebo pouzitim adaptéra sklonu PRA 79.
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UPOZORNENIE
Sklony sa na pristroji PRA 30 mézu nastavovat, resp. zobrazovat v % alebo v °. Nastavenie pozadovanej jednotky je
opisané v kapitole 7.3.7 Moznosti menu.

Pristroj v zavislosti od vyuzitia namontujte napr. na stativ.

Nastavte poziciu rotacného lasera bud’ na hornd alebo na dolnd hranu naklonenej roviny.

Postavte sa za pristroj, s pohfadom v smere na ovladaci panel.

Pomocou zameriavacieho zarezu na hlave pristroja nastavte pristroj rovnobezne s naklonenou rovinou. Pre
jemnejsie nastavenie po nastaveni sklonu vykonajte elektronické nastavenie sklonu (pozri 7.7.4).

5.  Zapnite pristroj a stlacte tla¢idlo Rezim sklonu. Svieti LED rezimu sklonu.

Po dosiahnuti niveldcie sa zapne laserovy 1U¢. Pristroj PR 30-HVS mozno naklonit po zobrazeni symbolu "rezim
sklonu" na displeji PRA 30.

rop =

7.7.2 Manualne nastavenie sklonu @

UPOZORNENIE

Ak pristroj zmeria zmenu teploty okolo 10 stuprov, na cca 40 sekund sa zastavi rotécia lasera. V tomto ¢ase pristroj
koriguje vSetky mozné chyby spdsobené zmenou teploty. Po automatickej korekcii pristroj znovu nastavi rovinu lasera
na predchadzajlci sklon a laser za¢ne rotovat.

Zadavat mozno hodnoty sklonu az do 21,3 % v zavislosti od vychodiskového sklonu pristroja. Displej prijimaca
laserového lu¢a zobrazuje uhol sklonu.

7.7.2.1 Kladné sklony

Tlagidlo zadavania sklonu Plus zdviha rovinu lasera pred pristrojom a spusta ju za pristrojom.

1. Na dialkovom ovladani stlacte tlacidlo zadavania sklonu Plus.
UPOZORNENIE Ak pocas troch sekund nestlacite Ziadne tlacidlo, nastavi sa v pristroji naposledy zobrazeny
sklon. Pritom blika LED rezimu sklonu.
Displej prijimaca laserového It¢a zobrazuje uhol sklonu.

2. Ak chcete rychlo zmenit hodnoty, podrzte stlacené tlacidlo zadavania sklonu.

7.7.2.2 Zaporné sklony
Tlagidlo zadavania sklonu Minus spusta rovinu lasera pred pristrojom a zdviha ju za pristrojom.
1. Na dialkovom ovladani stlacte tlagidlo zadavania sklonu Minus.
UPOZORNENIE Ak pocas troch sekund nestladite Ziadne tladidlo, nastavi sa v pristroji naposledy zobrazeny
sklon. Pritom blik& LED rezimu sklonu.
Displej prijimaca laserového lti¢a zobrazuje uhol sklonu.
2. Ak chcete rychlo zmenit hodnoty, podrzte stlacené tlacidlo zadavania sklonu.

7.7.3 Automatické nastavenie sklonu @ [H

Touto funkciou mozno automaticky vytvorit naklonend rovinu lasera medzi 2 bodmi a urcit sklon medzi tymito bodmi.

1. Pristroj umiestnite na hornu hranu naklonenej roviny tak, ako je opisanév 7.7.1.

2. Prijima¢ laserového lu¢a s drziakom prijima¢a PRA 80/PRA 83 namontujte napr. na teleskopicku latu PUA 50.

3.  Prijima¢ umiestnite tesne pred rotacny laser, nasmerujte ho do vysky roviny lasera a upevnite ho na teleskopicku
latu.

4.  Prijima¢ s teleskopickou latou umiestnite na dolnu hranu naklonenej roviny a dvakrat stlacte tlacidlo Automatické
nastavenie. DalSie dvojité stladenie ukonéi nastavovanie.
Teraz sa spusti proces nastavenia roviny lasera. PoCas tohto procesu znie nepretrzity signal. V procese
vyhladavania mézete zmenit smer stlatenim tlagidla Automatické nastavenie.
Hned ako laserovy IU¢ zasiahne detekéné pole prijimaca laserového lu¢a, 10¢ sa pohne na znackovaci zarez
(referenéna rovina). Po dosiahnuti pozicie (ndjdeny znackovaci zarez) akusticky signal v trvani piatich sekund
signalizuje ukoncenie procesu.
Na displeji prijimaca laserového lu¢a sa uz nezobrazuje symbol "automatické nastavenie" a prijima¢ automaticky
prejde do normalneho rezimu.
Na displeji prijimaca laserového IG¢a sa na pat sekund zobrazi sklon.
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5.

Na displeji prijimaca laserového lt¢a od¢itajte sklon medzi oboma bodmi (referenéné body pristroja a prijimaca
laserového luc¢a).
UPOZORNENIE Po piatich sekundach zhasne na displeji prijimaca laserového Iu¢a zobrazenie sklonu.

7.7.4 Volitel'né elektronické nastavenie sklonu

Po hrubom nastaveni rotaéného lasera a nastaveni sklonu (vy$Sie uvedenym spdsobom) sa da nastavenie pristroja
PR 30-HVS optimalizovat pouzitim elektronického nastavenia sklonu patentovaného firmou Hilti.

1.

2.

3.

Nastavte poziciu pristroja PRA 30 oproti pristroju PR 30-HVS v strede na konci naklonenej roviny. MéZete ho bud
drzat v pokoji alebo zafixovat pomocou PRA 80/PRA 83.

Na pristroji PR 30-HVS aktivujte elektronické nastavenie sklonu stlacenim tlacidla Elektronické nastavenie sklonu.
Ked blikaju Sipky pre elektronické nastavenie sklonu, pristroj PRA 30 neprijima laserovy lu¢ z PR 30-HVS.

Ked sa rozsvieti lava $ipka, pristroj PR 30-HVS nastavujte v smere chodu hodinovych ruciciek.

Ked' sa rozsvieti prava Sipka, pristroj PR 30-HVS nastavujte v smere proti chodu hodinovych rugiciek.

Ked sa rozsvietia obe $ipky, nastavenie pristroja PRA 30 je spravne.

Po Uuspesnom nastaveni (obe Sipky svietia konstantne pocas 10 sekund), funkcia sa automaticky ukonéi.

Teraz rotaény laser zafixujte na stativ, aby sa nemohol nechcene otacat.

Elektronické nastavenie sklonu mozete ukoncit aj stlacenim tlacidla Elektronické nastavenie sklonu.
UPOZORNENIE Medzi hrubym nastavenim pomocou zarezu a musky a jemnym nastavenim pomocou elektronic-
kého nastavenia sklonu mézu byt odchylky. Pretoze elektronickd metdda je presnejsia ako opticka, elektronické
nastavenie sklonu odporu¢ame vzdy pouzivat ako referenciu.

7.7.5 Nastavenie sklonu pomocou adaptéra sklonu PRA 79

UPOZORNENIE
Uistite sa, ze naklapaci stdl je namontovany spravnym spésobom medzi stativom a pristrojom (pozri navod na obsluhu
PRA 79).

1.
2.
3.

o
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V zavislosti od konkrétneho pouzitia namontujte adaptér sklonu PRA 79 na stativ.

Nastavte poziciu stativu bud' na hornud alebo na dolnu hranu naklonenej roviny.

Na adaptér sklonu namontujte rotacny laser a pomocou zameriavacieho zarezu na hlave pristroja PR 30-HVS
nastavte pristroj vratane adaptéra sklonu rovnobezne s rovinou sklonu. Ovladaci panel pristroja PR 30-HVS by
sa mal nachadzat na opacnej strane smeru sklonu.

Uistite sa, Ze adaptér sklonu je vo vychodiskovej pozicii (0°).

Zapnite pristroj (pozri 7.3).

Stlacte tlacidlo rezimu sklonu.

Na ovladacom paneli rota¢ného lasera svieti LED pre rezim sklonu.

Pristroj potom za¢ne vykonavat automaticku nivelaciu. Hned ako je tato ¢innost dokonéena, zapne sa laser
a zacne rotovat.

Teraz nastavte na adaptéri sklonu pozadovany uhol sklonu.

UPOZORNENIE Pri manuéalnom nastavovani sklonu pristroj PR 30-HVS jednorazovo niveluje rovinu lasera na
koniec ju zafixuje. Vibracie, zmeny teploty alebo ostatné vplyvy, ktoré sa mézu vyskytnut v priebehu dria, mozu
mat vplyv na polohu roviny lasera.



7.8 Navrat do Standardného rezimu

Pre navrat do $tandardného rezimu vypnite pristroj a opa-
tovne ho zapnite.

7.9 Rezim spanku
V rezime spanku dokéze pristroj PR 30-HVS Setrit elek-
trick energiu. V tomto rezime sa vypne laser, ¢im sa
prediZuje Zivotnost akumulatora.

7.9.1 Aktivacia rezimu spanku

1. Pri vypnutom pristroji PRA 30 stlacte vypina¢ pri-
stroja PRA 30 na cca 3 sekundy.

2. Dvakrat stlacte smerové tladidlo Doprava a dosta-
nete sa do menu "Rezim spanku'".

3. Stlacenim tlac¢idla jednotiek zapnete rezim spanku
pristroja PR 30-HVS.

7.9.2 Deaktivacia rezimu spanku

1. Pri vypnutom pristroji PRA 30 stlacte vypina¢ pri-
stroja PRA 30 na cca 3 sekundy.

2. Dvakrat stlacte smerové tlacidlo Doprava a dosta-
nete sa do menu ReZim spanku.

3. Stlacenim tlacidla jednotiek vypnete rezim spanku
pristroja PR 30-HVS.

4.  Poopatovnom aktivovani pristroja PR 30-HVS skon-
trolujte nastavenia lasera, aby bola zabezpecena
presnost prace.

8 Udrzba a osetrovanie

8.1 Cistenie a susenie

1. Z okienok pre vystup luc¢ov sfuknite prach.

2.  Skla sa nedotykajte prstami.

3.  Pristroj Cistite iba suchou a mékkou utierkou; v pri-
pade potreby navlhéenou Cistym alkoholom alebo
trochou vody.

UPOZORNENIE Prili§ drsny materidl na Cistenie
moze poskriabat sklo a tym ovplyvnit presnost pri-
stroja.

UPOZORNENIE Nepouzivajte Ziadne iné kvapaliny,
pretoze tie m6zu poskodit plastové Casti.

4. Vysuste svoje vybavenie, avSak pri dodrzani hranic¢-
nych hodnét teploty, ktoré st uvedené v technickych
udajoch.

UPOZORNENIE Najma v zime/v lete davajte pozor
na hraniéné hodnoty teploty, ked skladujete svoje
vybavenie napriklad v interiéri vozidla.

8.2 Starostlivost o litium-ionové akumulatory

UPOZORNENIE

Regeneraéné nabijanie litium-idnovych akumulatorov
(ako pri akumulatoroch typu NiCd alebo NiMH) nie je
potrebné.

UPOZORNENIE
Prerugenie procesu nabijania neovplyviiuje zivotnost aku-
mulatora.

UPOZORNENIE

Proces nabijania mozno kedykolvek spustit bez ovplyv-
nenia Zivotnosti. Pamatovy efekt akumulatorov, ktory je
znamy pri akumulatoroch typu NiCd alebo NiMH, nie je
v tomto pripade pritomny.

UPOZORNENIE

Akumulatory je najlepsie uskladrovat v Uplne nabitom
stave a podla moznosti na chladnom a suchom mieste.
Skladovanie akumulatorov pri vysokych teplotach oko-
litého prostredia (napriklad za oknami) nie je vhodné,
ovplyviiuje Zivotnost akumulatorov a zvySuje mieru sa-
movybijania ¢lankov.

UPOZORNENIE

Starnutim alebo nadmernym namahanim stracaju aku-
mulatory svoju kapacitu; potom ich uz nie je mozné
uplne nabit. So zastaranymi akumulatormi mozete este
pracovat, mali by ste ich vSak véas vymenit.

1. Zabrante vniknutiu vihkosti.

2. Pred prvym uvedenim do prevadzky akumulatory
uplne nabite.

3. Hned ako vykon pristroja citelne poklesne, akumu-
latory nabite.
UPOZORNENIE V¢asné nabijanie zvySuje zivotnost
akumulatorov.
UPOZORNENIE Pri dalSom pouzivani akumulatora
sa vybijanie automaticky ukonéi skor, nez moze
dojst k poskodeniu ¢lankov. Pristroj sa nasledne
vypne.

4. Akumulatory nabijajte schvalenymi nabijackami Hilti
pre litium-idnové akumulatory.

8.3 Skladovanie

1. Navlhnuté pristroje vybalte. Pristroje, prepravné na-
doby a prislusenstvo vysuste (pri dodrzani prevadz-
kovej teploty) a vycistite ich. Vybavenie opat zabalte
az vtedy, ked je Uplne suché.

2. Po dlh§om skladovani alebo dih$ej preprave vasho
vybavenia vykonajte, pred pouzitim, kontrolné me-
ranie.

3. Pred dIih&im skladovanim vyberte akumulatory a ba-
térie z pristroja a z prijimaca laserového lu¢a, prosim.
Vytekajuce akumulatory a batérie mézu poskodit
pristroj a prijimac laserového luca.

8.4 Preprava

Na prepravu vybavenia pouzivajte prepravny kufor Hilti
alebo obal s obdobnou kvalitou.

POZOR

Pred prepravou alebo odoslanim vyberte akumulatory
a batérie z pristroja a prijimaca laserového lu¢a.

353



8.5 Kalibracia v kalibraénom servise spolo¢nosti
Hilti

Pristroj odporti¢ame nechat pravidelne kontrolovat v ka-
libraénom servise Hilti, aby sa mohla zaistit spolahlivost
podla noriem a pravnych predpisov.

Kalibra¢ny servis Hilti je vdm kedykolvek k dispozicii. Od-
poru¢ame vam nechat pristroj kalibrovat aspori jedenkrat
roéne.
V kalibraénom servise Hilti sa potvrdi, ze $pecifikacie kon-
trolovaného pristroja v der kontroly zodpovedaju tech-
nickym Udajom v navode na obsluhu.

Pri odchylkach od udajov vyrobcu sa pouzivany meraci
pristroj opat nanovo nastavi. Po nastaveni a kontrole sa
na pristroj upevni kalibracny Stitok a vystavi sa kalibracny
certifikat, ktory pisomne potvrdzuje, ze pristroj pracuje
v rozsahu Udajov vyrobcu.

Kalibracné certifikaty sa vzdy pozaduju od firiem, ktoré
su certifikované podfa normy ISO 900X.

Dal$ie informacie vam radi poskytnt vo vaSom najblizSom
zastupeni spolo¢nosti Hilti.

8.6 Kontrola presnosti

UPOZORNENIE

Aby bolo mozné dodrzat technické $pecifikacie pristroja,
mal by byt pristroj pravidelne kontrolovany (minimaine
pred kazdou ddlezitou pracou alebo pred pracou velkého
rozsahu)!

UPOZORNENIE

Pri nasledujucich podmienkach je mozné vychadzat
z toho, Ze pristroj aj po pade funguje bezchybne
a s rovnakou presnostou ako pred padom:

Pri pade nebola prekro¢ena vyska padu uvedena v tech-
nickych udajoch.

Pristroj nebol pri pAde mechanicky poskodeny (napriklad
zlomenim patbokého hranola).

Pristroj pocas prace vytvara rotujuci laserovy IU¢.
Pristroj fungoval bezchybne aj pred padom.

8.6.1 Kontrola horizontalnej hlavnej a prie¢nej
osi

1. Postavte stativ vo vzdialenosti cca 20 m od steny
a nastavte hlavu stativu v horizontalnom smere po-
mocou vodovahy.

2. Namontujte pristroj na stativ a hlavu pristroja na-
smerujte na stenu pomocou zarezu na zamierenie.

3. Pomocou prijima¢a zachytte jeden bod (bod 1)
a oznacte si ho na stene.

4. Otocte pristroj okolo svojej osi v smere hodinovych
ru¢iGiek o 90 °. Pri tom nesmiete zmenit vysku
pristroja.

5. Pomocou prijimaca laserového lic¢a zachytte druhy
bod (bod 2) a oznadte si ho na stene.

6. Zopakujte kroky ¢. 4 a 5 eSte dvakrat a pomocou

prijimac¢a zachyfte bod 3 a bod 4, ktoré si taktieZ
oznacte na stene.
Pri starostlivom vykonani by mala byt vertikélna
vzdialenost obidvoch oznacenych bodov 1 a 3 (na
hlavnej osi), prip. bodov 2 a 4 (na prie¢nej osi), vzdy
< 3 mm (na 20 m). V pripade vacsej odchylky odos-
lite pristroj na kalibraciu do servisného strediska
spolo¢nosti Hilti.

8.6.2 Kontrola vertikalnej osi il i

1. Postavte pristroj vertikalne na (podra moznosti ¢o
najrovnejsiu) podlahu, do vzdialenosti cca 20 m od
steny.

Rukovati pristroja nastavte rovnobezne k stene.

3.  Zapnite pristroj a na podlahe si oznacte referencny
bod (R).

4. Pomocou prijima¢a si na dolnom konci steny
oznacte bod (A). Zvolte strednu rychlost.

5. Pomocou prijimac¢a si vo vySke cca 10 m oznacte
bod (B).

6. Otocte pristroj o 180° a nastavte ho na referenény
bod (R) na podlahe a na dolnom ozna¢enom bode
A).

7. Pomocou prijimac¢a si vo vySke cca 10 m oznacte
bod (C).

8.  Skontroluijte, ¢i pri starostlivom vykonani tychto uko-
nov je vzdialenost medzi obidvomi bodmi (B) a (C)
oznaCenymi vo vySke desat metrov mensia ako
1,5 mm (pri 10 m).

UPOZORNENIE Pri va¢sej odchylke: Odoslite pro-
sim pristroj na kalibraciu do servisného strediska
firmy Hilti.

S

9 Poruchy a ich odstranovanie

Porucha Mozna pri¢ina

Odstranenie

Displej zobrazuje symbol
s PR 30-HVS.

AN’

Pristroj PRA 30 nie je sparovany

Spéruite pristroje (pozri kapitolu 6.9)
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Porucha Mozna pric¢ina Odstranenie

Displej zobrazuje symbol Neplatné zadanie pomocou tlagidiel; Stlacte platné tlacidlo.

prikaz zasadne nie je mozné vykonat.

Displej zobrazuje symbol Prikaz je mozné vykonat, pristroj véak  Zapnite vSetky pristroje a chodte do
nereaguje. dostatocnej vysielacej vzdialenosti.

Zaistite, aby sa medzi pristrojmi ne-

& nachadzali Ziadne prekazky. Dodrzia-

vajte tiez maximalny radiovy dosah.
Pre dobré spojenie umiestnite pri-
stroj PR 30-HVS a PRA 30 vo vyske =
10 cm nad podlahou.

Displej zobrazuje symbol Pristroj je v rezime sledovania. Nedalo  Skontrolujte polohovanie PR 30-HVS
sa vykonat opakované nastavenie. a PRA 30 a ¢i su oba pristroje PR 30-

HVS a PRA 30 vo vzajomnom zornom

A poli. Znovu spustite Automatické na-

stavenie (pozri kapitolu o automatic-
kom nastaveni a sledovani).

Displej zobrazuje symbol Pristroj je v rezime spanku (pristroj Aktivécia pristroja (pozri kapitolu "De-
zostane v rezime spanku max. 4 ho- aktivacia rezimu spanku").
diny).
Sleap o
Displej zobrazuje symbol Nizky stav nabitia akumulatora PR Nabite akumulator, pouZzite iny aku-
30-HVS. mulator alebo pouzite PR 30-HVS
- ~] v rezime "Nabijanie po¢as prevadzky"
(nie pre pouzitie vonku a vo vihkom
prostredi).

10 Likvidacia
VYSTRAHA
Pri nevhodnej likvidacii vybavenia moéze dojst k nasledujucim efektom:
Pri spalovani plastovych dielov vznikaju jedovaté plyny, ktoré mézu ohrozovat zdravie.
Ak sa akumulatory poskodia alebo silne zohreju, mézu explodovat a pritom spdsobit otravy, popaleniny, poleptanie
alebo mozu znedistit Zivotné prostredie.
Pri nedbalej likvidacii umoZziujete zneuzitie vybavenia nepovolanymi osobami. Pritom méze dojst k tazkému poraneniu
tretich os6b, ako aj k znecisteniu Zivotného prostredia.

Pristroje Hilti su z velkej Casti vyrobené z recyklovatelnych materialov. Predpokladom pre recyklaciu je spravne
oddelenie materialov. Spolo¢nost Hilti je uZz v mnohych krajinach zariadena na prijem vasho starého pristroja na
recyklaciu. Informujte sa v zakaznickom servise Hilti alebo u vasho predajcu.

Iba pre krajiny EU

Elektrické zariadenia neodhadzujte do domového odpadu!

V sulade s eurépskou smernicou o opotrebovanych elektrickych a elektronickych zariadeniach v zneni
narodnych predpisov sa opotrebované elektrické naradie, pristroje a zariadenia musia podrobit separo-
vaniu a ekologickej recyklacii.
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Batérie zlikvidujte v stlade s narodnymi predpismi.

11 Zaruka

Ak mate akékolvek otazky tykajuce sa zaru¢nych pod-
mienok, obratte sa, prosim, na vasho lokalneho partnera
spolo¢nosti HILTI.

yrobcu na pristroje

12 Upozornenie FCC

POZOR

Tento pristroj v testoch dodrzal hrani¢né hodnoty, ktoré
su stanovené v odseku 15 ustanoveni FCC (elektromag-
neticka a radiova interferencia) pre digitalne pristroje
triedy B. Tieto hrani¢né hodnoty predstavuju pre insta-
laciu v obyvanych oblastiach dostato¢nu ochranu pred
rusivym vyzarovanim. Pristroje tohto druhu generuju a po-
uzivaju radiové frekvencie a mozu ich aj vyzarovat. Preto,
ak nie su inStalované a nepouzivaju sa v stlade s pokynmi,
mozu spdsobovat rusenie prijmu radiového signalu.

Nemozno v8ak zarucit, ze pri uréitych instalaciach ne-
dojde k ruseniu. Ak tento pristroj spésobuije rusenie radi-
ového alebo televizneho prijmu, ¢o mozno zistit vypnutim
a opatovnym zapnutim pristroja, odpori¢ame pouzivate-
fovi odstranit ruSenia pomocou nasledujucich opatreni:

Novym nasmerovanim alebo premiestnenim antény.

Zvacsenim vzdialenosti medzi pristrojom a prijima¢om.

platné v USA)/upozornenie IC

platné v Kanade

Pripojenim pristroja do zasuvky iného sietového okruhu,
ktory nie je spolo¢ny so siefovym okruhom prijimaca.

Poziadajte o pomoc vasho predajcu alebo skuseného
radiového &i televizneho technika.

UPOZORNENIE

Zmeny alebo modifikacie, ktoré neboli vyslovne povolené
spolo¢nostou Hilti, mézu obmedzit pravo pouzivatela na
uvedenie pristroja do prevadzky.

Toto zariadenie zodpoveda paragrafu 15 ustanoveni FCC
a RSS-210 ustanoveni IC.

Uvedenie do prevadzky podlieha nasledujucim podmien-
kam:

Tento pristroj by nemal vytvarat Ziadne $kodlivé Ziarenie.

Pristroj musi zadrzat kazdé Ziarenie, vratanie Ziarenia,
spdsobeného neziaducimi operaciami.

13 Vyhlasenie o zhode ES (original)

Oznacenie: Rotacny laser
Typové oznacenie: PR 30-HVS
Generéacia: 01
Rok vyroby: 2013

Na vlastnu zodpovednost vyhlasujeme, Ze tento vyrobok
je v sulade s nasledujucimi smernicami a normami:
do 19. aprila 2016: 2004/108/ES, od 20. aprila 2016:
2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/42/EG, 2006/66/ES,
1999/5/ES, EN ISO 12100, EN 300440-2 V1.4.1,
EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.

356

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan
|,/

\ 2] Al

Paolo Luccini

Edward Przybylowicz
Head of BA Quality and Process Mana- Head of BU Measuring Systems
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories
06/2015

BU Measuring Systems

06/2015

Technicka dokumentacia u:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland



ORIGINALNE UPUTE ZA UPORABU

Rotacijski laser PR 30-HVS

Prije stavljanja u pogon obvezatno procitajte
uputu za uporabu.

Ovu uputu za uporabu uvijek ¢uvajte uz ure-
daj.

Uredaj prosljedujte drugim osobama samo
zajedno s uputom za uporabu.

Kazalo Stranica
1 Opce upute 358
2 Opis 358
3 Pribor 361
4 Tehnicki podatci 361
5 Sigurnosne napomene 363
6 Prije stavljanja u pogon 365
7 Posluzivanje 366
8 Ciséenje i odrzavanje 373
9 Trazenje kvara 374

10 Zbrinjavanje otpada 375
11 Jamstvo proizvodaca za uredaje 376
12 FCC-napomena (vaze¢e za SAD) / IC-
napomena (vazeée za Kanadu) 376
13 EZ izjava o sukladnosti (original) 376

Hl Brojevi se odnose na odgovarajuce slike. Slike ¢ete
pronaci na pocetku uputa za uporabu.

U tekstu ove upute za uporabu, rije¢ "uredaj" ili "rotacijski
laser" uvijek oznacava PR 30-HVS. "Daljinsko upravlja-
nje" odn. "Prijamnik laserskog snopa"" ili "Prijamnik"
uvijek oznacava PRA 30 (03).

Rotacijski laser H

@ Laserski snop (u ravnini rotacije)

(2) Rotacijska glava

(3) Rukohvat

(4) Upravljacko polie

Postolje s navojem 5/a"

(6) Litij-ionska akumulatorska baterija PRA 84

Umetanje i vadenje akumulatorskog paketa A
Litij-ionska akumulatorska baterija PRA 84

Pretinac za baterije
Blokada

Punjenje u uredaju H

Mrezni dio PUA 81
Uti¢nica za punjenje

Punjenje izvan uredaja B3

Mrezni dio PUA 81
Utika¢ za automobilski akumulator PUA 82
@ LED za aktivnost punjenja akumulatorskog paketa

Upravljaéko polje rotacijskog lasera H

@ Tipka za ukljucivanje/ isklju¢ivanje

% LED-diode automatskog niveliranja
LED-strelica za elektronsko usmjeravanje nagiba

@ Tipka za elektronsko usmijeravanje nagiba (samo
zajedno s naginom nagiba)

Tipka i LED-diode za funkciju upozorenja na $ok

(8) Tipka i LED-diode za nagin nagiba

@ LED-diode za nacin nadzora (samo kod vertikalnog
automatskog usmijeravanja)

LED za razinu napunjenosti akumulatorskog paketa

Upravljaéko polje PRA 30 @

% Tipka za uklju¢ivanje/ isklju¢ivanje

Tipka za unos nagiba Plus / Tipka za smjer desno
odn. gore (s PRA 90)

(3) Tipka za izbor jedinice

(4) Tipka za glasnodu

(5) Tipka za unos nagiba minus / tipka za smijer lijevo
odn. dolje (s PRA 90)

@ Tipka za automatsko usmjeravanje / na¢in nadzora
(vertikalno) (dvostruki klik)

Polje detekcije

®

Oznaéni urez

(9 Zaslon

Zaslon PRA 30

@ Indikator polozaja prijamnika relativno prema visini
ravnine laserskog snopa
@ Prikaz stanja baterija

(@) Indikator jagine zvuka
(4) Indikator razmaka prema ravnini laserskog snopa
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1 Opée upute

1.1 Pokazatelji opasnosti i njihovo znacenje
OPASNOST
Znadi neposrednu opasnu situaciju koja moze uzrokovati
tjelesne ozljede ili smrt.

UPOZORENJE
Ova rije¢ skre¢e pozornost na moguéu opasnu situaciju
koja moze uzrokovati tesku tjelesnu ozljedu ili smrt.

OPREZ

Ova rije¢ skre¢e pozornost na mogucu opasnu situaciju
koja moze uzrokovati laganu tjelesnu ozljedu ili materi-
jalnu Stetu.

NAPOMENA

Ova rije¢ skreée pozornost na napomene o primjeni i
druge korisne informacije.

1.2 Objasnjenje piktograma i ostali naputci

S A A A

Na uredaju

Klasa lasera 2 prema IEC/EN 60825-1:2007

Na uredaju

CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT

:\ k"i STARE INTO BEAM
771\ 620.690nm / Po<4 85mW, 2300RPM

CLASS Il LASER PRODUCT

Laser class Il according CFR 21, § 1040 (FDA) (Klasa
lasera Il prema CFR 21, § 1040 (FDA))

Mijesto identifikacijskih detalja na uredaju

Oznaka tipa i serije navedeni su na ozna¢noj plocici Vaseg
uredaja. Unesite ove podatke u VaSu uputu za uporabu i
pozivajte se na njih kod obra¢anja naSem zastupnistvu ili
servisu.

Tip:

Generacija: 01

Prije uporabe Upozorenje Upozorenje Upozorenje
procitajte na opéu na na opasni
uputu za opasnost nagrizajuce elektricni
uporabu materijale napon

Y &S N
Samo za Reciklirajte Ne gledajte u Upozorenje
uporabu u materijale laserski snop na
prostorijama odn. zbrinite eksplozivne
ih na tvari
ekoloski
prihvatljiv
nacin

Serijski broj:

2.1 Namjenska uporaba

PR 30-HVS je rotacijski laser s rotiraju¢im, vidljivim laserskim snopom i referentnim snopom pomi¢nim za 90°.
Rotacijski laser se moze koristiti za vertikalna i horizontalna mjerenja te za mjerenje nagiba.

Uredaj je namijenjen za izracun, prijenos i provjeru vodoravno rasporedenih visina, vertikalnih i nagnutih ravnina i
pravih kutova. Primjeri za primjene su prijenos metarskih i visinskih pukotina, utvrdivanje pravih kutova na zidovima,
vertikalno usmjeravanje na referentne tocke ili izraGunavanje nagnutih povrsina.

Uredaj je namijenjen profesionalnom korisniku i smije ga posluZzivati, odrzavati i servisirati samo ovlasteno kvalificirano
osoblje. To osoblje mora biti posebno upuéeno u moguce opasnosti. Uredaj i njemu pripadajuc¢a pomoéna sredstva
mogu biti opasni ako ih nepropisno i neispravno upotrebljava neosposobljeno osoblje.

Za optimalnu uporabu uredaja Vam nudimo razli¢it pribor.

Kako biste izbjegli opasnost od ozljeda, rabite samo originalni Hiltijev pribor i alate.
Slijedite podatke o radu, ¢iS¢enju i odrzavanju u uputi za uporabu.
Vodite racuna o utjecajima u okruzenju. Uredaj ne upotrebljavajte tamo gdje postoji opasnost od pozara ili eksplozije.

Manipulacije ili preinake na uredaju nisu dozvoljene.
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2.2 Znacajke

Ovim uredajem se brzo i s visokom precizno$¢u moze nivelirati svaka razina.

Niveliranje se vrsi automatski nakon ukljuc¢ivanja uredaja. Laserski snop se ukljuCuje tek kada je postignuta specificirana
preciznost.

LED-diode prikazuju pojedina¢no radno stanje.

Uredaj radi s punjivim akumulatorskim paketima Li-ion, koji se mogu puniti ¢ak i tijekom rada.

2.3 Moguénost kombiniranja s daljinskim upravljacem/prijamnikom laserskog snopa PRA 30

PRA 30 je daljinski upravljac¢ i prijamnik laserskog snopa ujedno. Njime je moguée jednostavno upravljanje rotacijskim
laserom PR 30-HVS na vece udaljenosti. Osim toga PRA 30 sluzi i kao prijamnik laserskog snopa, te se stoga moze
koristiti i za prikaz laserskog snopa na velike udaljenosti.

2.4 Digitalno mjerenje razmaka

Prijamnik laserskog snopa digitalno prikazuje razmak izmedu ravnine laserskog snopa i oznacnog ureza. Time se moze
u samo jednom radnom koraku milimetarskom precizno$¢u utvrditi gdje se tocno nalazite.

2.5 Automatsko usmjeravanje i nadzor

S PR 30-HVS i PRA 30 jedna osoba moze automatski na jednu preciznu to¢ku usmieriti ravninu laserskog snopa. Uredaj
prepoznaje aktualno usmjeravanje (horizontalno, nagib ili vertikalno) i sukladno tome koristi funkciju automatskog
usmjeravanja (horizontalnu s PRA 90 i nagib) ili automatsko usmjeravanje s nastavnim nadzorom ravnine (vertikalno).
Usmjerenu ravninu laserskog snopa moze po potrebi i dodatno automatski i u redovitim intervalima provjeravati i
funkcija nadzora pomocéu PRA 30, kako bi se sprijecila eventualna pomicanja (npr. temperaturnim oscilacijama, vjetrom
ili treéim utjecajima). Funkciju nadzora je moguce deaktivirati.

2.6 Digitalni prikaz nagiba s patentiranim elektronskim usmjeravanjem nagiba

Digitalni prikaz nagiba moze prikazati nagib do 21,3 % ako se PR 30-HVS nalazi u nagnutom stanju. Na taj se nacin
mogu kreirati i provjeravati nagibi bez kalkulacija. S elektroni¢kim usmijeravanjem nagiba moze se optimizirati to¢nost
usmjeravanja nagiba.

2.7 Funkcija upozorenja na Sok

Nakon ukljucivanja uredaja aktivira se funkcija upozorenja na Sok tek dvije minute nakon provedenog niveliranja. Ako
se unutar ove 2 minute pritisne tipka, ponovno zapocinje te¢i to dvominutno vrijeme. Ako uredaj tijekom rada izade
iz razine (potresanje / udar), preklapa se na upozorni nacin; trepere sve LED diode, laser se iskljuCuje (glava viSe ne
rotira).

2.8 Automatsko iskljucéivanje -
Ako je uredaj postavljen izvan podrucja samoniveliranja (+5°) ili mehanicki blokiran, laser se ne uklju¢uje a LED-diode
trepere.

Uredaj se moze postaviti na stative s navojem 5/8" ili direktno na ravnu podlogu (bez vibracija). Servosistem kod
automatskog niveliranja iz jednog ili oba smjera nadzire pridrzavanje specificirane to¢nosti. Uredaj se iskljucuje ako se

ne postigne niveliranje (uredaj izvan podrucja niveliranja ili mehani¢ko blokiranje) ili kada je uredaj odveden iz razine
(vidi odlomak Funkcija upozorenja na $ok).

n

NAPOMENA
Ukoliko se niveliranje ne moze posti€i, laser se iskljucuje i sve LED-diode trepere.

2.9 Sadrzaj isporuke

1 Rotacijski laser PR 30-HVS

1 Prijamnik laserskog snopa/daljinsko upravlja-
nje PRA 30 (03)

1 Drzag¢ prijamnika laserskog snopa PRA 80 ili
PRA 83

Uputa za uporabu
PRA 84 akumulatorski paket Li-lon
Mrezni dio PUA 81
Baterije (Clanci AA)

N = =
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2  Certifikati proizvodaca
1 Kovceg Hilti

2.10 Indikatori radnog stanja

Uredaj ima slijede¢e prikaze radnog stanja: LED-diode automatskog niveliranja, LED-diode za razinu napunjenosti
akumulatorskog paketa, LED-diode za deaktiviranje funkcije upozorenja na $ok, LED-diode nacina nagiba, LED-diode
nadzora i LED-diode elektronskog usmijeravanje nagiba.

2.11 Prikazi pomoc¢u LED-diode
LED-diode automatskog niveliranja

Zelena LED-dioda treperi.

Uredaj se nalazi u fazi niveliranja.

Zelena LED-dioda konstantno
svijetli.

Uredaj je niveliran / propisno u radu.

LED-dioda deaktiviranja funkcije upo-
zorenja na $ok

Narancasta LED-dioda kon-
stantno svijetli.

Upozorenje na $ok je deaktivirano.

LED-diode nacin nagiba

Narancasta LED-dioda tre-
peri.

Usmijeravanje nagnutih ravnina.

Narancasta LED-dioda kon-
stantno svijetli.

Nacin za nagib je aktiviran.

LED-diode nadzora

Narancasta LED-dioda kon-
stantno svijetli.

Uredaj je u nacinu za nadzor. Usmjera-
vanje na referentnu to¢ku (PRA 30) je
ispravno.

Narancasta LED-dioda tre-
peri.

Uredaj usmjerava ravninu laserskog
snopa na referentnu toc¢ku (PRA 30).

LED-diode elektronskog usmjeravanja
nagiba

Narancaste LED-strelice tre-
pere.

Uredaj je u nacinu "elektronsko usmje-
ravanje nagiba", PRA 30 ne prima laser-
ski snop

Obije naranéaste LED-strelice
konstantno svijetle

Uredaj je pravilno usmjeren na PRA 30.

Lijeva narancasta
LED-strelica svijetli

Uredaj treba okrenuti u smjeru kazaljki
na satu.

Desna narancéasta
LED-strelica svijetli

Uredaj treba okrenuti u suprotnom
smijeru kazaljki na satu

Sve LED-diode

Sve LED-diode trepere

Uredaj je udaren, izgubio je niveliranje ili
ima neku drugu pogresku.

2.12 Stanje napunjenosti Li-lon akumulatorskih paketa tijekom rada

LED-diode trajno svijetle

LED-diode treptajuce

Stanje napunjenosti C

LED-diode 1, 2, 3, 4

C=z75%

LED-diode 1, 2, 3

50% =C<75%

LED-diode 1, 2

25 % =C <50 %

LED-dioda 1

10%=C<25%

LED-dioda 1

C<10 %

2.13 Stanje napunjenosti Li-lon akumulatorskih paketa tijekom postupka punjenja u uredaju

LED-diode trajno svijetle

LED-diode treptajuce

Stanje napunjenosti C

LED-diode 1, 2, 3, 4

C =100 %

LED-diode 1, 2, 3 LED-diode 4 75 % = C <100 %
LED-diode 1, 2 LED-dioda 3 50 % =C <75%
LED-dioda 1 LED-dioda 2 25 % = C <50%

- LED-dioda 1 C<25%
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2.14 Prikaz punjenja Li-lon akumulatorskog paketa tijekom postupka punjenja izvan uredaja

Ako crvena LED-dioda konstantno svijetli, akumulatorski paket se puni.
Ako crvena LED-dioda za aktivnost punjenja akumulatorskog paketa ne svijetli, postupak punjenja je dovrsen, ili
punja¢ ne isporucuje struju.

Oznaka Kratica
Prijamnik laserskog snopa/Daljinsko upravljanje PRA 30 (03)
Prijamnik laserskog snopa PRA 20 (02)
Drza¢ prijamnika laserskog snopa PRA 80
Drza¢ prijamnika laserskog snopa PRA 83
Uredaj za prijenos visina PRA 81
Nagibni adapter PRA 79
Mrezni dio PUA 81
Utikag za uti¢nicu za dodatnu opremu u vozilu (upa- PUA 82
liad)

Akumulatorski paket PRA 84
Akumulatorski paket PRA 84G
Vertikalni kut PRA 770
Nosac¢ za pri¢vrcenje na skele u gradevinskim isko- PRA 750
pima

Nosa¢ za pri¢vrscenje prijamnika na skele u gradevin-  PRA 751
skim iskopima

Adapter za fasadu PRA 760

stativ PUA 20

Stativ s obrtnom ru¢icom PA 921

Stativ s obrtnom ruc¢icom PUA 30

Automatski stativ PRA 90

Teleskopske ploce PUA 50, PUA 55 -

4 Tehnicki podatci

Tehni¢ke izmjene pridrzane!

PR 30-HVS

Domet prijema (radijus) s PRA 30 (03) tipi¢no: 2...500 m

Domet daljinskog upravljac¢a (radijus) s PRA 30 (03) tipi¢no: 0...150 m

Tocnost! na 10 m: + 0,75 mm

Ciljni snop Neprekinuto, pravokutno na ravninu rotacije

Klasa lasera Klasa 2, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007 / IEC
60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)); Maksi-
malna snaga < 4,85 mW na = 300 okr/min

Brzine rotacije 600/min, 1.000/min

Podrucje nagiba s nagnutim uredajem: < 21,3 %

1 Na tognost mogu utjecati posebice visoke oscilacije temperature, vlaznost, udarac, pad, itd. Ukoliko nije drugacije navedeno, ure-
daj je podesen odn. bazdaren prema standardnim uvjetima okoline (MIL-STD-810F).

2 Ispitivanje u slu¢aju pada sa stativa na ravni beton provedeno je pod standardnim uvjetima okoline (MIL-STD-810G).
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Podrucje samoniveliranja

£5°

Opskrba energijom

7,4V/ 5,0 Ah litij-ionski akumulatorski paket

Radni vijek akumulatorskog paketa

Temperatura +25 °C, Litij-ionski akumulatorski paket:
25h

3

Radna temperatura

-20...+50 °C

Temperatura skladistenja (suho)

-25...+60 °C

Klasa zastite

IP 66 (sukladnolEC 60529) ne u nacinu "Punjenje tije-
kom rada"

Navoj stativa %" x 18

Tezina (ukljudujuéi PRA 84) 2,5Kkg

Dimenzije (D x S x V) 200 mm x 200 mm x 230 mm
Ispitivanje visine u sluéaju pada? 1,5m

1 Na tognost mogu utjecati posebice visoke oscilacije temperature, vlaznost, udarac, pad, itd. Ukoliko nije drugacije navedeno, ure-
daj je podesen odn. bazdaren prema standardnim uvjetima okoline (MIL-STD-810F).

2 Ispitivanje u slu¢aju pada sa stativa na ravni beton provedeno je pod standardnim uvjetima okoline (MIL-STD-810G).

PRA 30 (03)
Operacijsko podrucje detekcije (promijer)

S PR 30-HVS tipi¢no: 2...500 m

Akusti¢ni dava¢ signala

3 jaCine zvuka s moguénoscu za prigusivanje

Zaslon s teku¢im kristalima Obostrano
Podrucje prikaza razmaka + 52 mm
Podrucje prikaza ravnine laserskog snopa +0,5 mm
Duzina polja detekcije 120 mm
Prikaz centra od gornjeg ruba kucista 75 mm

Oznacni urezi

Na obije strane

Vrijeme ¢ekanja bez detekcije prije samostalnog isklju-
Sivanja

15 min

Dimenzije (D x S x V)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Tezina (ukljuujuéi baterije)

0,25 kg

Opskrba energijom

2 Clanka AA

Trajanje baterije

Temperatura +20 °C: oko. 40 h (ovisno o kvaliteti al-
kalno manganskih baterija)

Radna temperatura

-20...+50 °C

Temperatura skladistenja

-25...+60 °C

Klasa zastite

IP 66(prema IEC 60529), osim pretinca za baterije

Ispitivanja visine u slu¢aju pada’

2m

1 Ispitivanje u slu¢aju pada provedeno je u drzacu prijemnika PRA 83 na ravnom betonu pod standardnim uvjetima okoline(MIL-STD-

810G).

PRA 84 litij-ionski akumulatorski paket

Nazivni napon (normalni nagin) 7,4V
Maksimalni napon (u radu ili kod punjenja tijekom rada) 13V
Nazivna struja 180 mA

Vrijeme punjenja

Temperatura +32 °C: 2 h 10 min (akumulatorski paket
napunjen 80 %)

Radna temperatura -20...+50 °C
Temperatura skladistenja (suho) -25...+60 °C
Temperatura punjenja (i kod punjenja u radu) +0...+40 °C
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Tezina

0,3 kg

Dimenzije (D x S x V)

160 mm x 45 mm x 36 mm

PUA 81 mrezni dio

Napajanje strujom 115..230V
Frekvencija mreze 47...63 Hz
Dimenzionirana snaga 36 W
Dimenzionirani napon 12v

Radna temperatura +0...+40 °C
Temperatura skladistenja (suho) -25...+60 °C
Tezina 0,23 kg

Dimenzije (D x S x V)

110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Sigurnosne napomene

5.1 Osnovne sigurnosne hapomene

Osim sigurnosno-tehnickih uputa u pojedinim pogla-
vljima ove upute za rad, valja uvijek strogo slijediti
sljedece odredbe.

5.2 Opce sigurnosne mjere

Ne onesposobljavajte sigurnosne uredaje i ne
uklanjajte znakove uputa i upozorenja.

Budite pazljivi, pazite $to ¢inite i kod rada s ureda-
jem postupajte razumno. Uredaj ne koristite ako
ste umorni ili pod utjecajem opojnih sredstava, al-
kohola ili lijekova. Trenutak nepaznje kod uporabe
uredaja moze dovesti do ozbiljnih tjelesnih ozljeda.
Djecu drzite dalje od laserskih uredaja.

Kod nestruénog pri¢vrséivanja uredaja moze doéi do
laserskog zracenja koje prekoracuje razred 2 odn.
3. Popravak uredaja prepustite samo servisnim
radionicama Hilti.

S uredajem ne radite u okolini ugrozenoj eksplo-
zijom, u kojoj se nalaze zapaljive tekucine, plinovi
ili prasine. Uredaji proizvode iskre koje mogu zapaliti
prasinu ili pare.

(Naputak prema FCC §15.21): Promjene ili modifika-
cije, koje nije izri¢ito dozvolio Hilti, mogu ograniiti
pravo korisnika na stavljanje uredaja u pogon.
Ukoliko se koriste neki drugi uredaji od ovdje na-
vedenih uredaja za upravljanje i namjestanje ili se
izvode drugi postupci, to moze uzrokovati nastanak
opasnog zracenja.

Uredaj provjerite prije uporabe. Ako je uredaj
ostecen, odnesite ga na popravak u servis Hilti.
Uredaj odrzavajte s paznjom. Kontrolirajte rade
li pokretljivi dijelovi uredaja besprijekorno i nisu
li zaglavljeni, te jesu li dijelovi polomljeni ili tako

ostecéeni da negativno djeluju na funkciju uredaja.
Uzrok mnogih nezgoda je lo$e odrzavanje uredaja.
Nakon pada ili drugih mehanickih utjecaja morate
provjeriti preciznost uredaja.

Prije vaznih mjerenja provjerite uredaj.
Preciznost provjerite viSe puta tijekom primjene.
Ako uredaj iz velike hladnoce prenosite u toplije
okruzenje ili obratno, trebali biste pustiti da se
prije uporabe aklimatizira.

Pri uporabi s adapterima provjerite, da je uredaj
¢vrsto pri¢vrséen vijcima.

Kako biste izbjegli nepravilna mjerenja, izlazni
prozor laserskog snopa morate drzati ¢istim.
lako je uredaj projektiran za teske uvjete upo-
rabe na gradiliStima, trebali biste njime brizljivo
rukovati kao i s drugim optickim i elektri¢nim ure-
dajima (dalekozor, naocale, fotografski uredaj).
lako je uredaj zasticen protiv prodiranja vilage,
trebali biste ga obrisati prije spremanja u trans-
portnu kutiju.

Elektriéne kontakte drzite dalje od kise ili vlage.
Mrezni dio upotrebljavajte samo na strujnoj mrezi.
Pobrinite se da uredaj i mrezni dio ne stvaraju
prepreku koja bi mogla dovesti do opasnosti od
prevrtanja ili ozljedivanja.

Pobrinite se za dobru rasvjetu na podrucju rada.
Redovito provjeravajte produzne kabele i zamije-
nite ih ako su osteceni. Ukoliko se pri radu osteti
mrezni dio ili produzni kabel, ne dodirujte oste-
¢eni mrezni dio. lzvucite mrezni utika¢ iz utic-
nice.Osteceni prikljuéni i produzni kabeli predsta-
vljaju opasnost od elektri¢nog udara.

Izbjegavajte dodir tijela s uzemljenim povrsinama
kao $to su cijevi, radijatori, Stednjaci i hladnjaci.
Postoji poveéana opasnost od elektricnog udara ako
je vase tijelo uzemljeno.

Priklju¢ni kabel zastitite od vrucine, ulja i ostrih
bridova.
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y) Sa mreznim dijelom ne radite ako je zaprljan ili
mokar. Prasina ili vlaga koja se nakuplja na povr-
Sini mreznih dijelova naroéito provodljivih mate-
rijala mogu pod nepovoljnim uvjetima dovesti do
elektricnog udara. Stoga pri ¢eScoj obradi pro-
vodljivih materijala odnesite zaprljane uredaje u
redovitim razmacima na provjeru u Hiltijev servis.

z) lzbjegavajte dodirivanje kontakta.

5.2.1 Brizljivo rukovanje akumulatorskim uredajima
i njihova uporaba

a) Akumulatorske pakete drzite dalje od visokih tem-
peratura i vatre. Postoji opasnost od eksplozije.

b) Akumulatorski paketi se ne smiju rastavljati, gnje-
Citi, zagrijavati iznad 75°C ili spaljivati. U suprot-
nom sluéaju postoji opasnost od pozara, eksplozije i
nagrizanja.

c) lzbjegavajte prodiranje vlage. Vlaga koja je prodrla
moze uzrokovati kratki spoj i kemijske reakcije te
uzrokovati opekline ili uzrokovati pozar.

d) Kod neispravne primjene mozZe iz bate-
rije/akumulatorskog paketa istjecati tekucina.
Izbjegavajte doticaj s ovom tekuéinom. Kod
sluéajnog doticaja odmah isperite vodom. Ako
tekucina dospije u o¢i, isperite ih s puno vode i
odmah potrazite lijeénicku pomo¢é. Tekuéina koja
curi moze dovesti do nadrazaja koze ili opeklina.

e) Koristite akumulatorske pakete dopustene isklju-
¢ivo za odgovarajuéi uredaj. Kod uporabe drugih
akumulatorskih paketa ili uporabe akumulatorskih
paketa u druge svrhe postoji opasnost od pozara
i eksplozije.

f) Postujte posebne smjernice za transport, skladi-
Stenje i rad Li-lon akumulatorskih paketa.

g) Akumulatorski paket ili punja¢ koji ne koristite
drzite dalje od spajalica, kovanica, kljuceva, ¢avli,
vijaka ili drugih sitnih metalnih predmeta koji bi
mogli uzrokovati premoséivanje akumulatorskog
paketa ili kontakte punjaéa. Kratak spoj izmedu
akumulatorskog paketa ili kontakata punjac¢a moze
za posljedicu imati opekline ili pozar.

h) lzbjegavajte kratki spoj na akumulatorskom pa-
ketu. Provjerite prije umetanja akumulatorskog pa-
keta u uredaj, da na kontaktima akumulatorskog
paketa i uredaja nema stranih tijela. Ako se kontakti
akumulatorskog paketa kratko spoje, postoji opa-
snost od pozara, eksplozije i nagrizanja.

i)  Ne smiju se puniti niti upotrebljavati oSteceni aku-
mulatorski paketi (primjerice akumulatorski pa-
keti s napuklinama, polomljenim dijelovima, savi-
nutim, izbijenim i/ili izvuéenim kontaktima).

) Zarad uredaja i punjenje akumulatorskog paketa
koristite samo mrezni dio PUA 81, utikac¢ za utic¢-
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nicu za dodatnu opremu u vozilu (upalja¢) PUA 82
ili neki drugi punja¢ kojeg preporucuje proizvo-
daé. Inace postoji opasnost da se uredaj osteti. Za
punja¢, koji je prikladan za odredenu vrstu akumu-
latorskih paketa, postoji opasnost od pozara ako se
upotrebljava s drugim akumulatorskim paketima.

5.3 Stru¢no opremanje radnih mjesta

a) Osigurajte mjesto mjerenja i pri postavljanju ure-
daja pazite da zraka ne bude usmjerena prema
drugoj osobi ili prema vama.

b) Kod radova na ljestvama ne zauzimajte nenor-
malan polozaj tijela. Zauzmite siguran i stabilan
polozaj tijela i u svakom trenutku odrzavajte rav-
notezu.

c) Mijerenje u blizini reflektiraju¢ih objekata odn. po-
vrSina, kroz staklene ili slicne materijale moze dati
nepravilne rezultate mjerenja.

d) Pazite na to da uredaj bude postavljen na ravnoj
stabilnoj podlozi (bez vibracija!).

e) Uredaj upotrebljavajte samo unutar definiranih
granica uporabe.

f)  Provjerite da vas PR 30-HVS odgovara samo vasem
PRA 30 a ne i drugim PRA 30 uredajima, koji se
koriste na gradilistima.

g) Priradu u naéinu "Punjenje tijekom rada" sigurno
pri¢vrstite mrezni dio npr. na stativ.

h) Uporaba uredaja za neke druge primjene razli¢ite od
predvidenih, moze dovesti do opasnih situacija. Ure-
daj, pribor, nastavke itd. upotrebljavajte prema
ovim uputama i onako kako je to propisano za
doti¢ni tip proizvoda. Kod toga uzmite u obzir
radne uvjete i izvodene radove.

i) Rad s mjernim letvama u blizini visokonaponskih
vodova nije dopusten.

5.3.1 Elektromagnetska podnosljivost

lako uredaj ispunjava stroge zahtjeve doti¢nih smjernica,
Hilti ne moze iskljuciti moguénost da uredaj bude ometan
jakim zracenjem $to moZze dovesti do neispravnog rada. U
tom sluc€aju i u slu¢aju drugih nesigurnosti treba provesti
kontrolna mjerenja. Hilti isto tako ne moze iskljuciti da
nece doci do ometanja drugih uredaja (npr. navigacijskih
uredaja u zrakoplovima).

5.3.2 Klasifikacija lasera za uredaje klase lasera 2/
class Il

Ovisno o prodajnoj verziji uredaj odgovara klasi lasera 2
prema |EC60825-1:2007/EN60825-1:2007 i class |l
prema CFR 21 § 1040 (FDA). Ovi uredaji se smiju
upotrebljavati bez daljnjih zastitnih mjera. Oko se pri
nehotiénom, kratkotrajnom pogledu u laserski snop Stiti
refleksnim zatvaranjem o¢nog kapka. Na ovo refleksno
zatvaranje o¢nog kapka mogu medutim utjecati lijekovi,
alkohol ili droge. Unato¢ tome kao i kod sunca ne bi
trebalo gledati neposredno u izvor svjetlosti. Laserski
snop ne usmjeravajte prema osobama.



6 Prije stavljanja u pogon

NAPOMENA
Uredaj smije raditi samo s Hiltijevim akumulatorskim pa-
ketom PRA 84 ili PRA 84G.

6.1 Umetanje akumulatorskog paketa A

OPREZ

Uvjerite se da na kontaktima akumulatorskog paketa
i kontaktima u uredaju nema stranih tijela prije nego
Sto stavite akumulatorski paket u uredaj.

1. Gurnite akumulatorski paket u uredaj.
2. Okrenite blokadu u smjeru kazaljke na satu, sve dok
se ne pojavi simbol "blokade".

6.2 Vadenje akumulatorskog paketa A

1. Okrenite blokadu u suprotnom smijeru kazaljke na
satu, sve dok se ne pojavi simbol za "deblokadu".

2. lzvucite akumulatorski paket iz uredaja.

6.3 Punjenje akumulatorskog paketa

A A A

OPASNOST

Upotrebljavajte samo predvidene Hilti akumulatorske
pakete i Hilti mrezne dijelove navedene u poglaviju
"Pribor". Koristenje vidljivo oSte¢enih uredaja / mreznih
dijelova nije dopusteno.

6.3.1 Prvo punjenje novog akumulatorskog paketa
Akumulatorske pakete u potpunosti napunite prije prvog
stavljanja u pogon.

NAPOMENA
Pritom pazite na sigurno stanje sustava koji treba napu-
niti.

6.3.2 Ponovno punjenje akumulatorskog paketa

1. Uvjerite se da su vanjske povrSine akumulatorskog
paketa Ciste i suhe.

2. Umetnite akumulatorski paket u uredaj.
NAPOMENA Litij ionski akumulatorski paketi su
svakodobno spremni za uporabu, ¢ak i u djelomi¢no
napunjenom stanju.

Napredak punjenja prikazan je kod uklju¢enog ure-
daja putem LED-dioda.

6.4 Opcije za punjenje akumulatorskog paketa

NAPOMENA
Uvjerite se da se pridrzavate preporucene temperature
kod punjenja (0 do 40°C).

OPASNOST
Mrezni dio PRA 81 se smije koristiti samo unutar
zgrada. Izbjegavajte prodiranje vlage.

6.4.1 Punjenje akumulatorskog paketa u uredaju

1. Umetnite akumulatorski paket u pretinac za baterije
(vidi 6.1).

2. Okredite zatvara¢ sve dok uti¢nica za punjenje na
akumulatorskom paketu ne bude vidljiva.

3. Utika¢ mreznog dijela ili utika¢ za uti¢nicu za do-
datnu opremu u vozilu (upaljac) utaknite u akumula-
torski paket.

Akumulatorski paket se puni.

4. Za prikaz stanja napunjenosti tijekom punjenja,

ukljucite uredaj.

6.4.2 Punjenje akumulatorskih paketa izvan
uredaja A

Izvadite akumulatorski paket (vidi 6.2).

2. Utika¢ mreznog dijela ili utika¢ za uti¢nicu za do-
datnu opremu u vozilu (upaljac) utaknite u akumula-
torski paket.

Crvena LED-dioda na akumulatorskom paketu sig-
nalizira punjenje.

e

6.4.3 Punjenje akumulatorskog paketa tijekom rada

OPASNOST
Rad u nacinu "Punjenje tijekom rada" nije dopusten za
primjene na otvorenom prostoru i u vlaznoj okolini.

OPREZ

Izbjegavajte prodiranje vlage. Viaga koja je prodrla
moze uzrokovati kratki spoj i kemijske reakcije te uzroko-
vati opekline ili uzrokovati pozar.

1. Okredite zatvara¢ sve dok uti¢nica za punjenje na
akumulatorskom paketu ne bude vidljiva.

2. Utika¢ mreznog dijela utaknite u akumulatorski pa-
ket.
Uredaj radi tilekom punjenja, a stanje napunjenosti
baterije prikazano je LED-diodama na uredaju.

6.5 Savjesno postupanje s akumulatorskim
paketima

Akumulatorski paket ¢uvajte na hladnom i suhom mjestu.
Akumulatorski paket ne ¢uvajte na suncu, na radijatorima
il iza staklenih povrsina. Na kraju njihovog Zivotnog vijeka
akumulatorski paketi se moraju zbrinuti prema propisima
o zastiti okolisa.

6.6 Ukljucivanje uredaja

Pritisnite tipku za UKklj/iskl].

NAPOMENA

Uredaj nakon uklju€ivanja zapocinje s automatskim ni-
veliranjem. Kod potpunog niveliranja se laserski snop
ukljuéuje u rotacijski i normalni smjer.
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6.7 Prikazi pomocéu LED-diode
Vidi poglavlje 2, Opis

6.8 Umetanje baterija u PRA 30 B

OPASNOST
U uredaj ne ulazite ostecene baterije.

OPASNOST
Ne mijeSajte stare i nove baterije. Ne upotrebljavajte
baterije razli¢itih proizvodaca ili razli¢itih tipova.

NAPOMENA
PRA 30 smije raditi samo s baterijama koje su proizve-
dene prema medunarodnim standardima.

1. Otvorite pretinac za baterije prijamnika laserskog
snopa.

2. Umetnite baterije u prijamnik laserskog snopa.
NAPOMENA Kod umetanja vodite raéuna o polari-
tetu baterija!

3.  Zatvorite pretinac za baterije .

6.9 Uparivanje

Uredaj i daljinsko upravljanje/prijamnik laserskog snopa
upareni su u stanju isporuke. Dodatni prijamnici laser-
skog snopa istog tipa ili automatski stativi PRA 90 bez
parenja nisu spremni za rad. Za koriStenje uredaja s ovim
priborom, morate ih medusobno podesiti, dakle upariti.
Rezultat uparivanja uredaja je da uredaji jasno pripadaju
jedan drugome. Uredaj i automatski stativ PRA 90 tako
primaju samo signale s uparenih daljinskih upravljaca/
prijamnika laserskog snopa. Uparivanje omogucuije rad u

7 Posluzivanje

blizini drugih rotacijskih lasera bez opasnosti, da ¢e se
zbog drugih lasera promijeniti postavke.

6.9.1 Uparivanje uredaja i prijamnika laserskog
snopa

o

1. Na uredaju i na daljinskom upravljacu istovremeno

pritisnite na tipku za ukljucivanje/iskljucivanje i drzite
je pritisnutu najmanje 3 sekunde.
Uspjesno uparivanje na prijamniku laserskog snopa
signalizira ton a na uredaju treperenje svih LED-
dioda. Istovremeno se na displeju prijamnika la-
serskog snopa kratkotrajno pojavljuje simbol "upa-
reno". Uredaj i prijamnik se nakon uparivanja auto-
matski iskljucuju.

2. Ponovno ukljucite uparene uredaje.

Simbol ,,upareno” se pojavljuje na displeju.

6.9.2 Uparivanje PRA 90 i prijamnika

1. Na automatskom stativu PRA 90 i na prijamniku
laserskog snopa istovremeno pritisnite na tipke UkIj
/ Isklj i drzite ih pritisnute najmanje 3 sekunde.
Uspjesno uparivanje na prijamniku laserskog snopa
signalizira ton a na automatskom stativu PRA 90 tre-
perenje svih LED-dioda. Istovremeno se na displeju
prijamnika laserskog snopa kratkotrajno pojavljuje
simbol "upareno". Stativ i prijamnik se nakon upari-
vanja automatski iskljucuju.

2. Ponovno ukljucite uparene uredaje.
Na displeju prijamnika laserskog snopa prikazuje se
uredaj zajedno sa stativom.

7.3 Rad s PRA 30

7.1 Provjera uredaja

Prije vaznih mjerenja provjerite preciznost uredaja, naro-
¢ito nakon $to je ispao na pod ili nakon $to je bio izlozen
neuobicajenim mehani¢kim utjecajima (vidi 8.6).

7.2 Ukljuéivanje uredaja

Pritisnite tipku za UKIj/iskl].

NAPOMENA

Uredaj nakon uklju€ivanja zapocinje s automatskim nive-
liranjem.

PRA 30 je prijamnik laserskog snopa i daljinski upravlja¢ ujedno. Daljinski upravlja¢ olakS$ava rad s rotacijskim laserom
te je potreban za kori$tenje nekih funkcija uredaja. Prikaz laserskog snopa vrsi se opticki i akusticki.

7.3.1 Rad s laserskim prijamnikom kao ruéni uredaj
1. Pritisnite tipku za UKlj/isklj.

2. Prijamnik laserskog snopa drzite s detekcijskim prozor¢iéem izravno na ravnini rotiraju¢eg laserskog snopa.

7.3.2 Rad s prijamnikom laserskog snopa u drzaéu prijemnika PRA 80 E

1. Otvorite zatvara¢ na PRA 80.
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7.

Umetnite prijamnik laserskog snopa u drza¢ prijamnika PRA 80.

Zatvorite zatvara¢ na PRA 80.

Prijamnik laserskog snopa ukljucite tipkom UKklj/Isklj.

Otvorite okretnu rucicu.

Sigurno pri¢vrstite drza¢ za prijamnik PRA 80 na teleskopsku Sipku ili Sipku za niveliranje zatvaranjem okretne
rugice.

Prijamnik laserskog snopa drzite s detekcijskim prozor¢iéem izravno na ravnini rotiraju¢eg laserskog snopa.

7.3.3 Rad s prijamnikom laserskog snopa u drzacu prijemnika PRA 83 El

1.

A S

6.

Utisnite prijamnik ukoso u gumeni omot PRA 83, sve dok potpuno ne obuhvati prijamnik. Obratite pozornost na
to da se polje detekcije i tipke nalaze na prednjoj strani.

Umetnite prijamnik zajedno s gumenom futrolom na rucicu. Magnetski drza¢ medusobno spaja futrolu i rugicu.
Prijamnik laserskog snopa ukljucite tipkom Uklj/Isklj.

Otvorite okretnu rucicu.

Sigurno pri¢vrstite drza¢ za prijamnik PRA 83 na teleskopsku Sipku ili Sipku za niveliranje zatvaranjem okretne
rugice.

Prijamnik laserskog snopa drzite s detekcijskim prozor¢i¢em izravno na ravnini rotirajuceg laserskog snopa.

7.3.4 Rad s uredajem za prijenos visine PRA 81 El

NoO o h~wN =

Otvorite zatvara¢ otvora na PRA 81.

Umetnite prijamnik laserskog snopa u uredaj za prijenos visine PRA 81.

Zatvorite zatvara¢ otvora na PRA 81.

Prijamnik laserskog snopa ukljugite tipkom Uklj/Isklj.

Prijamnik laserskog snopa drzite s detekcijskim prozor¢iéem izravno na ravnini rotiraju¢eg laserskog snopa.
Pozicionirajte prijamnik laserskog snopa tako da prikaz udaljenosti pokazuje "0".

Izmjerite Zeljeni razmak pomoc¢u mjerne trake.

7.3.5 Podesavanja mjernih jedinica @
Tipkama za jedinice mozZete podesiti Zeljenu preciznost digitalnog prikaza (mm/cm/off (isklj).

7.3.6 Pode$avanje glasnoée @

Kod ukljugivanja prijamnika laserskog snopa je glasno¢a podeSena na "normalno". Pritiskom na tipku za glasnocu,
glasnoca se moze promijeniti. Birati mozete izmedu Cetiri opcije "tiho", "normalno", "glasno" i "isklju¢eno".
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7.3.7 Opcije izbornika @
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Kod uklju¢ivanja prijamnika laserskog snopa drzite tipku za uklj/isklju¢ivanje uredaja tijekom dvije sekunde.
Prikaz izbornika se pojavljuje u prikaznom polju.

Koristite tipku za jedinice kako biste promijenili izmedu metrickih i anglo-americkih jedinica.

Koristite tipku za glasnocu, kako biste dodijelili brzi slijed akustiénog signala gornjem ili donjem podrucju
detekcije.

Pomocu tipki za smijer (lijevo/desno) po potrebi odaberite i ostale tocke.

NAPOMENA Tipkama za smijer (lijevo/desno) mogu se odabrati moguénosti pode$avanja. Tipka za unos sluzi za
promjenu aktualne postavke. Postoje slijedec¢e moguénosti pode$avanja: Prikaz verzije softvera (bez mogucnosti
podes$avanja), stanje mirovanja PR 30-HVS (isklj/uklj), jedinice nacina nagiba (%/°), uparivanje PR 30-HVS (prekid
uparivanja), uparivanje PRA 90 (prekid uparivanja), osjetljivost funkcije upozorenja na $ok (visoka/srednja/niska),
radio veza (uklj/isklj). Postavke koje se ticu uredaja postaju djelotvorne samo kada je uredaj ukljucen i spojen
preko radio uredaja.

Iskljucite prijamnik laserskog snopa kako biste pohranili postavke.

NAPOMENA Svaka odabrana postavka vrijedi i nakon slijedec¢eg ukljucivanja.

7.3.8 Dvostruki klik

Kod rukovanja valja dvostrukim klikom potvrditi naredbu "Automatsko usmjeravanje" odn. "Nadzor", kako bi se
sprijecio nezeljeni unos.

7.4 Deaktiviranje funkcije upozorenja na $ok 2. Pritisnite na tipku za deaktiviranje funkcije upozore-
1.

nja na Sok.

Konstantno svijetljenje LED-diode deaktiviranja upo-

zorenja na Sok prikazuje, da je funkcija deaktivirana.
3.  Zapovratak u standardni nacin, iskljucite i ponovno

ukljugite uredaj.

Ukljugite uredaj (vidi 7.2).
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7.5 Radovi u horizontali

7.5.1 Postavljanje

1. Uredaj ovisno o primjeni montirajte primjerice na stativ; alternativno mozete rotacijski laser montirati na zidni
nosac. Nagibni kut povrSine postavljanja smije iznositi maksimalno + 5°.

2.  Pritisnite tipku za Uklj/iskl].
LED-dioda automatskog niveliranje treperi u zelenoj boji.
Laserski se snop uklju€uje i rotira a LED-dioda za automatsko niveliranje konstantno svijetli ¢im je niveliranje
postignuto.

7.5.2 Usmjeravanje s automatskim stativom PRA 90

NAPOMENA
Ova funkcija raspoloziva je samo s automatskim stativom PRA 90.
Kod prve primjene treba prijamnik laserskog snopa PRA 30 upariti sa stativom (vidi 6.9.2)

Opcionalnim automatskim stativom PRA 90 moZete podesiti visinu ravnine laserskog snopa ru¢no ili automatski na
zeljenu razinu.

1. Uredaj montirajte na automatski stativ PRA 90.
2. Ukljugite rotacijski laser, automatski stativ i prijamnik laserskog snopa. Visinu ravnine laserskog snopa usmijera-
vajte samo ru¢no (vidi 7.5.3) ili automatski (vidi 7.5.4).

7.5.3 Ruéno usmjeravanje @

Pritisnite na prijamniku laserskog snopa na tipke +/- ili na PRA 90 tipke sa strelicama kako biste paralelno pomaknuli
horizontalnu ravninu prema gore odn. prema dolje.

7.5.4 Automatsko usmjeravanje @ [

1. Zaustavite stranu prijamnika laserskog snopa na Zeljenoj ciljnoj visini i u smjeru upravljackog polja PRA 90.
Mirno drzite prijamnik laserskog snopa tijekom usmjeravanja i pazite na slobodno vidno polje izmedu prijamnika
laserskog snopa i uredaja.

2. Dva puta kliknite na tipku automatskog usmjeravanja na prijamniku laserskog snopa. Dodatni klik prekida
usmjeravanje.

Dvostruki klik pokre¢e postupak usmijeravanja ravnine laserskog snopa, a stativ se pomic¢e gore odn. dolje.
Tijekom toga se kontinuirano &uje akustiéni signal. Cim je laserski snop pogodio detekcijski prozoréié prijamnika
laserskog snopa, snop se pomi¢e prema ozna¢nom urezu (referentna ravnina).

Nakon $to je poloZaj postignut i uredaj se je nivelirao, ton u trajanju od pet sekundi signalizira dovrSetak postupka.
Osim toga se simbol "automatskog usmjeravanja" vise ne prikazuije.

3.  Provijerite postavke visine na displeju.

4. lzvadite prijamnik laserskog snopa.
NAPOMENA Ukoliko automatski postupak usmjeravanja nije bio uspjesan, javljaju se kratki signali i gasi se
simbol "automatskog usmjeravanja".
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7.6 Radovi u vertikali

1.

7.6.

1.

Montirajte uredaj za vertikalne radove na odgovarajuéi stativ, fasadni adapter, adapter za pri¢vrSc¢enje na skele
u gradevinskim iskopima ili na zidni drza¢ tako da upravljacko polje uredaja bude usmjereno prema gore.
Alternativno mozete uredaj postaviti i na gumene nozice straznje rucke.

NAPOMENA Najbolju radio vezu prema PRA 30 pruza strana uredaja koja se nastavlja desno na upravljacko
polje.

NAPOMENA Kako bi se mogla postovati navedena preciznost, uredaj treba postaviti na ravnu povrsinu odn.
precizno ga montirati na stativ ili drugi pribor.

Usmjerite vertikalnu os uredaja pomocu utora i povrsine u Zelienom smjeru.

Pritisnite tipku za Uklj/iskl].

Nakon niveliranja uredaj pokrece laserski na¢in s vertikalnim rotacijskim snopom koji projicira okomito prema
dolje. Ova projicirana to¢ka je referentna tocka (ne ciljna tocka) i sluzi za pozicioniranje uredaja.

Zatim usmijerite uredaj tako da projicirana laserska to¢ka bude usmjerena to¢no na referentnoj to¢ci (npr. klin u
nosacu).

Zatim ru¢no usmierite lasersku ravninu (vidi 7.6.1) ili automatski (vidi 7.6.2) na Zeljenu drugu referentnu tocku.
Cim zapo&nete s usmjeravanjem, laser automatski pokreée rotaciju.

1 Ruéno usmjeravanje @
Pritisnite na prijamniku laserskog snopa tipke za smier (lijevo/desno), kako biste ru¢no usmijerili vertikalnu ravninu.

7.6.2 Automatsko usmjeravanje i nadzor @

1.

3.

Drzite prijamnik laserskog snopa s ozna¢nim urezom na Zeljenom usmjerenom mjestu i u smjeru uredaja.

Dva puta kliknite na tipku za automatsko usmjeravanje. Dodatni klik prekida usmjeravanje.

Dvostruki klik pokrec¢e postupak usmjeravanja ravnine laserskog snopa. Tijekom toga se kontinuirano Cuje
akusti¢ni signal.

Smijer procesa trazenja mozete promijeniti pritiskom na tipku automatsko usmjeravanje.

Cim je laserski snop pogodio detekcijski prozorgié prijamnika laserskog snopa, snop se pomi¢e na ozna&ni urez
(referentna ravnina).

Nakon $§to je polozaj postignut (ozna¢ni urez je pronaden), ton u trajanju od pet sekundi signalizira dovrSetak
postupka.

Prijamnik laserskog snopa automatski se uklju€uje u nacin za nadzor i kontrolira u redovitim intervalima da li se
je razina laserskog snopa pomaknula. Kod pomicanja se ravnina laserskog snopa ponovno korigira na ravninu
za oznacGavanje, ukoliko je to moguce. Ako je ravnina za oznacavanje izvan podrucja niveliranja od +5°, ili ako
je izravni vizualni kontakt izmedu uredaja i prijamnika laserskog snopa duze vrijeme sprijecen ili ako postupak
usmjeravanja unutar dvije minute nije uspje$no proveden, javljaju se kratki signali, laser se vi$e ne rotira, a simbol
"automatskog usmjeravanja" se gasi. To signalizira prekid automatskog postupka usmijeravanja.

Dva puta kliknite na tipku za automatsko usmjeravanje za napustanje nacina za nadzor.

7.7 Rad s nagibom

7.7.1 Postavljanje

NAPOMENA
Nagib se moZe napraviti ru¢no, automatski ili koristenjem nagibnog adaptera PRA 79.
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NAPOMENA
Nagibe mozete podesiti ili prikazati na PRA 30 u % ili u °. Za podeSavanje Zeljene jedinice objasnjene su u poglavlju
7.3.7 opcije izbornika.

Uredaj ovisno o primjeni montirajte primjerice na stativ.

Pozicionirajte rotacijski laser bilo na gornji ili na donji rub ravnine nagiba.

Stanite iza uredaja sa smjerom gledanja na upravlja¢ko polje.

Pomodu cilinog utora na glavi uredaja ugrubo usmijerite uredaj paralelno uz ravninu nagiba. Za finije usmjeravanje
nakon podes$avanja nagiba provedite elektronsko usmijeravanje nagiba (vidi 7.7.4).

5. Ukljucite uredaj i pritisnite tipku za nacin nagiba. LED-dioda nacina nagiba svijetli.

Laserski se snop uklju¢uje ¢im je niveliranje postignuto. PR 30-HVS moze se nagnuti ¢im se na displeju PRA 30
pojavi simbol "Nacin nagiba" .

Hop =

7.7.2 Ruéno podes$avanje nagiba @ @

NAPOMENA

Ukoliko uredaj izmjeri promjene temperature od oko 10 stupnjeva, rotacija lasera se zaustavlja na oko 40 sekundi.
Tijekom ovog vremena uredaj korigira sve pogreSke koje su mogle nastati zbog promjene temperature. Nakon
automatskog ispravljanja uredaj ponovno pode$ava ravninu laserskog snopa na prethodni nagib a laser zapocinje s
rotiranjem.

Ovisno o prednagibu uredaja mogu se unijeti vrijednosti nagiba do 21,3 %. Prikaz prijamnika laserskog snopa prikazuje
kut nagiba.

7.7.2.1 Pozitivni nagibi

Tipka za unos nagiba plus podize ravninu laserskog snopa ispred uredaja i spusta je ponovno iza uredaja.

1. Pritisnite tipke za unos nagiba plus na daljinskom upravljacu.
NAPOMENA Ukoliko u roku od tri sekunde ne pritisnete nijednu tipku, podesit ¢e se posljednje prikazani nagib
na uredaju. Pritom trepere LED-diode na nac¢inu nagiba.
Prikaz prijamnika laserskog snopa prikazuje kut nagiba.

2. Ukoliko brzo zelite promijeniti postavke, dugo pritisnite na tipku za unos nagiba.

7.7.2.2 Negativni nagibi

Tipka za unos nagiba minus spusta ravninu laserskog snopa ispred uredaja i podize je ponovno iza uredaja.

1. Pritisnite tipke za unos nagiba minus na daljinskom upravljacu.
NAPOMENA Ukoliko u roku od tri sekunde ne pritisnete nijednu tipku, podesit ée se posliednje prikazani nagib
na uredaju. Pritom trepere LED-diode na na¢inu nagiba.
Prikaz prijamnika laserskog snopa prikazuje kut nagiba.

2. Ukoliko brzo Zelite promijeniti postavke, dugo pritisnite na tipku za unos nagiba.

7.7.3 Automatsko podesavanje nagiba @

Pomocu ove funkcije moze se automatski kreirati nagnuta ravnina laserskog snopa izmedu 2 tocke i utvrditi nagib

izmedu tocaka.

1. Postavite uredaj kao $to je opisano dolje 7.7.1 na gornji rub ravnine nagiba.

2. Montirajte prijamnik laserskog snopa s drzacem prijamnika PRA 80/PRA 83 npr. na teleskopsku plo¢u PUA 50.

3. Pozicionirajte prijamnik neposredno ispred rotacijskog lasera, usmjerite ga na visinu ravnine laserskog snopa i
fiksirajte ga na teleskopsku plocu.

4. Pozicionirajte prijamnik s teleskopskom plo¢om na donji rub ravnine nagiba, i dva puta kliknite na tipku
automatskog usmijeravanja. Dodatni klik prekida usmijeravanje.
Sada zapocinje proces usmijeravanja ravnine laserskog snopa. Tijekom toga se kontinuirano javlja akusti¢ni
signal. Smjer procesa trazenja mozete promijeniti pritiskom na tipku automatsko usmjeravanije.
Cim je laserski snop pogodio detekcijski prozorci¢ prijamnika laserskog snopa, snop se pomice na oznacni urez
(referentna ravnina). Nakon $to je poloZaj postignut (oznaéni urez je pronaden), akusti¢ni signal u trajanju od pet
sekundi signalizira dovrSetak postupka.
Simbol "automatsko usmijeravanje" vise se ne prikazuje na displeju prijamnika laserskog snopa a prijamnik
automatski prelazi u normalni nacin rada.
Na displeju prijamnika laserskog snopa je nagib prikazan u trajanju od pet sekundi.
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5.

Ocitajte nagib izmedu obije tocke (polozaja uredaja i prijamnika laserskog snopa) na displeju prijamnika laserskog
snopa.
NAPOMENA Nakon pet sekundi gasi se prikaz nagiba na displeju prijamnika laserskog snopa.

7.7.4 Optimalno elektronsko usmjeravanje nagiba

Nakon grubog usmjeravanja rotacijskog lasera i podeSavanja nagiba (kao $to je opisano gore) se usmjeravanje
PR 30-HVS moze optimizirati pomoéu elektronskog usmijeravanja nagiba koje je patentirao Hilti.

1.

2.

3.

PRA 30 pozicionirajte nasuprot PR 30-HVS u sredini na kraju ravnine nagiba. MozZete ga drzati mirno ili ga fiksirati
pomocu PRA 80/PRA 83 .

Aktivirajte na PR 30-HVS elektronsko usmijeravanje nagiba pritiskom na tipku elektronsko usmjeravanje nagiba.
Kada strelice za elektronsko usmjeravanje nagiba trepere, PRA 30 ne prima laserski snop s PR 30-HVS.

Kada lijeva strelica zasvijetli, usmjerite PR 30-HVS u smjeru kazaljke na satu.

Kada desna strelica zasvijetli, usmjerite PR 30-HVS u suprotnom smijeru kazaljke na satu.

Kada obije strelice zasvijetle, usmjeravanje na PRA 30 je ispravno.

Nakon uspje$nog usmijeravanja (obije strelice konstantno svijetle u trajanju od 10 sekundi), funkcija se automatski
zavrSava.

Sada fiksirajte rotacijski laser na stativ tako da se ne moze nenamjerno pomaknuti.

Elektronsko usmjeravanje nagiba mozete dovrsiti i pritiskom na tipku elektronskog usmijeravanja nagiba.
NAPOMENA Izmedu grubog usmjeravanja pomocu utora i povrsine i finog usmjeravanja pomocu elektronskog
usmjeravanja nagiba moze doc¢i do odstupanja. Buduci da je elektronska metoda to¢nija od opti¢ke, preporu¢amo
Vam da uvijek kao referencu koristite elektronsko usmijeravanje nagiba.

7.7.5 Podesavanje nagiba pomoc¢u nagibnog adaptera PRA 79

NAPOMENA
Uvijerite se da je nagibni stol pravilno montiran izmedu stativa i uredaja (vidi uputu za uporabu PRA 79).

1.
2.
3.

o
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Ovisno o primjeni nagibni adapter PRA 79 montirajte primjerice na stativ.

Pozicionirajte stativ bilo na gornji ili na doniji rub ravnine nagiba.

Montirajte rotacijski laser na nagibni adapter i usmjerite pomocu cilinog utora na glavi PR 30-HVS uredaj
ukljuujuéi i nagibni adapter paralelno uz ravninu nagiba. Upravljacko polje PR 30-HVS bi se trebalo nalaziti na
suprotnoj strani smjera nagiba.

Uvijerite se da je adapter nagiba u izlaznom polozZaju (0°).

Ukljucite uredaj (vidi 7.2).

Pritisnite na tipku nacina nagiba.

Na upravljackom polju rotacijskog lasera sada svijetli LED-diode nac¢ina nagiba.

Uredaj sada zapod&inje s automatskim niveliranjem. Cim je niveliranje dovr§eno, laser se ukljuduje i po&inje se
rotirati.

Na nagibnom adapteru nagiba sada podesite Zeljeni kut nagiba.

NAPOMENA Kod ruénog podesavanja nagiba PR 30-HVS jednokratno nivelira ravninu laserskog snopa i zatim je
fiksira. Vibracije, promjene temperature ili ostali utjecaji do kojih moZze doéi u toku dana, mogu utjecati na poloZaj
ravnine laserskog snopa.



7.8 Povratak u standardni nacin

Za povratak u standardni nacin, iskljucite i ponovno uklju-
Cite uredaj.

7.9 Stanje mirovanja (Sleep)

U stanju mirovanja (Sleep) moze PR 30-HVS Stedjeti
struju. Laser se iskljuuje te se na taj nagin produzuje
vijek trajanja baterije.

7.9.1 Aktiviranje stanja mirovanja (Sleep)

1. Kod isklju¢enog PRA 30 drzite tijekom oko 3 se-
kunde pritisnutu tipku za uklju€ivanje/ isklju¢ivanje
PRA 30.

2. Dva puta pritisnite na tipku za smjer desno kako
biste dospjeli u to¢ku izbornika "Nacin mirovanja
(Sleep)".

3. Pritisnite na tipku za jedinice kako biste ukljucili
nacin mirovanja PR 30-HVS.

7.9.2 Deaktiviranje stanja mirovanja (Sleep)

1. Kod isklju¢enog PRA 30 drzite tijekom oko 3 se-
kunde pritisnutu tipku za ukljucivanje/ iskljucivanje
PRA 30.

2. Dva puta pritisnite na tipku za smjer desno kako
biste dospjeli u to¢ku izbornika Nacin mirovanja
(Sleep).

3. Pritisnite na tipku za jedinice kako biste iskljucili
nacin mirovanja PR 30-HVS.

4. Nakon ponovnog aktiviranja PR 30-HVS provijerite
postavke lasera kako biste osigurali preciznost pri
radu.

8 Ciséenje i odrzavanje

8.1 Ciséenje i susenje

1. Otpuhnite prasinu sa stakla.

2. Staklo ne dodirujte prstima.

3. Ciséenje obavljajte samo &istom i mekom krpom;
ako je potrebno, navlazite je Cistim alkoholom ili s
malo vode.

NAPOMENA SuviSe gruba sredstva za ¢iscenje
mogu ogrebati staklo te time smanijiti preciznost
uredaja.

NAPOMENA Ne upotrebljavajte druge tekucine, jer
mogu nagristi plasti¢ne dijelove.

4. Osusite Vasu opremu postivajuéi graniéne tempe-
raturne vrijednosti koje su navedene u tehnickoj
dokumentaciji.

NAPOMENA Narocito zimi/ljeti pazite na grani¢ne
temperaturne vrijednosti kada Vasu opremu Cuvate
npr. u unutrasnjosti vozila .

8.2 Odrzavanje akumulatorskih paketa Li-lon

NAPOMENA
Osvjezavanje akumulatorskih paketa Li-lon kao kod aku-
mulatorskih paketa NiCd ili NiMH nije potrebno.

NAPOMENA
Prekid procesa punjenja ne utjece na Zivotni vijek aku-
mulatorskog paketa.

NAPOMENA

Postupak punjenja moze zapoceti svakodobno, bez utje-
caja na zivotni vijek. Memorijskog efekta kao pri NiCd ili
NiMH nema akumulatorskim paketima nema.

NAPOMENA

Akumulatorske pakete treba Guvati u napunjenom stanju
na hladnom i suhom mijestu. SkladiStenje akumulator-
skih paketa kod visokih okolnih temperatura (npr. iza
prozorskih stakala) je nepovoljno, narusava zivotni vijek
akumulatorskih paketa i poveéava omjer samopraznjenja
¢Glanaka.

NAPOMENA

Starenjem ili zbog preoptere¢enja, akumulatorski paketi
gube kapacitet; i viSe se ne mogu u potpunosti napuniti.
Sa starim akumulatorskim paketima mozete doduse jo$
uvijek raditi ali biste ih pravovremeno trebali izmijeniti.

1. Izbjegavajte prodiranje viage.

2. Akumulatorske pakete u potpunosti napunite prije
prvog stavljanja u pogon.

3. Akumulatorski paket punite ¢im primijetite da snaga
uredaja slabi.
NAPOMENA Pravovremeno punjenje povecava traj-
nost akumulatorskog paketa.
NAPOMENA Ukoliko nastavite koristiti akumulator-
ski paket praZznjenje se automatski zavrSava prije
nego $to bi moglo doéi do ostecenja ¢lanaka i prije
nego $to se uredaj iskljuci.

4.  Akumulatorske pakete punite samo s dozvoljenim
punjac¢ima Hilti za akumulatorske pakete Li-lon.

8.3 Skladistenje

1. Ako se uredaj smocio, izvadite ga iz kovéega. Osu-
Site (postivajuci radnu temperaturu) i ocistite uredaj,
transportnu kutiju i pribor. Opremu ponovno zapa-
kirajte tek nakon $to se u potpunosti osusi.

2. Nakon duljeg skladistenja ili transporta Vase opreme
prije uporabe provedite kontrolno mjerenje.

3. Prije duzih vremena skladiStenja molimo izvadite
akumulatorske pakete i baterije iz uredaja i prijam-
nika laserskog snopa. Baterije ili akumulatorski pa-
keti koji cure mogu ostetiti uredaj i prijamnik laser-
skog snopa.

8.4 Transportiranje

Za transport ili slanje Vase opreme upotrebljavajte Hiltijev
transportni kovéeg ili istovjetnu ambalazu.
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OPREZ
Prije transporta ili slanja izvadite akumulatorski paket i
baterije iz uredaja i prijamnika laserskog snopa.

8.5 Kalibrirajte u Hiltijevom kalibracijskom servisu

Preporu¢amo da uredaj redovito provjeravate na kalibra-
cijskom servisu Hilti kako biste mogli jam¢iti pouzdanost
prema normama i pravnim zahtjevima.

Kalibracijski servis Hilti Vam u svakom trenutku stoji na
raspolaganju. Preporu¢amo Vam da uredaj kalibrirate
najmanje jednom godisnje.

U okviru kalibracijskog servisa Hilti se potvrduje da spe-
cifikacije ispitanog uredaja na dan ispitivanja odgovaraju
tehni¢kim podatcima upute za uporabu.

Kod odstupanja od informacija proizvodaca se koristeni
mjerni uredaj ponovno podeSava. Nakon bazdarenja i
ispitivanja se na uredaj postavlja kalibracijska plaketa, a
certifikatom o kalibraciji pismeno potvrduje da uredaj radi
sukladno podatcima proizvodaca.

Certifikati o kalibraciji su uvijek potrebni za poduzec¢a
koja su certificirana prema ISO 900X.

Hilti kontakt u Vasoj blizini ¢e Vam rado dati dodatne
informacije.

8.6 Provjera preciznosti

NAPOMENA

Kako bi se mogle postivati tehnicke specifikacije, uredaj
treba redovito provjeravati (najmanje prije svakog vec¢eg
/relevantnog rada)!

NAPOMENA

Pod slijedec¢im uvjetima se moze smatrati da uredaj nakon
pada funkcionira besprijekorno i s istom precizno$éu kao
i prije pada:

Prilikom pada nije prekoracena visina pada navedena u
tehni¢koj dokumentaciji.

Uredaj prilikom pada nije mehanicki o$te¢en (npr. pucanje
penta prizme).

Uredaj pri svom radu generira rotirajuci laserski snop.

Uredaj je i prije pada savr§eno funkcionirao.

8.6.1 Provjera horizontalne glavne i popreéne osi 3

1. Postavite stativ cca. 20 m od zida te horizontalno
usmierite glavu stativa pomocu libele.

2. Montirajte uredaj na stativ te usmjerite glavu uredaja
pomocu ciljnog utora na zid.

3.  Pomodu prijamnika uhvatite tocku (tocka 1) te je
oznadite na zidu.

4.  Uredaj okrenite oko osi uredaja u smjeru kazaljke
na satu za 90°. Pritom se visina uredaja ne smije
mijenjati.

5. Pomodu prijamnika laserskog snopa uhvatite drugu
toCku (tocka 2) te je oznadite na zidu.

6. Ponovite korake 4 i 5 jo$ dva puta te uhvatite tocke

3 i 4 pomocu prijamnika te ih oznadite na zidu.
Kod pazljivog izvodenja bi vertikalni razmak obiju
oznacenih tocaka 1 i 3 (glavna os) odn. tocke 2 i 4
(poprecna os) trebao iznositi < 3 mm (na 20 m). Kod
veceg odstupanja posaljite uredaj u Hilti servis na
kalibriranje.

8.6.2 Provjera vertikalne osi il i

1. Postavite uredaj na Sto je moguée ravniju povrsinu

cca. 20 m od zida.

Usmijerite rucice uredaja paralelno sa zidom.

3. Ukljucite uredaj te na podu oznacite referentnu tocku
R).

4.  Pomocu prijamnika oznacite to¢ku (A) na donjem
kraju zida. Odaberite srednju brzinu.

5. Pomodu prijamnika oznacite tocku (B) na cca. 10 m
visine.

6. Uredaj okrenite za 180° te ga usmijerite na referentnu
to¢ku (R) na podu i na donjoj oznacenoj tocci (A) na
zidu.

7. Pomocu prijamnika oznacite to¢ku (C) na cca. 10 m
visine.

8. Provjerite da li je kod pazljivog izvodenja horizon-
talni razmak obiju na deset metara visine ozna¢enih
to€aka (B) i (C) maniji od 1,5 mm (na 10 m).
NAPOMENA Kod veceg odstupanja: Molimo posa-
ljite uredaj na kalibraciju u Hilti servis.

S

9 Trazenje kvara

Kvar Moguci uzrok

Popravak

Prikaz prikazuje simbol

/s

PRA 30 nije uparen s PR 30-HVS.

Uparivanje uredaja (vidi poglavlje 6.9)

Prikaz prikazuje simbol

O

nije moguéa.

Nevazedi pritisak na tipku; Naredba

Pritisnite vazecu tipku.
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Kvar

Moguci uzrok

Popravak

Prikaz prikazuje simbol

AN

Naredba je moguca, ali uredaj ne rea-
gira.

Ukljucite sve uredaje i idite na dovo-
lian domet radio valova.

Uvijerite se da izmedu uredaja

nema prepreka. Obratite pozornost
na maksimalni domet. Za dobru
radio-vezu postavite PR 30-HVS i
PRA 30 = 10 cm (in) iznad poda.

Prikaz prikazuje simbol

AN

Uredaj je u nacinu za nadzor. Po-
novno usmjeravanje nije bilo moguce.

Provjerite pozicioniranje PR 30-HVS
i PRA 30 i da li je vidno polje izmedu
PR 30-HVS i PRA 30 slobodno. Po-
novno pokrenite automatsko usmije-
ravanje (vidi poglavlje za automatsko
usmijeravanje i nadzor)

Prikaz prikazuje simbol

Sleep

Uredaj je u stanju mirovanja (Sleep)
(uredaj ostaje maks. 4 h u stanju mi-
rovanja).

Aktiviranje uredaja (vidi poglavlje "De-
aktiviranje nacina mirovanja (Sleep)")

Prikaz prikazuje simbol
X

£

Stanje napunjenosti PR 30-HVS aku-
mulatorskog paketa je nisko.

Napunite akumulatorski paket, kori-

stite drugi akumulatorski paket ili ko-
ristite PR 30-HVS u nacinu "Punjenje
tijekom rada" (nije primjeren za vanj-
ske primjene i u vlaznom okruzenju).

10 Zbrinjavanje otpada

UPOZORENJE

Kod nestruénog zbrinjavanja opreme moze dodéi do sliede¢ih dogadaja:
Pri spaljivanju plasti¢nih dijelova nastaju otrovni plinovi, koji su opasni za zdravlje ljudi.
Ako se baterije ostete ili jako zagriju, mogu eksplodirati i pritom uzrokovati trovanja, opekline, koroziju ili oneci$éenje

okolisa.

Lakomislenim zbrinjavanjem omogucujete neovlastenim osobama nepropisnu uporabu opreme. Pri tome mogu tesko
ozlijediti sebe i tre¢e osobe kao i onedistiti okolis.

A

&

Uredaji tvrtke Hilti izradeni su vec¢im dijelom od materijala koji se mogu ponovno preraditi. Pretpostavka za to je njihovo
struéno razvrstavanje. U mnogim drzavama je Hilti ve¢ spreman za preuzimanje Vaseg starog uredaja na ponovnu

preradu. O tome pitajte servisnu sluzbu Hilti ili Vaseg prodajnog savjetnika.

Samo za EU drzave

Elektri¢ne uredaje ne odlazite u kuéne otpatke!

Prema Europskoj direktivi o starim elektri¢nim i elektroni¢kim aparatima i preuzimanju u nacionalno pravo

moraju se istroSeni elektriéni uredaji skupljati odvojeno i predati za ekoloski ispravnu ponovno preradu.

Baterije zbrinite sukladno nacionalnim propisima.
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11 Jamstvo proizvodaca za uredaje

Ukoliko imate pitanja oko uvjeta za garanciju, obratite se
Vasem lokalnom HILTI partneru.

12 FCC-napomena (vazeé¢e za SAD

OPREZ

Ovaj uredaj je u testovima odrzavao grani¢ne vrijednosti
koje su zapisane u odlomku 15 FCC-odredbi za digitalne
uredaje klase B. Ove grani¢ne vrijednosti za instalaciju
u stambenim podrucjima predvidaju zadovoljavajuéu za-
&titu od smetnji zracenja. Uredaji ove vrste stvaraju i
upotrebljavaju visoke frekvencije, a mogu ih i emitirati.
Stoga mogu, ako se ne instaliraju i rabe prema uputama,
uzrokovati smetnje pri radio prijemu.

Ne moze se medutim jamciti da kod odredenih instalacija
nece doc¢i do smetnji. Ako ovaj uredaj uzrokuje smetnje
radio ili televizijskog prijema, $to se moze utvrditi isklju-
Sivanjem i ponovnim uklju¢ivanjem uredaja, korisnik bi
trebao smetnje ukloniti pomocu sliedec¢ih mjera:

Ponovnim usmijeravanjem ili premjestanjem prijamne an-
tene.

Povecajte razmak izmedu uredaja i prijamnika.

Uredaj prikljucite na uti¢nicu strujnog kruga koiji je razlicit
od strujnog kruga prijamnika.

Dozvolite da Vam pomognu Vas$ prodavag ili iskusni radio
i TV-tehnicar.
NAPOMENA
Izmjene ili preinake koje nije izri¢ito odobrio Hilti, mogu
ograniciti pravo korisnika pri stavljanju uredaja u pogon.

Ovaj uredaj zadovoljava c¢lanak 15 FCC-odredbi i
RSS-210IC.

Stavljanje u pogon je podlozno sljedeéim uvjetima:
Ovaj uredaj ne bi trebao stvarati $tetno zracenje.

Uredaj mora prepoznati sva zra¢enja uklju¢ujucii zracenja
koja uzrokuju nezeljene radnje.

13 EZ izjava o sukladnosti (original)

Oznaka: Rotacijski laser
Tipska oznaka: PR 30-HVS
Generacija: 01
Godina konstrukcije: 2013

Pod vlastitom odgovorno$¢u izjavljuiemo da je ovaj
proizvod suglasan sa sljede¢im smjernicama i normama:
do 19. travnja 2016.: 2004/108/EZ, od 20. travnja 2016.:
2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/42/EZ, 2006/66/EZ,
1999/5/EZ, EN ISO 12100, EN 300 440-2 V1.4.1,
EN 301 489-1 V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.
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IZVIRNA NAVODILA

Rotacijski laser PR 30-HVS

Pred zac¢etkom uporabe obvezno preberite
navodila za uporabo.

Navodila za uporabo naj bodo vedno shra-
njena pri orodju.

Orodje predajte drugi osebi le s prilozenimi
navodili za uporabo.

Vsebina Stran
1 Splos$na opozorila 378
2 Opis 378
3 Pribor 381
4 Tehni¢ni podatki 381
5 Varnostna opozorila 383
6 Zagon 385
7 Uporaba 386
8 Nega in vzdrzevanje 393
9 Motnje pri delovanju 394

10 Recikliranje 395
11 Garancija proizvajalca orodja 396
12 FCC-opozorilo (velja v ZDA)/IC-opozorilo

(velja za Kanado) 396
13 Izjava ES o skladnosti (izvirnik) 396

H Stevilke oznadujejo slike. Slike si lahko ogledate na
zacetku navodil za uporabo.

V besedilu teh navodil za uporabo oznacuje beseda "na-
prava" ali "rotacijski laser" vedno PR 30-HVS. "Daljinski
upravljalnik" oz. "laserski sprejemnik" ali "sprejemnik"
vedno oznacuje napravo PRA 30 (03).

Rotacijski laser H

@ Laserski Zarek (rotacijska ravnina)

(2) Rotacijska glava

(3) Rodaj

(@) Polje za upravljanje

Osnovna plo$¢a z navojem 5/s"

(6) Litij-ionska akumulatorska baterija PRA 84

Vstavljanje in odstranjevanje akumulatorske bate-
rije A

Litij-ionska akumulatorska baterija PRA 84
Prostor za akumulatorsko baterijo
(3 Zaklep

Polnjenje v napravi

Usmernik PUA 81
Vti¢nica za polnjenje

Polnjenje zunaj naprave 1

Usmernik PUA 81
Vti¢ za avtomobilsko vtiénico PUA 82
@ LED-dioda za polnjenje akumulatorske baterije

Polje za upravljanje rotacijskega laserja H

@ Tipka za vklop/izklop

% LED-dioda avtomatskega niveliranja
LED-puscice za elektronsko poravnavanje nagiba

@ Tipka za elektronsko poravnavanje nagiba (samo v
povezavi z nac¢inom nagiba)

Tipka in LED-dioda funkcije alarmnega opozorila

(8) Tipka in LED-dioda nagina nagiba

@ LED-dioda nadzornega nacina (samo pri navpi¢nem
avtomatskem niveliranju)

LED-dioda za stanje napolnjenosti akumulatorske
baterije

Polje za upravljanje naprave PRA 30 @

(D) Tipka za vklop/izklop

@ Tipka za vnos nagiba "plus"/smerna tipka "v de-
sno" oz. "navzgor" (s PRA 90)

(® Tipka za enote

Tipka za jakost zvoka

(5) Tipka za vnos nagiba "minus"/smerna tipka "v levo"
oz. "navzdol" (s PRA 90)

@ Tipka za avtomatsko naravnavo/nadzorni nacin
(navpi€no) (dvojni klik)

(7) Obmogje zaznavanja

(8) Oznagevalna zareza

(9) Prikazovalnik

Prikazovalnik naprave PRA 30

@ Prikaz polozaja sprejemnika, relativno glede na vi-
8ino laserske ravnine
@ Indikator stanja baterij

Prikaz za glasnost

(4) Prikaz oddaljenosti od laserske ravnine
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1 Splosna opozorila

1.1 Opozorila in njihov pomen Na napravi
NEVARNOST 2
Za neposredno groze€o nevarnost, ki lahko pripelje do
teZjih telesnih poSkodb ali do smrti. 2. laserski razred v skladu z IEC/EN 60825-1:2007

OPOZORILO Na napravi
Za mozno nevarnost, ki lahko pripelje do tezkih telesnih
poskodb ali smrti. CAUTION

LASER RADIATION - DO NOT

PREVIDNO K v s
Za mozno nevarnost, ki lahko pripelie do lazjih telesnih CLASS Il LASER PRODUCT
poskodb ali materialne $kode.

Laser class Il according CFR 21, § 1040 (FDA)
NASVET
Za navodila za uporabo in druge uporabne informacije. Lokacija identifikacijskih mest na napravi

Tipska oznaka in serijska oznaka sta na tipski ploscici na
orodju. Te podatke prepisite v navodila za uporabo in jih
. . vedno navedite v primeru morebitnih vpraSanj za naSega
Simboli zastopnika ali servis.

D A A A=

Generacija: 01

1.2 Pojasnila slikovnih oznak in dodatna opozorila

Pred Opozorilo na Opozorilo na Opozorilo na
zacetkom splo$no jedke snovi nevarno
dela nevarnost elektricno Serijska &t.:
preberite napetost
navodila za
uporabo
Samo za Materiale Ne glejte v Opozorilo na
uporabo v oddajte v Zarek nevarnost
zaprtih recikliranje eksplozije
prostorih

2.1 Uporaba v skladu z namembnostjo

PR 30-HVS je rotacijski laser z vrte¢im se laserskim Zarkom in referenénim zarkom pod kotom 90°. Rotacijski laser je
mogoce uporabljati v navpiéni in vodoravni legi ter za meritve nagibov.

Naprava je namenjena za ugotavljanje, prenos in preverjanje vodoravnih ravnin, navpi¢nih in nagnjenih ravnin ter pravih
kotov: Napravo lahko na primer uporabite za prenasanje metrskih in viSinskih oznak, dolo¢anje pravih kotov sten,
navpi¢no naravnavo referen¢nih toc¢k ali izdelovanje nagnjenih ravnin.

Orodje je namenjeno profesionalnim uporabnikom; uporablja, vzdrzuje in servisira ga lahko le pooblas¢eno in izSolano
osebje. To osebje je treba dodatno pouciti o nevarnostih, ki lahko nastopijo pri delu. Naprava in njeni pripomocki so
lahko nevarni, ¢e jih nepravilno uporablja nestrokovno osebje in ¢e se uporabljajo v nasprotju z namembnostjo.

Za optimalno uporabo naprave vam ponujamo razli¢en pribor.

Da preprecite nevarnost poskodb, uporabljajte samo originalno Hiltijevo opremo in nastavke.

Upostevajte navodila za delo, nego in vzdrzevanje, ki so podana v teh navodilih za uporabo.

Upostevajte vplive okolice. Naprave ne uporabljajte tam, kjer obstaja nevarnost nastanka pozara ali eksplozije.
Naprave na noben nacin ne smete spreminjati ali posegati vanjo.
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2.2 Opombe

Uporabnik lahko z napravo hitro in z visoko natanénostjo nivelira vsako ravnino.

Niveliranje se izvrSi avtomatsko po vklopu naprave. Zarek se vklopi $ele takrat, ko je dosezena specificirana to¢nost.
LED-diode kazejo trenutno delovno stanje.

Naprava deluje z litij-ionskimi akumulatorskimi baterijami, ki jih je mozno ponovno napolniti, in sicer tudi med
delovanjem naprave.

2.3 Moznosti kombinacij z daljinskim upravljalnikom/laserskim sprejemnikom PRA 30

PRA 30 je daljinski upravljalnik in laserski sprejemnik v eni napravi. Z njim lahko rotacijski laser PR 30-HVS udobno
upravljate tudi pri vecjih razdaljah. Poleg tega je PRA 30 tudi laserski sprejemnik in ga lahko uporabljate za prikaz
laserskega zarka na vecjih razdaljah.

2.4 Digitalno merjenje razdalj

Laserski sprejemnik digitalno prikazuje razdaljo med lasersko ravnino in oznacevalno zarezo. Tako lahko v delovnem
koraku do milimetra natanéno dolocite, kje ste.

2.5 Avtomatska naravnava in nadzor

S PR 30-HVS in PRA 30 lahko ena sama oseba avtomatsko usmeri lasersko ravnino na to¢no dolo¢eno to¢ko. Naprava
prepozna konkretno poravnavo (vodoravno, nagib ali navpi¢no) in temu primerno uporabi funkcijo avtomatskega
poravnavanja (vodoravno in nagib s PRA 90) ali samodejnega poravnavanja z naknadnim nadzorom ravnine (navpi¢no).
Funkcija nadzora naprave s pomoc¢jo PRA 30 v rednih ¢asovnih intervalih samodejno preverja poravnavo laserske
ravnine, da se preprec¢i morebitne zamike (npr. zaradi temperaturnih nihanj, vetra ali E¢esa drugega). Funkcijo nadzora
je mogoce deaktivirati.

2.6 Digitalen prikaz nagiba s patentirano elektronsko naravnavo nagiba
Digitalen prikaz nagiba je moZzen pri nagibih do 21,3 %, ¢e je naprava PR 30-HVS nagnjena naprej. Tako lahko nagibe
izdelate in preverite brez racunanja. Z elektronsko naravnavo nagiba lahko optimizirate to¢nost smeri nagiba.

2.7 Funkcija alarmnega opozorila

Funkcija alarmnega opozorila se aktivira Sele dve minuti po tem, ko je doseZeno niveliranje po vklopu naprave. Ce v
roku teh 2 minut pritisnete katero koli tipko, se zaéne dvominutni &as &akanja odstevati znova. Ce se med delovanjem
napravi spremeni nivo (zaradi tresljajev, udarca), naprava preklopi v nacin opozarjanja; utripajo vse LED-diode, laser
pa se izklopi (glava se ne vrti veg).

2.8 Avtomatski izklop

Ce je naprava name$éena zunaj obmodja avtomatskega niveliranja (+5°) ali je mehansko blokirana, se laser ne vklopi
in LED-diode utripajo.

Napravo je mozno namestiti na stojalo z navojem dimenzije 5/8" ali neposredno na stabilno podlago (brez tresljajev!).
Servosistem pri avtomatskem niveliranju v eni ali obeh smereh nadzira zagotavljanje specificirane natancnosti. Naprava
se izklopi, ¢e ni dosezeno niveliranje (naprava je zunaj obmocja niveliranja ali mehansko blokirana) ali ¢e naprava ni
vec v nivoju (glejte razdelek Funkcija alarmnega opozorila).

NASVET
Ce niveliranja ni mogoce doseci, se laser izklopi in vse LED-diode utripajo.

2.9 Obseg dobave

1 Rotacijski laser PR 30-HVS

1 Laserski sprejemnik/daljinski upravljalnik
PRA 30 (03)

Nosilec sprejemnika PRA 80 ali PRA 83
Navodila za uporabo

Litij-ionska akumulatorska baterija PRA 84
Usmernik PUA 81

Baterije (celice AA)

N = = a4
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2 Certifikat proizvajalca
1 Kovcek Hilti

2.10 Indikatorji stanja delovanja

Naprava je opremljena z naslednjimi indikatorji stanja delovanja: LED-dioda za avtomatsko niveliranje, LED-dioda za
stanje napolnjenosti akumulatorske baterije, LED-dioda za deaktiviranje funkcije alarmnega opozorila, LED-dioda za
nacin nagiba, LED-dioda za nadzor in LED-dioda za elektronsko naravnavanje nagiba.

2.11 Prikazi LED-diod
LED-dioda avtomatskega niveliranja

Zelena LED-dioda utripa.

Naprava je v fazi niveliranja.

Zelena LED-dioda sveti.

Naprava je nivelirana/pripravljena za
delovanje.

LED-dioda za deaktiviranje funkcije
alarmnega opozorila

Oranzna LED-dioda sveti ne-
prekinjeno.

Funkcija alarmnega opozorila je deakti-
virana.

LED-dioda za nadin nagiba

Oranzna LED-dioda utripa.

Naravnava se nagnjena ravnina.

Oranzna LED-dioda sveti ne-
prekinjeno.

Aktiviran je nac¢in merjenja nagiba.

LED-dioda nadzora

Oranzna LED-dioda sveti ne-
prekinjeno.

Naprava je v nadzornem nacinu. Porav-
navanje na referen¢no tocko (PRA 30) je
pravilno.

Oranzna LED-dioda utripa.

Naprava poravna lasersko ravnino na
referen¢no tocko (PRA 30).

LED-diode elektronskega naravnava-
nja nagiba

Oranzni LED-pusgici utripata.

Naprava je v nacinu "elektronskega na-
ravnavanja nagiba", PRA 30 ne spre-
jema laserskega Zarka.

Obe oranzni LED-pusgici ne-
prekinjeno svetita.

Naprava je pravilno poravnana na refe-
rencno tocko PRA 30.

Leva oranzna LED-puscica
sveti.

Napravo je treba zavrteti v smeri urnega
kazalca.

Rdeca oranzna LED-puscica
sveti.

Napravo je treba zavrteti v nasprotni
smeri urnega kazalca.

Vse LED-diode

Vse LED-diode utripajo.

Naprava je utrpela sunek, izgubila niveli-
ranje ali pa je prisotna napaka.

2.12 Stanje napolnjenosti litij-ionske akumulatorske baterije med delovanjem

LED-dioda trajno sveti

LED-dioda utripa

Stanje napolnjenosti C

LED-dioda 1, 2, 3, 4

Cz75%

LED-dioda 1, 2, 3

50% =C<75%

LED-dioda 1, 2

25 % =C <50 %

LED-dioda 1

10%=C<25%

LED-dioda 1

C<10%

2.13 Stanje napolnjenosti litij-ionske akumulatorske baterije med postopkom polnjenja v napravi

LED-dioda trajno sveti

LED-dioda utripa

Stanje napolnjenosti C

LED-dioda 1, 2, 3, 4

C =100 %

LED-dioda 1, 2, 3 LED-dioda 4 75 % = C <100 %
LED-dioda 1, 2 LED-dioda 3 50 % = C <75%
LED-dioda 1 LED-dioda 2 25 % =C <50 %
- LED-dioda 1 C<25%
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2.14 Prikaz polnjenja litij-ionske akumulatorske baterije med postopkom polnjenja izven naprave

Ce neprekinjeno sveti rde¢a LED-dioda, ki ozna&uje polnjenje akumulatorske baterije, se akumulatorska baterija polni.
Ce rdeda LED-dioda za polnjenje ne sveti, je polnjenje dokon&ano ali pa polnilnik ne polni baterije.

Naziv Kratka oznaka
Laserski sprejemnik/daljinski upravljalnik PRA 30 (03)
Laserski sprejemnik PRA 20 (02)
Nosilec sprejemnika PRA 80
Nosilec sprejemnika PRA 83
Naprava za prenasanje visine PRA 81
Adapter za nagib PRA 79
Usmernik PUA 81
Vti¢ za avtomobilsko vti¢nico PUA 82
Akumulatorska baterija PRA 84
Akumulatorska baterija PRA 84G
Navpicni kot PRA 770
Nosilec za pritrditev na odre v gradbenih jamah PRA 750
Nosilec sprejemnika za pritrditev na odre v gradbenih PRA 751
jamah

Adapter za pritrditev na fasade PRA 760
Stojalo PUA 20
Stojalo PA 921
Stojalo PUA 30
Avtomatsko stojalo PRA 90

Teleskopske letve

PUA 50, PUA 55

4 Tehni¢ni podatki

Pridrzujemo si pravico do tehni¢nih sprememb!

PR 30-HVS
Doseg sprejema (premer)

s PRA 30 (03) tipsko: 2...500 m

Doseg daljinskega upravljalnika (premer)

s PRA 30 (03) tipsko: 0...150 m

Natan&nost!

na 10 m: £ 0,75 mm

Navpicni zarek

vedno pravokoten na rotacijsko ravnino

Laserski razred

razred 2, 620-690 nm; < 1 mW (EN 60825-1:2007 / IEC
60825-1:2007); class Il (CFR 21 § 1040 (FDA)); najvecja
mo¢ < 4,85 mW pri = 300 vrt/min

Vrtilne hitrosti

600/min, 1.000/min

Obmocje nagiba

Z naprej nagnjeno napravo: < 21,3 %

Obmocje samoniveliranja

+5°

1 Posebej velika temperaturna nihanja, viaznost, udarci, padci itd. lahko vplivajo na natanénost. Ce ni navedeno drugace, je bila na-
prava naravnana in umerjena pod standardnimi okoljskimi pogoji (MIL-STD-810G).
2 Preizkus padca je bil opravljen s stojala na raven beton pri standardnih pogojih okolice (MIL-STD-810G).
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Elektri¢no napajanje

Litij-ionska akumulatorska baterija 7,4 V/5,0 Ah

Cas delovanja akumulatorske baterije

temperatura +25 °C, litij-ionska akumulatorska baterija:
225h

Delovna temperatura

-20...+50 °C

Temperatura skladiS¢enja (suho mesto)

-25...+60 °C

Stopnja zascite

IP 66 (v skladu z IEC 60529); ne velja v nacinu "polnje-
nja med delovanjem"

Navoj stojala %" x 18

Teza (vkljuéno s PRA 84) 2,5 kg

Dimenzije (D x S x V) 200 mm x 200 mm x 230 mm
Vigina pri preizkusu padca? 1,5m

1 Posebej velika temperaturna nihanja, viaznost, udarci, padci itd. lahko vplivajo na natan&nost. Ce ni navedeno drugade, je bila na-
prava naravnana in umerjena pod standardnimi okoljskimi pogoji (MIL-STD-810G).
2 Preizkus padca je bil opravljen s stojala na raven beton pri standardnih pogojih okolice (MIL-STD-810G).

PRA 30 (03)
Delovno obmocje zaznavanija (premer)

tipicno s PR 30-HVS: 2...500 m

Zvocni signal

3 nivoji glasnosti z moznostjo utiSanja

Prikazovalnik s tekoc¢imi kristali

obojestransko

Obmocje prikaza oddaljenosti + 52 mm
Obmocje prikaza laserske ravnine +0,5 mm
Dolzina obmocja detekcije 120 mm
Prikaz centra od zgornjega roba ohisja 75 mm

Oznacevalna zareza

na obeh straneh

Cas brez zaznavanja do avtomatskega izklopa

15 min

Dimenzije (D x S x V)

160 mm x 67 mm x 24 mm

Teza (vkljuéno z baterijami)

0,25 kg

Elektricno napajanje

2 AA-bateriji

Zivljenjska doba baterij

temperatura +20 °C: pribl. 40 h (odvisno od kakovosti
alkalno-manganovih baterij)

Delovna temperatura

-20...+50 °C

Temperatura skladi$¢enja

-25...+60 °C

Stopnja zascite

IP 66 (v skladu IEC 60529), razen predala za baterije

Vigina pri preizkusu padca’

2m

1 Preizkus padca iz nosilca sprejemnika PRA 83 je bil opravljen na raven beton ob standardnih pogojih okolice (MIL-STD-810G).

Litij-ionska akumulatorska baterija PRA 84

Nazivna napetost (obi¢ajen nacin) 74V
Maksimalna napetost (med delovanjem ali pri polnjenju 13V
med delovanjem)

Nazivni tok 180 mA

Cas polnjenja

temperatura +32 °C: 2 h 10 min (akumulatorska baterija
80 % polna)

Delovna temperatura -20...+50 °C
Temperatura skladi$¢enja (suho mesto) -25...460 °C
Temperatura polnjenja (tudi pri polnjenju med delova- +0...+40 °C

njem)
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Teza

0,3 kg

Dimenzije (D x S x V)

160 mm x 45 mm x 36 mm

Usmernik PUA 81

Elektri¢no napajanje 115...230V
Omrezna frekvenca 47...63 Hz
Nazivna mo¢ 36 W
Nazivna napetost 12V
Delovna temperatura +0...+40 °C
Temperatura skladi$¢enja (suho mesto) -25...+60 °C
Teza 0,23 kg

Dimenzije (D x S x V)

110 mm x 50 mm x 32 mm

5 Varnostna opozorila

5.1 Osnovne varnostne zahteve

Poleg varnostno-tehni¢nih opozoril v posameznih po-
glavjih teh navodil za uporabo morate vedno in dosle-
dno upostevati tudi spodaj navedena dologila.

5.2 Splosni varnostni ukrepi

a) Prepovedano je onesposobljenje varnostnih ele-
mentov in odstranjevanje plos¢ic z navodili in
opozorili.

b) Bodite zbrani in pazite, kaj delate. Dela z napravo
se lotite razumno. Nikoli ne uporabljajte naprave,
Ce ste utrujeni ali ¢e ste pod vplivom mamil, al-
kohola ali zdravil. En sam trenutek nepazljivosti pri
uporabi naprave ima lahko za posledico resne telesne
poskodbe.

c) Otrokom ne dovolite v blizino laserskih naprav.

d) Pri nestrokovnem odpiranju naprave lahko nastane
lasersko sevanje, ki presega 2. oz. 3. razred. Napravo
sme popravljati samo Hiltijev servis.

e) Prosimo, da naprave ne uporabljate v okolju, kjer
je nevarnost eksplozije in v katerem se nahajajo
gorljive tekocine, plini in prah. Naprave povzro¢ajo
iskrenje, zato se gorljiv prah ali pare lahko vnamejo.

f) (Izjava v skladu s FCC §15.21): S spremembami
ali modifikacijami, ki niso izrecno dovoljene s strani
Hiltija, lahko uporabniku ugasne pravica do uporabe
naprave.

g) V primeru uporabe naprav za delovanje in nastavlja-
nje, ki niso navedene tukaj, ali pri izvajanju drugih
postopkov, lahko pride do nevarnih vplivov sevanja.

h) Pred uporabo napravo preglejte. Ce je naprava
poskodovana, naj jo popravijo v Hiltijevem ser-
visu.

i)  Skrbno neguijte napravo. Preverite, ali premikajo¢i
se deli naprave delujejo brezhibno in se ne zati-

kajo, oziroma ali kakSen del naprave ni zlomljen
ali poSkodovan do te mere, da bi oviral delovanje
naprave. Pred ponovno uporabo je treba posko-
dovani del popraviti. Vzrok za Stevilne nezgode so
prav slabo vzdrzevane naprave.

Ce naprava pade, ali je bila podvrzena drugim
mehanskim vplivom, preverite njeno natan¢nost.
Pred pomembnimi meritvami preglejte napravo.
Med uporabo veckrat preverite natanc¢nost.

Ce napravo prenesete iz hladnega v toplejsi pro-
stor, ali pa obratno, se mora pred uporabo akli-
matizirati.

Pri uporabi adapterjev se prepric¢ajte, ali je na-
prava dobro privita.

V izogib napaénim meritvam mora biti izstopno
okence za laserski zarek vedno disto.

Ceprav je naprava zasnovana za zahtevne pogoje
uporabe na gradbis§cu, ravnajte z njo skrbno, tako
kot z drugimi opti¢nimi in elektri¢nimi napravami
(npr. z daljnogledom, ocali ali fotoaparatom).
Ceprav je naprava zaséitena pred vdorom vlage,
jo obrisite, preden jo pospravite v torbo.
Elektricne kontakte zavarujte pred dezjem in
vlago.

Usmernik prikljucite le na elektriéno omrezje.
Pazite, da naprava in usmernik ne postaneta ovira,
na kateri bi se lahko spotaknili ali poSkodovali.
Poskrbite za dobro osvetlitev delovhega mesta.
Redno preverjajte el. podaljSek in ga zamenjajte,
&e je poskodovan. Ce pride pri delu do poskodb
usmernika ali podalj$ka, se usmernika ne smete
dotikati. Vti¢ izvlecite iz vtiénice. Poskodovanih
priklju¢nih vodov in podalj$evalnih kablov ne uporab-
ljajte, saj predstavljajo nevarnost elektricnega udara.
lzogibajte se telesnemu stiku z ozemljenimi po-
vr§inami, na primer s cevmi, grelci, Stedilniki in
hladilniki. Ce je ozemljeno tudi vase telo, obstaja
povecano tveganje elektricnega udara.

Ne izpostavljajte priklju¢nega kabla vrocini, olju
ali ostrim robovom.
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y) Usmernika nikoli ne uporabljajte, ¢e je umazan ali
moker. Prah, ki se sprijema na povrsino usmer-
nika (Se posebej elektricno prevoden prah), ali
vlaga lahko v neugodnih razmerah povzrocita ele-
ktriéni udar. Zato naj umazano napravo v rednih
¢asovnih intervalih pregleda Hiltijev servis, Se po-
sebej ¢e pogosto obdelujete elektricno prevodne
materiale.

z) Ne dotikajte se kontaktov.

5.2.1 Skrbno ravnanje z akumulatorskimi
napravami in njihova uporaba

a) Akumulatorskih baterij ne izpostavljajte visokim
temperaturam in ognju. Obstaja nevarnost eksplo-
Zije.

b) Akumulatorskih baterij ni dovoljeno razstavljati,
stiskati, segrevati na temperaturo nad 75 °C ali
sezigati. V nasprotnem primeru obstaja nevarnost
pozara, eksplozije in poskodb.

c) lzogibajte se vdoru vlage. VVdor vlage lahko povzrodi
kratek stik in kemicne reakcije, posledica pa so lahko
opekline ali pozar.

d) Pri napa¢ni uporabi lahko iz baterije/akumulatorske
baterije izteCe tekocina. lzogibajte se kontaktu z
njo. Ce vseeno pride do stika, prizadeto mesto
spirajte z vodo. Ce pride tekoéina v od&i, jih spe-
rite z obilo vode in poisc¢ite zdravni§ko pomoc¢.
IztekajoGa tekocCina lahko povzrodi draZenje koze in
opekline.

e) Uporabljajte izkljuéno akumulatorske baterije, ki
so odobrene za vaso napravo. Pri uporabi drugih
akumulatorskih baterij oziroma pri uporabi baterij v
druge namene obstaja nevarnost pozara in eksplo-
Zije.

f) Upostevajte posebne smernice za transport, skla-
diSéenje in uporabo litij-ionskih akumulatorskih
baterij.

g) Polnilec in akumulatorske baterije, ki niso v upo-
rabi, ne smejo priti v stik s pisarniskimi sponkami,
kovanci, kljuéi, Zeblji, vijaki ali z drugimi kovin-
skimi predmeti, ki bi lahko povzrodili premostitev
kontaktov na akumulatorski bateriji ali na polnilcu.
Kratek stik med kontakti akumulatorske baterije ali
polnilca lahko povzroci opekline ali pozar.

h) Pazite, da na akumulatorski bateriji ne povzro-
Cite kratkega stika. Preden akumulatorsko baterijo
vstavite v napravo, preverite, da na stikih akumulator-
ske baterije naprave ni tujkov. Ce pride na kontaktih
akumulatorske baterije do kratkega stika, obstaja
nevarnost pozara, eksplozije in poskodb.

i) Prepovedano je polnjenje in uporaba poskodova-
nih akumulatorskih baterij (na primer poc¢enih, po-
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lomljenih in zvitih akumulatorskih baterij z udar-
jenimi in/ali zvitimi kontakti).

Za uporabo naprave in polnjenje akumulatorske
baterije uporabljajte samo usmernik PUA 81, vti¢
za avtomobilsko vticnico PUA 82 in druge polnil-
nike, ki jih priporo¢a proizvajalec. Sicer obstaja
nevarnost poskodb naprave. Ce polnilnik, predviden
za polnjenje dolo¢ene vrste akumulatorskih baterij,
uporabljate za polnjenje drugih vrst akumulatorskih
baterij, lahko pride do pozara.

5.3 Ustrezna ureditev delovnih mest

a)

b)

)

e

Zavarujte obmocje merjenja in pazite, da pri po-
stavljanju naprave ne usmerite laserskega zarka
proti drugim osebam ali proti sebi.

Pri delu na lestvi se izogibajte neobicajni telesni
drzi. Stojte na trdni podlagi in vedno ohranjajte
ravnotezje.

Rezultati meritev v blizini predmetov oz. povrsin, ki
odbijajo svetlobo, oz. skozi steklene Sipe ali podobne
materiale so lahko popaceni.

Pazite, da bo naprava postavljena na ravni in
stabilni podlagi (brez tresljajev!).

Napravo uporabljajte samo znotraj doloé¢enih mej
uporabe.

Prepricajte se, da vasa naprava PR 30-HVS reagira
samo na vaSo napravo PRA 30 in ne na ostale na-
prave PRA 30, ki se uporabljajo na gradbiscu.

Pri delu v naéinu "polnjenja med delovanjem"
varno pritrdite usmernik, na primer na stojalo.
Zaradi uporabe izdelka v druge, nepredvidene na-
mene, lahko nastanejo nevarne situacije. lzdelek,
pribor, nastavke in podobno uporabiljajte v skladu
s temi navodili in v skladu z navodili, ki veljajo za
ta tip naprave. Pri tem upostevajte delovne pogoje
in vrsto dela, ki ga nameravate opravljati.

Delo z merilnimi letvami v bliZini visokonapeto-
stnih vodov ni dovoljeno.

5.3.1 Elektromagnetna zdruzljivost

Ceprav naprava izpolnjuje stroge zahteve zadevnih direk-
tiv, Hilti ne more izkljugiti moznosti, da pride do moten;j
v delovanju naprave zaradi mo¢nih sevanj, kar lahko pri-
vede do izpada delovanja naprave. V takem primeru in
v primeru drugih negotovosti opravite kontrolne meritve.
Hilti prav tako ne more izklju¢iti moznosti motenj drugih
naprav (npr. letalskih navigacijskih naprav).

5.3.2 Klasifikacija laserja za naprave laserskega

razreda 2/class Il

Glede na prodajno razli¢ico ustreza naprava laserskemu
razredu 2 po IEC60825-1:2007 / EN60825-1:2007 in ra-
zredu Il po CFR 21 § 1040 (FDA). Te naprave je mozno
uporabljati brez dodatnih zadgitnih ukrepov. Ce oseba
nehote za kratek ¢as pogleda v laserski Zzarek, se oko
zasCiti z refleksnim zapiranjem vek. To refleksno zapi-
ranje vek pa lahko ovirajo zdravila, alkohol ali mamila.
Kljub temu ne smete gledati neposredno v vir svetlobe -
tako kot ne smete gledati v sonce. Laserskega Zarka ne
usmerjajte v ljudi.



NASVET
Naprava lahko deluje samo z akumulatorsko baterijo Hilti
PRA 84 ali PRA 84G.

6.1 Vstavljanje akumulatorske baterije H
PREVIDNO

Preden akumulatorsko baterijo vstavite v napravo,
preverite, da na stikih akumulatorske baterije in na
stikih v napravi ni tujkov.

1. Vstavite akumulatorsko baterijo v napravo.
2. Zavrtite zaklep v smeri urnega kazalca, tako da se
pojavi simbol "zaklepanje".

6.2 Odstranjevanje akumulatorske baterije

1. Zavrtite zaklep v nasprotni smeri urnega kazalca,
tako da se pojavi simbol "odklepanje".

2. lzvlecite akumulatorsko baterijo iz naprave.

6.3 Napolnite akumulatorsko baterijo.

A A A

NEVARNOST

Uporabljajte le Hiltiieve akumulatorske baterije in
usmernike, ki so nasteti v poglavju ,,Pribor*. Uporaba
vidno poskodovanih naprav/usmernikov ni dovoljena.

6.3.1 Prvo polnjenje nove akumulatorske baterije
Akumulatorske baterije pred prvo uporabo napolnite do
konca.

NASVET
Pri tem poskrbite za stabilnost sistema, ki ga Zelite polniti.

6.3.2 Ponovno polnjenje akumulatorske baterije

1. Poskrbite, da bodo zunanje povrsine akumulatorske
baterije Ciste in suhe.

2. Vstavite akumulatorsko baterijo v orodje.
NASVET Litij-ionske akumulatorske baterije so ve-
dno pripravljene na uporabo, tudi ¢e so samo delno
napolnjene.
Napredovanje polnjenja pri vklju¢eni napravi kazejo
LED-diode.

6.4 Moznosti polnjenja akumulatorske baterije

NASVET
Poskrbite za priporo¢eno temperaturo med polnjenjem (0
do 40 °C).

NEVARNOST
Usmernik PUA 81 je dovoljeno uporabljati le v stavbah.
Izogibajte se vdoru viage.

6.4.1 Polnjenje akumulatorske baterije v napravi F

1. Vstavite akumulatorsko baterijo v prostor za akumu-
latorsko baterijo (glejte 6.1).

2. Zavrtite zapiralo, da bo vidna polnilna vti¢nica na
akumulatorski bateriji.

3.  Vtaknite vti€¢ usmernika ali vti¢ za avtomobilsko vti¢-
nico v akumulatorsko baterijo.
Akumulatorska baterija se polni.

4. Ce si zelite ogledati napolnjenost med polnjenjem,
napravo vkljucite.

6.4.2 Polnjenje akumulatorske baterije zunaj
naprave B
Odstranite akumulatorsko baterijo (glejte 6.2).
2. PrikljuCite vti¢ usmernika ali vti¢ za avtomobilsko
vtiénico v akumulatorsko baterijo.
Rdeca LED-dioda na akumulatorski bateriji sporo¢a,
da se izvaja polnjenje.

e

6.4.3 Polnjenje akumulatorske baterije med
uporabo naprave

NEVARNOST

Delovanje v nacinu ,,polnjenja med uporabo* ni dovoljeno

pri uporabi naprave na prostem in v vlaznem okolju.

PREVIDNO

lzogibajte se vdoru vlage. Vdor vlage lahko povzroci
kratek stik in kemi¢ne reakcije, posledica pa so lahko
opekline ali pozar.

1. Zavrtite zapiralo, da bo vidna polnilna vti¢nica na
akumulatorski bateriji.

2. Vtaknite vti¢ usmernika v akumulatorsko baterijo.
Naprava deluje med polnjenjem in stanje napolnje-
nosti akumulatorske baterije sporo¢ajo LED-diode
na napravi.

6.5 Z akumulatorskimi baterijami ravnajte previdno
Akumulatorske baterije hranite na hladnem in suhem me-
stu. Akumulatorskih baterij ne pusc¢ajte na soncu, na
ogrevalnih telesih ali za steklom. Ko akumulatorske ba-
terije odsluzijo, jih odstranite tako, da ne onesnazujete
okolja.

6.6 Vklop naprave

Pritisnite tipko za vklop/izklop.

NASVET

Po vklopu naprave se sprozi avtomatsko niveliranje. Pri
popolnem niveliranju se laserski zarek vklopi v rotacijski
ali obi¢ajni smeri.
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6.7 Prikazi LED-diod
Glejte 2. poglavje Opis

6.8 Vstavitev baterij v PRA 30 H

NEVARNOST
Ne uporabljajte poSkodovanih baterij.

NEVARNOST
Ne mesajte starih in novih baterij. Ne uporabljajte baterij
razliénih proizvajalcev ali razliénih tipov.

NASVET
PRA 30 sme delovati samo z baterijami, ki so proizvedene
v skladu z mednarodnimi standardi.

1. Odprite prostor za baterije laserskega sprejemnika.
Vstavite baterije v laserski sprejemnik.
NASVET Pri vstavljanju upostevajte polarnost bate-
rij!

3.  Zaprite prostor za baterije.

6.9 Sparitev

Naprava in daljinski upravljalnik/laserski sprejemnik sta v
dobavljenem stanju ze sparjena. Nadaljnji laserski spre-
jemniki istega tipa ali avtomatska stojala PRA 90 brez
parjenja ne bodo delovali. Za uporabo naprave s tem
priborom morate le-te nastaviti tj. spariti. Po postopku
sparitve so te naprave enolicno dodeljene druga drugi.
Naprava in avtomatsko stojalo PRA 90 tako sprejemajo le
signale s sparjenega daljinskega upravljalnika/laserskega

sprejemnika. Parjenje omogoca delo poleg drugih rota-
cijskih laserjev brez nevarnosti spreminjanja nastavitev.

6.9.1 Parjenje naprave in laserskega sprejemnika

O

1. IstoCasno pritisnite in za najmanj 3 sekunde zadr-

zite tipki za vklop/izklop na napravi in laserskem
sprejemniku.
Uspesno parjenje se na laserskem sprejemniku
ozna¢i z oddanim zvokom, na napravi pa z
utripanjem vseh LED-diod. Isto¢asno se na
prikazovalniku laserskega sprejemnika za kratek
¢as pokaze simbol ‘"sparjeno". Naprava in
sprejemnik se po sparitvi samodejno izklopita.

2. Ponovno vkljucite sparjeni napravi.

Na zaslonu se pojavi simbol ,sparjeno”.

6.9.2 Parjenje PRA 90 in sprejemnika

1. Na avtomatskem stojalu PRA 90 in na laserskem

sprejemniku istocasno pritisnite tipki za vklop/izklop
in ju drzite pritisnjeni vsaj tri sekunde.
Uspesno parjenje se na laserskem sprejemniku
oznadi z oddanim zvokom, na avtomatskem stojalu
PRA 90 pa z utripanjem vseh LED-diod. Isto¢asno
se na prikazovalniku laserskega sprejemnika za
kratek Cas pokaze simbol "sparjeno". Stojalo in
sprejemnik se po sparitvi samodejno izklopita.

2. Ponovno vkljucite sparjeni napravi.

Na zaslonu laserskega sprejemnika je prikazana na-
prava vkljuéno s stojalom.

7 Uporaba

7.3 Delo z napravo PRA 30

7.1 Kontrola orodja

Pred pomembnimi meritvami preverite natan¢nost na-
prave, Se posebej ¢e vam je padla na tla ali je bila
izpostavljena neobi¢ajnim mehanskim vplivom (glejte
8.6).

7.2 Vklop naprave

Pritisnite tipko za vklop/izklop.
NASVET
Po vklopu naprave se sprozi avtomatsko niveliranje.

PRA 30 je laserski sprejemnik in isto¢asno tudi daljinski upravljalnik. Daljinski upravljalnik olaj$a delo z rotacijskim
laserjem in je potreben za uporabo nekaterih funkcij naprave. Sprejem laserskega Zarka je javljen opti¢no in zvoéno.

7.3.1 Delo z laserskim sprejemnikom kot roéno napravo

1. Pritisnite tipko za vklop/izklop.

2. Laserski sprejemnik namestite z obomoc¢jem detekcije v ravnini vrteCega se laserskega Zarka.

7.3.2 Delo z laserskim sprejemnikom v nosilcu sprejemnika PRA 80 El

1. Odprite zapiralo na PRA 80.
2. Vstavite sprejemnik v nosilec PRA 80.
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No o M®

Zaprite zapiralo na PRA 80.

S tipko za vklop/izklop vklopite sprejemnik.

Odvijte vrtljivi ro¢aj.

Nosilec sprejemnika PRA 80 varno pritrdite na teleskopski oz. nivelirni drog, tako da privijete vrtljivi roc¢aj.
Sprejemnik namestite z obmocjem detekcije neposredno v ravnini vrteCega se laserskega Zarka.

7.3.3 Delo z laserskim sprejemnikom v nosilcu sprejemnika PRA 83 El

1.

oo, wN

Sprejemnik posevno vstavite v gumijasti tulec PRA 83, da bo ta popolnoma obdajal sprejemnik. Pazite, da bodo
obmocije detekcije in tipke na sprednji strani.

Sprejemnik skupaj z gumijastim tulcem vtaknite v prijemalo. Tulec in prijemalo spaja magnetno drzalo.

S tipko za vklop/izklop vklopite sprejemnik.

Odvijte vrtljivi ro¢aj.

Nosilec sprejemnika PRA 83 varno pritrdite na teleskopski oz. nivelirni drog, tako da privijete vrtljivi roc¢aj.
Sprejemnik namestite z obmocjem detekcije neposredno v ravnini vrteCega se laserskega zarka.

7.3.4 Delo z napravo za prenasanje visine PRA 81

NoO o N®N =

Odprite zapiralo na PRA 81.

Vstavite laserski sprejemnik v napravo za prenasanje viSine PRA 81.

Zaprite zapiralo na PRA 81.

S tipko za vklop/izklop vklopite laserski sprejemnik.

Laserski sprejemnik namestite z obmocjem detekcije v ravnini vrtecega se laserskega Zarka.
Laserski sprejemnik namestite tako, da bo prikazana oddaljenost "0".

Izmerite Zeleno razdaljo z merilnim trakom.

7.3.5 Nastavitev enot @
S tipko za enote lahko nastavljate Zeleno natan¢nost digitalnega prikazovalnika (mm/cm/izklop).

7.3.6 Nastavitev glasnosti @

Pri vklopu laserskega sprejemnika je jakost zvoka nastavljena na ,,obi¢ajno.“ Glasnost lahko spreminjate s pritiskom
na tipko za jakost zvoka. Izbirate lahko med moznostmi ,tiho®, ,obi¢ajno”, ,,glasno” in ,izklop zvoka“.
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7.3.7 Menijske moznosti @
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Pri vklopu laserskega sprejemnika drzite tipko za vklop/izklop dve sekundi.

Na prikazovalniku se prikaze meni.

S tipko za enote lahko preklapljate med metriénimi in imperialnimi merskimi enotami.

Tipko za jakost zvoka uporabite, da nastavite hitrejSe oglasanje zvo¢nega signala v obmocju zaznavanja nad ali
pod oznacevalno zarezo.

S smernima tipkam (levo/desno) po potrebi izberite nadaljnje tocke.

NASVET S smernima tipkam (levo/desno) lahko izberete moznosti nastavitev. Tipka za enote je namenjena
spremembi konkretne nastavitve. Na voljo so naslednje moznosti nastavitev: prikaz razli¢ice programske opreme
(ni moznosti nastavitve), stanje pripravljenosti PR 30-HVS (izklju¢eno/vklju¢eno), enote nacina nagiba (%/°),
parjenje PR 30-HVS (prekinitev parjenja), parjenje PRA 90 (prekinitev parjenja), obcutljivost funkcije alarmnega
opozorila (visoko/srednje/nizko), radijska zveza (vklop/izklop). Nastavitve, ki zadevajo napravo, delujejo le, ¢e je
naprava vklju€ena in povezana prek radijske zveze.

Vkljugite laserski sprejemnik, da shranite nastavitve.

NASVET Vsaka izbrana nastavitev velja tudi po naslednjem vklopu.

7.3.8 Dvojni klik

Pri uporabi je treba ukaz "avtomatska naravnava" oz. "nadzor" potrditi z dvojnim klikom, da se prepreci nepravilino
delovanje.

7.4 Deaktiviranje funkcije alarmnega opozorila 2. Pritisnite tipko za deaktiviranje funkcije alarmnega
1.

opozorila.
Ce LED-dioda za deaktiviranje funkcije alarmnega
opozorila sveti neprekinjeno, je funkcija deaktivi-
rana.

3. Da bi se vmili v standardni nacin, napravo izklopite
in ponovno vklopite.

Vkljugite napravo (glejte 7.2).
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7.5 Vodoravna dela
7.5.1 Postavitev

1. Pritrdite napravo ustrezno namenu uporabe, npr. na stojalo; rotacijski laser lahko namesto tega montirate tudi na
stenski nosilec. Kot nagiba nalezne povrsine je lahko najve¢ + 5°.

2.  Pritisnite tipko za vklop/izklop.
LED-dioda avtomatskega niveliranja sveti zeleno.
Ko je dosezeno niveliranje, se laserski zarek vklopi in za¢ne vrteti, LED-dioda za avtomatsko niveliranje pa sveti
neprekinjeno.

7.5.2 Poravnavanje z avtomatskim stojalom PRA 90

NASVET
Ta funkcija je na voljo samo pri avtomatskem stojalu PRA 90.
Pri prvi uporabi je treba laserski sprejemnik PRA 30 spariti s stojalom (glejte 6.9.2)

Z opcijskim avtomatskim stojalom PRA 90 lahko ro¢no ali avtomatsko nastavite viSino laserske ravnine na Zeleno
raven.

1. Napravo namestite na avtomatsko stojalo PRA 90.
2. Vkljucite rotacijski laser, avtomatsko stojalo in laserski sprejemnik. Zdaj naravnajte viSino laserske ravnine ro¢no
(glejte 7.5.3) ali avtomatsko (glejte 7.5.4).

7.5.3 Roéna naravnava @

Na laserskem sprejemniku pritisnite tipko +/- ali pus¢i¢ni tipki na PRA 90, da premaknete vodoravno ravnino vzporedno
navzgor oz. navzdol.

7.5.4 Avtomatska naravnava [ il

1. Stran, kjer je sprejemnik laserskega sprejemnika usmerite na Zeleno ciljno vi§ino in v smeri polja za upravljanje
naprave PRA 90. Laserski sprejemnik med poravnavanjem drzite pri miru in pazite na neoviran prostor med
laserskim sprejemnikom in napravo.

2. Dvakrat kliknite na tipko za avtomatsko naravnavo na laserskem sprejemniku. Z nadaljnjim dvojnim klikom
dokoncate naravnavanje.

Dvojni klik zazene postopek naravnavanja laserske ravnine, pri ¢emer se stojalo pomika navzgor oziroma
navzdol. Medtem se kontinuirano sli§i zvoc¢ni signal. Takoj ko laserski zarek doseze obmocije detekcije laserskega
sprejemnika, se Zarek premakne na oznacevalno zarezo (referenéna ravnina).

Ko je polozaj dosezen in se naprava poravna, zaslisite zvok, ki traja pet sekund in oznacuje zaklju¢ek postopka.
Poleg tega izgine simbol "avtomatska naravnava".

3. Preverite nastavitev viSine na prikazovalniku.

4.  Odstranite laserski sprejemnik.
NASVET Ce se avtomatski postopek niveliranja ni uspesno zakljudil, se zaslisijo kratki zvo&ni signali in simbol
"avtomatska naravnava" izgine.
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7.6 Navpic¢na dela

1.

7.6.

1.

Za navpi¢no delo namestite napravo na ustrezno stojalo, adapter za pritrditev na fasade ali odre v gradbenih
jamah ali stenski nosilec, tako da je polje za upravljanje naprave usmerjeno navzgor. Alternativno lahko napravo
polozite tudi na gumijaste nozice zadnjih ro¢ajev.

NASVET NajboljSo radijsko zvezo s PRA 30 nudi stran naprave, ki je na desni povezana na polje za upravljanje
naprave.

NASVET Zaradi ohranitve dolo€ene to¢nosti mora biti naprava postavljena na ravni povrsini oz. natanéno
montirana na stojalo ali drug pribor.

Navpi¢no os naprave s pomocjo zareze in jezicka usmerite v Zeleno smer.

Pritisnite tipko za vklop/izklop.

Po niveliranju se vklopi laserski na¢in obratovanja z mirujo¢im rotacijskim Zarkom, ki se projicira navpi¢no navzdol.
Ta projicirana tocka je referenéna tocka (ne to¢ka navpicnice), ki je namenjena postavitvi naprave.

Zdaj napravo poravnajte tako, da je projicirana laserska tocka usmerjena naravnost na referen¢no tocko (npr.
Zebelj v odru v gradbeni jami).

Lasersko ravnino zdaj ro¢no (glejte 7.6.1) ali avtomatsko (glejte 7.6.2) poravnajte na zeleno drugo referenéno
tocko.

Takoj ko zaénete z naravnavanjem, se laser avtomatsko zac¢ne vrteti.

1 Roéna naravnava @
Na laserskem sprejemniku pritisnite smerni tipki (levo/desno), da ro€¢no poravnate navpi¢no ravnino.

7.6.2 Avtomatska naravnava in nadzor @

1.

3.

Laserski sprejemnik drzite z oznacevalno zarezo na zelenem mestu za naravnavo in v smeri naprave.

Dvakrat kliknite na tipko za avtomatsko naravnavo. Z nadaljnjim dvojnim klikom dokon¢ate naravnavanje.

Dvojni klik zazene postopek naravnavanja laserske ravnine. Medtem se kontinuirano slisi zvocni signal.

Med potekom iskanja lahko smer iskanja spremenite s pomocjo tipke ,Avtomatska naravnava.“

Takoj, ko laserski zarek doseze obmocje detekcije laserskega sprejemnika, se Zzarek premakne na oznacevalno
zarezo (referen¢na ravnina).

Ko je polozaj dosezen (oznacdevalna zareza je najdena), zasliSite zvok, ki traja pet sekund in oznacuje zaklju¢ek
postopka.

Laserski sprejemnik samodejno preide v nacin nadzora in v enakomernih intervalih preverja, ali se je laserska
ravnina premaknila. Pri zamiku se laserska ravnina zopet pomakne na oznacevalno ravnino, ¢e je to mogoce.
Ce lezi oznadevalna ravnina zunaj nivelirega obmodja +5° ali e je neposredni vidni kontakt med rotacijskim
laserjem in laserskim sprejemnikom dalj$i ¢as oviran ali postopek naravnavanja v roku dveh minut ni uspe$no
zaklju¢en, se zaslisijo kratki signali, laser se ne vrti ve¢ in simbol "avtomatska naravnava" izgine. To oznacuje
prekinitev postopka avtomatske naravnave.

Dvakrat kliknite na tipko za avtomatsko naravnavo, da zapustite nacin nadzora.

7.7 Delo z nagibom

7.7.1 Postavitev

NASVET
Nagib lahko izdelate ro¢no, avtomatsko ali z uporabo adapterja za nagib PRA 79.
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NASVET
Nagibe je mozno na PRA 30 nastaviti oz. prikazati v % ali v °. Za nastavitev Zelene enote glejte poglavje 7.3.7 o
moznostih menija.

Pritrdite napravo ustrezno namenu uporabe, npr. na stojalo.

Rotacijskega laserja ne postavljajte niti na zgorniji niti na spodnji rob naklonske ravnine.

Postavite se za napravo, pogled naj bo usmerjen na polje za upravljanje.

S pomocjo ciljne zareze na glavi naprave grobo naravnajte napravo vzporedno z ravnino nagiba. Za natanénej$o
poravnavo opravite po nastavitvi nagiba $e elektronsko naravnavanje nagiba (glejte 7.7.4).

5. Vkljucite napravo in pritisnite tipko za nacin nagiba. Zasveti LED-dioda nacina nagiba.

Ko je dosezena nivelacija, se vklopi laserski zarek. PR 30-HVS je mogoce nagniti takoj, ko se na zaslonu PRA 30
pojavi simbol "Nacin nagiba".

Eal

7.7.2 Roéna nastavitev nagiba @

NASVET

Ce naprava izmeri spremembe temperature za priblizno 10 stopinj, ustavi vrtenje laserja za priblizno 40 sekund. V
tem ¢asu naprava popravi vse napake, ki so morebiti nastale zaradi spremembe temperature. Po avtomatski korekturi
naprava nastavi lasersko ravnino nazaj na prej$nji nagib in laser se za¢ne spet vrteti.

Odvisno od nagnjenosti naprave naprej je mogoce vnesti vrednosti nagiba do 21,3 %. Prikazovalnik laserskega
sprejemnika kazZe kot nagiba.

7.7.2.1 Pozitivni nagibi

Tipka "plus" za vnos nagiba dvigne lasersko ravnino pred napravo in jo spusti za napravo.

1. Pritisnite tipko "plus" za vnos nagiba na daljinskem upravljalniku.
NASVET Ce tri sekunde ne pritisnete na nobeno drugo tipko, je izbran zadnji prikazani nagib. Pri tem utripa
LED-dioda za nacin nagiba.
Prikazovalnik laserskega sprejemnika kaze kot nagiba.

2. Ce zelite vrednosti hitro spremeniti, za dlje &asa pritisnite na tipko za vnos nagiba.

7.7.2.2 Negativni nagibi

Tipka "minus" za vnos nagiba spusti lasersko ravnino pred napravo in jo dvigne za napravo.

1. Pritisnite tipko "minus" za vnos nagiba na daljinskem upravljalniku.
NASVET Ce tri sekunde ne pritisnete na nobeno drugo tipko, je izbran zadnji prikazani nagib. Pri tem utripa
LED-dioda za nadin nagiba.
Prikazovalnik laserskega sprejemnika kaze kot nagiba.

2. Ce zelite vrednosti hitro spremeniti, za dlje ¢asa pritisnite na tipko za vnos nagiba.

7.7.3 Avtomatska nastavitev nagiba @

S to funkcijo je mozna avtomatska vzpostavitev nagnjene laserske ravnine med dvema to¢kama in dolo¢anje nagiba

med tema tockama.

1. Napravo postavite, kot je opisano v nadaljevanju pod 7.7.1 na zgornji rob ravnine nagiba.

2.  Laserski sprejemnik namestite z drzalom sprejemnika PRA 80/PRA 83 npr. na teleskopsko letev PUA 50.

3. Sprejemnik namestite neposredno pred rotacijskim laserjem, poravnajte ga v vi§ino laserske ravnine in ga fiksirajte
na teleskopsko letev.

4.  Sprejemnik s teleskopsko letvijo namestite na spodnji rob ravnine nagiba in dvakrat kliknite tipko za avtomatsko
naravnavo. Z nadaljnjim dvojnim klikom dokoncate naravnavanje.
Zacgne se postopek naravnavanja laserske ravnine. Medtem se kontinuirano slisi signal. Med potekom iskanja
lahko smer iskanja spremenite s pomocjo tipke ,,Avtomatska naravnava.“
Takoj, ko laserski zarek doseze obmocje detekcije laserskega sprejemnika, se Zarek premakne na oznacevalno
zarezo (referenc¢na ravnina). Ko je polozaj dosezen (oznacevalna zareza je najdena), zasliSite akusti¢ni signal, ki
traja pet sekund in oznacuje zaklju¢ek postopka.
Simbol "avtomatska naravnava" ni ve¢ prikazan na zaslonu laserskega sprejemnika in sprejemnik samodejno
preide v obi¢ajni na¢in delovanja.
Na zaslonu laserskega sprejemnika je pet sekund prikazan nagib.
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5. Odcitajte nagib med obema tockama (stojiS¢i naprave in laserskega sprejemnika) z zaslona laserskega spreje-
mnika.
NASVET Po petih sekundah prikaz nagiba na zaslonu laserskega sprejemnika izgine.

7.7.4 Opcijska elektronska naravnava nagiba

Po grobi naravnavi rotacijskega laserja in nastavitvi nagiba (kot je opisano zgoraj) lahko naravnavo PR 30-HVS

optimizirate s pomocjo Hiltijevega patentiranega elektronskega naravnavanja nagiba.

1. Napravo PRA 30 postavite nasproti PR 30-HVS na sredino na koncu nagnjene ravnine. Lahko jo drzite ali pa
pritrdite s PRA 80/PRA 83.

2. NaPR 30-HVS aktivirajte elektronsko naravnavo nagiba tako, da pritisnete tipko za elektronsko naravnavo nagiba.
Ce pusgici za elektronsko naravnavo nagiba utripata, PRA 30 ne sprejema laserskega Zarka s PR 30-HVS.

3. Ce zasveti puséica v levo, obrnite PR 30-HVS v smeri umnega kazalca.

4.  Ce zasveti pusgica v desno, obrnite PR 30-HVS v nasprotni smeri urnega kazalca.
Ce zasvetita obe pusgici, je poravnava PRA 30 pravilna.
Po uspesni poravnavi (obe puscici svetita konstantno 10 sekund) se funkcija samodejno zakljuci.

5. Zdaj fiksno pritrdite rotacijski laser na stojalo tako, da ga ni mozno nenamerno premakniti.

6. Elektronsko naravnavo nagiba lahko zakljucite tudi s pritiskom tipke za elektronsko naravnavo nagiba.
NASVET Med grobim naravnavanjem s pomocjo zareze in jezicka ter finim naravnavanjem s pomocjo elektronske
naravnave lahko pride do odstopanj. Ker je elektronski nacin natanénejsi kot optic¢ni, priporo¢amo, da kot
referenco vedno uporabite elektronsko naravnavo nagiba.

7.7.5 Nastavitev nagiba s pomocjo adapterja za nagib PRA 79
NASVET
Poskrbite, da bo miza za nagib pravilno montirana med stojalom in napravo (glejte Navodila za uporabo PRA 79).

1. Pritrdite adapter za nagib PRA 79 ustrezno namenu uporabe, npr. na stojalo.

2. Stojala ne postavljajte niti na zgorniji niti na spodniji rob naklonske ravnine.

3. Rotacijski laser namestite na adapter za nagib in s pomocjo ciljne zareze na glavi PR 30-HVS napravo vklju¢éno
z adapterjem za nagib naravnajte vzporedno z ravnino nagiba. Polje za upravljanje PR 30-HVS mora biti na
nasprotni strani smeri nagiba.

4. Poskrbite, da bo adapter za nagib v izhodi$§énem poloZzaju (0°).

Vkljucite napravo (glejte 7.2).

6. Pritisnite tipko za nacin nagiba.

Na polju za upravljanje rotacijskega laserja zasveti LED-dioda za nacin nagiba.
Naprava nato zacne z avtomatskim niveliranjem. Ko je niveliranje dokoncano, se laser vklju€i in se zane vrteti.

7. Nastavite Zeleni naklonski kot na adapterju za nagib.

NASVET Pri ro€ni nastavitvi nagiba naprava PR 30-HVS enkrat poravna lasersko ravnino in jo nato fiksira. Tresljaji,
temperaturne spremembe ali drugi vplivi, do katerih lahko pride tekom dneva, lahko vplivajo na polozaj laserske

o

ravnine.
7.8 Vracanje na delo v standardnem nacinu 7.9 Stanje pripravljenosti
Da bi se vrili v standardni nacin, napravo izklopite in | Naprava PR 30-HVS v stanju pripravljenosti varCuje z
ponovno vklopite. energijo. Laser se izklopi in s tem se podalj$a Zivljenjska

doba akumulatorske baterije.
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7.9.1 Aktiviranje stanja pripravljenosti

1. Priizklju¢enem PRA 30 drzite tipko za vklop/izklop
naprave PRA 30 pritisnjeno pribl. tri sekunde.

2. Dvakrat pritisnite smerno tipko "desno", da pridete
v to¢ko menija "nacin pripravljenosti".

3. Pritisnite tipko za enote, da vklju¢ite nacin pripra-
vljenosti naprave PR 30-HVS.

7.9.2 Deaktiviranje stanja pripravljenosti

1. Priizklju¢éenem PRA 30 drzite tipko za vklop/izklop
naprave PRA 30 pritisnjeno pribl. tri sekunde.

2. Dvakrat pritisnite smerno tipko "desno", da pridete
v to¢ko menija "nacin pripravljenosti".

3.  Pritisnite tipko za enote, da izkljugite nacin pripra-
vljenosti naprave PR 30-HVS.

4. Pri ponovnem aktiviranju PR 30-HVS preverite na-
stavitve laserja, da zagotovite natan¢nost pri delu.

8 Nega in vzdrzevanje

8.1 Ciscenje in susenje

1. S pihanjem odstranite prah z izstopnih oken.

2. Ne dotikajte se stekla s prsti.

3. Za ¢iS€enje uporabljajte samo Eisto in mehko krpo;
po potrebi jo rahlo navlazite s €istim alkoholom ali z
vodo.

NASVET Pregrob material za ¢iS¢enje lahko opraska
steklo in s tem poslabsa natan¢nost naprave.
NASVET Za ¢i$¢enje ne uporabljajte drugih tekodin,
ki lahko poskoduijejo plasti¢ne dele.

4.  Opremo susite ob upostevanju temperaturnih mej,
ki so navedene v tehni¢nih podatkih.

NASVET Zlasti pozimi/poleti bodite pozorni na
mejne vrednosti temperature, ¢e opremo hranite
npr. v vozilih.

8.2 Nega litij-ionskih akumulatorskih baterij

NASVET
Osvezevanje litij-ionskih akumulatorskih baterij, kot ga
poznamo pri NiCd in NiMH baterijah, ni potrebno.

NASVET
Prekinitev postopka polnjenja ne vpliva na Zivljenjsko
dobo akumulatorske baterije.

NASVET

Baterije lahko polnite kadarkoli brez $kodljivega vpliva na
Zivljenjsko dobo. Te baterije nimajo spominskega ucinka,
kot ga poznamo pri NiCd- in NiMH-baterijah.

NASVET

Akumulatorske baterije po moznosti skladiscite v napol-
njenem stanju, na suhem in hladnem mestu. Skladi¢enje
akumulatorskih baterij pri visokih temperaturah (za oken-
skimi stekli) ni primerno, saj zmanjsuje njihovo Zivljenjsko
dobo in povecuje hitrost samopraznjenja celic.

NASVET

Akumulatorske baterije zaradi staranja ali preobremenitev
izgubljajo kapaciteto; polnjenje taksnih baterij do konca
pa ni ve¢ mozno. Delo s starimi akumulatorskimi bateri-
jami je sicer $e mozno, vendar tak$ne baterije pravo¢asno
zamenijajte.

e

Izogibajte se vdoru viage.

2. Akumulatorske baterije pred prvo uporabo napolnite
do konca.

3. Akumulatorske baterije zamenjajte, ko zmogljivost
naprave obc¢utno pade.
NASVET S pravocasnim polnjenjem lahko podalj-
Sate uporabnost akumulatorske baterije.
NASVET Ce nadaljujete z uporabo akumulatorske
baterije, se praznjenje avtomatsko prekine, Se pre-
den bi lahko prislo do poskodb celic, naprava pa se
izklopi.

4.  Akumulatorske baterije polnite s predpisanimi Hilti-

jevimi polnilniki za litij-ionske akumulatorske bate-

rije.

8.3 Skladiscenje

1. Ceje naprava vlazna, jo vzemite iz kovéka. Napravo,
kovéek in pribor posusite (ob upostevanju dovoljene
delovne temperature) in oCistite. Opremo pospravite
Sele, ko je popolnoma suha.

2. PodaljSem skladiS€eniju ali daljSem prevozu opreme
opravite kontrolne meritve.

3. Preden opremo uskladis¢ite za dalj$i ¢as, odstra-
nite akumulatorske/navadne baterije iz naprave in iz
laserskega sprejemnika. Zaradi iztekanja kisline iz
akumulatorskih/navadnih baterij se lahko poSkodu-
jeta naprava in laserski sprejemnik.

8.4 Transport
Za transport ali posiljanje opreme uporabljajte transportni
kovéek Hilti ali enakovredno embalazo.
PREVIDNO
Pred transportom ali poSiljanjem iz naprave in laserskega
sprejemnika odstranite akumulatorske baterije/baterije.

8.5 Umerjanje pri Hiltijevi sluzbi za umerjanje
Priporo¢amo vam, da napravo redno pregleduje Hiltijeva
sluzba za umerjanje. Ta vam lahko zagotovi zanesljivost
v skladu s standardi in zakonskimi zahtevami.

Hiltijeva sluzba za umerjanje vam je na razpolago kadar-
koli. Priporoéamo vam, da umerjanje naprave narocite
vsaj enkrat letno.
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V okviru Hiltijeve storitve umerjanja dobite potrdilo,
da specifikacija pregledane naprave na dan preizkusa
ustreza tehni¢nim podatkom v navodilih za uporabo.

Ce pride do odstopanj od podatkov proizvajalca, se ra-
bljeni merilni aparat nastavi na novo. Po opravljenem
pregledu in justiranju se naprava opremi z nalepko o
umerjanju; s certifikatom o umerjanju pa se pisno po-
trdi, da naprava deluje znotraj meja, podanih s strani
proizvajalca.

Podijetja, ki so certificirana po ISO 900X, morajo vedno
imeti certifikate o umerjanju.

Za ve¢ informacij se obrnite na predstavnistvo za Hilti.

8.6 Preverjanje to¢nosti

NASVET

Da bi lahko izpolnjevala tehni¢ne specifikacije, je
treba napravo redno preverjati (najmanj pred vsakim
vecjim/pomembnim delom)!

NASVET

Da bo naprava po padcu delovala brezhibno in z enako
natan¢nostjo kot pred padcem, je mogoce sklepati, ¢e
s0 izpolnjeni naslednji pogoiji:

Visina padca ni prekoracila vrednosti, ki je navedena v
tehni¢nih podatkih.

Naprava se pri padcu ni mehansko poskodovala (npr. se
ni polomila pentaprizma).

Naprava med delom ustvarja vrteci se laserski zarek.
Naprava je tudi pred padcem delovala brezhibno.

8.6.1 Preverjanje vodoravne glavne in pre¢ne osi @

1. Stojalo namestite pribl. 20 m od stene in glavo stojala
s pomocjo vodne tehtnice naravnajte vodoravno.

2. Napravo montirajte na stojalo in glavo naprave s
pomocjo ciljne zareze usmerite na steno.

3. S pomocjo sprejemnika oznadite tocko (tocka 1) na
zidu.

4.  Zavrtite napravo okoli njene osi v smeri urnega ka-
zalca za 90°. Pri tem ni dovoljeno spremeniti viSine
naprave.

5. S pomocjo laserskega sprejemnika oznacite drugo
to¢ko (toc¢ka 2) na zidu.

6. 4. in 5. korak ponovite $e dvakrat in s pomocjo

sprejemnika oznacite toc¢ki 3 in 4 na zidu.
Pri skrbni izvedbi mora biti navpi¢na razdalja med
oznac¢enima to¢kama 1 in 3 (glavna os) oz. tockama
2 in 4 (pre¢na os) vedno < 3 mm (pri 20 m). Pri
vecjih odstopanijih posljite napravo na Hiltijev servis
za umerjanje.

8.6.2 Preverjanje navpicne osi [l [B

1. Napravo namestite v navpi¢en polozaj na ¢im bolj

ravnih tleh pribl. 20 m od stene.

Roc¢aja naprave naravnajte vzporedno s steno.

3. Vklopite napravo in na tleh oznacite referenéno
tocko (R).

4. S pomocjo sprejemnika oznacite tocko (A) na spo-
dnjem koncu stene. Izberite srednjo hitrost.

5. S pomogjo sprejemnika oznacite tocko (B) pribl.
10 m visoko.

6. Obrnite napravo za 180° in naravnajte na referenéno
tocko (R) na tleh in na spodnjo oznacevalno to¢ko
(A) na steni.

7. S pomocjo sprejemnika oznadite toc¢ko (C) pribl.
10 m visoko.

8. Preverite, da je pri skrbni izvedbi vodoravna razda-
lia med obema oznacenima to¢kama na visini 10
metrov (B) in to¢ko (C) manjsa od 1,5 mm (pri 10 m).
NASVET Pri vecjih odstopanijih: posljite napravo na
Hiltijev servis za umerjanje.

b

9 Motnje pri delovanju

Napaka Mozni vzrok

Odprava napake

Na prikazovalniku je prikazan

simbol HVS.

AN’

Naprava PRA 30 ni sparjena s PR 30-

Sparite napravi (glejte poglavje 6.9).

Na prikazovalniku je prikazan
simbol

O

izpolniti.

Neveljaven vnos; ukaza ni mogoce

Pritisnite veljavno tipko.
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Napaka

Mozni vzrok

Odprava napake

Na prikazovalniku je prikazan
simbol

AN

Ukaz je veljaven, vendar naprava ne
reagira.

Vklopite vse naprave in bodite v do-
segu radijske zveze.

Prepricajte se, da med napravama ni
ovir. Upostevajte najvecji domet ra-
dijske zveze. Za dobro radijsko zvezo
postavite napravi PR 30-HVS in PRA
30 = 10 cm nad tlemi.

Na prikazovalniku je prikazan
simbol

AN

Naprava je v nadzornem nacinu. Po-
novna naravnava ni bila mozna.

Preverite postavitev naprav PR 30-
HVS in PRA 30 in ali je vidno polje
med PR 30-HVS in PRA 30 neovirano.
Ponovno zaZenite avtomatsko na-
ravnavo (glejte poglavje o avtomatski
naravnavi in nadzoru)

Na prikazovalniku je prikazan
simbol

Sleep

Naprava je v stanju pripravljenosti
(naprava je lahko v stanju pripravlje-
nosti najve¢ 4 h).

Vkljugite napravo (glejte poglavje "De-
aktiviranje stanja pripravljenosti")

Na prikazovalniku je prikazan
simbol

X

Stanje napolnjenosti akumulatorske

baterije naprave PR 30-HVS je nizko.

Napolnite akumulatorsko baterijo,
uporabite drugo akumulatorsko ba-
terijo ali uporabite PR 30-HVS v na-
¢inu "polnjenje med delovanjem" (ne
pri uporabah na prostem in v vlaznem
okolju).

10 Recikliranje

OPOZORILO

Nepravilno odlaganje dotrajanih naprav lahko privede do naslednjega:

Qri sezigu plasti¢nih delov nastajajo strupeni plini, ki lahko $kodujejo zdravju.

Ce se baterije poskodujejo ali segrejejo do visokih temperatur, lahko eksplodirajo in pri tem povzrocijo zastrupitve,
opekline, razjede in onesnazenje okolja.
Oprema, ki jo odstranite na lahkomiseln nacin, lahko pride v roke nepooblas¢enim osebam, ki jo bodo uporabile na
nestrokoven nacin. Pri tem lahko pride do tezkih poSkodb uporabnika ali tretje osebe ter do onesnazenja okolja.

€3

Naprave Hilti so pretezno izdelane iz materialov, ki jih je mogoce znova uporabiti. Predpogoj za recikliranje je strokovno
razvr§€anje materialov. Hilti je v mnogo drzavah Ze pripravil vse potrebne ukrepe za reciklazo starih naprav. Posvetujte
se s servisno sluzbo Hilti ali s svojim prodajnim svetovalcem.

Samo za drzave EU

Elektri¢nih naprav ne odstranjujte s hisnimi odpadki!

V skladu z evropsko Direktivo o odpadni elektri¢ni in elektronski opremi in z njenim izvajanjem v nacionalni

zakonodaji je treba elektricne naprave ob koncu njihove Zivljenjske dobe lo€eno zbirati in jih predati v
postopek okolju prijaznega recikliranja.

Baterije odstranite v skladu z nacionalnimi predpisi.
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11 Garancija proizvajalca orodja

Prosimo, da se v primeru vprasanj obrnete na svojega
lokalnega partnerja HILTI.

12 FCC-opozorilo (velja v ZDA)/IC-opozorilo (velja za Kanado

PREVIDNO

Preizkusi so pokazali, da naprava deluje znotraj mejnih
vrednosti, ki so opredeljene v poglavju 15 dolog¢il FCC za
digitalne naprave razreda B. Te mejne vrednosti zagota-
vljajo zadostno zas¢ito pred sevalnimi interferencami pri
uporabi v naseljenih podrodjin. Tovrstne naprave proizva-
jajo in uporabljajo visoke frekvence in lahko slednje tudi
oddajajo. Zato lahko ob neupostevanju navodil za mon-
tazo in uporabo povzroc¢ajo motnje radijskega sprejema.

Ne moremo jam¢iti, da naprava pri dolo¢enih napeljavah
ne bo povzroéala motenj. Ce naprava povzroéa motnje pri
radijskem in televizijskem sprejemu, kar se lahko ugotovi
s ponavljajo¢im vklapljanjem in izklapljanjem naprave,
mora uporabnik odpraviti motnje s pomo¢jo naslednjih
ukrepov:

Preusmerite ali premaknite sprejemno anteno.

Povecajte razdaljo med napravo in sprejemnikom.

Prikljucite napravo na vtiénico tokokroga, na katerega ni
priklju¢en sprejemnik.

Posvetujte se s prodajalcem ali z izku$enim rtv-tehnikom.
NASVET

Zaradi sprememb ali modifikacij, ki niso izrecno dovo-
liene s strani Hiltija, lahko uporabniku ugasne pravica do
uporabe naprave.

Ta naprava je skladna s 15. poglaviem doloc¢il FCC in
RSS-210v IC.

Za zagon morata biti izpolnjena naslednja pogoja:
Naprava ne sme oddajati $kodljivega sevanja.

Naprava mora biti odporna na vsa sevanja - tudi na
sevanija, ki povzro¢ajo nezazelene operacije.

13 Izjava ES o skladnosti (izvirnik)

Oznaka: Rotacijski laser
Tipska oznaka: PR 30-HVS
Generacija: 01
Leto konstrukcije: 2013

Na lastno odgovornost izjavljamo, da ta izdelek ustreza
naslednjim direktivam in standardom: do 19. aprila
2016: 2004/108/ES, od 20. aprila 2016: 2014/30/EU,
2011/65/EU, 2006/42/ES, 2006/66/ES, 1999/5/ES,
EN ISO 12100, EN 300 440-2 V1.4.1, EN 301 489-1
V1.9.2, EN 301 489-17 V2.2.1.
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