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ORYGINALNA INSTRUKCJA OBStUGI

Niwelator laserowy PR 35

Przed uruchomieniem urzadzenia przeczytaé
koniecznie te instrukcje obstugi.

Przechowywac¢ te instrukcje obstugi zawsze
wraz z urzadzeniem.

Urzadzenie przekazywaé¢ innym osobom wy-
tacznie wraz z instrukcja obstugi.

Spis tresci Strona
1 Wskazowki ogdlne 107
2 Opis 107
3 Osprzet 110
4 Dane techniczne 110
5 Wskazéwki bezpieczenstwa 111
6 Przygotowanie do pracy 113
7 Obstuga 114
8 Konserwacja i utrzymanie urzgdzenia 117
9 Usuwanie usterek 118

10 Utylizacja 119
11 Gwarancja producenta na urzgdzenia 120
12 Deklaracja zgodnosci WE (oryginat) 120

H Liczby odnosza si¢ zawsze do rysunkéw. Rysunki
do tekstu znajduja sig¢ na rozktadanej oktadce. Podczas
studiowania instrukcji trzymaé oktadke otwarta.

W teks$cie niniejszej instrukcji obstugi stowo »urzadzenie«
oznacza zawsze niwelator laserowy PR 35. »Pilot zdal-
nego sterowania/detektor promienia« oznacza zawsze
urzadzenie PRA 35.

Niwelator laserowy Kl
Gtfowica obrotowa

Uchwyt
(@ Panel obstugi

(5) Akumulator
(6) Wneka na akumulator
O,

% Promien lasera (ptaszczyzna obrotu)

Spodarka z gwintem 5/8"
(8) Dioda LED - wskazanie stanu natadowania baterii
(9) Blokada
(0) Gniazdo tadowania
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Panel obstugi niwelatora laserowego H

Przycisk Wt./Wyt.

Dioda LED - autopoziomowanie
Przyciski kierunku

@ Dioda LED - dezaktywacja ostrzezenia o wstrza-
sach

(® Dioda LED - tryb nadzoru

(6) Dioda LED - nachylenie

(7) Przycisk funkgji liniowej

(8) Przycisk predkosci obrotowej

(9) Wskaznik stanu natadowania baterii

Panel obstugi PRA 35 (strona odbiornika z przodu) H

Przycisk Wt./Wyt.
Funkcja liniowa specjalna (podwdjne klikniecie)
Przycisk jednostki
: Przycisk gtosnosci
(5) Przyciska ustawiania automatycznego (podwdjne
kllkmeme
Przymsk trybu nadzoru (podwdjne kliknigcie)
(7 Pole odbioru
0 Naciecia do znakowania
(9) Wyswietlacz

Panel obstugi PRA 35 (strona pilota z tytu)

% Przycisk trybu uspienia

Przycisk predkosci obrotowej

(3) Przycisk funkgji liniowej

(4) Przyciski kierunku (w gore/w dot)

(5) Przyciski kierunku (lewy/prawy)

(6) Blokada przyciskow (podwdjne kliknigcie)

Wyswietlacz PRA 35 H

@ Wskazanie pozycji detektora wzgledem wysokosci
ptaszczyzny
Wskaznik stanu natadowania baterii
Wskazanie gto$nosci

(4) Wskazanie blokady przyciskéw

(5) Wskazanie odlegtosci odbiornika do poziomu lasera



1 Wskazoéwki ogolne

1.1 Wskazowki informacyjne i ich znaczenie

ZAGROZENIE
Wskazuje na bezposrednie zagrozenie, ktére moze pro-
wadzi¢ do ciezkich obrazen ciata lub $mierci.

OSTRZEZENIE
Dotyczy potencjalnie niebezpiecznej sytuaciji, ktéra moze
doprowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub $mierci.

OSTROZNIE

Wskazuje na mozliwo$¢é powstania niebezpiecznej sytu-
acji, ktéra moze prowadzi¢ do lekkich obrazen ciata lub
szkod materialnych.

WSKAZOWKA

Wskazowki dotyczace uzytkowania i inne przydatne in-
formacije.

1.2 Objasnienia do piktograméw i dalsze
wskazowki

Symbole
AN\ /N

Tabliczka znamionowa

=IL=T"1 PR3501

Hilti= trademark of the Hilti Corporation, Schaan, LI

Made in Germany

Power:
7.2V=nom./ é é 2 C A U T I O N
650mA LASER RADIATION - DO NOT

N2 STARE INTO BEAM

77N 620-6900m /Po<4.85mW, 2300RPM
CLASS Il LASER PRODUCT

c € @ EN 60825-1:2008
RA®

319686

PR 35

Po = $rednia moc promieniowania lasera impulsowego,
dtugosé fali lasera 620-690 nm, czestotliwosé modulaciji
1 MHz, wspdtczynnik wypetnienia impulsu 50%, $red-
nica wiazki promienia laserowego 5 mm na pryzmacie
Penta, predko$¢ katowa 300 obr./min. Ponizej podanych
warunkow $rednia moc wyjsciowa wynosi mniej niz 4,85
mW.

Miejsce umieszczenia szczeg6tow identyfikacyjnych
na urzadzeniu

Oznaczenie typu i symbol serii umieszczono na tabliczce
znamionowej urzadzenia. Oznaczenia te nalezy przepisa¢

Przed Ostrzezenie Ostrzezenie Ostrzezenie
uzyciem przed przed przed nie- do instrukcji obstugi i w razie pytan do naszego przed-
przeczytaé 0g6inym substancjami  bezpiecznym | stawicielstwa lub serwisu, powotywac¢ sie zawsze na te
instrukcje niebezpie- zracymi napieciem dane.
obstugi czenstwem elektrycznym
5N
e
é % (:9 / Generacja: 01
Tylko do Przekazywa- Nie wolno i
uzytku w nie odpadow patrze¢ w Nr seryjny:
pomieszcze- do zrodio
niach ponownego promienia
wykorzysta- lasera
nia

2.1 Uzycie zgodne z przeznaczeniem

Urzadzenie to przeznaczone jest do przenoszenia / sprawdzania poziomych ptaszczyzn wysokosciowych, pionowych
lub pochytych ptaszczyzn i katéw prostych. Przyktadami zastosowania sg przenoszenie punktéw bazowych i wysoko-
Sciowych, okreslanie katéw prostych dla $cian, ustawianie w pionie na punkty odniesienia lub wyznaczanie ptaszczyzn
pochytych.

Uzywanie uszkodzonych urzadzen/zasilaczy jest zabronione. Eksploatacja w trybie "Ladowanie w trakcie eksploatacji"
na wolnym powietrzu oraz w wilgotnym otoczeniu jest zabroniona.
Aby unikna¢ niebezpieczenstwa obrazen ciata, stosowac wytacznie oryginalne wyposazenie i czesci zamienne Hilti.
Przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych eksploatacji, konserwacji oraz utrzymania urzadzenia we wtasciwym stanie
technicznym, zawartych w instrukcji obstugi.

Uwzgledni¢ wptyw otoczenia. Nie uzywac¢ urzadzenia tam, gdzie istnieje niebezpieczenstwo pozaru lub eksplozji.
Dokonywanie modyfikacji i zmian w urzadzeniu jest niedozwolone.
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2.2 Niwelator laserowy PR 35

PR 35 to niwelator laserowy z obracajacym si¢ widocznym promieniem lasera i przesunietym o 90° promieniem
odniesienia. PR 35 moze by¢ wykorzystywany do niwelacji w ptaszczyznie pionowej, poziomej i skosnej.

2.3 Wiasciwosci

Przy uzyciu tego urzadzenia mozna szybko i z duzg doktadnoscia wypoziomowac¢ kazda ptaszczyzne.

Poziomowanie odbywa sie automatycznie po wigczeniu urzadzenia. Promien wigczy sie dopiero, gdy osiagnieta
zostanie zadana warto$é doktadnosci.

Diody LED wskazujg aktualny stan pracy.

Urzadzenie napedzane jest tadowalnymi akumulatorami Li-lon, ktére mozna tadowaé nawet podczas eksploataciji
urzadzenia.

2.4 Mozliwos¢é kombinaciji z pilotem zdalnego sterowania/detektorem promieni PRA 35

PRA 35 to pilot zdalnego sterowania i detektor promienia w jednym. Dzigki niemu mozliwa jest wygodna obstuga
niwelatora laserowego PR 35 na duzg odlegto$¢. Poza tym PRA 35 stuzy réwniez za detektor promienia, i moze byé
wykorzystywany do wykrywania promienia lasera na duze odlegtosci.

2.5 Cyfrowy pomiar odlegtosci

PRA 35 wskazuje w formie cyfrowej odlegtos¢ pomiedzy poziomem lasera a nacieciem do znakowania na PRA 35.
Dzieki temu, w trakcie jednej czynno$ci roboczej mozna z doktadnoscig do milimetréw stwierdzi¢, gdzie znajduje sie
promien lasera.

2.6 Predkos$¢ obrotowa / funkcja liniowa

Dostepne sa 3 rozne predkosci obrotowe (300, 600, 1500 obr./min). Istnieje mozliwos$¢ przetaczania poszczegdinych
funkcji, jak np. zmiana z funkcji obrotowej na funkcjeg liniowa. Jest to mozliwe zaréwno dla niwelatora laserowego PR
35 jak i dla PRA 35.

Funkcja liniowa umozliwia lepsza widoczno$¢ promienia lasera oraz ograniczenie promienia lasera do okreslone;j strefy
roboczej.

2.7 Automatyczne ustawianie i nadzor

Za pomoca PR 35 i PRA 35 jedna osoba moze ustawi¢ ptaszczyzne lasera automatycznie na doktadny punkt.
Ustawiona ptaszczyzna lasera moze byé w razie potrzeby dodatkowo kontrolowana automatycznie w regularnych
odstepach przez funkcje nadzoru za pomocg PRA 35, aby zapobiec ewentualnym przesunigciom (np. ze wzgledu na
wahania temperatury, wiatr i inne czynniki).

2.8 Cyfrowy wskaznik nachylenia z opatentowanym elektronicznym ustawianiem osi

Cyfrowy wskaznik nachylenia moze wskazywa¢ nachylenie do 15%. Dzieki temu mozna ustawia¢ i kontrolowaé
nachylenie bez kalkulacji. Ustawianie osi pozwala zoptymalizowaé doktadno$é nachylenia.

2.9 Funkcja ostrzezenia o wstrzasach

Jesli podczas pracy urzadzenie zostanie odchylone od poziomu (wstrzas/udar), wéwczas przetaczy si¢ ono w stan
ostrzegawczy; wszystkie diody LED migaja, laser wytacza sie (gtowica przestaje sie obracac).

2.10 Mechanizm samoczynnego wylaczania

Jesli urzadzenie ustawione jest poza zakresem samopoziomowania lub jest mechanicznie zablokowane, wéwczas
laser nie wtaczy sie, a diody LED bedg migaé.

Po wiaczeniu urzadzenia funkcja ostrzezenia o wstrzasach uruchamiana jest dopiero 1 minute po przeprowadzeniu
niwelacji. Jesli w trakcie tej minuty zostanie wcisniety jakis przycisk, to czas tej 1 minuty bedzie odliczany od poczatku.

2.11 Zakres dostawy

1 Niwelator laserowy PR 35

1 Pilot zdalnego sterowania / detektor promie-
nia

1 Uchwyt detektora promienia
1 Instrukcja obstugi PR 35
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Ptytka celownicza
Certyfikat producenta
Akumulator PRA 84 Li-lon
Zasilacz PRA 85

Walizka Hilti

—_ A A g

2.12 Wskazania stanu roboczego

Wyswietlane sg nastgpujace wskazania stanu roboczego: dioda LED autopoziomowania, dioda LED stanu natadowania
baterii, dioda LED ostrzezenia o wstrzgsach i dioda LED nachylenia.

2.13 Wskazania LED

Dioda LED autopoziomowania (zie-
lona)

Zielona dioda LED miga.

Urzadzenie znajduje sie w fazie pozio-
mowania.

Zielona dioda LED s$wieci sig
stale.

Urzadzenie jest wypoziomowane/dziata
wiasciwie.

Dioda LED ostrzezenia o wstrzasach
(pomaranczowa)

Pomaranczowa dioda LED
Swieci sie stale.

System ostrzegania o wstrzasach jest
dezaktywowany.

Dioda LED nadzoru (pomaranczowa)

Dioda LED $wieci na poma-
ranczowo.

Urzadzenie znajduje sie w trybie nad-
zoru.

Dioda LED wskaznika nachylenia (po-
maranczowa)

Pomaranczowa dioda LED
miga.

Ustawianie ptaszczyzny pochytej.

Pomaranczowa dioda LED
Swieci sig stale.

Tryb nachylenia jest aktywny.

Kilka diod LED

2 diody LED migajg na poma-
rafnczowo.

Urzadzenie w trybie 'ustawiania osi' (na-
chylenie).

Wszystkie diody LED

Wszystkie diody LED migaja

Urzadzenie zostato potracone lub od-
chylone od poziomu niwelacji lub wyka-
zuje inny btad.

2.14 Stan natadowania akumulatora Li-lon podczas eksploataciji

Dioda LED stale swiecaca

Dioda LED migajaca

Stan natadowania C

Dioda LED 1,2,3,4

C=z75%

Dioda LED 1,2,3

50% =C<75%

Dioda LED 1,2

25 % =C <50 %

Dioda LED 1

10%=C<25%

Dioda LED 1

C<10 %

2.15 Stan natadowania akumulatora

Dioda LED stale swiecaca

Dioda LED migajaca

Li-lon w trakcie procesu tadowania w urzadzeniu

Stan natadowania C

DiodaLED 1,2, 3, 4 - C =100 %
Dioda LED 1, 2, 3 Dioda LED 4 C z75%

Dioda LED 1, 2 Dioda LED 3 50 % = C <75%
Dioda LED 1 Dioda LED 2 25 % = C <50%
- Dioda LED 1 C<25%

2.16 Stan natadowania akumulatora Li-lon w trakcie procesu tadowania poza urzadzeniem

Jesli czerwona dioda LED stale sig $wieci, akumulator jest tadowany.
Jesli czerwona dioda LED nie $wieci sie, akumulator jest natadowany.
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Nazwa Opis

Pilot zdalnego sterowania / detektor promienia PRA 35
Detektor promienia PRA 38, PRA 30/31
Ptytka celownicza PRA 50/51
Uchwyt $cienny PRA 70/71
Kalkulator nachylenia PRA 52
Adapter kata nachylenia PRA 78
Wtyczka samochodowa PRA 86
Urzadzenie do przenoszenia punktéw wysokoscio- PRA 81
wych

Zasilacz PRA 85
Akumulator PRA 84
Katownik pionowy PRA 770
Uchwyt odbiornika do fawy drutowej PRA 751
Uchwyt do tawy drutowej PRA 750
Adapter fasadowy PRA 760

Rézne statywy

PUA 20, PUA 30, PA 921, PA 931/2

Teleskopowe taty miernicze

PUA 50, PUA 55/56, PA 961, PA 962

4 Dane techniczne

Zmiany techniczne zastrzezone!

PR 35
Zasigg odbioru (Srednica) PR 35

Z PRA 35 typowo: 2...300 m (6...900 ft)

Zasieg pilota zdalnego sterowana ($rednica)

Z PRA 35 typowo: 0...200 m (0...660 f)

Typowa doktadnosé

Temperatura 25°C, na kazde 10 m odlegtosci poziomej
0,75 mm (77° F, /32" in 32 ft)

Promien do wyznaczania pionu

Stale pod katem prostym do ptaszczyzny obrotu

Klasa lasera PR 35

Klasa 2, (class Il), 620-690 nm /

Po < 4,85 mW, = 300 obr./min

(EN 60825-1:2008 / IEC 825 - 1:2008); class Il
(CFR 21 § 1040 (FDA))

Predkosci obrotowe

300, 600, 1500 obr./min

Zakres nachylenia

Jedna 08, -15% / +8,6% (-8,6° / +5°)

Zakres samopoziomowania

+5°

Zasilanie

Akumulator 7,2V/ 4,5 Ah Li-lon

Czas pracy akumulatora

Temperatura +20 °C (+68 °F), Akumulator Li-lon: =2 30 h

Temperatura robocza

-20...+50 °C (-4°F do 122°F)

Temperatura sktadowania (sucho)

-25...+60 °C (-13°F do 140°F)

Klasa ochrony

IP 56 (zgodnie z IEC 60529) (z wyjatkiem trybu "tado-
wanie w trakcie eksploataciji")

Gwint statywu

%" x 11

Ciezar (z PRA 84)

2,4 kg (5.3 Ibs)

Wymiary (dt. x szer. x wys.)

252 mm x 252 mm x 209 mm (10" x 10" x 8")
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Akumulator PRA 84 Li-lon

Napiecie znamionowe (tryb normalny) 72V
Napiecie maksymalne (podczas eksploatacji lub pod- 13V
czas tadowania w trakcie eksploataciji)

Prad znamionowy 160 mA

Czas tadowania

2 h /+32 °C / Akumulator natadowany w 80%

Temperatura robocza

-20...+50 °C (-4°F do 122°F)

Temperatura sktadowania (sucho)

-25...+60 °C (-13°F do 140°F)

Temperatura tadowania (réwniez podczas tadowania w
trakcie eksploataciji)

+0...+40 °C (32° do +104°F)

Ciezar

0,3 kg (0.67 Ibs)

Wymiary (dt. x szer. x wys.)

160 mm x 45 mm x 36 mm (6.3" x 1.8" x 1.4")

Zasilacz PRA 85

Zasilanie pradem sieciowym 115..230 V
Czestotliwos¢ sieci 47...63 Hz
Moc znamionowa 40 W
Napiecie znamionowe 12V

Temperatura robocza

+0...+40 °C (32°F do +104°F)

Temperatura sktadowania (sucho)

-25...+60 °C (-13°F do 140°F)

Ciezar

0,23 kg (0.51 Ibs)

Wymiary (dt. x szer. x wys.)

110 mm X 50 mm X 32 mm (4.3" x 2" x 1.3")

5 Wskazowki bezpieczenstwa

5.1 Podstawowe informacje dotyczace
bezpieczenstwa

Oprocz wskazowek bezpieczenstwa z poszczegoél-
nych rozdziatow tej instrukcji obstugi nalezy zawsze
bezwzglednie przestrzegaé ponizszych uwag.

5.2 Ogolne srodki bezpieczenstwa

a) Nie demontowacé zadnych instalacji zabezpiecza-
jacych i nie usuwac tabliczek informacyjnych ani
ostrzegawczych.

b) Nie zezwalaé na zblizanie sie dzieci do urzadzen
laserowych.

c) W przypadku nieprawidtowego przykrecenia urza-
dzenia moze powstawaé promieniowanie laserowe,
przewyzszajgce klase 2. Naprawe urzadzenia na-
lezy zlecacé tylko w serwisie Hilti.

d) Uwzgledni¢ wplyw otoczenia. Nie uzywac¢ urza-
dzenia tam, gdzie istnieje niebezpieczenstwo po-
zaru lub eksplozji.

e) (Wskazowka zgodnie z FCC §15.21): Zmiany lub mo-
dyfikacje, ktérych dokonywanie nie jest wyraznie ze-
zwolone przez firme Hilti, moga spowodowac¢ ogra-
niczenie praw uzytkownika do dalszej eksploataciji
urzadzenia.

5.3 Prawidiowa organizacja miejsca pracy

a) Nalezy zabezpieczy¢ miejsce pomiaru i podczas
ustawiania urzadzenia zwracaé¢ uwage na to, aby
zrodio promienia nie byto skierowane na zadne
osoby.

b) Podczas prac na drabinie unika¢ niewygodnej po-
zycji ciata. Nalezy przyja¢ bezpieczna pozycje i
zawsze utrzymywac rownowage.

c) Pomiary dokonywane przez szyby szklane lub inne
obiekty moga fatszowaé wyniki pomiaru.

d) Nalezy zadba¢ o to, aby urzadzenie stato na row-
nym i stabilnym podtozu (wolnym od wibraciji!).

e) To urzadzenie nalezy stosowaé tylko w wyszcze-
golnionych granicach zastosowania.

f) Nalezy sprawdzié, czy urzadzenie PR 35 wspétpra-
cuje wytacznie z PRA 35 i nie reaguje na inne urzadze-
nia PRA 35, z ktérych korzysta sie na placu budowy.

5.3.1 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Pomimo tego, ze urzadzenie to spetnia obowigzujace
wytyczne, firma Hilti nie moze wykluczy¢ mozliwosci
wystgpienia zaktécen spowodowanych silnym promie-
niowaniem, co moze z kolei doprowadzi¢ do btednych
operacji. W tym przypadku lub przy innych niepewno-
Sciach nalezy przeprowadzi¢ pomiary kontrolne. Row-
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noczes$nie firma Hilti nie moze wykluczy¢ powodowania
zaktécen innych urzadzen (np. urzadzen nawigacyjnych
samolotow).

5.3.2 Klasyfikacja lasera w urzadzeniach klasy
lasera/ class Il

Urzadzenie odpowiada klasie lasera 2 zgodnie z norma
IEC825-1:2008 / EN60825-1:2008 oraz Class |l zgodnie
z normg CFR 21 § 1040 (FDA). Urzadzenia te mozna
stosowac bez dodatkowych zabezpieczen. W razie przy-
padkowego, krotkotrwatego spojrzenia w zrédto promieni
lasera oko ludzkie jest chronione dzieki odruchowi zamy-
kania powieki. Taki odruch zamykania powiek moze by¢
jednak opdzniony przez leki, alkohol lub narkotyki. Mimo
to nie nalezy, tak samo jak w przypadku stofica, spogla-
dac¢ bezposrednio w zrédto $wiatta. Nie wolno kierowacé
promienia lasera na inne osoby.

5.4 Ogolne srodki bezpieczenstwa

N\ /A

a) Sprawdzi¢ urzadzenie przed rozpoczeciem jego
uzytkowania. Jesli urzadzenie jest uszkodzone,
oddaé je do punktu serwisowego Hilti w celu
naprawy.

b) Po upadku lub innych mechanicznych oddziaty-
waniach nalezy sprawdzi¢ doktadnos¢ urzadze-
nia.

c) W przypadku przeniesienia urzadzenia z zimnego
do cieptego otoczenia lub odwrotnie, nalezy od-
czekaé, az urzadzenie sie zaaklimatyzuje.

d) W przypadku stosowania adapterow upewnic¢ sie,
ze urzadzenia przykrecone jest prawidtowo.

e) W celu uniknigcia btednych pomiaréw nalezy
utrzymywaé w czystosci okienko wyjscia
promienia lasera.

f) Pomimo tego, ze urzadzenie przystosowane zo-
stato do pracy w trudnych warunkach panujacych
na budowie, nalezy sie z nim obchodzi¢ ostroz-
nie, jak z kazdym innym optycznym i elektrycznym
urzadzeniem (lornetka polowa, okulary, aparat fo-
tograficzny).

d) Mimo ze urzadzenie jest zabezpieczone przed
whnikaniem wilgoci, nalezy je przed wiozeniem do
pojemnika transportowego wytrze¢ do sucha.

h) Przed waznymi pomiarami nalezy skontrolowaé
dziatanie urzadzenia.

i) Kilka razy podczas uzywania nalezy sprawdzac¢
doktadnos¢ pomiaru.

j) Zasilacz sieciowy podtacza¢ wytaczenie do sieci
elektrycznej.

k) Upewni¢ sie, ze urzadzenie i zasilacz sieciowy nie
beda stanowily przeszkody, ktéra moze prowa-
dzi¢ do przewrocenia sie i odniesienia obrazen.

) Zadbaé o dobre oswietlenie stanowiska pracy.

m) Regularnie kontrolowaé przedituzacze i w razie
uszkodzenia wymienia¢ je na nowe. Jesli podczas
pracy uszkodzony zostanie zasilacz sieciowy lub
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przediuzacz, nie wolno ich dotykaé. Wyciagnaé
wtyczke sieciowa z gniazda. Uszkodzone prze-
wody przytaczeniowe oraz przedtuzacze moga stwa-
rza¢ zagrozenie porazenia pradem.

n) Nalezy unika¢ kontaktu z uziemionymi powierzch-
niami, jak rury, grzejniki, piece i lodowki.W przy-
padku kontaktu cielesnego z uziemieniem istnieje
zwiekszone ryzyko porazenia pradem.

0) Chroni¢ kabel przed wysokimi temperaturami,
olejem i ostrymi krawedziami.

p) Nigdy nie uzywaé¢ zabrudzonego lub zamoczo-
nego zasilacza sieciowego. Osadzajacy sie na
powierzchni zasilacza sieciowego pyl, w szcze-
golnosci od zwiercin materiatdéw przewodzacych,
jak rowniez wilgoé, moga przy niekorzystnych
warunkach prowadzi¢ do porazenia pradem elek-
trycznym. Wykonujac czeste prace z uzyciem ma-
teriatéw przewodzacych nalezy regularnie odda-
wacé zabrudzone urzadzenia do kontroli w serwi-
sie Hilti.

q) Unika¢ dotykania stykow.

5.4.1 Prawidtowe obchodzenie sie z urzadzeniami
zasilanymi akumulatorami

a) Przed wilozeniem akumulatora nalezy upewnié¢
sie, czy urzadzenie jest wylaczone. Stosowac wy-
facznie dopuszczone dla danego urzgdzenia akumu-
latory Hilti.

b) Nie wystawia¢ akumulatoréw na dziatanie wy-
sokich temperatur i przechowywa¢ je z dala od
ognia. Istnieje niebezpieczenstwo eksplozji.

c) Akumulatoréw nie wolno rozktada¢ na pojedyn-
cze elementy, zgniata¢, podgrzewac do tempera-
tury powyzej 75°C oraz spalaé. W przeciwnym wy-
padku istnieje niebezpieczenstwo zaprdszenia ognia,
eksplozji i sparzenia $rodkiem zracym.

d) Nie dopuszczaé do wnikniecia wilgoci. Wilgog¢,
ktora wnikneta, moze prowadzi¢ do zwarcia i reakc;ji
chemicznych, a w rezultacie do poparzen lub pozaru.

e) Stosowa¢ wytacznie dopuszczone dla danego
urzadzenia akumulatory Hilti. Stosowanie innych
akumulatoréw lub wykorzystywanie firmowych aku-
mulatoréw niezgodnie z przeznaczeniem moze do-
prowadzi¢ do niebezpieczenstwa zaprészenia ognia
i eksplozji.

f) Przestrzega¢ szczegodlnych wytycznych dotycza-
cych transportu, przechowywania i eksploataciji
akumulatorow Li-lon.

g) Nie dopusci¢ do zwarcia w akumulatorze.Przed
wiozeniem akumulatora w urzadzenie sprawdzi¢, czy
styki akumulatora i urzadzenia sa czyste i wolne
od ciat obcych. Jedli dojdzie do zawarcia stykow
akumulatora, istnieje niebezpieczenstwo zaprdszenia
ognia, eksplozji i sparzenia srodkiem zracym.

h) Nie wolno tadowaé ani eksploatowaé uszkodzo-
nych akumulatoréw (np. porysowanych, z po-
tamanymi, pogietymi elementami, z wcisnigtymi
i/lub wyciagnietymi stykami).

i) Do eksploataciji urzadzenia oraz akumulatora sto-
sowacé¢ wylacznie zasilacz PRA 85 lub wtyczke
samochodowa PRA 86. W przeciwnym wypadku
istnieje ryzyko uszkodzenia urzadzenia.



6 Przygotowanie do pracy

WSKAZOWKA
Urzadzenie PR 35 moze by¢ uzywane wytacznie z aku-
mulatorem Hilti PRA 84.

6.1 tadowanie akumulatora

& A AN AN

ZAGROZENIE

Stosowa¢ wytacznie odpowiednie akumulatory,
wtyczki samochodowe do tadowania i zasilacze Hilti,
ktore wymienione zostaty w punkcie "Akcesoria".

6.1.1 Pierwsze tadowanie nowego akumulatora
Przed pierwszym uruchomieniem nalezy catkowicie nata-
dowaé akumulator.

WSKAZOWKA
Nalezy zapewni¢ stabilne ustawienie tadowanego sys-
temu.

6.1.2 Ladowanie uzywanego akumulatora

Przed wiozeniem akumulatora w urzagdzenie upewnic sie,
ze powierzchnie zewnetrzne akumulatora sa czyste i su-
che.

Akumulatory Li-lon sg zawsze gotowe do eksploatacji,
nawet przy czesciowym natadowaniu. Diody LED na
urzadzeniu sygnalizujg stan natadowania podczas pro-
cesu tadowania (patrz Instrukcja obstugi prostownika).

6.2 Opcje tadowania akumulatora

ZAGROZENIE
Zasilacza PRA 85 mozna uzywa¢ wylacznie w bu-
dynku. Nie dopuszczaé do wnikniecia wilgoci.

6.2.1 tadowanie akumulatora w urzadzeniu @

WSKAZOWKA
Nalezy przestrzegac zalecanej temperatury podczas fa-
dowania (0 do 40°C/ 32 do 104°F).

1. Wiozy¢ akumulator do przegrody na baterie.
Obréci¢ blokade, aby w akumulatorze widoczne
byto gniazdo tadowania.

3. Wiozy¢ wtyczke zasilacza lub wtyczke samocho-
dowg do akumulatora.

4. W trakcie procesu tadowania stan natadowania po-
kazywany jest na wskazniku akumulatora na urza-
dzeniu (urzadzenie musi by¢ wiaczone).

6.2.2 Ladowanie akumulatora poza urzadzeniem B
WSKAZOWKA

Nalezy przestrzega¢ zalecanej temperatury podczas fa-
dowania (0 do 40°C/ 32 do 104°F).

1. Wyja¢ akumulator z urzadzenia i podtaczy¢ wtyczke
zasilacza lub wtyczke samochodowa.

2. Podczas procesu tadowania $wieci sig czerwona
dioda LED na akumulatorze.

6.2.3 Ltadowanie akumulatora podczas

eksploatacji B
OSTROZNIE
Nie dopuszcza¢ do wnikniecia wilgoci. Wilgo¢, ktéra
whnikneta, moze prowadzi¢ do zwarcia i reakcji chemicz-
nych, a w rezultacie do poparzen lub pozaru.

1. Obroéci¢ pokrywe, aby byto widoczne gniazdo tado-
wania na akumulatorze.

2. Wiozy¢ wtyczke zasilacza do akumulatora.

3. Podczas procesu tadowania urzadzenie pracuje.

4. W trakcie fadowania stan natadowania sygnalizo-
wany jest przez diody LED na urzadzeniu.

6.3 Staranne obchodzenie sie z akumulatorami
Akumulator nalezy przechowywa¢ w miejscu chtodnym i
suchym. Nigdy nie przechowa¢ akumulatoréw na stoncu,
przy grzejnikach lub za szybami. Po wyeksploatowaniu
akumulatoréw nalezy poddac je procesowi utylizacji bez-
piecznej dla $rodowiska.

6.4 Mocowanie akumulatora @

OSTROZNIE

Przed wilozeniem akumulatora w urzadzenie spraw-
dzié, czy styki akumulatora i urzadzenia sa czyste i
wolne od ciat obcych.

1. Wsuna¢ akumulator w urzadzenie.

2. Obréci¢ blokade o dwa karby w kierunku zgodnym
z ruchem wskazéwek zegara, az do pojawienia sie
symbolu blokady.

6.5 Wyjmowanie akumulatora E1

1. Obrocié blokade o dwa skoki w kierunku przeciw-
nym do ruchu wskazéwek zegara, az do pojawienia
sie symbolu odblokowania.

2. Wyjaé akumulator z urzadzenia.

6.6 Wiaczanie urzadzenia
Nacisna¢ przycisk Wt./Wyt.
WSKAZOWKA
Po witaczeniu urzadzenia nastapi automatyczne poziomo-
wanie (maks. 40 sekund). Po zakonczeniu poziomowania,
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promien lasera przetaczony zostanie na tryb obrotowy i
podstawowy kierunek. Przy ustawieniu poziomym gto-
wica obrotowa zaczyna obracaé sie automatycznie ze
$rednig predkoscia, przy ustawieniu pionowym rzuto-
wany jest punkt odniesienia na doét.

6.7 Wskazania LED
Patrz rozdziat 2 "Opis"

6.8 Wktadanie baterii do PRA 35 [lJ

OSTROZNIE
Nie wolno wkfada¢ uszkodzonych baterii.

ZAGROZENIE

Nie nalezy wktada¢ do urzadzenia zuzytych i nowych
baterii razem. Nie miesza¢ baterii réznych producentow
ani réznych typoéw.

WSKAZOWKA
PRA 35 moze pracowac wytacznie na bateriach wyprodu-
kowanych zgodnie ze standardami migdzynarodowymi.

6.9 Parowanie

WSKAZOWKA

Niwelator laserowy PR 35 i pilot / detektor promienia
PRA 35 nie sa w stanie fabrycznym sparowane, ale bez
sparowania nie sg gotowe do pracy.

Aby mozna byto wykorzystywac niwelator laserowy PR 35
z PRA 35, nalezy je ze soba skojarzy¢, sparowac. Paro-
wanie urzadzen powoduje, ze niwelator laserowy i pilot
PRA 35 sa do siebie jednoznacznie przyporzadkowane.
Niwelator laserowy PR 35 odbiera w ten sposéb tylko
sygnaty ze sparowanego PRA 35. Sparowanie umozliwia
prace obok innych niwelatoréw laserowych bez niebez-
pieczenstwa, ze ustawienia zostang przez nie zmienione.
1. Nacisng¢é roéwnoczesnie przyciski wiaczenia-
wylgczenia w niwelatorze laserowym PR 35 i
urzadzeniu PRA 35 i przytrzymac¢ je przez co
najmniej 3 sekundy.
Prawidtowo wykonane parowanie potwierdzone zo-
stanie sygnatem dzwiekowy na PRA 35 i miga-
niem wszystkich diod LED na niwelatorze lasero-
wym PR 35.
2. Wytaczy¢ i wigczy¢é ponownie sparowane urzadze-
nia.
Na wyswietlaczu pojawi sig teraz symbol sparowa-
nia (patrz rozdziat "Usuwanie usterek").

7 Obstuga

7.1 Wiaczanie urzadzenia
Nacisna¢ przycisk Wt./Wyt.
WSKAZOWKA
Po wiaczeniu urzadzenie rozpocznie automatyczne po-
ziomowanie.

7.2 Praca z urzadzeniem PRA 35

PRA 35 to detektor promienia (przoéd) a zarazem pilot
(tyh). Pilot zdalnego sterowania utatwia prace z niwela-
torem laserowym i jest wymagany do wykorzystywania
niektorych funkcji urzadzenia. Detektor promienia najle-
piej pracuje przy 600 obr./min. i nie nalezy go uzywac
przy predkosci 1500 obr./min.
7.2.1 Praca z detektorem promienia jako
urzadzeniem recznym
1. Nacisna¢ przycisk Wt./Wyt.
Skierowaé detektor PRA 35 bezposrednio na obra-
cajacy sie promien lasera.
Promien lasera sygnalizowany jest przez sygnat
optyczny i dzwigkowy.

7.2.2 Praca z PRA 35 z uchwytem detektora
PRA 80 [H

1. Otworzy¢ zatrzask na PRA 80.
2.  Wiozy¢ PRA 35 w uchwyt detektora PRA 80.
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3. Zamkna¢ zatrzask na PRA 80.

4.  Wiaczy¢ detektor promienia za pomoca przycisku
WH./Wyt.

5. Otworzy¢ uchwyt obrotowy.

6. Pewnie zamocowa¢ uchwyt detektora PRA 80 na
drazku teleskopowym lub poziomujacym poprzez
zamkniecie uchwytu obrotowego.

7. Skierowac wziernik detektora PRA 35 bezposrednio
na obracajacy sie promien lasera.

Promien lasera sygnalizowany jest przez sygnat
optyczny i dzwigkowy.

7.2.3 Praca z urzadzeniem do przenoszenia
punktéow wysokosciowych PRA 81 [H

Otworzy¢ zatrzask na PRA 81.

2. Wiozyé PRA 35 w urzadzenie do przenoszenia punk-

téw wysokosciowych PRA 81.

Zamkna¢ zatrzask na PRA 81.

Witaczy¢ PRA 35 za pomoca przycisku Wt./Wyt.

5.  Skierowac¢ wziernik detektora PRA 35 bezposrednio
na obracajacy sie promien lasera.

6. Ustawi¢ PRA 35 w taki sposob, aby wskazanie stanu
pokazywato "0".

7. Zmierzy¢ zadang odlegtos$¢ za pomoca tasmy mier-
niczej.

-

row

7.2.4 Opcje menu

Podczas wtaczania detektora PRA 35 przez dwie sekundy
naciskac przycisk Wt./Wyt.

Menu pojawia sig na polu wy$wietlacza.



Do zmiany jednostki z metrycznej na angloamerykanska
uzywacé przycisku jednostki.

Za pomoca przycisku gtosnosci przyporzadkowacé wyz-
sze czestotliwosci akustyczne do gdérnego lub dolnego
zakresu detektora.

Aby przej$¢ do menu rozszerzonego, nalezy nacisngaé
przycisk ,,Blokada przyciskéw” z tytu urzadzenia PRA 35.
Przyciski kierunku (w lewo / w prawo) umozliwiajg wyszu-
kiwanie w$rod kolejnych punktéw: np. zmien ustawienie
czutosci PR 35 na wstrzasy, przerwij parowanie urzadzen,
wytacz tacznosé radiowa.

Ustawienia, ktére dotyczg urzadzenia PR 35, odnosza
skutek tylko wtedy, gdy urzadzenie PR 35 jest wigczone
i ma nawiazang tacznos¢ radiowa. Przyciski kierunku (w
gore/w doéf) stuzg do zmiany ustawien. Kazde wybrane
ustawienie jest obowigzujace i zostaje zachowane row-
niez przy nastepnym wiaczeniu urzadzenia.

Wytaczy¢ PRA 35, aby zapisa¢ ustawienia.

7.2.5 Ustawianie jednostki

Za pomoca przycisku jednostki mozna ustawi¢ zagdanag
jednostke odpowiednia do jednostek uzywanych w da-
nym kraju (mm / cm / off) lub (Ysin / 1ein / off).

7.2.6 Ustawianie gtosnosci sygnatu dzwiekowego

Przy wiaczaniu detektora, gtosnos¢ ustawiona jest na
"normalng". Gto$no$é mozna zmienia¢, naciskajac na
przycisk "sygnat dzwiekowy". Istnieje mozliwo$¢ wyboru
4 opcji "cicho", "normalnie", "gto$no" i "dzwigk wyt.".

7.2.7 Blokada przyciskow a podwdjne klikniecie

Blokada przyciskow PRA 35 chroni przed przypadko-
wym wprowadzeniem ustawien i jest sygnalizowana w
lewym gérnym rogu wy$wietlacza z obu stron PRA 35.
Symbol ktédki jest albo otwarty (przyciski odblokowane)
albo zamkniety (przyciski zablokowane). Podczas ob-
stugi polecenia ,Automatyczne ustawianie”, ,Nadzoér”
oraz ,Funkcja liniowa specjalna” musza zosta¢ potwier-
dzone podwojnym kliknieciem, aby unikna¢ nieprawidto-
wej obstugi. Dla uproszczenia, w dalszej czesci instrukciji
obstugi nie wspomina sig o tym za kazdym razem.

7.3 Podstawowe funkcje PR 35

Podstawowymi funkcjami sa praca w poziomie i pionie
oraz praca z nachyleniem.

7.3.1 Ustawianie predkosci obrotowej
WSKAZOWKA

Predko$¢ obrotowa mozna zmienia¢, naciskajac na przy-
cisk ,,predkos¢ obrotowa“ (na panelu obstugi niwelatora
laserowego lub na PRA 35). Mozliwe sa predkosci ob-
rotowe 300, 600 i 1500 obr./min. Detektor promienia
najlepiej pracuje przy 600 obr./min i nie nalezy go uzywac
przy 1500 obr./min.

7.3.2 Wyboér funkciji liniowej

WSKAZOWKA

Wecisnigcie przycisku ,Funkcja liniowa“ na niwelatorze
laserowym pozwala na wy$wietlenie linii, natomiast po-

nowne wcisniecie tego przycisku umozliwia jej powiek-
szanie lub zmniejszanie.

WSKAZOWKA

Mozliwe jest réwniez zatrzymanie obrotow lasera za po-
moca detektora promienia PRA 35 i utworzenie linii w
pozycji PRA 35. W tym celu nalezy przesuna¢ detek-
tor promienia PRA 35 w ptaszczyzne obracajagcego sie
promienia lasera i dwukrotnie klikna¢ przycisk ,,Funkcja
liniowa specjalna“.

7.3.3 Przesuwanie linii lasera

Wcisniecie przyciskéw kierunku pozwala na przesunie-
cie linii lasera w lewo lub w prawo (PR 35 lub PRA 35).
Przytrzymanie przyciskéw kierunku powoduje zwieksze-
nie predkosci i ciagte przesuwanie linii lasera.

7.4 Praca w poziomie
7.4.1 Ustawianie

1. Zamontowa¢ urzadzenie np. na statywie w zalez-

nosci od zastosowania. Kat nachylenia powierzchni

postawienia moze wynosi¢ maksymalnie + 5°.

Nacisna¢ przycisk Wt./Wyt.

3. Natychmiast po wypoziomowaniu wtaczy sie wigzka
promienia lasera i zacznie sie obracac z predkoscia
300 obr./min.

S

7.5 Praca w pionie [

1. W celu pracy w pionie nalezy postawi¢ urzadzenie
na metalowych stopach w taki sposob, aby panel
obstugi urzadzenia skierowany byt w goére. Alter-
natywnie mozna zamontowac niwelator laserowy
réwniez na odpowiednim statywie, uchwycie $cien-
nym, adapterze fasadowym lub uchwycie do tawy
drutowe;j.

2. Ustawi¢ pionowa 0$ urzadzenia w zadanym kie-
runku.

3. Aby mozna byto zachowa¢ wyspecyfikowana do-
ktadno$¢, nalezy wypozycjonowaé urzadzenie na
réwnej powierzchni lub odpowiednio doktadnie za-
montowac na statywie lub innym wyposazeniu.

4. Nacisnaé przycisk Wt./Wyt.

Po niwelacji urzadzenie uruchomi laser z zatrzy-
manym promieniem obrotowym, ktory skierowany
bedzie pionowo w doét. Wyswietlany w ten sposob
punkt jest punktem odniesienia i stuzy do pozycjo-
nowania urzagdzenia.

7.5.1 Ustawianie reczne

Aby ustawi¢ recznie ptaszczyzne pionowa, nalezy naci-
skaé przyciski ze strzatkami kierunku (w gore / w dot) z
tytu urzadzenia PRA 35.

7.5.2 Ustawianie automatyczne (Auto Alignment)

Przytrzymac strone odbiornika PRA 35 w zadanym, prze-
znaczonym do ustawienia punkcie w kierunku PR 35 i
nacisna¢ przycisk 'Automatyczne ustawianie'.
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Uruchomi sie teraz proces ustawiania poziomu lasera.
W trakcie ustawiania przez caty czas rozlega si¢ sygnat
dzwiekowy.

Kierunek procesu wyszukiwania mozna zmieni¢ naciska-
jac przycisk ,Ustawianie automatyczne”.

Aby przerwac proces ustawiania, wystarczy dwukrotne
klikniecie.

Gdy tylko promien lasera dotrze do pola odbioru PRA 35,
wowczas zostanie on przesuniety do naciecia do znako-
wania (poziom odniesienia).

Po dotarciu na pozycje (znalezieniu nacigcia do znakowa-
nia) rozlegnie sig krotki sygnat, oznaczajacy zakonczenie
procesu.

7.6 Praca z nachyleniem

WSKAZOWKA

W celu uzyskania optymalnych rezultatéw pomocne jest
skontrolowanie ustawienia PR 35. Najlepiej wykona¢ to,
wybierajac 2 punkty w odlegtosci 5 m z lewej i z pra-
wej strony urzadzenia, ale réwnolegte do osi urzadze-
nia. Zaznaczy¢ wysokosé zniwelowanej ptaszczyzny po-
ziomej, nastgpnie zaznaczy¢é wysokosci po nachyleniu.
Tylko wéwczas, gdy te wysokosci w obu punktach sg
identyczne, ustawienie urzadzenia jest optymalne.

7.6.1 Ustawianie

WSKAZOWKA

Nachylenie mozna ustawi¢ recznie, automatycznie
lub z wykorzystaniem stotu do ustawiania nachylenia
PRA 76/78.

1. Zamontowac urzadzenie np. na statywie w zalezno-
Sci od zastosowania.

2. Ustawi¢ urzadzenie za pomoca naciecia celowni-
czego na gtowicy PR 35 réwnolegle do ptaszczyzny
nachylenia.

3. Wecisna¢ przycisk Wt./Wyt. na co najmniej 8 sekund,
dopdki nie zadwieci sie pomaranczowa dioda LED.

4. Natychmiast po wypoziomowaniu wiacza sie wigzka
promienia lasera i mozna ustawi¢ nachylenie PRA
35.

7.6.2 Reczne ustawianie nachylenia

Naciska¢ przyciski kierunku (w gére/w dot) pilota urza-
dzenia PRA 35. Aby szybciej zmienia¢ wartosci, nalezy
dtugo naciskaé przyciski ze strzatkami.
Wskaznik LED na PRA 35 wskazuje kat nachylenia.

Jesli przez 3 sekundy nie zostanie wcidniety zaden przy-
cisk, na urzadzeniu ustawione zostanie ostatnio wskazy-
wane nachylenie.

7.6.3 Automatyczne ustawianie nachylenia

WSKAZOWKA
Warunkiem automatycznego nachylenia jest obecnos¢
detektora promienia PRA 35 i wigczenie trybu nachylenia.

Nachyli¢ laser w sposob opisany w punkcie 7.5.2, tym
razem jednak wzdtuz pochytej ptaszczyzny.
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7.6.4 Opcjonalny system regulacji elektronicznej

Po ustawieniu nachylenia (w opisany powyzej sposéb)

mozna zoptymalizowa¢ ustawienie PR 35 za pomoca

opatentowanego przez Hilti systemu regulacji elektro-
nicznej.

1. Ustawi¢ PRA 35 centralnie naprzeciwko PR 35

na koncu pfaszczyzny nachylenia. Mozna je albo

trzymac¢ nieruchomo albo zablokowa¢ za pomoca

PRA 80.

Wiaczy¢ PRA 35.

3. Uruchomié na PR 35 system regulaciji elektronicznej,
naciskajgc na przycisk ze strzatkg w lewo.

4.  Jesli migaja diody LED ostrzezenia o wstrzasach /
nachylenia, to PRA 35 nie odbiera promienia lasera
z PR 35.

5. Jesli migaja diody LED ostrzezenia o wstrzasach /
nadzoru, nalezy ustawi¢ urzadzenie PR 35 w kie-
runku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

6. Jesli migaja diody LED nachylenia / nadzoru, nalezy
ustawi¢ urzadzenie PR 35 w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara.

7. Jesdli miga dioda LED nadzoru, to ustawienie jest
prawidtowe.

8. Zakonczy¢ tryb ustawiania elektronicznego, naci-
skajac na przycisk ze strzatkg w prawo.

N

7.6.5 Ustawianie nachylenia za pomoca stotu do
ustawiania nachylenia PRA 76/78

WSKAZOWKA

Upewnic sie, ze stét do ustawiania nachylenia jest wia-
Sciwie zamontowany pomiedzy statywem a urzadzeniem
(patrz instrukcja obstugi w urzadzeniu).

7.7 Nadzor

Funkcja nadzoru regularnie kontroluje, czy ustawiona
ptaszczyzna (pionowa, pozioma lub pochyta) nie przesu-
nefa sie (np. na skutek wibracji). Jesli tak jest, wéwczas
wys$wietlana ptaszczyzna ustawiana jest z powrotem na
punkt O (tzn. naciecie do znakowania PRA 35) (o ile
znajduje sig¢ w polu odbioru). Praca z funkcja nadzoru
wymaga zastosowania PRA 35. Gdy promien lasera jest
nadzorowany przez jeden detektor promienia, wéwczas
do wykrywania promienia mozna wykorzysta¢ kolejny
detektor.

1. Przygotowanie do uaktywnienia funkcji nadzoru od-
powiada w zasadzie sposobowi postgpowania przy
uaktywnianiu automatycznego ustawiania.

2. Ustawi¢ urzadzenie na zadany punkt wyjsciowy 1 i
wiaczyc je.

3. Ustawi¢ i zablokowa¢ detektor promienia PRA 35
na punkcie orientacyjnym (punkt 2) osi. Urzgdzenie
(punkt 1) i PRA 35 (punkt 2) tworza punkty bazowe
ptaszczyzny. Nalezy przy tym pamieta¢, aby nacie-
cie do znakowania PRA 35 znajdowato sie doktadnie
na wysokosci, na ktorej pézniej niwelator laserowy
ma wys$wietla¢ linie lasera lub punkt lasera. Czer-
wone pole odbioru lasera PRA 35 musi by¢ przy tym
zwrocone w strone niwelatora laserowego.



4. Nalezy upewni¢ sig, ze pomiedzy niwelatorem la-
serowym a detektorem promienia PRA 35 nie znaj-
duja sie zadne przeszkody, ktére mogtyby zaktécic
komunikacje. Szkio i inne przezroczyste materiaty
rowniez zaktocaja kontakt pomiedzy oboma urza-
dzeniami, tak samo jak $wiatto odbijane przez szyby
okienne.

5. Wiaczy¢ PR 35i PRA 35. Funkcje nadzoru uaktywnia
sie poprzez dwukrotne kliknigcie przycisku ,Tryb
nadzoru” urzadzenia PRA 35.

Kolejne kliknigcie umozliwia zmiang kierunku wyszu-
kiwania, podwadjne kliknigcie konczy tryb nadzoru.

6. System znajduje sie teraz w trybie nadzoru. Funkcja
wskazana zostanie w polu wyswietlacza urzadzenia
PRA 35.

7. W regularnych odstepach czasu przeprowadzana
bedzie automatycznie kontrola, czy ptaszczyzna la-
sera nie zostata przesunieta. W razie przesuniecia
ptaszczyzna zostanie przesunigta z powrotem na
poziom oznaczenia, jesli jest to mozliwe. Jesli po-
ziom oznaczenia znajduje sie¢ poza zakresem niwe-
lacji wynoszacym +5° lub jesli bezposredni kontakt
wizualny pomiedzy niwelatorem laserowym a detek-
torem promienia bedzie przez dituzszy czas zakio-
cony, pojawi sie komunikat o btedzie.

7.8 Powr6t do trybu standardowego

Aby powrdci¢ do trybu standardowego, pracy w pozio-
mie, 300 obr./min, nalezy wytaczy¢ urzadzenie i ponownie
wiaczy¢.

7.9 Tryb uspienia
W trybie uspienia PR 35 oszczedza energie. Laser jest
wytaczany, dzieki czemu wydtuza sie zywotno$¢ akumu-
latorow.
Tryb u$pienia mozna wiaczy¢ naciskajac przycisk trybu
uspienia na PRA 35.
Tryb us$pienia wytacza sie poprzez ponowne nacisniecie
przycisku trybu uspienia na PRA 35.

Po ponownym uaktywnieniu PR 35 nalezy sprawdzi¢
ustawienia lasera, aby zapewni¢ precyzyjna prace.

7.10 Praca z plytka celownicza

Plytka celownicza pozwala na poprawe widocznosci pro-
mienia lasera. Ptytka celownicza znajduje zastosowanie
szczegdlnie w warunkach nadmiernego o$wietlenia lub
w miejscach, w ktérych wymagana jest lepsza widocz-
no$¢. W tym celu nalezy przesuna¢ po prostu ptytke
celownicza w promien lasera. Materiat ptytki celowniczej
zwigksza widoczno$¢ promienia lasera.

8 Konserwacija i utrzymanie urzadzenia

8.1 Czyszczenie i suszenie

1. Zdmuchna¢ kurz z soczewek.

2. Nie dotyka¢ szkfa palcami.

3. Czysci¢ tylko czysta i migkka Sciereczka; w razie
potrzeby nawilzyé ja czystym alkoholem lub woda.
WSKAZOWKA Zbyt szorstki materiat czyszczacy
moze zarysowacé szkio i tym samym zmniejszyé
doktadno$¢ urzadzenia.

WSKAZOWKA Nie stosowaé innych ptynéw, po-
niewaz moga one uszkodzi¢ elementy z tworzywa
sztucznego.

4. Przestrzega¢ granic temperatury podczas sktado-
wania wyposazenia, w szczegolnosci zima/latem,
gdy wyposazenie przechowywane jest wewngtrz
pojazdu (-30 °C do +60 °C).

8.2 Sktadowanie

Wypakowa¢ zawilgocone urzadzenia. Osuszy¢ urzadze-
nia, pojemnik transportowy i osprzet (przy maks. tempe-
raturze 40 °C) i wyczysci¢. Dopiero gdy wyposazenie jest
catkowicie suche, mozna je ponownie zapakowac.

Po dtuzszym sktadowaniu lub dtuzszym transporcie na-
lezy przed uruchomieniem urzadzenia przeprowadzi¢ po-
miar kontrolny.

Przed dtuzszym sktadowaniem wyja¢ baterie z urzadze-
nia. Wyciek z baterii moze uszkodzi¢ urzadzenie.
Urzadzenie nalezy przechowywa¢ w suchym miejscu w
walizce Hilti.

8.3 Transport

Do transportu lub wysytki wyposazenia nalezy stosowac
walizke transportowa Hilti lub opakowanie o podobnych
wiasciwosciach.
OSTROZNIE

Urzadzenie przesytaé
rii/akumulatoréw.

zawsze bez bate-

8.4 Serwis kalibracyjny Hilti

Zalecamy przeprowadzanie regularnej kontroli urzadzen
przez serwis kalibracyjny Hilti, w celu zapewnienia nie-
zawodno$ci dziatania urzadzenia zgodnie z normami i
prawnymi wymogami.

Zawsze istnieje mozliwo$¢ skorzystania z serwisu kalibra-
cyjnego Hilti; zaleca sie jednak przeprowadza¢ kalibracje
przynajmniej raz w roku.

W ramach serwisu kalibracyjnego Hilti uzyskuje sie po-
twierdzenie, ze specyfikacje kontrolowanego urzadzenia
w dniu kontroli sg zgodne z danymi technicznymi poda-
nymi w instrukcji obstugi.

W przypadku odchylen od specyfikacji producenta uzy-
wane urzadzenia pomiarowe ustawiane sg na nowo. Po
regulacji i kontroli na urzadzeniu przyklejana jest pla-
kietka kontrolna, a pisemny certyfikat kalibracji informuje
o tym, ze dane urzadzenie pracuje zgodnie z danymi
producenta.

Certyfikaty kalibracyjne wymagane sg zawsze dla przed-
siebiorstw posiadajacych certyfikacje ISO 900X.
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Wiecej informacji mozna uzyska¢ w najblizszym punkcie
serwisowym Hilti.

8.4.1 Kontrola doktadnosci

W celu zachowania technicznych specyfikacji nalezy
regularnie kontrolowa¢ urzadzenie (przynajmniej przed
kazda wieksza/wazng praca)!

8.4.1.1 Kontrola poziomej osi gtéwnej i

poprzecznej B
Postawi¢ statyw w odlegto$ci ok. 20 m od $ciany
i ustawi¢ gtowice statywu poziomo z uzyciem po-
ziomnicy.
Zamontowac¢ urzadzenie na statywie i ustawi¢ gto-
wice urzadzenia za pomoca nacigcia celowniczego
na $ciane.
Za pomoca detektora promienia wyznaczy¢ punkt
(punkt 1) i zaznaczy¢ go na $cianie.
Obréci¢ urzadzenie o 90° wokot wiasnej osi zgodnie
z ruchem wskazowek zegara. Nie wolno przy tym
zmieni¢ wysoko$ci urzadzenia.
Za pomocg detektora promienia wyznaczy¢ drugi
punkt (punkt 2) i zaznaczy¢ go na $cianie.
Powtérzy¢ kroki 4 i 5 jeszcze dwukrotnie, wyznacza-
jac punkt 3 i punkt 4 za pomocag detektora promienia
i zaznaczajac je na Scianie.
Przy starannym wykonywaniu tych czynnosci od-
legtos¢ w pionie pomiedzy oboma zaznaczonymi
punktami 1 i 3 (0$ gtéwna) lub punktami 2 i 4 (0$
poprzeczna) musi by¢ w obu przypadkach < 3 mm
(przy 20 m). W razie wigkszego odchylenia nalezy
przesta¢ urzadzenie do serwisu Hilti w celu kalibracji.

8.4.1.2 Kontrola osi pionowej [l

1.

N

Ustawi¢ urzadzenie pionowo na mozliwie ptaskim
podtozu w odlegtosci ok. 20 m od Sciany.

Ustawi¢ uchwyty urzadzenia réwnolegle do $ciany.
Wiaczy¢ urzadzenie i zaznaczy¢ na podtozu punkt
odniesienia (R).

Za pomoca detektora promienia zaznaczy¢ punkt
(A) u dotu Sciany. Wybra¢ $rednia predkosé.

Za pomocg detektora promienia zaznaczy¢ punkt
(B) na wysokosci ok. 10 m.

Obrécié urzadzenie o 180° i ustawi¢ na punkt od-
niesienia (R) na podtozu oraz na dolny zaznaczony
punkt (A) na $cianie.

Za pomocg detektora promienia zaznaczy¢ punkt
(C) na wysokosci ok. 10 m.

WSKAZOWKA Przy starannym wykonywaniu tych
czynnosci odlegto$¢ w poziomie pomiedzy oboma
punktami zaznaczonymi na wysokos$ci dziesieciu
metréw (B) i (C) powinna by¢é mniejsza niz 1,5 mm
(przy 10 m). W razie wigkszego odchylenia: urzadze-
nie nalezy przesta¢ do serwisu Hilti w celu przepro-
wadzenia kalibraciji.

9 Usuwanie usterek

Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Wyswietlacz wskazuje symbol

Aktywna jest blokada przyciskéw.

Zlikwidowa¢ blokade przyciskow.

Wyswietlacz wskazuje symbol

wane z PR 35.

AN’

Urzadzenie PRA 35 nie zostato sparo-

Sparowac urzadzenia (patrz rozdziat
6.9)

Wyswietlacz wskazuje symbol

Naci$nigto nieprawidtowy przycisk;

Nacisna¢ prawidtowy przycisk.

Polecenie w zasadzie niemozliwe.

O
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Usterka Mozliwa przyczyna Rozwigzanie

Wyswietlacz wskazuje symbol Polecenie mozliwe, ale urzadzenie nie  Wiaczy¢ wszystkie urzadzenia i
reaguje. przejé¢ w strefe dostatecznego

zasiegu.

A Nalezy upewnié sig, ze pomiedzy
urzadzeniami nie znajduja sie zadne
przeszkody. Nalezy pamigtaé réwniez
o maksymalnym zasiegu radiowym.
W celu dobrego potaczenia radio-
wego ustawi¢ PR 35 w odlegtosci =
10 cm (4 in) od ziemi.

Wyswietlacz wskazuje symbol Urzadzenie znajduje Wiaczy¢ urzadzenie, naciskajac na
sie w trybie uspienia przycisk "Sleep". Po wiaczeniu uak-
(urzadzenie pozostaje w trybie tywni¢ ustawienia urzadzenia.
Sleep uspienia maks. przez 4 h).
Wyswietlacz wskazuje symbol Usterka. Udac¢ sig do serwisu Hilti.

2 EN

OSTRZEZENIE

Niefachowa utylizacja sprzgtu moze mie¢ nastepujace skutki:

Przy spalaniu elementéw z tworzywa sztucznego powstajg trujace gazy, ktére sa niebezpieczne dla zdrowia.

W razie uszkodzenia lub silnego rozgrzania, baterie moga eksplodowac i spowodowaé przy tym zatrucie, oparzenia
ogniem i kwasem oraz zanieczyszczenie $rodowiska.

Lekkomyslne usuwanie sprzetu umozliwia niepowotanym osobom uzywanie go niezgodnie z przeznaczeniem. Moze
to doprowadzi¢ do powaznych okaleczen oséb trzecich oraz do zatrucia $rodowiska.

Urzadzenia Hilti wykonane zostaly w znacznej mierze z materiatéw nadajacych sie do powtérnego wykorzystania.
Warunkiem takiego recyklingu jest prawidtowe oddzielenie materiatéw. W wielu krajach Hilti jest przygotowane do

odbierania zuzytego sprzetu w celu jego ponownego wykorzystania. Wiecej informacji mozna uzyska¢ w Dziale Obstugi
Klienta Hilti lub u doradcy technicznego.

Dotyczy tylko panstw UE

Nie wyrzuca¢ elektronarzedzi z odpadami komunalnymi!

Zgodnie z Europejska Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrotechnicznego i elektronicznego oraz
dostosowaniem jej do prawa krajowego, zuzyte elektronarzedzia nalezy posegregowac i zutylizowacé w
sposéb przyjazny dla srodowiska.

Utylizowac¢ baterie zgodnie z przepisami krajowymi.
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11 Gwarancja producenta na urzadzenia

Hilti gwarantuje, ze dostarczone urzadzenie jest wolne
od btedéw materiatowych i produkcyjnych. Ta gwarancja
obowigzuje pod warunkiem, ze urzadzenie jest wtasciwie
wykorzystywane, obstugiwane, konserwowane i czysz-
czone zgodnie z instrukcjg obstugi Hilti, oraz ze za-
chowana jest techniczna jedno$¢ urzadzenia, tzn. ze
w urzadzeniu stosowane sa wytacznie oryginalne mate-
riaty, akcesoria i czgéci zamienne Hilti.

Ta gwarancja obejmuje bezptatng naprawe lub bezptatng
wymiane uszkodzonych czesci podczas catego okresu
zywotnos$ci urzadzenia. Czesci, ktére podlegaja normal-
nemu zuzyciu, nie sg objete ta gwarancja.

Dalsze roszczenia sa wykluczone, o ile nie zachodzi
tu sprzecznosé z obowigzujacymi przepisami krajo-

wymi. Firma Hilti nie odpowiada przede wszystkim za
szkody bezposrednie i posrednie powstate na skutek
wad lub szkody nastepcze, straty lub koszty zwigzane
z zastosowaniem lub brakiem mozliwosci zastoso-
wania urzadzenia do jakiegokolwiek celu. Milczace
przyzwolenia dotyczace zastosowania lub przydat-
nosci do okreslonego celu sa wyraznie wykluczone.

W celu naprawy lub wymiany urzadzenie lub uszkodzone
czesci nalezy przesta¢ bezzwiocznie po stwierdzeniu
wady do przedstawicielstwa Hilti.

Niniejsza gwarancja obejmuje wszelkie zobowigzania
gwarancyjne ze strony Hilti i zastepuje wszystkie
wczedniejsze lub réwnoczesne os$wiadczenia, oraz
pisemne i ustne uzgodnienia dotyczace gwaranciji.

12 Deklaracja zgodnosci WE (oryginat)

Nazwa: Niwelator laserowy
Oznaczenie typu: PR 35
Generacja: 01
Rok konstrukgiji: 2010

Deklarujemy z petng odpowiedzialno$cia, ze niniejszy
produkt jest zgodny z nastepujacymi wytycznymi oraz
normami: 2011/65/UE, 2006/95/WE, 2004/108/WE,
1999/5/WE, EN ISO 12100, EN 300 440-1 V1.5.1,
EN 300440-2 V1.3.1, EN 301489-1 V1.8.1,
EN 301 489-17 V1.3.2.
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